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Contetidos deste manual de
instrugoes

Validade deste manual de
instrugoes

O manual de instrugodes é
parte integrante do produto

Acerca deste documento

Notas relativas ao manuseio do manual de instrugcdes

Os DriveControls HC-EC100 e HC-EC110 sao mencionados nesta instrugao de
servigo HC-DriveControl.

Este manual de instrugbes contém notas e informacgdes importantes relativas as

diversas fases de servico do HC-DriveControl:

« Transporte, montagem e colocagao em funcionamento

* Funcionamento, trabalhos de manutengao, ajuda no caso de avarias e
eliminagcao seguros

* Acessorios

O manual de instrugdes descreve o HC-DriveControl por ocasido do
fornecimento pela Interroll.

Os modelos especiais requerem a autorizagao da Interroll, assim como
instrucdes técnicas adicionais.

» Para garantir um funcionamento perfeito e seguro, assim como para o
cumprimento de eventuais direitos decorrentes da garantia, leia o manual de
instrucdes e respeite os avisos antes de lidar com o HC-DriveControl.

» Guarde o manual de instrugdes nas imediagdes do HC-DriveControl.

» Entregue o manual de instrugdes a futuros proprietarios ou utilizadores do
HC-DriveControl.

» A Interroll ndo assume qualquer responsabilidade por danos ou falhas de
funcionamento resultantes da inobservancia das instrugdes contidas neste
manual.

» Entre em contato com o servigo de apoio ao cliente da Interroll se, depois de
ter lido este manual de instrugdes, ainda tiver perguntas. Para uma lista dos
parceiros locais, consulte as ultimas paginas.

Avisos utilizados neste documento

Os avisos utilizados neste documento advertem relativamente a perigos que
possam surgir durante o manuseamento do HC-DriveControl. Os avisos
relevantes podem ser encontrados no capitulo ver "Seguranga”, pagina 4 e no
inicio de cada um dos capitulos.

Ha avisos em trés niveis de perigos. Estes podem ser reconhecidos pelas
seguintes palavras de sinalizagao:

* Perigo

* Aviso

+ Cuidado

Palavra sinalizadora Significado

Perigo avisa quanto a um perigo eminente que, se nao for
evitado, pode ser mortal ou levar a graves lesdes
fisicas.

Aviso avisa quanto a um perigo eminente que, se nao for
evitado, & mortal ou leva a graves lesdes fisicas.

Cuidado avisa quanto a um perigo eminente que, se nao for

evitado, leva a pequenas ou leves lesdes fisicas.
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Acerca deste documento

A A PERIGO

Aqui é descrito o tipo e a origem do perigo

Aqui sao descritas as possiveis consequéncias em caso
de desrespeito do aviso

Estrutura de um aviso

» Aqui sdo descritas as medidas que podem ser tomadas
para evitar perigos.

Outros simbolos

Este simbolo chama atengao para possiveis danos

materiais.

» Aqui sdo descritas as medidas que pode tomar para
evitar danos materiais.

ﬁ Este simbolo indica a existéncia de uma nota de segurancga.

@ Este simbolo indica a existéncia de informagdes uteis e importantes.

> Este simbolo indica a existéncia de uma agao a ser executada.

Verséo 1.2 (02/2009) pt
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Segurancga

Notas de seguranca basicas

O HC-DriveControl foi construido com base na tecnologia mais recente e &
fornecido num estado fiavel; no entanto, podem existir os seguintes perigos
durante a utilizacao:

* Perigo de ferimentos corporais ou risco de vida para o utilizador ou terceiros
+ Danos no DriveControl e outros

O desrespeito dos avisos apresentados neste manual de instrugdes pode
provocar ferimentos graves com risco de vida.

» Sempre leia todas estas instrugdes de servigo com as indicagdes de
segurancga antes de iniciar com o trabalho com o DriveControl e siga estas
indicagoes.

» O trabalho com o DriveControl sé é permitido para o pessoal especializado
devidamente instruido.

» Durante o trabalho com o DriveControl devera sempre guardar as instrugdes
de servigo nas proximidades do local de trabalho, de modo que possam ser
consultadas rapidamente.

» Observe sempre as diretivas de seguranga nacionais vigentes.

» Entre em contato com o servigo de apoio ao cliente da Interroll se, depois de
ter lido este manual de instrugdes, ainda tiver perguntas. Para uma lista dos
parceiros locais, consulte as ultimas paginas.

Utilizagcao para os fins previstos

O HC-DriveControl sé deve ser utilizado em aplicagdes industriais e numa area
industrial, para o comando de um RollerDrive EC1xx. Ele deve ser integrado em
uma unidade transportadora ou em um sistema de transporte. Qualquer outro
tipo de utilizagéo é considerado ndo conforme os fins previstos.

O HC-DriveControl s¢ foi elaborado para a faixa de aplicagdo descrita no
capitulo Informagéo do produto.

Nao é permitido efetuar alteragdes nao autorizadas que possa afetar a
segurancga do produto.

O HC-DriveControl sé deve ser operado dentro dos limites de poténcia pré-
determinados.
Utilizacao para fins nao previstos

Aplicacoes divergentes da aplicagao prevista do HC-DriveControl requerem a
permisséao da Interroll.

Verséao 1.2 (02/2009) pt
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Danos das pessoas

Electricidade

Ambiente de trabalho

Falhas durante o servigo

Manutencao
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Segurancga

Pessoal especializado

O pessoal especializado refere-se a pessoas capazes de ler e entender o
manual de instrugcdes e de efetuar os trabalhos de forma competente e de acordo
com os regulamentos nacionais em vigor.

O trabalho com o DriveControl s6 € permitido para o pessoal especializado

devidamente instruido e sob consideragédo das seguintes especificagdes.

* instrucdes e desenhos associados,

* Indicagdes de seguranga da instrucao de servico,

* regulamentos e diretivas especialmente validas para a instalagao,

« diretivas e regulamentos nacionais e locais para a seguranga de trabalho e
para a prevengao contra acidentes.

Perigos

Aqui pode encontrar informagdes sobre diferentes tipos de perigos ou danos que
podem ocorrer ao utilizar o HC-DriveControl.

» Os trabalhos de manutengéo e de reparagéo no aparelho sé devem ser
executados por pessoal especializado autorizado e mantendo as diretivas
vigentes.

» Antes de utilizar o DriveControl devera assegurar-se de que nenhum pessoal
nao autorizado se encontre nas proximidades do transportador.

» Os trabalhos de manutencgéo e de instalagdo s6 podem ser realizados sem
corrente. Assegure-se de que o aparelho n&o possa ser ligado
involuntariamente.

Nao utilize o DriveControl em areas com risco de explosao.
Remova material e objetos desnecessarios da zona de trabalho.

Verifique em intervalos regulares se o DriveControl apresenta danos visiveis.
Se houver fumaca, devera desligar imediatamente o aparelho e interditar de

modo que ndo possa ser ligado sem querer.

Entrar imediatamente em contato com o pessoal especializado e averiguar de
imediato a causa da falha.

YV VY

Y

» Como se trata de um produto que n&o requer manutencgéo, é suficiente
controlar em intervalos regulares se o DriveControl ndo apresenta danos
visiveis, e verificar se as tubagens e os parafuso estéo firmes.

Pontos de intersegao com outros aparelhos

Ao ligar o DriveControl a uma instalagédo de transporte, podem surgir pontos
perigosos. Estes pontos nao fazem parte deste manual de instrugdes, tendo, por
isso, de ser analisados durante o desenvolvimento e a colocagdao em
funcionamento da instalagéo de transporte.

» Apbs a conexdo do DriveControl a uma instalagdo de transporte, devera
controlar a completa instalagcéo antes de ligar o transportador e verificar se ha
novas fontes de perigo.
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Informacao do produto
Vers6es do HC-DriveControl
Versao Caracteristicas N° de

peca
HC-EC100 HybridControl para RollerDrive EC100 Q) 9000
HC-EC100 Full Como o HC-EC100, mas com handshake /0 9001

digital 2

HC-EC110 HybridControl para RollerDrive EC110 R 9004

Yo HybridControl possui fungdes do ZPA e do comando do motor integradas.
Se n&o houver nenhum Peer-to-Peer-Port conectado, e os interruptores DIP 4 e
5 estiverem DESLIGADOS, sera comutado automaticamente do modo ZPA para

0 modo de comando do motor.
2)0 HC-EC100 Full possui dois Pins por sinal, e todos os quatro sinais sao
separados galvanicamente. Nesta versao sao usados ao invés do Smart I/0O os

sinais digitais para entrada e saida.

Componentes

05052 01925 USA

9000 HC-EC100
V1.00 REV: 0

@
\
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@ Fusivel Conexéao para o HC-DriveControl a

@ Potencidometro de velocidade jusante

® Placa de caracteristicas @® Interruptor DIP

® Cabo do motor do RollerDrive @ LED de aviso (amarelo)

® Conexdes do sensor @ LED de avaria (vermelho)

® Conexao para o HC-DriveControla @ LED de operacgao (verde)
montante ® LED de segurancga (vermelho)

@ Handshake 1/O digital (s6 em @ Alimentagao de tensdo e conexdes
HC-EC100 Full) 1/0

Verséo 1.2 (02/2009) pt
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Acessorios de montagem:
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Informacao do produto
Dimensoes
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Os seguintes acessoérios de montagem sao fornecidos:
+ 2x parafusos semi-redondos 10-32 UNF x 0,5"
» 2x porca com arruela em leque 10-32 UNF que ndo podem ser perdidas

Tecnologia ZPA

ZPA é Zero Pressure Accumulation e significa um transporte sem presséo de
congestionamento. Com o HC-DriveControl o sistema de transporte pode
transportar o material sem pressao de congestionamento e além disso obtém
mais outras fungdes de comando. Cada HC-DriveControl comanda uma unidade
RollerDrive que, por seu lado, aciona roletes que correm juntos através de
correias redondas ou outras correias. O HC-DriveControl, o RollerDrive e os
roletes que correm juntos (com os respectivos sensores e interruptores) séo
unidos uns aos outros, para um curto trecho de transporte - uma zona.

O transporte sem pressao de congestionamento & possivel por que as zonas
retém o material a ser transportado até a zona seguinte ser reconhecida como
"livre" pelo respectivo sensor. Se houver um congestionamento do material a ser
transportado, € enviado um sinal baixo a respectiva zona anterior, até cada uma
das zonas anteriorires estar ocupada com o material a ser transportado. Nenhum
material a ser transportado empurra o outro, por isto ndo ha pressao de
congestionamento.

Um transportador sem pressao de congestionamento com comando logistico é
criado por varias zonas entreligadas, assim como a conexao eletrénica de todos
HC-DriveControls através de um cabo de telefone de seis fios. Os RollerDrives
s0O se tornam ativos quando um sensor detecta um material a ser transportado.
Se a zona seguinte estiver vazia, o material continuara a ser transportado.
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Informacao do produto
Configuragdo das zonas
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Tipica configuragdo do transportador ZPA
® Zona ® Sensor
® Sentido de transporte ® HC-DriveControl
® Material a ser transportado ® Linha de dados peer-to-peer
@ RollerDrive +24 VDC / Massa

O sensor da zona A detectou um material a ser transportado. O HC-DriveControl
da zona A detecta que na zona se encontra um material a ser transportado,
controla se a zona B esta livre e pede permissao para poder continuar a
transmitir o material para a zona B. Como também se encontra um material na
zona B, o HC-DriveControl da zona B nega a pergunta, até o material que se
encontra na zona C continuar a ser transportado (modo de separagado) ou no
minimo tiver sido iniciada a continuagéo do transporte (modo de transporte em
bloco ondular). O método de separagado depende do ajuste do interruptor DIP
SW3.

O HC-DriveControl da zona A s6 ativa os RollerDrives desta zona, se tiver
permissédo do HC-DriveControl da zona B.

Verséo 1.2 (02/2009) pt
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Informacao do produto

Descrigdo do produto

Fungoes + Comunicagao de zona-a-zona: Os processos nas zonas a montante e a
jusante sdo controlados por sensores, para garantir um comando em diversas
situagdes.

+ Diagnéstico: Os LEDs informam a respeito do diagnostico do motor, do
sensor e do congestionamento, assim como a respeito do status da
alimentacao de tensao, dos fusiveis e da temperatura.

* Inverter ou deslocar para frente o sistema completo: Os ajustes dos
interruptores e as conexdes no aparelho fazem com que o utente possa
inverter a logica de zona-a-zona, deslocar o completo sistema para frente,
inverter ou deslocar para frente partes do sistema ou iludir completamente
esta fungao (ajuste preliminar), sem ter que usar cartdes externos.

* NPN ou PNP: Todas as entradas e saidas podem ser ajustados juntos com
um interruptor em NPN ou PNP. S6 a "saida-sem-erro" esta sempre ativa alta
(funcéo a prova de falha com 24 VDC no "status-sem-erro").

» Varios RollerDrives comandados dependentemente em uma zona: Com
um HC-DriveControl podem ser comandados até trés RollerDrives (e dois
dependendo dos cartdes comandados), para aproveitar varios RollerDrives
em uma zona. Este sinal também pode ser usado por um SPS como entrada
de status "motor em funcionamento".

* Frenagem inteligente: O RollerDrive freia de acordo com as zonas
montantes e jusantes. Se n&o houver necessidade de um processo de
frenagem, é selecionado o modo de ponto neutro. Isto leva a um reduzido
consumo de eletricidade, assim como menos calor e vibragées no RollerDrive
e portanto também no sistema. Se no sistema nao houver sensores
bloqueados, significa que todos os RollerDrives estdo no modo de ponto
neutro.

* Frenagem dinamica: O RollerDrive funciona como um gerador e o
DriveControl alimenta eletricidade no enrolamentos do RollerDrive.

* Fungao de parada quando parado: Se o DriveControl ndo recebe um sinal
de marcha, o RollerDrive € mantido estavel.

+ Sistema de frenagem avangado: A combinacgao da funcao de frenagem
dindmica e a funcgdo de fixagao parada oferece opgdes de frenagem e de
fixagdo superiores para diversas aplicagoes.

Modos de funcionamento Os modos de funcionamento de um transportador RollerDrive com

HC-DriveControls abrangem:

« Standby: Os RollerDrives sao desligados quando a area estiver vazia.

» Aceitar: Assim que um material a ser transportado alcancar o sensor na
extremidade frontal da zona, os RollerDrives séo ativados para aceitar o
material a ser transportado.

* Transferéncia: Os RollerDrives continuam a funcionar para assegurar que o
material que chega na extremidade frontal da zona seja transportado para a
extremidade traseira. Assim resulta uma transmissado sem problemas e um
alto débito.

* Reencaminhamento: Os RollerDrives na zona continuam a funcionar para
continuar a transportar o material para a préxima zona, se nao houver
nenhum sinal da zona jusante para reter o material.

Versao 1.2 (02/2009) pt 9
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Informacao do produto
Fungoes de seguranga e de Existem diversas fungdes contra sobreaquecimento e bloqueio:
bloqueio * Protecdo contra congestionamento: Se o HC-DriveControl detectar um

congestionamento ou um obstaculo na extremidade traseira da zona, ele
envia um sinal de congestionamento a zona montante, para que n&o ocorra
nenhuma presséo de congestionamento, que possa danificar o produto ou
ferir pessoas.

+ Limitagado da temperatura do motor: A partir de uma temperatura de 80 °C
(176 °F) o DriveControl limita a corrente de arranque ao valor da corrente
continua. Isto é indicado pelo LED permanentemente iluminado em amarelo.
Assim que o RollerDriver estiver esfriado, o LED amarelo se apaga. Agora a
maxima corrente de arranque esta novamente disponivel. O motor pode
funcionar ilimitadamente com esta corrente limitada, sem que o DriveControl
ou 0 motor sejam danificados.

+ Desligamento no caso de uma excessiva temperatura do motor: A partir
de uma temperatura do motor de 100 °C (212 °F) o HC-DriveControl desliga
0 motor e o motor inicia a frenagem dinamica. Isto é indicado pelo LED
vermelho a piscar cinco vezes. Assim que o RollerDrive estiver esfriado, o
LED vermelho se apaga e o motor € recolocado em funcionamento.

+ Limitagcao de corrente no caso de um bloqueio do motor: Se o motor
estiver bloqueado, a corrente sera limitada a 1,4 A, até que o bloqueio seja
eliminado.

+ Limitacao da temperatura do DriveControl: A partir de uma temperatura do
cartdo de 70 °C (158 °F) o DriveControl limita a corrente de arranque ao
valor da corrente continua. Isto € indicado pelo LED permanentemente
iluminado em amarelo. Assim que o DriveControl estiver esfriado, o LED
amarelo se apaga. Agora a maxima corrente de arranque esta novamente
disponivel. O DriveControl pode funcionar ilimitadamente com esta corrente
limitada, sem que o DriveControl ou o motor sejam danificados.

+ Desligamento no caso de uma excessiva temperatura do DriveControl: A
partir de uma temperatura do DriveControl de 90 °C (194 °F) o DriveControl
desliga o motor e o motor inicia a frenagem dinamica. Isto é indicado pelo
LED vermelho a piscar quatro vezes. Assim que o DriveControl estiver
esfriado, o LED vermelho se apaga e o DriveControl é recolocado em
funcionamento.

Aplicacdao em desniveis

Devido ao moderno sistema de frenagem, o HC-DriveControl e o RollerDrive
EC1xx podem ser utilizados para aplicagbes com um angulo de inclinagao de até
15° (para cima e para baixo).

Verséao 1.2 (02/2009) pt
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Informacao do produto

Entradas e saidas

Alimentagao de tenséo e
conexoes 1/0 |
Entrada analdgica de velocidade
Potenciémetro externo + @)
Entrada Smart 1/ FWD (®
Entrada REV &
Saida sem erro (@)
Saida Smart 1 ®
Entrada para massa Q)
Entrada +24 VDC (O

gooogoon
00000000

Entrada de velocidade analégica: Regulacao de velocidade externa até
aprox. 33% da velocidade maxima, se estiver conectada uma entrada
analdgica de 0 a 5 entradas VDC entre esta entrada e a massa. Se for
utilizado um potenciémero de 10 kQ, o concato por friccado deve ser
conectado aqui. O potencidmetro integrado deve ser colocado na posigao
maxima (sentido dos ponteiros do reldgio), para que o ajuste de velocidade
externo nédo seja influenciado (esquemas elétricos ver pagina 20).

@ Potenciometro externo +:Pode ser usado um potenciémetro externo de
10 kQ para reduzir a velocidade a aprox. 33% da velocidade maxima. O
potenciémetro integrado deve ser colocado na posigdo maxima (sentido dos
ponteiros do relégio), para que o ajuste de velocidade externo nido seja
influenciado (esquemas elétricos ver pagina 20).

® Entrada Smart 1/ FWD: Ela possui diversas fungdes, dependendo do tipo
da zona:

* Na zona de partida: serve como sinal de partida para o handshake com as
outras maquinas ou transportadores.

* Na zona final: serve de sinal de partida para descarregar o transportador
e como handshake com os sistemas seguintes.

* Na zona de transporte: serve (dependendo dos ajustes dos interruptores
DIP) como sinal de avango para a respectiva zona ou para todo o
transportador

* Na zona comandada dependentemente: serve como comando para
avangar, para dar partida no motor.

Esta entrada pode ser comutada entre PNP e NPN (com o interruptor DIP 1).

® Entrada REV: Ativa a funcéo de inversao do sistema, todos os comandos
interligados sdo operados no modo de transporte invertido enquanto o sinal
for emitido. No modo de comando dependente, o motor trabalha
simplesmente no sentido contrario enquanto o sinal for emitido. Esta entrada
pode ser comutada entre PNP e NPN (com o interruptor DIP 1).

® Saida sem erro: ativo alto (+24 VDC), tanto no modo NPN como no modo
PNP. O sinal s6 cai se houver uma avaria no sistema.

Versdo 1.2 (02/2009) pt 11
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Informacao do produto

® Saida Smart 1: Ela possui diversas fungdes, dependendo do tipo da zona:

* Na zona de partida: indica o status da zona (ocupado ou livre) para o
handshake com os sistemas anteriores.

+ Na zona final: indica o status da zona (ocupado ou livre) para o
handshake com os sistemas posteriores.

* Na zona de transporte: serve, através de um interface com Smart 1
LIGADO da zona de comando dependente, como conexdo ao comando
de um segundo RolleDrive na zona.

* Na zona comandada dependentemente: indica o status do sensor.

Esta saida pode ser comutada entre PNP e NPN (com o interruptor DIP 1).

® Entrada para massa: Deve ser conectado a conexao de massa da
alimentacao de tensao.

® Entrada +24 VDC: Alimentacdo de tensdo de 24 VDC (faixa de tensao ver
"Dados técnicos", pagina 18).

O HC-DriveControl esta protegido contra troca de pdlos. A alimentagéo de
tensdo também deve oferecer uma protec¢éo contra curto-circuitos ou
sobrecorrente e a ondulagao residual deve estar abaixo de 5%.

Verséao 1.2 (02/2009) pt
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Informacao do produto

Entrada de parada
Entrada de sensor 2
Entrada de sensor 1
Entrada de erro do sensor
Saida da massa

Saida +24 VDC

0000O0O
Hininininin

CRREE

®

@

Entrada de parada: Quando ha um sinal nesta entrada (NPN/PNP
ajustaveis), o HC-DriveControl retem o material nesta zona, até o sinal nao
ser mais emitido. O sinal pode ser emitido com um interruptor manual ou por
um comando SPS, com referéncia a uma conex&do de massa CC (NPN) em
comum ou +24 VDC (PNP). Esta entrada pode ser comutada entre PNP e
NPN (com o interruptor DIP 1).

Entrada de sensor 2: ele serve como sensor de partida. Ele se encontra no
inicio da zona e sinaliza a primeira zona do transportador que ela pode
comegar a funcionar. Esta entrada pode ser comutada entre PNP e NPN (com
o interruptor DIP 1).

Entrada de sensor 1: ele se encontra no final da zona. Esta entrada pode
ser comutada entre PNP e NPN (com o interruptor DIP 1).

Entrada de erro do sensor: Se o sensor 1 tiver uma saida de erro para erro
de sinal, ele podera ser conectado a esta entrada. Esta entrada pode ser
comutada entre PNP e NPN (com o interruptor DIP 1).

Saida da massa: Conexdo do sensor 1 e do sensor 2 com a massa da
alimentacéo de tensao.

Saida +24 VDC: +24 Alimentagdo VDC para o sensor 1 e sensor 2.

S6 devem ser selecionados 0s seguintes sensores: (a alimentagéo de tenséo do
sensor do cartdo é de no max. 50 mA)

Barreira luminosa NPN (necessario refletor) - ativa, quando n&o ha reflexao
de luz, fechada quando em repouso (barreiras luminosas que operam de
acordo com o0 método escuro)

Explorador luminoso NPN (sem refletor) - ativo ao chegarem raios de luz,
aberto quando em repouso (explorador luminoso que opera de acordo com o
método claro)

Barreira luminosa PNP (necessario refletor) - ativa, quando n&o ha reflexéo
de luz, fechada quando em repouso (barreiras luminosas que operam de
acordo com o0 método escuro)

Explorador luminoso PNP (sem refletor) - ativo ao chegarem raios de luz,
aberto quando em repouso (explorador luminoso que opera de acordo com o
método claro)
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Comunicagao peer-to-peer

Apesar de ser possivel comutar entre NPN e PNP em todas as entradas e saidas
externas, é sempre usada a logica NPN-TTL para a comunicacéo Peer-to-Peer
HC-DriveControl. Isto significa que se um sinal que foi enviado de DriveControl a
DriveControl for alto, este ndo estd em funcionamento. Se o sinal for baixo
(ligado a terra), este executa a fungao a ele atribuida ou envia o sinal de
funcionamento ao cartéo vizinho.

Todas as comutagdes de légica sdo operadas com uma alimentagao de tensao
regulada e filtrada de 5 VDC no HC-DriveControl. A tensao de 5 VDC é fornecida
por um transdutor ao cartdo, que transforma a 24 VDC, com a qual o cartao é
alimentado, em 5 VDC para as comutacgdes de ldgica interna e a comunicagao
Peer-to-Peer (cabos de comunicacao ver "Acessorios”, pagina 49).

©® ®
® @
@ ®
2 -
@ ©®

Peer-to-Peer para o cartao a Peer-to-Peer para o cartao a

jusante montante

® Avangar (1/0) [esquerdal ® Avangar (1/0) [direita]

® Marcha aré (1/0) ® Marcha a ré (1/0)

® Reter o material a ser ® Reter o material a ser transportado

transportado (I/O) (110)

® Sensor B (DESLIGADO) ® Sensor C (LIGADO)

@ Massa ® NPN (LIGADO)

® NPN (LIGADO) [direita] ® Massa [esquerda]

Apesar de que varios segmentos de um sistema possam trabalhar com tensoes
de entrada diferentes, a massa CC deve ser mantida no mesmo potencial para
todos os sistemas (0 VDC), para assegurar um funcionamento perfeito e sinais
inequivocos. Ou seja: se forem utilizadas varias fonte de tensao, é necessario
que as massas CC sejam ligadas umas as outras.

Se um Peer-to-Peer-Port estiver conectado a um outro produto ZPA, o sinal
NPN (ligado) é ajustado em baixo, a ndo ser que um HC-DriveControl esteja a
montante.

Verséao 1.2 (02/2009) pt
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Informacao do produto

Interruptor DIP

Com os interruptores DIP é possivel selecionar varios tipos de processos de

comando. O ajuste padrao de todos os interruptores DIP € DESLIGADO. Isto

significa:

» Conexao padrao do HC-DriveControl com DriveControls HC a montante € a
jusante (SW4, SW5)

* Modo de separagéo (SW3)

*  Funcionamento do motor no sentido contrario dos ponteiros do relégio (SW2)

* Todas as entradas e saidas NPN (SW1)

Os ajustes dos interruptores DIP s6 s&o lidos durante o Reset (iniciagao).

LIGADO DESLIGADO
[8-— SW5: a montante Opcional Padrao
[—O+— SW4: a jusante Opcional Padrao
[—dO-— SW3: Separagdo Ampliado Padrao
g3~ SW2: Rotag&o no sentido dos ponteiros do reldgio 1o sentdo contrdrio dos.
SO SW1: Légica PNP NPN

Ajustes do interruptor DIP

A tabela a seguir apresenta as posi¢cdes do interruptor para diversas situacoes:

Interruptor LIGADO (posi¢cdao esquerda) DESLIGADO (posigao

DIP direita)
SW5 Opcional: o cabo Peer-to-Peer Padrao. o sinal de avango/
A jusante no sentido de transporte é inversédo nao é transmitido

ligado a um outro
HC-DriveControl e o sinal de
avango/inversao €é transmitido

SW4 Opcional: o cabo Peer-to-Peer Padréo. o sinal de avango/
A montante  no sentido contrario de inversédo ndo é transmitido
transporte € ligado a um outro
HC-DriveControl e o sinal de
avancgo/inversao é transmitido

SW3 Opcional: é necessario uma Padrao. é necessario uma
Separacgao liberag&o transporte em bloco liberagdo separada (ver
ondular (ver "Glosséario", "Glossario", pagina 50)
pagina 50)
SW2 No sentido dos ponteiros do No sentido contrario dos
Rotacéao relogio (rotacdo do RollerDrive ponteiros do relégio
visto a partir da extremidade do (rotagcéo do RollerDrive visto a
cabo) partir da extremidade do
cabo)
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Informacao do produto

Interruptor LIGADO (posicdo esquerda) DESLIGADO (posi¢ao

DIP direita)

SWi1 PNP: todas as entradas NPN: todas as entradas

Logica externas, assim como a externas, assim como a
entradas e saidas do sensor entradas e saidas do sensor
ativas altas (24 VDC). ativas baixas (0 VDC massa).

Isto ndo vale para a "saida
sem erro", que sempre esta
activa alta (+24 VDC), tanto
no modo NPN como no modo
PNP.

» O avanco e a inversao local deve sempre ser liberada, o transporte as zonas
a montante e a jusante é no entanto comandado através dos respectivos
interruptores DIP 4 ou 5.

» Com os interruptores DIP 4 e 5 & possivel definir de maneira simples os
grupos de avanco/inversdo ou desligar completamente as fungbes de avango
e de inverséo (isto é recomendado se as fung¢des nao forem usadas).

+ Se o RollerDrive for ligado com o cabo que estd montado de modo que
sobressaia do lado oposto do quadro de transporte, o interruptor SW2 deve
ser alinhado na posigao oposta para manter o mesmo sentido de transporte.

+ Em casos especiais ver "Opg¢bes de ajuste e esquemas elétricos", pagina 22

Verséao 1.2 (02/2009) pt
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Significado dos LEDs

Os LEDs informam a respeito do diagndstico do motor, do sensor e do
congestionamento, assim como a respeito do status da alimentagéo de tenséo,
dos fusiveis e da temperatura. A tabela a seguir apresenta os significados dos
LEDs (os LEDs piscam em intervalos de 72 segundos dentro de um periodo fixo
de 4 segundos).

LED Cor Status Significado

Fusivel vermelho permanentemente Fusivel queimado
iluminado (todos
outros LEDs estéo

desligados)
Alimentagdo verde permanentemente Alimentacdo de tensdo em ordem
de energia iluminado
Avaria vermelho permanentemente Motor bloqueado
iluminado Congestionamento nos sensores
ou entre os sensores
pisca uma vez Motor ou cabo do motor aberto ou

separado

pisca duas vezes  Sobretensdo detectada:
29 VDC + 0,2 VDC (o
funcionamento normal é
encerrado)

pisca trés vezes Subtensao detectada:
19 VvDC £ 0,2 VDC (o
funcionamento normal é
encerrado)

pisca quatro vezes Desligamento do DriveControl a
extremas temperaturas (o
funcionamento normal é
interrompido até esfriar)

pisca cinco vezes Desligamento do motor a
extremas temperaturas (o
funcionamento normal é
interrompido até esfriar)

pisca seis vezes Erro de sinal ou sensor defeituoso
(esta conectado um sensor com
saida de erro)

Aviso amarelo  permanentemente A corrente do motor esta limitada
iluminado a maxima corrente continua, ja
que a temperatura do motor esta
alta demais.

pisca quatro vezes A corrente do motor esta limitada
a maxima corrente continua, ja
que a temperatura do cartdo esta
alta demais.

@ Nao sao emitidos erros se o LED amarelo estiver piscando.

Versdo 1.2 (02/2009) pt 17
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DriveControl Placa de caracteristicas

As indicagdes sobre a placa de caracteristicas do DriveControl servem para a
identificacdo do HC-DriveControl. Isto € necessario para utilizar o DriveControl

18

de acordo com as disposicoes.

Q)

@

@ @

9000
V 1.00

\
05052 01925 USA
HEEEEEEEEEEEEEEEETTTTT L

HC-EC100 |—®
REV: 0

® Numero de série
@ Pais de fabricacdo
® Nome do produto

)

@ Informacgdes de revisdo
® Numero de artigo
® Cadigo de barras de identificagédo

O numero de série contem as seguintes indicagdes a respeito da data de

fabricagao:

05052 01925
© Ano ONONNO)
® Dia do ano

® Numero de ordem das unidades fabricadas neste dia

Dados técnicos

Tensao nominal

24 VDC

Faixa de tensao

22 a28 VDC

Ondulagao de tensao admissivel

< 5%, < 1% recomendado

Corrente continua

HC-EC100: 1,8 A
HC-EC110: 2,5 A

Corrente de arranque 41 A

Fusivel 5 Um fusivel Slow-Blow da Littlefuse
(0452005)

Classe de protecédo IP20

Temperatura ambiente durante o
funcionamento

0°Ca40°C (32 °Fa104 °F)

Temperatura ambiente durante o
transporte e armazenamento

-20°C a75°C (-4 °F a 167 °F)

Mudancas de temperatura

max. 1 °K/min; 3 h; 2 ciclos conforme
IEC 68-2-14

Umidade do ar

max. 90%, sem condensacgéao

Altura de instalacdo acima de NN

max. 1000 m (méx. 3300 ft)

Verséo 1.2 (02/2009) pt
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aparelho

Informacao do produto

Ajustes de velocidade

A velocidade pode ser ajustada sem escalonamento com potenciémetro do
DriveControl (entre 100% e aproximadamente 10% para o HC-EC100100 e entre
100% e aproximadamente 33% para o HC-EC110110). Normalmente esta
ajustado o valor maximo.

Coeficiente de Faixa de velocidade

transmissao

EC100 + HC-EC100

EC110 + HC-EC110

4:1 - 2,41 a0,8 m/s
(475 a 157 fpm)
9:1 - 1,07 a 0,36 m/s
(211 a 70 fpm)
12:1 1,32 a 0,15 m/s 0,8 a 0,26 m/s
(260 a 30 fpm) (158 a 52 fpm)
16:1 1,03a 0,1 m/s 0,6 a0,2m/s
(202 a 20 fpm) (119 a 39 fpm)
24:1 0,69 a 0,13 m/s 0,4a0,13 m/s
(135 a 14 fpm) (79 a 26 fpm)
36:1 0,44 a 0,05 m/s 0,27 a 0,09 m/s
(88 a 9 fpm) (53 a 17 fpm)
48:1 0,35a 0,04 m/s 0,2a 0,07 m/s
(68 a 7 fpm) (40 a 13 fpm)
64:1 0,25 a 0,03 m/s 0,15a 0,05 m/s
(50 a 5 fpm) (30 a 10 fpm)
96:1 0,17 a 0,02 m/s -
(34 a 3 fpm)

Se tiver que funcionar mais do que um DriveControl com velocidade baixa, é
recomendavel ajustar a velocidade externamente (através de um SPS ou um

Verséo 1.2 (02/2009) pt

potenciémetro externo; ver "Ajuste de velocidade externo”, pagina 20) e ativar a
comunicagao Peer-to-Peer com o interruptor DIP 4 (ao contrario do sentido de
transporte) e com o interruptor DIP 5 (no sentido de transporte).
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Ajuste de velocidade externo
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Informacao do produto

A velocidade também pode ser ajustada no DriveControl de outro modo que com
o potencidémetro.

Quando os ajustes do interruptor DIP LIGADO / DESLIGADO sao indicados,
significa que séo possiveis os dois ajustes para a comutagado apresentada (o
significado dos ajustes encontram-se em ver "Interruptor DIP", pagina 15).

Ajuste de velocidade externo através do potenciémetro

Sentido de transporte

Entrada analdgica de velocidade
Ext. Potenciémetro +

Massa (entrada)
+24 VDC (entrada)

Potenciémetro

10 kQ Pot. na posigao minima corresponde a 10% da velocidade nominal para HC-EC100
e 33 % da velocidade nominal para HC-EC110

Ajustes do interruptor DIP:

« SW5: LIGAR / DESLIGAR (se SW5 estiver comutado em LIGADO, o ajuste da
velocidade € transmitido no sentido de transporte).

« SW4: LIGAR / DESLIGAR (se SW4 estiver comutado em LIGADO, o ajuste da
velocidade é transmitido no sentido contrario de transporte).

+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO

+ SW2: LIGADO / DESLIGADO

+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

Verséao 1.2 (02/2009) pt
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Informacao do produto

Ajuste de velocidade externo através do SPS

Sentido de transporte

Entrada analégica de velocidade

Massa (entrada)
+24 VDC (entrada)

+24 VDC
I Massa

0-5VDC [ Massa
SPS saida de velocidade analégica (0 - 5 VDC)
0V =10 % da velocidade nominal para HC-EC100
0V = 33 % da velocidade nominal para HC-EC110
5V =100 % da velocidade nominal

Ajustes do interruptor DIP:

+ SW5: LIGAR / DESLIGAR (se SW5 estiver comutado em LIGADO, o ajuste da
velocidade é transmitido no sentido de transporte).

« SW4: LIGAR / DESLIGAR (se SW4 estiver comutado em LIGADO, o ajuste da
velocidade é transmitido no sentido contrario de transporte).

+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO

+ SW2: LIGADO / DESLIGADO

+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

21



DriveControl HC-EC100 / HC-EC110

INTERROLL

8

HC-DriveControl encontra-se
entre dois HC-DriveControls

22

Informacao do produto

Opcoes de ajuste e esquemas elétricos

Neste capitulo sao explicados os ajustes de interruptor DIP para diversas
aplicagoes.

Quando os ajustes do interruptor DIP LIGADO / DESLIGADO s&o indicados,
significa que s&o possiveis os dois ajustes para a comutagéo apresentada (o
significado dos ajustes encontram-se em ver "Interruptor DIP", pagina 15).

Aparelho a montante HC-DriveControl

Aparelho a jusante HC-DriveControl

Interruptor DIP 4 Desligar Ligar Desligar Ligar
Interruptor DIP 5 Desligar Ligar Ligar Desligar
Reconduzir o sinal de Desativado Ativado Desativado Ativado

avango/inverter no sentido
contrario do transporte

Reconduzir o sinal de Desativado Ativado Ativado Desativado
avanco/inverter no sentido
do transporte

Tipo de zona Modo ZPA Modo ZPA Modo ZPA Modo ZPA
Smart 1 (entr.) Avancar Avancar Avancar Avancar
Inverter (entr.) Invertero  Invertero Invertero Inverter o
sistema sistema sistema sistema
Smart 1 (saida) Funcio- Funcio- Funcio- Funcio-

namento namento namento namento
do motor do motor do motor do motor

Sensor 2 Outro Outro Outro Outro
sensor C sensor C sensor C sensor C

Verséao 1.2 (02/2009) pt
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Configuragdo padrao
i
Sentido de transporte | - &
o
T a
Sensor 1 lig.
Ao Vb
para o cartdo ZPA para o cartdo ZPA
a jusando a montante
+24 VDC +24 VDC
Massa Massa
Ajustes do interruptor DIP:
« SWH5: LIGADO / DESLIGADO
« SW4: LIGADO / DESLIGADO
« SWa3: LIGADO / DESLIGADO
« SW2: LIGADO / DESLIGADO
« SW1: LIGADO / DESLIGADO
Parada no modo PNP
) o
Sentido de transporte T
a2
(O
T Q
Entrada de parada
Sensor 1 lig.
12456 Moo
para o cartao ZPA para o cartao ZPA
a jusante a montante
+24 VDC +24 VDC
Massa Massa

Ajustes do interruptor DIP:

+ SWS5: LIGADO / DESLIGADO
+ SW4: LIGADO / DESLIGADO
+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO
+ SW2: LIGADO / DESLIGADO
+ SW1: LIGADO

Versgo 1.2 (02/2009) pt 23
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Parada no modo NPN

Sentido de transporte

ROLLER
DRIVE

Entrada de parada

Sensor 1 lig.
Massa
+24 VDC

Massa
+24 VDC

para o cartao ZPA

para o cartao ZPA

a jusante a montante
+24 VDC +24 VDC
Massa Massa

Ajustes do interruptor DIP:

+ SWS5: LIGADO / DESLIGADO
+ SW4: LIGADO / DESLIGADO
+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO
+ SW2: LIGADO / DESLIGADO
+ SW1: DESLIGADO

Verséao 1.2 (02/2009) pt
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Informacao do produto
Ajuste de sentido externo no modo PNP
o
Sentido de transporte (T
=1 >
— =
Sentido de transporte invertido 8 g
°| @O{LL
Entr. Smart 1/ FWD, o ® ®
Entr.RE'
Massa Sensor 1 lig.
+24 VDG Massa e
para o cartao ZPA para o cartdo ZPA
a jusante a montante
+24 VDC
Massa
EntrREV - |
Entr.FWD - |

Ajustes do interruptor DIP:

SW5: LIGAR / DESLIGAR (se SW5 estiver comutado em LIGADO, o ajuste do
sentido é transmitido no sentido de transporte).

SW4: LIGAR / DESLIGAR (se SW4 estiver comutado em LIGADO, o ajuste de
sentido é transmitido no sentido contrario de transporte).

SW3: LIGAR / DESLIGAR (se o sinal REV estiver ativado, é necessario que
SW3 esteja DESLIGADO).

SW2: LIGADO / DESLIGADO

SW1: LIGADO

Opcgodes de arranque:

Se no modo PNP o FWD for conectado a 24 VDC, segue uma rotagéo no
sentido contrario dos ponteiros do relégio.

Se, no modo PNP, REV for conectado a 24 VDC, segue uma rotagéo no
sentido dos ponteiros do reldgio.

Se, no modo PNP, FWD e REV forem conectados a 24 VDC, é iniciado o
modo de ponto neutro.

O sinal FWD funciona como um sinal de avango; a fungdo ZPA e os sinais do
sensor n&o sdo observados.
O sinal REV inverte a logica e o sentido do motor; a montante e a jusante e o
sensor C torna-se sensor B.
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Ajuste de sentido externo no modo NPN
. o
Sentido de transporte Wy
o=
Sentido de transporte invertido e
Entr. Smart 1/ FWD
Entr.REV
Sensor 1 lig.
Massa Massa
+24 VDC +24VDC
para o cartdo ZPA para o cartdo ZPA
a jusante a montante
+24 VDC
Massa
Entr.REV -
Entr.FWD /:‘

Ajustes do interruptor DIP:

SW5: LIGAR / DESLIGAR (se SW5 estiver comutado em LIGADO, o ajuste do
sentido é transmitido no sentido de transporte).

SW4: LIGAR / DESLIGAR (se SW4 estiver comutado em LIGADO, o ajuste de
sentido é transmitido no sentido contrario de transporte).

SW3: LIGAR / DESLIGAR (se o sinal REV estiver ativado, é necessario que
SW3 esteja DESLIGADO).

SW2: LIGADO / DESLIGADO

SW1: DESLIGADO

Opcgodes de arranque:

Se, no modo NPN, FWD for conectado a massa, segue uma rotagéo no
sentido contrario dos ponteiros do relégio.

Se, no modo NPN, REV for conectado a massa, segue uma rotagdo no
sentido dos ponteiros do reldgio.

Se, no modo NPN, FWD e REV forem conectados a massa, é iniciado o modo
de ponto neutro.

O sinal FWD funciona como um sinal de avango; a fungdo ZPA e os sinais do
sensor ndo séo observados.
O sinal REV inverte a ldgica e o sentido do motor; a montante e a jusante e o
sensor C torna-se sensor B.
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Transportador da esquerda para direita

Sentido de transporte

ROLLER
DRIVE

para o cartao ZPA para o cartdo ZPA
a montante a jusante

+24 VDC —+24VDC

assa
Sensor 1 lig. Massa

Massa Massa
+24 VDC +24 VDC

Ajustes do interruptor DIP:

+ SWS5: LIGADO / DESLIGADO
+ SW4: LIGADO / DESLIGADO
+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO
+ SW2: LIGADO / DESLIGADO
+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

@ Funciona como na configuragdo padrao, o HC-DriveControl s6 colocado de
cabega para baixo.

Versdo 1.2 (02/2009) pt 27



DriveControl HC-EC100 / HC-EC110

INTERROLL

Informacao do produto

Varios RollerDrives em uma zona

Smart 1 deslig. Sensor 1 lig.

L L L
w w w
- - -
; > > >
Sentido de transporte ok ol ok
[rala x o i)

DriveControl de zonas

28 voe 5¥be
para o cartao ZPA para o cartao ZPA
a jusante a montante
Smart 1 lig.
Massa
+24 VDC
DriveControls
comandados
dependentemente
Smart 1 lig.
Massa
+24 VDC
+24 VDC +24 VDC
Massa Massa
@ Um comando de inversao as zonas do DriveControl ndo é reencaminhado aos

DriveControls comandados dependentemente.

Ajustes do interruptor DIP DriveControl de zonas:
+ SW5: DESLIGADO

+ SW4: DESLIGADO

+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO

+ SW2: LIGADO / DESLIGADO

+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

Ajustes do interruptor DIP DriveControl de comando dependente:

+ SW5: DESLIGADO
+ SW4: DESLIGADO
+ SW3: DESLIGADO
+ SW2: LIGADO / DESLIGADO

+ SW1: LIGADO / DESLIGADO (deve ter o mesmo ajuste de interruptor que o

DriveControl de zonas (modo de Iégica NPN ou PNP))

28
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HC-DriveControl como cartio de comando do motor
) o
Sentido de transporte Wy
=54 >
— =
O o
T O
S 1 lig. Ct do FWD:
>?:|20;3PN?$:252I\9. (] IS &%@LL ‘j
>para o PNP: 24 VDC lig. O| o w
=
Comando REV: g g g g
> NPN: M: lig. (] e] = o
>pp:r;aooPNP: 243\/5;?: \%. +22"35Dsé =N HDDIL % ° §
+24 VDC
Massa

Ajustes do interruptor DIP:

+ SW5: DESLIGADO

+ SW4: DESLIGADO

+ SW3: DESLIGADO

+ SW2: LIGADO / DESLIGADO
+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

Opcodes de arranque:

+ Se o FWD for conectado a 24 VDC, segue uma rotagéo no sentido contrario
dos ponteiros do relogio.

+ Se o REV for conectado a 24 VDC, segue uma rotagao no sentido dos
ponteiros do reldgio.

+ Se FWD e REV forem conectados a 24 VDC, ¢ iniciado o modo de ponto
neutro.
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HC-DriveControl é zona de
partida

INTERROLL
Informacao do produto
Aparelho a montante - - - -
Aparelho a jusante HC-DriveControl
Interruptor DIP 4 Desligar Ligar Desligar Ligar
Interruptor DIP 5 Desligar Ligar Ligar Desligar
Reconduzir o sinal de Desativado Ativado Desativado Ativado
avanco/inverter no sentido
contrario do transporte
Reconduzir o sinal de Desativado Ativado Ativado Desativado
avanco/inverter no sentido
do transporte
Tipo de zona Entrada Modo ZPA Entrada Modo ZPA
I/0 Smart I/0 Smart
Smart 1 (entr.) Requisicao Avancar Requisicao Avancar
Inverter (entr.) Invertero  Invertero Invertero Inverter o
sistema sistema sistema sistema
Smart 1 (saida) Permissdo Funcio- Permissdo Funcio-
namento namento
do motor do motor
Sensor 2 Nao Outro Nao Outro
utilizado sensor C utilizado sensor C
(Smart 1/0) (Smart 1/0O)
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INTERROLL

Informacao do produto

Configuracdo padrdo com SPS ou comando de partida do sensor

Sentido de transporte

ROLLER
DRIVE

Comando SPS
de partida

Massa
+24 VDC

para o cartdo ZPA
a jusante

+24 VDC

Massa

Ajustes do interruptor DIP:

+ SW5: LIGADO / DESLIGADO

+ SW4: LIGADO / DESLIGADO (define se se trata de uma zona de transporte
ou uma zona de partida, ao utilizar o sensor 2 LIGADO, o SW 4 deve ser
colocado em LIGADO)

+ SW3: LIGADO / DESLIGADO

+ SW2: LIGADO / DESLIGADO

+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

Sensor 2 LIGADO sinal de partida (de SPS ou sensor):
+ Sinal de partida para o PNP: 24 VDC
+ Sinal de partida para o NPN: Massa

@ Se for usado um sensor como sinal de partida, devera conectar o sensor ao
sensor 2 LIGADO.
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INTERROLL
Informacao do produto
HC-DriveControl é zona final Aparelho a montante HC-DriveControl

Aparelho a jusante - - - -
Interruptor DIP 4 Desligar Ligar Desligar Ligar
Interruptor DIP 5 Desligar Ligar Ligar Desligar
Reconduzir o sinal de Desativado Ativado Desativado Ativado
avanco/inverter no sentido
contrario do transporte
Reconduzir o sinal de Desativado Ativado Ativado Desativado
avanco/inverter no sentido
do transporte
Tipo de zona Entrada Modo ZPA Modo ZPA Entrada

I/0 Smart I/0 Smart
Smart 1 (entr.) Permissdo Avancar Avancar Permisséo
Inverter (entr.) Invertero  Invertero Invertero Inverter o

sistema sistema sistema sistema
Smart 1 (saida) Requisi¢dao Funcio- Funcio- Requisicao

namento do namento do
motor motor

Sensor 2 Outro Outro Outro Outro

32

sensor C sensor C sensor C sensor C

Configuragao padrdao com comando de partida "Smart 1 LIGADO"

Sentido de transporte

ROLLER

w
=
i
a

Smart 1 lig.

Massa

Sensor 1 lig.
+24VDC Massa

+24 VDC

para o cartdao ZPA

a montante
+24 VDC +24 VDC
Massa Massa

Ajustes do interruptor DIP:

+ SWS5: LIGADO / DESLIGADO (define se se trata de uma zona de transporte
ou uma zona final)

+ SW4: LIGADO / DESLIGADO

+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO

+ SW2: LIGADO / DESLIGADO

+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

Sinal Smart 1 LIGADO (do SPS ou do sensor):
» Sinal de partida para o PNP: 24 VDC
» Sinal de partida para o NPN: Massa
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HC-EC100 Full em ligagao
com cartoes Z EC

Informacao do produto

INTERROLL

S6 o HC-EC100 Full (n°® art. 9001) esta equipado com uma conexdo handshake
1/0 digital. Ele foi elaborado especialmente para uma facil conexao de cartdo Z
EC. O HC-EC110 nao é adquirivel com uma conexao handshake 1/0 digital.

HC-EC100 HC-EC100 Full antes de HC-EC100 Full apés cartdes Z
Full entre cartdes Z
cartbes Z
Aparelho a montante Cartao ZEC HC-EC100 Full Cartaio ZEC CartaoZEC
Aparelho a jusante Cartaio ZEC CartaioZEC CartaoZEC HC-EC100 Full
Interruptor DIP 4 Desligar Desligar Ligar Desligar Desligar
Interruptor DIP 5 Desligar Desligar Desligar Desligar Ligar
Reconduzir o sinal de avango/ Desativado Desativado Ativado Desativado Desativado
inverter no sentido contrario do
transporte
Reconduzir o sinal de avancgo/ Desativado Desativado Desativado Desativado Ativado
inverter no sentido do transporte
I/0O digital integrado Sim Sim Sim Sim Sim
Tipo de zona Digital 1/0 Digital Digital Digital Digital
comandado Saida I/O Saida I/O Entrada I/O Entrada I/O
dependentem
ente
Smart 1 (entr.) Avancar Avancar Avancar Avancar Avancar
Inverter (entr.) Inverter o Inverter o Inverter o Inverter o Inverter o
sistema sistema sistema sistema sistema
Smart 1 (saida) Sensor B Sensor B Sensor B Sensor B Sensor B

Sensor 2 Nao utilizado  Outro sensor  Outro sensor  N&o utilizado  N&o utilizado
(I/0 digital) C C (I/0 digital) (I/O digital)
I/0 digital a montante Req. N/C N/C N/C Utilizado Utilizado
(saida)
Perm. N/C N/C N/C Utilizado Utilizado
(entr.)
I/0O digital a jusante Req. Utilizado Utilizado Utilizado N/C N/C
(saida)
Perm. Utilizado Utilizado Utilizado N/C N/C
(entr.)

Verséo 1.2 (02/2009) pt
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INTERROLL
Informacao do produto
Configuracdo padrao
i
Sentido de transporte | 1 g
o
lialia)
Cartao ZEC Cartao Z EC
e T T e Massa Sensor 1 lig R
E@ Sy —f ol H@E +24VDC 24 VDC E@ S mr] H@E
1 @l CHYp ° &0 LEYg
I = il I = +
aa = e b e 4| - e E el b4
Plugue SPS1 | Plugue SPS4
Plugue handshake I/O digital
+24 VDC +24 VDC
Massa Massa

Ajustes do interruptor DIP:

+ SWS5: LIGADO / DESLIGADO
+ SW4: LIGADO / DESLIGADO
+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO
+ SW2: LIGADO / DESLIGADO
+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

Ligagao entre 1/O digital e cartao Z

Sentido de transporte

T TR 03 7 0gued T 03 7 0BlED

*# + *# + - 4}
g O - @ 1

I === el I == zoE
E 110@D:| @ - @ 110@@ ll,-ll T
i =- I =.
4 ==t et et el < et =l=]=R%
Cartao ZEC Cartédo ZEC

Plugue SPS1

Mo

oo
<

Plugue SPS4

Entrada [

L
°
=3
[s]

Emissor

Saida 24 VDC
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INTERROLL

HC-DriveControl em ligagao
com handshakes SPS

Informacao do produto

HC-DriveControl apos
handshake SPS (zona de

HC-DriveControl antes de
handshake SPS (zona final)

HC-DriveControl
entre handshakes

partida) SPS
Aparelho a montante SPS HC-DriveControl SPS
Aparelho a jusante HC-DriveControl SPS SPS
Interruptor DIP 4 Desligar Desligar Desligar Ligar Desligar
Interruptor DIP 5 Desligar Ligar Desligar Desligar Desligar
Reconduzir o sinal de avango/ Desativado Desativado Desativado Ativado Desativado
inverter no sentido contrario do
transporte
Reconduzir o sinal de avango/ Desativado Ativado Desativado Desativado Desativado
inverter no sentido do transporte
Tipo de zona Entrada I/O Entrada 1/O Saida I/O Saida I/0O /O Smart
Smart Smart Smart Smart comandado
dependentemente
Smart 1 (entr.) Requisicao Requisi¢ao Permisséo Permisséao Operagao
Inverter (entr.) Inverter o Inverter o Inverter o Inverter o Inverter o
sistema sistema sistema sistema sistema
Smart 1 (saida) Permisséao Permisséao Requisi¢ao Requisi¢ao Sensor B

Sensor 2

Nao utilizado
(Smart 1/0O)

Nao utilizado
(Smart 1/0O)

Outro sensor
C

Qutro sensor
C

Né&o utilizado

Verséo 1.2 (02/2009) pt
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INTERROLL
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Informacao do produto

HC-DriveControl apés handshake SPS (zona de partida)

Sentido de transporte

ROLLER
DRIVE

A

Smart 1 (lig.) Requisigao no sentido de transporte
(24 VDC lig. para PNP / Massa para NPN)

Sensor 1 lig.
Smart 1 (deslig.) Permisséo no sentido de transporte Massa
+24VDC

(24 VDC deslig. para PNP / Massa para NPN)

para o cartdo ZPA
a jusante

+24 VDC
Massa

Ajustes do interruptor DIP:

+ SW5: LIGADO / DESLIGADO
+ SW4: DESLIGADO

+ SW3: LIGADO / DESLIGADO
+ SW2: LIGADO / DESLIGADO
+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

* No interface é necessario um I/O Smart baseado em handshake

* O interruptor DIP 4 deve estar em DESLIGADO para que esta zona se torne
uma zona de partida

* O avango e a inversdo so sao liberados se o interruptor DIP 5 estiver em
LIGADO
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INTERROLL

Informacao do produto

HC-DriveControl antes de handshake SPS (zona final)

i
Sentido de transporte 0=
ox
=)
AN
Smart 1 (lig.) Permissao no sentido de transporte
(24 VDC lig. para PNP / Massa para NPN) —
S:arl 1 (deslig.) Requisigao no sentido de transporte| |, 11252 @]ﬂ EA}}%%; o
(24 VDC deslig. para PNP / Massa para NPN)
para o cartdao ZPA
a montante
+24 VDC +24 VDC
Massa Massa
Ajustes do interruptor DIP:
+ SW5: DESLIGADO
« SW4: LIGADO / DESLIGADO
« SWa3: LIGADO / DESLIGADO
« SW2: LIGADO / DESLIGADO
« SW1: LIGADO / DESLIGADO
@ * No interface é necessario um I/O Smart baseado em handshake

* O interruptor DIP 5 deve estar em DESLIGADO para que esta zona se torne
uma zona final

+ O avango e a inversao s6 séo liberados se o interruptor DIP 4 estiver em
LIGADO

Versdo 1.2 (02/2009) pt 37



DriveControl HC-EC100 / HC-EC110

INTERROLL
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Informacao do produto

HC-DriveControl entre dois handshakes SPS

Sentido de transporte

ROLLER
DRIVE

Smart 1 (lig.) Sinal de funcionamento
(24 VDC lig. para PNP e massa para NPN)

o0000000d
000000

Massa

Smart 1 (deslig.) Sensor de detec¢do no final da zona 424 VDC

off  INTERROLL

=l
[l
EEETE

Sensor 1 lig.
Massa
+24 VDC

(24 VDC deslig. para PNP e massa para NPN)

+24 VDC

Massa

Ajustes do interruptor DIP:

+ SW5: DESLIGADO

+ SW4: DESLIGADO

+ SWa3: LIGADO / DESLIGADO
+ SW2: LIGADO / DESLIGADO
+ SW1: LIGADO / DESLIGADO

*« Em ambos os interfaces é necessario um |/O Smart baseado em handshake
* O interruptor DIP 4 e o interruptor DIP 5 devem estar em DESLIGADO para
que esta zona se torne uma zona comandada dependentemente.
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INTERROLL

Verséo 1.2 (02/2009) pt

Transporte e armazenamento

Transporte

« Cada DriveControl esta embalado em uma caixa.

A /\ CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a um transporte incorreto
» Os trabalhos de transporte s6 devem ser realizados por
pessoal especializado autorizado.

» Observar as seguintes indicagoes.

» Empilhar no maximo quatro caixas.

» Antes do transporte devera controlar se os DriveControls estéo fixos de forma
correta.

» Evitar graves golpes durante o transporte.

» Controlar cada DriveControl apds o transporte e verificar se apresenta danos
visiveis.

» Se forem verificados danos, devera fotografar as partes danificadas.

» Em caso de danos de transporte, informe imediatamente o expedidor e a
Interroll, para nao perder quaisquer direitos a indenizagéo.

» Nao transportar o DriveControls entre areas quentes e frias. Isto pode levar a
formagéo de agua condensada.

Armazenamento

A /\ CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a um armazenamento
incorreto
» Empilhar no maximo quatro caixas.

» Controlar cada DriveControl ap6s o armazenamento e verificar se apresenta
danos.
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INTERROLL

Montagem e instalacao

Avisos para a montagem e a instalacao

Perigo de danos materiais que podem levar a uma
falha ou a uma reduzida vida util

» Observar as seguintes indicacdes.

» Nao deixar o DriveControl cair nem utiliza-lo de forma incorreta, para evitar
danos interiores.

» Controlar cada DriveControl apds a montagem e verificar se apresenta danos
visiveis.

Avisos para a instalagao elétrica

Danos no DriveControl

» Observar as seguintes indica¢des de seguranca.

» Os trabalhos de instalacdo elétrica s6 devem ser realizados por pessoal
especializado autorizado.

» Antes de instalar, remover ou ligar a fiagdo do DriveControl devera
assegurar-se de que nao esta sob tensao elétrica.

» Jamais operar o RollerDrive ou o DriveControl com corrente alternada pois
isto leva a danos irreparaveis no aparelho.

» Nao expor o plugue do motor a cargas de tragao e pressdo demasiadamente
altas. Ao dobrar o cabo no plugue é possivel que o isolamento do cabo seja
danificado, e pode ocorrer uma falha no DriveControl ou no RollerDrive.

» Assegurar uma ligagéo a terra correta para o RollerDrive, o DriveControl e a
fonte de tensdo VDC 24 pelo quadro de transporte ou pela construgao de
apoio, nos quais o RollerDrive e o DriveControl estdo instalados. A ligagao a
terra incorreta pode levar a uma descarga estatica, o que pode ter como
conseqléncia uma avaria ou uma falha no motor ou no Drive Control.?

» Nao girar o RollerDrive manualmente, pois isto induz uma tens&o que poderia
danificar o DriveControl.
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Versao 1.2 (02/2009) pt

Montagem e instalacao

Instalagcdo do HC-DriveControl em um sistema de transporte

» Utilizar o DriveControl como gabarito e marcar o centro dos dois orificios de
montagem. Informacdes a respeito da distancia entre os orificios de
montagem ver "Dimensées”, pagina 7.

» Fazer dois orificios de montagem com @ de 5,6 - 6 mm (0,22 - 0,24 in) nas
marcacodes.

» Colocar os parafusos semi-redondos nos orificios de montagem que se
encontra no lado oposto do qual onde deve ser montado o DriveControl.

» Fixar o DriveControl ao quadro com os parafusos que sobressaem dos
orificios de montagem.

» Colocar as porcas sobre os parafusos e apertar.

» Garantir que entre o DriveControl e o quadro de transporte, ao qual o
comando esta fixo, haja uma ligacdo a massa.

O DriveControl e o quadro de transporte devem ter o mesmo potencial em
relacdo a massa.

Instalacao elétrica

O plugue fornecido com o RollerDrive EC1xx serve para a pega de conexao do
DriveControl.

O plugue "Alimentacgao de tensao e conexdes I/O" e as "conexdes do sensor”
sdo terminais de conexao Cage-Clamp.

» Usar as ferramentas fornecidas ou introduzir uma chave de fenda pequena
para acionar o borne de conexdes.

» Introduzir o plugue do RollerDrive.

» Se necessario devera introduzir o cabo de ligagdo Peer-to-Peer.
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Testes antes da primeira

colocagao em funcionamento

Controles antes de cada

colocagao em funcionamento

42

Alterar os ajustes

Colocacao em funcionamento e operacgao

Colocag¢ao em funcionamento

>

>

Assegure-se de que todos os parafusos sejam apertados de acordo com as
especificagoes.

Assegure-se de que os interfaces com outros componentes ndo provoque
perigos adicionais.

Assegure-se de que a cablagem coincida com a especificagdo e com as
diretivas legais.

Controlar todos os dispositivos de protecéo.

Assegure-se de que ninguém se encontre nas areas de perigo do
transportador.

Operacgao

AVISO

Danos no DriveControl ou no motor do RollerDrive por

indugao

» Na&o empurrar objetos manualmente sobre o
transportador de roletes.

» Nao girar o RollerDrive manualmente.

>

>

Controlar a posigao do interruptor DIP (ver "Interruptor DIP", pagina 15).
Controlar os ajustes de velocidade no potenciémetro de velocidade. E
recomendavel operar o RollerDrive com maxima velocidade.

Verifique se o DriveControl apresenta danos visiveis.

Controlar todos os dispositivos de protegao.

Assegure-se de que ninguém se encontre nas areas de perigo do
transportador.

Especificar exatamente como colocar o produto transportado e supervisione a
respectiva colocagéo.

Assegure-se de que o RollerDrive ndo esteja bloqueado.

Para reduzir manualmente a velocidade, devera girar o potencidbmetro com
uma chave de fenda pequena no sentido contrario dos ponteiros do relogio.
Para aumentar manualmente a velocidade, devera girar o potencidbmetro com
uma chave de fenda pequena no sentido dos ponteiros do reldgio.

Ajustar cuidadosamente o interruptor DIP com uma chave de fenda pequena.

Comportamento em caso de acidente ou falha

>

YV V

Parar imediatamente o transportador e interditar de modo que nao possa ser
ligado sem querer.

Em caso de um acidente: Dar os primeiros socorros e acionar a chamada de
emergéncia.

Informar a pessoa responsavel.

Permita que pessoal especializado elimine a falha.

Volte a ligar o transportador apenas depois de receber a autorizagao do
pessoal especializado.
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Controlar o DriveControl

Substituir o DriveControl

Substituir o fusivel.

Versao 1.2 (02/2009) pt

Manutencao e limpeza

Avisos a respeito da manutencao e da limpeza

/A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a um manuseamento

incorreto!

» Os trabalhos de manutengao e limpeza s6 devem ser
realizados por pessoal especializado autorizado.

» Os trabalhos de manutengdo s6 devem ser realizados
sem corrente elétrica. Proteger o DriveControl contra
ligagcéo acidental.

» Instalar as placas de aviso que indicam que estao

sendo realizados trabalhos de manutengéo.

Manutencgao
O DriveControl deve ser controlado em intervalos regulares para evitar avarias.

» O DriveControl e as linhas pertencentes devem ser controlados mensalmente
para verificar se ha danos.

» Uma vez por ano devera ser controlado se os parafusos do DriveControl
ainda estao firmemente apertados e se os cabos ainda estido corretamente
instalados e ligados as respectivas conexdes.

Se um DriveControl estiver danificado, ele devera ser substituido.

» Instalar DriveControl novos (ver "Colocagéo fora de funcionamento”,
pagina 48 e ver "Montagem e instalagéao", pagina 40).

» Retirar e colocar o fusivel cuidadosamente com uma pinga. Tenha cuidado
para nao danificar o porta-fusivel, a placa de circuito impresso ou os
componentes pertencentes.

Limpeza

P6 e sujeira, juntos com umidade, podem levar a um curto-circuito do circuito
elétrico. Em areas sujas é portanto necessaria uma limpeza em intervalos
regulares para evitar curto-circuitos que possam danificar o DriveControl.

» Eliminar o p6 e a sujeira em intervalos regulares com ar comprimido de pouca
presséo.
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Ajuda em caso de falhas

Localizacao de avarias

Se estiver procurando avarias no sistema de transporte, considere que cada
HC-DriveControl comanda uma zona. Se ocorrer uma avaria numa zona ou num
trecho das zonas, é possivel que as consequéncias da avaria sejam sentidas

nesta zona ou na zona adjacente.

Observe que as informacgdes percorram no sentido de transporte. A causa da
maioria dos problemas de comando pode ser encontrada nas zonas montantes.

Falha

Causa

Eliminacao

O sistema néo trabalha

Nenhuma alimentacéo de tensao

Controlar se a tensdo de saida da
alimentacao de tens&o se encontra na
faixa de tensdo indicada.

Polaridade errada da alimentagao de
tensao

Controlar a polaridade da alimentacao
de tensao no DriveControl (ver
"Entradas e saidas", pagina 11).

Ajuste incorreto do interruptor DIP 1

Controlar se a posi¢ao do interruptor
DIP de 1 légica (NPN ou PNP)
corresponde ao tipo do sensor (ver
"Interruptor DIP", pagina 15).

O fusivel esta queimado.

Substituir o fusivel (ver "Substituir o
fusivel.", pagina 43).

Zona em funcionamento sem
material a ser transportado

Sinal de saida defeituosos do sensor

Controlar o tipo do sinal de saida do
sensor (ver "Conexbes do sensor”,
pagina 13).

Sentido incorreto do sensor

Controlar o alinhamento dos sensores.
Alinhar os sensores de modo que eles
detectem exclusivamente a area de
transporte e ndo a iluminagao do teto,
os quadros laterais, etc.

Comando para avancar devido ao
comando involuntariamente ligado a
terra na entrada Smart 1 / FWD

Controlar a ligagédo da entrada Smart 1/
FWD

O cabo de comunicagéo esta torcido
ou defeituoso

Controlar o cabo de comunicagao na
area dos sistemas a montante

O sensor nao foi conectado de forma
correta

Controlar a conexao do sensor ao
HC-DriveControl. Controlar a ocupacéo
de pin do sensor (ver "Conexées do
sensor”, pagina 13).

O sensor esta danificado

Substituir o sensor.

Se a zona permanecer em
funcionamento, sem que os cabos
de comunicagao estejam conectados
ou sem que haja um sinal de entrada
do sensor, significa que o
HC-DriveControl esta danificado.

Substituir o HC-DriveControl. Montagem
do DriveControl ver "Montagem e
instalagdo"”, pagina 40.
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Ajuda em caso de falhas

Falha

Causa

Eliminacao

Varias zonas funcionam
ininterruptamente

O cabo de comunicacéo esta com
defeito e emite um comando para
avancgar

Encontrar a zona que funciona
interruptamente, que esta mais a frente.
Controlar o cabo de comunicacéo desta
zona.

Diversas massas em varias
alimentacdes de tensédo

Assegure-se de que todas as fontes de
tens&o estejam ligadas a massa.

Os sistema funciona em marcha a ré
ou avanga sem ter recebido
comando

O fusivel esta queimado.

Se os interruptores DIP 4 e 5
estiverem ajustados em LIGADO
para todos os cartdes, significa que
um fusivel queimou ou uma queda
de poténcia em um DriveControl
envia um comando de marcha a ré/
avango a todos os DriveControls do
sistema.

Controlar todos os fusiveis do sistema e
substituir os queimados (ver "Substituir
o fusivel.”, pagina 43).

Cabo de comunicagdo conectado de
forma incorreta

Controlar o cabo de comunicagéo na
zona de partida do sistema. Substituir
0s cabos que estado conectados de
forma errada.

A zona para quando a carga chega
A zona nao aceita a carga

A zona recebe o sinal para reter o
material a ser transportado

Controlar se a zona recebe da zona a
jusante o sinal para reter o material a
ser transportado.

Assegure-se de que na zona, onde a
carga para, nao haja nenhuma ponte de
fio entre a massa e a entrada de parada
do HC-DriveControl. Se for usado um
interruptor ao invés de uma ponte de fio:
devera controlar se o interruptor esta
desligado.

O cabo de comunicacéao esta
fechado ou conectado de forma
errada entre as zonas

Controlar o cabo de comunicacéao e
substituir se necessario

Nenhuma alimentagéo de tensao do
HC-DriveControl

Controlar a entrada de tenséo do
HC-DriveControl

Nenhuma alimentagao de tensao do
RollerDrive EC1xx

Controlar se o cabo do motor esta
conectado de forma correta.

O cabo de comunicagao entre a
zona em funcionamento e a zona
que nao esta em funcionamento,
esta conectado de forma errada

Substituir o cabo.
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Ajuda em caso de falhas

Falha

Causa

Eliminacao

A carga para dentro de uma zona

O sensor ndo foi alinhado de forma
correta

Controlar o alinhamento do sensor.

A velocidade do RollerDrive EC1xx é
baixa demais

Calcular a velocidade e a distancia para
garantir que o limite de tempo nao foi
ultrapassado. Apos ter deixado o sensor
a montante, a carga tem no max.

4,5 segundos para alcangar o proximo
sensor a jusante.

Ajustar a velocidade do RollerDrive.

Carga congestionada

Remover a carga congestionada

Rolete bloqueado

Remover a causa do bloqueio ou
substituir o rolete.

A carga contiua até a préxima zona
ao invés de parar imediatamente

A carga é pesada demais ou tem um
coeficiente de fricgdo baixo demais

Posicionar o sensor um pouco mais
para frente na zona.

Revestir os roletes para aumentar a
friccdo entre os roletes e a carga.

A zona néo inverte o sentido de
transporte

O cabo de comunicagdo que vai para
a zona a montante esta conectado
de forma errada

Substituir o cabo de comunicacgéo.

O sinal ndo foi enviado nem recebido
de forma correta

Controlar a saida do DriveControl a
montante e a entrada do DriveControl a
jusante.

As zonas tém massas diferentes

Controlar se as duas zonas tém uma
massa em comum.

O sistema néo desliga se varias
zonas estiverem em funcionamento
ao mesmo tempo

A alimentacéo de tensdo nao é
suficiente

Assegure-se de que a alimentacao de
tensdo de 24 VDC seja suficientemente
potente para as exigéncias do sistema.
Controlar se a fonte de tensdo CA e a
alimentagéao de tensédo CC estejam
conectadas de forma correta.

O DriveControl nado reconhece o
sensor de tensio

O sensor e o refletor ndo estéo
corretamente alinhados

Controlar o alinhamento do sensor e do
refletor.

Controlar os ajustes dos interruptores
DIP 4 e 5.

O RollerDrive EC1xx encontra-se no
modo de frenagem se nao houver
material a ser transportado sobre o
sistema transportador

Isto ndo € uma avaria. Trata-se de
uma fungao para poupar energia. O
RollerDrive EC1xx trabalha no modo
ponto neutro até ser emitido um
comando para a partida ou parada
do material a ser transportado.
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Ajuda em caso de falhas

As seguintes avarias sao indicadas por LEDs iluminados:

(outras informagdes ver "Significado dos LEDs", pagina 17)

Falha

Causa

Eliminacao

O motor esta no modo de frenagem,
o LED de avaria vermelho pisca uma
vez e a saida de avaria esta ativada
(a "saida sem erro" esta ativada).

Estado invalido do sensor de efeito
Hallo do motor

* Fio com defeito

» Sensor de efeito Hall falhou

Substituir o RollerDrive.

Tens&o acima ou abaixo dos valores

limite

* Variagdes, falha ou sobrecarga
da alimentacgao de tenséao

Controlar a alimentacao de tensao.

No caso de uma inclinagédo o motor
muda temporariamente para o modo
de frenagem. O LED de avaria
vermelho pisca duas vezes (a "saida
sem erro" é ativada) ou
desligamento da alimentacao de
tensdo ou queimou um fusivel no
cartao.

Foi detectada sobretenséao (devido a

uma velocidade alta demais ou uma

tensdo excessiva gerada pelo motor

no rastreio)

+ O angulo de inclinagédo é grande
demais

+ O peso do material a ser
tranportado é alto demais

* Reduzir o angulo de inclinagéo.
» Colocar o rolete de frenagem para
limitar a velocidade

O motor funciona rapido demais, a

velocidade ¢é alta demais

» O material a ser transportado
chega a zona com uma
velocidade inesperadamente alta

Reduzir a velocidade de entrada do
material a ser transportado.

O LED de avaria vermelho pisca seis
vezes e a saida de avaria esta
ativada (a "saida sem erro" esta
ativada).

Sinal de erro do sensor

* A lente do sensor esta suja ou o
sensor esta alinhado de forma
incorreta

Limpar a lente do sensor e alinhar o
sensor.

A corrente é limitada a maxima
corrente continua, o LED amarelo se
ilumina.

A temperatura do cartdo ou do motor

esta alta demais

+ Sobrecarga ou demasiada
duracéo de utilizacao

Reduzir a carga do material a ser
transportado ou o débito da zona.

A corrente cai abaixo de aprox. 1,5
A, enquanto que o torque
permanece constante. O LED de
avaria vermelho esta iluminado e a
saida de avaria esta ativada (a
"saida sem erro" esta ativada).

Bloqueio do motor

» Obstaculo no transportador ou
material a ser transportado
pesado demais para ser
transportado

Apos eliminar o bloqueio o RollerDrive
reinicia o funcionamento normal.
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Colocacao fora de funcionamento e

eliminacao

Colocacao fora de funcionamento

A\

/A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a um manuseamento

incorreto!

» A colocagéo fora de funcionamento s6 deve ser
realizada por pessoal especializado autorizado.

» 86 colocar o DriveControl fora de funcionamento
quando estiver desligado. Proteger o DriveControl
contra ligagao acidental.

» Remover todos os cabos do DriveControl.
» Soltar os parafusos com os quais o DriveControl esta fixo ao quadro de

transporte.

» Retirar o DriveControl do quadro de transporte.

Eliminagao

O operador é responsavel pela eliminacao correta do DriveControl. Para isto
devem ser observados os regulamentos locais de cada ramo para a eliminacéo
do DriveControl e da sua embalagem.
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Acessorios
DriveControls Parte N° de pega
Z-Card EC Easy 8922
Z-Card EC Full 8973
Plugue e cabo Parte Descrigdo

Verséo 1.2 (02/2009) pt

Plugue de alimentacéo
e plugue I/O0

Conector de encaixe com caixa de 8 pins, n° de
peca Wago 231-308/026-004

Diametro do fio:

— Minimo de 0,08 mm? (AGW 28)

— Minimo de 2,5 mm? (AGW 12)

Plugue do sensor

Conector de encaixe Cage-Clamp de 6 pins, n° de
peca Wago 734-106/000-004

Diametro do fio:

— Minimo de 0,08 mm? (AGW 28)

— Minimo de 1,5 mm? (AGW 14)

Linha peer-to-peer
(cabo de comunicacgao)

Cabo: Cabo plano de 6 pdlos, tecnologia SPC, n°
de peca TXW6205-WF

Dois plugues: Plugue modular AMP de 6 pdlos, n°
de pegas AMP 5-641337-3

Tamanho do condutor AWG: 24

Ferramenta de montagem: N° de peca AMP 2-
231652-8

Plugue 1/O digital
(apenas em HC-EC100
Full n° 9001)

Conexao Double-Stack no aparelho, tomada
Phoenix Contact, n° de pegca 1961164
Plugue: N° de pecga Phoenix Contact 1881341

Plugue do motor

O plugue do motor para o RollerDrive consiste de
um plugue e um pin de conexao.

— Plugue: N° de peca AMP 175778-8

— Pins de conexdo: N° de pegca AMP 1-175102-1
N° de peca AMP da ferramenta Crimp 9184381
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Glossario
A jusante Uma zona a jusante encontra-se normalmente a esquerda de uma certa zona.

Importante € que o material a ser transportado sempre seja transportado das
zonas a montante para as zonas a jusante.

A montante O contrario de "a jusante" (veja definicdo). Uma zona a montante é a préxima
zona no sentido contrario do sentido de transporte ajustado em um
transportador.

Avancgar O RollerDrive esta permanentemente ativo enquanto este comando é emitido.

Se 0 modo de avanco estiver ativado, o DriveControl ira ignorar os sinais do
ZPA ou do sensor.

Correia redonda Correias redondas de materiais como p.ex. poliuretano, através das quais os
RollerDrives estédo ligados aos respectivos roletes que correm junto.
Corrente limite A maxima corrente admissivel é limitada pelo DriveControl.
EC1xx Abreviagdo para modelos sem escova do RollerDrive 24 VDC:
+ EC100
+ EC110
Fim ocupado Também chamado de "produto em posigao de espera". Este sinal indica que na

zona a montante foi detectado um produto pelo sensor, que espera para
continuar a ser transportado para a préoxima zona a jusante. O sinal é
transmitido pelo cabo Peer-to-Peer, que é usado pelo HC-DriveControl para a
transmisséo de dados entre as zonas individuais.

Frenagem dinamica Frenagens dindmicas para os motores de corrente continua, colocando uma
resisténcia nas linhas dos enrolamentos do motor, apds terem sido separadas
da alimentagéo de tensao continua. O motor funciona como um gerador. A
funcéo de frenagem dindmica n&o tem qualquer fungéo de parada, ou seja, o
motor ainda pode ser colocado em movimento por uma forga exterior. Para isto
a Interroll realizou a funcéo de parada durante o desligamento.

Funcgao de parada quando Na fungéo de parada quando parado os motores de corrente continua sao
parado mantidos em suas posigdes, apliando uma corrente de poténcia reduzida as

linhas dos enrolamentos do motor. Quando o HC-DriveControl recebe o
comando para parar e reter o material a ser transportado, segue o processo de
frenagem em dois passos. No primeiro passo o motor/a carga séo parados
através da funcgao de frenagem dinamica. No segundo passo o motor € mantido
na sua posigao através da fungao de parada quando parado. Assim o
HC-DriveControl pode agir contra movimentos giratérios causados por forgas
exteriores.

HC-DriveControl Abreviagéo para um DriveControl de zonas individuais para os RollerDrives
Interroll 24 VDC sem escovas:
*+ HC-EC100: pode ser aplicado como DriveControl (comando do motor) e
como comando de zona ZPA para RollerDrives EC100
*+ HC-EC110: pode ser aplicado como DriveControl (comando do motor) e
como comando de zona ZPA para RollerDrives EC110

1/0 digital O software reconhece automaticamente se ha conexdes no cartao
(Handshake 1/0O digital s6 em HC-EC100 Full)
Interruptor DIP 4 Em certas aplicagbes ele tem efeito sobre a transmisséo do sinal de

velocidade, do sinal de avango e do sinal de inversdo a zona a montante.
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Interruptor DIP 5

Liberagao do transporte em
bloco ondular

Liberacao separada

Ligagdo em ponte NPN
Modo de ponto neutro

N/C
Perm.

Protecao contra
congestionamento

Req.
Roletes que correm junto

RollerDrive
Sensor

Sensor B
Sensor C
Separagao

Versao 1.2 (02/2009) pt

Anexo

Em certas aplicagbes ele tem efeito sobre a transmisséo do sinal de
velocidade, do sinal de avango e do sinal de inversdo a zona a jusante.

Também chamada de liberacédo ondular. Um método de liberacao, no qual é
autorizada a continuacao do transporte do material da zona a montante, assim
que o sensor da zona a jusante detectar a extremidade dianteira do material a
frente. Assim o débito é sensivelmente elevado em comparagdo com o modo
de separacéo, no entanto é possivel que de vez em quando haja uma perda da
carga. O sinal de partida é transmitido as zonas a montante com uma curta
retardacao, para evitar a partida de todos os pacotes ao mesmo tempo.

Método de liberagc&o no qual o transporte do material s6 é permitido depois que
a extremidade final do material, que se encontra na zona a jusante, deixar a
area vigilada pelo sensor que se encontra no final da zona.

O interruptor DIP 4 refere-se a unidades a montante, o interruptor DIP 5 a
unidades a jusante.

O RollerDrive funciona sem alimentagéo de corrente elétrica nem processo de
frenagem.

N&o requer medidas, ndo tem efeito qualquer

Permissao: Sinal a zona a montante, indicando que a zona pode ser esvaziada
(carga continua a ser transportada).

Método para a protegdo dos materiais a serem transportados, que possam se
encontrar em uma zona. Assim que o HC-DriveControl detectar um
congestionamento ou um obstaculo no final da respectiva zona, ele envia um
sinal de congestionamento a zona montante, de modo que é evitada uma
presséo de congestionamento.

Requisi¢ao da zona a montante, perguntando se pode continuar a transportar o
material.

Roletes n&o acionados que normalmente séo ligados a um RollerDrive por
meio de correias redondas ou correias multirib

Um de varios tipos de roletes Interroll acionados com corrente continua.

Um sensor de LIGADO / DESLIGADO através do qual a barreira luminosa
reconhece se ha objetos na area vigilada. Se o raio de luz for interrompido,
significa que ha um objeto na area. Normalmente a luz é refletida de volta ao
sensor através de um refletor. O refletor encontra-se no lado oposto do sensor,
no outro lado do quadro de transporte. O HC-DriveControl utiliza sensores
NPN ou sensores PNP. Sensores NPN recebem o status ativo através de uma
ligagdo a massa (modo NPN) ou uma ligagao 24 VDC (modo PNP).

Sensor no final da propria zona
Sensor no final da zona a montante

Com o interruptor DIP 3 é selecionado o modo de separagdo ou o transporte de
bloco ondular. Isto € importante para todos os tipos de zonas, a nao ser para
as zonas de comando dependente Smart 1/O.
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Tensao gerada pelo motor no
arrastamento

Zona

ZPA

Anexo

A forga eletromotriz (tenséo), ou FEM, produzida quando um material chega
com alta velocidade ao RollerDrive ativo, que antes da chegada do material
estava descarregado. A tens&o gerada pelo motor no arrastamento ou a FEM
inversa é um efeito de inversédo de tensdo que existe normalmente em
motores. Em caso de excesso de tens&do gerado pelo motor no arrastamento é
possivel que ocorram danos no DriveControl ou na alimentagéo de tenséo
provocados por contra-golpe de corrente elétrica. Tensbes excessivas geradas
por motores podem ser minimizadas, reduzindo o maximo possivel as
diferengas de velocidade enter o transportador por for¢a da gravidade e/ou as
diferentes zonas dos trechos de transporte ativos.

O trecho de transporte, que normalmente consiste de um RollerDrive e varios
roletes que correm juntos, ligados através de correias redondas ou outros
dispositivos ao acionamento.

Transporte sem pressao de congestionamento (Zero Pressure Accumulation):
Principio de transporte com o qual os materiais individuais séo transportados
sobre o transportador de modo que ndo entrem em contato entre si (ver
"Tecnologia ZPA", pagina 7).
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Declaragao do fabricante

para os efeitos previstos na Diretiva de Maquinas 98/37/CE e respectiva
alteragao 98/79/CE, anexo Il B

O fabricante:

Interroll Engineering GmbH

Hoferhof 16

D - 42929 Wermelskirchen

Deutschland

declara por meio desta que a série de produto

* DriveControl HC-EC100
* DriveControl HC-EC100 Full
* DriveControl HC-EC110

nao é uma maquina pronta a ser utilizada, para os efeitos previstos na
Diretiva de Maquinas, ndao cumprindo, portanto, todos os requisitos da
mesma. A colocagao em funcionamento dos produtos esta interdita até que
toda a maquinal/instalagao na qual esta integrado esteja em conformidade
com a Diretiva de Maquinas!

Diretivas CE utilizadas:

Diretiva de Maquinas 98/37/CE com alteracao 98/79/CE

Diretiva de Baixa Tensao 2006/95/CE

Diretiva de compatibilidade eletromagnética 2004/108/CE

Diretiva RoHS (restricdo de certas substancias perigosas) 2002/95/CE
Normas harmonizadas utilizadas:

EN ISO 12100, partes 1 e 2

Wermelskirchen, 7 de Novembro de 2007

Armin Lindholm

(gerente)

(Esta declaracao do fabricante pode ser vista em www.interroll.com.)
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Europa do Norte

Dinamarca

Interroll Nordic A/S
Hammerholmen 2-6
DK-2650 Hvidovre/Denmark
Tel. +45 36 88 33 33

Fax +45 36 88 33 72
dk-sales@interroll.com

Interroll Service
Islandsvej 5

DK-7900 Nykgbing M.
Tel. +4597 71 15 55
Fax +45 97 71 16 55
dk-sales@interroll.com

Islandia

IBH ehf
Dugguvogur 10
104 Reykjavik
Iceland

Tel. +354 562 6858
Fax +354 562 6862
ingi@ibh.ehf.is

Finlandia
Tel. +358 9 54 94 94 00
Fax +358 9 54 94 94 16

Noruega
Tel. +47 32 88 26 00
Fax +47 32 88 26 10

Suécia
Tel. +46 35 227077
Fax +46 35 227078

Europa Ocidental e
Europa do Sul

Franca

Interroll S.A.S.

ZI de Kerannou

B.P. 34

F-29250 Saint Pol de Léon
Tel. +33 298 24 41 00

Fax +33 298 24 41 02
f-sales@interroll.com

Italia

Rulli Rulmeca S.p.A.
Via A. Toscanini, 1
1-24011 Alme (Bg)
Tel. +39 035 4300111
Fax +39 035 545523
i-sales@interroll.com

Portugal

Rulmeca Interroll de Portugal Lda
Apartado 69, Centro Civico
P-6201-909 Covilha

Tel. +351 275 330 780

Fax +351 275 990 789
p-sales@interroll.com

Espanha

Interroll Espafia S.A.

Parc Teconologic del Vallés
C/Dels Argenters, 5

Edificio 1, médulos Bp y Cp
E-08290 Cerdanyola del Vallés
Tel. +34 90 211 0860

Fax +34 93 586 4895
e-sales@interroll.com
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Gra-Bretanha

Interroll Ltd.

Brunel Road

Earlstrees Industrial Estate
GB-Corby, Northants NN17 4UX
Tel. +44 1536 200 322

Fax +44 1536 748 515
gb-sales@interroll.com

Europa Central

Alemanha

Interroll Férdertechnik GmbH
Hoéferhof 16

D-42929 Wermelskirchen
Tel. +49 2193 23 0

Fax +49 2193 20 22
d-sales@interroll.com

Austria
Tel. +49 2193 23 187
Fax +49 2193 23 164

Bélgica
Tel. +49 2193 23 131
Fax +49 2193 23 164

Luxemburgo
Tel. +49 2193 23 190
Fax +49 2193 23 164

Paises Baixos
Tel. +49 2193 23 151
Fax +49 2193 23 164

Suica
Tel. +49 2193 23 190
Fax +49 2193 23 164

Europa Oriental

Republica Checa
Interroll CZ, s.r.o.

Na Radku 7/3172
CZ-69002 Breclav

Tel. +420 519 330 210
Fax +420 519 330 211
cz-sales@interroll.com

Hungria
Tel. +36 23 337 891
Fax +36 23 337 892

Polénia

Interroll Polska Sp. z 0.0.
ul. Ptochocinska 85
PL-03-044 Warszawa
Tel. +48 227417410
Fax +48 22 7417411
pl-sales@interroll.com

Republica Eslovaca
Tel. +421 2 4363 8102
Fax +421 2 4342 7294

Eslovénia
Tel. +386 1 56 56 370
Fax +386 1 56 56 372

Turquia

Rol-er Makina San. Ve. Tic. Ltd. Sti.

Pembegul Sok., Dostlar Apt.
No. 12 D. 10 Suadiye

347 40 Istanbul

Turkiye

Tel. +90 216 386 37 75

Fax +90 216 386 38 22
tr-sales@interroll.com

Préximo Oriente

Israel

ComTrans-Tech Ltd.
P.O.B. 17433

Tel-Aviv 61174

Israel

Tel. +972 54 4 27 27 47
Fax +972 3 7 44 08 64
il-sales@interroll.com

Africa

Africa do Sul

Interroll SA Pty. Ltd.
P.O. Box 327

Isando 1600

37 Director Road, Spartan Ext 2
1619

South Africa

Tel. +27 11 281 9900
Fax +27 11 252 9083
za-sales@interroll.com

Ameérica do Norte e
América do Sul

EUA

Interroll Corporation

3000 Corporate Drive
USA-Wilmington, NC 28405
Tel. +1 910 799 11 00

Fax +1 910 392 38 22
usa-sales@interroll.com

Canada

Interroll Components Canada Ltd.
8900 Keele Street

Unit2 &3

Concord, Ontario L4K 2N2
Canada

Tel. +1 905 660 4426

Fax +1 905 660 4159
cdn-sales@interroll.com

Interroll Canada Ltd.

Drives & Rollers Canada
1201 Gorham Street
Newmarket Ontario L3Y 8Y2
Canada

Tel. +1 905 727 3399

Fax +1 905 727 3299
cdn-sales@interroll.com

Brasil

Interroll Logistica
Elementos para Sistemas
Transportadores Ltda.
Av. Alexandrina das Chagas
Moreira 945

Bairro Distrito Industrial
Pindamonhangaba-SP
Brasil

CEP 12412 - 800

Tel. +55 12 3648 8021
Fax +55 12 3648 8164
sa-sales@interroll.com

Para outros paises da América
do Sul consulte por favor:
Interroll Espafia S.A.

Parc Teconologic del Vallés

C/Dels Argenters, 5

Edificio 1, modulos Bp y Cp
E-08290 Cerdanyola del Valles

Tel. +34 90 211 0860

Fax +34 93 586 4895
e-sales@interroll.com

INTERROLL

Asia

China

Interroll (Suzhou) Co. Ltd.
Unit 10B, Modern Industrial Square
No. 333 Xing Pu Road
Suzhou Industrial Park
Suzhou, Jiangsu Province
People’s Republic of China
Postal Code: 215126

Tel. +86 512 6256 0383
Fax +86 512 6256 0385
cn-sales@interroll.com

Japao

Interroll Japan Co. Ltd.
302-1 Shimokuzawa
Sagamihara-shi

Kanagawa 229-1134

Japan

Tel. +81 42 764 2677

Fax +81 42 764 2678
jpn-sales@interroll.com
Coréia

Interroll Korea Corporation
Room 301, Dongsan Bldg, 333-60
Shindang-Dong, Choong-ku
Seoul

Korea

Tel. +822 2 231 1900

Fax +822 2 254 36 83
kr-sales@interroll.com

Cingapura

Interroll (Asia) Pte. Ltd.
386 Jalan Ibrahim

629156 Singapore
Republic of Singapore
Tel. +65 6266 6322

Fax +65 6266 6849
sgp-sales@interroll.com
Tailandia

Interroll (Thailand) Co. Ltd.
41/6 Moo 6, Bangchalong,
Bangplee

Samutprakarn 10540
Thailand

Tel. +66 2 337 0188 91
Fax +66 2 337 01 92
th-sales@interroll.com

india

Interroll Drives and Rollers India Private Limited

SF 12, KSSIDC Building 3rd Stage
Peenya, Bangalore

Bangalore - 560058

Kamataka, India

Tel. +91 80 2359 5904

Fax +91 80 2349 5241
in-drummotors@interroll.com

Australia & Nova Zelandia
Australia

Conveyor Solutions Australia Pty. Ltd.
70 Keon Parade

Thomastown

VIC 3073

Australia

Tel. +61 3 9460 2155

Fax +61 3 9460 2029
aus-sales@interroll.com

Nova Zelandia

Automation Equipment (NZ) Ltd.
45 Colombo Street

Frankton

Hamilton

New Zealand

Tel. +64 7847 2082

Fax +64 7847 7160
nz-sales@interroll.com

Para outros paises
encontram-se dados de contato em
www.interroll.com



	Interroll DriveControl
	Acerca deste documento
	Notas relativas ao manuseio do manual de instruções
	Avisos utilizados neste documento
	Outros símbolos

	Segurança
	Notas de segurança básicas
	Utilização para os fins previstos
	Utilização para fins não previstos
	Pessoal especializado
	Perigos
	Pontos de interseção com outros aparelhos

	Informação do produto
	Versões do HC-DriveControl
	Componentes
	Dimensões
	Tecnologia ZPA
	Descrição do produto
	Aplicação em desníveis
	Entradas e saídas
	Comunicação peer-to-peer
	Interruptor DIP
	Significado dos LEDs
	DriveControl Placa de características
	Dados técnicos
	Ajustes de velocidade
	Opções de ajuste e esquemas elétricos

	Transporte e armazenamento
	Transporte
	Armazenamento

	Montagem e instalação
	Avisos para a montagem e a instalação
	Avisos para a instalação elétrica
	Instalação do HC-DriveControl em um sistema de transporte
	Instalação elétrica

	Colocação em funcionamento e operação
	Colocação em funcionamento
	Operação
	Comportamento em caso de acidente ou falha

	Manutenção e limpeza
	Avisos a respeito da manutenção e da limpeza
	Manutenção
	Limpeza

	Ajuda em caso de falhas
	Localização de avarias

	Colocação fora de funcionamento e eliminação
	Colocação fora de funcionamento
	Eliminação

	Anexo
	Acessórios
	Glossário
	Declaração do fabricante




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


