Guia Rapido

07.2002 QG EVE0109 A-(pt)

SRD960 Posicionador universal

Estas instrucdes devem ser utilizadas como um guia rapido para partida. Para informac¢des mais detalhadas,
consultar os documentos padrao "Master Instructions” e "Product Specification Sheet”. Eles poderéo ser
encontrados em nossa pagina da Internet www.foxboro-eckardt.com .

1. MONTAGEM AO ATUADOR
Adaptadores de Montagem

Assegure-se de utilizar o adaptador correto

Opcao N para:

Montagem NAMUR, conforme IEC 534-6
Montagem direta em atuadores FoxPak e FoxTop
Atuadores rotativos, conforme VDI/VDE 3845

Opcao R para:
Atuadores rotativos, conforme VDI/VDE 3845

Opcao T para:

Montagem integral com conexdes de ar na parte
traseira

Atuadores rotativos, conforme VDI/VDE 3845

Opcéao D para:
Montagem NAMUR, conforme VDI/VDE 3847
Atuadores rotativos, conforme VDI/VDE 3845

Coloque na posicéao central

Durante a operacao o lado do chanfro do eixo 9 na traseira do posicionador deve sempre estar apontado para a seta

26. O angulo de rotacdo ao redor desta marca € de +45°,
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MONTAGEM EM ATUADORES LINEARES
Montagem Namur - Lado esquerdo - Montagem Namur - Lado direito -

Alavanca de realimentacdo para atuadores lineares
O parafuso viajante B se encaixa no rasgo da alavanca
A e a mola de compensacéo Ffica encostada no
parafuso viajante

B F A
/ / /
/

Parafuso viajante B:

Bucha roscada Acoplador v
Prisioneiro i
— — Fil
\
P - L

MONTAGEM EM ATUADORES ROTATIVOS

* NaAao aperte o parafuso de trava 4 contra a rosca -
doeixo 9! M1~
* Durante a operacéo, o lado do chanfro do eixo 9
deve mover-se (0 a 100%) defronte a seta 26.

Y
¢ Quando a temperatura do processo aumenta, O eixo +
de movimento 1 se dilata, aumentando o seu compri- e\/
mento. Portanto, o adaptador rotativo 3 deve ser mon- = @0@00)
tado com uma folga aproximada de 1 mm (0.04") en- =0 -
tre 0 eixo de movimento 1 e o adaptador rotativo 3.

Isto € obtido pela colocacdo da quantidade necessaria
de arruelas 5, no eixo de realimentacéo 9, antes da 8
colocacao do adaptador rotativo. Duas arruelas de- 0

vem ser suficientes para obter-se a folga de 1 mm. @
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Atuador, rotagéo anti-horaria Atuador, rotagdo horério

2. CONEXOES

Antes da montagem dos conectores e prensa-cabos,
verifigue o correto alinhamento das roscas, caso
contrario o invélucro podera ser danificado. O tipo de
rosca utilizado esta gravado no invélucro

Gl/4

Aterramento

Conecte o cabo de aterramento ao parafuso #1 (ou
ao parafuso #2 no compartimento de conexdes
elétricas — vide proxima péagina)

NPT

CONEXOES PNEUMATICAS

Alimentacéo de ar (s): De 1.4 até 6 bar (sempre inferior & maxima pressdo suportada pelo atuador), isento de
Oleo, pb e agua!

Fechada Fechada
@ 2 @ 2
= ) i = o ((3)
y1 - RO - oR©)
s — | (] © s () ®
O, O
Fechada I e y2 1| e

Montagem Direta (Simples Agao) Simples Agao Dupla Agao
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CONEXOES ELETRICAS

Deverdo ser rigorosamente observados.

N
\ (=]
Y
\
O|O
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”

I —— Afrouxe o parafuso de protegao antes de abrir a tampa e
. ter acesso ao compartimento de conexdes elétricas

Este parafuso também destrava a tampa do compartimento
elétrico

__ Conexéo de aterramento no compartimento de conexdes
#2 elétricas

3.2 Placas Opcionais

[o]
[ mjn

Duas saidas binarias (SRD99x-xxP)

Ligacéo a dois fios, conforme DIN 19234
grjezies 84| Tensdo de Alimentagéo: 8 a 48 Vcc

3.1 Ponto de ajuste

Para SRD960-xH (HART),
SRD960-xD (Inteligente s/ com.)
SRD960-xA (Analégico)

1112
+ | =
+ -

Entrada 4 a 20 mA

Para SRD960-xF (FoxCom digital)
+ -
Tensao de alimentagdo 13a48 Vcc "

Para SRD960-xP (PROFIBUS-PA)
e SRD960-xQ (FOUNDATION F. H1)

Conexao a rede conforme IEC 1158-2
Tensao de alimentagdo 9a32Vcc"

Amplificador chaveado
com circuito de controle
intrinsecamente seguro

Amplificador chaveado
com circuito de controle
intrinsecamente seguro

Duas entradas binarias (SRD960-xxB)

Entradas blparlas com alimentagéo interna
+|-l+|-] paraconexdo a sensores ou chaves.
(Chave fechada para uma operagéo normal)

Transmissor de posigcao 4 a 20 mA e 1 Alarme (SRD960-xxQ)

81[82(31 (32
+ | - [+ | =
| [
Amplificador chaveado

com circuito de controle
intrinsecamente seguro

Saida analdgica 4 a 20 mA,
ligagdo a dois fios, tensao
de alimentacdo 8 a 48 Vcc

Chave fim-de-curso indutiva (SRD960-xxT ou -xxU)

Sensor de proximidade a dois fios,
conforme DIN 19234 ou NAMUR
Tensao de Alimentagéo: 8 V cc.

4114251 [ 52
-+ -
| [

Amplificador chaveado
com circuito de controle
intrinsecamente seguro

Amplificador chaveado
com circuito de controle
intrinsecamente seguro

1) Para circuitos com seguranga intrinseca, verificar o certificado/plaqueta

de identificagdo para a maxima alimentagao elétrica, etc.
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4 PARTIDA (Ajustes por meio dos botdes locais e LCD ou LEDs)

Apdbs a montagem do posicionador ao atuador e executadas as ligacdes elétricas e pneumaticas, vocé podera PARTIR

0 SRD.
Atencao:

N&o toque a parte traseira do posicionador enquanto estiver operando os botdes! RISCO DE FERIMENTOS!

Descricao do indicador )

Variavel do processo

8/.5 %

Posicdo valvula

Variavel do processo e diagndstico

8/.5 %
Posicdo vdlvula

Menu principal durante a configuragcéo

Menu principal
1 Montagem

2 Autostart

3 Acdo valvula

Durante a configuragéo, o item selecionado aparece
sobre fundo escuro. Mais menus com o botéo (+) .

Configuracéo e operagdo com chaves locais

e LCD:

Um posicionador ja configurado anteriormente
podera mostrar uma tela como esta:

87.5 %

Valve position

Para configuracao, pressione (@) e o menu principal
aparece.

Se 0 SRD ainda néo foi configurado, 0 menu principal
aparece automaticamente apds a energizacao.: ")

d
2 Autostart
3 Valve Action

No menu 1 vocé pode selecionar o tipo de montagem.

*) A linguagem do menu do indicador sai de fabrica
em inglés. A linguagem do menu pode ser mudada
para outro idioma (se assim o tiver sido adquirido ou
baixado da Internet). Selecione o menu 9.8.2. e
confirme com (/). Saia da configuracdo pressionando
(©) diversas vezes.

Chaves locais

(0) -) *) v)

Menu princi- Menu ou Menu ou Entra/
pal: entrada pardmetro pardmetro salva
ou saida anterior seguinte

e LEDs:

Um posicionador ja cgnﬁgurado, apobs a energizacao,
estard EM OPERACAO e com todos os LEDs apagados.
M 1 2 3 4

o o000

Para configuracao, pressione (@) - os LEDs “M/F” e
“1" piscaréo (= menu 1 apresentado).

Se 0 SRD ainda néo foi configurado, o menu 1 &

automaticamente apresentado apos a energizagao:
M 1 2 3 4

* %000

No menu 1 vocé pode selecionar o tipo de montagem.
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...e LCD:

Pressione o bot&o (¢) para entrar no menu “Tipo de
montagem”. Selecione o “Tipo de montagem” com 0s
botdes (+) ou (-) .

1.2 Lin right
1.3 rot cclockw

(Mais menus com o botao (+) .)

Pressione (¢/) para confirmar e salvar.

O SRD retorna ao nivel 1 do menu e estara no menu
principal novamente.

2 Autostart
3 Valve Action

Para entrar no préximo menu (= menu 2, Autostart)
pressione o botéol (+) uma vez.

SRD Main Menu
Mounting

? Autostart

3 Valve Action

Pressione o botéo (¢) para entrar no menu “Autostart”.

Selecione “Autostart” completo ou parcial com os
botbes (+) ou (-) .

2.2 Short

Pressione (¢/) para confirmar e iniciar o Autostart.

A adaptacdo automatica a valvula é composta de
uma série de passos que € mostrada no indicador.

Ap6s o Ultimo passo, o posicionador estara
EM OPERACAO. —

... e LEDs:

Pressione o bot&o (v) para entrar no menu “Tipo de
montagem”. Selecione o “Tipo de montagem” com 0s
botdes (+) ou (-) .

M 1 2 3 4

Atuador linear, montagem a

O e O0OO0O0 esquerda

Atuador linear, montagem a

O O e OO direita

Atuador rotativo, abre sentido

O OO eO anti-horéario

Atuador rotativo, abre sentido

O 00O e horério

Pressione (¢/) para confirmar e salvar.
O SRD retorna ao nivel 1 do menu e estara no menu
principal novamente.

M 1 2 3 4

¥ %00 O0]

Para entrar no préximo menu (= menu 2, Autostart)
pressione o botéo (+) uma vez e os LEDs “M/F” e “2"
piscarao.

M 1 2 3 4

¥ O % 00|

Pressione o botéo (v) para entrar no menu “Autostart”.
Selecione “Autostart” completo ou parcial com os
botdes (+) ou (-) .

M 1 2 3 4

HO e OO0 e HAutostart completo

HO Oe @ O H Autostart parcial
Pressione (¢/) para confirmar e iniciar o Autostart.

A adaptacéo automatica a valvula € composta de 4
passos (mostrada pelo acendimento sequencial dos
LEDs “1” a “4").

ApOs o Ultimo passo, os LEDs se apagam e 0
posicionador estara EM OPERACAO.—



QG EVE0109 A-(de)

SRD960

v

Estrutura do menu para SRD991/SRD960 com indicador LCD

Menu principal

1_Montagem

1.1 Lin esquerda
1.2 Lin direita
1.3 Rot antihor
1.4 Rot. horario

utostart

2.1 Completo
2.2 Curto

cao valvula
3.1 Direta
3.2 Inversa

>

Curva caract.
4.1 Linear
4.2 Igual %
4.3 Ab. Rapida
4.4 Especial

—

mites/alarm
5.1 Limite in.
5.2 Cutoff baixa
5.3 Cutoff alta
5.4 Limite sup.
5.5 Splitr.0%
5.6_Split r.100%

5.7_Alarme baixa
5.8 Alarme alta
5.9 Valvula 0%
5.10 Valvula 100%

Paréametros
6.1 P Ganho fecha
6.2 P Ganho abre
6.3 Int fecha
6.4 Int abre
6.5 Deriv fecha
6.6 Deriv abre
6.7 Banda morta

Saida pneum.
Setpoint

Reset calibr.

9.1 Reset Config
9.2 Calib. 4 mA
9.3 Calib. 20 mA
9.4 Calib. -45°
9.5 Calib. +45°
9.6 Reset ttl 1
9.7 Reset ttl 2
9.8 Idioma menu
9.8.1 English
9.8.2 Deutsch
9.8.3 Portugués
Orient. LCD
9.9.1 Normal
9.9.2 Rotacionado

9.9

10 - Nao disponivel para HART

10 Enderego bus - Profibus PA
10.1 Ender LSB

Configuragao
de Fabrica

0%
0%
100%
100%
4mA
20mA
-10%
110%
4mA
20mA

15
2
7,5
24
0,35
0,35
0,12

126

10 Simulag&o - FOUNDATION Fieldbus H1
10.1 Desabilit.

v

Descrigao

Atuador linear, montagem a esquerda ou montagem direta
Atuador linear, montagem a direita

Atuador rotativo, abertura em sentido anti-horario

Atuador rotativo, abertura em sentido horario

Autostart para adaptacdo completa / Partida
Autostart para adaptacéo curta/ Determinagdo somente dos extremos do curso

Valvula abre com aumento do sinal
Valvula fecha com aumento do sinal

Caracteristica Linear

Caracteristica Igual Porcentagem 1:50
Caracteristica Abertura Rapida
Definicédo pelo usuario

Néo disponiveis localmente quando utilizada comunicagdo Profibus e FF
Limite de fechamento

0% - Ponto de corte do sinal de entrada

100% - Ponto de corte do sinal de entrada

Limite de abertura

Split range 0%: valor de sinal correspondente a 0%
Split range 100%: valor de sinal correspondente a 100%
Alarme de baixa na saida 1

Alarme de alta na saida 2

Configuragéo do curso em 0% - 4 mA

Configuragao do curso em 100% - 20 mA

N&o disponivel para PROFIBUS-PA / FOUNDATION Fieldbus H1

P: Banda proporcional - valvula fechando

p: Banda proporcional - valvula abrindo

I: Acao integral - valvula fechando

I: Acdo integral - valvula abrindo

T63: Agdo Derivativa - valvula fechando

T63: Agéo Derivativa - valvula abrindo

Zona neutra admissivel para diferenga de controle

Ajuste manual do médulo I/P para teste da saida pneumatica

Ajuste manual da posicéao da valvula

Retorna a configuragéo original da fabrica

Aceita o sinal de entrada como 4 mA

Aceita o sinal de entrada como 20 mA

Aceita o valor da posicdo de medigdo como -45°
Aceita o valor da posigdo de medigdo como +45°

Retorna a configuragao e calibragéo (!) para ajuste de fabrica - saida simples agao
Retorna a configuracéo e calibracéo (!) para ajuste de fabrica - saida dupla agao

Standard
Standard
Pré-selecionado / Livremente definivel

Orientagdo normal para leitura do indicador
Orientagao rotacionada (180°) para leitura do indicador

Razao de DEC.0 / HEX 00 para DEC.15 / HEX OF
Razao de DEC.0 / HEX 00 para DEC.112 / HEX 70
Indicacéo do endereco de rede de DEC. 01 a 127 (HEX 00 to 7F)

Simulagao desabilitada
Simulagao habilitada
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Documentacgao Adicional para este Produto:
Informacao Técnica Sobre Conjuntos de Montagem para Posicionadores

TIEVEOO11 A — Vis&o geral dos conjuntos de montagem para todos os posicionadores em atuadores/
valvulas de diferentes fabricantes

Guia Réapido (Quick Guide)

QG EVEO0109 A — Resumo das principais instru¢fes contidas no Manual de Instru¢ées (M), para
simplicidade de uso, facil compreensao e rapida partida do posicionador
Este documento ressalta as mais importantes

Manual de Instrucfes

MI EVE0109 A — SRD960 — HART e FoxCom

MI EVE0109 D — SRD960 — PROFIBUS PA e FOUNDATION Fieldbus H1

Informacao Técnica para Comunicagédo Fieldbus

TI EVE0109 P - SRD991/SRD960 — PROFIBUS PA

TI EVE0109 Q — SRD991/SRD960 — FOUNDATION Fieldbus H1

Manual de Instru¢c8es para Comunica¢do HART

MI EVEO109 B — HART com programador portatil

Manual de Instru¢Bes para Configuracéo e Operagdo — PC20 e Integracéo ao Sistema I/A Foxboro
MI 020-495 — HART / FoxCom / Profibus PA e IRCOM através de PC com PC20/IFDC

B 0193 VH - Sistema Série I/A

Documentacgao Adicional para outros Produtos:
Especificagdo do Produto

PSS EVE0105 A-(en) Posicionador Inteligente SRD991

PSS EVE0106 A-(en) Posicionador Digital SRD992

PSS EVE0107 A-(en) Posicionador Analégico SRI990

PSS EVE0102 A-(en) Posicionador eletro-pneumarico SR1986

PSS EVE0103 A-(en) Posicionador eletro-pneumatico SRI983 — a prova de exploséo ou Ex-d
PSS EVE0101 A-(en) Posicionador Pneumatico SRP981

PSS EMO0100 A-(en)  Acessorios para dispositivos com protocolo HART

Sujeito a alterac¢des - proibida a reimpresséo, copia ou traducéo. Os produtos e publica¢cdes aqui mencionados,
sdo normalmente feitos sem referéncias quanto a existéncia de patentes, modelos ou marcas registradas. A falta
de qualquer uma de tais referéncias nao justifica a suposi¢éo de que o produto ou simbolo seja gratuito.

FOXBORO ECKARDT GmbH

Postfach 50 03 47

D-70333 Stuttgart

Tel. # 49(0)711 502-0

Fax # 49(0)711 502-597 Invensys

http://WWW.fOXborO-eCkardt.C0m Process Systems



