O > 4 MANUAL DE INSTRUGOES

SISTEMAS ELETRONICOS INVERSOR DE FREQUENCIA

VDH511N - 220Vca - P408 (0,5 CV)

VDH501N - 220Vca - P398 (1,0 CV)
VDH512N - 220Vca - P409 (1,5 CV)
VDH499N - 220Vca - P396 (2,0 CV)

VERSAO 1.2

» 1. CARACTERISTICAS

O inversor de frequéncia VDH foi concebido parailifac a instalagdo e operagdo do
controle de velocidade de motores AC trifasicos. i@ersor € controlado por um
microcontrolador DSP com algoritmos equacionados3@nbit’s, médulos IGBT de ultima
geragdo, eletrobnica SMD, que proporcionam ao pooditima robustez e boa relagéo
custo/beneficio.

O controlador possui interface digital através dal @ possivel parametrizar o inversor de
frequéncia e monitorar o valor das varidveis degsso. Possui um display de led’s de quatrg
digitos vermelhos e seis teclas. O inversor pogeatro entradas digitais, uma saida a relé|
configuravel e uma entrada analégica. O controlasionitora a tensdo e a corrente do
barramento DC, bem como a temperatura do dissipddomodo a proteger o inversor de
frequéncia e o motor.

Dentre as aplicacdes do inversor de frequéncia ldidemos citar: maquinas para
embalagem, ventiladores, exaustores, lixadeirdsiras, correias transportadoras, centrifugas,|
misturadores, maquinas de sorvete expresso, agtadornos, bobinadores...

PP 2. APrRESENTAGAO

(1) Tecla de programacéo. Utilizada para acessar wfircar a programagao dos parametros.
(2) Tecla sentido de giro. Utilizada para alterarmtige de giro do motor, caso P2.19=0.

(3) Tecla de incremento. Utilizada para incrementpa@metro ou o valor em programagao.
(4) Tecla JOG. Ver parametro P2.08.

(5) Tecla de decremento. Utilizada para decremenpar&metro ou o valor em programagao.
(6) Tecla Start/Stop. Liga ou desliga o motor, ca2d #=0.

(7) Led sentido de giro. Indica o sentido de giro daan

(8) Display.

PP 3 ESPECIFICAGOES

Tipo de controle: Escalar V/F.
Tensé&o de entrada: monofasico 220Vca (+10%), 60Hz.
Entrada analdgica: 1 entrada analdgica, 0 a 10Vcc.
Entrada digital: 4 entradas digitais opto-isoladas.
Saida a relé: 1 contato reversivel NA/NF (7A/220Vca
3.1 VDH511N - 220Vca - P408:

Poténcia do motor: 0,5 CV.

Corrente nominal de saida: 2,6A.

Corrente maxima de entrada: 5,7A.
3.2 VDH501N - 220Vca — P398:

Poténcia do motor: 1CV.

Corrente nominal de saida: 4,0A.

Corrente méaxima de entrada: 8,8A.
3.3 VDH512N — 220Vca — P409:

Poténcia do motor: 1,5 CV.

Corrente nominal de saida: 5,0A.

Corrente méaxima de entrada: 12,0A.
3.4 VDH499N — 220Vca — P396:

Poténcia do motor: 2 CV.

Corrente nominal de saida: 7,3A.

Corrente méaxima de entrada: 14A.

PP 4 PROGRAMAGAO

O VDH possui dois niveis distintos de programagfajvel 1 € o modo do operador de
programacéo e o nivel 2 é o modo de configuragacodtrolador. O nivel 1 de programagéo
apresenta a leitura das variaveis do processoudrmip do motor, tensdo no barramento,
corrente do motor, temperatura do médulo de paés dois Ultimos erros ocorridos. O nivel
2 de programagéo apresenta os parametro de catf@udo inversor de frequéncia.

O acesso aos parametros de configuragéo é reakitel@s da tecla de programagéo (1), a|
selecdo dos parametros é realizada através das teel incremento (3) e decremento (4).
Pressione a tecla de programacgédo (1) para acegzmametro desejado. O ajuste do valor é
realizado pelas teclas de incremento (3) e decrem@). Pressione novamente a tecla de
programagcao (1) para retornar a sele¢éo dos padsnet

Os parametros sdo armazenados em uma memariaodoéiipvolatil, ou seja, mesmo na
falta de energia elétrica o controlador ndo pesddamlos programados.

4.1 NIVEL 1 DE PROGRAMAGAO

Neste nivel sdo apresentados o valor das variéleefgocesso como: frequéncia de saidal
do motor, tensdo do barramento DC, corrente do mtemperatura do médulo de poténcia e
ultimos erros ocorridos. Neste nivel € possivehapeajustar o valor da frequéncia de saida dg
motor caso esteja ajustado P2.18=0.

1 VALOR PROPORCIONAL A FREQUENCIA DE SAIDA DO MOTOR.
Indica um proporcional a frequéncia de saida d@ndada por: P1.02 x P2.03.

Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima x P2.03 &2RErequéncia maxima X
P2.03.

Obs.: Este parametro podera ser ajustado caso PR18 enquanto o motor

estiver ligado.

Caso o valor de P1.01 seja superior a 9999 o valor parametro ficard
congelado em 9999.

Caso o valor deste parametro esteja intermitengmifica que o inversor esta
temporizando o tempo ajustado em P2.25.

m FREQUENCIA DE SAIDA DO MOTOR. Indica a frequéncia de saida em Hz
aplicada ao motor.

Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima a P2.02-Fnega maxima.

Obs.: Este parametro podera ser ajustado caso RR18 enquanto o motor

estiver ligado.

Caso o valor deste parametro esteja intermitengmifica que o inversor esta

temporizando o tempo ajustado em P2.25.

CORRENTE DO MOTOR. Indica a corrente de saida do inversor.
Obs.: Este parametro ndo permite ajuste.

TENSAO NO BARRAMENTO. Indica a tens&o no barramento DC do inversor.

Obs.: Este parametro ndo permite ajuste.

‘,—, /71 ] TEMPERATURA NO MODULO DE POTENCIA. Indica a temperatura
L
interna do médulo de poténcia do inversor.

Obs.: Este parametro ndo permite ajuste.

ULTIMO ERRO OCORRIDO. Indica o Gltimo erro ocorrido no inversor. Para

maiores detalhes ver item 6. Descri¢éo dos erros.
Obs.: Este parametro ndo permite ajuste.

Caso seja apresentado a indicagéo ---- significa ggenhum erro foi registrado.

‘,—, /77 | PENULTIMO ERRO OCORRIDO. Indica o pendltimo erro ocorrido no
L

inversor. Para maiores detalhes ver item 6. DesTdps erros.

Obs.: Este parametro ndo permite ajuste.

Caso seja apresentado a indicagéo ---- significa ganhum erro foi registrado.

4.2 NIVEL 2 DE PROGRAMAGAO

Neste nivel tem se acesso aos parametros de cafigudo inversor de frequéncia. Para
alterar o valor dos parametros deve-se inserirlor\i62 no parametro Code. Caso contrario
serd possivel apenas visualizar o valor dos parasnet

Durante a programagéo o valor do parametro € exibtgrmitentemente. Caso o valor do
parametro ndo esteja intermitente, ndo sera pésdfeear o valor do mesmo, isto ocorre caso
ndo tenha sido inserido o valor 162 no parametrdeCou o motor esteja ligado e este
parametro nao permitir ajuste nesta situagao.

i | CODIGO DE PROTEGAO. Permite que somente pessoas autorizadas possa

(
‘I_ HOE alterar os parametros de configuragéo do inversdrejuéncia, para tanto deve-
se inserir o cédigo 162 neste parametro. Caso owtlar seja inserido neste
parametro serd possivel apenas visualizar o v@lstaglo nos parametros de
configuragao.
Ajustavel de: 0 a 9999.
Cédigo de protecdo=162.
Obs.: Para carregar os valores originais de fabricaerir o codigo 218.



E FREQUENCIA MINIMA. Define a frequéncia minima para a saida do motor.

Ajustavel de: 1,0 a P2.02—-Frequéncia maxima.
Valor de fabrica: 5,0Hz.

Obs.: E valido para qualquer tipo de referéncia.

FREQUENCIA MAXIMA. Define a frequéncia maxima para a saida do motor.
Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima a 128,0Hz.
Valor de fabrica: 128,0Hz.

Obs.: E valido para qualquer tipo de referéncia.

FATOR DE ESCALA DE REFERENCIA. Permite que o parametro P1.01
indique a velocidade do motor em uma grandeza geglgomo por exemplo:
RPM, m/s... Aindicagdo de P1.01 ser&: P1.01 =2P1FR.03.

Ajustavel de: 0,1 a 100,0.

Valor de fébrica: 1,0.

Ex.: Para indicar a velocidade do motor em RPM nm@iramente verifiqgue os
dados do motor em sua placa de identificacéo, ekemp

Frequéncia nominal RPM = 1640. FRPM) _1640_

. ) P203= =—"=273
Frequéncia nominal Hz = 60. F(Hz) 60

Neste exemplo deve-se inserir 27,3 em P2.03 pae BL.01 indique a
velocidade em RPM.

TEMPO RAMPA DE ACELERAGAO. Ajuste do tempo para o motor acelerar
linearmente de 0,0 a freqtiéncia nominal do motefirfitla em P2.15).

Ajustavel de: 0,5 a 100,0 segundos.

Valor de fabrica: 5,0 segundos.

Obs.: 0 ajuste de um tempo muito curto de aceleraddpendendo da carga
aplicada ao motor podera ocasionar erro de sobreeote Err4.

TEMPO RAMPA DE DESACELERAGAO. Ajuste do tempo para o motor
desacelerar linearmente da freqiiéncia nominal domgdefinida em P2.15) até
0,0 Hz.

Ajustavel de: 0,5 a 100,0 segundos.

Valor de fabrica: 5,0 segundos.

Obs.: 0 ajuste de um tempo muito curto de desaagderdependendo da carga
aplicada ao motor podera ocasionar erro de sobrefenno barramento Err2.

BACKUP REFERENCIA DIGITAL. Define se o inversor deve memorizar a
ultima referéncia de frequéncia, quando a refeeédei velocidade for definida
pela IHM (P2.18=0).

0 = Inativo.

1 = Ativo.

2 = Ativo, definido por P2.07.

Valor de fabrica: 1.

Obs.: Caso P2.06=0 sempre que o inversor for hehith a referéncia de
frequéncia sera igual P2.01=Frequéncia minima.

Caso P2.06=1 o inversor automaticamente armazenaator da ultima
referéncia de frequéncia utilizada.

Caso P2.06=2 a referéncia de frequéncia utilizadaamfdo o inversor for
habilitado seré o valor ajustado em P2.07 Refer@ecequéncia Digital.

REFERENCIA FREQUENCIA DIGITAL. Valor de frequéncia inicial
utilizada quando a referéncia de velocidade foindif via IHM (P2.18=0) e
ajustado P2.06=2.

Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima a P2.02-Fnecja maxima.

Valor de fabrica: 5,0Hz.

REFERENCIA JOG. Define a referéncia de frequéncia para a fungéo Aog
fungdo Jog serve para realizar pequenos acionasmeatmotor, enquanto a tecla
Jog estiver pressionada.

Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima a P2.02-Fnecja maxima.

Valor de fabrica: 5,0Hz.

REFERENCIA MULTISPEED 1. Define a referéncia de frequéncia multispeed
1

Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima a P2.02-Fega maxima.

Valor de fabrica: 5,0Hz.

Obs.: Esta referéncia de frequéncia é utilizadargl@P2.18=2.

No modo multispeed (P2.18=2) a referéncia de fregisé determinada pela
combinagéo das entradas digitais E3 e E4, confaabela abaixo:

E3 E4 Referéncia de Frequéncia
Aberto Aberto P2.09 — Multispeed 1
Aberto Fechado P2.10 — Multispeed 2

Fechado Aberto P2.11 — Multispeed 3
Fechado Fechado P2.12 — Multispeed 4

REFERENCIA MULTISPEED 2. Define a referéncia de frequéncia multispeed
2.

Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima a P2.02-Fega maxima.

Valor de fabrica: 5,0Hz.

Obs.: Esta referéncia de frequéncia é utilizada rgie P2.18=2, maiores
detalhes ver P2.09.

REFERENCIA MULTISPEED 3. Define a referéncia de frequéncia multispeed
3.

Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima a P2.02-Fega maxima.

Valor de fabrica: 5,0Hz.

Obs.: Esta referéncia de frequéncia é utilizada rgie P2.18=2, maiores
detalhes ver P2.09.

REFERENCIA MULTISPEED 4. Define a referéncia de frequéncia multispeed
4.

Ajustavel de: P2.01-Frequéncia minima a P2.02-Fega maxima.

Valor de fabrica: 5,0Hz.

Obs.: Esta referéncia de frequéncia é utilizada rgie P2.18=2, maiores
detalhes ver P2.09.

TEMPO DE AUTO-RESET. Define o tempo que o inversor ird aguardar depois
de ocorrido um erro para reinicializar automaticatee

Ajustavel de: 0 a 250s.

Valor de fabrica: Os.

Obs.: Caso ajustado um valor inferior a 2 segundmspversor permanecera
travado, e néo reinicializara.

Durante uma condi¢do de erro, caso seja pressioredacla Start/Stop (6) o
inversor reiniciara imediatamente.

CORRENTE DE SOBRECARGA DO MOTOR. Define o limite de corrente
na qual o inversor de frequéncia interpretar4 queator estd operando em
sobrecarga. Quanto maior a diferenga entre a derdm motor e a corrente de
sobrecarga mais rapida sera a atuagéo do Err3.
Ajustavel de: 0,8 a 3,9A, caso modelo VDH511N-228NA08 (0,5 CV).
1,2 a 5,2A, caso modelo VDH501N-220Vca-P398 (1,0.CV
1,5a 7,5A, caso modelo VDH512N-220Vca-P409 (V3.
2,2 a 9,5A, caso modelo VDH499N-220Vca-P396 (2,0.CV
Valor de fabrica: 3,1A, caso modelo VDH511N-220\R408 (0,5 CV).
4,8A, caso modelo VDH501N-220Vca-P398 (1,0 CV
6,0A, caso modelo VDH512N-220Vca-P409 (1,5CV
8,8A, caso modelo VDH499N-220Vca-P396 (2,0 CV
Obs.: O tempo para a atuacgéo do erro de sobrecgkya3) depende da diviséo
de P1.03 (corrente no motor) por P2.14 (correntesderecarga do motor), caso:
* (P1.03/P2.14) >= 3 durante 15 segundos ocorrerk&rr3.
* 2 < (P1.03/P2.14) < 3 durante 30 segundos ocodre Err3.
*1.5 < (P1.03/P2.14) < 2 durante 60 segundos oeai o Err3.
*1 <(P1.03/P2.14) < 1.5 durante 90 segundos oeni o Err3.
Recomenda-se ajustar este parametro entre 10 a&@ta da corrente nominal
do motor utilizado.

FREQUENCIA NOMINAL DO MOTOR. Informe ao inversor a frequéncia
nominal do motor, indicada em sua placa de ideatjfio.

0 = 50Hz.

1 =60Hz.

Valor de fabrica: 1.

Obs.: Este parametro ndo permite ajuste caso orgoveesteja ligado.

COMPENSACAO DE TORQUE. Eleva a tensdo de saida em baixas
velocidades de modo a aumentar o torque.

Ajustavel de: 0 a 100%.

Valor de fabrica: 0%.

Obs.: Ajustar o menor valor possivel que garantaauypartida satisfatéria do
motor. Um ajuste elevado deste parametro ird inewetar a corrente do motor
em baixas rotagdes 0 que podera acarretar nos e&os e Err4.

Este parametro ndo permite ajuste caso o inverstej& ligado.

FREQUENCIA DE CHAVEAMENTO. Define a frequéncia de chaveamento
dos transistores IGBT do médulo de poténcia.

0=5.3KHz.
1=10.6 KHz.
2=15.9 KHz.

Valor de fabrica: 0.

Obs.: Um ajuste da frequéncia de chaveamento elediainui o ruido acustico
no motor, porém acarreta em maiores perdas nosidtares IGBT, elevando a
sua temperatura.



Este parametro ndo permite ajuste caso o inverstej& ligado.

SELEGAO DE REFERENCIA DE FREQUENCIA. Define a origem da
frequéncia de referéncia para o motor:

0 = Teclas da IHM.

1 = Entrada analdgica.

2 = Multispeed.

Valor de fabrica: 0.

SELEGAO DE COMANDOS. Define a origem dos comandos para acionamentd
do motor:

0 = Teclas da IHM.

1 = Entradas digitais: Liga/Desliga e Sentido deGi

2 = Entradas digitais: Avanco/Retorno.

Valor de fabrica: 0

SELEGAO DE SENTIDO DE GIRO. Define o sentido de giro do motor.
0 = Sentido horario.

1 = Sentido anti-horario.

2 = Definido pelos comandos.

Valor de fabrica: 2.

GANHO DA ENTRADA ANALOGICA.
analdgica. O valor da entrada anal6gica sera rlic#tga por este parametro.
Ajustavel de: 0.0 a 10.0.

Valor de fabrica: 1.0.

Define o ganho para a entrada

Obs.: Caso esteja disponivel um sinal de contrel® & 5Vcc (oriundo de outro
controlador), ajustando P2.21=2 o inversor ira irpeetar este sinal como sendo
de 0 a 10Vcc, podendo aplicar ao motor todo o sege de ajuste de frequéncia,
ou seja, de P2.01(frequéncia minima) a P2.02 (féegia maxima) através desta
entrada analdgica.

FUNGAO DA SAIDA DO RELE. Define a condic&o para ativar a saida de relé.
0 = Sem funcad relé ficara sempre desligado.

1 = Sem erroO relé estard ativo enquanto ndo houver nenhum eorversor.

2 = Run.O relé ficara ligado enquanto o motor estiver ligad

3 = lwotor > P2.23.0 relé ficara ativo quando a corrente do motor $mperior
ao valor ajustado em P2.23.

4 = Ryoror > P2.24.0 relé ficard ativo enquanto a frequéncia do motor
superior ao valor ajustado em P2.24.

5 = Ruotor = P2.24.0 relé ficara ativo enquanto a frequéncia do mdtorigual
ao valor ajustador em P2.24.

6 = Frererencia > P2.24.0 relé ficard ativo enquanto a frequéncia de refeia
for superior ao valor ajustado em P2.24.

Valor de fabrica: 0.

Obs.: A frequéncia de referéncia é a frequénciznieada da rampa. Devido as
rampas de aceleracdo e desaceleracdo a frequénociamdtor em certos
momentos estard defasada em relagéo a frequénaiefeiéncia.

\:| CORRENTE PARA ATIVAR RELE. Define o valor de corrente para ativar a
saida de relé caso P2.22 = 3.
Ajustavel de: 0,0 a 3,9A, caso modelo VDH511N-228¥A08 (0,5 CV).
0,0 a 6,0A, caso modelo VDH501N-220Vca-P398 ().
0,0 a 7,5A, caso modelo VDH512N-220Vca-P409 V5.
0,0 a 11,0A, caso modelo VDH499N-220Vca-P396 \).
Valor de fabrica: 3,9A, caso modelo VDH511N-220\R#08 (0,5 CV).
6,0A, caso modelo VDH501N-220Vca-P398 (1y9.C
7,5A, caso modelo VDH512N-220Vca-P409 (1\§.C
11,0A, caso modelo VDH499N-220Vca-P396 @\0.

FREQUENCIA PARA ATIVAR RELE. Define o valor de frequéncia para
ativar a saida de relé caso P2.22=4, P2.22=5, £8.22

Ajustavel de: 1,0 a 128,0Hz.

Valor de fabrica: 66,0Hz.

pacH

TEMPO MOTOR LIGADO APOS COMANDO DE STOP. Apés receber o
comando de STOP o motor permanecerd ligado pelpdedefinido neste
parametro. Durante a contagem deste tempo a irddicdg P1.01 e P1.02 ficara
intermitente.

Ajustavel de: 0 a 99 minutos.

Valor de fabrica: 0 minutos.

PP 5 DESCRIGAOC DOS ERROS

\:| SUBTENSAO NO BARRAMENTO.

Motivo: Ocorre se a tenséo no barramento DC medaugstiver muito baixa.
Providéncias: Verificar a tensdo da rede elétseagsta dentro do especificado
220Vca (+10%). Verificar as conexdes do inversen eorede elétrica.

\:| SOBRETENSAO NO BARRAMENTO.

Motivo: Ocorre se a tensdo no barramento DC medaugstiver muito alta.
Providéncias: Verificar a tensdo da rede elétseagsta dentro do especificado
220Vca (+10%).

elevada aumentar o tempo de desaceleragéo.

Caso o inversor esteja conectadona carga com inércia

SOBRECARGA NO MOTOR.

:

Motivo: Ocorre se houver uma carga muito alta néomo
Providéncias: Caso a inércia da carga seja mu#paimentar o tempo da rampa
de aceleracdo. Verificar o parametro P2.14 Corréatsobrecarga do motor.

PICO DE CORRENTE.
Motivo: Ocorre caso o inversor detectar uma coeremtito alta.

Providéncias: Verificar a carga do motor, conexéiégicas...

SOBRETEMPERATURA NO MODULO DE POTENCIA.
Motivo: Ocorre quando a temperatura do médulo dérpia estiver elevada.

i

Providéncias: Melhorar a ventilagdo no inversorfiagléncia, verificar se a
corrente de saida ndo esta muito elevada.

ERRO NA CPU.
Motivo: Ruido elétrico, distirbios na rede elétricaerferéncia eletromagnética.

;

PP 6 0UTRAS INDICAGOES
READY. Inversor de frequéncia pronto para operar.

SUBTENSAO. Tens&o da rede elétrica insuficiente para operdgédoversor de
frequéncia.

PP 7. nsTALAGRO

Somente pessoas com qualificacéo técnica sdo zadas para instalagdo, operagdo e
manutenc¢ao deste equipamento. Deve-se seguir éasdastrucdes de seguranca contidas neste
manual. A desconsideragdo deste aviso pode resitarisco de vida e/ou graves danos
materiais.

7.1 REQUISITOS DO AMBIENTE
A instalagdo do inversor de frequéncia requer aguidados com o ambiente na qual ele
sera utilizado, os quais sdo importantes para oceeeto funcionamento e durabilidade. O
inversor ndo deve ser exposto a:
* Poeira ou particulas suspensas no ar;
* Exposi¢éo a chuva, umidade excessiva ou manes@s solares;
* Locais com vibracéo excessiva;
* Locias com poluicdo atmosférica: gases, liquicmsosivos e explosivos;
* Temperatura de operagéo: 0 a 40°C.
* Temperatura ambiente maxima de: 0 a 50°C;
* Umidade relativa inferior a 85% (sem condensagéo)

7.2 REQUISITOS DE INSTALAGAO

* Disjuntor de entrada obrigatério;

* A rede de alimentag&o deve estar desconectada datiniciar as ligagoes;

* Este equipamento ndo pode ser utilizado como nisec® de parada de emergéncia;

* O motor deve ser conectado diretamente na saidiavérsor, NUNCA utilizar chaves ou
contatora na saida para o motor;

* As conexdes de aterramento devem estar de acordas normas técnicas vigentes.;

* As conexdes de aterramento devem estar devidameortectadas, tanto no inversor
€Omo no motor;

* Mesmo apo6s a desconexdo da alimentagdo, altaeerainda podem estar presentes.
Aguarde pelo menos 10 minutos para a descarga etanphtes de tocar nas conexdes ou
transportar o inversor de frequéncia;

* |solar os cabos do poténciometro para evitarosuem partes metélicas, sob o risco de
danificar o inversor.

* Sempre utilizar cabos de comando devidamentelatios;

7.3 ANTES DE LIGAR

* Verificar as conexdes de controle;

* Verificar as conexdes de aterramento;

* Verificar as conexdes de alimentacéo;

* Separar o motor da carga (mecanicamente), sesdpoksivel tenha certeza de que o
giro em qualquer diregao (horario/anti-horario) saase danos a maquina ou riscos pessoais;

* Verificar as conexdes do motor, e se o inverswtalado é adequado ao motor
(corrente);



* Medir a tenséo da rede e verificar se ela estdrdela faixa permitida de tens&o nominal

entre 220Vca (+10%);

7.4 MONTAGEM

* Fixar o inversor sempre na posigao vertical epesficies planas;

* N&o colocar objetos sensiveis ao calor nas exti@es superior e inferior do inversor;

* Deixar no miinimo 50mm de espagos livres ao redoraparelho (superior, inferior,

laterais);

* Certifique-se que haja entrada de ar fresco medeo para compensar o aquecimento

natural do inversor.
PP 8. CONEXGES ELETRICAS

8.1 CONEXOES ELETRICAS DE COMANDO
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BORNE DESCRICAO OBSERVAGOES
1 NA Contato NA do relé Méaxima carga resistiva:
2 C Contato COMUM do relé 7A/ 220Vca
3 NF Contato NF do relé
4 El Entrada digital 1:
START/STOP (P2.19=1)
AVANCO (P2.19=2)
5 E2 Entrada digital 2:
SENTIDO DE GIRO (P2.19=1)
RETORNO (P2.19=2)
6 E3 Entrada digital 3:
Multispeed 1 (P.18=2)
7 E4 Entrada digital 4:
Multispeed 2 (P2.18=2)
8 +10V Comum das entradas digitais +10Vce / 50 mA
9 Al Entrada analégica Faixa de tenséo:
0 a10Vcc
10 Terra Terra Na&o interligado com GND
(terra de protecéo).
11, 12,13,14,15 NU Néo utilizado

8.2 CONEXOES ELETRICAS DE POTENCIA

Q000

LL1NL2GND U V

=®

Llee V | (=T

L2e— ¥ | |-~
Rede

Disjuntor

Blindagem

Terra
de Protecéo

L /L1 — Alimentag&o. N /L2 — Alimentacéo.

GND — Terra de Protegéo. U — Saida para o motor.

V - Saida para o motor.

» 9. DIMENSOES

9.1 VISTA SUPERIOR: VDH511N-220Vca-P408 (0,5CV), MBO1N-220Vca-P398 (1,0CV)

W — Saida para o motor.

122,05 mm
113,11 mm

154,50 mm 144,55 mn
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109,50 mm

9.2 VISTA LATERAL: VDH511N-220Vca-P408 (0,5CV), VDEO1N-220Vca-P398 (1,0CV)

,15 mn

154,50 mm

9.3 VISTA SUPERIOR: VDH512N-220Vca-P409 (1,5CV), MBI9N-220Vca-P396 (2,0CV)

127,96 mm

’7 119,90 mm

154,50 mm 144,55 mn
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9.4 VISTA LATERAL: VDH512N-220Vca-P409 (1,5CV), VDH9N-220Vca-P396 (2,0CV)

1,70 mm

e —

154,50 mm

Para resolver quaisquer davidas, entre em contetnsco ou acesse O site.
Qaz[=1®3 Sistemas Eletronicos

Av. Oscar Cirilo Ritzel, n° 195

25 de Julho, Campo Bom, RS, Brasil

Cep: 93700-000

* O fabricante reserva-se o direito de alterar qyaér especificacdo sem aviso prévio.

Fone: (051) 3556
http://www.thcdm. br
e-mail: tholz@tholz.com.br



