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—_—_— Instrugoes de servigo e de montagem
Q: Regulador de posigao ES11
1.0 Questoes gerais relacionadas com as Instrugoes de

servico

Estas Instrugbes de servigo indicam como efectuar a montagem e a manutengao seguras
de valvulas. No caso de dificuldades impossiveis de resolver recorrendo as Instrugcdes de
servigo, contactar o fornecedor ou o fabricante.

As Instrugdes de servigo sao obrigatérias no que respeita ao transporte, armazenamento,
montagem, colocagdo em funcionamento, operagédo, manutengao, reparagao.
Ha que ter em consideracgao e respeitar as instrugdes e os avisos.

- A utilizacdo do equipamento e todos os outros trabalhos tém que ser realizados por
pessoal especializado/todas as actividades tém que ser vigiadas e controladas.

A empresa utilizadora deste equipamento compete estabelecer as responsabilidades e
competéncia e controlar o pessoal.

- No caso de colocacgao fora de funcionamento, manutencéo ou reparacao ha que observar
adicionalmente os actuais requisitos de segurancga regionais.

O fabricante reserva-se o direito a alteracdes técnicas e melhoramentos em qualquer
altura.

Estas Instrugdes de servico cumprem os requisitos das directivas da UE.
2.0 Indicagoes de perigo
2.1 Significado dos simbolos

ATENCAO!
/ A \ - Aviso de um perigo geral.

@ ATENGAO!
e Aviso de tensao eléctrica perigosa.

2.2 Esclarecimento relativamente as indicagoes relevantes em termos
de segurancga

Estas Instrugdes de servigo e de montagem chamam a atengao de forma especial para
perigos, riscos e informagdes relevantes em termos de segurancga, apresentando-os de
forma destacada.

Indicagdes assinaladas com o simbolo acima apresentado e "ATENCAO!" descrevem
medidas a tomar cuja inobservancia pode causar graves ferimentos ou perigo de morte a
utilizadores ou terceiros, danos materiais do equipamento ou danos do meio ambiente.
Essas indicacbes tém que ser impreterivelmente cumpridas e o respectivo cumprimento
controlado.

A observacgao das outras indicagdes relativas a transporte, montagem, operacéao e
manutengao que nao sao especialmente salientadas, assim como de dados técnicos (nas
Instru¢des de servigo, na documentagao dos produtos e no proprio aparelho) €, no entanto,
igualmente imprescindivel para evitar falhas que, por seu lado, podem causar danos
pessoais ou materiais directos ou indirectos.

3.0 Armazenamento e transporte

- Com -20°C a +70°C em lugar seco e limpo.

- Deixar a parte electrénica e o aparelho de regulagédo completo na embalagem até ao
momento da montagem.

- Proteger contra forgas externas (tais como choques, pancadas, vibragoes, etc.).
- Nao sujar nem danificar a placa de caracteristicas e o esquema de ligagdes.
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Instrugdes de servigo e de montagem

Regulador de posigao ES11

4.0 Descrigcao

4.1 Area de utilizagao

O regulador de posi¢cao ES11 é aplicado em equipamento em que actuadores de 3 pontos
tém que ser controlados por sinais eléctricos normalizados.

O regulador de posigao ES11 é adequado para a montagem em armarios de distribuicédo e
a montagem em actuadores da série ARI-PREMIO e ARI-CS25 a CS27.

O campo periférico tem que corresponder as disposi¢cdes de compatibilidade
electromagnética em vigor. Além disso, € necessario controlar o cumprimento das cargas
electromagnéticas no campo periférico, quando nele forem montados componentes
eléctricos ou electronicos.

4.2 Modo de trabalho

O regulador de posicao ES11 converte sinais de ajuste de entrada continuos (sinais de
corrente até 20 mA, sinais de tenséo até 10 V) em sinais de ajuste de saida de 3 pontos.
Ao sinal de ajuste de saida de 3 pontos sdo conectados actuadores eléctricos. O regulador
de posicao e o actuador formam um circuito de regulagao.

A selecgao do sinal de ajuste é efectuada por meio de conexdes de bornes
correspondentes.

Os diodos luminosos indicam a direcgao de ajuste e a operacionalidade.

Os diodos luminosos vermelho e verde facilitam a adaptagao da entrada da resisténcia ao
sinal de ajuste.

As regulagdes sao efectuadas por meio do respectivo potenciometro.

A separacgédo da parte de comando em relagéo a entrada de rede é galvanica (eléctrica).

ATENGCAO!

A Para a utilizagdo com a técnica de 3 condutores s6 no modelo de 24 VV AC é que
a entrada de massa | pode estar unida ao contacto N da entrada de rede.
O novo contacto é designado Potencial zero (0V).

E possivel o funcionamento splitrange em passos de 20%.

A relagéo do efeito entre a entrada e a saida do sinal de ajuste pode ser comutada por
meio do interruptor de seleccao do efeito SW.

4.3 Dados técnicos

Tensdo de servico Ug |24V 50-60 Hz 115V 50-60 Hz 230 V 50-60 Hz
-20% +10% -20% +10% -20% +10%
Corrente de servigo sem carga I3 150 mA 40 mA 20 mA
Corrente de comutagagode 3 |l [4A /cos 0,5
pontos
Histerese <0,6%
Sinal de ajuste de entrada Yy |10V DC (RI =30 kOhm)
Sinal de ajuste de entrada Y, [...20mADC (RI =125 Ohm)
Entrada do potencidmetro Rp |0....10kQ, preferencialmente 0....1kQ
(utilizar o potenciometro apenas como divisor de tensao)
Classe de proteccao IP40 (bornes IP20)
Temperatura ambiente -20....+70 °C
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Instrugoes de servigco e de montagem
Regulador de posigao ES11

4.4 Splitrange

Em modo splitrange é possivel aproveitar apenas divisdes do sinal de ajuste completo.
Por exemplo, do sinal de ajuste 0...20 mA é regulada a divisdo de 50...100% que correspon-
de aqui a 10...20 mA.

As divisdes sao reguladas pelo parafuso de regulagcéo do ponto zero (N) e pelo parafuso de
regulacao da inclinacéo (S).

Divisbes superiores a 20% sao de regulagao continua.

As divisdes minimas sao indicadas na tabela.

0-20% 0-40% 0-60% 0-80% 0-100%
20-40% 20-60% 20-80% 20-100%
40-60% 40-80% 40-100%
60-80% 60-100%
80-100%
4.5 Dimensoes
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Instrugdes de servigo e de montagem

Regulador de posigao ES11

5.0 Montagem

ATENCAO!

Trabalhos em instalagées ou equipamentos eléctricos s6 podem ser efectuados
por um técnico de electricidade ou por pessoas instruidas sob a orientagéo e
vigilancia de um técnico de electricidade e respeitando as prescrigbes e
regulamentos electrostaticos regionais correspondentes.

Para os trabalhos de conexao do sistema electronico é necessario comegar por
separar da rede o cabo de alimentagéo (tem que ficar sem tenséo).

A inobservéncia desta indicagdo pode causar morte, ferimentos graves ou
elevados danos materiais.

- A alimentagéo de rede tem que corresponder a indicada na placa de
caracteristicas.

- Ao realizar trabalhos de regulagéo, ndo tocar em pecgas sob tenséo.

- E preciso ter especial cuidado no caso de tensées superiores a 24 V!

- N&o retirar ou introduzir bornes de desconexdo em série sob tenséo!

- A ligacgéo eléctrica a massa entre N e L s6 é permitida com o modelo de 24 V.

- S6 pode haver um actuador conectado, respectivamente.

- No caso de trabalhos de regulag&o, ndo passar pela area de curso do actuador,
perigo de danificagao.

- Certificar-se de que o motor conectado no actuador se desliga nas posi¢cées
finais por percurso ou momento de aperto.

5.1 Indicacoes gerais de montagem

O regulador de posigao ES11 é adequado para a montagem em armarios de distribuicado e
nos actuadores ARI-PREMIO e CS25 a CS27.

O regulador de posicao ES11 pode ser reequipado para montagem no actuador ARI-
PREMIO.

O reequipamento do regulador de posi¢cao ES11 para montagem nos actuadores CS25 a
CS27 é limitado.

Para informacdes técnicas, consultar directamente a ARI-Armaturen.

- No que respeita ao assentamento dos cabos eléctricos e a conexao, ha que respeitar as
prescri¢gdes e os regulamentos electrotécnicos regionais!

- A secgao do condutor deve ter sempre em consideragao o respectivo consumo de
corrente e o comprimento do cabo a disposigéo.

- A tenséo e a frequéncia de rede tém que corresponder as indicadas na placa de
caracteristicas.

Proteccao fusivel de rede, por parte do equipamento: max. 6 A
5.2 Montagem em armario de distribuigao

- A montagem em armario de distribuigao é feita sobre calhas perfiladas segundo DIN
46277.

- A grelha de fixagao para a montagem de quadro de comando possui: C 58 mm x L 35
mm.

- Para a utilizagdo em armario de distribuicéo é fornecida, juntamente com o equipamento,
uma barra de fichas de montar em calhas.

Pecgas de montagem:
- 1 regulador de posi¢cédo ES11
- 1 barra de fichas de montar em calhas
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— — — Instrugoes de servigco e de montagem
;= ‘ Regulador de posi¢cao ES11
5.3 Montagem em actuador ARI-PREMIO

Montagem em actuador ARI-PREMIO vide figura abaixo

Fig. 2: Montagem RI21 / ES11 ARI-PREMIO 2,2 - 15 kN
Passos de montagem:
Remover cuidadosamente a tampa.
A Colocar o angulo de fixagao (50.80) no ponto previsto sobre a tampa
da engrenagem.
Fixar com dois parafusos cilindricos (50.81) DIN EN ISO 4762 - M4x8.
B/C Aparafusar com dois parafusos cilindricos (50.82) DIN EN ISO 4762 - M4x12
o regulador de posigao ES11 (50.78/79) ao angulo de fixagao (50.80).

ATENGCAO!
Montagem do potenciometro vide Instrugées de servigco da ARI-PREMIO

Pecas de montagem:

-1 regulador de posigao ES11

-1 angulo de fixacdo ES11/RI21

-2 parafusos cilindricos DIN EN ISO 4762 - M4x8

-2 parafusos cilindricos DIN EN ISO 4762 - M4x12

-1 potenciémetro de 1.000 Ohm

-1 cabo de potenciémetro

-2 parafusos PT KB 22x8 WN1412-Zi

-1 peca de deslize

-1 mola de torgéo

-1 Anilha elastica 5mbo

-1 roda dentada 16 dentes para curso de 20 mm ou
24 dentes para curso de 30 mm ou
39 dentes para curso de 50 mm ou
49 dentes para curso de 65 mm ou
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—_—_— Instrugoes de servigo e de montagem
Q: Regulador de posigao ES11

5.4 Montagem em actuador CS 25 a CS 27
Montagem em actuador CS25 a CS27 vide figura abaixo

Passos de montagem:
- Remover cuidadosamente a tampa.
- Desapertar o condensador soltando as respectivas cintas para feixes.

- Aparafusar a chapa do condensador a tampa da engrenagem utilizando um parafuso DIN
EN ISO 4762 - M8x10

- Montar o condensador na chapa do condensador.

- Fixar o angulo de fixagdo a tampa da engrenagem utilizando dois parafusos de rosca
auto-perfuradora DIN7500 - M4x8.

- Aparafusar o ES11 ao angulo de fixagao utilizando dois parafusos cilindricos DIN EN ISO
4762 - M4x12.

- Conectar o cabo do regulador de posicéo CS a régua de bornes e encaixar no cabo do
ES11.

- Enfeixar os novos cabos assentes com cintas para feixes.

- Remover esquemas de circuitos antigos da tampa e colar nela o novo esquema de
circuitos.

ATENCAO!
A No que respeita a montagem do potenciometro, vide Instrugbes de servigo para
actuadores CS
Pecas de montagem:
-1 regulador de posigao ES11
-1 angulo de fixacao ES11/RI21
-2 parafusos cilindricos DIN EN ISO 4762 - M4x12
-1 parafuso cilindrico DIN EN ISO 4762 - M8x10
-1 chapa de condensador
-2 parafusos de rosca auto-perfuradora DIN7500 - M4x8
-1 potenciémetro de 1.000 Ohm soldado
-2 anéis de retencgao para potenciometro
-1 pinh&o para potencidometro
-1 cabo de regulador de posi¢do CS
-1 esquema de circuitos de tampa ES11 + CS25
-2 bragadeiras para cabos
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—_—_— Instrugoes de servigo e de montagem
Q: Regulador de posigao ES11

5.5 Conexao eléctrica

5.5.1 Esquema de circuitos
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Fig. 4
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—_—_— Instrugoes de servigo e de montagem
Q: Regulador de posigao ES11

5.5.2 Ocupacgao dos bornes

Entrada de rede
N........ borne - entrada derede..................... Neutro Rp

) SR borne - sinal de ajuste de entrada..... +...20 mA DC
Yy ceveeens borne - sinal de ajuste de entrada.....+...10 V DC
. borne - massa, terra.............c............ oV

Rp .o potenciometro ...........cccceeveeeiiiiiinnnns 0...1.000 Q
Rp oo borne - entrada do potenciometro .... (cabo amarelo)
- S borne - entrada do potenciéometro ....(cabo cinzento) T &INVSW o)
Rg oo borne - entrada do potenciémetro..... (cabo vermelho) . NORM
] : . . Lk &8s of
Saida do sinal de ajuste de trés pontos -
(através de cabo com borne de desconexao para o actuador) Lu, t: N
LT oo preto (lilas),
............... fase no sentido de abertura esta conectado E S eectronic positioner
Ly e, castanho, fase no sentido de fecho esta conectado
N........ azul, neutro R — NTL
LHLHN O
Motor de corrente alternada tit
M. motor de corrente alternada com condensador =2 °
............... de arranque Z)S,
|-
L
M Us
Fig. 5

5.5.3 Condigoes de conexao

Todas as conexdes eléctricas estao ligadas ao ES11 por meio de bornes de desconexao
em série. As secgdes adequadas de condutores para a conexao dos bornes séo 0,2 a 2,5
mm?. Para a compatibilidade electromagnética recomendamos utilizar cabos blindados
para o potenciometro e sinais eléctricos normalizados.

A interferéncia electromagnética com o sinal de ajuste Y, ou Y|, pode ser suprimida
através da montagem posterior de um filtro para a entrada do sinal de ajuste em
areas amplas.

Para informacdes técnicas consultar directamente a ARI-Armaturen.

ATENGCAO!

A Para a utilizagdo com a técnica de 3 condutores, sé no modelo de 24 V AC ¢ que
a entrada da massa | pode estar unida ao contacto N da entrada de rede.
O novo contacto é designado potencial zero (0V).

Ao utilizar com a técnica de 3 condutores, pode haver falhas devido a forte
interferéncia electromagnética. Nesse caso, ndo unir a entrada da massa 1 ao
contacto N da

entrada de rede.

Proteccao fusivel de rede, por parte do equipamento: max. 6 A
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Instrugdes de servigo e de montagem

Regulador de posigao ES11

5.6 Conexao em armario de distribuigcao

A alimentacao de tensao é conectada aos bornes N e L conforme a placa de
caracteristicas.

Entrada do sinal de ajuste para a conexdo em armario de distribuicao

O sinal de ajuste de entrada...20 mA é conectado aos bornes Y,e L.
O sinal de ajuste de entrada...10 V € conectado aos bornes Y|, e L.

ATENCAO!
A So6 pode ser conectada uma entrada de sinal de ajuste, respectivamente

Entrada do potenciometro para a conexao em armario de distribuigao

Aos bornes R,, Rg, Re € conectado um potenciometro de 1.000 Ohm.
O cursor fica em Rg-

Com fuso de actuador estendido, ha 0 Ohm entre Rg e R.

Saida do sinal de ajuste de trés pontos para a conexao em armario de distribuicao
O cabo com o borne de desconexdo N L{ LT é encaixado na barra de fichas de montar em
calhas fornecida com o equipamento. O actuador é conectado as conexdes de bornes
laterais N L{ LT.

LT fase no sentido de abertura esta conectado
Ly o fase no sentido de fecho esta conectado
N, neutro
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Instrugoes de servigco e de montagem

ARMATUREN

Regulador de posigao ES11

5.7 Conexao em ARI-PREMIO (esquema de circuitos)

5.7.1 ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN
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Instrugoes de servigco e de montagem

( ARMATUREN

Regulador de posigao ES11

5.7.2 ARI-PREMIO 12 - 15 kN sem conexao de contactor inversor

SE

77X zzx 0ZX
olo|lo| |ololo| |olo olo|o|0LX
‘ulml<m\\|_| g ; —17INT— \@mimmimw\%g
« + +mwx+ + twi +@x
N
=] <l|5 |
> z
s
ﬁ |
Lo
— AoOL
E— d vl 07 m L
- s/l T

ojeud - 41
0yue)sed -1

nze - N

2Ts] | Hj

euage <‘m<+ 7l

971 |S7|7L <7\ 0

U

epoqe m‘@; 0

LIX

€S J L zs L
P S

(dW) N N/L

oed

INQLISIP 8P 8UOD WO
SeIA € 9P E[NAIBA

Ellage m<\m+ 7h

epoqe mf; B

(diW) N N/L

BINISIW 8P BUOD WOI
SEIA € 9D BJNAIEA

epaqe + 7l

epeyos) + 1

(dW) N N/L

wabessed ap enalep

SOLI0SS80Y

pJepuels

~UdL 'NXGL-Z OlW3dd-1dv

Fig. 7

Rev. 0040601000 1014

Pagina 8-12



Instrugoes de servigco e de montagem

Regulador de posigao ES11

5.7.3 ARI-PREMIO 12 - 15 kN com conexao de contactor inversor
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Regulador de posigao ES11

5.8 Conexao em ARI-PREMIO (descricao)
Vide também as Instrugdes de servico ARI-PREMIO

Entrada de rede para a conexao em ARI-PREMIO

A alimentacéo de tensao é conectada aos bornes N e L conforme a placa de
caracteristicas.

Entrada do sinal de ajuste para a conexao em ARI-PREMIO

ATENGAO!
A S6 pode ser conectada uma entrada de sinal de ajuste, respectivamente.

O sinal de ajuste de entrada...20 mA é conectado aos bornes Y, e L.
O sinal de ajuste de entrada...10 V € conectado aos bornes Y|, e L.

Entrada do potencidmetro para a conexao em ARI-PREMIO

ATENGAO!
A Ao montar o potenciometro, observar as Instrugées de servigo do Accionamento
eléctrico de impulso ARI-PREMIO.

Introduzir as fichas R,, Rg, R do cabo do potenciometro no regulador de posicédo ES11 e
as fichas 25, 26, 27 na barra de pinos ARI-PREMIO.

Saida do sinal de ajuste de trés pontos para a conexao em ARI-PREMIO

Introduzir as fichas N L{ LT do cabo do ES11 na barra de pinos 1, 11, 14 da ARI-PREMIO.
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ARMATUREN

Regulador de posigao ES11

5.9 Conexao em actuador CS25 a CS27 (esquema de circuitos)
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Q: Regulador de posigao ES11

5.10 Conexao em actuador CS25 a CS27 (descrigao)
Vide também as Instrugdes de servico CS25 a CS27
Entrada de rede para a conexao em actuador CS

A alimentacdo de tensao € conectada aos bornes N e L conforme a placa de
caracteristicas.

Entrada do sinal de ajuste para a conexao em actuador CS

O sinal de ajuste de entrada 20 mA e conectado aos bornes Y, e L.
O sinal de ajuste de entrada 10 V é conectado aos bornes Y, e L.

ATENCAO!
A So6 pode ser conectada uma entrada de sinal de ajuste, respectivamente.

Potenciometro no actuador CS

ATENCAO!
A Ao montar o potenciémetro, observar as Instrugdes de servigo do Accionamento
eléctrico de impulso CS25 a CS27.

Introduzir as fichas R,, Rg, R do cabo do potencidmetro no regulador de posicao ES11.
Desatarraxar as fichas 25, 26, 27 e conectar os cabos no actuador.

S borne - entrada do potenciometro (cabo amarelo).....ao borne 27 (30)
S borne - entrada do potencidmetro (cabo cinzento).....ao borne 26 (29)
3 P borne - entrada do potenciémetro (cabo vermelho)...ao borne 25 (28)

Saida do sinal de ajuste de trés pontos no actuador CS

Introduzir as fichas N L{ LT do cabo do ES11 na barra de pinos do cabo do regulador de
posicao CS.

Conectar o cabo do regulador de posigao CS a régua de bornes do actuador CS.

azul....cooevviiian... - ao borne 1
castanho.............. - ao borne 11
preto, (lilas).......... - ao borne 14

Pontes de cabos no actuador CS
Por pontes de cabos na régua de bornes do actuador CS.
Fazer a ponte do borne 2 com 0 13
Fazer a ponte do borne 3 com o0 10
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6.0 Colocacao em funcionamento

ATENCAO!

A - O accionamento de impulso s6 pode ser operado sem tampa por breves
instantes no caso de trabalhos de regulag&o inevitaveis nos potenciometros,
nos interruptores do processo e nas opgoées eléctricas. Durante essas
actividades, o accionamento de impulso apresenta pe¢as sem isolamento, sob
tenséo, perigosas, assim como peg¢as moveis ou rotativas.

- A execucgdo incorrecta ou ndo cuidadosa dos trabalhos de regulacéo pode ter
como consequéncia: a morte, ferimentos graves ou elevados danos materiais.

- E proibida a operacdo do accionamento de impulso sem tampa para qualquer
fim diferente do que acima é descrito.

- O sistema electronico tem que estar isento de humidade

Antes da colocacdo em funcionamento de equipamento novo ou da recolocagao em
funcionamento de equipamento apds reparacdes ou modificagdes, ha que observar o
seguinte:

- Basicamente ha que cumprir as indicagdes de seguranga regionais.

- Dados relativos a alimentacao de tensao, sinal de ajuste e temperatura ambiente tém que
corresponder aos dados técnicos do sistema electrénico.

- Conclusao correcta de todos os trabalhos!

ATENGCAO !
- Os trabalhos de ajuste no ES11 s6 podem ser efectuados, assim que o
actuador estiver montado numa valvula.
- Respeitar a sequéncia dos ajustes!
1. Potenciometro (ver 6.2)
2. Direcgao de efeito (ver 6.4)
3. Ponto zero (ver 6.5)
4. Condutancia (ver 6.6)
- Se forem efectuadas alteracdes posteriores no ajuste, os ajustes subsequentes
tém que ser reajustados!
- Exemplo:
Se modificar o tipo do sinal de ajuste (ponto 2), o ponto zero (ponto 3) e a
condutancia (ponto 4) tém que ser reajustados.

Apods conclusao dos trabalhos de regulagao, a tampa tem que voltar a ser montada!
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6.1 Definigao de fabrica

No acto de fornecimento de um regulador de posigdao ES11, com um completo aparelho de
regulagéo (valvula e actuador), o potencidometro e o ES11 estédo predefinidos de fabrica no
curso de avancgo da valvula. A definicdo de fabrica é indicada com um marcador resistente
a agua ou com um autocolante na placa de caracteristicas.

Se n&o tiver sido definido nenhum sinal especial de ajuste durante a encomenda, o ajuste
base é de 4-20mA. 4mA para uma valvula fechada.

6.2 Ajuste do potenciémetro

Para o ajuste do potenciometro no actuador deve ser consultado o manual de instrugdes
do respectivo actuador.

a) Desligar a tensao de rede e bloquear contra uma activacao inadvertida.
b) Posicionar o actuador linear com a roda manual na posigdo completamente estendida.
c) Ajustar o potenciometro em 0 Ohm:

- Nos actuadores PREMIO rodar o veio do potencidmetro no sentido anti-horario até ao
batente.

- Para a verificagao, a resisténcia do potenciémetro tem que ser medida com um
ohmimetro.
Separar o potenciometro do regulador de posicdo ES11 para efectuar a medicéo.
Zur Widerstandsmessung das Potentiometer vom ES11 Stellungsregler trennen.
Primeiro contacto de medic¢éo......... Rg - cabo cinzento............ - borne Premio 26 (29)
Segundo contacto de medicéo........ R - cabo vermelho........... - borne Premio 25 (28)
Com o fuso actuador completamente estendido devem existir aprox. 0 Ohm entre o
primeiro e o segundo contacto de medigéo.

d) Ajustar o actuador linear com a roda manual na posi¢gao compl. recolhida e consultar o
respectivo valor de resisténcia no ohmimetro.

- Com o fuso actuador compl. recolhido devem existir 750...1100 Ohm entre
0 primeiro e o segundo contacto de medigao.

e) Voltar a ligar o potencidmetro com o regulador de posi¢ao ES11.

6.3 Tipo de sinal de ajuste ¢¢¢ m‘
A escolha do tipo de sinal de ajuste necessario é
efectuada com a respectiva ligagao de borne. e I8e o
Tipo de sinal de ajuste Ligacéo de borne em: oD
Sinal de tensao YU e GND UAREE] EARAE:
max. 10 V DC para p. ex. 0-10V Y1 |Yu|-LJRciRa|RA
INV. NORM NV - — -
Sinal de corrente Y, e GND -
< O
max. 20mA DC para p. ex. 4-20mA ! TA &&AN *
“e*S Of
S6 pode estar ligado um sinal de ajuste. o
/ “®*N
6.4 Ajustar a direcgao de efeito SW ES 11 tectronic positioner
No interruptor SW é ajustada a direcgao de efeito do sinal ARMATUREN
de ajuste para a direcgao de avango.
Ajustar o interruptor na posigao pretendida. Fig. 10
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| P o

[
I Sinal de ajuste NORMA:
— NORMA!| INV Exemplo Sinal de ajuste
—— (] max. | min. max. 10V \ 20mA
= ‘ t min. oV \ 4mA
& = min. max.
PN
Y T~ M:

Exemplo Sinal de ajuste
min. )Y, \ 4mA

ij== ==
max. 10V \ 20mA

T

Fig. 11: Direccao de efeito

6.5 Ajuste do ponto zero

ATENCAO!
A - Respeitar a sequéncia dos ajustes!

1. Potenciometro (ver 6.2)

2. Direcgao de efeito (ver 6.4)
3. Ponto zero (ver 6.5)

4. Condutancia (ver 6.6)

- Se forem efectuadas alteragdes posteriores no ajuste, os ajustes subsequentes
tém que ser reajustados!

a) Antes de iniciar os trabalhos de ajuste deve-se desligar a alimentagéo da tensé&o.

b) Ajustar o fuso da valvula, com a roda manual, na posicao pretendida para o sinal de
ajuste min., p. ex. 4mA ou 0V (de acordo com a posigéo do interruptor SW e conforme
indicado em Fig. 11 : Direcgao de efeito). Por norma esta € a valvula fechada.

c) Ajustar o sinal de ajuste de entrada no valor minimo pretendido, p. ex. 4 mA ou 0V.
d) Separar a régua de bornes de separagdo X25 ou X28 para o motor ou deixar separada.

e) Conectar a tensdo em L e N da régua de bornes de separagao de 2 pdlos X20; neste
caso o diodo luminoso amarelo deve brilhar.

f) Ajustar o parafuso regulador do ponto zero N até o diodo luminoso verde e vermelho
nao brilharem (apds 25 revolugdes entra em acgao o acoplamento de deslizamento).
Se o diodo luminoso verde brilhar, rodar para a direita,
se o diodo luminoso vermelho brilhar, rodar para a esquerda.

g) Se o actuador se situar numa posigao de fim de curso e se pretende que nesta posigcéo
seja efectuada a desactivacéo através da for¢a de actuacéo, deve-se ajustar o parafuso
do ponto zero N, de forma que o diodo luminoso verde ainda brilhe momentos antes da
sua desactivagao.
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6.6 Ajuste da condutancia

ATENCAO !
A - Respeitar a sequéncia dos ajustes!

1. Potenciometro (ver 6.2)

2. Direcgao de efeito (ver 6.4)
3. Ponto zero (ver 6.5)

4. Condutancia (ver 6.6)

- Se forem efectuadas alteragdes posteriores no ajuste, os ajustes subsequentes
tém que ser reajustados!

a) Ajustar o fuso da valvula, com a roda manual, na posigéo pretendida para o sinal de
ajuste max., p. ex. 20mA ou 10V (de acordo com a posi¢ao do interruptor SW e
conforme indicado em Fig. 11 : Direccao de efeito). Por norma esta é a valvula aberta.

b) b) Ajustar o sinal de ajuste de entrada no valor max. pretendido,
p- ex. 20mA ou 10V.

c) Ajustar de seguida o parafuso de condutancia S até o diodo luminoso verde e o diodo
luminoso vermelho nao brilharem (apds 25 revolugdes entra em acg¢ao o acoplamento
de deslizamento).

Se o diodo luminoso verde brilhar, rodar para a direita, se o diodo luminoso vermelho
brilhar, rodar para a esquerda.

d) Se o actuador se situar numa posigao de fim de curso e se pretende que nesta posi¢céo
seja efectuada a desactivacao através da for¢a de actuacéo, deve-se ajustar o parafuso
de condutancia S, de forma que o diodo luminoso vermelho ainda brilhe momentos
antes da sua desactivacéo.

e) Desligar no ES11 a alimentacao da tenséo e encaixar a régua de bornes de separagao
X25 ou X28 novamente no motor.

f) Apds a activagao do sinal de ajuste e da alimentagao da tensao, o regulador de posigéao
ES11 esta operacional.

Péagina 8-20 Rev. 0040601000 1014




Instrugdes de servigo e de montagem

Regulador de posigao ES11

7.0 Conservagao e manutencao

O regulador de posicédo ES11 é quase isento de manutencdo, de maneira que néo é
necessaria a manutengao observando determinados intervalos de tempo.

Consoante as condigdes de utilizagao, o regulador de posicao ES11 deve ser limpo de vez
em quando de sujidade externa.

ATENGCAO!

A Antes da limpeza do sistema electronico é necessario separar da rede o cabo de
alimentacéo (tem que ficar sem tensdo). Esta separac¢ao da rede tem que ser
protegida contra a ligacéo acidental.

A inobservéncia desta indicagdo pode causar morte, ferimentos graves ou
elevados danos materiais.

O regulador de posicdo ES11 nao pode ser limpo com liquidos correntes ou com solventes
ou detergentes agressivos, nocivos a saude ou facilmente inflamaveis.

Para efectuar a limpeza, o detergente deve ser preferencialmente deitado num pano.
Nenhum liquido deve penetrar no regulador de posig¢ao.

8.0 Causa e solucao de falhas de funcionamento

No caso de falhas de funcionamento ou de comportamento de servigo é necessario
verificar se os trabalhos de montagem e regulagao foram efectuados e concluidos de
acordo com estas Instru¢des de servigo.

ATENCAO!
A - Ao procurar a falha, é necessario respeitar as prescricées de seguranca.

No caso de falhas que ndo podem ser eliminadas com o auxilio da tabela que se segue,
vide ponto "9.0 Plano de procura de falhas", ha que consultar o fornecedor ou o
fabricante.
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9.0 Plano de procura de falhas

ATENGAO!

A\

- Antes de trabalhos de montagem e reparacgao,
observar os pontos 10.0 e 11.0!

- Antes de voltar a pér o equipamento em funcionamento,
observar o ponto 6.0

Falhas

Causas possiveis

Solugao

O diodo luminoso amarelo ndo
esta aceso

- Falha da rede

- Controlar a rede

- Tensao de servico errada

- Conectar a tensao de servigo cor-
respondente ao indicado na placa
de caracteristicas

- O regulador de posigao fundiu-se

- Verificar se a tens&o de rede cor-
responde a tensao indicada na
placa de caracteristicas. Substi-
tuir o regulador de posicao.

- O borne de conexdo nao esta
bem encaixado ou o cabo ndo
tem contacto no borne de cone-
Xxao

- Introduzir bem o borne de cone-
xao e controlar o cabo de cone-
xao

O regulador de posigao néo se
deixa regular

- O potenciémetro nao esta bem
conectado

- Controlar as conexdes

- O potenciémetro apresenta um
valor errado

- Substituir o potenciémetro por um
de 1.000 ©

- O potenciémetro esta conectado
ao borne errado

- Conectar correctamente, con-
forme o esquema de circuitos

- Nao ha sinal de ajuste

- Conectar o sinal de ajuste

- O sinal de ajuste esta conectado
ao borne errado

- Conectar correctamente, con-
forme o esquema de circuitos

- Os parafusos de regulagédo N
(ponto zero) e S (inclinagao)
estao fora da margem

- Efectuar as regulagdes tal como
indicado em 6.0 a2 6.6

- O interruptor de selec¢éo do
efeito SW estd mal comutado

- Comutar o interruptor de selecgéo
do efeito conforme indicado em
6.4

- As saidas de comutagao do motor
queimaram

- Verificar se o motor ou o cabo de
alimentagao teve um curto-cir-
cuito. Substituir o regulador de
posigao
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Os sinais de ajuste de saida osci-
lam em intervalos curtos entre rota-
¢ao para a direita e para a
esquerda

- Os parafusos de regulagdo nao
estdo regulados para a margem
de regulacdo normal

- Efectuar as regulac¢des tal como
indicado em 6.0 a 6.6

- O potenciémetro ndo esta em
condigbes

- Substituir o potenciémetro

- Interferéncia electromagnética
com o sinal de ajuste

- Nao ligar N e 1 b no modelo de 24
Y

- Montar um filtro para a entrada do
sinal de ajuste

O motor do actuador ndo trabalha,
mas os diodos luminosos estao
acesos

- A ligagéao eléctrica do regulador
de posigao ao actuador n&o esta
em condigdes

- Controlar as ligagbes e conexdes
eléctricas

- As saidas do regulador de posi-
¢ao fundiram-se

- Verificar se a tensdo do motor
corresponde a indicada na placa
de caracteristicas. Verificar se o
motor ou o cabo de alimentagao
teve um curto-circuito. Substituir
o regulador de posi¢ao.

- A ligagao dos cabos nao esta em
condigcbes

- Verificar se a ligagdo dos cabos e
o contacto eléctrico esta correcto

- O motor queimou

- Verificar se o motor ou o cabo de
alimentagao teve um curto-cir-
cuito.

Substituir o motor.

O motor do actuador s6 trabalha
num sentido

- O interruptor do processo do
actuador limita o percurso de
regulacao

- Regular o interruptor do processo

- A ligagao dos cabos nao esta em
condigcbes

- Verificar se a ligagdo dos cabos e
o contacto eléctrico esta correcto

- S6 esta fundida uma saida do
regulador de posigao

- Verificar se o motor ou o cabo de
alimentagao teve um curto-cir-
cuito. Substituir o regulador de
posigao

O actuador néo atinge o percurso
de regulagdo completo

- Transmissao errada da roda den-
tada do potencidometro

- Adaptar a transmissao da roda
dentada ao percurso de regula-
cao

- Os parafusos de regulagéo N
(ponto zero) e S (inclinagéo)
estdo fora da margem

- Efectuar as regulacdes tal como
indicado em 6.0 a 6.6
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10.0 Desmontagem do regulador de posicao

ATENCAO!
A - Antes da desmontagem do sistema electronico é necessario separar da rede o
cabo de alimentagéo (tem que ficar sem tenséo). Esta separagéo da rede tem
que ser protegida contra a ligagdo acidental.

- O sinal de ajuste tem que ser desligado.

11.0 Garantia

O alcance e a validade da garantia sao indicados na versao das "Condigcbes gerais de
venda da firma Albert Richter GmbH & Co. KG" valida aquando do fornecimento ou, em
caso de divergéncia, no proprio contrato de compra e venda.

A nossa firma garante a auséncia de defeitos de acordo com o estado da técnica e a area
de aplicagao aprovada.

No caso de danos resultantes de tratamento incorrecto ou da inobservancia das Instrugdes
de servigo e de montagem, da folha do catalogo e dos regulamentos relevantes, é anulado
o direito de prestacédo de garantia.

Os danos surgidos durante o servico, através de condi¢des de instalagao divergentes das
constantes da folha de dados ou de outros acordos, ndo séo igualmente abrangidos pela
garantia.

As reclamacdes legitimas serao resolvidas quer através de trabalhos posteriores da nossa
firma, quer através de servigos técnicos solicitados para o efeito.

Excluem-se reclamagdes n&o abrangidas pela garantia. Nao existe o direito a substituicdo
do produto.

Os trabalhos de manutengao, a montagem de pecas estranhas ao equipamento, a altera-
¢ao da construcao e o desgaste natural ndo sdo abrangidos pela garantia.

A participagao de quaisquer danos resultantes do transporte ndo devera ser feita junto de
nds, mas sim, de imediato, junto do responsavel pelo despacho de mercadorias, dos trans-
portes ferroviarios ou do despachante, caso contrario perdem-se os direitos a indemniza-
cao por parte destas empresas.

> srmmsruren

Técnica com futuro.
Equipamentos alemaes de qualidade
ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG, D-33756 Schlol3 Holte-Stukenbrock,
Alemanha, Telefone +49 52 07 / 994-0 Telefax +49 52 07 / 994-158 ou 159
Internet: http://www.ari-armaturen.com E-mail: info.vertrieb@ari-armaturen.com
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12.0 Declaragao de conformidade

ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG,
Mergelheide 56-60, D-33756 SchloB Holte-Stukenbrock

Declaragcao de conformidade UE
conforme a

directiva da CE sobre compatibilidade electromagnética 2004/108/CE
a directiva da CE sobre baixa tensao 2006/95/CE e a
directiva UE 2011/65/UE relativa a restricdo do uso de
determinadas substancias perigosas em equipamentos eléctricos e electronicos

Vimos por este meio declarar que o tipo de construgao do modelo de

Regulador de posi¢ao electréonico ES 11 (24 V, 115V, 230 V) e de
Transmissor de posigao electrénico Rl 21 (24 V, 115V, 230 V)

fornecido cumpre as seguintes disposi¢des relevantes:

- directiva da CE sobre compatibilidade electromagnética 2004/108/CE

Normas harmonizadas aplicadas:
DIN EN 61000-6-1/3; DIN EN 61000-6-2/4

- directiva da CE sobre baixa tensdo 2006/95/CE

Normas harmonizadas aplicadas:
DIN EN 60730-1; DIN EN 60730-2-14; EN 60204-1; EN 60335-1

- directiva da UE relativa a restricdo do uso de determinadas substancias perigosas
em equipamentos eléctricos e electronicos 2011/65/EU (RoHS 1)

Schlof3 Holte-Stukenbrock, 04.03.2014

(Brechmann, Gerente)
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