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2.1 - REQUISITOS PARA INSTALACAO

Este instrumento foi projetado para uma instalacdo permanente, para
uso em ambiente coberto e para montagem em quadro elétrico que
proteja a parte traseira do mesmo, incluindo o bloco de terminais e as
conexdes elétricas.

Monte o instrumento em um quadro que possua as seguintes carac-

teristicas:

1) Deve ser de facil acesso.

2) Nao deve ser submetido a vibragdes ou impactos.

3) Nao deve conter gases corrosivos.

4) Nao deve haver presenca de agua ou outros fluidos (condensado).

5) A temperatura ambiente deve estar entre 0 e 50 °C.

6) A umidade relativa do ar deve manter-se dentro da faixa de operacdo
do instrumento (de 20 % a 85 %).

O instrumento pode ser montado em painel com espessura maxima de

15 mm. Para ter o maximo de protegao frontal (IP54) é necessario utilizar

a guarnicao de vedacao.

2.2 - NOTAS GERAIS PARA LIGACOES ELETRICAS

1) Os cabos de sensores ligados na entrada do instrumento devem ficar
distantes dos cabos de alimentacdo e de outros cabos de poténcia.
2) Ao utilizar cabo blindado, a malha deve ser aterrada somente de um lado.
3) Verifique a resisténcia da linha, pois uma resisténcia elevada pode

causar erros medida.

2.3 - ENTRADA DE TERMOPAR
Resisténcia externa: maximo 100 Q, erro E
2
1

maximo 0,5% do fundo da escala

Junta fria: compensacao automatica de 0 a
50 °C.

Precisao da junta fria: 0.1 °C/°C apds um pré-aquecimento maior que
20 minutos

Impedancia da entrada: > 1 MQ.

Calibracao: de acordo com EN 60584-1.

Nota: Para a ligacdo do termopar, utilize cabo compensado apropria-
do, preferencialmente blindado.

Fig. 3 - Conexdo do termopar
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2.4 - ENTRADA PARA SENSOR INFRAVERMELHO

Resisténcia externa: condicdo irrelevante
2 *
] Exergen

Junta fria: compensacao automatica de 0 a
50 °C. L

Fig. 4 - Conexdo do sensor
infravermelho

Precisao da junta fria: 0.1°C/°C ap6s um

pré-aquecimento maior que 20 minutos NOTA: Exergen, fabricante do sensor

infravermelho.

Impedancia da entrada: > 1 MQ.

2.5 - ENTRADA PARA TERMORESISTENCIA RTD (PT100)

Circuito de entrada: Injecdo de corrente
(135 pA) 3
Resisténcia da linha: compensacdo auto-
matica até 20 Q/ tilizando fio, erro maximo IS
+ 0,1% do fundo de escala.

Calibragao: de acordo com EN 60751/A2.

&

O

Fig. 5 - Conexdo da
termoresisténcia

Nota: A resisténcia dos trés fios devem ser iguais.

2.6 - ENTRADA PARA SINAL LINEAR (mV)
Impedancia da entrada: > 1 MQ.

-2 ; — mV
+E "W"""‘: +
Precisao: + 0,5% do fundo da escala +1 = ]
dl’gito @ 25 °C. Fig. 6 - Conexao do sinal mV/

2.7 - ENTRADA PARA SINAL LINEAR (mA)*

Impedancia da entrada: < 51Q. Iz ]
Precisao: + 0,5% do fundo da esca- 3 Transdutor
la £1 digito @ 25 °C. 2 4a20mA
Protecao: Nao possui protecao con- -[1F—— =]

tra curto-circuito
Fonte de alimentacao auxiliar inter-
na: 10Vcc (+ 10%), 20mA maximo.

Fig. 7 - Conexdo do sinal 0/4-20 mA de
transdutor passivo, utilizando a fonte
auxiliar interna.

Alim. Transdut
- = & + [Transdutor - ransdutor
IlAazo mA Aaz_o mA
+H 1 = passivo +1 ativo

Fig. 8- Conexdo do sinal 0/4-20 mA de trans-

Fig. 9 - Conexao do sinal 0/4-20 mA de
dutor passivo, utilizando a fonte aux. externa.

transdutor ativo.

* Consultar disponibilidade.
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2.8 - ENTRADA DIGITAL

Notas de seguranca:
1) Nao passe os fios de Idgica digital com cabos de forca.

2) Utilizar contato seco (livre de tensdo) externo com capacidade para
comutar 0,5 mA @ 5 Vcc.

3) O tempo minimo para o instrumento reconhecer a mudanca de esta-
do da entrada digital é de 150 ms.

4) As entradas digitais ndo sdo isoladas das | [  Entrada digitall 7,
entradas de sensores. Uma isolacao dupla | [ M{a
ou reforcada entre as entradas digitais e a 4
linha de forca deve ser garantida por ele-
mentos externos.

Figura 10

2.9 - SAIDAS

Notas de seguranca:
1) Para evitar choques elétricos, sé energize o instrumento depois de ter
feito todas as conexdes.
2) Os cabos de alimentacao do instrumento devem ser de 16 AWG (1,3 mn?)
ou maiores, e suportar uma temperatura de trabalho acima de 75 °C.
3) Utilize somente cabos de cobre.

4) As saidas SSR ndo sao isoladas.Uma isolacdo dupla ou refor¢ada deve
ser prevista pelo SSR (Relés de estado sdlido).

a) Saida 1 (OUT1)

Relé SSR
NA 12 L)

( SSR
ci +|11

OUT1: Caracteristicas do relé
-8A/250Vcosp=1
-3A/250Vcos p=0,4

n®de operagées: 1x 10°

Nivel légico 0:
Vout < 0.5V DC
Nivel légico 1:
12V+20% @1 mA
10V £20 % @20 mA

Figura 11

Nota: Esta saida ndo é isolada. O relé de estado sdlido (chave estética)
deve garantir a isolagdo entre a saida do instrumento e a linha de poténcia.
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b) Saida 2 (OUT2)

Relé

NAIIO &

ol ¢

OUT2: Caracteristicas do relé
-8A/250Vcos =1
-3A/250Vcos =04

n®de operagées: 1x 10°

Figura 12
c) Saida 3 (OUT3)
Rele OUT3: Caracteristicas do relé
NAlB—% -5A/250Vcos =1
-2A/250Vcos p=0,4
cl|5 J n®de operagées: 1x 10°
Figura 13

2.10 - ALIMENTAGCAO
Consumo maximo: 5 VA max.

8 °

- . . . Alimentacao
Tensao de alimentacao (especificar): 7 5
24 Vca/Vee (£10%) ou )

Figura 14

100 a 240 Vca/Vce (£10%)

Notas de seguranca:

1) Antes de ligar o instrumento a rede, certifique-se que a tensao da
linha de alimentacéo corresponde a indicada na etiqueta de identifica-

¢do do instrumento.

2) Para evitar choques elétricos, s6 energize o instrumento depois de ter

feito todas as conexdes.

3) Os cabos de alimentagdo do instrumento devem ser de 16 AWG (1,3 mn?)
ou maiores, e suportar uma temperatura de trabalho maior que 75 °C.

4) Utilize somente cabos de cobre.

5) Para 24V AC/DC néo é preciso polarizar.

6) A entrada de alimentacao nao é protegida por fusivel. £ necesséario
providenciar um fusivel externo de 1A, 250V.

3 - CARACTERISTICAS TECNICAS

Caixa: Plastico UL94 VO auto extinguivel

Grau de protecao do frontal: IP54 (utilizando guarnicao de vedacgao)

para ambientes fechados conforme EN60070-1
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Grau de protecao do bloco de terminais: IP 20 conforme EN600070-1
Instalacao: Montagem em porta de painel

Bloco de terminais: 12 terminais com parafusos rosca M3, para cabos
de 0,25 a 2,5 mm? (22 AWG a 14 AWG).

Dimensoes: 48 x 48 mm, profundidade 98 mm
Abertura do painel: 45 (-0 a +0,5 mm) x 45 (-0 a +0,5 mm)
Peso: 180 g
Alimentacao: 24Vca/Vcc (+10% do valor nominal) ou

100 a 240 Vca/Vcc (£10% do valor nominal)
Consumo maximo: 5 VA
Tensao de isolacao: 2300 Vrms, de acordo com EN61010-1.

Display: K48 - 1 display, 4 digitos e 12 mm de altura.
K49 - 2 displays, 4 digitos cada e 7 mm de altura.

Tempo de atualizacdao do display: 500 ms

Tempo de amostragem: 130 ms

Precisao total: + 0,5% FE + 1 digito a 25°C (temperatura ambiente)
Protecao: Watch Dog (hardware/software) para reset automatico.

3.1 - INFORMACGOES PARA PEDIDO

VISUALIZACAO SAIDA 1 SAIDA 3/Entrada digital
48 = 1 display R =relé R =relé
49 = 2 displays O =tensdo para SSR D = 2 entradas digitais
ALIMENTACAO | SAIDA 2 |
H =100 a 240 Vca | R=rele |
L =24 Vca/Vcc

P
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4 - PROCEDIMENTO DE CONFIGURAGCAO

4.1 - INTRODUGCAO
Quando o instrumento é energizado, ele inicia o controle de acordo com
os valores configurados em sua memoria.

O funcionamento e a performance do instrumento estdo relacionados
com o valor atual de todos os pardmetros.

Na primeira alimentacdo do instrumento, sera utilizada a configuracao
"default” (parametros de fébrica); esta configuracdo atende grande parte
das aplicagdes (por exemplo, a entrada de sensor é configurada como tipo J).

Se vocé quiser obter um funcionamento especifico (por exemplo, definir certo
tipo de entrada, definir um alarme, etc) vocé tem que definir sua configuracao.

As acdes necessarias para definir os valores dos pardmetros sao denomi-
nadas “Configuracao dos parametros”.

4.1.1 - Niveis de acesso para alteracao dos parametros e suas senhas

O instrumento tem um conjunto completo de pardmetros chamado de
“Configuracdo dos parametros”.

O acesso aos parametros de configuracao é protegido por uma senha configuravel.

Os parametros de configuracdo sdo divididos em grupos. Cada grupo
engloba todos os parametros relacionados com uma funcao especifica
(Exemplo: controle, alarme, etc...).

A sequéncia de grupos simplifica a configuragao do instrumento.

Observe que o instrumento mostrarad apenas os parametros relaciona-
dos com o hardware especifico e de acordo com o valor atribuido aos
parametros anteriores (por exemplo, se uma saida for configurada como
“nao utilizada”, o instrumento ird esconder todos os outros pardmetros
relacionados com esta saida).

4.2 - FUNCIONAMENTO DO CONTROLADOR NA ALIMENTACAO
Ao ligar o instrumento, o mesmo pode comecar em um dos seguintes

modos, dependendo da sua configuracao:

Modo Automatico sem a funcao de rampa e patamar
- KA48/K49: o display superior mostrara o valor medido.

CO€EeL
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- K49: o display inferior mostrara o valor Set Point.
- O ponto decimal do digito menos significativo do display inferior fica apagado.
- O instrumento vai realizar o controle padrdo em malha fechada.

Modo Manual (GPLG)

- KA48/K49: o display superior mostrarad o valor medido.

- K49: o display inferior mostrara alternadamente a poténcia de saida e
a mensagem "GPLE".

- O instrumento nao realiza o controle automatico.

- O controle da saida é igual a 0% e pode ser alterado manualmente
através das teclas @ ou ..

Modo Stand by (5¢.6Y)

- O display mostrard alternadamente o valor medido e a mensagem
"5£.69" ou “od".

- O instrumento nao realiza qualquer controle (as saidas de controle
sdo desligadas).

- O instrumento funciona como um indicador.

Modo Automatico com inicio da funcao rampa e patamar na
energizacao do instrumento
- KA48/K49: o display superior mostrarad o valor medido.
- K49: o display inferior mostrara uma das seguintes informacoes:
- O Set Point ativo (quando ele esta realizando uma rampa).
- O tempo do segmento em curso (quando é realizando um patamar).
- O valor do Set Point alternando com a mensagem "5t.bY".

- Em todos os casos, o ponto decimal do digito menos significativo do
display inferior fica aceso.

Definimos todas as condi¢des descritas acima como “Visualizagdo normal”.

4.3 - COMO ENTRAR NO MODO DE CONFIGURACAO

1) Pressione a tecla [ por 3 segundos.
O display mostrara o parametro “PRSS".
2) Utilizar as teclas @ ou ® para definir a senha configurada.
NOTAS:
a) A senha padréao de fabrica para configuracao dos pardmetros é 30.
b) Toda modificagao de pardmetro é protegida por um tempo de espera.
Se nenhuma tecla for pressionada por 10 segundos, o instrumento

Manual de Instrugdes - K48 e K49




volta automaticamente para visualizacdgo normal, o novo valor do
ultimo pardmetro selecionado é perdido e a modificagao da configu-
racdo é encerrada.

Quando vocé quiser remover o tempo de espera (por exemplo, para
a primeira configuragdo de um instrumento) pode utilizar uma senha
igual a 1000 + a senha configurada (por exemplo, 1000 + 30 [padrdo
de fabrica] = 1030).

E sempre possivel sair manualmente da configuracao dos parémetros
(veja o item 4.4).

G

2

Durante a modificacdo dos parémetros, o instrumento continua o
controle do processo.

Em certas condicées, a alteracdo da configuracdo pode produzir uma
variacdo brusca no processo, a possibilidade de parar o controle pode
ser necesséria. Neste caso, utilize uma senha igual a 2000 + o valor
programado (por exemplo, 2000 + 30 = 2030).

O controle iré reiniciar automaticamente quando a configuracéao for
finalizada.

3) Pressione a tecla [

Se a senha for correta o display mostrara o primeiro grupo de parametros.
Em outras palavras, o display mostrard 2 inP.
O instrumento estard no modo de configuragao.

4.4 - COMO SAIR DO MODO DE CONFIGURACAO
Pressione a tecla @ por 5 segundos.
O controlador volta para visualizagao normal.

4.5 - FUNCAO DAS TECLAS DURANTE A CONFIGURAGCAO DOS
PARAMETROS

Tecla ©: Um pulso rapido permite sair do grupo de parametros atual, e
selecionar um novo grupo de pardmetros.

Um pulso longo permite sair da configuracdo dos parametros (o instru-
mento voltar para o “visualizacdo normal”).

Tecla B: Quando o display estd mostrando um grupo de parametros,
a tecla B permite entrar no grupo. Quando o display estd mostran-
do um paréametro, a tecla Pl permite entrar no parametro. Quando
o valor do parametro ja tiver sido alterado, a tecla B confirma a
alteracdo e imediatamente avanca para o proximo parametro do
grupo.

Manual de Instrugdes - K48 e K49
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Quando o display estd mostrando um parametro e o valor deste
parametro, um pulso na tecla [/ permite memorizar o valor seleciona-
do, e pular para o préximo pardmetro do mesmo grupo.

Tecla &: permite o incremento do valor dos parametros selecionados.

Tecla ®: permite o decremento do valor dos parametros selecionados.

Tecla © + [:
seguinte:
Pressione a tecla @ e mantenha pressionada, e em seguida pressione a

tecla [/, entdo as solte.

Permite voltar ao grupo ou parametro anterior. Faca o

NOTA: A selecdo do grupo de pardmetros é ciclica, bem como a sele¢ao
dos parémetros no grupo.

4.6 - PROCEDIMENTO PARA CONFIGURAR OS PARAMETROS
COM OS VALORES DE FABRICA

Algumas vezes, por exemplo, quando vocé configura um instrumento
anteriormente utilizado em outras aplicagdes, ou que outras pessoas
utilizaram, ou quando vocé cometeu muitos erros durante a configura-
¢ao e vocé decidiu reconfigurar o instrumento, é indicado configurar os
parametros com os valores de fabrica.

Este recurso permite que vocé coloque o instrumento em uma condicao
inicial conhecida.

Quando vocé desejar configurar os parametros com os valores de fabri-
ca, siga o procedimento a seguir:

1) Pressione a tecla B por 5 segundos
2) O display mostrara "PASS".
3) Com as teclas @ ou ¥, defina o valor -48 /.
4) Pressione a tecla [®.
)

5) O instrumento ird desligar todos os LED por alguns segundos, depois
serd indicado "dELE" (default) e em seguida, todos os LED ficarao
ligados por 2 segundos. O instrumento ira reiniciar com os parametros
de fabrica.

O procedimento estd completo.

NOTA: A lista completa de parédmetros com os valores de fabrica esta
disponivel no item 23 (Tabela de pardmetros).
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5 - PARAMETROS DE CONFIGURACAO

Nas paginas seguintes sao descritos todos os parametros do instrumen-
to. No entanto, o instrumento exibird apenas os parametros relativos a
opcao do hardware solicitado e de acordo com a configuracdo dos
pardmetros anteriores (por exemplo, se o pardmetro “AL I£" [tipo do
alarme 1] for configurado com o valor “nen€” [n3o utilizado], todos os
parametros relativos ao alarme 1 ndo aparecem (ficam ocultos).

5.1- 2.nP - CONFIGURACAO DO SINAL DE ENTRADA

5.2 - PARAMETRO 5£n5 - TIPO DA ENTRADA

J =TCJ (0 a 1000 °C/ 32 a 1832 °F)
crAL  =TCK(0a 1370 °C/ 32 a 2498 °F)
5 =TC S (0a 1760 °C/ 32 a 3200 °F)
- =TCR(0a 1760 °C/ 32 a 3200 °F)
[ =TC T (0 a 400 °C/ 32 a 752 °F)

iwr.Jd =Exergen IRS J (0 a 1000 °C/ 32 a 1832 °F)
wr.cA = Exergen IRS K (0 a 1370 °C/ 32 a 2498 °F)
Pt ! =RTD Pt 100 (-200 a 850 °C/-328 a 1562 °F)
0.50 =0a50mV linear

60.60 =0a60mV linear

12.60 =12 a60mV linear

Nota:
- Se for selecionado ponto decimal para entrada de termopar, o valor
maximo de indicacdo no display é 999.9 °C ou 999.9 °F.
- Cada alteracdo no parémetro “5En5" causaré a mudanca automati-
ca nos valores dos pardmetros:

dP=0
£5.L=-1999
£5.H=9999

5.3 - PARAMETRO JP - PONTO DECIMAL
Faixa de ajuste: 0 a 3

Seleciona a resolugao do display. Caso a op¢ao seja a programagao com
indicacdo decimal, verificar o valor de todos os parametros do instru-
mento, pois esta programacao afeta vérios deles.

CO€EeL

5.4 - PARAMETRO 55¢ — LIMITE INFERIOR DA ESCALA

Disponivel: quando o pardmetro “S5€nS" for programado para entra-
da linear.

Faixa de ajuste: de -1999 a 9999

Nota: Permite definir o limite inferior da escala, quando o instrumento
mede o menor valor da entrada de sinal analégico.

O instrumento ird indicar valores até 5% abaixo do limite fixado no
pardmetro “55¢”, e somente quando a indicacdo estiver abaixo de 5%,
serd indicada no display a mensagem de erro de limite inferior da escala
(underrange).

E possivel configurar o limite inferior de escala para indicar o fim da
escala, e desta forma, obter uma indicagao invertida no display.

Exemplo: 0 mA = 0 mBar e 20 mA = -1000 mBar (vazio).

5.5 - PARAMETRO F5¢ - LIMITE SUPERIOR DA ESCALA
Disponivel: quando o pardmetro “$€nS" for programado para entrada
linear.

Faixa de ajuste: de -1999 a 9999

Nota: Permite definir o limite superior da escala, quando o instrumento
mede o maior valor da entrada do sinal analégico.

O instrumento ird indicar valores até 5% acima do limite fixado no pardametro
"F5¢", e somente quando a indicaco estiver acima de 5%, serd indicada
no display a mensagem de erro de limite da escala (overrange).

E possivel configurar o limite superior de escala para indicar o inicio da
escala, e desta forma, obter uma indicacéo invertida no display.

Exemplo: 0 mA = 0 mBar e 20 mA = -1000 mBar (vazio).
5.6 - PARAMETRO un £ - UNIDADE DE TEMPERATURA

Disponivel: quando o pardmetro “5En5" for programado para entrada
de sensor de temperatura.

Opcoes: °C = Celsius ou °F = Fahrenheit
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5.7 - PARAMETRO F i. - FILTRO DIGITAL
Faixa de ajuste: ofF (sem filtro) e de 0.1 a 20.0 s

Nota: Este é um filtro digital de primeira ordem que interfere no valor
de leitura. Por esse motivo ird afetar no valor medido, no controle e no
funcionamento dos alarmes.

5.8 - PARAMETRO n€ — ACAO DA SAIDA DE CONTROLE NO
CASO DE ERRO DE MEDIDA

Opcoes:

our = quando é detectado um alarme de overrange ou underrange, a saida
de controle fornece a poténcia configurada no pardmetro oPE.

or = quando é detectado um alarme de overrange, a saida de contro-
le fornece a poténcia configurada no pardmetro oPE.
Ur = quando é detectado um alarme de underrange, a saida de con-

trole fornece a poténcia configurada no pardmetro oPE.

5.9 - PARAMETRO oP£ - POTENCIA DE SAIDA NO CASO DE
ERRO DE MEDIDA

Faixa de ajuste: -100 a 100 %.

Nota:

- Quando o instrumento é programado somente com um tipo de contro-
le (aquecimento ou refrigeracdo), e o valor programado esta fora da
faixa, o instrumento iré utilizar a poténcia de saida igual a zero.
Exemplo: O instrumento esta programado com légica de controle para
aquecimento e o parametro “GPE" foi configurado com o valor -50 %
(poténcia para refrigerar), o instrumento ira utilizar a poténcia zero.

- Quando o instrumento for configurado com a Iégica de controle ON/OFF,
o tempo de ciclo (saida de controle) utilizado é fixo em 20 sequndos.
5.10 - PARAMETRO d +f / - FUNCAO DA ENTRADA DIGITAL 1
Disponivel: quando o instrumento possui entrada digital .

Opcoes:

off = Funcdo desativada.

! = Aofechar o contato da entrada digital, 0 alarme memorizado é resetado.
2 = Ao fechar o contato da entrada digital, o alarme ativo € silenciado.
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= Ao fechar o contato da entrada digital, o valor medido é congelado.

= Ao fechar o contato da entrada digital, o instrumento fica em
modo de standy by, e ao abrir o contato, o instrumento retorna
para o modo de funcionamento normal.

= Fechando o contato da entrada digital, o controle é de refrigera-
¢do e o Set Point ativo é o 5P¢. Quando o contato for aberto, o
controle é de aquecimento e o Set Point ativo é o §P !.

= Inicia/congela/reset. O primeiro pulso inicia a temporizacdo e o
segundo pulso congela a temporizagao. Para resetar a
temporizagao, é necessario um pulso maior que 10 segundos.

= Ao fechar o contato da entrada digital é iniciado a temporizacao.

= Ao fechar o contato da entrada digital o temporizador é resetado.

= Ao fechar o contato da entrada digital, a temporizacao é iniciada,
e ao abrir o contato, a temporizacdo é congelada.

= Executa Programa [transicao]

O primeiro pulso permite iniciar a execu¢do programa, mas um

segundo pulso reinicia a execucao do programa.

Reseta o Programa. O fechamento do contato permite resetar a

execucdo do programa.

= Pausa a execu¢ao do Programa. O primeiro fechamento do con-

tato pausa a execugao do programa, e o segundo fechamento do

contato permite continuar a execugao do programa.

Executa/Pausa o Programa. Enquanto a entrada estiver fechada,

o programa é executado. Quando a entrada for aberta, o progra-

ma sera pausado.

= Executa/Reseta Programa. Enquanto a entrada estiver fechada, o

programa é executado. Quando a entrada for aberta, o progra-

ma sera resetado.

Instrumento no modo Manual (Controle em malha aberta). En-

guanto a entrada estiver fechada, o controle fica no modo manu-

al. Quando a entrada estiver aberta, o controle fica no modo

automatico.

Selecdo sequencial do Set Point (ver “Nota sobre as entradas

digitais”)

= Selecdo do 5P {/5P¢2. Enquanto a entrada estiver fechada, é

selecionado como ativo o Set Point 2, e quando a entrada for

aberta é selecionado como ativo o Set Point 1.

Selecdo binaria do Set Point feita pela entrada digital 1 (bit menos

significativo) e entrada digital 2 (bit mais significativo).
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= A entrada digital 1 ird funcionar em paralelo com a tecla & enquan-
to que a entrada digital 2 ird trabalhar em paralelo com a tecla ®.

5.11 - PARAMETRO J /fZ - FUNCAO DA ENTRADA DIGITAL 2

Disponivel: quando o instrumento possui entrada digital .

Opcoes:
ofF = Funcdo desativada.

!

= Ao fechar o contato da entrada digital, 0 alarme memorizado é resetado.

15

16

= Instrumento no modo Manual (Controle em malha aberta). En-
quanto a entrada estiver fechada, o controle fica no modo manu-
al. Quando a entrada estiver aberta, o controle fica no modo
automatico.

= Selecdo sequencial do Set Point (ver “Nota sobre as entradas digitais”).

17 = Selecdo do SP !/5P¢2. Enquanto a entrada estiver fechada, é

selecionado como ativo o Set Point 2, e quando a entrada for
aberta é selecionado como ativo o Set Point 1.

18 = Sele¢do binaria do Set Point feita pela entrada digital 1 (bit menos

@ = Ao fechar o contato da entrada digital, o alarme ativo é silenciado. significativo) ? entrada digital 2 (bit mais significativo).

3 = Ao fechar o contato da entrada digital, o valor medido ¢ congelado. 3 = tA entrada dLglth L.‘r‘?tfﬁ”z‘c,'o,“tar grr?hparalelo corln Ia tecla ten?qua—

4 = Ao fechar o contato da entrada digital, o instrumento fica em 0 que a entrada digital 2 Ira trabalnar ém paralelo com a tecla
modo de standy by, e ao abrir o contato, o instrumento retorna Nota sobre as entradas digitais
para o0 modo de funcionamento normal. £ s £ ests .

S = Fechando o contato da entrada digital, o controle é de refrigera- ) Quando d « ou d £ (por exe.mplo’ g ). estéo configurados
¢do e o Set Point ativo é o 5P¢. Quando o contato for aberto, o como ZE‘[Q omsmf;mezto funciona d7 S,ezumte modo: S
controle é de aquecimento e o Set Point ativo é o 5P 1. I;(?;’fgt,":éc‘;”?};ol or aberto, o controle € de aquecimento e 0 Set

.. . . L . ~ | 1V A

6 = Inicia/congela/Reset. O primeiro pulso Inicia a temporizagao e o - Quando o contato é fechado, o controle é de refrigeracdo e o Set
segundo pulso congela a temporizagao. Para resetar a Point ativo é o §P2 !
temporizacao, é necessario um pulso maior que 10 segundos. o F ] Lo

71 = Ao fechar o contato da entrada digital é iniciado a temporizacao. 2) OuaAndo ° paramefro d,' / for Conflgur'ado com valor 18", o

L . , parémetro d +F¢& é configurado automaticamente com o mesmo

8 = Aofechar o contato da entrada digital o temporizador é resetado. valor e ndo pode executar outra funcio adicional.

9 = Ao fechar o contato da entrada digital, a temporizacdo é iniciada, 3) Quando & F Ie d /F estio configurados com valor * 18”, os Set
€ a0 abrir o contato, a tgrr:nporlzagao é congelada. Point ativos serdo selecionado de acordo com a tabela abaixo:

10 = Executa Programa [transicao] _ _ _

O primeiro pulso permite iniciar a execucdo programa, mas um Entrada digital 1 Entrada digital 2 Set Point ativo
segundo pulso reinicia a execucdo do programa. Off O]‘: Set go!nt;

! | = Reseta o Programa. O fechamento do contato permite resetar a 8; 8n SZE PZ:2I3
execucdo do programa. on on SctPonta

{2 = Pausa a execucdo do Programa. O primeiro fechamento do con- " - —
tato pausa a execucdo do programa, e o segundo fechamento do 4) Quando o parametro d +F 1 for configurado com valor " /3", o
contato permite continuar a execucdo do programa. para”metfo d 2 é configurado autxomat‘/c'amente com o mesmo

13 = Executa/Pausa o Programa. Enquanto a entrada estiver fechada, valor e ndo pode executar outra funcgo adicional.

o programa é executado. Quando a entrada for aberta, o progra- 5) Quando a selecao sequencial do Set Point for utilizada, a cada
ma sera pausado. fechamento da entrada digital, seré incrementado um digito no

!4 = Executa/Reseta Programa. Enquanto a entrada estiver fechada, o parametro 5FAL.
programa é executado. Quando a entrada for aberta, o progra- A selecéo é ciclica : SP1—>5P2 —>5P3 —>SP4
ma sera resetado.
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6-20ut - CONFIGURAGAO DAS SAIDAS

6.12 - PARAMETRO o /F - FUNCAO DA SAIDA Jut 1
Opcoes:

nonf = saida ndo utilizada. Com esta configuracdo, o estado da saida
pode ser alterado a partir da comunicacao serial

H.r€G = saida de aguecimento

c.r€6 = saida de refrigeragéo

Al = saida de alarme

t.out = saida do temporizador

t.HoF = saida do temporizador (neste modo, quando a temporizacao
for congelada, a saida sera desligada)

P .End=indicador do final de programa

P HULd= indicador de programa parado

P.u 1t = indicador de pausa do programa

P.run=indicador de programa em execucao

P .Et != programa evento 1

P .Et2= programa evento 2

or.bo = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel

P FAL=indicador de falha na alimentacdo

bo.PF = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel. Também indica falha na alimentacao

dF | = saida repete o estado da entrada digital 1

dF?@ = saida repete o estado da entrada digital 2

St.bY = indica que o instrumento estd em modo espera (standy-by)

Nota:

- Quando duas ou mais saidas estao configuradas da mesma forma,
estas saidas funcionardo em paralelo.

- Oindicador de falha na alimentacao seré cancelado quando o instru-
mento detecta um comando de reset através da tecla [V, da entrada
digital ou da comunicacdo serial.

- Se nenhuma saida for configurada como controle, o alarme relativo
(se estiver presente) serd forcado com valor " noné".
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6.13 - PARAMETRO o /AL — ALARMES ATUANDO NA SAIDA 1
(ouT1)

Disponivel: quando o parémetro "o If" estd configurado como "AL".

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

+1 = Alarme 1

+2 = Alarme 2

+4 = Alarme 3

+8 = Alarme de loop break

Exemplo 1: Com o valor 3 (2+1), a saida sera acionada pela condicdo do

alarme 1 e 2.

Exemplo 2: Com o valor 13 (8+4+1), a saida serd acionada pela condi¢do
do alarme 1, alarme 3 e o alarme de loop break.

6.14 - PARAMETRO o /Ac - ACAO DA SAIDA 1 (OUT1)

Disponivel: quando o pardmetro “o IF" estd configurado com o valor
diferente de “non€”.

Opcoes:
d «r = agao direta
rEU = agdo reversa

d +r.r=agao direta com indicacdo do LED invertida

rEU.r= acdo reversa com indicacdo do LED invertida

Nota:
- Acdo direta: a saida repete a condicdo do elemento de controle.

Exemplo: a saida foi configurada como alarme com ac¢éo direta.
Quando o alarme esta ativo, o relé sera energizado (l6gica da
saida 1).

- Acdo reversa: o estado da saida é o oposto da condicdo do elemento
de controle.

Exemplo: a saida foi configurada como alarme com ac¢ao reversa.
Quando o instrumento ndo estiver em alarme, o relé sera energizado
(légica da saida 1). Esta definicao é geralmente utilizada em
processos perigosos, a fim de gerar um alarme quando o
controlador estd sem alimentacdo ou na ocorréncia de um reset
interno do controlador.
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6.15 - PARAMETRO oJF - FUNCAO DA SAIDA 2 (OUT 2).

Opcoes:

non€ = saida ndo utilizada. Com esta configuracdo, o estado da saida
pode ser alterado a partir da comunicacao serial

H.r€G = saida de aguecimento

c.r€G = saida de refrigeracdo

Al = saida de alarme

t.out = saida do temporizador

t.hofF = saida do temporizador (neste modo, quando a temporizacao
for congelada, a saida sera desligada)

P .End=indicador do final de programa

P Hid= indicador de programa parado

P.u k= indicador de pausa do programa

P .run=indicador de programa em execucao

P.Et = programa evento 1

P EE2= programa evento 2

or.bo = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel

P FARL=indicador de falha na alimentacao

bo.PF = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel. Também indica falha na alimentagao

dF | = saida repete o estada da entrada digital 1

dF@ = saida repete o estada da entrada digital 2

5t.bY = indica que o instrumento estd em stand-by

Para mais detalhes, veja a nota do parametro "o {F"

6.16 - PARAMETRO ol AL - ALARMES ATUANDO NA SAIDA 2
(out2)

Disponivel: quando o pardmetro “e@F" estd configurado com o

valor “AL".

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

+1 = Alarme 1

+2 = Alarme 2

+4 = Alarme 3

+8 = Alarme de loop break

Para mais detalhes, veja as notas do pardmetro “o !.AL".
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6.17 - PARAMETRO olAc - ACAO DA SAIDA 2 (OUT2)

Disponivel: quando o pardmetro “odF" estd configurado com o valor
diferente de “non€".

Opcoes:

d «r = agao direta

rEU = agdo reversa

d ir.r= agao direta com indicagdo do LED invertida

rEU.r= acdo reversa com indicacdo do LED invertida

Para mais detalhes, veja as notas do pardmetro “o !Ac".

6.18 - PARAMETRO 03F — FUNCOES DA SAIDA 3 (OUT3)

Opcoes:

non€ = saida nao utilizada. Com esta configuracdo, o estado da saida
pode ser alterado a partir da comunicagao serial

H.r€G = saida de aquecimento

c.r€G = saida de refrigeracdo

AL = saida de alarme

t.out = saida do temporizador

t.hofF = saida do temporizador (neste modo, quando a temporizacao
for congelada, a saida sera desligada)

P .End= indicador do final de programa

P Hid= indicador de programa parado

P.u k= indicador de pausa do programa

P .run=indicador de programa em execucao

P.Et = programa evento 1

P Et2= programa evento 2

or.bo = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel

P FARL= indicador de falha na alimentacdo

bo.PF = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel. Também indica falha na alimentacao

dF | = saida repete o estada da entrada digital 1
dF@ = saida repete o estada da entrada digital 2
St.bY = indica que o instrumento estd em stand-by

Para mais detalhes, veja a nota do parametro “o 1F".
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6.19 - PARAMETRO o03.AL - ALARMES ATUANDO NA SAIDA 3
Disponivel: quando o pardmetro “o3F" estd configurado com o valor
"AL.

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

+1 = Alarme 1

+2 = Alarme 2

+4 = Alarme 3

+8 = Alarme de loop break

Para mais detalhes, veja as notas do pardmetro “o {.AL".

6.20 - PARAMETRO o037Ac - ACAO DA SAIDA 3 (OUT3)

Disponivel: quando o pardmetro “o3F" estd configurado com o valor
diferente de “non€”.

Opcgoes:

d «r = acdo direta

rEY = acdo reversa

d «r.r = acédo direta com indicacdo do LED invertida

rEY.r = acdo reversa com indicacdo do LED invertida

Para mais detalhes, veja as notas do pardmetro “o {Ac".

7- 2AL /- CONFIGURAGOES DO ALARME 1

7.24 - PARAMETRO AL /& - TIPO DO ALARME 1
Opcoes:

non€ = Alarme nio utilizado

LofAb = Alarme absoluto de minima
H 1Ab = Alarme absoluto de maxima
LHARb = Alarme absoluto de janela
LodE = Alarme relativo de minima
H 1dE = Alarme relativo de maxima
LHJE = Alarme relativo de janela

non€ = Alarme nao utilizado

LoRb = Alarme absoluto de minima
H 1Rb = Alarme absoluto de maxima
LHRb = Alarme absoluto de janela

Nota:

- Oalarme relativo esta referenciado ao valor de Set Point de controle

(também durante a execucdo de execucado de uma rampa).

PV PV

PV
SP
AL1 /
H T |HAL!
NS ~
Ot : : : tempo Dt
Uu on uu
ALl I I I I off ALl
LodE
Quando uma ou mais saidas estao configuradas como saida de controle. PV PV
ALTH A — — —
7N pin A
N LN SP 1A A
AL NS AL AUL TN /0 + T tHAL
e o
ot : o tempo . : b : tempo
Uu on uu on
AL | | | | off ALl | | | | off
LHAL LHJE
Figura 15
Quando nenhuma saida é configurada como saida de controle.
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7.25 - PARAMETRO Ab / - FUNCAO DO ALARME 1
Disponivel: quando AL it é diferente de "nont”

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

! = Nao ativo na alimentacao

@ = Alarme com retardo (reset manual)

4 = Alarme silenciavel

8 = Alarme Relativo ndo acionado durante alteracdo do Set Point

Exemplo: Configurando o pardmetro “Ab " com valor igual a 5 (1 + 4),
o alarme 1 serd “néo ativo na alimentacdo” e “silenciavel”.

Nota:

- A selecdo, “ndo ativo na alimentacdo”, permite inibir a funcdo do
alarme na alimentagao do instrumento ou quando o instrumento
detecta uma alteracdo de:

- Modo manual para modo automatico
- Modo Stand-by para modo automatico

O alarme é ativado automaticamente quando o valor medido atinge o
valor do alarme mais ou menos a histerese.

PV A

ALt /_\ —

i : i »
Abi=+0 on | off [ on | off tempe
Ab 1 =+1 off | on | off

ENERGIZACAO

Figura 16

- Oalarme memorizado (reset manual) permanece ativo, mesmo que
as condicées que o geraram desaparecerem. O reset do alarme sé
poderé ser feito por um comando externo (tecla [¥, entradas digitais
ou pela comunicagao serial).
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PV A
ALt " /\\_//
: - : -
N H N H Ll
Ab1=+0| off | on | off : tempo
Abi=+2| off | i on |
Alarme Alarme
Reset Reset
Figura 17

O alarme silencidvel pode ser desativado mesmo se as condicoes que
geraram o alarme ainda estao presentes. A desativacao sé podera

ser feita

por um comando externo (tecla Y, entradas digitais ou pela

comunicagao serial).

PV A
ALl //\\//-\‘
B . B B . >
Ao i=+0| off | on | off i tempo
Abl=+4| off on off | on |

Alarme Alarme
silenciado silenciado
Figura 18

O alarme relativo ndo acionado durante alteracdo do Set Point
desconsidera as condi¢ées de alarme na mudanca do Set Point até
que o processo atinja o valor programado.

PV
Sp2 A

A

Sp1
i

Ab1=+0

Figura 19
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- Oinstrumento ndo memoriza o estado do alarme na EEPROM. Por
este motivo, o estado do alarme seré perdido quando retirar a alimen-
tacao do instrumento.

7.26 - PARAMETRO AL /L

— Para alarme de minima e de maxima, este é o limite inferior do
pardmetro AL 1.

- Para alarme de janela, este é limite inferior do alarme.
Disponivel: quando “AL I é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: de -1999 a "AL !H" unidades de engenharia.

7.27 - PARAMETRO At IH

- Para alarmes de minima e de maxima, € o limite superior do parametro
ALT.

- Para alarme de janela, este é limite superior do alarme.
Disponivel: quando “AL IE" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: a partir de "AL IL" a 9999 unidades de engenharia.

7.28 - PARAMETRO AL ! - VALOR DO ALARME 1
Disponivel: quando “AL {£" ¢ diferente de “nonE”

— AL It = LoAb = Alarme absoluto de minima

- AL It = H \Ab = Alarme absoluto de maxima

— AL It = LodE = Alarme relativo de minima

- AL It = H.dE = Alarme relativo de maximo

Faixa de ajuste: De “AL IL" até "AL IH" unidades de engenharia.

7.29 - PARAMETRO HAL ! — HISTERESE DO ALARME 1
Disponivel: quando “AL IE" é diferente de "non€”
Faixa de ajuste: 1 a 9999 unidades de engenharia

Nota:
- Ovalor histerese é a diferenca entre o valor de alarme e o ponto que
o0 alarme sera reiniciado automaticamente.

- Quando o valor do alarme mais ou menos a histerese esta fora da
faixa de valores de entrada, o instrumento ndo seré capaz de reiniciar
o alarme.
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Exemplo: Faixa de entrada 0-1000 (mbar).

- Set Point igual a 900 (mbar)

- Alarme relativo de minima igual a 50 (mbar)

- Histerese igual a 160 (mbar)
O ponto tedrico de reinicio sera 900 - 50 + 160 = 1010 (mbar), mas
este valor esté fora da faixa da entrada.
O reset pode ser feito apenas desligando o instrumento, retirando a
condlicdo que gerou o alarme e entao religando o instrumento.

- Todos alarmes de janela usam o mesmo valor de histerese para os
dois pontos de atuacgdo.

- Quando a histerese de um alarme de janela é maior que janela
configurada, o instrumento ndo sera capaz de desligar o alarme.

Exemplo: Faixa de entrada de 0 a 500 (°C).

- Ponto de referéncia igual a 250 (°C)

- Alarme relativo de janela

- Limite inferior do alarme igual a 10 (°C)
- Limiar superior do alarme igual a 10 (°C)

- Histerese do alarme igual a 25 (°C)

7.30 - PARAMETRO AL /d — ALARME 1 COM RETARDO
Disponivel: quando "AL It" é diferente de "non€”
Faixa de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos

Nota: O alarme ligara apenas quando a condi¢ao de alarme permane-
cer por um tempo maior que o valor programado no pardmetro
“AL 1d", mas o reset é imediato.

7.31 - PARAMETRO AL /o — HABILITACAO DO ALARME 1
DURANTE O MODO STAND-BY

Disponivel: quando “AL I£" é diferente de “non€”

Opcoes: no = alarme 1 desativado durante o modo stand-by

YES = alarme 1 ativado durante stand-by
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8- 2ALP - CONFIGURACOES DO ALARME 2

8.32 - PARAMETRO ALPt - TIPO DO ALARME 2

Opcoes:

Quando uma ou mais saidas estao configuradas como saida de controle.
nonf = Alarme nio utilizado

Loflb = Alarme absoluto de minima

H 1Rb = Alarme absoluto de maxima

LHRb = Alarme absoluto de janela

Lod€E = Alarme relativo de minima

H 1dE = Alarme relativo de maxima

LHJE = Alarme relativo de janela

Quando nenhuma saida é configurada como saida de controle.
nonf = Alarme nio utilizado

Loflb = Alarme absoluto de minima

H 1Rb = Alarme absoluto de maxima

LHRb = Alarme absoluto de janela

Nota:

- Oalarme relativo esta referenciado ao valor de Set Point de controle
(também durante a execu¢do de execucao de uma rampa).

- Para mais informagées consulte as observacées do parémetro “AL 1.

8.33 - PARAMETRO AbZ - FUNCAO DO ALARME 2
Disponivel: quando "ALJt" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

! = Nao ativo na alimentacao.

2 = Alarme com retardo (reset manual).

4 = Alarme silenciavel.

8 = Alarme Relativo ndo acionado durante alteragdo do Set Point.

Exemplo: Configurando o pardmetro “Ab2" com valor igual a 5 (1 +4),
o alarme 2 serd “nao ativo na alimentacao” e “silencidvel”.

Notas:
- Para mais informacées consulte as observacées do parémetro “Ré '
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8.34 - PARAMETRO ALJL

- Para alarme de minima e de maxima, este é o limite inferior do para-
metro ALC.

- Para alarme de janela, este é limite inferior do alarme.
Disponivel: quando “"ALJt" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: de -1999 a “"AL2H" unidades de engenharia.

8.35 - PARAMETRO ALH
- Para alarmes de minima e de maxima, é o limite superior do pardmetro

ALe.
- Para alarme de janela, este é limite superior do alarme.
Disponivel: quando "ALEt" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: a partir de "ALAL" a 9999 unidades de engenharia.

8.36 - PARAMETRO ALZ — VALOR DO ALARME 2
Disponivel: quando

- ALt = LofRb = Alarme absoluto de minima

— ALt = H \Ab = Alarme absoluto de maxima

— RLAt = LodE = Alarme relativo de minima

— ALt = H dE = Alarme relativo de méaximo

Faixa de ajuste: De "AL2L" até "ALEH" unidades de engenharia.

8.37 - PARAMETRO HALZ - HISTERESE DO ALARME 2
Disponivel: quando “"ALJt" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: 1 a 9999 unidades de engenharia

Nota:
- Para mais informacées consulte as observacées do pardmetro “HAL 1.

8.38 - PARAMETRO ALd - ALARME 2 COM RETARDO
Disponivel: quando "ALEt" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos

Nota: O alarme ligaré apenas quando a condicéo de alarme permane-
cer por um tempo maior que o valor programado no pardmetro “Ald",
mas o reset é imediato.
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8.39 - PARAMETRO ALdo — HABILITAGAO DO ALARMIE 2
DURANTE O MODO STAND-BY

Disponivel: quando “ALJt" é diferente de “non€”

Opgoes: no = alarme 2 desativado durante o modo stand-by

YES = alarme 2 ativado durante stand-by

9- ?AL3 - CONFIGURAGOES DO ALARME 3

9.40 - PARAMETRO AL3¢ - TIPO DO ALARME 3

Opcoes:

Quando uma ou mais saidas estao configuradas como saida de controle.
nonf = Alarme ndo utilizado

LofAb = Alarme absoluto de minima

H Rb = Alarme absoluto de maxima

LHARb = Alarme absoluto de janela

LodE = Alarme relativo de minima

H 1dE = Alarme relativo de maxima

LHJE = Alarme relativo de janela

Quando nenhuma saida é configurada como saida de controle.
nonf = Alarme ndo utilizado

LofAb = Alarme absoluto de minima

H Ab = Alarme absoluto de maxima

LHARb = Alarme absoluto de janela

Nota:
- Oalarme relativo esta referenciado ao valor de Set Point de controle
(também durante a execucdo de execucado de uma rampa).

- Para mais informacées consulte as observacées do pardmetro “RL 1E”.

9.41 - PARAMETRO Ab3 - FUNCAO DO ALARME 3

Disponivel: quando "ALIE" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:
! = Nao ativo na alimentacéo.
¢ = Alarme com retardo (reset manual).
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4 = Alarme silenciavel.
8 = Alarme Relativo ndo acionado durante alteracdo do Set Point.

Exemplo: Configurando o pardmetro “ARb3" com valor igual a 5 (1 + 4),
0 alarme 3 serd “nao ativo na alimentacdo” e “silenciavel”.

Nota:

- Para mais informacées consulte as observacées do paréametro “Ré 1.

9.42 - PARAMETRO AL3L

- Para alarme de minima e de maxima, este é o limite inferior do parametro
AL3.

- Para alarme de janela, este é limite inferior do alarme.

Disponivel: quando “AL3It" é diferente de “nonE”

Faixa de ajuste: de -1999 a “ALIH" unidades de engenharia.

9.43 - PARAMETRO AtIH

- Para alarmes de minima e de maxima, é o limite superior do pardmetro
AL3.

- Para alarme de janela, este é limite superior do alarme.

Disponivel: quando "AL3t" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: a partir de "AL3L" a 9999 unidades de engenharia.

9.44 - PARAMETRO AL3 - VALOR DO ALARME 3

Disponivel: quando

- AL3Et = LoRb = Alarme absoluto de minima

— AL3E = H Ab = Alarme absoluto de maxima

AL3t = LodE = Alarme relativo de minima

— AL3E = H.dE = Alarme relativo de maximo

Faixa de ajuste: De "AL3L" até "ALIH" unidades de engenharia.

9.45 - PARAMETRO HAL3 - HISTERESE DO ALARME 3
Disponivel: quando "AL3t" é diferente de "non€”
Faixa de ajuste: 1 a 9999 unidades de engenharia

Nota:
- Para mais informacées consulte as observacées do pardmetro “HAL 1.
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9.46 - PARAMETRO AL3d - ALARME 3 COM RETARDO

Disponivel: quando “"ALIt" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos

Nota: O alarme ligaré apenas quando a condicao de alarme permane-
cer por um tempo maior que o valor programado no parémetro “RL3d",
mas o reset é imediato.

9.47 - PARAMETRO Al 3o - HABILITACAO DO ALARME 3
DURANTE O MODO STAND-BY

Disponivel: quando "AL3t" é diferente de "nonk”

Opcoes: no = alarme 3 desativado durante o modo stand-by
YES = alarme 3 ativado durante stand-by

10- 7LbA - CONFIGURAGOES DO ALARME DE LOOP BREAK

O alarme de loop break (LBA) funciona da seguinte forma:

Quando ¢é aplicado 100% da poténcia em um processo, apds um tempo,
gue depende da inércia do processo, a variavel aumenta (l6gica de aque-
cimento) ou diminui (l6gica de refrigeracao).

Exemplo: se for aplicado 100% da poténcia no controle de temperatura
de um forno, a temperatura deve subir, caso contrério, um dos compo-
nentes do circuito estd com defeito (resisténcia, sensor, fonte de alimen-
tacao, fusiveis, etc..)

O mesmo raciocinio se aplica para aplicacdo da poténcia minima. No
nosso exemplo, quando é aplicada a poténcia minima no forno, a tempe-
ratura deve cair, caso contrario a chave estatica (SSR) pode estar em
curto-circuito ou a valvula esta travada, etc..

A funcdo LBA é automaticamente ativada quando o PID exige a poténcia
maxima ou minima.

Quando a resposta do sistema é mais lenta que o limite configurado, o
instrumento gera um alarme.

- Enquanto o alarme LBA esta ligado o instrumento realiza o controle
padrdo. Se a resposta do processo retornar para o limite configurado,
o instrumento reseta automaticamente o alarme LBA.

- Esta fungao so esta disponivel quando o controle for configurado com
a légica PID (Lonk = P 1d).

10.48 - PARAMETRO LbAt - TEMPO DA FUNGAO (bR

Disponivel: quando o pardmetro “Lent” esta programado como “P 1d".
Faixa de ajuste: of £ (LBA ndo utilizado) ou 1 a 9999 segundos.

10.49 - PARAMETRO (b5t - DIFERENCA DA MEDIDA UTILIZADA
PELO ALARME LBA QUANDO A FUNCAO DE SOFT-START
ESTA ATIVA

Disponivel: quando o pardmetro “LbAL" estd programado com um
valor diferente de "ofF".

Faixa: of f (a funcdo LbA é inibida durante o softstart) ou 1 a 9999
unidades de engenharia.

10.50 - PARAMETRO (&AS — DIFERENGCA DA MEDIDA UTILIZADA
PELO ALARME LBA (LOOP BREAK ALARM STEP)

Disponivel: quando o pardmetro “"LbAE" estd programado com um
valor diferente de "ofF".

Faixa: 1 a 9999 unidades de engenharia.

10.51 - PARAMETRO LbcA - CONDICAO PARA HABILITACAO DO
ALARME (bR

Disponivel: quando o pardmetro “LbAE" estd programado com um
valor diferente de “oFF".
Opcoes:

UP = Habilitado somente quando o controle PID exige poténcia maxima.

Nota: dn = Habilitado somente quando o controle PID exige poténcia minima.
- Quando o instrumento estd no modo manual, a funcdo LBA estad both = Habilitado nos dois casos (quando o controle PID exige potén-
desativada. cia maxima ou minima).
CcoeuL 20/ 48
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Exemplo de aplicacdo do alarme LbA:

LbAE (tempo LbA) = 120 segundos
LbAS (diferenca LbA) =

A maquina foi projetada para atingir 200 °C em 20 minutos (10 °C/min).

Quando o controle PID exige 100% de poténcia, o instrumento ativara a
totalizacdo de tempo. Se durante a totalizagdo, a temperatura aumen-
tou 5 °C, o instrumento reinicia a contagem de tempo. Caso contrario,
se a temperatura ndo atingiu a variacdo configurada (5 °C em 2 minutos)
0 instrumento gera um alarme.

11- °r£L — CONFIGURAGOES DO CONTROLE

O grupo de parametros “rEG" estard disponivel somente quando pelo
menos uma saida é configurada como controle (H.r€G ou £.rEG).

11.52 - PARAMETRO cont — TIPO DE CONTROLE

Disponivel: Quando pelo menos uma saida estd configurada como
controle (H.r€G ou c.rEQ).

Opcoes:
Para duas acoes de controle (H.r€G e ¢.r€G).
P.d

nr

= controle PID para aquecimento e refrigeracao
= controle ON/OFF com zona neutra para aquecimento e refrigeracao

Quando for configurada uma acdo de controle (H.r€G ou £.rEG).
P d = controle PID para aquecimento ou refrigeracao

On.FA= controle ON/OFF com histerese assimétrica

0n.F5= controle ON/OFF com histerese simétrica

PV PV
SP sP
o tempo : tempo
ouTt ouT
HrEul_I I_I I_ ot ErEul_I I_I I_ off
HERE-OnFR Cool - 0nFAR
PV PV
SP 1 TN N A VY 4R T
".'- HSEE
B : tempo R tempo
ouTt ouT
HrEul_I I_I [T el I_I I_ o
HERE-0nFS Cfool-0nF5S
Figura 21
Nota:

- Controle ON/OFF com histerese assimétrica:
- Desliga saida quando PV = SP
- Liga saida quando PV = (SP - histerese)

- Controle ON/OFF com histerese simétrica:

PV A - Desliga saida quando PV = (SP + histerese)
- Liga saida quando PV = (SP - histerese)
N
ol H -
sp : N\ FELO 11.53 - Auto - SELECAO DO AUTO-TUNE
/. : N— / HSEE
/ : : ) : Este instrumento possui dois tipos de auto-tune:
1) auto-tune oscilante
. > 2) auto-tune rapido
: tempo
OUTHREL 7] g Loff o 1) O auto-tune oscilante é o mais usual, pois:
(aquecimento) : : - £ mais preciso.
(refr(i);;;%i[)' off | on | off - Pode ser acionado mesmo se o valor medido esta proximo do Set Point.
) - Pode ser utilizado mesmo se o Set Point esta proximo da temperatura
Figura 20 ambiente.
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2) O auto-tune rapido é recomendado quando:
- O processo é muito lento, e é necessario deixa-lo operando em um curto
espaco de tempo.

- Quando grandes oscilagoes ndo sao aceitaveis.

- Em maquinas com vérias zonas, onde o auto-tune rapido reduz o erro
de calculo resultante dos efeitos de outra zona.

Nota: auto-tune répido é iniciado somente quando o valor medido (PV)
é inferior a (Y2 5P).

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = “P id"”

Faixa de ajuste: de -4 a 4

Onde:

-4 = Auto-tune oscilante com inicio automatico na alimentacao (depois
do soft- start) e depois de cada alteracdo de Set Point.

-3 = Auto-tune oscilante com inicio manual.

-2 = Auto-tune oscilante com inicio automatico, apenas na primeira
alimentacao.

! = Auto-tune oscilante com inicio automatico nas energizacoes suces-
sivas do instrumento.

0 = Nao utilizado.

! = Auto-tune rapido com inicio automatico nas energizagoes sucessi-
vas do instrumento.

¢ = Auto-tune rapido com inicio automatico, apenas na primeira ali-

mentacao.
= Auto-tune rapido com inicio manual.

= Auto-tune rapido com inicio automatico na alimentacao (apos soft-
start) e depois de cada alteracao de Set Point.

NOTA: O auto-tune é inibido durante a execuc¢do de um programa
(rampa e patamar).

11.54 - PARAMETRO Aut.r — ATIVACAO MANUAL DO AUTO-TUNE

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = P Id

of F = ndo executa auto-tune manual
on = executa auto-tune manual

Opcoes:
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11.55 - PARAMETRO SELF - HABILITACAO DO SELF-TUNE
O self-tune é um algoritmo adaptativo capaz de otimizar continuamente
o valor do pardmetro PID.

Este algoritmo foi destinado especificamente para todos os processos sujei-
tos a grandes variagoes de carga capaz de alterar resposta do processo.

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = “P Id"

of F = ndo executa o self-tune
on = executa o self-tune

Opcoes:

11.56 - PARAMETRO H5F¢ - HISTERESE DO CONTROLE ON/OFF

Disponivel: quando o pardmetro “cont” é diferente de “P Id".
Faixa de ajuste: 0-9999 unidades de engenharia.

11.57 - PARAMETRO cPdt - TEMPO PARA PROTECAO DE
COMPRESSOR

"

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = "ar

OFF = protecao desabilitada
- De 1 a 9999 segundos.

Faixa de ajuste:

11.58 - PARAMETRO Pb - BANDA PROPORCIONAL

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = "P Id" e "SELF" = "no
Faixa de ajuste: 1 a 9999 unidades de engenharia.
Nota: A funcdo auto-tune calcula automaticamente este valor.
11.59 - PARAMETRO 1nt - TEMPO DE INTEGRAL
Disponivel: quando o pardmetro “cont” = "P Id" e "SELF" = "no”

Faixa de ajuste:
- OFF = Agao Integral excluida
-de 1 a 9999 segundos
- Inf = Acao Integral excluida
Nota: A funcdo auto-tune calcula automaticamente este valor.
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11.60 - PARAMETRO JEr- - TEMPO DE DERIVADA
Disponivel: quando o pardmetro “cont” = "P Id" e "SELF" = "no"
Faixa de ajuste:
- OFF - Acdo derivada excluida
-de 1 a 9999 segundos
Nota: A funcdo auto-tune calcula automaticamente este valor.

11.61 - PARAMETRO Fuoc - CONTROLE POR LOGICA FUZZY

Este pardmetro reduz o sobressinal (overshoot) normalmente presente
na alimentacao do instrumento ou apds uma mudanca Set Point e estara
ativo apenas neste dois casos.

Ao definir um valor entre 0,00 e 1,00 é possivel amenizar a acdo do
instrumento durante aproximagao do Set Point.

Para desativar esta funcdo configure o pardmetro “Fuec” = 1.

PV A

SP

>
>
tempo
Figura 22
Disponivel: quando o pardmetro “cont” = "P Id" e "SELF" = "no"

Faixa de ajuste: de 0 a 2.00.

Nota: O auto-tune rapido calcula o pardmetro “Fuoc” de modo que a
oscilagdo seja igual a 0.5.

11.62 - PARAMETRO H.Act — ATUADOR DA SAIDA DE
AQUECIMENTO (H.r£5)

Este parametro define o tempo de ciclo minimo, da saida de aquecimento, de
acordo com o tipo de atuador utilizado. Permite prolongar a vida Util do atuador.
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Disponivel: Quando uma saida estiver configurada como aquecimento
(H.rEG), "cont” = "P Id" ¢ "SELF" = "no”
Opcoes:
55 = Comando de relé de estado solido
rELY = Relé ou contator
Slou = Atuadores lentos (por exemplo queimadores)
Nota: definicdo:
55+ =sem limite para aplicacdo do célculo de auto-tune e o parémetro
“EerH” é pré-definido com 1 sequndo.
rélY = O tempo de ciclo da saida de aquecimento, parédmetro “kcr#,
é pré-definido com 20 segundos.
5¢ou= 0 tempo de ciclo da saida de aquecimento, parémetro “tcrH”,
é pré-definido com 40 segundos.

11.63 - PARAMETRO ¢LrH - TEMPO DE CICLO DA SAIDA DE
AQUECIMENTO

Disponivel: Quando uma saida controle esta configurada como aqueci-
mento (H.r€G), "cont” = "P I1d" e "SELF" = "no"
Faixa de ajuste:

quando H.Act = 557 de1.0 a 130.0 segundos.

quando H.Ack = FELY: de 20.0 a 130.0 segundos
quando H.Ack = Slou: de 40.0 a 130.0 segundos

11.64 - PARAMETRO PrAt - RELACAO DE POTENCIA ENTRE A
LOGICA DE AQUECIMENTO E A LOGICA DE
REFRIGERACAO

O instrumento utiliza os mesmos valores dos parametros PID estabeleci-
dos para légica de aquecimento e refrigeracdo, mas as eficiéncias das
duas légicas sao ligeiramente diferentes.

Este pardmetro permite definir a relacao entre a eficiéncia do sistema de
aquecimento e da eficiéncia de refrigeragao.

Um exemplo nos ajudara a explicar a ideia.
Considere um ciclo de uma extrusora de plastico.
A temperatura de trabalho é 250 °C.
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Se for necessario elevar a temperatura de 250 para 270 °C (diferenca de
20 °C), utilizando 100% da poténcia de aquecimento (resisténcia), vocé
terd que aguardar 60 segundos.

Ao contrario, se for necessario diminuir a temperatura de 250 para 230
°C (diferenga 20 °C), utilizando 100% de poténcia de refrigeracao (venti-
ladores), vocé precisard de apenas 20 segundos.

No nosso exemplo, a razao igual a 60/20 = 3 (PrAE = 3) nos mostra que
a eficiéncia do sistema de refrigeracao é 3 vezes maior que a eficiéncia do
sistema de aquecimento.

Disponivel: Quando duas saidas sdo configuradas como controle de
aquecimento e refrigeracdo (H.r€G e c.r€G), "cont” = "P Id" e
"SELF" = "no"

Faixa de ajuste: de 0.01 a 99.99

Nota: A funcdo auto-tune calcula automaticamente este valor.

11.65 - PARAMETRO [ ALt - ATUADOR DA SAIDA DE
REFRIGERACAO (L.r£5)

Disponivel: Quando uma saida de controle esta configurada para refri-
geracédo (c.r€G), "cont” = "P Id", e "SELF" = "no"
Opcoes:
55¢ = Comando de relé de estado solido.
rELY = Relé ou contator
Slou = Atuadores lentos (por exemplo, compressores)
Nota: Para mais informagées consulte as notas do parémetro “h.Acét".

11.66 - PARAMETRO £L~L - TEMPO DE CICLO DA SAIDA DE
REFRIGERACAO.

Disponivel: Quando uma saida de controle estd configurada como
refrigeracao (c.r€G), "cont” = "P Id", e "SELF" = "no"
Faixa de ajuste:

quando H.Act = 55r: de 1.0 a 130.0 segundos.

quando H.Ack = rELY: de 20.0 a 130.0 segundos
quando H.Act = SLou: de 40.0 a 130.0 segundos
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11.67 - PARAMETRO r5 — RESET MANUAL

Permite reduzir o “undershoot” quando ocorrer uma partida com a
maquina quente.

Quando o processo estd em regime, o instrumento opera com uma
poténcia estavel na saida (por exemplo: 30%).

Se ocorrer uma pequena falha na alimentagao, o processo reinicia com o
valor da varidvel perto do valor do Set Point, enquanto o instrumento
inicia com a integral igual a zero.

Definir um reset manual igual a poténcia média da saida (no nosso
exemplo, 30%), o instrumento ira iniciar com a poténcia igual a média
(em vez de zero) e o “undershoot” sera muito menor (teoricamente
igual a zero).

Disponivel: Quando “cont” = “P Id", e "SELF" = "no"
Faixa de ajuste: de -100,0 a 100,0 %

11.68 - PARAMETRO 0d - RETARDO NA ALIMENTAQ[\O
Disponivel: Quando uma saida for configurada para controle.

OFF: Funcdo nao utilizada
De 0.01 a 99.59 hh.mm

Faixa de ajuste:

Nota:

- Este pardmetro define o tempo que o instrumento permanece no
modo stand-by (apds a energizacdo) antes de iniciar qualquer outra
funcao (controle, alarmes, programa, etc).

- Quando é configurado um programa (rampa/patamar) com inicio na
energizacao do instrumento, com a fun¢do “ed” ativa, o instrumento
primeiro executa a funcdo “ed” e depois executa o programa (rampa/
patamar).

- Quando a fungéo “ed” estd ativa e o auto-tune é configurado com
inicio automatico na energizagao do instrumento, a funcdo “ed” seré
cancelada e o auto-tune iniciaré imediatamente.

11.69 - PARAMETRO 5t.P - POTENCIA MAXIMA DA SAIDA
UTILIZADA DURANTE O SOFT-START

Disponivel: Quando uma saida est4 configurada para controle e “cont”
— P g
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Faixa de ajuste: de -100 a 100 %

Nota:

- Quando o parédmetro “5£.P" tem um valor positivo, a poténcia sera
aplicada somente na saida de aqguecimento.

- Quando o pardmetro “5¢.P" tem um valor negativo, a poténcia seréa
aplicada somente na saida de refrigeracao.

- Quando é configurado um programa (rampa/patamar) com inicio na
energizacao do instrumento, com a fungao soft-start ativa, o instru-
mento realiza as duas funcées simultaneamente. Em outras palavras,
o programa realizara a primeira rampa. Se a poténcia calculada pelo
PID é menor que o configurado, o instrumento fornece a poténcia
solicitada. Quando o PID calcular uma poténcia maior que o limite
configurado, o instrumento fornecera o valor limite.

- A funcdo auto-tune inibe a fun¢éo de soft-start.

11.70 - PARAMETRO 55¢ - TEMPO DO SOFT START

Disponivel: Quando uma saida est4 configurada para controle e “cont”
— P g

Faixa de ajuste: - ofF: Funcdo ndo utilizada
- de 0.01 a 7.59 hh.mm

- nf: limitagdo sempre ativa

11.71 - PARAMETRO 55.tH - VALOR DA VARIAVEL QUE
DESABILITA A FUNCAO DE SOFT-START

Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle e “cont”
="Pid".

Faixa de ajuste: of f (funcdo nao utilizada) e de -1.999 a 9.999 unida-
des de engenharia

Nota:

- Quando o limite da poténcia é positivo, (ou seja, o limite de poténcia
é aplicado no controle de aquecimento) a funcéo de soft-start seré
desativada quando a varidvel medida é maior ou igual ao valor confi-
gurado.

- Quando o limite da poténcia é negativo, (ou seja, o limite de poténcia é
aplicado no controle de refrigeracao) a funcdo de soft-start sera desativada
quando a varidvel medida é menor ou igual ao valor configurado.
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12- 75P — CONFIGURACOES DO SET POINT

O grupo SP esta disponivel somente quando uma saida é configurada
para controle (H.r€G ou £.rEQ).

12.72 - PARAMETRO n5P - NUMERO DE SET POINT
Disponivel: Quando uma saida estd configurada para controle.
Faixa de ajuste: 1 a 4

Nota:

Quando o valor deste pardmetro for alterado, o instrumento funcionara
do sequinte modo:

- O pardmetro “§PRE" seré gravado com o valor “5P 1".

- O instrumento verifica se todos os Set Point utilizados estao dentro
dos limites configurados nos pardmetros “5PLL" e “SPHL".

Se um valor de Set Point estiver fora dos limites configurados, o instru-
mento grava este Set Point com o valor (méximo ou minimo) aceitével.

12.73 - PARAMETRO 5PLL — LIMITE MINIMO DO SET POINT
Disponivel: Quando uma saida estd configurada para controle.
Faixa de ajuste: de -1.999 a SPHL unidades de engenharia

Nota:

- Quando o valor do pardmetro “§PLL" é alterado, o instrumento
verifica todos os Set Point (pardmetros 5P 1 5P, 5P3 e 5PY) e
todos os Set Point do programa (parémetros Pr.5 1, Pr.50, Pr.53e
Pr.54).

Se um Set Point esté abaixo do valor minimo configurado no pardmetro
“§PLL", o instrumento grava o Set Point com o valor do pardmetro
“5PLL".

- A alteracdo do pardmetro “5PLL" produz as seguintes alteracées
automaéticas:

-Quando “5P.r¢" = "5P", 0 Set Point remoto sera gravado com
0 mesmo valor do Set Point ativo.

- Quando “8P.r&” = “Er 10", 0 Set Point remoto sera gravado
com o valor zero.

- Quando “5P.rt" =
com o valor zero.

“PErc” o Set Point remoto serd gravado
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12.74 - PARAMETRO 5PHL — LIMITE MAXIMO DO SET POINT

Disponivel: Quando uma saida estd configurada para controle.

Faixa de ajuste: de "SPLL" a 9999 unidades de engenharia
Nota: Para mais detalhes veja a nota do pardmetro “§PLL".

12.75 - PARAMETRO 5P /- SET POINT 1
Disponivel: Quando uma saida estd configurada para controle.
Faixa de ajuste: de 5PLL a 5PHL unidades de engenharia

12.76 - PARAMETRO 5P 2 - SET POINT 2
Disponivel: Quando uma saida est4 configurada para controle e “n5P" = 2.
Faixa de ajuste: de 5PLL a 5PHL unidades de engenharia

12.77 - PARAMETRO 5P 7 - SET POINT 3

Disponivel: Quando uma saida est4 configurada para controle e “n5P" = 3.
Faixa de ajuste: de 5PLL a 5PHL unidades de engenharia

12.78 - PARAMETRO 5P Y — SET POINT 4

Disponivel: Quando uma saida est4 configurada para controle e “n5P" = 4.
Faixa de ajuste: de SPLL a 5PHL unidades de engenharia

12.79 - PARAMETRO 5PAE - SELEQAO DO SET POINT ATIVO
Disponivel: Quando uma saida estd configurada para controle.
Faixa de ajuste: de "SP " a "n5P"

Nota:
- A alteracdo do pardmetro “5PRE" produz as sequintes alteracées

automaéticas:

-Quando “5P.rt" = "5P", 0 Set Point remoto serd gravado com
0 mesmo valor do Set Point ativo.

- Quando “§P.r&" = “Er 1n", 0 Set Point remoto sera gravado
com o valor zero.

- Quando “5P.r&" = "PErc” o Set Point remoto sera gravado
com o valor zero.
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12.80 - PARAMETRO 5P.rt — TIPOS DE SET POINT REMOTO

Estes instrumentos podem comunicar-se uns com os outros utilizando a
interface serial RS485 sem a utilizacdo de um computador.

Um instrumento pode ser definido como um mestre, enquanto os ou-
tros sao definidos como escravos. A unidade mestre pode enviar seu Set
Point ativo para as unidades escravos.

Desta forma, por exemplo, é possivel alterar simultaneamente o Set
Point de 20 instrumentos, alterando somente o Set Point da unidade
mestre.

O parametro "SP.rE" define a forma como as unidades escravo irdo
utilizar o valor enviado pela comunicacao serial.

O pardmetro “&r.5P" (Selecido do valor a ser retransmitido (Mestre)
permite definir o valor enviado pela unidade Mestre.

Disponivel: Quando o instrumento possui comunicacao serial e pelo
menos uma saida esta configurada para controle.

Opcoes:

r5P = 0 valor enviado pela comunicacao serial é utilizada como Set

Point remoto.

tr in = O valor enviado pela comunicagao serial sera somado ao Set
Point local definido pelo pardmetro “SPAE" e a soma serd o Set
Point ativo.

PErc = O valor enviado pela comunicagao serial sera considerado como
uma porcentagem do range de entrada e este valor calculado
serd utilizado como Set Point ativo.

Nota:
- A alteracdo do pardmetro “§Pré” produz as sequintes alteracées
automaéticas:
-Quando “5P.r&" = "5P", 0 Set Point remoto sera gravado com
0 mesmo valor do Set Point ativo.

- Quando “5P.rE" = “£r 1n”, 0 Set Point remoto serd gravado
com o valor zero.

- Quando “5P.r&" = "PErc” o Set Point remoto serd gravado
com o valor zero.
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Exemplo:
Forno com 6 zonas de aquecimento.

A unidade mestre envia seu Set Point a 5 zonas (escravas). As zonas
escravas utilizam os dados com o aumento do valor do Set Point
(parémetro “&r 1n”).

A primeira zona é a zona mestre, e utiliza um Set Point iguala 210 °C.
A segunda zona tem o Set Point local iqual a - 45 °C.

A terceira zona tem o Set Point local igual a - 45 °C.

A quarta zona tem o Set Point local igual a - 30 °C.

A quinta zona tem o Set Point local igual a + 40 °C.

A sexta zona tem o Set Point local igual a + 50 °C.

Desta forma, o perfil térmico resultante é o sequinte:

- mestre SP=210 °C

- segunda zona SP =210 - 45 =165 °C

- terceira zona SP =210 - 45 =165 °C

- quarta zona SP=210 - 30 =180 °C

- quinta zona SP =210 + 40 = 250 °C

- sexta zona SP =210 + 50 = 260 °C
Se o Set Point da unidade mestre for alterado, o Set Point de todas as
unidades escravos serdo alteradas na mesma propor¢ao.

12.81 - PARAMETRO 5Pl - SELECAO DO SET POINT LOCAL OU
REMOTO

Disponivel: Quando pelo menos uma saida estd configurada para
controle

Opcoes:

= Set Point local selecionado pelo pardmetro “SPRE”

= Set Point remoto (recebido da comunicacao serial)

loc

rEn

12.82 - PARAMETRO 5P.1/ - VELOCIDADE DA RAMPA DE
SUBIDA QUANDO OCORRER INCREMENTO DO SET POINT

controle

Faixa de ajuste:
mF =

12.83 - PARAMETRO 5P.d — VELOCIDADE DA RAMPA DE
DESCIDA QUANDO OCORRER DECREMENTO DO SET
POINT

Disponivel: Quando pelo menos uma saida estd configurada para

controle

0.01 = 99.99 unidades por minuto

inF = rampa desabilitada

Nota geral sobre o Set Point remoto: quando for configurado o Set

Point remoto com acao “ér ", a faixa do Set Point local seré de §PLL
+r5Pa 5PHL - r5P.

Faixa de ajuste:

13- 2t .n — CONFIGURACOES DO TEMPORIZADOR

Estao disponiveis cinco tipos de funcionamento para o temporizador:

Ciclo com 1 periodo: retardo no acionamento do relé com tempo de
“fim de ciclo”.

Start () trtd | )
ouT OFF ON |oFf ~ [oueZ

Configurando o parametro tr.t@ = InfF, a saida do temporizador
permanece ligada até receber um comando de reset.

Start [ Erkld = inF
ouT OFF ON OFF Figura 24
Reset L

Retardo na energizagdao com tempo de retardo e um tempo de “fim de
ciclo”.

Disponivel: Quando pelo menos uma saida estd configurada para Start Ertd tred
ouT OFF [ oN_|oFf Figura 25
0.01 + 99.99 unidades por minuto energizacao
rampa desabilitada
271 48 CcO€eu
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Pulso
Start ___| Ertl
out alt OFF Figura 26
Reset L

Ciclico (com relé de saida iniciando desligado)
Start bl e B8 oo B ko
ouT off[ on Joff[{ on off[on Figura 27
Reset |_L

Ciclico (com relé de saida iniciando ligado)
start kb o BrE Lo FER L b0
ouT on| off fon| off m off Figura 28
Reset |_L

Nota:

- O instrumento pode receber comando de inicio, hold (congela a
temporizacdo) e reset através da tecla [Y, entrada digital e/ou pela
comunicagao serial.

- Um comando hold pausa a temporizagao.

13.84 - PARAMETRO &£r.F — MODO DE FUNCIONAMENTO DO
TEMPORIZADOR

Opcoes:

nonE = Temporizador nio utilizado

+.d.A = Ciclo com 1 periodo e inicio através do comando start

1.uP d= Retardo na energizacao

1.d.d = Pulso (com inicio através do comando start)

+.P.L = Ciclico com relé de saida iniciando desligado (inicio através do

comando start)

+.L.P = Ciclico com relé de saida iniciando ligado (inicio através do
comando start)
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13.85 - PARAMETRO &r.w — ESCALA DO TEMPORIZADOR
Disponivel: quando o pardmetro “&r.F" é diferente de “non€”
Opcoes:

hh.nn = horas e minutos

nn.55 = minutos e segundos
555.d = segundos e décimo de segundo

Nota: quando o temporizador esté funcionando, vocé pode ver o valor
deste pardmetro, mas ndo pode alteré-lo.

13.86 - PARAMETRO &r.& /- TEMPO 1
Disponivel: quando o pardmetro “&r.F" é diferente de “non€”

Opcoes: - Quando &r.w = hh.an de 00.01 a 99.59
- Quando &r.w = nn.55 de 00.01 a 99.59
- Quando &r.w = 5554 de 000.1 a 995.9

13.87 - PARAMETRO &r.£C8 - TEMPO 2
Disponivel: quando o pardmetro “tr.F" ¢ diferente de “non€”

Opcoes: - Quando &r.w = hh.an de 00.01 a 99.59
- Quando &r.w = nn.55 de 00.01 a 99.59
- Quando &r.w = 5554 de 000.1 a 995.9

“

Nota: Configurando o pardmetro “&r.£2" = * 1nF”, 0 segundo tempo
pode ser interrompido somente por um comando de reset.

13.88 - PARAMETRO &r.5¢ - SITUA§A~O DO TEMPORIZADOR
Opcoes:

run = temporizagdo em andamento

Hold = temporizagao parada

rES = temporizacao reiniciada

Nota: Este pardmetro permite gerenciar o temporizador.

Manual de Instrugdes - K48 e K49




14- 7Prl — CONFIGURAGAO DA FUNGCAO RAMPA/PATAMAR

Este instrumento pode executar uma sequéncia de Set Point, composto
de 4 grupos de 2 segmentos (total de 8 segmentos).

O primeiro segmento é uma rampa (usado para alcangar o Set Point
desejado), o segundo segmento é um patamar (no Set Point desejado).

Quando um comando de inicio (run) é recebido, o instrumento com-
para o Set Point ativo ao valor medido e comega executar a primeira
rampa.

Cada patamar é equipado com uma faixa de espera capaz de suspender
a totalizacdo de tempo quando o valor medido sai da faixa definida
(patamar garantido).

Além disso, para cada segmento é possivel definir o estado de dois
eventos. Um evento pode controlar uma saida e realizar um comando
durante um ou mais segmentos de um programa especifico.

Alguns parametros adicionais permitem definir a escala de tempo, o
inicio (run) automatico condicionado e o funcionamento do instrumen-
to no término do programa.

Nota:

1) Todos os passos podem ser modificados durante execuc¢do do pro-
grama.

2) Durante a execu¢do de um programa (rampa/patamar), o instrumen-
to armazena o segmento em execucao e, em intervalos de 30 minu-
tos, também armazena o tempo do patamar ja totalizado.

Se durante a execucdo do programa (rampa/patamar) ocorreu uma falta
de energia, na préxima energizacao é possivel retomar a execugcdo do
programa (rampa/patamar) do segmento que estava sendo executado
no momento que ocorreu a falta de energia. Se o segmento era um
patamar, o reinicio ocorrera tendo em conta também o tempo de pata-
mar ja totalizado (com uma precisdo de 30 minutos).

Para realizar esta funcdo, é necessario que o pardmetro “d$Pu"
(estado do instrumento na energizacdo) seja configurado com o valor
“RS.Pr".

Se o pardmetro “d5Pu" for configurado com um valor diferente de
“AS.Pr" a funcdo de memorizacéo sera inibida.
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Figura 29

14.89 - PARAMETRO Pr.F — ACAO DO PROGRAMA (RAMPA/
PATAMAR) NA ENERGIZACAO

nonE  =Programa néo utilizado

5.0uP.d =Iniciar na energizacdo com primeiro passo em stand-by
5.uP.S =Iniciar na energizacdo

ud b

u.dl.d =Iniciar somente com comando “run” (inicio) e com primeiro
passo em stand-by

= Iniciar somente com comando “run” (inicio)

14.90 - PARAMETRO Pr.u - ESCALA DE TEMPO DOS
PATAMARES

Disponivel: quando o parametro “Pr.F" é diferente de “non€”

Opcoes:

nn.55 = minutos e segundos

hh.an = horas e minutos

Nota: durante a execugao do programa, este parédmetro nao pode ser
alterado.
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14.91 - PARAMETRO Pr.E - FUNCIONAMENTO DO INSTRUMENTO
NO FINAL DA EXECUCAO DO PROGRAMA.

Disponivel: quando o parametro "Pr.F" é diferente de “non€”.

Opcgoes:

cnt = continuar (o instrumento ird utilizar o Set Point do Ultimo pata-
mar até a deteccdo de um comando de reset ou um novo
comando de “run” [inicio])

SPAE = vai para o Set Point selecionado no parametro “SPAE"

SE.bY = fica em standy-by.

Nota:

- Configurando o parémetro “Pr.E" = “cnt’, o instrumento funciona
da segquinte forma: ao final do programa, ele utilizara o Set Point do
altimo patamar.

Quando um comando de reset é detectado, ele vai para o Set Point

selecionado pelo pardmetro “SPAE". A transferéncia serd um degrau ou

uma rampa, de acordo com os valores configurados nos parémetros

“5P.u" (velocidade da rampa de subida) e “§Pd" (velocidade da rampa

de descida).

- Configurando o parémetro “Pr.E" = “SPAE", o instrumento vai ime-
diatamente para o Set Point selecionado no pardmetro “SPARE". A
transferéncia serd um degrau ou uma rampa, de acordo com os
valores configurados nos parémetros “$P.v" (velocidade da rampa de
subida) e “§Pd" (velocidade da rampa de descida).

14.92 - PARAMETRO Pr.£t - TEMPO DE INDICAQ[\O DO FIM DE
PROGRAMA
Disponivel: quando o pardmetro “Pr.F" ¢ diferente de “non€”
Opcoes:
ofF = Funcdo nao utilizada
De 00.01 a 99.59 minutos e segundos
!nf = Indicacdo permanente
Nota:
Configurando o parémetro “Pr.EE" = “ 1aF”, a indicacdo do fim do

programa seré desligada somente quando receber um comando de
reset ou novo comando “run’” (inicio).

“
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14.93 - PARAMETRO Pr.§5 ! — SET POINT DO PRIMEIRO PATAMAR
Disponivel: quando "Pr.F" ¢é diferente de "non€” ou "Pr.F" ¢ diferen-
te de "S.wP.d".

Faixa: de "SPLL" a "SPHL"

14.94 - PARAMETRO Pr.5 ! - VELOCIDADE DA PRIMEIRA RAMPA

Disponivel: quando “Pr.F" ¢é diferente de “non€” ou "Pr F" ¢ diferen-
te de "S.wP.d".

Faixa: De 0.1 a 999.9 unidades de engenharia por minuto
inF = degrau

14.95 - PARAMETRO Pr.t /- TEMPO DO PRIMEIRO PATAMAR

Disponivel: quando o parametro "Pr.F" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades de tempo

14.96 - PARAMETRO Pr.b ! - FAIXA DE ESPERA DO PRIMEIRO
PATAMAR

Disponivel: quando "Pr.F" ¢é diferente de "non€” ou "Pr.F" ¢ diferen-
te de "S.wP.d".
Faixa de ajuste: de OFF a 9999 unidades de engenharia (sinal de entrada)

Nota: a faixa de espera permite parar a totalizagao do tempo quando o
valor medido sai da faixa definida (patamar garantido).

temperatura
Espera-| = = ===:=-= b dimimioimim e
Patamar SP —_— - - >
Espera

Patamar x

Rampa x ! Ppatamarx Rampa x+1

| | H tempo
-

o

o

o

i

Figura 30
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14.97 - PARAMETRO Pr.£ /- EVENTOS DO PRIMEIRO GRUPO

Disponivel: quando "Pr.F" ¢é diferente de "non€” ou "Pr.F" ¢ diferen-
te de "S.uP.d".

Faixa de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde:
0 = evento desabilitado
1 = evento habilitado

Evento 1 - status durante a rampa
Evento 2 - status durante a rampa
Evento 1 - status durante o patamar

Evento 2 - status durante o patamar

YNNI
(YN

. Rampa Patamar
Display
Evento 1 Evento 2 Evento 1 Evento 2
00.00 off off off off
1000 on off off off
0100 off on off off
1100 on on off off
00,10 off off on off
1010 on off on off
0110 off on on off
10 on on on off
0001 off off off on
001 on off off on
0101 off on off on
110 on on off on
0011 off off on on
0o on off on on
gl off on on on
AR on on on on
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14.98 - PARAMETRO Pr.5¢ - SET POINT DO SEGUNDO
PATAMAR

Disponivel: quando "Pr.F" ¢é diferente de "non€” ou "Pr.F" ¢ diferen-
te de "S.uP.d".

Faixa: de "SPLL" a "SPHL"
oFF = fim do programa

Nota: Nao é necessario configurar todas as etapas.

Quando se deseja usar apenas 2 grupos, por exemplo, basta configurar
o Set Point do terceiro grupo igual a oFF. O instrumento ird esconder os
préximos pardmetros do programa.

14.99 - PARAMETRO Pr.L@ - VELOCIDADE DA SEGUNDA RAMPA

Disponivel: quando "Pr.f" ¢é diferente de zero e "Pr.52" ¢ diferente
de "of F"

Faixa de ajuste: de 0.1 a 999.9 unidades de engenharia por minuto
InfF = degrau

14.100 - PARAMETRO Pr.tZ - TEMPO DO SEGUNDO PATAMAR

Disponivel: quando "Pr.f" ¢é diferente de zero e "Pr.52" ¢é diferente
de "of F"

Faixa de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades tempo
14.101 - PARAMETRO Pr.b62 - FAIXA DE ESPERA DO SEGUNDO
PATAMAR

Disponivel: quando "Pr.f" é diferente de zero e "Pr.52" ¢é diferente
de "of F"

Faixa de ajuste: de OFF a 9999 unidades de engenharia
Nota: Para mais informacées, consulte a nota do pardmetro “Pr.b "

14.102 - PARAMETRO Pr.£2 - EVENTOS DO SEGUNDO GRUPO

Disponivel: quando "Pr.f" ¢é diferente de zero e "Pr.52" ¢ diferente
de "of F"
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Faixa de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde:
0 = evento desabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro Pr.£ /.

14.103 - PARAMETRO Pr.53 - SET POINT DO TERCEIRO
PATAMAR

Disponivel: quando "Pr.f" ¢é diferente de zero e "Pr.52" ¢é diferente
de "of F"

Faixa: de "SPLL" a "SPHL"
ofF = fim do programa

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro Pr.52.

14.104 - PARAMETRO Pr.537 - VELOCIDADE DA TERCEIRA
RAMPA

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de "non€”, "Pr.52" ¢ diferente
de "of F" e "Pr.53" é diferente de "oF F".

Faixa de ajuste: De 0.1 a 999.9 unidades de engenharia por minuto
InF = degrau

14.105 - PARAMETRO Pr.t3 - TEMPO DO TERCEIRO PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" ¢ diferente de "nonk”, "Pr.52" ¢ diferente
de "oFF" e "Pr.53" é diferente de "of F".

Faixa de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades tempo

14.106 - PARAMETRO Pr.b3 - FAIXA DE ESPERA DO TERCEIRO
PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de "non€”, "Pr.52" ¢ diferente
de "of F" e "Pr.53" é diferente de "oF F".

Faixa de ajuste: de ofF a 9999 unidades de engenharia

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro “Pr.b 1"
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14.107 - PARAMETRO Pr.£3 - EVENTOS DO TERCEIRO GRUPO

Disponivel: quando “Pr.f" ¢ diferente de "nonE”, "Pr.52" é diferente
de "oFF" e "Pr.53" é diferente de "of F".

Faixa de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde:
0 = evento desabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro Pr.E /.

14.108 - PARAMETRO Pr.54 — SET POINT DO QUARTO PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de “non€”, "Pr.52" ¢ diferente
de "of F" e "Pr.§53" é diferente de "oF F".

Faixa: de "SPLL" a "SPHL"
of F = fim do programa

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro Pr.52.

14.109 - PARAMETRO Pr.GY - VELOCIDADE DA QUARTA
RAMPA

Disponivel: quando “Pr.F" ¢ diferente de “nonE”,"Pr.52" é diferente
de “oFF", "Pr.53" é diferente de “"oF F" e "Pr.54" é diferente de "oF F"

Faixa de ajuste: De 0.1 a 999.9 unidades de engenharia por minuto
inF = degrau

14.110 - PARAMETRO Pr.tY - TEMPO DO QUARTO PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" ¢ diferente de “nonE”,"Pr.5¢" é diferente
de “oFF", "Pr.53" é diferente de “"oF F" e "Pr.54" é diferente de "ofF F"

Faixa de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades de tempo

14.111 - PARAMETRO Pr.bY - FAIXA DE ESPERA DO QUARTO
PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de "non€”,"Pr.5¢" ¢ diferente
de "of F", "Pr.§3" é diferente de “oF F" e "Pr.SY" ¢ diferente de "oF F".

Faixa de ajuste: de of £ a 9999 unidades de engenharia

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro “Pr.b 1"
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14.112 - PARAMETRO Pr.£Y — EVENTO DO QUARTO SEGMENTO

Disponivel: quando "Pr.F" ¢é diferente de "nonE”,"Pr.52" é diferen-
te de "ofFF", "Pr.53" é diferente de "ofF F" e "Pr.54" é diferente de
" oFE"

Faixa de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde:
0 = evento desabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro Pr.€ /.

14.113 - PARAMETRO Pr.5¢ — STATUS DO PROGRAMA
Disponivel: quando "Pr.F" é diferente de “non&”
Opcgoes:

run = programa em andamento

Hold = programa parado
rES = programa reiniciado

Nota: Este parédmetro permite gerenciar a execugao do programa.

15- ?PAn - PARAM. RELATIVOS A INTERFACE DO USUARIO

15.114 - PARAMETRO PRS2 - SENHA NIVEL 2: ACESSO LIMITADO

Opcoes:

ofF = Nivel 2 nao protegido por senha (nivel 1 = nivel de operacéo).
De 1 a999.

15.115 - PARAMETRO PAS3 - SENHA NIVEL 3: NIiVEL DE
CONFIGURACAO

Faixa de ajuste: de 1 a 999.
Nota: Configurando PR57 igual a PR53, o nivel 2 sera escondido.

15.116 - PARAMETRO u5rb - FUNGAO DA TECLA ® DURANTE O
FUNCIONAMENTO DO TEMPORIZADOR.

Disponivel: sempre
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Opcoes:
nonf = N3o ha nenhuma func¢éo

tun€ = Habilitacdo do auto-tune/self-tune.
Pressionando a tecla @ por pelo menos um segundo, é possivel
ativar/desativar o Auto-tune ou Self-tune.

oPlo = Modo manual.

Pressionando a tecla © por pelo menos um segundo é possivel
passar do modo de controle automatico para o0 modo manual e
vice-versa.

RAc = Pressionando a tecla por pelo menos um segundo é possivel
resetar o alarme.

RS+ = Pressionando a tecla @ por pelo menos um segundo ¢ possivel
silenciar um alarme ativo.

chS5P = Pressionando a tecla @ por pelo menos um segundo € possivel
selecionar ciclicamente um dos 4 Set Point memorizados.

St.bY= Pressionando a tecla @ por pelo menos um segundo é possi-
vel colocar o instrumento no modo stand-by ou no modo
automatico.

S&r .k = Run/hold/reset (inicio/pausa/reset) do temporizador. (ver as
notas seguintes)

P .run=Inicia 0 programa (ver as notas seguintes).
P.rE5=Reseta 0 programa (ver as notas seguintes).

PrH.r=Run/hold/reset (inicio/pausa/reset) do programa (rampa/pata-
mar). (ver as notas seguintes)

Nota:

- Quando se utiliza a sele¢cdo sequencial do Set Point, a cada pulso na
tecla [ (pulso minimo de 1 sequndo) ocorre o incremento no valor do
pardmetro “§PARE" (Set Point ativo) de uma unidade.

A selecdo é ciclica -> §P 1 -> P2 -> §P3F -> 5PY

- Quando se utiliza a tecla © para selecionar um novo Set Point, o
instrumento indica no display por 2 sequndos qual Set Point foi sele-
cionado (exemplo: 5P¢2).

- Quando se utiliza a selecao sequencial do Set Point, o nimero de Set
Point disponiveis sao limitados pelo parédmetro “n§P".
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- Quando se utiliza a funcdo run/hold/reset do temporizador, o primeiro
pulso inicia, o sequndo pulso congela e um pulso de 10 segundos
reseta o temporizador.

- Quando se utiliza a fungdo “run” no programa (rampa/patamar), o
primeiro pulso inicia o programa, o sequndo pulso (com o programa
em execugao) reinicia o programa.

- Quando se utiliza a funcdo “reset do programa”, um breve pulso
aborta a execugao do programa (rampa/patamar).

- Quando se utiliza a funcao run/hold/reset do programa (rampa/pata-
mar), o primeiro pulso inicia, o sequndo pulso congela e um pulso de
10 sequndos reseta o programa.
15.117 - PARAMETRO J :5F — VARIAVEL VISUALIZADA NO DISPLAY
Disponivel: Sempre
Opcoes:
non€ = Indicacdo padrao

Pou = Poténcia de saida
SPF = Set Point final
5Po = Set Point ativo
AL ! = Valor do alarme 1
AL2 = Valor do alarme 2
AL3 = Valor do alarme 3

Pr.tu=Durante o patamar, o instrumento mostrard o tempo decorri-
do do patamar.
Durante uma rampa o display mostrard o Set Point ativo.
No final da execucdo do programa, o instrumento mostrard a
mensagem “P.End" alternando com o valor medido. Quando
nenhum programa estiver em execucado, o instrumento mostra-
ra a indicacdo padrao.

P t.tu= Quando o programa estiver em execug¢ao, o display mostrara o
tempo total decorrido. No final da execugao do programa, o
instrumento mostraréd a mensagem “P.End"” alternando com o
valor medido.

P t.td= Quando o programa estiver em execug¢ao, o display mostrara o
tempo restante (contagem decrescente).
No final da execucdo do programa, a instrumento mostrara a

mensagem “P.End" alternando com o valor medido.
t 1.uP = Quando o temporizador estiver ativo, o display indica a conta-
gem crescente do temporizador.
No final da contagem, o instrumento mostrard a mensagem

“t.End" alternando com o valor medido.

Quando o temporizador estiver ativo, o display indica a conta-
gem decrescente do temporizador.

No final da contagem, o instrumento mostrard a mensagem
"t.End" alternando com o valor medido.

15.118 - PARAMETRO AdE - AJUSTE DA INDICAGAO DE DESVIO

Disponivel: Sempre
Faixa de ajuste: OFF: indicacdo de desvio ndo utilizada
De 1 a 9999 unidades de engenharia

15.119 - PARAMETRO F /ld - FILTRO DO VALOR MEDIDO

Disponivel: Sempre

of F: Filtro desabilitado
de 1 a 100 unidades de engenharia.

Faixa de ajuste:

Nota:

Este é um “filtro de janela” relacionado com o Set Point e é aplicado
somente no valor indicado e ndo tém qualquer efeito sobre as outras

Pr kd= Durante o patamar, o instrumento mostrard o tempo restante fun¢ées do instrumento (controle, alarmes, etc.).
(contagem decrescente).
Duralnte uma rampa sera indicado o Se.t Point ativo. ) 15.120 - PARAMETRO d5Pu — ESTADO DO INSTRUMENTO NA
No final da execucdo do programa, a instrumento mostrara a i
" " ) ENERGIZACAO
mensagem “P.End” alternando com o valor medido.
Quando nenhum programa estd em execucao, o instrumento Disponivel: Sempre
mostrara a indicagao padrao.
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Opcoes:

A5.Pr=Inicia da mesma forma que estava antes de desligar
Auto = Inicia no modo automatico

0P .0 = Inicia no modo manual com a poténcia igual a zero
S&.6Y = Inicia em modo stand-by

Nota:

1) Quando o pardmetro “oPr.E” é alterado, o instrumento grava o
pardmetro “oPEr” com o valor “Auto’”.

2) Durante a execugao de um programa (rampa/patamar), o instru-
mento memoriza o segmento atualmente em execucéo e, em inter-
valos de 30 minutos, armazena o tempo de patamar ja executado.

Se durante a execucao do programa ocorrer uma falha na alimentacéo,

na préxima vez que o instrumento for energizado continuara a executar

o programa a partir do segmento que foi interrompido, e caso seja um

patamar o reinicio levard em conta o tempo ja armazenado (com preci-

sdo de 30 minutos).

Para utilizar esta fun¢do é necessario configurar o parémetro “d5Pu"

com o valor “R5.Pr".

Se o parémetro “d5Pu" é configurado com o valor diferente de “RS3.Pr",

a fungao de memorizacgao sera inibida.

15.121 - PARAIVI~ETRO 0Pr.E - HABILITACAO DOS MODOS DE
OPERACAO

Disponivel: Sempre

Opcoes:

ALL = Todos os modos serdo selecionados pelo parémetro “oPEr".

Ru.0P= O pardmetro “oPEr" 56 seleciona 0 modo automéatico ou modo
manual.
ARu.5b= 0 pardmetro "8PEr" s6 seleciona 0 modo automético ou
stand-by.
Nota: Quando o parémetro “oPr.E" é alterado, o instrumento grava o
parémetro “oPEr" com o valor “Auto”.

15.122 - PARAMETRO oP£r — SELECAO DOS MODOS DE
OPERACAO

Disponivel: Sempre
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Opcoes:

Quando oPr.€ = ALL
Auto = Modo automatico
oPlo = Modo manual
5t.bY= Modo Stand-by

Quando oPr.E = Au.oP
Auto = Modo automatico
oPlo = Modo manual

Quando oPr.€ = Ru.5b
Auto = Modo automatico
5t.bY= Modo Stand-by

16- 756~ - PARAM. RELATIVOS A COMUNICAGAO SERIAL

16.123 - PARAMETRO Add - ENDERECO DO INSTRUMENTO
Disponivel: Sempre
Opcoes:

ofF = Comunica¢do serial ndo utilizada
de 1 a254

16.124 - PARAMETRO bAud - BAUD RATE

Disponivel: quando o parametro “Add” é diferente de "of "
Opcoes:

1200 = 1200 baud

2400 = 2400 baud

9600 = 9600 baud

19.2 = 19200 baud
38.4 = 38400 baud

16.125 - PARAMETRO &r5P — SELECAO DA VARIAVEL
RETRANSMITIDA (MESTRE)

Disponivel: quando o parametro “Add” é diferente de "of "
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Opcoes:
non€ = retransmissao nao utilizada (o instrumento é escravo)

rSP =0 instrumento se torna o mestre e retransmite o Set Point
ativo.

PErc = O instrumento se torna o mestre e retransmite a poténcia de
saida.

Nota: Para mais informacées consulte o parametro “5P.r&" (tipo de Set
Point remoto).

17- 2L0n—- CONFIG. DOS PARAM. DE CONSUMO DE ENERGIA

17.126 - PARAMETRO [o.tY — TIPO DE MEDIDA
Disponivel: Sempre

Opcoes:

OFF = Nao utilizado

! = Poténcia instantanea (kW)

¢ = Poténcia consumida (kW/h)

3 = Energia utilizada durante a execu¢do do programa.

Esta medida comeca a partir de zero quando um programa é
executado e péra no fim do programa. Uma nova execugao do
programa ira reiniciar o valor totalizado.

4 = Total de dias trabalhado, com alarme. E o niimero de horas que o
instrumento ficou ligado dividido por 24.
S = Total de horas trabalhadas. E o niimero de horas que o instrumen-

to ficou ligado.

Nota:

As opcoes 3 e 4 sdo totalizadores internos utilizados para controlar o
intervalo de manutengdo. Enquanto o instrumento estiver ligado o
totalizador estd ativo.

Quando a contagem atinge o valor programado, o display mostra
alternadamente a indicagdo padrao e a mensagem “r. 15P" (inspecao
solicitada). O reinicio da totalizacdo pode ser feito somente através da
alteracdo do valor limite (parémetro “h.Job").
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17.127 - PARAMETRO Uolt — TENSAO NOMINAL DA CARGA
Disponivel: quando o pardmetro fo.tY = I, LotY =2 ou LotY =3
Faixa de ajuste: de 1 a 9999 (V)

17.128 - PARAMETRO cur — CORRENTE NOMINAL DA CARGA
Disponivel: quando o pardmetro fo.tY = I, LotY =2 ou LotY =3
Faixa de ajuste: de 1 3 999 (A)

17.129 - PARAMETRO h.Job — ALARME DO PERIODO
TRABALHADO

Disponivel: quando {o.tY =Y ou LotY =5
Faixa de ajuste:

of F = alarme nao utilizado
1 a 999 dias, ou
1 a 999 horas.

18- °LAL- PARAMETROS DE CALIBRACAO

Esta funcdo permite calibrar a medicdo e compensar os erros devido a:

- Localizagao do sensor
- Classes de sensores (erro do sensor)
- Precisao do instrumento

18.130 - PARAMETRO AL.P — PONTO INFERIOR PARA APLICACAO
DO OFFSET INFERIOR
Disponivel: Sempre
Faixa de ajuste: de -1.999 a (AH.P - 10) unidades de engenharia
Nota: a diferenca minima entre AL.P e AH.Pé igual a 10 unidades de
engenharia.
18.131 - PARAMETRO Alo - OFFSET APLICADO AO PONTO
INFERIOR
Disponivel: Sempre
Faixa de ajuste: de -300 a 300 unidades de engenharia
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18.132 - PARAMETRO AH.P — PONTO SUPERIOR PARA
APLICACAO DO OFFSET SUPERIOR

Disponivel: Sempre
Faixa de ajuste: de (AL.P + 10) a 9999 unidades de engenharia

Nota: a diferenca minima entre AL.Pe AH.Pé igual a 10 unidades de
engenharia.

18.133 - PARAMETRO Al.0 — OFFSET APLICADO AO PONTO
SUPERIOR

Disponivel: Sempre
Faixa de ajuste: de -300 a 300 unidades de engenharia
Exemplo: Em uma camara ambiente com temperatura de 10 a + 100 °C.

1) Insira na cdmara um sensor referéncia conectado ao instrumento de
referéncia (normalmente um calibrador).

2) Iniciar o controle do instrumento, e definir um Set Point igual ao valor
minimo da faixa de operacao (por exemplo, 10 °C)

Quando a temperatura da cadmara estabilizar, tome nota da tempera-
tura medida pela referéncia do sistema (por exemplo: 9 °C).

3) Configure o pardmetro AL.P = 10 (ponto inferior do offset) e o
parametro AL.o =- 1 (é a diferenca entre a leitura do instrumento e da
leitura da referéncia). Note que apos isto, o valor medido do instru-
mento serd igual ao valor medido pela referéncia.

4) Configure o Set Point com o valor maximo utilizado (por exemplo,
100 °C). Quando a temperatura da camara estabilizar, tome nota da
temperatura medida
pela referéncia (por
exemplo, 98 °C).

5) Configure o parametro
AH.P =100 (ponto su-
perior do Set Point) e
Alo = +2 (é a diferenca
entre a leitura do instru-
mento e a leitura da re-
feréncia). Note que apods
isto, o valor medido do
instrumento é igual ao
valor medido pela refe-
réncia.

AHo=2

ALP=10 AHP =100

Figura 31
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O passo mais importante do procedimento de configuracdo foi conclu-
ido. Para a sair da configuracao faca o seguinte:

- Pressione a tecla (.

- Pressione a tecla @ por 10 segundos.

- O instrumento retornard para visualizacdo normal.

19 - NiVEIS DE ACESSO

Qutro passo importante na configuracdo do instrumento é a possibilida-
de de construir uma interface otimizada, para facilitar a utilizagao do
operador e praticidade na assisténcia.

Através da configuracdo dos niveis de aceso é possivel criar dois subgrupos
de parametros.

O primeiro nivel de acesso é denominado de nivel de operacdo. O acesso
a este nivel ndo é protegido por senha.

O segundo nivel é denominado de “acesso limitado”. O acesso a este nivel
¢ protegido pela senha configurada no pardmetro "PRSZ".

Nota:

- Os pardmetros incluidos no nivel de “acesso limitado” sdo organiza-
dos sequencialmente.

- Asequéncia dos pardmetros com “acesso limitado” é configuravel e
pode ser feita de acordo com a necessidade, a fim de tornar a
manutencdo facil e répida.

- A sequéncia dos pardmetros de opera¢ao é a mesma configurada no
nivel de “acesso limitado”, mas apenas alguns pardmetros sao exibi-
dos e modificados. Este nivel deve ser criado de acordo com a neces-
sidade do usuério.

19.1 - PROCEDIMENTO DE CONFIGURACAO DOS NIVEIS DE
ACESSO
Antes de iniciar o processo de configuracdo, é necessario:
1) Preparar uma lista dos parametros que terao o acesso limitado.
2) Numerar a sequéncia de acesso dos parametros com acesso limitado.
3) Definir quais parametros selecionados estarao disponiveis no nivel de
operacao.
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Exemplo:

Gostaria de obter um acesso limitado da seguinte forma:

OPEr - Selecdo do modo de operacéo.
SP 1! - SetPoint 1

SP2 - Set Point 2

SPARE - Selecdo do Set Point ativo

AL ! - Valor do Alarme 1

AL - Valor do Alarme 2

Pb - Banda proporcional

Int - Tempo de integral

dEr - Tempo de derivada

Auk.r - Inicio manual do auto-tune
Mas eu quero que o operador possa alterar o modo de operagao, o valor

do “§P 1" e o valor do “AL I".

Neste caso, a configuracao sera a seguinte:

Parametro Configuracao Acesso Limitado | Nivel de Operagao
OPE- ol OPE- OPEF
5P od 5P 1 5P
5P A3 5P
SPAE A4 SPAE
ALt o5 ALl ALl
AL A& A

Pb 1 Pb

ink A8 int
dér A3 dtr
Aukr A0 Aukr

Agora faga o seguinte:

O nivel de acesso é definido por uma letra seguida de um numero.
A letra pode ser:

- "¢": Indica que este parametro nao sera selecionado e estd presente
apenas no nivel de configuracdo. Neste caso, o nimero é sempre zero.
"R": Indica que este pardmetro foi selecionado para o nivel de acesso
limitado, mas nao sera visivel no nivel de operacdo. O nimero indicara

a posicao na sequéncia de parametros com acesso limitado.

-"0": Indica que o parametro foi selecionado para o nivel de operagao e
serd visivel no nivel de acesso limitado. O nimero indicara a posicao na
sequéncia de parametros com acesso limitado.

8) Utilizando as teclas & ou @, configure a posicao desejada do parametro

selecionado.

Nota: Selecionando um valor diferente de 0, a letra “¢” mudara automa-
ticamente para letra “A” e o parémetro é automaticamente selecionado
para o nivel de acesso limitado.

9) Para modificar o nivel de acesso limitado para o nivel de operacédo e
vice-versa, mantenha a tecla [ pressionada e pressione a tecla @.

A letra mudara de "RA" para “o” e vice-versa.

10) Selecione o segundo parametro que vocé deseja adicionar ao nivel de
acesso limitado e repita os passos 6, 7 e 8.

11) Repita os passos 6, 7 e 8 até que a sua lista seja concluida.

12) Quando vocé precisar sair da configuracdo dos niveis de acesso,
mantenha a tecla © pressionada por aproximadamente 10 segun-
dos. O instrumento retornarad para indicagao padrao.

Nota: quando vocé definir o mesmo nimero para dois pardmetros, o
instrumento utilizard apenas o Ultimo parédmetro configurado nesta
posicgo.

Exemplo: no exemplo anterior, eu quero configurar o pardmetro “SP&" com

a posicao A 3. Se agora eu configurar o parémetro “SP 3" com a posicéo 03,

a lista de parametros com acesso limitado fica da seguinte forma:

1) Pressione a tecla ® por 3 segundos.
2) O display mostrard a mensagem “PASS". Pardmetro Configuragao Acesso Limitado Nivel de Operagao
3) Utilizando as teclas B ou ¥, configure a senha -8 /. OPE- ol OPEr 0PEr
4) Pressione a tecla . O instrumento mostrard a sigla do primeiro GP ! ol GP ! GP
grupo de parametros de _com‘iguragéo " InP’t. . ) 5p3 o3 5p3 P37
5) Utlll;ando a tecla [, selecione o grupo dos primeiros parametros de oAt aq e
sua lista.
6) Utilizando a tecla [, selecione o primeiro parametro da sua lista. ALl 05 ALt ALl
7) O display mostrara a sigla dos pardmetros e o nivel de acesso atual. O parametro 5P¢ nao aparece.
CcoeuL Manual de Instrugbes - K48 e K49




20- MODO DE OPERACAO

Como mencionado no item 4.1, quando o instrumento é alimentado, ele

inicia imediatamente o controle de acordo com os valores configurados.

O instrumento pode iniciar de trés modos: modo automatico, manual

ou stand-by.

- No modo automatico o instrumento comanda a saida de controle de
acordo com o valor do Set Point ativo memorizado e o valor atual
medido no processo.

- No modo manual o display indica o valor medido. Neste caso, é permi-
tido definir manualmente o valor da poténcia de saida do controle. O
instrumento nao executa o controle.

- No modo stand-by o instrumento funciona como um indicador. O
display indica o valor medido e a poténcia da saida de controle é
forcada com valor zero.

Como podemos ver, é sempre possivel alterar o valor atribuido a um
parametro, independentemente do modo de operacdo selecionado.

20.1 - COMO ENTRAR NO NiVEL DE OPERACAO

Com o instrumento exibindo a indicagdo padrao.

1) Pressione a tecla [.

2) No display sera indicado o primeiro parametro do nivel de operagao.
3) Utilizando as teclas & ou §, configure o valor desejado.
)

4) Pressione a tecla B} para memorizar o novo valor e va para o proximo
pardmetro.

5) Quando vocé quiser sair do nivel de operagao, pressione a tecla © por
5 segundos.

Nota: a modificacado dos pardmetros do nivel de operacdo esta sujeita a
um tempo limite. Se nenhuma tecla for pressionada por mais de 10
segundos, o instrumento retorna para indicacdo padréo e o valor seleci-
onado no ultimo pardmetro seréa perdido.

20.2 - COMO ENTRAR NO NIVEL COM ACESSO LIMITADO
Com o instrumento exibindo a indicacdo padréo.

1) Pressione a tecla [/ por 5 segundos.

2) O display indicara a mensagem “PRSS".
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3) Utilizando as teclas & ou &, coloque o valor configurado no pardmetro
PAS2 (senha nivel 2).

Nota:

a) A senha de fébrica para configuracao dos pardmetros com acesso
limitado é o valor 20.

b) Toda modificacdo de pardmetro esté sujeita a um tempo limite. Se
nenhuma tecla for pressionada por mais de 10 sequndos, o instru-
mento retorna para indicagao padréao e o valor selecionado no dltimo
pardmetro seré perdido.

Caso deseje remover o tempo de espera (por exemplo, para a primei-
ra configuracdo de um instrumento) pode utilizar uma senha igual a
1000 mais a senha configurada (por exemplo, 1000 + 20 = 1020).

G

Q

Durante a modificacdo dos pardmetros o instrumento continua contro-
lando. Em determinadas condicées (por exemplo, quando a alteracao
dos pardmetros pode produzir um forte distirbio para o processo), é
recomendavel parar temporariamente o controle durante a configura-
¢do. Uma senha igual a 2000 mais a senha configurada (por exem-
plo, 2000 + 20 = 2020) ird desligar o controle durante a configuracdo.
O controle ird reiniciar automaticamente ao término da configuragao.
4) Pressione tecla .

5) O instrumento indicard a sigla do primeiro parametro selecionado
neste nivel e o valor configurado.

6) Utilizando as teclas @ ou ™, configure o parametro com o valor
desejado.

7) Pressione a tecla B para memorizar o novo valor e va para o proximo
parametro.

8) Quando vocé quiser retornar para a indicacdo padrao, pressione a
tecla ® por 5 segundos.

20.3 - COMO VISUALIZAR OS PARAMETROS COM ACESSO
LIMITADO, SEM PERMISSAO PARA ALTERAR OS VALORES

As vezes é necessério o operador ver o valor configurado no parametro
que estd no nivel de acesso limitado, mas é importante que todas as
alteracoes sejam feitas por pessoal autorizado. Neste caso, faca o
seguinte:

1) Pressione a tecla [ por 5 sequndos.
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2) O display indicara a mensagem “PASS".

3) Utilizando as teclas & ou ®, configure o valor “- {8 ",

4) Pressione tecla .

5) No display sera indicado o primeiro parametro selecionado.

6) Utilizando tecla B é possivel ver o valor atribuido a todos os parametros
presentes no nivel de acesso limitado, mas nao é possivel altera-los.
7) E possivel retornar para a indicacdo padrdo pressionando a tecla @
por 3 segundos, ou ndo pressione nenhuma tecla por mais de 10

segundos.

20.4 - MODO AUTOMATICO

20.4.1 - Funcao do teclado quando o instrumento esta em modo
automatico

@ - Ira realizar a acdo configurada pelo pardmetro “uSrb” (funcéo da
tecla W),

[ - Permite modificar os parametros.

- Permite mostrar informacoes adicionais.

- Permite alteracao direta do Set Point.

20.4.2 - Alteracao rapida do Set Point

Esta funcdo permite alterar, de forma rapida, o valor do Set Point seleci-
onado no pardmetro “SPAE" (selecdo do Set Point ativo) ou para modi-
ficar o valor do Set Point do segmento do programa (rampa/patamar),
guando o programa estd em execugao.

Com o instrumento exibindo a indicagdo padréo.

1) Pressione a tecla ®.

O display indicara a sigla do Set Point selecionado (por exemplo 5P2).
Nota: Quando o programa (rampa/patamar) esta em execucdo, o ins-
trumento indicara o Set Point do grupo atualmente em uso (exemplo: se
o instrumento esta executando o 3° patamar, o pardmetro visualizado
seré o “Pr.53").

2) Utilizando as teclas @ ou ®, configure o valor desejado.

3) Se nenhuma tecla for pressionada por mais de 5 segundos ou se
pressionar a tecla [, o instrumento ird memorizar o novo valor e
retorna para a indicacdo padrao.
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Nota: Se o Set Point selecionado nao estiver no nivel de operacdo, o instru-
mento permite que seja visualizado o valor, mas ndo permite alteragao.

20.4.3 - Informagbes complementares

Este instrumento é capaz de lhe mostrar algumas informacdes adicionais
que podem ajuda-lo a controlar o processo.

As informacdes adicionais dependem de como o instrumento foi confi-
gurado, por isso em muitos casos, somente parte desta informagao
estara disponivel.

1) Com o instrumento exibindo a indicacdo padrao pressione o a tecla &,
O display indicara a letra "H" ou “¢” seguido de um numero. Este valor
é a poténcia atual aplicada ao processo. A letra “H” indica que é um

controle de aquecimento, enquanto a letra “¢” indica que o controle
é de refrigeragao.

2) Pressione novamente a tecla &. Quando o programa (rampa/pata-
mar) estiver em execucao, o display indicard o segmento em execucao
e o0 estado do evento, como indicado abaixo:

NI

Ly
Onde o primeiro caracter pode ser a letra “r” (para indicar que o
segmento em execucao é uma rampa) ou a letra “5” (para indicar que
0 segmento em execucao é um patamar), o segundo digito indica o
grupo em execucao (por exemplo, S3 indica que é o 3° patamar) e os
dois digitos menos significativos indicam o estado dos 2 eventos (o
digito menos significativo é relativo ao 2° evento).

3) Pressione novamente a tecla @. Quando o programa (rampa/
patamar) estiver em execucao, o display indicard o tempo tedrico
para terminar o programa, precedido por uma letra P:

4) Pressione novamente a tecla &. Quando a funcao wattimetro estiver habi-
litada, o display indica a letra “U" seguido pelo valor de energia medido.

Nota: O calculo de energia estard de acordo com a configuracdo
parémetro “Lo.tY".

5) Pressione novamente a tecla 8. Quando a funcdo de totalizacdo de
tempo trabalhado estiver habilitada, o display indicara a letra “d”
(para dias) ou a letra “h"” (para horas), seguido do tempo medido.
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6) Pressione novamente a tecla . O instrumento retorna para a indica-
¢ao padrao.
Nota: A visualizagéo das informacdes complementares esta sujeita a
um tempo de espera. Se nenhuma tecla for pressionada por mais de 10
segundos, o instrumento retorna automaticamente para a indicacdo
padrdo.

20.4.4 - FUNCIONAMENTO DO PROGRAMA DE RAMPA/
PATAMAR

Nesta secdo, vamos dar mais algumas informacoes e alguns exemplos
de aplicacoes.

Nota:
- O ponto decimal do digito menos significativo do display (display

inferior para K49) é utilizada para _
88868

indlicar a situagdo do programa, in-
dependente da configuracdo do
parémetro “d 15P".

A relacdo entre a situacdo do programa e o estado do LED é a seguinte:

- LED ligado.
Programa parado (Hold) - LED piscando rapido
- Programa em espera (Wait) - LED piscando lentamente
Programa finalizado (End) ou reset - LED apagado.

Ponto decimal do digito
menos significativo

- Programa em execucao (RUN)

Exemplo de aplicagdo 1: Estufa para secagem de pintura.

Considerando que o instrumento estd controlando a temperatura de
uma estufa de pintura de carro, com a temperatura interna inicial de
20 °C, e o ar para ventilacdo proveniente do meio externo.

Figura 32
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Durante as fases de cura e secagem, o operador fica fora da cabine e o
sistema fecha a passagem do ar e recicla o ar interno, a fim de reduzir o
consumo de energia.

N
)

Figura 33

Quando o tempo de secagem terminar, antes que seja permitida a entra-
da do operador, deve-se ter certeza de que:

1) o ar na cabine foi resfriado.

2) a temperatura da cabine é inferior ao valor limite.

O processo é representado abaixo:

temperatura
Secagem
Prse
PrS5i
o || Espera
20°C Pr53=20°C
Status
Programa | Programa rodando
— — i tempo
Evento 1| OFF | Evento 1= on | oOFfF
— . T g
Inicio Fim do programa tempo
Figura 34

Out | = H.rEG (Saida de aquecimento)
Outl = P.EE ! (programa do evento 1)
Out3 = P.run (programa em execucao)

PrElePrE2= 10.10 (Evento 1 ligado durante a 1° rampa, 1° pata-
mar, 2% rampa e 2° patamar). Durante a execucdo do programa (ram-

pa/patamar) a porta ficarad fechada.

I
CO€eL




20.5 - MODO MANUAL

Esse modo de operagao permite desativar o controle automatico e
programar manualmente a porcentagem da poténcia de saida para o
processo.

Quando o instrumento K49 estd no modo manual, a parte superior do
display indicard o valor medido enquanto a parte inferior mostrara
alternadamente a poténcia de saida e a mensagem “ePLo”. No caso do K48
o display indicara alternadamente o valor medido e a mensagem "oPlo".
Quando o controle manual for selecionado, o instrumento comeca a
operar com a mesma poténcia de saida que foi calculada pelo controle PID
no modo automatico e pode ser modificada utilizando as teclas & ou .
No caso do controle ON/OFF, o valor “8" desliga a saida de controle,
enquanto que qualquer valor diferente de “8" liga a saida de controle.
Durante a alteracdo da poténcia de saida, o instrumento indica a letra
“H" (para indicar aquecimento) ou “¢” (para indicar refrigeracao) segui-
do pela porcentagem configurada (exemplo: H 40 indica uma poténcia
de aquecimento de 40%).

Nota:

- No modo manual, os alarmes absolutos estdo ativos, enquanto os
alarmes relativos estao desativados.

- Se for selecionado o modo manual durante a execucdo do programa
(rampa/patamar), o programa sera interrompido.

- Se for selecionado o modo manual durante a execugao do self-tune,
a fungao self-tune sera interrompida.

- No modo manual, todas as fun¢ées nao relacionadas com o controle
(wattimetro, temporizador independente, tempo trabalhado, etc.),
continuam funcionando normalmente.

20.6 - MODO STAND-BY

Esse modo de operagao também desativa o controle automatico, mas
forca a saida de controle para zero.

Neste modo, o instrumento funciona como um indicador.

Quando o instrumento K49 estd no modo stand-by, o display superior
indicard o valor medido enquanto o display inferior indicara
alternadamente o Set Point e a mensagem “5&.69". No caso do K48 o
display indicara alternadamente o valor medido e a mensagem "S¢.6Y".
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Nota:

- Durante o modo stand-by os alarmes relativos estao desabilitados,
enquanto os alarmes absolutos atuam de acordo com a configura¢ao
do parémetro “Alxo” (onde x representa o alarme 1, 2 ou 3).

- Se for selecionado o modo stand-by durante a execucdo do programa
(rampa/patamar), o programa sera interrompido.

- Se for selecionado o modo Stand-by durante a execucao do auto-tune,
0 auto-tune seré interrompida.

- No modo stand-by todas as funcées ndo relacionadas com o controle
(wattimetro, temporizador independente, tempo trabalhado, etc.)
continuam funcionando normalmente.

- Na passagem do modo stand-by para modo automaético, o instrumen-
to iniciard automaticamente a inibicdo do alarme e o soft start.

21 - MENSAGENS DE ERRO

21.1 - SINALIZACAO DE FALHA NO SENSOR

O instrumento indica as condi¢coes de OVER-RANGE (sinal acima da faixa de
medida) e UNDER-RANGE (sinal abaixo da faixa de medida) com as seguintes
mensagens:

Over-range Under-range
oo L,

Quando sensor estiver interrompido, serd sinalizado com a seguinte

mensagem:

Nota: Quando for detectado over-range ou under-range, os alarmes
atuam como se o instrumento estivesse medindo respectivamente o
valor maximo ou o valor minimo.

Para verificar a condicao de erro na entrada, proceda da seguinte forma:

1) Verifique o sinal de saida do sensor e o cabo de ligagcdo do sensor com
o instrumento.

2) Certifique-se de que o instrumento estd configurado para medir o
sensor utilizado.

3) Se nenhum erro for detectado, entre em contato com a assisténcia técnica.
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21.2 - LISTA DE POSSIVEIS ERROS

ErRE - Auto-tune rapido nao inicia. O valor medido estd muito préximo
do Set Point.
Pressione a tecla [ para cancelar a mensagem de erro.
flofAt - O auto-tune nao finalizou antes das 12 horas.
ErEP - Possivel problema de meméria do instrumento.
A mensagem desaparece automaticamente.
Quando o erro persistir, entre em contato com a assisténcia técnica.

22 - NOTAS GERAIS

22.1 - USO ADEQUADO

Qualquer eventual recurso ndo descrito neste manual é considerado
como uma utilizagdo imprépria.

Este instrumento estd em conformidade com a EN 61010-1

“Requisitos de seguranca para instrumentos elétricos de medicao, con-
trole e uso em laboratorio” e por esta razao ndo pode ser utilizado como
um equipamento de seguranca.

Se um erro ou uma falha do controle pode causar situacdes perigosas
para as pessoas, objetos ou animais, lembre-se que a planta deve ser
equipada com dispositivos especificos para seguranca.

A COEL nao se responsabiliza por quaisquer danos causados a pes-
soas, bens ou animais resultantes da manipulacao ou utilizacdo
indevida, incorreta ou em nao conformidade com as caracteristicas
do instrumento.

22.2 - GARANTIA E REPAROS

Este produto é garantido pela COEL Controles Elétricos Ltda, contra defei-
tos de material e montagem pelo periodo de 12 meses (1 ano) a contar da
data da venda. A garantia aqui mencionada nao se aplica a defeitos resul-
tantes de ma manipulacdo ou danos ocasionados por impericia técnica,
instalacdo/manutencao improépria ou inadequada, feita por pessoal ndo
qualificado; modificagdes ndo autorizadas pela COEL Controles Elétricos
Ltda, uso indevido; operacao fora das especificacdes ambientais e técni-
cas recomendadas para o produto; partes, pecas ou
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componentes agregados ao produto nao especificados pela COEL Con-
troles Elétricos Ltda; danos decorrentes do transporte ou embalagem
inadequados utilizados pelo cliente no periodo da garantia; data de fabri-
cacao alterada ou rasurada.

A COEL Controles Elétricos Ltda nao se obriga a modificar ou atualizar
seus produtos apds a venda.

22.3 - MANUTENGCAO

Este instrumento nao requer calibracdo e ndo tém partes que necessi-
tem de uma manutencao periddica. Sugerimos apenas uma limpeza
periddica como segue:

1) Retire a alimentacéo do instrumento (alimentagao, tenséo do relé de
saida, etc.)

2) Utilize um aspirador ou ar comprimido (maximo 3kg/cm?) para re-
mover toda a poeira e sujeira que podem estar presentes sobre o
circuito interno tendo o cuidado de ndo danificar os componentes
eletronicos.

3) Para limpar as partes plasticas externas, utilize apenas um pano ume-
decido com:

- Alcool etilico [C2H50H] ou

- Alcool isopropilico [(CH3)2CHOH] ou

- Agua (H20).

4) Certifique-se que os terminais estdo bem apertados.

5) Antes de energizar o instrumento, certifique-se que todos os compo-
nentes do instrumento estdo perfeitamente secos.

6) Energize o instrumento.

22.4 - ACESSORIOS
O instrumento tem um soquete lateral para insercao de acessorios.
Este instrumento, denominada AO1, permite:

- Memorizar a configuracdo completa do instrumento para transferir
em outros instrumentos do mesmo modelo.

- Para transferir a configuracdo do instrumento para um PC ou de um
PC para o instrumento.
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23 - TABELA DE PARAMETROS

Out - CONFIGURACAO DAS SAIDAS

ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
inP - CONFIGURACAO DO SINAL DE ENTRADA non€ = saida nao utilizada
° s : H.r€6 = saida de aquecimento
ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota . : <
o d q " - c.rEG = saida de refrigeracéo
1 |HeFG |Tipo da entrada |Hardware Invis. AL = saida de alarme
J = termopar tipo J t.out = saida do temporizador
erAL = termopar tipo K t.Hof = saida do temporizador
S = termopar tipo S zf‘tzj = ‘in(cji‘ica final do prc()jgr.
~ = termopar tipo R - : Indica progr. paraco
. P.u st = indica pausa do progr.
L lsgng [Tipo do sensor t —’termopar tipo T | aa funcao d P.run = ind. progr. em execuciio
n5 |4e entrada wr.J = Exergen IRS) v 12 |otF |FUNcaoda P.EE | = Programa evento 1 HrEG | A16
saida 1 (OUT1)
iwr.cR = Exergen IRSK P.Et2 = Programa evento 2
Pt | = termoresisténcia PT100 or .bo = indica ruptura do sensor
050 -0a50mv P FARL = indica falha na aliment.
T bo.PF =indica falha na
8.66=0a60mv alimentagdo ou no sensor
1260 =12a60mV dFf ! = saida repete o estado
3 |dP Ponto decimal |0 a 3 2| A5 Sisntradg digital 1 .
o = saida repete o estado
4 |s5c | miteinferior . 999 ;9999 -1999| A6 da entrada digital 2
i : St.bY = indica instrumento em
5 |FSc |LMite superior 1. 1999 5 9999 3888| A7 modo de espera
- , |Al tuan- ' !
6 lunE %”e'g%%e de °C ou °F cl A8 13 |o /AL doagn;essa"ad;%n Jais A7
7 |f. [Filro digital |02 200 s 18| co d i = acdo direta
e rEU = acao reversa
Acao da saida - ] d .- = acdo direta com
8 |inE Saesgogérglrfonge our, or, Ur our| GO 14 |0 1Ac |Acdo dasaida 1 indicacdo do LED invertida dur| GO
medida rEU.r = agado reversa com
pe ZOténda dedsaF 00 a0 A indicacdo do LED invertida
9 o anocasode |-/ al (€] Funcao da _ - ,
erro de medida - 15 |odF safdga 2 (OUT2) Ver fungdes do parametro o /F ALl A19
Funcao da en- Alarmes atuan- ,
10 |dF ! trada digital 1 ofF, 1a 19 ofF| A13 16 |oPAL fapaes ag 0ais 1 A20
11 |d.Fe ifa“ :?jigftaﬁ‘“z' ofF, 1a 19 of F| A14 17 |0@8c |Acdo da saida 2 |Ver funcdes do pardmetro o !z |  d | CO
18 |o3F z:%gaég ((jCa)UT3) Ver fungdes do parametro o /F AL| A22
, |Alarmes atuan- ,
19 |o3RL do na saida 3 Ja s 2| A23
20 |o3Rc |Acdo da saida 3|Ver funcdes do pardmetro o iAc| d | CO
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Out - CONFIGURAGAO DAS SAIDAS AL3 - CONFIGURAGAO DO ALARME 3
ne | Par. Descri¢do Valores Def. | Vis. | Nota n¢ | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
Funcao da - A e 40 |AL3E |Tipo de alarme |Ver pardmetro AL 1E nonf| CO
21 |oYF saida 4 (OUT4) Ver fungdes do pardmetro o AL A24 21 1Ab3 IFun. doalarme 1@ a (5 7l co
22 |oYAL Alarmes atuan- Ja !5 4| A25 42 |RLIL |Limiteinf.do alarme |- 1999 a AL ! -1999| co
dO»ﬂa Saldif 4 _ _ 43 |RL3H |limitesupdoalarme |AL ! a 9999 9989 C0
23 |o4YAc |Acéo da saida 4|Ver funcdes do pardmetro o Ac|  d | C-0 44 1AL Valor de alarme |- 1999 a 9999 gl co
45 |HAL3 |Hister. do alar. |1 a 9999 1| GO
-~ I} A HFF n "
AL ! - CONFIGURACAO DO ALARME 1 46 |AL3d ﬁ;abr”céc;eat;rfo OFF a 9399 segundos OFF| CO
n® | Par. Descri¢ao Valores Def. | Vis. | Nota 47 |AL3o meddurantgé) no - YES no| C-0
nanf = Alarme nio utilizado modo standby
Loflt = Absoluto do minin LbR - CONFIGURAGAO DO ALARME DE LOOP BREAK
H WAb = Absoluto de méxima - G
24 |AL It |Tipo de alarme |LHAb = Absoluto de janela LoRb| A47 ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
LodE = Relativo de minima Tempo da fun-
48 |LbA N FF ! OFF| CO0
H 1d€ = Relativo de méaxima LeAt E?fo LOOZ Breadk of F ou 2 3333 segundos e
LHJE = Relativo de janela fterenca da medi-
da (utilizad, -
25 |Ab{ |Funcio doalar. |G a IS 8| co CEIITS T Sgi)?, ofF ou a2 9999 18| co
Limite inferior START estd ativa
26 |ALIL -1883a AL IH -1999| A48 -
doalorme 50 |coAs [Diferencada |, 9999 20| co
27 |ALm |{mite superior g, 5 ggg9 9999 A49 iz
do alarme 51 |thed |CONdiISBO D/ \up 5o otk both| CO
28 |AL! |Valor de alarme |- /1999 a 9999 0| A50 hab. do alarme S
Histerese do
29 A51 ~
HAL ! Jalarme fa3333 ! ~EG - CONFIGURACAO DO CONTROLE
n —
30 AL id ﬁfgﬁf Cé(;e:;d: OFF a 3393 sequndos OFF) c0 n® | Par. | Descricdo Valores Def. | Vis. | Nota
31 |ALlo |me durante o |no - YES no| C-0 Tino d P .d = Controle PID
modo stand-by 52 |cont ccl)?'grofe on.fFA = Cont. ON/OFF assimétrico | P «d| A25
on.F5 = Cont. ON/OFF simétrico
AL - CONFIGURACAO DO ALARME 2 "4 = ndo utiizar (reservado)
S — = -3 = Autotune osdlante ¢/ inido manual.
ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota -2 = Auto-tune osdilante ¢/ inicio
32 |ALZE |Tipo de alarme |Ver pardmetro AL it H Rb| A54 autom., apenas na 1? alimentagéo.
33 |Ab2 |Fun.do alarme |0 a 5 0| CO - | = Autotune osdlante ¢/ inidio autom.
34 |ALAL |Limiteinfer. do alar. |- 1999 a AL IH -1999| AS6 AT nas energizagoes sucessivas do instr.
35 |AL@H |Limite sup. do alar. |AL IL 2 9999 9999[ A57 53 |Auto | ontrole BIBCe |8 = no utilzar (reservado) 2| co
36 |ALZ |Valor de alarme |- 1999 a 9999 0| A58 ! = Auto-tune répido ¢/ inicio autom.
37 [HAL2 |Hister. do alar. |Ia 9999 1l A59 nas energizagoes sucessivas do instr.
38 |RLAd |Alar. ¢/ retardo |GFF a 3339 segundos oFfF| co 2 = Autotune rép'\do ¢/ inicio aEJtOm.,
Habil. do alar- apenas na primeira alimentagao
39 |ALd0 |me durame o |no-YES no| CO 3 = Autotune rapido ¢/ inicio manual.
modo stand-by Y = nao utilizar (reservado)
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rEG - CONFIGURACAO DO CONTROLE 5P - CONFIGURAGAO DO SET POINT
n® | Par. Descri¢ao . _.._Valores__, Def. | Vis. | Nota n® | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
54 (Aot |ANaca0 mantal g o 5 0FF| A26 2 SF N s I e | A38
T 73 |SPLL | gUes, UM |- 1999 a SPHL - 1939| A39
55 |seLe Habilitagao do ofF ou on nol CO d_o Set Pomt
selftune 74 |spuy |IMite maximo oo, gggg 3999| Ad0
56 |HSEL Histerese do con- 029999 il A27 do Set Point
trole ON/OFF a 75 |5P i [Set Point 1 SPLL a SPHL 0| 041
Tempo p/ prote-|nee . 4 n ] 76 |SP 2 |Set Point 2 SPLL a SPHL 0| 042
57 |cPdE | = FF - 139999 segundos FF| CO
oy et - o ° s 77 |5P 3 SetPoint3 _ |SPLLa SPHL 0| 043
b8 |Pb__|Banda proporc. |/ a 3333 50| A 78 1SP 4 |setPointd __ |SPLLa SPHL o[ 044
59 |ink Tempo de integral |§FF - 1 a 9998 sequndos 200| A29 Selecao do Set i i
60 |dEr |Tempodedeada|OFF - {a 9999 segundos 58] A30 79 |SPRE |pgint ativo ~ |5F 12 n5P /| 045
Tipo de Set -
61 |Fuoc E)%?Ct;o}l%ng\r( 02200 050! A31 80 |SP.rt Po‘?nt remoto 5P, trn, Pcre trin| CO
: Selecdo do Set
Tipo de atuador G , ,
62 |HAct |dasaidade  |SSr, rELY, Slou rELY| A32 81 |5P.Lr |Pointremoto \ioc ou rfn Loc| CO
aguecimento Oul local
rempo de cido |5¢ ARct = 55r 102 1380 s B2 (5P | Lol e 1, 10.01299.99 - inf | CO
63 |tcrH |dasaidade  |se HAck=rELY:20.0a 13005 20.0| CO Velocidade da
aquecimento _ - 83 |SP.d rampa de descida 00129999 - nfF nF| CO
se HAck = Stou: Y0 a 1300 s
Relacao de poten-
64 |PrAr |S2eNielddadels g, 99 99 1.08| A34 -
refrigeracio t 1n - CONFIGURACAO DO TEMPORIZADOR
Tipo de atua- n® | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
65 |c.Act |dor da saida de|55r, rELY, Stou rELY| A35 £ = o utilizad
refrigeracdo n:;_—cnlao uti |12a 0 -
Tempo de ciclo |*© HAck =55r: 10a 1300 %aﬁ%gaememo :uP ; =I:§tacfdr2 napeerr:er;izagéo
66 |kerl |dasaidade  [sc HAck=cLY 200 13005| 20| CO 84 |erf |45 " +dd = pulso nonk| AB2
refngeracac se HAck = Slou: 40 a 1300 s temporizador |5} o (inic. relé desligado)
67 |rS Reset manual |- 1808.0 a 180.0 % 00| co +.L.P = Ciclico (inic. relé ligado)
Retardo na 85 |tr.w |Escala hh.nn-nn55-5554d nn.55| A63
68 |od alimentacao 0.0 12 39.53 (hh.mm) OFF| O se bru=hhnn: 000 1a 9959
59 lstp Egrétnda soft |10 5 100w 8 86 |tr.E ! |tempo 1 se ’f::r.u = ;ESSE Egﬂl]ll a EégSSg 1.00| A64
secru= O.uuu.i a B
70 |S5¢ ;rfar‘ptpo de soft- T;.F -0.61a 153 (hh.mm) - 0FF| CO se bru=hhnn: 000! 2 99.59
Valor d ol ! 87 |kr.k@ |tempo 2 sebru=nn550001a9959| 1008 A65
alor da variavel - nnn
71 |55¢n |Quedesabiitaa gee 1994 , 9939 9939| co Smaede T bru - 5564 00 | 3353
’ :LtJ:rgtao de soft- 88 |&r.SE temp%rizador run, Hold, r€ES rES| CO
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PrG - CONFIGURACAO DA FUNCAO RAMPA/PATAMAR PrG - CONFIGURAGAO DA FUNGAO RAMPA/PATAMAR
n® | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota n? | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
aonf = ngo utilizado____| nonf A67 107 |pr3 [EVeN105 A0 3° Innpg oy 1y 0000, Co
S.uP.d = iniciar na energizacao grupo_
Acao do ¢/ primeiro passo em stand-by 108 |Pr.Gy |26t POINtdo 42 oo, o oppyy 0| A88
— P . patamar
89 |Pr.f |programa 5.uP.5 = iniciar na energizacao Velocidade d
rampa/patamar |, 4,6 = iniciar ¢/ comando "run" 109 |Pr.GY 4§e %Crln;ae @ 10.1 29998 - inf nF| A89
v.d6.d = iniciar ¢/ comando 5
"run" e ¢/ 12 passo em stand-by 110 |PrkY gggﬁqoago 4 loo1a9959 0.18| A90
la de t i
90 |Pru Esocfgataemgrrg‘s"’ An.55 ou hh.an hh.nn| AG8 11 e bY Zaolngd% ePera Ipee o 9999 2FF| A9
Funcion. do Eventos do 4° o
91 |Pr£ |instrum. no final |ent, SPAE, SEbY SPARE| AT1 112 |PrEY g\aejgoos © 0000a i 11 00.00| CO
cTio prog;an?ad‘ 113 |Pr.St |Status do progr. |run - Hold - rES rE5| CO
empo ae Indl- \nef - 000! ; _
92 |Pr £t |cacdo do fim ';”;F 0661 23353 (mins) OFF| A72
de programa '™
03 |pr5 1| o2 POt Ao 1 gpy 4 paL 8| A73
Velocidade da
94 |PrGilys rampa 0.1a9999- inf nF| A74
95 |Prtt gg;gggafo " lagiag9ss 0.18| A75 PAn - PARAMETROS RELATIVOS A INTERFACE DO USUARIO
96 |Prb ! ZBC;X?QdEatEaSEneaTS 0FF 29999 0FF| A76 n® | Par. | Descricdo Valores Def. | Vis. | Nota
p 2 114 |PRSP |Senha nivel 2 |ofF - 12999 20| A93
07 |prgt|5ens 401 lggpga i1t 88.00| O 115 |PAS3 [Senha nivel 3 |ofF - 12 939 38] o
Set point do 2° non€ = nenhuma funcéo
98 |Pr.5e patapmar SPLL a SPHL 0| A78 tunf = habilit. do auto-tune
o |Velocidade da g , - nFl A79 oPlo = modo manual
99 |Pr.G2 22 rampa 0.1a9999 nfF ll RRc = Reset do alarme
100 |Prt2 Tg[[‘gg?ago 2° 00129959 0.10| AS0 RS .+ = silenciar o alarme ativo
E @ d Funcao da ch5P = selecdo do set point
101 Prb2 | (5’5 patamar |0FF 29998 OFF| A81 116 uSrb |iocs | g:bg =.m,°.dc/) stand/,by . nonk| A4
o .t = inicio/pausa/reset do
102 |Pr.E2 S;ﬁgtoos do 2% 1nn00a i1 80.00| CO temporizador
Set point do 32 |¢p,, , n P.run = inicia 0 programa
103 |Pr.53 |05 DO SPLLa SPHL 0| A3 P r£5 — Reseta o programa
104 |Pr g3 |Yelocdade da | | ;9999 - iof nf | A84 P.r H.r = inicio/pausa) reset
32 rampa do programa
105 |pr3 | [P0 403 g 29959 0.18| A8S
Faixa de espera
106 1Prb3 |46 30 patamar |OFF @ 3999 OFF| AB6
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PAn - PARAMETROS RELATIVOS A INTERFACE DO USUARIO SEr - PARAMETROS RELATIVOS A COMUNICAGCAO SERIAL
n® | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota n® | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
non€ = nenhuma funcéo 123 |Add Enderecodo |, 25y /| co
Pou = Poténcia de saida instrumento a
§PF = Set Point final 124 |bRud |Baud rate ;'?303 e400, 3600, 13.2, 9600| CO
5Po = Set Point ativo Selecio d :
1z elecdo da
AL ! = Valor do alarme 1 125 |EFSP  |varidvel non€, rSP, PErc non€| CO
RL2 = Valor do alarme 2 retransmitida
AL3 = Valor do alarme 3
Pr.ku = tempo progressivo do
Variavel patamar
117 |d /5P |visualizada no (g, ¢g = tempo regressivo do non€| A95 {0n - CONFIG. DOS PARAMETROS DE CONSUMO DE ENERGIA
display patamar n? | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
PE.tu = tempo progressivo do 126 |co.£Y |Tipo de medida|8FF - ¢ a § nonf| A97
programa 127 |4oLE Tensao nominal, 9999 v 230! nog
PE.td = tempo regressivo do ot |da carga a Y
programa Corrente nomi-
£ +.uP = indicacdo crescente 128|cur  |naldacarga |' 29939 A 18] A%9
do temporizador 4 4 |Alarme do perio-|n , ’
129 |h FFE- 1 FF|A100
t 1.du = indicacdo decrescente Y95 |do trabalhado |7 2 339 dias ou horas °
do temporizador
Ajuste da indi- |,
118 |AJE s . |1a8999 2| A96 =
ﬁt@aodde dTSV'O AL - PARAMETROS DE CALIBRAGAO
iltro do valor
119 F ild | medido off - 1a 100 OfF| C0 n2 | Par. Descri¢ao Valores Def. | Vis. | Nota
RS.Pr = Inicia da mesma forma Ponto inferior
Estado do que estava antes de desligar 130 |R.LP |p/ aplicacdo do| - 1999 a (AH.P - 10) 0| A9
; — offset inferior
120 |dSPu |instrumento na |Auko = inicia no modo autom. | AS.Pr| CO Offeet aplicad
energizacao oP.0 = ilnilclia no modo manual 131\1Alo |5 E)%n?g Iifw?elfijor -300 a 300 g A10
—— - St.bY = inicia em modo standy-by i Pc/)nto‘ superic&r 9999 5595
abilit. do modo | g,, . i ' 132 |AH.P |p/ aplicagdo do| (AH.P+ 10)a A1
121 |oPr € de operacio ALl - Ru.of - Ru.Sb ALL| CO Offeot superior ( )
Selecao dos mo- ; _ Offset aplicad
122 |oPEr |30 G operacho [Auke - oPLo - SE.bY Auto| OF 133 |8H.0 |20 ponto inferior| ~300 a 300 8| A2
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