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Instrugdes de segurang

Instrucdes gerais de seguranca

Para a sua propria seguranca, siga estas instregbes a montagem, arranque e
operagéo do actuador:

O actuador s6 deve ser montado, arrancado e opgradpessoal treinado e

familiarizado com o equipamento.

De acordo com este manual de Instrug6es de Montag®meracdo, pessoal
treinado refere-se a individuos capazes de avalitiabalho que Ihes foi

atribuido e reconhecer potenciais riscos devidseaptreino especializado, o
seu conhecimento e experiéncia assim como as napliadveis aceites pela
industria.

Quaisquer riscos por parte do fluido do processesgdio de servico, sinal de
comando ou partes mdéveis da valvula devem ser pidn® recorrendo as
medidas necessarias e apropriadas.

O actuador foi projectado para utilizagdo em iagi@es de baixa tensao.

Para efectuar ligacGes e manutengdo, é necessdnjaric com as normas de
seguranca relevantes. O actuador deve ser protegidaeligacéo inadvertida
da alimentacéo.

Antes de efectuar as ligacdes, desligue o actudalatimentacéo.

Para evitar danos no equipamento verifique o séguin

Assume-se a correcta embalagem, transporte e araragato do equipamento.
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Concepcéao e principio de funcionamen

1 Concepcao e principio de 1.1 Equipamento adicional

funcionamento
Nos actuadores podem ser montados

O actuador eléctrico Tipo 3374 é utilizado €quipamentos  adicionais, tais  como,
em instalagdes industriais e também em contactos de fim-de-curso, transmissor de

sistemas de Aquecimento, Ventilagdo e Ar- Posicdo por resisténcia, para fornecer
Condicionado. informacao adicional ao sistema de controlo.
O actuador é adequado para ligacido porO actuador pode também ser equipado com
ajuste geométrico a valvulas de diferentes UM posicionador digital para receber sinais
Tipos SAMSON, e dependendo da vers&o, de controlo na gama de 0(2) a 10 V ou 4(0) a
com ou sem accéo de seguranca. 20 mA.

O actuador consiste num motor sincrono Consulte a seccdo 5 para mais detalhes

reversivel e uma transmissdo  por gopre  como montar 0s  equipamentos
engrenagem planetaria livre de manutencao. qicionais

O motor sincrono é desligado por sensores
de forca, em ambos 0s extremos do seu
curso, ou em caso de sobrecarga.

O movimento do motor é transmitido & haste
do actuador pelo sistema de engrenagens
planetarias.

Versbes do actuador com a arcada integrada
sdo principalmente utilizados com as
valvulas da série V2001, Tipo 3260 (DN 65
a 150), e Tipo 3214 (DN 65 a 250).

Versbes do actuador com sistema de fixagdo
por porca  central M30x1.5 sao
preferencialmente utilizados com valvulas do
Tipo 240 e Tipo 3214 (DN 125 a 150).
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Concepcéo e principio de funcionamen

1.2 Dados técnicos
Actuador Tipo 3374 -10 -11 -15 -21 -26 -31 -36
Versao com Arcada Porca Arcada Porca Arcada Porca
Accao de seguranca Sem Haste para fora Haste para dentro
Curso nominal mn 30 15 30 15
Tempo para o curso nomindl s
240/120 120/60 240/120 120/60
Tempo de curso para a accaq de B 12
seguranga s
Forga de actuagdo 2.5 kN 2kN 0.5 kN
¢ & Haste para dentro ou para fora Haste para fora Haste para dentro
Alimentacio 207V a253V,50Hz - 90V al2lV, 60 Hz
¢ 21.6V a27.6V, 50 Hz
Consumo VA
Sem posicionador 7.5/13 10.5/16
Com posicionador 9.5/15 12.5/18

Paragem do motor

Sensor de forga

Temperatura ambiente

5a60°C

Temperatura de armazenamento

—-20a+70°C

Grau de proteccédo

IP 54 segundo EN 60529, (IP 65 com ligagdes de Babo
Montagem em suspenséo invertida ndo aprovada

Categoria de sobrecarga

Il segundo EN 60664

Projecto e inspecgéo

EN 61010 Edicéo 3.94

Classe de proteccédo

Il segundo EN 61140

Compatibilidade electromagnética

Segundo EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 e EN 61326

Comando manual

Utilizando uma chave hexagonal - O ajuste néo sipelsapds ter sido accionada a|
accdo de seguranga - O ajuste manual de actuadonesccéo de seguranca so é
possivel com a alimentacgao ligada (ver também gaset.1)

Peso aproximado kg

3.2 3.3 3.9 4.0 3.5 3.6

Materiais

Caixa e cobertura feitos de plastico (Fibra deo/RIPO reforcada)

Equipamento eléctrico adicional

Contactos de fim-de-curso

Dois contactos de posicéo, limites ajustaveis,aasgmitida 250 V AC, 3A

Transmissor de posic&d

0 a 100, (0 a 902 no curso nominal) corrente maxima permitida 1 mA

1
2)
3)
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Ligagdo de cabo M20 x 1.5 em metal, dimensé&o éates 23/24 mm
Né&o valido para versdes com posicionador
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Concepcéo e principio

de funcionamen

Posicionador digital V)

Modo de operacaa

Modo de operaca@

Modo de operacad

Sinal de entrad@ Gama

4...20mA, Ri = 0.05 kQ
2...10V, Ri= 10 kQ

0...20mA, Ri = 0.05 kQ
0...10V, Ri =10 kQ

Tal como definidd)

Defini¢éo

10 Bit

4..20mA, Rg < 0.2kQ

0...20mA, Ry £0.2 kQ

Tal como definid®

(1 mm de cada vez que o botéo é pressionad

Transmisséo de posicad Gama 2...10V, Rg25 kQ 0...10V, Rg25 kQ
Defini¢éo 8 Bit
Caracteristica Crescente, a haste do actuador sai para fora ou ent Tal como definid®
para dentro com o aumento do sinal de comandq
Curso Ajustavel 6 a 19 mm para 15 mm de curso nominal
6 a 35 mm para 30 mm de curso nominal
Confi N Utilizando o botéo de calibragéo de curso | Tal como definidd®
onliguraca utilizando o bot&o

1 entrada binaria

Isolada electricamente, mudanca de estado18 al30,\aprox. 7 mA

1 saida binaria

Isolada electricamente, contacto semicondutor, #@ax/ DC,

min.

3V DC, max. 25 mA

Interface integrado SAMSON para
caneta de memoria/PC

Transmissdo de dados, incluindo configuragdesnaisie dados de
operacéo, protocolo de transferéncia: SAMSON SSP

Tempo de espera total

Aproximadamente 30 ms

Preciséo

< 2.5 % sem ter em linha de conta a banda morta

YPpodem ser ligadas em série, no maximo, duas estd&leorrente

2 Valores maximos +50 mA ou +25 V

3) Software de interface de operador SAMSON TROVISWI|Eaneta de meméria SAMSON

EB 8331-1PT
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2

2.1

Instalacéc

Instalacao

Posicdo de montagem

A instalacdo depende da posicao da valvula.
No entanto, ndo instale o actuador suspenso

para baixo.

4.

Nota: O controlo manual em actuadores com
accdo de seguranca sO € possivel se a
alimentacéo estiver ligada (ver seccédo 4.1). 5.

2.2

Montagem na vélvula

Série V2001 (DN 15 a 80),
valvula Tipo 3260 (DN 65 a 150) e

valvula Tipo 3214 (DN 65 a 100)
1.

2.

Série 240
1.

2.

Retire a proteccdo do veio da valvula e 1

desaparafuse a porca (6).

Recolha ligeiramente a haste do actuador
utilizando o comando manual.

Coloque o actuador com arcada no
castelo da valvula e fixe com a porca (6, 2.
chave 36) utilizando um aperto minimo
de 150 Nm.

Encoste a haste do obturador (5) a haste
do actuador (3), coloque a unido de veios
(4) e aperte os parafusos.

4.

Empurre a haste do obturador para baixo
até a valvula ficar fechada.

Rode a porca cega de adaptagdo da haste
do obturador (8) até que uma distancia
de x =75 mm (x = 90 mm para DN 100

e maiores) exista entre o topo da arcada e

EB 8331-1PT

a porca de adaptac@®). Fixe a posicao
com a contra-porca (9) de bloqueio.
Coloque o actuador no castelo da valvula
(2.3) e aperte com a porca (7).

Se necessario suba ligeiramente a haste
do actuador utilizando o comando
manual, antes de o colocar na valvula.

Quando a porca cega de adaptacao (8)
encostar na haste do actuador, una ambas
colocando a unido de veios (4) e aperte
bem os parafusos.

Mova a haste do actuador (3) até a sua
posicdo  final  (valvula  fechada)
utiizando o comando manual ou o
motor.

Alinhe a escala indicadora de curso (10)
com o meio da unido de curso (4) e
aparafuse bem.

Tipo 3214 (DN 125 a 250)

Coloque o actuador na valvula e fixe
apertando bem a porca de fixacéo (7). Se
for necessario, antes, suba ligeiramente a
haste do actuador com o comando
manual.

Quando a haste do obturador estiver
encostada na haste do actuador (3), una
ambas com a unido de veios (4) e
aparafuse bem.

Movimente a haste do actuador (3) até a
sua posicdo final (valvula fechada)
utilizando o comando manual ou o
motor.

Alinhe a escala indicadora de curso (10)
com o meio da unido de curso (4) e
aparafuse bem.



Instalacac

Montagem na Série V2001, Montagem na Série 240
Tipo 3260 (DN 65 a 150) e
Tipo 3214 (DN 65 a 100)

w
- X =

4
8 10
9| | .j
[f \ T I+ 5§
SR 7_“‘-\1_//f
1 Actuador
2.1  Arcada do actuador
2.2 Arcada da valvula
2.3 Castelo
Montagem no Tipo 3214 8  Haste do actuador
(DN 125 a 250) 4 Unido de veios
5 Haste do obturador
6 Porca
7 Porca de fixagcao
8 Porca cega de adaptacédo
9 Contra-porca de fixacdo
10 Escala indicadora de curso

Fig. 2 - Montagem do actuador na valvula
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LigagOes déctricas

Ligacdes eléctricas

Estabeleca as ligagbes eléctricas tal como
Para a instalagdo da cabelagem indicado no diagrama de circuito existente no
eléctrica, terd& de obedecer aos interior da tampa do actuador e como esta
regulamentos sobre instalagdes de ilustrado nas Figs. 3 e 4.

baixa voltagem segundo DIN VDE Podem ser montados no maximo trés ligagbes
0100, assim como aos regulamentos de cabos na zona para isso reservada na caixa

do seu fornecedor de energia local. ~ do actuador.

000
! k i
| |
| |
i i eL Haste para dentro
} Ce|
| i
| |
[ S A |
aL Haste para fora
- + N N L
aL | eL| N | | N | L |
Magneto na versao com
accao de seguranca
Contactos de fim-de-curso (opcional) Transmissor de posi¢&o por resisténcia (opcional)
| 41 | 44 42| 51| 5+ 42 41 IBZB:% | 91| 92 93|
A==€ 6= | a
Fig. 3 - LigagOes eléctricas, versdo de comando passasaep
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CUIDADO!

Apenas efectue a ligacdo a rede de
alimentacdo quando a energia estiver
desligada.

Utilize apenas equipamentos de

interrupcdo de energia que garantam
que a alimentacdo ndo possa tornar a
ser ligada acidentalmente.

Ligagoes dléctricas

Certifique-se que sao utilizados cabos
com uma seccao suficientemente grande,
particularmente em actuadores a 24 V/50
Hz, de forma a garantir que a voltagem
ndo excede os valores permitidos.

Contactos de fim-de-curso (opcional)

44| 42| 51| 5+ 5{2
L L

|41

Carga, max. 25 mA

activa quando
é aplicada
corrente

Fig. 4 - Ligacdes eléctricas, versdo com posicionador

V. mA
+ _ +
mA V
+ — + N L
|31 32|33 l3‘12|11 | N|L|
‘ i Magneto na versao com
L—B—J accdo de seguranga
Transmissédo de posi¢ao Entrada Entrada binaria ida®aria Alimentacao
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Configuracéo e operaca

4  Configuragéo e operacgéo 4.2.1 Contactos de fim-de-curso

4.1 Comando manual do actuador 1. Utilize o motor ou o comando manual
para mover a valvula até a posicdo onde

Para operar o comando manual, coloque uma o fim-de-curso deve ser activado.

chave sextavada de 4 mm na entradap ytilize uma chave sextavada para rodar o
vermelha do_ veio do actu,ador ex_lstente na ajuste (2) para o contacto superior ou o
lateral da caixa. A chave é fornecida com o . . . .

ajuste (3) para o contacto inferior, até

actuador. Esté fixa na parte de baixo da caixa )
do actuador. que a placa de leitura (7) mude o estado

do micro-interruptor para o contacto (1)

O comando manual apenas é possivel em .
associado.

actuadores com acgdo de seguranga, se a

alimentacao estiver ligada (terminais N e L). L. .
4.2.2 Transmissao de posicao por

Num actuador com posicionador cologue o resisténcia

selector do modo de operagdo (2 na Fig. 6)

na posica® = -, As engrenagens dos potenciémetros (12) e

(13) tém de ser colocadas nos respectivos

4.2 Conﬁgurar equipamento eixos de forma a corresponderem ao curso da
adicional vélvula. A inscricdo do curso da valvula

‘Nennhub 15' (ou B) ou'Nennhub 30" (ou

Para ter acesso ao equipamento eléctricoA) tem de estar legivel. Se n&o for o caso,
adicional, alivie os quatro parafusos de retire puxando ambas as engrenagens dos
fixacdo da tampa utilizando uma chave respectivos eixos, volte-as e torne a coloca-las,
Pozidrive PZ2 de forma a conseguir um Verifique se estdo correctamente alinhadas
desenroscar correcto e uniforme dos COM 0s eixos dos potencidmetros.
parafusos. Retire a tampa.
Ap6s ter terminado a configuracdo e ter Ajuste do Zero
efectuado as ligagOes eléctricas, torne a fixar
a tampa. Para tal, coloque a tampa na
posicdo correcta e aperte ligeiramente todos
os parafusos de forma a alinha-los antes de  Pretendido.
apertar totalmente. 2. Coloque uma chave de fendas na ranhura

do eixo do potenciometro (12.1 e 13.1).
3. Calibre a resisténcia utilizando um
e Faca a configuracdo com a multimetro da seguinte forma:

alimentagao ligada! Haste do actuador para fora (sai):

81/82=0Q ; 91/93 =@
Haste do actuador para dentro (entra):
81/83=0Q ; 91/92 =@

1. Utilize o motor ou o comando manual para
mover a valvula até ao ponto final

12 EB8331-1°T



Configuracao e operaga

Contactos accionados por for¢a
Haste para dentro (entra)

Placa metélica

Haste para fora (sai)

12 121 13

Inscricdo do curso da valvula

13.1

1  Micro-interruptor

2 Ajuste superior

3 Ajuste inferior

5  Engrenagem intermédia
7  Placade leitura

12.1 Eixo do potenciémetro

13.1 Eixo do potenciémetro

Fig. 5 - Configuragéo das acgdes do actuador

12 Engrenagem do potenciémet

13  Engrenagem do potenciémett

EB 8331-1PT
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Configuracéo e operaca

4.3 Configurar o posicionador
digital

Nas versdes do actuador com posicionad@r
digital o curso é calibrado automaticamente,
permitindo que a posig¢do (variavel controlada
x) e o sinal de comando (variavel de referéncia
w) sejam igualados da melhor forma possivel.
Adicionalmente, o posicionador fornece a
posicao da valvula para transmissao remota ao

sistema de controlo.

A configuracdo e o arranque do actuador
podem ser efectuados em quatro modos de

operagéo distintos. Os modos de operdgéad

utilizam a informacao armazenada na memoria

1. Coloque o selector do modo de operagao

(2) com a seta apontada a posigéo'zz
(controlo em circuito fechado desligado).
Verifique a posicdo/curso da engrenagem
do potenciémetro (12).

A engrenagem deve ser colocada no eixo
do potenciometro de forma a corresponder
ao curso da valvula. A inscricdennhub

15 ou B (para cursos de 6 a 19 mm) e
Nennhub 300u A (para cursos de 6 a 35
mm) tem de ser legivel de cima. Se néo
estiver correcto, puxe a engrenagem para
fora, inverta-a e torne a colocar no eixo do
potencidometro, engrenando correctamente
na engrenagem intermédia.

do posicionador. O utilizador apenas tem de
seleccionar o modo de operagdo através do
selector (2) e pressionar o botéo (4) para iniciar

a calibracédo do curso.

AVISO

Actuadores com acgdo de seguranca “haste
para dentro” ou “haste para fora” foram
projectados para cursos de 15 mm apenas.
N&o inverta a engrenagem!

Nota: A configuragdo com os modos de

operaca® e 0 =~ apenas pode ser efectuada
com O recurso a uma caneta de memoria
SAMSON para transmissdo de dados, ou em
ligacdo directa com o software TROVIS-3.
VIEW (Interface de Configuragdo e Operacao
SAMSON) e um computador ou sistema dg1

comunicacao bus.
A configurac@o nos modos de operaga0 =

-~ esta descrita nas Instru¢des de Montagem e

OperagadB 8331-2

Configuracdo nos modos de operagdo 1 e 2 S.

Sentido directo: a haste do actuador “entra” ou

“sai” quando o sinal de comando aumenta.

Ap0s o actuador ter sido montado na valvula,
tal como descrito na seccdo 2.2 e as ligacdes
eléctricas terem sido feitas, tal como descrito

na seccao 3, proceda da seguinte maneira:

14 eB8331-1°T

Certifique-se que o eixo do potenciémetro
(12.1) esta devidamente ajustado.

Ligue a alimentagcdo e envie um sinal de
comando >4 mA.

Coloque o selector do modo de operacao
(2) com a seta a apontar para o mddo
para sinais de comando e de alarme de 4 a
20 mA ou 2 a 10 V, ou a apontar para o
modo 2 para sinais de comando e alarme
de0a20mAou0aloV.

Pressione o botdo (4) para iniciar a
autocalibracéo do curso.



Configuracao e operaga

Pressione brevemente o botédo (4) para obter
uma calibragdo para valvulkECHADA A
quando a vélvula fechar com laste do
actuador para fora.

Sentido da acgédo: crescente/crescente.

Segure o botdo pressionado por mais de trés
segundos (indicado pela intermiténcias das
luzes 8 e 9) para obter uma calibragédo para
valvulaFECHADA quando a valvula fechar
com ahaste do actuador para dentro
Sentido da acg¢éo: crescente/decrescente.

CUIDADO!

A calibragdo automatica demora

aproximadamente duas vezes o0
tempo de curso do actuador. Durante
este processo a valvula deixa a sua
posicdo actual e movimenta-se ao
longo de todo o seu curso. Calibre a
vélvula na bancada de testes ou com
as vélvulas de corte manuais da
instalacéo fechadas.

Engrenagem (12)
Posicéo para curso

L

curso

Engrenagem (12) o]

x Engrenagem
Posi¢éo para curso intermédia
de 30 mm (A)

1 Modo de operagao 1 1 2 3 4 5 6 7 8 9
2 Selector | | | | | |
3 Modo de operagéo 2 IR } } SAMSON
4 Botdo de calibragdo @ — =
5 Modo de operacédo 0 @ f\ 10
6 Modo de operagao 3 -
7 Potenciémetro anti-horéario QY [?

ou horério Ny S v ¥
8 Luz sinalizadora O O
9 Luz sinalizadora 1 3 n®
10 Sentido da haste do

actuador 11
11  Ligacé&o do interface

gag " [3 Stellungsregler c €
12 Engrenagem do potenciémetrg Positioner
12.1 Eixo do potenciémetro - & Régulateur de position
=== , -
St IH'-|-|— Engrenagem intermédia Engrenagem intermédia

de 15 mm (B) Marcagéo do

Fig. 6 - Selector do modo de operagéo e engrenagenstdogidmetro para versdo com posicionador digital

EB 8331-1PT 15



Configuracéo e operaca

Apos pressionar o botdo de calibragdo deN&o ajuste o potenciémetro antes da posigao
curso (4), a haste do actuador movesse ofinal da valvula ter sido alcancada. Isto é

maximo possivel até a posicdo de valvula indicado pela activacdo do interruptor de
FECHADA . Enquanto a calibragéo estiver a forca associado a essa posicdo (Fig. 5,
ser e~xecutada ambas as lampadas (8 e gbégina 13).

estarao acesas. Para ajustar o eixo do potenciémetro (12.1),
O processo de calibracdo inicia apds a utilize uma chave de fendas para o rodar
posicdo de montagem da engrenagem dolentamente no sentido horario ou anti-
potenciometro (12) ter sido automaticamente horario, até que a lampada indicadora deixe
detectada. A posicdo da engrenagem éde piscar e figue permanentemente
indicada pela lampada (8) para cursos de 6 @luminada. Rode a chave de fendas no
35 mm e pela lampada (9) para cursos de 6 esentido anti-horario se a lampada superior
19 mm. (8) piscar, e no sentido horario se for a
lampada inferior (9) a piscar, o sentido
corresponde aos simbolos (7) existentes ao
lado das lampadas. A calibracdo néo
prossegue enquanto ambas as lampadas nao
~ estiverem acesas em simultaneo.

Quando a calibragédo € iniciada, a lampada
(9) pisca rapidamente durante uns 10
segundos. A haste do actuador ira recolher
até ao maximo possivel (curso maximo
valvulaABERTA).

A calibragdo estara terminada com sucesso
quando a haste do actuador tiver atingido a
sua posicdo final. O actuador passa a
funcionar em anel de controlo fechado. A
haste do actuador move o obturador da
valvula para a posicdo determinada pelo
sinal de controlo.

AVISO

Se ambas as lampadas comecarem a piscar
em simultaneo durante a calibracao,
interrompa o processo pressionando o botao
(4) novamente e verifique a posicdo de
montagem da engrenagem do potenciémetro
(12).

Se néo for possivel determinar o movimento
da haste do actuador durante a calibracéo,
AVISO devido por exemplo & engrenagem do
Se uma das lampadas comecar a piscalpotenciometro estar solta ou ndo existir,
lentamente apds o botdo de calibracdo teragmpas as lampadas piscam alternadamente.
sido pressionado e a haste do actuador se tegesta situacdo, interrompa o processo de
movido para fora até a posicdo de valvula calibracdo pressionando o botdo (4), corrija

FECHADA, significa que o eixo do g problema e reinicie o processo carregando
potenciometro (12.1) foi colocado numa no potdo (4) novamente.

posicdo errada durante a montagem da
engrenagem. Efectue nova montagem com
posicionamento correcto do eixo.
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Configurag&o com curso limitado 5 Montagem de equipamento

A calibracdo do curso € geralmente eléctrico adicional

efectuada para o valor maximo de curso da
valvula. CUIDADO!

Ao instalar  equipamentos  eléctricos
certifigue-se que a alimentacdo e o sinal de
comando estdo desligados. Utilize apenas

botdo (4) uma vez no inicio da calibragdo di iti d e d i taca
enquanto a lampada pisca durante 10 ISpositivos de corte da alimentagdo qlfe
estejam protegidos contra a religacao

segundos. Como resultado a calibracéo fica. .
limitada a 6 mm, seja com a engrenagem dolnadvertlda.
potenciémetro para 15 ou 30 mm de curso.
De cada vez que o botdo for premido, o
curso aumenta 1 mm.

No entanto € possivel limitar o curso
maximo para um valor menor, pressione o

Nota: Recomendamos que aplique uma
pequena porc¢édo de lubrificante (ex: vaselina)

nos eixos e dentes das engrenagens do
Se, por exemplo, uma valvula de 15 mm for potenciémetro.

utilizada com um curso limitado de apenas
10 mm, pressione o botdo (dinco vezes
durante o periodo inicial de 10 segundos. AQ actuador pode ser posteriormente
lampada superior (8) pisca de cada vez que cequipado com dois contactos de fim-de-
botéo é pressionado. curso, dois transmissores de posicdo por
resisténcia ou o posicionador digital.

Comunicagdo de acontecimentos pré-

definidos Dependendo da versdo do actuador, o PCB

terda de ser também substituido (ver as
Durante o funcionamento do posicionador sec¢des 5.2, 5.3 € 5.4).
podem ser sinalizados acontecimentos pré-
definidos (ver EB 8331-2) e através da saida
binaria (terminais 83 e 84) transmitidos para
a sala de controlo. Para pedir equipamento eléctrico adicional
ao fabricante, inclua a versdo do actuador no
seu pedido.
Para instala os contactos de fim-de-curso, o
transmissor de posicdo ou o posicionador
digital é necessario a unidade basica (1400-
8829).

A versdo do actuador esta indicada na placa
de identificagdo, ex: Var.-ID 1063729.

EB 8331-1PT 17
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Placa intermédia antiga 5.1 Instalar a unidade basica com

A placa intermédia antiga est4 marcada com a nova placa intermédia
menos de seis pontos. Para montar

equipamento eléctrico adicional € necessariongia: Esta seccdo apenas descreve como

a instalacdo da engrenagem do eixo dOmgntar equipamentos eléctricos  adicionais
potenciémetro e da engrenagem intermédia,com a nova placa intermédia (Index 6).
incluidos na unidade basica (1400-8829). A primeiro siga as instrucdes descritas nas

unidade basica ndo é necessaria quando Qeccdes 5.2, 5.3 ou 5.4.
actuador ja tem montado um transmissor de
posi¢édo ou um posicionador digital.

Nova placa intermédia 5.1.1 Contactos de fim-de-curso

A nova placa intermédia estd marcada com  Fig. 8: Cologue a mola de tens&o (14.1) no
seis pontos (eeeeee). A montagem de

equipamento eléctrico adicional implica a

instalagdo de todos o0s componentes
incluidos na unidade basica (1400-8829, ver
Fig. 7 e a seccdo 5.1).

eixo 4 (4.4), certifigue-se que o brago

longo da mola fica encostado no espacgador
(9) e na engrenagem intermédia (5),

enquanto que o braco curto fica entre o
eixo 3 (4.3) e o eixo 4 (4.4).

Continue a instalacdo seguindo as

2 Engrenagem do eixo 14.1 Mola de tensaq . - L.
instru¢des na pagina 20, passo 8.

5 Engrenagem intermédia  14.2 Anilha
10 Anel de bloqueio (para5) 14.3 Anel degbleio . .
(para 14.2) 5.1.2 Transmissor de posicdo por

resisténcia ou posicionador
digital

Fig. 9: Cologue a mola de tensédo (14.1) no
eixo 4 (4.4), certifigue-se que o bracgo
14.1 longo da mola fica encostado na
engrenagem intermédia (5), enquanto que
o brago curto fica entre o eixo 3 (4.3) e 0
eixo 4 (4.4). Coloque a anilha (14.2) no
: eixo 2 (4.2). Depois coloque o anel de
bloqueio (14.3) e empurre para baixo até
onde conseguir descer.

Continue a instalacdo seguindo as
instrucdes na pagina 22 ou pagina 23,
passo 4.

5 2

Fig. 7 - Componentes incluidos na unidade basica
(1400-8829)
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5 41 Eixol
4.3 4.2 Eixo2
\ 43 Eixo3
) ol 4.4  Eixo 4
m }\ O 5 Engrenagem intermédia
Messsse’ | ‘ 9  Apoio

14.1 Mola de tensédo

L il
N

Eixo 1

Eixo 2

Eixo 3

Eixo 4

Engrenagem intermédia
Mola de tensédo

Anilha

Anel de bloqueio

" "
LXYY YTy

Fig. 9 - Instalacéo do transmissor de posi¢ao por resistou posicionador digital
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5.2 Contactos de fim-de-curso

Nota: Neste ponto, quando estiver a utilizar

. , ma nova placa intermédia, siga as instrucdes
Para instalar os contactos de flm-de-cursoﬁ P » SI9 ¢

necessario o kit de montagem (pedido no.
1400-8830.

escritas na secgdo 5.1.1 da pagina 18.

8. Coloque a placa de leitura e ambas as
Nota: Para instalar os contactos de fim-de- placas de contacto nos respectivos eixos e
curso a haste do actuador tem de estar num dos com a orientagao Correspondente a posigao
seus extremos, ou seja, totalmente para fora ou 45 haste do actuador, tal como ilustrado na

para dentro. Se necessario utilize o comando Fig. 10.2. Certifique-se que a engrenagem
manual na lateral da caixa do actuador.

Remova os parafusos de fixagdo e mova a
placa (1) do seu apoio para o lado direito.
Levante ligeiramente a placa e continue a
mover na direcgéo da entrada dos cabos. 9-
. Coloque a engrenagem do eixo (2) na caixa
(3). Certifique-se que o friso lateral é
devidamente engatado na ranhura da caixa0-
Coloque a engrenagem intermédia (5) no
eixo (4). Coloque o anel de bloqueio (10)
no topo do eixo e empurre para baixo até
onde conseguir.

Coloque ambas as placas de contacto (6)
previamente montadas na placa de leitura
(7) com a engrenagem a entrar primeiro.

. Coloque as engrenagens de afinacéo (8) nb.
seus eixos e aperte com um parafuso cada.
Verifiqgue se os parafusos de afinacéo
podem ser facilmente rodados. Se néao
conseguir alivie um pouco o parafuso de
fixacao.

Gire as placas de contacto (6), como
ilustrado na Fig. 10.1, de forma a
corresponder a posicdo da haste do
actuador.

Coloque o espacador (9) no eixo da placa
de leitura (7).

20 EB8331-1°T

central da placa de leitura (7) encaixa
correctamente na engrenagem intermédia
(5). As engrenagens de afinacdo (8) tém de
encaixar correctamente nas engrenagens
das placas de contacto (6).

Fixe a placa de leitura (7) e a engrenagem
intermédia (5) como anel de bloqueio (10),
empurrando-o para baixo o mais possivel.
Coloque a placa de ligacdes (11) na base
do suporte num angulo de 45°
(aproximadamente), com 0S micro-
interruptores para o lado das engrenagens.
Empurre o topo das ligacdes na direccao
das engrenagens até ficar na posicdo
vertical e devidamente engatado no
suporte.

Empurre a placa do actuador (1) de volta
ao seu encaixe de posicionamento.
Certifique-se que todas as engrenagens
ficam devidamente engrenadas. Aperte os
parafusos de fixagao.

Afine os contactos de fim-de-curso tal
como descrito na seccéo 4.2.1.
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Placa do actuador 9 Espacador
Engrenagem do eixo 10 Anel de bloqueio
Caixa 11 Placa de ligagdes com
Eixo micro-interruptores

Engrenagem intermédia 12 Engrenagem para |a
vers&o com transmissg
Placa de contacto

de posicao
Placa de leitura
Engrenagem de ajuste

0 ~NO A WDNPR
=

10.1 Posigdo da placa de contacto (6) na pladaitea (7)

Haste do actuador
para dentro para fora

10.2 Posicao da placa de leitura (7)

Fig. 10 - Montagem dos contactos de fim-de-curso, nest@gn, no modelo 3374-11000002000, versao com
transmissor de posicdo
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5.3 Transmissor de posi¢ao por
resisténcia

Em actuadores com posicionador digital ndo
se pode montar uma transmissao de posica

por resisténcia.

Nota: Neste ponto, quando estiver a utilizar
uma nova placa
instrucdes descritas na seccdo 5.1.2 da
cPélgina 18.

intermédia, siga as

Para montar uma transmissao de posicdo podd- AS engrenagens dos potenciometros (12 e

resisténcia é necessario uma placa de
actuador com potenciémetros e engrenagens

(12 e 13) apropriadas.

1. Retire os parafusos de fixagdo. Empurre
a placa do actuador (1) do seu encaixe
para a direita. Retire a placa e substitua-a

por outra com potenciémetros.

2. Encaixe a engrenagem do eixo (2) na S.
caixa (3) tal como representado na Fig.

10.1 (superior). Certifique-se que o friso
lateral
ranhura da caixa.

3. Coloque a engrenagem intermédia (5) nr

eixo 1 (4.1). Coloque o anel de bloqueio
(10) no topo do eixo e empurre para
baixo até onde conseguir.

1 Placa do actuador
2 Engrenagem do eixo

10 Anel de bloqueio
12 Engr. potenciémetro 1

5 Engrenagem intermédia 13 Engr. potenciémetro

N

10 5 2 13 12 1

Fig. 11 - Versdo com transmissor de posi¢éo por
resisténcia
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€ devidamente engatado na

13), com os seus anéis de bloqueio, tém
de ser colocadas nos respectivos eixos e
correspondendo ao curso da valvula. A
inscricdo com o curso da valvula
‘Nennhub 15' (B) ou'Nennhub 30" (A)

tem de ser legivel quando visto de cima
(ver Figs. 5 e 6).

Empurre a placa do actuador (1) de volta
ao seu encaixe de posicionamento.
Certifique-se que todas as engrenagens
ficam devidamente engrenadas. Aperte
os parafusos de fixacao.

Afine o transmissor de posicao tal como
descrito na seccao 4.2.2.



5.4  Posicionador digital

Para instalar um posicionador no actuador
necessita de um PCB correspondente, o
software TROVIS-VIEW e um cabo de
ligacédo (1400-7699).

Nota: Em actuadores com posicionador

digital ndo pode ser montado um transmissor
de posicao por resisténcia.

Montagem de equipamento eléctrico adicion

Empurre a placa do actuador (1) de volta
ao seu encaixe de posicionamento.
Certifique-se que todas as engrenagens
ficam devidamente engrenadas. Aperte os
parafusos de fixacgao.

5.4.1 Calibraco do posicionador

1.

Retire os parafusos de fixagcdo. Empurre
a placa do actuador (1) do seu encaixe
para a direita. Retire a placa e substitua-a
por outra com posicionador.

Coloque a engrenagem do eixo (2) na
caixa (3) tal como ilustrado na Fig. 12
(superior). Certifique-se que o friso
lateral é devidamente engatado na
ranhura da caixa.

Coloque a engrenagem intermédia (5) no
eixo (4). Coloque o anel de blogueio (10)
no topo do eixo e empurre para baixo até
onde conseguir.

Nota: Neste ponto, quando estiver a utilizar
uma nova placa
instrucdes descritas na seccdo 5.1.2 da
pagina 18.

intermédia, siga as

4.

Coloqgue no eixo do potenciometro de
retorno, a engrenagem (12) com o
respectivo anel de bloqueio. A inscricdo
com o curso da véalvuld&Nennhub 15'
(B) ou 'Nennhub 30' (A) tem de ser
legivel quando visto de cima (ver Figs. 5
e 6).

5 Engrenagem intermédia
6 Placa de contacto

7  Placa de leitura

8

Engrenagem de ajuste
10 Anel de bloqueio
12 Engrenagem do potenciémetro de retorno

Fig. 12 - Vers&o com posicionador, sem contactos (supgrior)
e com contactos de fim-de-curso (inferior)
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Para calibrar o posicionador proceda tal Monte o actuador na valvula e ajuste o
como descrito na secgdo 4 da EB 8331-2. posicionador tal como descrito ha sec¢éo
4.3 destas instrucdes.
5.4.2 Método simples de calibracéo
do actuador.

Se ferramentas como o software TROVIS-

VIEW ou um PC, ndo estiverem disponiveis

para efectuar a calibracdo. E a operacdo com
precisaio maxima do actuador ndo for

necessaria, o método de calibracdo simples
pode ser executado da forma seguinte:

1. Coloque o selector (2) no modo de
opera(;écozlz.

2. Pressione o0 bhotdo de calibragdo (4)
durante, pelo menos, 15 segundos até que
ambas as luzes de sinalizagcdo fiquem
acesas.

3. Liberte o botdo para dar inicio a
calibracdo. A haste do actuador ira sair até
que o sensor de forca pare o motor do
actuador.

A posicao do potencidometro € verificada.

4. Reajuste o potenciometro, se for
necessario, enquanto observa as luzes de
aviso. Consulte a descricao dada na pagina
14 da EB 8331-2.

Ap6és 0 ajuste do potenciometro a
calibragcéo do actuador ira continuar.
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Dimensdes em mm

Dimensfes enmm

Versdo com arcada

193

120 o0

SOD

294

*5&»@0)
i —

Unido de eixos

Versao com anel de fixacaa

204

OO

EB 8331-1PT

25



26 EB8331-1PT



EB 8331-1 PT 27



SAMSON AG -MESS-UND REGELTECHNIK
Weismillerstrae 3 60314Frankfurt am Main Germany
Phone: +49 694009-0- Fax: +49 694009-1507
Internet:http://www.samson.de

EB 8331-1PT

S/z 2012-08



