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1. INTRODUGAO

0Os contadores, temporizadores e multifuncées K304, K306, T304, T307, KT504, KT506
e KT507 foram desenvolvidos para atender as mais variadas aplicagdes industriais, de
maneira simples e objetiva, em um produto compacto e flexivel.

Possuem quatro entradas digitais, duas saidas a relé, tecla de fungao, opcionais isolados
de comunicacéo, saida pulso e saida analdgica (retransmissao), podendo operar como
contador, totalizador, temporizador, temporizador ciclico e velocimetro.

A navegacdo é feita através de quatro teclas frontais, sendo uma delas reservada a
execucdo de fungdes pré-configurada pelo usuario. 0 display dedicado com seis digitos
grandes e de alto brilho facilita a leitura e interpretagao das sinalizacdes.

A tecnologia utilizada é baseada em microcontrolador RISC de alto desempenho que
possibilita execucdo de operagdes matematicas e algoritmos em 32 bits e ponto
flutuante, garantindo velocidade e precisdo na operacao.

2. CARACTERISTICAS

Alimentacao universal

Tipo de entrada selecionavel via pardmetro: NPN ou PNP

Entrada de sinal de alta frequéncia, até 30KHz

Quatro entradas digitais

Duas saidas a relé

Filtro (debounce) para entradas

Fonte de alimentacéo para sensores

Tecla de funcéo dedicada ao operador

Memodria da contagem/temporizagao na desernegizagao

Ponto decimal configuravel

Display duplo de seis digitos

Protecéo de pardmetros em cinco niveis

Trés opcionais isolados galvanicamente (especificar no pedido): comunicagao serial

RS485-MODBUS, saida pulso e retransmissao 12bits

e Cinco modos de operacéo: Contador, Totalizador, Temporizador, Temporizador Ciclico
e Velocimetro

e Erro maximo de Temporizagéo 0,004% (da leitura)

e Erro maximo de indicacéo de Velocidade 0,04% (da leitura)



3. ITENS INCLUSOS NA EMBALAGEM

¢ 1 contador/temporizador/multifuncéo (quando especificado algum opcional, a placa
desse item sai de fabrica instalada internamente no equipamento)

¢ 1 protetor de bornes

e 2 presilhas de fixagao

¢ 1 manual de instrugdes

4. ESPECIFICAGOES

4.1 Entrada
Quantidade Quatro (INA,INB,IN C e IN D)
Tenséo 10 a 30 Ve
30KHz (maximo), tempo de pulso 10us (minimo) — filtro
Frequéncia desligado
25Hz (maximo), duty-cicle 45% (minimo) - filtro ligado
Tipo de entrada Sensores/Encoder Incremental PNP, NPN e contato seco
Selecao do tipo de entrada Via parametro
Impedancia 2,2KQ0
4.2 Saida
Relé
Quantidade Duas (OUT1 e OUT2)
Tipo de Contato SPST — N.A ou SPDT
Capacidade 250Vca / 3A resistivo
Vida elétrica 100.000 operagdes
Tempo para acionamento 10ms (maximo)
Erro de temporizacao < 1% (do tempo de acionamento configurado)

Fonte de alimentacao para sensores

Quantidade Uma
Tensao 24Vce
Corrente 100mA (maximo)




4.3 Opcionais

Comunicacao Serial

Padrao Elétrico RS485

Protocolo MODBUS-RTU

Velocidades 9600, 19200, 38400, 57600bps
Distancia Maxima 1200m

Qtd. méax. em Rede

247 equipamentos. A cada 30 equipamentos é necessario
instalar um repetidor

Isolacéo Galvanica 500Vrms
N° de Stopbits 1ou2
Tamanho da palavra 8 bits

Tempo p/ atualizagao dos dados

15ms (maximo)

Retransmissao 12bits

Quantidade Uma (OUT3)
Escala 0a20mAou4a20mA
Impedancia Saida <1KQ
Exatidao 0,25% do fundo de escala @25°C
Resolucao 12 bits - 6pA
Atualizacéo a cada 15ms (méaximo)
Isolacéo Galvanica 500Vrms

Saida Pulso
Quantidade Uma (OUT1 ou OUT2)
Nivel Légico 0/24Vce = 10%
Corrente 25mA (maximo)
Isolacéo Galvanica 500Vrms
Tempo para acionamento 45ps (maximo)

Erro de temporizacéao

< 1% (do tempo de acionamento configurado)




4.4 Generalidades

Alimentacéo Universal

85 a 265Vca - 47 a 63Hz ou 85 a 265Vcc
24Vce +10% (especificar no pedido)

Consumo 5VA

Tempo de Inicializagao 200ms

Temp. de Armazenagem -25°Ca70°C

Temp. de Operagéo -10°C a 55°C

Umidade Relativa de Op. 5 a 95% sem condensacao
Altitude Max. De Operacao 2000m

Material do Teclado

Silicone com acabamento em EPOX

Material da Caixa

ABS e Policarbonato

Grau de Protecdo

IP65 no frontal

Peso Aproximado

140g (K304, T304 e KT504)
260g (K306, e KT506)
220 (T307 e KT507)

Isolacéo Dielétrica

1.500Vrms entre alimentacdo, relés e sinais




4.5 Quadro comparativo de modelos

K304 K306 T304 T307 KT504 | KT506 | KT507
Contador ° ° ° ° ]
] Totalizador [ [ ] ° ° o
=
8 E
S g Temporizador ° ° ° ° °
E'g
5
= Temporizador Ciclico [ ] [} ° [ ) °
Velocimetro ° ° °
SPST
@
g|g|  ourreour ® ® ® ® ®
S K3
Lo SPDT
= | (ouTieOUT2) ® ®
Comunicagéo
(INPUT OPTIONAL) hd b ®
Pulso
(ouT3) ° ° o
C
Retransmisséo (OUT3) [ ] ° )
48x48x83 ° [ ] [ ]
£
E 72x72x83 [ ] °
s
96x48x119 ° o




4.6 Codificacao

4.6.1 Modelos Ke T

1 2 3 4 5 6 71 8
L [sfof J-[L [r]s] [ |

1 - Fungao
K Contador
T Temporizador

4 - Tamanho
4 48x48x83mm

6 96x48x119mm (somente modelo K)
7 72x72x83mm (somente modelo T)

6 - Alimentagao
4 85 a 265Vca - 47 a 63Hz ou 85 a 265Vcc
7 24Vce +10%

7 - Saida

[ R_] Rels (outt e 0UT2)

8 - Versao de Firmware
Standard

10 - Certificado de Calibragdo
0 Nenhum
1 Calibragao rastreada

Exemplo: Contador K304, 48x48mm, alimentagao 220V, saida relé, sem certificado de
calibragdo rastreada: K304-4RS-0



4.6.2  Modelo KT

1 2 3 4 5 6 7 8 10 1 12
(k[T [s]o] |- [ | [s |- L[ |
5 - Tamanho
4 48x48x83mm
6 96x48x119mm
7 72x72x83mm
7 - Alimentagao
4 85 a 265Vca - 47 a 63Hz ou 85 a 265Vcc
7 24Vce +10%
8 - Opcional de Entrada
0 Sem
A | Comunicagdo RS485 — MODBUS-RTU
9 - Opcional de Saida
0 Sem
E Retransmissao 0/4 a 20mA — 12bits
1] Pulso — 24Vcc/25mA

10 - Verséo de Firmware

Standard

12 - Certificado de Calibragao

0
1

Nenhum
Calibragdo rastreada

Exemplo: Multifuncdo KT506, 96x48mm, alimentagdo 220V, sem opcionais, com
certificado de calibrago rastreada: KT506-400S-1

Multifungao KT507, 72x72mm, alimentac&o 24V, com opcionais de comunicagao RS485 e
retransmissao, sem certificado de calibragao rastreada: KT507-7AES-0
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5. INSTALACAO

5.1 Mecéanica

A instalacéo do equipamento em painel é feita via recorte frontal de acordo com as
dimensdes especificadas na figurar a seguir. Para fixagdo do equipamento na chapa,
utilizar as presilhas de fixacéo.

Dimensodes K304, T304 e KT504 (mm)

Recorte do Painel (mm)

45.92

0
6

453

1



Dimensdes K306 e KT506 (mm)

Recorte do Painel (mm)

12




Dimensoes T307 e KT507 (mm)

Recorte do Painel (mm)

68:39

68:39

13




5.2 Elétrica

As conexdes com 0 equipamento sao feitas através de contatos parafusados, permitindo
0 uso de terminais ou condutores elétricos.

Esquema de Ligacao dos Bornes

K304 e T304 KT504
iO/UTL io/m*‘ Fouer, Qes-265v outt out2 Power o
- + 85 - 265V
1 1 T 1T Owee 1 1 11T Qo
B e | 1]2]3]4]5] 6] s
13 16 = 13 16 ]
14 17 I 14 f & 17 [4ko-
] |7 1% 13 S
15 18 __ 15 18 L
7|8 9|10[{11]12 o 6 7|8|9|1o|1112 5

-
- + INA INB INC IND 24V/100mA
INA INB INC IND 24V/100mA

K306 KT506
wa |11 1|22
— 24V/100mA  —— INA 11 ! 22
o | 24VM100mA  |——
ws (10 + |21 we |10 " |1
me |9 20 we | o] (20|
ND | 8 \[ 19 no | 8 19
7 1|18 7 \[ 18
| | ouT2 | | — ouT2 —
6 +|— 17 6 |— 17
| | | RsS485 | | -
5 16 5% 16
O GRS
4 1\-[15 D’A 4|z 15
o | ouT1 o |
| | ouT1 | | O
3 L 14 e | ° L[
- L Pulse Retrans. [ —
- 2|8 13|
I R e
e O zavoe + 113 + |12
1 + 12l @) (u) 6 3
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T307 KT507
INA| 8 1116 INA| 8 1116
— 24v/100mA ——| — 24v/100ma —|
NB| 7 +|15 ne| 7 +115
N P INC| 6 14
wele] | I i
] OUT2/_ | wo| 5 L 13
wol5 N s | i
| . © 4% 12
5 r
4 | 12 D‘D — c_% out\  —]
— ouT1 r — —| 3|2 \|— 11
3 + 11 Isolate O |
Retns, Puse | 9 | B 10|
N ] T - eor
2 1110| - I 1|2 +o|™ Ossaesv
- — Power - ‘U* Qz24voe
1 +]9[™® Qss-2e5v o O
(Q2avoc A

Para protegao elétrica dos contatos e seguranga no manuseio, utilizar sempre o protetor
de bornes na traseira do equipamento.

Cuidados na instalagdo

e 0Os condutores dos sinais de entrada devem ser canalizados em eletrodutos
aterrados, separados dos condutores da alimentagéo e poténcia.

e A alimentacéo deve ser feita através de uma rede propria para instrumentacéo,
isenta de flutuacdes de tensdo e interferéncias.

e Para minimizar a susceptibilidade eletromagnética do equipamento, utilizar filtros
RC em paralelos as bobinas de contatores ou solendides.

0 equipamento ndo esta em conformidade com as normas que regularizam
os equipamentos intrinsecamente seguros, assim, para instalagao em éareas
classificada, garantir confinamento do equipamento em encapsulamento
robusto contra explosao.



521  Ligacdo da Entrada
Alimentacao
Tipo de Entrada ¢
Interna Externa
. ?
24V Q——> g +24V
Sensor NPN IN SINAL IN
3 Fios A/B/C/ID v A/B/C/D
24y O— g ; +24V
Sensor PNP IN SINAL IN
3 FiOS A/BICID Y ¥ A/B/C/D
inty
Tipo de Entrada
P NPN
+24V %
Contato Seco NA NBTC/D :l;/ ‘
+24V § *24V
IN ug; IN
Contato Seco NF A/B/C/D :?

Obs.:

¢ A configuragdo do tipo de entrada (NPN/PNP) é tinica para todas as entradas (IN A,

INB,INCeIND).

e Ao utilizar entrada a contato seco, verificar a configuragéo do parametro in.tY para

correta conexao.
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52.2  Ligacdo das Saidas

Tipo de Saida
Fase
g8 §
ax 1/3 g X 14/17 g >< 11/13
Alarme P il ce
=) ¥ =) ¥ =) ¥
o) t 2/4 oE 5/18 o) t 12/14
2 5 2
Neutro
Fase
S 85 }
Contator ECE EL
S|24| 3 =|15118| B = [12114
oE oE oE %K
3 X
Neutro
Fase
S 85 }
L. SX| 13| & X [14117 gx
Solendide EclHEE EE
BE 214 SE 15/18 BE
< £ E4 a]
Neutro
L . P g >S -
Aquisicao/Registro E3 S 3| AausIToR
(Retransmissio) ok ok 3| oavos
- P o3| 13 |e % 1+ N
Digital alta frequéncia =3 Eo DIGITAL
= om
(Pulso) ok| 5|0 el 2 GND
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6. PAINEL DE OPERAGAO

Contemp.

Sinalizagdes
Tecla de fungao configuravel
Incremento/Navegagao

% Display Inferior

Tecla de fungéo configuravel

Selegéo e Confirmagéo

Inc

gacao D o

Display Superior

Na tela principal e no bloco de operacéo indica leitura PV ou PV2 (quando
funcionando como totalizador). Nos blocos de configuragdo ConF e CAL,
indica o nome dos parametros.

Quando o equipamento estd executando determinada fungéo (PAuSE,
Hold, entre outras), na tela principal, o display superior indica por quatro
segundos a leitura PV e por um segundo a funcéo ativa.

Display inferior

Na tela principal indica set-point SP1, ou indica leitura PV1 (quando
funcionando como totalizador), ou indica a etapa de execucdo do
temporizador ciclico. Nos blocos de operagao, ConF e CAL, indica o valor
dos parametros.

Sinalizacoes

Sinalizam o status das entradas, saidas, comunicacéo e retransmissao.
Leds IN1, IN2, IN3 e IN4 acesos: Entradas acionadas.

Leds 01, 02, 03 e 04 acesos: Saidas acionadas.

Led AO: com o opcional de retransmisséo instalado, pisca com duracéo
proporcional a porcentagem retransmitida.

Led TxRx: com o opcional de comunicacéo instalado, pisca em sintonia
com o trafego de informacdes.




7. PARAMETRIZAGAO

0 equipamento possui uma tela principal e trés blocos de parametros.

Visualizagao da leitura PV, do set-point SP, eventualmente de mensagens

il de execugéo de funcdes.

Ajuste dos parametros de uso rotineiro do usuario.
Operacao Ao entrar nesse bloco é visualizado alternadamente o nome do parametro
e seu respectivo valor.

Configuracéo Ajuste das caracteristicas operacionais do equipamento.

Calibracéo Ajuste da saida do opcional de retransmissao.

7.1 Temporizador

Para o equipamento operar como Temporizador é necessario ajustar o parametro Tipo de
funcionamento (tYPE), como tiMEr.

No temporizador as entradas 1 (IN A), 2 (IN B), 3 (IN C) e 4 (IN D) estdo atribuidas as acées
de Start, Pause, Reset e Funcéo respectivamente. A acéo das entradas nesse tipo de
funcionamento é imediata (sem debounce).

0 temporizador pode funcionar em dois modos de operagao distintos, delay ou pulse.
Esses dois modos de operagdo alteram o instante de ativacdo das saidas.

Em modo delay:

e Se 0 parametro dir estiver ajustado para progressivo (uP), as saidas 1 (OUT1) e 2
(0UT2), se habilitadas, serdo ativadas quando a temporizacéo (PV) atingir os respectivos
set-points.

0BS.: Caso o parametro de reset automatico (rst.At) estiver desabilitado (no), a
temporizagdo (PV) continuara apos o fim da temporizagao, até o periodo maximo possivel
da base de tempo ajustada.

* Se 0 parametro dir estiver ajustado para regressivo (dn), as saidas 1 (OUT1) e 2 (OUT2),
se habilitadas, seréo ativadas quando a temporizacgo (PV) atingir o respectivo set-point,
ou o valor 0.



Progressivo (uP) Regressivo (dn)

RST m RST

sP2

L
| -

ouT1 OuT1

Em modo pulse:

e Se o parametro dir estiver ajustado para progressivo (uP), as saidas 1 (OUT1) e 2
(0UT2), se habilitadas, serao ativadas no inicio da temporizagao, e desativadas quando a
temporizacéo (PV) atingir os respectivos set-points.

0BS.: Caso o parametro de reset automatico (rst.At) estiver desabilitado (no), a
temporizagéo (PV) continuara apés o fim da temporizagao, até o periodo maximo possivel
da base de tempo ajustada.

e Se o parametro dir estiver ajustado para regressivo (dn), as saidas 1 (OUT1) e 2
(0UT2), se habilitadas, serdo ativadas no inicio da temporizacao, e desativadas quando a
temporizacéo (PV) atingir o respectivo set-point, ou o valor 0.

Progressivo (uP) Regressivo (dn)

- L [

7
|
|
out1 ouT1 L . |
I I
i i
out2 L outz )

A saida 3 (OUT3) retransmite linearmente o valor da temporizacdo presente no PV,
proporcional a escala definida nos parametros 03.LL (limite inferior da escala) e 03.LH
(limite superior da escala).
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0BS.: se temporizador progressivo, apds o reset, é carregado o valor inicial 0 no PV, se
regressivo é carregado o valor de SP (se houver dois Set-points, carrega-se o valor do
maior) no PV.

TELA PRINCIPAL
Energizacao

Ao ser energizado, o equipamento entra no ciclo de inicializagéo. Neste, os dois displays
e leds de sinalizagao ficam acesos. Apos 3 segundos é exibida a tela principal.

Tela Principal
Na tela Principal é possivel ajustar o Set Point 1 (SP1), utilizando as teclas dab» e

acordo com o estado do funcionamento, a tela principal sinaliza ao usuario através dos
displays e sinalizaces, conforme as figuras abaixo:

Temporizador rodando
Piscam os dois pontos do
display superior

Display Superior: Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

Temporizador em Pause =
N#o piscam os dois pontos do
display superior

Display Superior: Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

Temporizador em Hold 1 segundo 4 segundos
Alterna a mensagem HoLd G Conterp
com a leitura PV

Display Superior: Texto HoLd <>
Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

21



7.1.2 OPERAGAO

Para selecionar os parametros disponibilizados neste bloco pulsar a tecla a, na tela

principal.

Para ajustar o parametro selecionado utilizar as teclas db.

Dlsplay Descrigao Ajuste Escala
Operacéao
SP2 Set Point 2 00:00:00.00 a 99:59:59.99 bASE
0BS.:

¢ 0 bloco de operagéo, assim como o parametro Set Point 2 (SP2), s6 estara disponivel
quando o parametro acéo da saida 2 (02.AC) estiver configurado com ajuste diferente

de oFF.

7.1.3 CONFIGURAGAO

Para acessar os parametros deste bloco, pressionar a tecla O a0 display inferior

indicar ConF.

B> sciccionar os parametros
Entrar no parametro
B> pjustar seu contelido

Retornar e salvar a alteracéo

Para retornar a tela principal, manter pressionada a tecla -4

DLS;:?V Descrigao Ajuste Escala Grupo
tYPE | Tipo de funcionamento ‘sirEEE';’cYC"E' Count, totAL,
ModE Modo de operagao dELAY, PuLSE
HHHHHH, HHHH:MM, §«
bASE Base de tempo MMMM:SS, SSSS.dd, ‘g
HH:MM:SS, MM:SS.dd s
dir Sentido da temporizagéo uPdn 3
MEMo Backup YES,no
rSt.At Reset automatico YES,no

22



StArt Inicia timer oFF,A.uPA.dn,A.Lv,PW.uP
PAuSE Paralisa timer oFFb.Lv,b.uPb.dn
rSt Entrada reset oFF,C.uPC.dn,C.Lv g
d.Fn Entrada funcéo oFF,S.P.r,HoLd g
inty Tipo de sensor PnP,nPn
tL.Fn Tecla de funcao Tabela 1.A
01.AC Acéo da saida 1 no,nC,PuLS
ol.t Tempo de acao saida 1 0.00 2 9999.99 seg
02.AC Acdo da saida 2 0oFF,no,nC,PuLS
02.t Tempo de acéo saida 2 0.00 a 9999.99 seg ]
B
03.AC Acéo da saida 3 oFF,0-20,4-20 3
Limite inferior da escala de .. -y
03.LL saida 3 (0/4mA) 00:00:00.00 a 99:59:59.99 bASE
Limite superior da escala .. o
03.LH de saida 3 (20mA) 00:00:00.00 a 99:59:59.99 bASE
Addr Enderego na rede de 12247
comunicagao
bAug | /elocidade da 9.6,19.2,38.4,57.6 Kbps
comunicagéo 9
PAr Paridade da comunicagdo | oFFodd,EvVEn '§"
=
-~ . |
VEr Versdo do f_lrmware - ABC
somente leitura
Blogueio de alteragéo dos
LoC parametros Tabela 2
0BS.:

¢ Os valores de ajuste do pardmetro tYPE podem variar conforme o modelo do equipamento

(vide tabela comparativa de modelos).

e Os parametros 03.AC, 03.LL e 03.LH so estardo disponiveis quando o opcional de
Retransmissdo 12 bits estiver instalado.
¢ 0 valor de ajuste PuLS dos parametros 01.AC e 02.AC s6 estara disponivel quando o

opcional de Saida Pulso estiver instalado.

A versao do firmware do equipamento podera ser alterada sem aviso prévio.
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7.2 Temporizador Ciclico

Para o equipamento operar como Temporizador Ciclico é necessario ajustar o parametro
Tipo de funcionamento (tYPE), como CYCLE.

No temporizador ciclico as entradas 1 (IN A), 2 (IN B), 3 (IN C) e 4 (IN D) estdo atribuidas
as acoes de Start, Pause, Reset e Funcao respectivamente. A acéo das entradas nesse
tipo de funcionamento é atrasada em 20ms (com debounce).

0 principio de funcionamento do temporizador ciclico baseia-se em temporizar ciclos de
ativacdo e desativacéo das saidas 1 (OUT1) e 2 (OUT2).

0 periodo de ativacéo das saidas ¢ ajustado através dos parametros de operagao t1 e t2,
e de desativagéo, através dos parametros P1 e P2, respectivamente.

0 temporizador ciclico pode funcionar em dois modos de operagéo distintos, Continuo
ou Repeticdo. Esses dois modos de operagdo determinam o nimero de interagdes do
temporizador ciclico.

Em modo Continuo:
* A temporizacdo ciclica é realizada continuamente, s6 parando apos um reset ou uma pausa.

Em modo Repeticéo:

e A temporizagao ciclica é realizada repetidamente, de acordo com o nimero de ciclos
ajustado no parametro de operacéo repeticoes do ciclo (CYCLE).

A saida 3 retransmite linearmente o valor da temporizagao total, composto pela soma
das temporizacoes t1, t2, P1 e P2.

V
OuT1 Hﬁi i |_| |_|

I
I
|
out2 }
I
|
I
I

|

|

|

|

T

Il |

Il

Il |

| |

| | |

OoUT3 L.l 1

0BS.: se temporizador ciclico progressivo, apds o reset, é carregado o valor inicial 0 no
PV, se regressivo é carregado o valor de t1.

24



Tela Principal

Energizacao
Ao ser energizado, o equipamento entra no ciclo de inicializacéo. Neste, os dois displays
e leds de sinalizagao ficam acesos. Apds 3 segundos € exibida a tela principal.

Tela Principal
De acordo com o estado do funcionamento, a tela principal sinaliza ao usuario através
dos displays e sinalizagoes, conforme as figuras abaixo:

Temporizador Ciclico rodando = =
Piscam os dois pontos do
display superior
Exibe o segmento em agéo t1, P1,
t2 ou P2
Display Superior: Leitura PV
Display Inferior: Texto t1, P1, t2 ou P2

Temporizador Ciclico finalizado
Nao piscam os dois pontos
do display superior
Display Superior: Leitura PV
Display Inferior: Texto End

Temporizador Ciclico em Pause
Nao piscam os dois pontos
do display superior
Display Superior: Leitura PV
Display Inferior: Texto t1, P1, t2 ou P2

1 segundo 4 segundos
Temporizador Ciclico em Hold T
Alterna a mensagem HoLd
com a leitura PV
Display Superior: Texto HoLd <>
Leitura PV
Display Inferior: Texto t1, P1, t2 ou P2 Qap ©
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7.2.2 Operacao

Para selecionar os parametros disponibilizados neste bloco pulsar a tecla 0, na tela
principal.

Para ajustar o parametro selecionado utilizar as teclas dpr.

Para selecionar outros parametros, pulsar a tecla .

Ogi:rl:;;o Descrigdo Ajuste Escala
CYCLE Repeticdes do Ciclo 12999999
t1 Tempo 1 - OUT1 ativado 00:00:00.00 a 99:59:59.99 bASE
P1 Pausa 1 - OUT1 desativado | 00:00:00.00 a 99:59:59.99 bASE
t2 Tempo 2 — OUT2 ativado 00:00:00.00 a 99:59:59.99 bASE
P2 Pausa 2 — OUT2 desativado 00:00:00.00 a 99:59:59.99 bASE
7.2.3 Configuracéo

Para acessar os parametros deste bloco, pressionar a tecla O a0 display inferior
indicar ConF.
B> sciecionar os parametros
Entrar no parametro
B> pjustar seu contetido
Retornar e salvar a alteragéo
Para retornar a tela principal, manter pressionada a tecla .

Display

Conf Descricéo Ajuste Escala | Grupo
tYPE Tipo de funcionamento tiMEr,CYCLE,Count, totAL,SPEEd
ModE Modo de operagao Cont,rEPT @
bASE | Based tempo SSSS 40 HANESS MISS.d0 E
dir Sentido da temporizacéo uPdn 3
MEMo Backup YES,no
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StArt Inicia timer oFFA.uPA.dn,A.Lv,PW.uP
PAuSE Paralisa timer oFFb.Lv,b.uPb.dn
St Entrada reset oFF,C.uP,C.dn,C.Lv §
©
d.Fn Entrada funcéo oFF,S.P.r,HoLd g
in.tY Tipo de sensor PnPnPn
tL.Fn Tecla de fungao Tabela 1.A
01.AC Acéo da saida 1 no,nC,PuLS
v
02AC | Agdo da saida 2 no,nC,PuLS g
w
03.AC Acéo da saida 3 oFF,0-20,4-20
Addr Endere_@o na rede de 1a247
comunicagdo
bAud Velocidade da comunicacéo | 9.6,19.2,38.4,57.6 Kbps
]
PAr Paridade da comunicacdo | oFFodd,EvEn '§~
=
[
VEr Verséo d(_) firmware - ABC
somente leitura
LoC Bloguelo de alteracdo dos Tabela 2
parametros

0BS.:

e 0Os valores de ajuste do parametro tYPE podem variar conforme o modelo do
equipamento (vide tabela comparativa de modelos).

o 0 parametro 03.AC s6 estara disponivel quando o opcional de Retransmissdo 12 bits
estiver instalado.

o 0 valor de ajuste PuLS dos parametros 01.AC e 02.AC s6 estara disponivel quando o
opcional de Saida Pulso estiver instalado.

e A versdo do firmware do equipamento podera ser alterada sem aviso prévio.
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7.3 Gontador

Para o equipamento operar como Contador é necessario ajustar o parametro Tipo de
funcionamento (tYPE), como Count.

No contador as entradas 1 (IN A), 2 (IN B), 3 (IN C) e 4 (IN D) estdo atribuidas as acdes
de Add, Sub, Reset e Fungao respectivamente. A frequéncia maxima nessas entradas é
de 30KHz.

Abaixo, segue a sequéncia de tratamento realizada para a contagem.

1. Detecgao da presenca de sinais nas entradas

2. Avaliagao da borda do sinal

3. Verificago se ha filtro nas entradas

4. Verificagao do sentido da contagem

5. Aplicacéo do fator de correcéo (FACt), se existir

6. Contabilizacéo no PV

7. Atuacdo nas Saidas, se necessario

As saidas 1 (OUT1) e 2 (OUT2) estdo associadas aos set-points 1 (SP1) e 2 (SP2)
respectivamente, sendo acionadas quando o valor do PV alcangar o respectivo valor SP
(dir = uP, crescente), ou alcancar o valor 0 (dir = dn, decrescente).

Crescente (uP) Decrescente (dn)

RST { L RST

SP2 SP2

i
I
sP1 M SP1 :
1 I I T
PV | | | 1 PV ! 1
! !
I I
I I
outt | L | oun l |

I

A saida 3 (OUT3) retransmite linearmente o valor da contagem presente no PV,
proporcional a escala definida nos parametros 03.LL (limite inferior da escala) e 03.LH
(limite superior da escala).

0BS.: se 0 parametro dir = uP ou Qdt1, valor inicial = 0; se dir = dn ou Qdt2, valor inicial = SP.
Havendo dois Set-points, carrega-se o valor do maior SP.
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TELA PRINCIPAL

Energizacao
Ao ser energizado, o equipamento entra no ciclo de inicializacéo. Neste, os dois displays
e leds de sinalizagao ficam acesos. Apds 3 segundos é exibida a tela principal.

Tela Principal

Na tela Principal é possivel ajustar o Set Point 1 (SP1), utilizando as teclas dap.

De acordo com o estado do funcionamento, a tela principal sinaliza ao usudrio através
dos displays e sinalizacoes, conforme as figuras abaixo:

Contador ativo

Display Superior: Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

Contador em Pause 1 segundo 4 segundos

Conkerp Conkerp
Alterna a mensagem PAUSE
com a leitura PV

Display Superior: Texto PAUSE
<>Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

Contador em Hold 1 segundo 4 segundos

Alterna a mensagem HoLd
com a leitura PV
Display Superior: Texto HoLd <>
Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1
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7.3.2 OPERAGAO

Para selecionar os parametros disponibilizados neste bloco pulsar a tecla a, na tela

principal.
Para ajustar o parametro selecionado utilizar as teclas db.
Dlsplay Descrigao Ajuste Escala
Operacéao
SP2 Set Point 2 -199999 a 999999

0BS.:

e 0 bloco de operagéo, assim como o parametro Set Point 2 (SP2), s estara disponivel
quando o parametro 02.AC estiver configurado com ajuste diferente de oFF.

7.3.3 CONFIGURAGAO

Para acessar os parametros deste bloco, pressionar a tecla - até o display inferior

indicar ConF.
B> sciccionar os parametros

Entrar no pardmetro
B> pjustar seu contelido

Retornar e salvar a alteracéo

Para retornar a tela principal, manter pressionada a tecla .

DLS:I:?V Descrigao Ajuste Escala | Grupo
tYPE Tipo de funcionamento tiMEr,CYCLE,Count, totAL,SPEEd
dir Sentido da contagem uP,dn,Qdt1,Qdt2 o

R

dP Ponto decimal %g%%ogg&,?gg&% g
FACt Fator de correcéo 0.00001 a 9.99999(10) §

MEMo Backup YES,no

rSt.At Reset automatico YES,no
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Add Entrada somar A.uPA.dn
Sub Entrada subtrair b.uPb.dn,dir.H,dir.L
St Entrada reset oFF,C.uP,C.dn,C.Lv o
<
d.Fn Entrada funcéo oFF,PAuSE,HoLd E
=
in.tY Tipo de sensor PnPnPn "u
FiLt Filtro das entradas oFFon
tL.Fn Tecla de fungéo Tabela 1.B
01.AC Acéo da saida 1 no,nC,PuLS
ol.t Tempo de acéo saida 1 0.00 a 9999.99 seg
02.AC Acdo da saida 2 oFF,no,nC,PuLS
02.t Tempo de agéo saida 2 0.00 a 9999.99 seg é
3
03.AC Acdo da saida 3 0FF,0-20,4-20
Limite inferior da escala de
03.LL saida 3 (0/4mA) -199999 a 999999
Limite superior da escala
L] de saida 3 (20mA) 199999 2 939999
Addr Endere_go na rede de 12247
comunicaco
bAud Velocidade da comunicagéo | 9.6,19.2,38.4,57.6 Kbps
&
PAr Paridade da comunicagéo oFF,odd,EVEn e
=
|
VEr Versdo do f]rmware - ABC
somente leitura
LoC Blogueio de alteracéo dos Tabela 2

parametros
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0BS.:

e Qs valores de ajuste do parametro tYPE podem variar conforme o modelo do
equipamento (vide tabela comparativa de modelos).

e (s parametros 03.AC, 03.LL e 03.LH s6 estardo disponiveis quando o opcional de
Retransmisséo 12 bits estiver instalado.

e 0 valor de ajuste PuLS dos parametros 01.AC e 02.AC so estara disponivel quando o
opcional de Saida Pulso estiver instalado.

e Aversdo do firmware do equipamento podera ser alterada sem aviso prévio.

7.4 Totalizador

Para o equipamento operar como Totalizador é necessario ajustar o parametro Tipo de
funcionamento (tYPE), como totAL.

No totalizador as entradas 1 (IN A), 2 (IN B), 3 (IN C) e 4 (IN D) estdo atribuidas as acdes
de Add, Sub, Reset e Fungao respectivamente. A frequéncia maxima nessas entradas é
de 25KHz.

0 totalizador pode funcionar em dois modos de operagéo distintos, totalizacao
ou batelada.

Esses dois modos de operagao alteram a forma de contabilizagdo no PV1 e PV2.

Em modo totalizacéo:

o A retransmiss@o sera linear

e As variaveis de processo PV1 e PV2 sdo influenciadas simultaneamente, pelas
as entradas.

Abaixo, segue a sequéncia de tratamento realizada para a contagem.
1. Detecgao de sinais nas entradas

2. Avaliagao da borda do sinal

3. Verificagdo se ha filtro nas entradas

4. Verificagao do sentido da contagem

5. Aplicacéo do fator de correcéo 1 (FACt1), se existir
6. Contabilizacéo no PV1

7. Atuacdo nas Saidas, se necessario

8. Aplicacéo do fator de correcéo 2 (FACt2), se existir
9. Contabilizacéo no PV2

10. Atuagao nas Saidas, se necessario
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Em modo batelada:

e A retransmissao sera em degraus

o A variavel de processo PV2 s6 é incrementada/decrementada quando o valor do PV1
alcancar o valor do SP1.

Abaixo, segue a sequéncia de tratamento realizada para a contagem.
1. Detecgao de sinais nas entradas

2. Avaliagao da borda do sinal

3. Verificacéo se ha filtro nas entradas

4. Verificagao do sentido da contagem

5. Aplicacéo do fator de correcéo 1 (FACt1), se existir

6. Contabilizacéo no PV1

7. Atuac@o nas Saidas, se necessario

Se o valor do PV1 alcancar o valor do SP1:

8. Aplicacéo do fator de correcéo 2 (FACt2), se existir
9. Contabilizagéo no PV2

10. Atuacdo nas Saidas, se necessario
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As saidas 1 (OUT1) e 2 (OUT2), em ambos modos de operacao, estdo associadas aos
set-points 1 (SP1) e 2 (SP2) respectivamente, sendo acionadas quando o valor do PV
alcancar o respectivo valor SP (dir = uP, crescente), ou alcancar o valor 0 (dir = dn,
decrescente).

A saida 3 (OUT3) retransmite linearmente o valor da contagem presente no PV,
proporcional a escala definida nos parametros 03.LL (limite inferior da escala) e 03.LH
(limite superior da escala).

0BS.: se dir = uP ou Qdt1, valor inicial = 0; se dir = dn ou Qdt2, valor inicial = respectivo SP

7.4.1 Tela Principal

Energizacédo
Ao ser energizado, 0 equipamento entra no ciclo de inicializagao. Neste, os dois displays
e leds de sinalizagao ficam acesos. Apos 3 segundos € exibida a tela principal.

Tela Principal
De acordo com o estado do funcionamento, a tela principal sinaliza ao usuario através
dos displays e sinalizagoes, conforme as figuras abaixo:
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Contemp

Totalizador ativo

Display Superior: Leitura PV2
Display Inferior: Leitura PV1

Totalizador em Pause 1 segundo 4 segundos

Alterna a mensagem PAUSE
com as leituras PV
Display Superior: Texto PAUSE <>

Leitura PV2
Display Inferior: Texto PAUSE <> Qap @
Leitura PV1
Totalizador em Hold 1 segundo 4 segundos

Alterna a mensagem HoLd
com as leituras PV
Display Superior: Texto HoLd <>
Leitura PV2
Display Inferior: Texto HoLd <>
Leitura PV1

7.4.2 Operacéo

Para selecionar os parametros disponibilizados neste bloco pulsar a tecla 0, na tela
principal.

Para ajustar o parametro selecionado utilizar as teclas db.

Para selecionar outros parametros, pulsar a tecla 4

Display - .

Operagéio Descricao Ajuste Escala
SP1 Set Point 1 -199999 a 999999
SP2 Set Point 2 -199999 a 999999
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7.4.3 Configuracgéo

Para acessar os parametros deste bloco, pressionar a tecla O aso display inferior indicar
ConF.
B> Sciccionar os parametros
Entrar no parametro
B> pjustar seu contelido
Retornar e salvar a alteracéo
Para retornar a tela principal, manter pressionada a tecla -4

DLS;:?V Descrigao Ajuste Escala | Grupo
tYPE Tipo de funcionamento ::ﬂf:i,,(;r’gléi,count,
ModE Modo de operagao bAtch,totAL
dir Sentido da contagem uP,dn,Qdt1,Qdt2
dP1 Ponto decimal 1 gm&%’gg&%’gg&% 'g«
)
dr2 Ponto decimal 2 gm&%gﬁ&?ﬁg% E
FACt1 Fator de correcéo 1 0.00001 a 9.99999(10)
FACt2 Fator de correcéo 2 0.00001 a 9.99999(10)
MEMo Backup YES,no
rSt.At Reset automatico YES,no
Add Entrada somar A.uPA.dn
Sub Entrada subtrair b.uPb.dn,dir.H,dir.L
ISt Entrada reset oFF,C.uP,C.dn,C.Lv »
d.Fn Entrada fungéo oFF,PAuSE,HoLd :'E
in.ty Tipo de sensor PnP,nPn @
FiLt Filtro das entradas oFFon
tL.Fn Tecla de fungéo Tabela 1.B
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o1.AC Acéo da saida 1 no,nC,PuLs
ol.t Tempo de agdo da saida 1 0.00 a 9999.99 seg
02.AC Acéo da saida 2 oFF,no,nC,PuLS
02.t Tempo de acéo da saida 2 0.00 a 9999.99 seg ]
k=]
03.AC Acdo da saida 3 0FF,0-20,4-20 3
Limite inferior da escala de saida
03.LL 3 (0/4mA) -199999 a 999999
Limite superior da escala de saida
03.LH 3 (20mA) 199999 a 999999
Addr Enderego na rede de 12247
comunicacéo
bAud Velocidade da comunicagéo 9.6,19.2,38.4,57.6 Kbps
PAr Paridade da comunicagéo oFF,odd,EvEn §
(=3
- . =
VEr Vgrsao do firmware - somente ABC 2
leitura
LoC Bloguelo de alteragéo dos Tabela 2
parametros
0BS.:

e Os valores de ajuste do parametro tYPE podem variar conforme o modelo do
equipamento (vide tabela comparativa de modelos).

e Os parametros 03.AC, 03.LL e 03.LH so estardo disponiveis quando o opcional de
Retransmissao 12 hits estiver instalado.

o (0 valor de ajuste PuLS dos parametros 01.AC e 02.AC s6 estara disponivel quando o
opcional de Saida Pulso estiver instalado.

¢ A versao do firmware do equipamento podera ser alterada sem aviso prévio.
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7.5 Velocimetro

Para o equipamento operar como Velocimetro é necessario ajustar o parametro Tipo de
funcionamento (tYPE), como SPEEd.

No velocimetro as entradas 1 (IN A), 2 (IN B), 3 (IN C) e 4 (IN D) estao atribuidas as
acoes de Add/Fase A (encoder), Fase B (encoder), Reset e Funcéo respectivamente. A
frequéncia maxima nessas entradas é de 25KHz.

0 principio de funcionamento do velocimetro para frequéncias abaixo de 1KHz baseia-
se em determinar o intervalo de tempo entre dois pulsos consecutivos na entrada IN A,
garantindo uma precisao de 0,001Hz, e para frequéncias acima de 1KHz, baseia-se em
contabilizar a quantidade de pulsos na entrada IN A em um intervalo de um segundo,
garantindo uma preciséo de 1Hz.

A entrada IN B é utilizada para determinagao de velocidades positivas ou negativas, de
acordo como o sentido de rotacéo (aplicagdo com encoder).

Quando o sinal presente na entrada IN B esta atrasado em relagdo ao sinal presente
na entrada IN A, a velocidade é considerada positiva, se adiantado, a velocidade é
considerada negativa.

Velocidade
INA
. (FASEA)
Positiva | | | |
INB | | | |
(FASE B)
INA
. (FASEA)
Negativa
N8 | | | |
FasEB) | ) i |

A determinacéo e exibi¢ao do PV como velocidade linear (por exemplo: m/s, Km/h e etc.),
ou velocidade angular (por exemplo: rpm, rad/s e etc.), é obtida pelas aplicagoes da base
de tempo e do fator de corregao sobre o frequéncia do sinal de entrada IN A.

Dentro de um intervalo de 10 segundos, caso nao seja detectado a presenca de sinal
nas entradas IN A e IN B, o valor PV é automaticamente resetado, ou seja, carregado
com valor 0.
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Abaixo, segue a sequéncia de tratamento:

1. Detecgao de sinais nas entradas

2. Avaliagao da borda do sinal

3. Verificacdo se ha filtro nas entradas

4. Verificacao do sentido da contagem

5. Aplicacéo do fator de correcéo (FACt), se existir
6. Aplicacéo da base de tempo

7. Calculo do PV

8. Atuacéo nas Saidas, se necessario

RST
SP2 I~
| |
SP1 |
PV ] L l

|
I }
| L L
1 1 1 —
| | |
| | |
ouT | PR .
| | | —
| | | j
| | |
ouT2 — |

ouT3 I L L L 1 [

As saidas 1 (OUT1) e 2 (OUT2) estdo associadas aos set-points 1 (SP1) e 2 (SP2)
respectivamente, sendo acionadas quando o valor do PV alcancar o respectivo valor SP.

A saida 3 (OUT3) retransmite linearmente o valor da velocidade presente no PV, proporcional
a escala definida nos parametros 03.LL (limite inferior da escala) e 03.LH (limite superior da
escala).

7.5.1 TELA PRINCIPAL

Energizacéo
Ao ser energizado, o equipamento entra no ciclo de inicializacéo. Neste, os dois displays e
leds de sinalizacdo ficam acesos. Apds 3 segundos € exibida a tela principal.

Tela Principal

Na tela Principal é possivel ajustar o Set Point 1 (SP1), utilizando as teclas b,

De acordo com o estado do funcionamento, a tela principal sinaliza ao usuéario através dos
displays e sinalizages, conforme as figuras a seguir:
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Velocimetro ativo

Display Superior: Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

Contemp

Velocimetro em Pause
Alterna a mensagem PAUSE
com a leitura PV

Display Superior: Texto PAUSE <>
Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

1 segundo

V'ap ©

-

4 segundos

Velocimetro em Hold
Alterna a mensagem HoLd
com a leitura PV

Display Superior: Texto HoLd <>
Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

1 segundo

Contemp

Velocimetro em deteccao de Pico
Alterna a mensagem PEAK
com 0 pico da Leitura PV

Display Superior: Texto PEAK <> Pico
da Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

1 segundo

Vap ©

-

Velocimetro em deteccéo de Minimo
Alterna a mensagem Min
com o minimo da Leitura PV

Display Superior: Texto Min <> Minimo
da Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

1 segundo
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Velocimetro em Média 1segundo 4 segundos

Contemp Contemp

Alterna a mensagem AVG
com a média da Leitura PV

Display Superior: Texto AVG <> Média
da Leitura PV
Display Inferior: Set Point 1

7.5.2 OPERAGAQ

Para selecionar os parametros disponibilizados neste bloco pulsar a tecla 0, na
tela principal.
Para ajustar o parametro selecionado utilizar as teclas db.

OD'Splay Descrigao Ajuste Escala
peragao

SP2 Set Point 2 -199999 a 999999 pulsos / base
0BS.:

* 0 bloco de operacéo, assim como o parametro Set Point 2 (SP2), s0 estara disponivel
quando o parametro 02.AC estiver configurado com ajuste diferente de oFF.

7.5.3 CONFIGURAGAO

Para acessar os parametros deste bloco, pressionar a tecla O ao display inferior indicar
ConF.
B> sciccionar os parametros
Entrar no parametro
B> pjustar seu contetido
Retornar e salvar a alteragao
Para retornar a tela principal, manter pressionada a tecla -4
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Display

Conf Descricéo Ajuste Escala | Grupo
. . tiMEr,CYCLE,Count,
tYPE Tipo de funcionamento totAL SPEEd
dir Sentido da contagem uP,Qdt1,Qdt2
dP Ponto decimal 000000,00000.0, 0000.00, g
000.000,00.0000 ,0.00000 2
s
o
FACt Fator de correcéo 0.00001 a 9.99999(10)
bASE Base de tempo SEC,Min,Hour
Rd.FiLt Filtro da leitura oFF1a10 seg
St Entrada reset oFF,C.uP,C.dn,C.Lv
- oFF,Pause,HoLd,PEAK,
d.Fn Entrada fungao Min,AvG @
e
€
in.ty Tipo de sensor PnPnPn w
FiLt Filtro das entradas oFFon
tL.Fn Tecla de fungéo Tabela 1.C
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ol.Fn Funcéo da saida 1 LH
01.AC Acéo da saida 1 no,nC,PuLS
o1.HY Histerese da saida 1 0 a 999999 pulsos/
base
ol.rt Retardo na ativacdo da saida 1 | 0.00 a 9999.99 seg
ol.PL Tempo de acéo da saida 1 0.00 a 9999.99 seg
ol.bL Bloqueio inicial da saida 1 YES,no
02.Fn Fungéo da saida 2 OFF,L,H
(]
02.AC Acdo da saida 2 no,nC,PuLS é
%]
02HY | Histerese da saida 2 02999999 pulsos/
base
o2.rt Retardo na ativagdo da saida 2 | 0.00 a 9999.99 seg
02.PL Tempo de agéo da saida 2 0.00 a 9999.99 seg
02.bL Bloqueio inicial da saida 2 YES,no
03.AC Acéo da saida 3 0FF,0-20,4-20
Limite inferior da escala de pulsos/
03LL | Coida 3 (0/4mA) 199999 a 999999 base
Limite superior da escala de } pulsos/
— saida 3 (20mA) 199999 2 999999 base
Addr Endere_go nfl rede de 12247
comunicagao
bAud Velocidade da comunicagéo 9.6,19.2,38.4,57.6 Kbps
(]
D
PAr Paridade da comunicagéo oFF,odd,EvEn '§“
- - 2
VEr Vgrsao do firmware - somente ABC
leitura
LoC Bloqueio de alteracéo dos Tabela 2

parametros
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0BS.:

e Os valores de ajuste do parametro tYPE podem variar conforme o modelo do
equipamento (vide tabela comparativa de modelos).

e Os parametros 03.AC, 03.LL e 03.LH so estarao disponiveis quando o opcional de
Retransmissao 12 bits estiver instalado.

e 0 valor de ajuste PuLS dos parametros 01.AC e 02.AC s6 estara disponivel quando o
opcional de Saida Pulso estiver instalado.

e A versao do firmware do equipamento podera ser alterada sem aviso prévio.

Tabela 1.A tL.Fn Funcdes da tecla @
oFF Desligada — sem fungéo
StArt Inicia Timer
PAuSE Paralisa Timer — pulsos alternados paralisa / prossegue
Start/Pause/Reset
SPr - 1° pulso Start, 2° pulso Pause, 3° pulso Prossegue, 4° pulso em diante
o paralisa / prossegue
- Apos 3 segundos pressionada reset geral
Hold Paralisa Display - pulsos alternados paralisa / atualiza
rESEt Apods 3 segundos pressionada reset geral
Tabela 1.B tL.Fn Funcdes da tecla &
oFF Desligada — sem fungao
Add Incrementa o Contador - independente do fator FACt
Sub Decrementa o Contador - independente do fator FACt
PAuSE Paralisa Contador — pulsos alternados paralisa / prossegue
HolLd Paralisa Display - pulsos alternados paralisa / atualiza
rESEt Apos 3 segundos pressionada reset geral
Tabela 1.C tL.Fn Funcdes da tecla
oFF Desligada — sem fungéo
PAuSE Paralisa Velocimetro — pulsos alternados paralisa / prossegue
Hold Paralisa Display - pulsos alternados paralisa / atualiza
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Peak, Minimum, Average
PMA - 1° pulso Pico, 2° pulso Minimo, 3° pulso Média
o A média é obtida pelo calculo da média aritmética entre a leitura atual e
a anterior.
0.bL Bloqueia saidas - pulsos alternados bloqueia / desbloqueia
Tabela 2 LoC Bloqueio dos blocos de parametros
oFF Desligado - sem bloqueio
CAL Calibragéo blogqueada
tYPE Calibragéo e Tipo de funcionamento bloqueados
ConF Tipo de funcionamento, Configuracéo e Calibracao bloqueados
ALL Todos os parametros bloqueados

7.6 DESCRIGAO DOS PARAMETROS

tYPE

Tipo de funcionamento do equipamento: tiMEr, CYCLE, Count, totAL ou SPEEd
(Temporizador, Temporizador Ciclico, Contador, Totalizador ou Velocimetro)

0 equipamento funcionara apenas com a légica e parametros do tipo de funcionamento
selecionado, e ndo é possivel associar os tipos de funcionamento para que atuem
em conjunto.

ModE

Determina o modo de operacao: dELAY, PuLSE, Cont, rEPt, TotAL ou bAtch (Delay, Pulse,
Continuo, Repeticéo, Totalizagdo ou Batelada)

dELAY - Ao iniciar a temporizacéo as saidas 1 (OUT1) e 2 (OUT2) sao desativadas, e s6
serdo ativadas quando a temporizagéo (PV) alcancar o(s) respectivo(s) set-point(s), ou o
valor 0 (temporizador regressivo).

PuLSE - Ao iniciar a temporizacéo as saidas 1 (OUT1) e 2 (OUT2) sao ativadas, e s6 serdo
desativadas quando a temporizacéo (PV) alcangar o(s) respectivo(s) set-point(s), ou o
valor 0 (temporizador regressivo).

Cont — A temporizacéo ciclica é realizada continuamente, s6 parando apds um reset ou
uma pausa.

rEPt — A temporizacgao ciclica é realizada repetidamente, de acordo com o nimero de
ciclos ajustado no pardmetro de operagao CYCLE.

TotAL - Realiza a contagem de um niimero total de elementos, podendo sinalizar ao fim
da cada contagem de um conjunto de elementos (SP1-> OUT1), e/ou ao fim da contagem
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do numero total de elementos (SP2 - OUT2/0UT3).
Ex.: Totalizar e sinalizar 50 pecas (SP2 = 50, 0UT2/0UT3), sinalizando a cada conjunto de
10 pegas (SP1 = 10, OUT1).

bAtch — Realiza a contagem do nimero de vezes que se finalizou a contagem de um
conjunto de elementos, podendo sinalizar ao fim da cada contagem de um conjunto
de elementos (SP1 - 0UT1), e/ou ao fim da contagem do namero de vezes (SP2 >
0UT2/0UT3).

Ex.: Produzir e sinalizar 5 bateladas de pecas (SP2 = 5, 0UT2/0UT3), sinalizando a cada
producao de 10 pecas (SP1 = 10, OUT1).

Dir

Se tYPE = Count ou totAL (Contador ou Totalizador)

Sentido da contagem: uP, dn, Qdt1 ou Qdt2

0 sentido da contagem pode ter comportamento diferente, dependendo da quantidade
e valores do(s) Set-point(s).

- Se um SP positivo

uP: 0 contador inicia com PV = 0, e avanga

dn: 0 contador inicia com PV = SP, e retroage

Qdt1: 0 contador inicia com PV = 0, giro em um sentido avanca, sentido contrario retroage
Qdt2: 0 contador inicia com PV = SP, giro em um sentido retroage, sentido
contrario avanca

- Se um SP negativo

uP: 0 contador inicia com PV = SP, e avanca

dn: 0 contador inicia com PV = 0, e retroage

Qdt1: O contador inicia com PV = SP, giro em um sentido avanca, sentido
contrario retroage

Qdt2: 0 contador inicia com PV = 0, giro em um sentido retroage, sentido
contrario avanca

- Se um SP positivo e outro SP negativo

uP: 0 contador inicia com PV = SP de menor valor, e avanca

dn: 0 contador inicia com PV = SP de maior valor, e retroage

Qdt1: 0 contador inicia com PV = SP de menor valor, giro em um sentido avanca, sentido
contrario retroage

Qdt2: 0 contador inicia com PV = SP de maior valor, giro em um sentido retroage, sentido
contrario avanga

- Se dois SP negativos
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uP: 0 contador inicia com PV = SP de menor valor, e avanga

dn: 0 contador inicia com PV = 0, e retroage

Qdt1: 0 contador inicia com PV = SP de menor valor, giro em um sentido avanca, sentido
contrario retroage

Qdt2: 0 contador inicia com PV = 0, giro em um sentido retroage, sentido contrario
avanca

- Se dois SP positivos

uP: 0 contador inicia com PV = 0, e avanca

dn: O contador inicia com PV = SP de maior valor, e retroage

Qdt1: 0 contador inicia com PV = 0, giro em um sentido avanca, sentido contrario retroage
Qdt2: 0 contador inicia com PV = SP de maior valor, giro em um sentido retroage, sentido
contrario avanca

Se tYPE = tiMER ou CYCLE (Temporizador ou Temporizador Ciclico)

Sentido da temporizacéo: uP ou dn

uP: Progressivo, o temporizador inicia com PV = 0, e avanca

Dn: Regressivo, o temporizador inicia com PV = SP de maior valor (SP1 ou SP2), e
retroage

Se tYPE = SPEEd (Velocimetro)

Sentido da contagem: uP, Qdt1 ou Qdt2

uP: 0 valor PV sempre é exibido positivo, independente do sinal presente na entrada IN
B (Fase B).

Qdt1: 0 valor PV é exibido positivo se o sinal presente na entrada IN A (Fase A) esta
adiantado em relag@o ao sinal presente na entrada IN B (Fase B).

Qdt2: 0 valor PV é exibido positivo se o sinal presente na entrada IN B (Fase B) esta
adiantado em relagdo ao sinal presente na entrada IN A (Fase A).

dP/dP1 e dP2

Posicéo de exibigdo do ponto decimal no display: 000000 (sem ponto decimal), 00000.0
(1 ponto decimal) , 0000.00 (2 pontos decimal), 000.000 (3 pontos decimal), 00.0000 (4
pontos decimal) e 0.00000 (5 pontos decimal).

FACY/FACt1 e FACt2

Fator de corregdo da contagem: 0,00001 & 9,99999 (10)

0 valor contabilizado e exibido pelo equipamento sera o resultado da contagem dos
sinais das entradas multiplicado por esse fator.
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bASE

Se tYPE = SPEEd (Velocimetro)

Base de tempo: segundos, minutos ou horas
Base de tempo utilizada para calculo do PV

Se tYPE = tiMEr ou CYCLE (Temporizador ou Temporizador Ciclico)
Base de tempo: HHHHHH, HHHH:MM, MMMM:SS, SSSS.dd, HH:MM:SS, MM:SS.dd
Base/unidade de todos os parametros que utilizam base de tempo

MEMo

Habilita/Desabilita o backup de parametros em caso de queda de energia.

Yes - Ao equipamento ser reenergizado, a leitura PV/PV1 e PV2 (se houver) memorizada
é carregada para continuar a operagao sem perda de dados.

No - Ao equipamento ser reenergizado, a leitura PV/PV1 e PV2 (se houver) retorna a zero.

Rd.FiLt

Filtro da Leitura: oFF, 1 a 10 segundos (Velocimetro)

Define o intervalo de tempo utilizado para calcular a média aritmética das leituras, e
atualizar o valor PV.

rSt.At

Habilita/Desabilita o Reset Automatico do valor PV

Yes - Ao finalizar o ciclo de operacao os valores PV/PV1 e PV2 (se houver) voltam ao
valor inicial.

No - Ao finalizar o ciclo de operacéo os valores PV/PV1 e PV2 (se houver) prosseguem

Add

Entrada Add: Incrementa o valor da contagem PV/PV1 e PV2 (se houver)

A.uP — Incrementa ao ativar a entrada A (borda de subida)

A.dn — Incrementa ao desativar a entrada A (borda de descida)

0BS.: Se o parametro dir estiver ajustado para Qdt1 ou Qdt2, o pardmetro Add é
automaticamente ajustado para A.uP.

StArt

Entrada Start: Inicializa a temporizagao

OFF — Desligado

A.uP - Inicializa a temporizagao ao ativar a entrada A (borda de subida)
A.dn - Inicializa a temporizacéo ao desativar a entrada A (borda de descida)
A.Lv - Temporiza enquanto a entrada A estiver ativa (nivel)
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PW.uP - Inicializa a temporizacédo ao energizar o produto (considerar o Tempo de
Inicializagao, vide Generalidades), ou ao ativar a entrada A (borda de subida)

Sub

Entrada Sub: Decrementa o valor de contagem PV/PV1 e PV2 (se houver)

B.uP — Decrementa ao ativar a entrada B (borda de subida)

B.dn — Decrementa ao desativar a entrada B (borda de descida)

dir.H — Decrementa ao ativar a entrada A quando a entrada B estiver desativada
—Incrementa ao ativar a entrada A quando a entrada B estiver ativada

dir.L — Decrementa ao ativar a entrada A quando a entrada B estiver ativada
—Incrementa ao ativar a entrada A quando a entrada B estiver desativada

0BS.: Se o parametro dir estiver ajustado para Qdt1 ou Qdi2, o parametro Sub é

automaticamente ajustado para B.uP.

PAuSE

Entrada Pause: Paralisa a temporizagéo

OFF - Desligado

B.Lv — Paralisa a temporizacéo enquanto a entrada B estiver ativa (nivel)

B.uP - Paralisa a temporizagao ao ativar a entrada B (borda de subida)

B.dn - Paralisa a temporizagdo ao desativar a entrada B (borda de descida)

0BS.: os ajustes B.uP e B.dn ndo estardo disponiveis caso o parametro StArt estiver
ajustado para A.Lv.

Uma vez paralisada a temporizacéo, através da entrada PAuSE ajustada em B.uP ou
B.dn, é necessario um novo pulso na entrada PAuSE, ou um pulso na entrada StArt para
prosseguir a temporizagao.

rSt

Entrada Reset

Desativa as saidas e retorna os valores de PV/PV1 e PV2 (se houver), ao valor inicial,
tendo prioridade sobre as entradas INA,INB e IN D.

OFF - Desligado

C.uP - Reset ao ativar a entrada C (borda de subida)

C.dn - Reset ao desativar a entrada C (borda de descida)

C.Lv - Reset enquanto permanecer ativa a entrada C (nivel)

d.Fn

Entrada de Funcéao

Enquanto estiver acionada, altera o fluxo normal de operacéo do equipamento, tendo
prioridade sobre as entrada INA e IN B.
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OFF - Desligado

Pause - Pausa contagem, ignorando as outras entradas

HolLd - Paralisa valor exibido no display, e as entradas sao verificadas normalmente
PEAK - Exibe o valor de pico PV medido

Min - Exibe o valor minimo PV medido

AvG - Exibe a médias dos valores PV medidos

S.Pr - 1° pulso Start, 2° pulso Pause, 3° pulso Prossegue, 4° pulso em diante pausa /
prossegue, apds 3 segundos ativado reset geral

intY

Tipo do sinal de entrada: PNP e NPN

Configura simultaneamente o tipo de sinal das quatro entradas digitais, INA,INB,INC e
IN D. Para entrada tipo contato seco ambos ajustes podem ser utilizados

FiLt

Habilita/Desabilita o filtro nas entradas INA,INB,INC e IND
OFF - Frequéncia maxima de 30KHz (TONminimo = 10ps)

on - Frequéncia maxima de 25Hz

0BS.: Para aplicagdes com encoder (pardmetro dir ajustado em Qdt1 ou Qdt2), o filtro ndo
¢é aplicado as entradas IN A/Fase A e IN B/Fase B.

tLFn

Funcao da Tecla de Funcé&o: Para tipo de funcionamento Temporizador e Temporizador
Ciclico, vide tabela 1.A; para Totalizador e Contador, vide tabela 1.B; e para Velocimetro
vide tabela 1.C.

o1.Fne 02.Fn

Funcao da saida 1 e 2

OFF - Desligado

Low - Enquanto o valor do PV for < Set-point, a saida permanece ativa
High - Enquanto o valor do PV for > Set-point, a saida permanece ativa
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Ajuste | Fungao Representagao Grafica
SP
L ga!'da oN | OXHY
aixa L *
OFF > PV
SP
” Saida | oN OXHY
Alta y
OFF > PV
Saida | ON
OFF | pesigada
OFF > PV

0BS.: Os parametros 01.HY e 02.HY podem definir valores de desativagdo da saida
diferente da ativacéo.

01.HY e 02.HY

Histerese da saida 1 e 2: 0 a 999999

Definem valores de retardo na desativagao da saida, a unidade é a mesma utilizada no
valor PV (rpm, m/s, Km/h e etc.)

ol.rteo2rt
Retardo na ativagdo da saida 1 e 2: 0,00 a 9999,99 segundos
Definem o tempo em segundos que a saida atrasara para ser ativada.

ol.bL e 02.bL

Bloqueio inicial da saida 1 e 2

Inibe que a saida seja ativada na primeira condigcdo de alarme, apos a energizacéo do
equipamento.

Yes — Habilita o bloqueio inicial da saida

No — Nao habilita o bloqueio inicial da saida

o1.PL e 02.PL

Tempo de acéo da saida 1 e 2: 0,00 a 9999,99 segundos

Define o tempo em segundos, que a saida permanecera ligada, apés ter sido ativada.
Se estiver ajustado em 0,00, a saida permanecera ligada até um Reset, ou novo ciclico
de operacéo.

01.AC e 02.AC
Acéo da saida 1 e 2 (OUT1 e OUT2)
no - Normalmente aberto
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nC - Normalmente fechado

PuLS - a saida OUT1 / OUT2 é mantida desligada, acionando somente a saida do opcional
de Pulso (OUT3).

0BS.: Apenas uma saida, OUT1 ou OUT2 pode ser configurada como PuLS, a configuragéo
da saida 1 tem prioridade sobre a saida 2, logo se, 01.AC for configurada para PuLS
, quando 02.AC estiver ajustada para PuLS, o ajuste da acdo da saida 2 passara
automaticamente para “no”.

ol.teo2t

Tempo de acéo da saida 1 e 2: 0,00 a 9999,99 segundos

Define o tempo em segundos que as saida 1 e 2 ira manter-se acionada.

ol.t/02.t = 0 e rStAt = no - A saida é acionada, e apenas desacionada por reset
(comando externo).

o1.t/02.t # 0 e rSt.At = no - A saida é acionada, e desacionada apés o fim do tempo de
acéo da saida, ou por reset (comando externo).

o01.t/02.t = 0 e rSt.At = YES - A saida é acionada, e desacionada na proxima condigéo de
ativacéo, ou por reset (comando externo).

03.AC

Acéo da saida 3 (OUT3)

OFF: Desligado

0-20: Retransmisséo na escala de OmA até 20mA
4-20: Retransmisséo na escala de 4mA até 20mA

03.LL

Limite inferior de escala da saida 3 (0/4mA): -199999 a 999999

Esse valor corresponde a retransmissao do zero da escala, OmA se 03.AC = 0-20, ou
4mA se 03.AC = 4-20mA.

03.LH

Limite superior de escala da saida 3 (20mA): -199999 a 999999

Esse valor corresponde a retransmisséo do fundo de escala, 20mA.

0BS.: Os sinais retransmitidos podem ser invertidos para 20-OmA e 20-4mA, ajustando
os parametros 03.LL e 03.LH, de modo que 03.LL > 03.LH.

Addr
Endereco na rede de comunicacéo: 1 a 247

bAud
Velocidade da comunicacéo: 9.6, 19.2, 38.4 ou 57.6 Kbps
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PAr
Paridade da comunicagéo: OFF (sem paridade), odd (impar) ou EvEn (par)

Ver
Versdo do firmware: somente leitura formato A.BC

LoC

Blogueio de alteracdo dos pardmetros

Bloqueia o operador de acessar e alterar os parametros do bloco selecionado,
vide tabela 2.

8 CALIBRAGAO

Permite ajustar a saida linear do opcional de Retransmisséo 12 bits.
Para acessar os parametros deste bloco, pressionar a tecla O o display inferior exibir
CAL.

B> sciccionar os pardmetros.
Entrar no parametro.
B> pjustar seu contetido.
Retornar e salvar a alteracéo.
Para retornar a tela principal, manter pressionada a tecla .

Display i .
CAL Descricéo Ajuste Escala
CrtL Aluste de zero da saida opcional ~ 1002100 APnts. D/A
Retransmissao 12 bits
CrtH Ajuste de span da saida opcional - -100 2 100 APnts. D/A
Retransmissdo 12 bits
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Procedimento de Calibracéo

Saida Linear (0 a 20mA)

1° Selecionar o parametro a ser ajustado.

2° Medir o sinal de saida correspondente com miliamperimetro.

3° Deslocar o sinal de saida até obter a leitura desejada, incrementado ou
decrementando

4° Confirmar a calibracéo pressionando .

Para retornar a calibracéo de fabrica, retornar o ajuste a zero.

9. MANUAL DOS OPCIONAIS
9.1 COMUNICAGAO SERIAL

Funcionamento

Destinado a aplicacGes que necessitem a conectividade dos equipamentos a redes
industriais com padrao MODBUS-RTU.

Atopologia utilizada é de barramento a dois fios. Esta permite que seja interligado um
mestre e até 31 equipamentos escravos sem a necessidade de repetidor. Com a utilizagéo
de repetidores podem ser conectados até 247 equipamentos escravos.

Caracteristicas

Padrao Elétrico RS-485

Protocolo MODBUS-RTU

Velocidades 9600, 19200, 38400, 57600bps

Distancia Maxima 1200m

Qtd. max. em Rede 247 equipamentos. A cada 30 equipamentos é

necessario instalar um repetidor

Isolagdo Galvanica 500Vrms

N° de Stopbits 1ou2

Tamanho da palavra 8 bits

Tempo p/ atualizacéo 15ms (Maximo)

dos dados

D(l;s:)pl::y Descricdo Ajuste Escala

Addr Endereco na rede de comunicacéo 1a247
bAud Velocidade da comunicagio 9.6,19.2, 38.4,57.6 Kbps
PAr Paridade da comunicagao oFF,odd,EvVEn
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Diagrama de Interligacéo

D+ D+ D+
%120R 0,25W

D- D. D.
KT507 KT506 KT504 KT507 KT506 KT504 KT507 KT506 KT504
Equipamento 31 Equipamento 2 Equipamento 1

[ —

Mestre:

Pfé e Conversor GNDD

PC RS232/USB - RS485 p.

Outros 120R/0,25W

Cuidados na instalacéo da rede de comunicagao RS485

e Utilizar cabo de par trancado com blindagem. Comprimento maximo do cabo:
1200 metros.

e As derivacbes para outros equipamentos devem ser feitas nos bornes do conector
de comunicacéo serial do equipamento. Nao utilizar emenda tipo “T” no cabo, a fim de
evitar a perda na qualidade do sinal elétrico.

e Em funcdo do comprimento do barramento e ambiente de aplicacdo, devem ser
avaliados os pontos de aterramento da blindagem do cabo.

e A utilizacdo de resistores de terminacdo também se faz necesséario para uma
comunicagao veloz e de boa qualidade. Como regra geral, instalar dois resistores, um
em cada ponta da rede, no valor de 120 Ohms por ¥ de Watt.

Mapa de Bornes

KT504 KT506 KT507

RS485

57 RS485 RS485
S|
1
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9.2 RETRANSMISSAO 12BITS

Funcionamento
Destinado a aplicacoes que necessitem a retransmissao linear e isolada do valor PV.

Caracteristicas

Escala 0a20mA ou 4 a20mA
Impedancia Saida <1KQ

Exatidao 0,25% do fundo de escala @25°C
Resolucéo 12 bits - 6pA

Atualizagao a cada 15ms (Maximo)

Isolagdo Galvanica ~ 500Vrms

Display _— .
ConF Descricéo Ajuste Escala
03.AC Acdo da saida 3 0FF,0-20,4-20
-199999 a 999999
Limite inferior da escala de saida 3 -199999 a 999999 pulsos/base
03.LL
(0/4mA) 00:00:00.00 a bASE
99:59:59.99
-199999 a 999999
03.LH Limite superior da escala de saida 3 -199999 a 999999 pulsos/base
’ (20mA) 00:00:00.00 a bASE
99:59:59.99
CrtlL Ajuste de zero d_a s~a|da op_monal - 1002 100 APnts. D/A
Retransmissdo 12 bits
C.rtH Ajuste de span Qa §alda opcmnal - -100 a 100 APnts. D/A
Retransmiss&o 12 bits
0BS.:

e Para calibracéo do opcional Retransmisséo 12bits, vide procedimento de calibracéo
das saidas lineares do bloco de calibragao.

e Caso o0 equipamento estiver funcionando como Totalizador, o valor PV retransmitido
serd o do PV2.

e Para retransmissdo da leitura PV, o equipamento utiliza como escala de conversao
para saida os valores de 03.LL e 03.LH, configurados no bloco de configuragao.
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Mapa de Bornes

9.3 SAIDA PULSO

Funcionamento

KT504

KT506/KT507

Isolate
Retrans.

Isolate

Destinado a aplicagdes que necessitem de uma saida pulso, isolada e de alta velocidade.

Caracteristicas
Nivel Légico
Corrente

Isolacéo Galvanica

Tempo para acionamento

0/24Vdc = 10%
25mA (maximo)
500Vrms

45us (maximo)

Erro de temporizagao < 1% (do tempo de acionamento configurado)
Display . .
ConF Descricdo Ajuste Escala
01.AC Acéo da saida 1 no,nC,PuLS
02.AC Acéo da saida 2 oFF,no,nC,PuLS
0BS.:

0 valor de ajuste PuLS, dos parametros 01.AC e 02.AC, s6 esta disponivel quando o
opcional de Saida Pulso estiver instalado.

* A saida ao ser redirecionada para de atuar sobre seus respectivos bornes, passando
a atuar nos bornes da saida 3 — OUT3.

Mapa de Bornes

KT504 KT506/KT507
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10. EXEMPLOS DE APLICAGAQ
10.1 CONTADOR

10.1.1 MAQUINA DE MEDIGAO POR TRAGAO MANUAL (MEDIGAO
LINEAR DE DISTANCIA)

Medir o comprimento, em metros, de um objeto (mangueira, corda, e etc.), através
da contabilizacdo dos sinais gerados por um sensor indutivo, através de 5 pontos
equidistantes, em uma roda de uma maquina de medigao por tragdo manual.

Dados:

D1 - Roda de apoio

S1 - Sensor de contagem (incremento)
P1 - Polia

Comprimento a ser medido = 10 metros
Diametro da polia P1 (D) = 100mm
Profundidade do canal da polia (Ps) = 10,2mm
N° pulsos gerados por volta = 5




1° Sabendo-se que o didmetro da polia (P1) ¢ 100mm, calculamos o perimetro:
Perimetro = 2*m*r

Perimetro = m*D

Perimetro = m*(D-2xPs) = m*(100-20,4)

Perimetro = 250mm

ou seja, a cada volta devemos contabilizar 250mm

2° Determinando a caracteristica do sistema
A cada volta o contador recebe 5 pulsos, gerados pelo sensor (S1), portanto a resolugéo
do sistema, em relacéo a quantidade de pulso é:

Resolucéo = Perimetro / N° pulsos por volta

Resolucéo = 250/ 5

Resolucéo = 50mm

3° Determinando a posicéo do ponto decimal
Como o sistema fornece a medicéo de distancia com resolugdo de 0,05m (50mm),
iremos ajustar o parametro Posicéo do Ponto Decimal (dP) em 0000,00. Afim de exibir o
comprimento medido com o niimero maximo de casas decimais significativas.

dP =0000.00

4° Ajustando o Fator de Corregao
Como queremos exibir o comprimento em unidade de metros, e estando o parametro
Posicéo do Ponto Decimal (dP) ajustado em 0000,00, a cada pulso recebido, sera exibido
0 comprimento 0,01m porém o correto seria 0,05m, logo:
FACt = Comprimento esperado / Comprimento exibido com FACt=1.00000
FACt = 0,05/ 0,01
FACt = 5,00000

5° Ajuste dos Parametros
Abaixo segue a lista dos pardmetros e seus respectivos ajustes, para essa aplicacéo.

Parametro Descricdo Ajuste Escala
SP1 Set Point 1 10
tYPE Tipo de funcionamento Count
dir Diregéo da contagem uP
dP Ponto decimal 0000.00
FACt Fator de correcdo 5.00000
rSt.At Reset automatico no
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10.1.2 MAQUINA EMPACOTADORA (CONTAGEM ALTERNADA DE 2
VALORES DISTINTOS)

Em uma méquina empacotadora, empacotar dois kits, um com 4 pecas e outro com 7
pecas, sequencialmente e continuamente.

Ao fim da contagem de cada kit, a respectiva saida deve ser acionada por 3s, para mover
0 conjunto mecanico (constituido por solendide, mordente/mandibula e resisténcia para
aquecimento/barra quente) responsavel por selar/fundir a embalagem plastica.

Dados:
C1 - Conjunto mecanico
S1 - Sensor de contagem (incremento)

Analisando a aplicagao, observamos que precisamos de:

- Dois Set-points (SP1 e SP2), um set-point para contar 4 pecas, e outro para contar 7
pecas.

- Duas saidas (OUT1 e 0UT2), que ao serem acionadas devem atuar paralelamente
sobre o conjunto mecanico (C1).
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A primeira contagem deve ser de 4 pecas, logo o Set-point 1 deve ser ajustado com
valor 4. A segunda contagem, apesar de ser de 7 pecas, devemos ajustar o Set-point
2 com o valor 11 (4 + 7), pois o valor da contagem é acumulado em apenas um
registrador, PV.

SP2

SP1

ouT1

ouT2

Abaixo segue a lista dos pardmetros e seus respectivos ajustes, para essa aplicacéo.

Parametro Descricdo Ajuste Escala
SP1 Set Point 1 4
SP2 Set Point 2 1
tYPE Tipo de funcionamento Count
dir Direcéo da contagem uP
Add Entrada somar A.dn
dP Ponto decimal 000000
FACt Fator de corregéo 1.00000
rSt.At Reset automatico YES
01.AC Acdo da saida 1 no
ol.t Tempo de agéo saida 1 3.00 seg
02.AC Acdo da saida 2 no
02.t Tempo de acéo saida 2 3.00 seg

0BS.: 0 Set-point 2 apenas estara disponivel para ajuste no bloco de operagéo, quando
o0 parametro 02.AC estiver ajustado com valor diferente de oFF.
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10.2 TOTALIZADOR
10.2.1 MAQUINA MISTURADORA DE PEGAS (TOTALIZAGAO)

Comandar o desviador de um misturador e Totalizar a quantidade de pecas para
preencher continuamente 8 pecas em um recipiente, de modo que seja preenchida
alternadamente com 4 pecas de cada tipo, A e B.

A esteira de transporte deve ser acionada por 3 segundos apos finalizar a totalizacéo das
8 pecas, para que uma nova caixa seja posicionada.

Dados:

D1 - Desviador acionado por uma solendide, em repouso obstrui a passagem de pecas
tipo A, acionado obstrui a passagem de pecas tipo B

S1 - Sensor de contagem (incremento) das pecas, tipo A ou B

M1 - Motor da esteira de transporte

Analisando a aplicacdo, observamos que precisamos de:

- Dois Set-points (SP1 e SP2), um set-point para determinar as 4 pecas de cada tipo, e
outro para totalizar as 8 pecas.

- Duas saidas (OUT1 e 0UT2), a saida 1 (OUT1) ira atuar sobre o desviador (D1), € a
saida 2 (OUT2) sobre o motor (M1).
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Para que o desviador (D1) se mantenha na posicéo correta, 0 parametro o1.t sera
ajustado com valor 0,00. Esse valor mantera o estado da saida 1 (OUT1) acionada/
desacionada até o proxima condicéo de atuacéo da saida.

ouT

SP2

ouT2

Abaixo segue a lista dos parametros e seus respectivos ajustes, para essa aplicagao.

Parametro Descricdo Ajuste Escala
SP1 Set Point 1 4
SP2 Set Point 2 8
tYPE Tipo de funcionamento totAL
ModE Modo de operagao totAL
dir Direcdo da contagem uP
Add Entrada somar A.dn
dP1 Ponto decimal 1 000000
dP2 Ponto decimal 2 000000
FACt1 Fator de corregéo 1 1.00000
FACt2 Fator de correcdo 2 1.00000
rSt.At Reset automatico YES
01.AC Acao da saida 1 no
ol.t Tempo de agéo saida 1 0.00 seg
02.AC Acdo da saida 2 no
02.t Tempo de agdo saida 2 3.00 seg
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10.2.2 CONTROLE DE PRODUGAQ AUTOMATIZADA (BATELADA)

Produzir e sinalizar a batelada de 4 producdes, sendo que cada produgdo é composta
por 4 pecas.

Ao fim de cada producéo deve-se: desacionar o motor da rosca de transporte, e acionar
0 motor da esteira de transporte por 4 segundos.

Ao finalizar a batelada de 4 producdes, deve-se acionar a sinalizacéo de fim da batelada,
e manter o sistema desabilitado.

Dados:

M1 - Motor da rosca de transporte

M2 - Motor da esteira de transporte
S1 - Sensor de contagem (incremento)
L1 - Sinalizador de fim da batelada

Analisando a aplicagao, observamos que precisamos de:

- Dois Set-points (SP1 e SP2), um set-point para determinar a producéo de 4 pegas, e
outro para a batelada, de 4 producoes.

- Duas saidas (OUT1 e OUT2), a saida1 (OUT1) ira atuar sobre o motor (M1), contato NF,
e sobre o0 motor (M2), contato NA.

A saida 2 (OUT2) ira atuar sobre o sinalizador (L1)
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Como serd realizado apenas um ciclo de operacéo, o pardmetro de reset automatico
(rSt.At) sera ajustado como desabilitado.

Abaixo segue a lista dos parametros e seus respectivos ajustes, para essa aplicagao.

Parametro Descricao Ajuste Escala
SP1 Set Point 1 4
SP2 Set Point 2 4
tYPE Tipo de funcionamento totAL
ModE Modo de operagéo bAtch
dir Direcéo da contagem uP
Add Entrada somar A.dn
dP1 Ponto decimal 1 000000
dP2 Ponto decimal 2 000000
FAGt1 Fator de corregéo 1 1.00000
FACt2 Fator de correcdo 2 1.00000
rSt.At Reset automatico no
01.AC Agdo da saida 1 nC
ol.t Tempo de acéo saida 1 4.00 seg
02.AC Acdo da saida 2 no
02.t Tempo de acao saida 2 0.00 seg
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10.3 TEMPORIZADOR

10.3.1 MAQUINA DATADORA DE EMBALAGEM — HOT STAMPING
(TEMPORIZADOR MODO PULS0)

Em uma maquina manual datadora de embalagem, acionada por pedal elétrico,
temporizar e acionar o conjunto mecanico (constituido por solendide, e resisténcia
elétrica para aquecimento dos digitos), para datar pegas plasticas.

Ao acionar o pedal elétrico, 0 conjunto mecénico deve ser movimentando imediatamente,
mantendo-se nesta posigao por 3 segundos, e apds voltar a posicao de repouso.

Dados:
C1 - Conjunto mecanico
F1 — Pedal elétrico
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Analisando a aplicagao, observamos que precisamos de:
- Um Set-point (SP1), para temporizar 3 segundos
- Uma saida (OUT1), ao ser acionadas devem atuar sobre o conjunto mecanico (C1)

Ajustando o parametro modo de operacéo em pulso (PuLSE), serd inicializado o
temporizador simultaneamente com a ativacéo da saida 1 (OUT1), movimentado
0 conjunto mecanico (C1), e temporizando por o intervalo de tempo ajustado no

parametro SP1.
Para efetuar apenas uma operacéo o pardmetro de reset automatico (rSt.At) sera
ajustado como desabilitado (no).

| |

SP1 1 1
| |
PV 1 1
ouT
Abaixo segue a lista dos parametros e seus respectivos ajustes, para essa aplicagao.
LT Descrigao Ajuste Escala
ConF
SP1 Set Point 1 3
tYPE Tipo de funcionamento tiMEr
ModE Modo de operagao PuLSE
bASE Base de tempo $8SS.dd
dir Direcdo da temporizagéo dn
rSt.At Reset automatico no
StArt Inicia timer A.uP
01.AC Acdo da saida 1 no
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10.3.2 AUTOMAGAO DO PROCESSO DE ROSQUEAMENTO
(TEMPORIZADOR MODO DELAY + OPC. RETRANSMISSAQ)

Em uma maquina de rosqueamento de tampa em frasco, temporizar e controlar
linearmente o acionamento da esteira de transporte por 8 segundos, e apds acionar o
atuador linear rotativo por 3 segundos, para rosquear a tampa.

Dados:

M1 - Motor da esteira de transporte

11 — Inversor de frequéncia, para controle do motor M1
A1 - Cilindro linear rotativo, retorno por mola

S1 - Sensor para inicializar ciclo de processo

S2 - Sensor para resetar ciclo de processo

Analisando a aplicacao, observamos que precisamos de:

- Um Set-point (SP1), para temporizar os 8 segundos, necessarios para o correto
deslocamento dos frascos.

- Uma saida (OUT1), ao ser acionada deve acionar o atuador (A1) por 3 segundos.

- Uma saida para retransmissao (OUT3), para fornecer os valores lineares de corrente ao
inversor de frequéncia (1), que controlara a velocidade do motor (M1).
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Ajustando o parametro modo de operagdo em dELAY, o equipamento ird temporizar o
tempo ajustado em SP1, e apds transcorrido esse tempo, a saida 1 (OUT1) sera ativada
pelo tempo ajustado no parametro o1.t ( 3 segundos), movimentado o atuador (A1).

Para efetuar apenas uma operagdo o pardmetro de reset automatico (rSt.At) sera
ajustado como desabilitado (no).

START J‘I

sP1 N
I
I
|
PV |

ouT1
20mA

ouT3

OmA

Abaixo segue a lista dos parametros e seus respectivos ajustes, para essa aplicacéo.

D(l:s!g::y Descricao Ajuste Escala
SP1 Set Point 1 8
tYPE Tipo de funcionamento tiMEr
ModE Modo de operagéo dELAY
bASE Base de tempo S$SSS.dd
dir Diregdo da temporizagdo dn
rSt.At Reset automatico no
StArt Inicia timer A.uP
St Entrada reset C.dn
01.AC Acdo da saida 1 no
ol.t Tempo de agao saida 1 3.00 seg
03.AC Acdo da saida 3 0-20
03.LL L'm"es;?(jzr'gr(gj“4enff\§"a de 0008.00 $558.dd
03.LH e o 0000.00 $55S.dd
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10.4  TEMPORIZADOR CiCLICO

10.4.1 AUTOMAGAO LINHA DE PRODUGAO (TEMPORIZADOR CiCLICO
+ OPC. PULSO)

Em uma linha automatizada de producao, posicionar as pecas na esteira de transporte
em intervalos regulares de 8 segundos.

A mesa rotativa deve ser acionada por 2 segundos, e apés acionar o atuador linear do
alimentador vertical por 2 segundos, retirando as pecas do alimentador e posicionando
nas cavidades da mesa rotativa.

Dados:

R1 — Mesa rotativa

A1 - Atuador linear, com retorno por mola
V1 - Alimentador vertical

0BS.: 0 processo € iniciado através de uma chave normalmente aberta, no inicio da
linha de producéo.
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Analisando a aplicacéo, observamos que precisamos de:

- Um Set-point (1), para temporizar o tempo de acionamento da mesa rotativa (R1).

- Uma saida (OUT1), para ser acionada durante o tempo t1, movimentando a mesa (R1).
- Um Set-point (t2), para temporizar o tempo de acionamento do atuador (A1).

- Uma saida (OUT2), para ser acionada durante o tempo t2, movimentando o atuador (A1),
retirando uma peca por vez do alimentador (V1).

Para essa aplicagao, o tempo para que cada pega seja posicionada na esteira é dado por:
t1+P1+t2+P2+t1. Como os tempos t1 e t2 séo de 2 segundos, totalizando 6 segundos,
os outros 2 segundos restantes serdo temporizados ajustando-se os parametros de
operacéo P1 e P2 em 1 segundo.

Para efetuar a operacdo repetidamente, o parametro modo de operacdo (ModE) sera
ajustado como continuo (Cont).

Abaixo segue a lista dos parametros e seus respectivos ajustes, para essa aplicagao.

D(i;s;::y Descricdo Ajuste Escala
t Tempo 1 — OUT1 ativado 0002.00 $SSS.dd
P1 Pausa 1 - OUT1 desativado 0001.00 $SSS.dd
t2 Tempo 2 — OUT2 ativado 0002.00 S$SSS.dd
P2 Pausa 2 — OUT2 desativado 0001.00 $8SS.dd

tYPE Tipo de funcionamento CYCLE

ModE Modo de operagéo Cont

bASE Base de tempo $SSS.dd
dir Direcéo da temporizacéo dn

StArt Inicia timer A.uP

01.AC Acdo da saida 1 no

02.AC Aco da saida 2 PuLS
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10.5 VELOCIMETRO
10.5.1 MEDIGAO DE ROTAGAOQ (MODO DIRETO)

Medir e monitorar a rotacdo de uma polia, em unidade de rotagdo por minuto (rpm),
através da medicgao dos intervalos dos sinais gerados pelo sensor através de 1 ponto.
A monitoragdo devera indicar baixa e alta rotacdo, valores menores que 1000rpm e
maiores que 1500rpm respectivamente.

Dados:
S1 - Sensor
P1 - Polia

0BS.: Por modo direto entende-se que o ponto onde se deseja determinar a rotacéo € o
mesmo onde séo obtidos os sinais do sensor.

Analisando a aplicagao, observamos que precisamos de:

- Dois Set-points (SP1 e SP2), um set-point para rotagdes menores que 1000rpm, e outro
para rotacdes maiores que 1500rpm.

- Duas saidas (OUT1 e OUT2), que serdo acionadas para sinalizar baixa e alta rotacao,
respectivamente.

A sinalizacdo de baixa rotacéo deve ser acionada quando a rotacéo for menor que 1000
rpm, logo o Set-point 1 deve ser ajustado com valor 999.

A sinalizacéo de alta rotacéo deve ser acionada quando a rotagao for maior que 1500
rpm, logo o Set-point 2 deve ser ajustado com valor 1501.
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0 parametro bloqueio inicial da saida 1 sera habilitado, para que ao se iniciar o sistema,
a sinalizagao de baixa rotagao néo seja acionada.

SP2

ouT1 | L
| |
| |
| |

ouT2 . .

Abaixo segue a lista dos parametros e seus respectivos ajustes, para essa aplicagao.

Parametro Descricdo Ajuste Escala
SP1 Set Point 1 999
SP2 Set Point 2 1501
tYPE Tipo de funcionamento SPEEd
dir Direcéo da contagem uP
dP Ponto decimal 000000
FACt Fator de corregéo 1.00000
bASE Base de tempo Min Min
ol.Fn Funcdo da saida 1 L
01.AC Aco da saida 1 no
o1.bL Blogueio inicial da saida 1 YES
02.Fn Funcéo da saida 2 H
02.AC Acdo da saida 2 no

0BS.: 0 Set-point 2 (SP2) apenas estara disponivel para ajuste no bloco de operacao,
quando o parametro 02.AC estiver ajustado com valor diferente de oFF.
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10.5.2 MEDIGAO DE ROTAGAO (MODO INDIRETO)

Medir e monitorar a rotagéo da polia movida, que esta associada a uma polia motora,
em unidade de rotagao por minuto (rpm), através da medicéo dos intervalos dos pulsos
gerados pelo sensor através de 1 ponto, instalado na polia motora.

A monitoracéo devera indicar baixa e alta rotacéo, valores menores que 1000rpm e
maiores que 1500rpm respectivamente.

Dados:

P1 - Polia motora
P2 — Polia movida
S1 - Sensor

Diametro da P1 (D1) = 120mm

Diametro da polia P2 (D2) = 320mm
Profundidade do canal das polias (Ps) = 10mm
N° pulsos gerados por volta da polia P1 =1
Rotagao da polia P1 (N1)

Rotagao da polia P2 (N2)

0BS.: Por modo indireto entende-se que o ponto onde se deseja determinar a rotagéo é
diferente do ponto onde séo obtidos os sinais do sensor.

Analisando a aplicacao, observamos que é semelhante a aplicagao anterior, a tnica
atencdo é determinar a relacdo de transformacdo da rotagdo, ao se transferir o
movimento da polia motriz menor (P1), para a polia maior (P2).
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1° Determinacéo da relacao de transformacéo da rotacéo:

N2 = (N1*D1)/D2

N2 = [N1*(D1-2xPs)] / (D2-2xPs)

N2 = [N1*(120-20)] / (320-20)

N2 = N1*1/3

Pela expressédo acima, a polia movida P2 tera 1/3 da rotagdo da polia motora P1.

2° Ajustando o Fator de Correcao
Por o sensor estar instalado na polia P1, e a polia P1 ter rotagéo trés vezes maior que a
polia P2, o velocimetro recebe trés vezes mais pulsos, de que se estivesse instalado no
ponto onde se deseja determinar a rotagao.
Devemos entao, aplicar um Fator de Correcao/dividir a rotacéo por 3.

FACt = N2 /N1

FACt = (N1*1/3) / N1

FACt=1/3

FACt = 0,33333

Abaixo segue a lista dos parametros e seus respectivos ajustes, para essa aplicagao.

Parametro Descrigao Ajuste Escala

SP1 Set Point 1 999

SP2 Set Point 2 1501

tYPE Tipo de funcionamento SPEEd
dir Diregdo da contagem uP
dP Ponto decimal 000000

FACt Fator de corregéo 0.33333

bASE Base de tempo Min Min

ol.Fn Funcdo da saida 1 L

01.AC Acéo da saida 1 no

o1.bL Blogueio inicial da saida 1 YES

02.Fn Funcéo da saida 2 H

02.AC Acdo da saida 2 no

0BS.: 0 Set-point 2 (SP2) apenas estara disponivel para ajuste no bloco de operacao,
quando o parametro 02.AC estiver ajustado com valor diferente de oFF.
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10.5.3 MEDIGAO DE VELOCIDADE LINEAR COM ENCODER

Medir e monitorar a velocidade linear de uma esteira de transporte, em unidade de m/
min, a partir dos sinais gerados por um encoder rotativo incremental, acoplado ao rolete
da esteira.

A monitoracdo devera sinalizar a paralisagao do funcionamento da esteira, ou seja,
velocidade linear = 0 m/min.

Dados:

D1 - Rolete da esteira de transporte
E1 - Encoder rotativo incremental
Diametro do rolete (D) = 160mm

N° pulsos por volta = 200

A sinalizacao de paralisacéo da esteira deve ser acionada quando a velocidade linear da
esteira for igual 0 m/min, logo o Set-point 1 deve ser ajustado com valor 0, e 0 parametro
de bloqueio inicial da saida 1 deve ser ajustado para habilitado, afim de que nao seja
sinalizado a paralisagao no inicio da operacéo da esteira.

Como esta sendo utilizado sensor de tipo encoder o parametro dir deve ser ajustado
para o valor Qdt1, afim de que a entrada IN A contabilize os pulsos, e a entrada IN B seja
utilizada para verificacéo do sentido de giro/velocidade.

1° Determinagao do perimetro do rolete (D1)

Perimetro = 2*m*r

Perimetro = m*D

Perimetro = m*160

Perimetro = 502,65mm = 0,5026m

ou seja, a cada volta a esteira desloca-se 0,5026 metros
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2° Determinacao do fator de corregao
Ao rolete (D1) completar uma volta, € gerado um total de 200 pulsos, porém nao
queremos exibir a velocidade em unidade de pulsos por base de tempo (pps, ou hertz).
Entéo devemos calcular o fator de corregao de forma que, ao equipamento receber esses
200 pulsos, exiba a distancia linear, neste caso metros.

FACt = Perimetro / N° pulsos por volta

FACt = 0,5026 / 200

FACt = 0,00251

3° Configuragao da base de tempo
Como a velocidade deve ser exibida em metro por minutos, iremos ajustar o parametro
bASE em min.

4° Verificacéo
Para verificar e simular os valores determinados, montamos a tabela abaixo
Rotacdo | Quantidade th:r Velocidade (m/s) Base Velocldad_e A
por de - = de -
Correcao " (Qtd. Pulsos*FACt
segundo Pulsos (FACY) (Qtd. Pulsos*FACt) | Tempo *bASE)
1 200 0,502 30,12
2 400 1,004 60,24
3 600 1,506 i 90,36
0,00251 minuto
10 2000 5,020 (60s) 301,20
20 4000 10,040 602,40
30 6000 15,060 903,60

Abaixo segue a lista dos pardmetros e seus respectivos ajustes, para essa aplicacéo.

Parametro Descricdo Ajuste Escala

SP1 Set Point 1 0

tYPE Tipo de funcionamento SPEEd
dir Diregéo da contagem Qdt1
dP Ponto decimal 0000.00

FACt Fator de corregao 0.00251

bASE Base de tempo Min Min

ol.Fn Funcdo da saida 1 L

01.AC Aco da saida 1 no

ol.bL Bloqueio inicial da saida 1 YES
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11. GARANTIA

0 fabricante garante que os equipamentos relacionados na Nota Fiscal de venda estdo
isentos de defeitos e cobertos por garantia de 12 meses a contar da data de emissao da
referida Nota Fiscal.

Ocorrendo defeito dentro do prazo de garantia, os equipamentos devem ser enviados a
nossa fabrica, acompanhados de NF de remessa para conserto, onde serdo reparados ou
substituidos sem dnus desde que comprovado o uso de acordo com as especificacdes
técnicas contidas neste manual.

0 que a garantia nao cobre

Despesas indiretas como: fretes, viagens e estadias.

0 fabricante ndo assume nenhuma responsabilidade por qualquer tipo de perda,
dano, acidente, ou lucro cessante decorrentes de falha ou defeito no equipamento, tao
somente se comprometendo a consertar ou repor os componentes defeituosos quando
comprovado o uso dentro das especificagdes técnicas.

Perda da Garantia

A perda de garantia se processara caso haja algum defeito no equipamento e seja
constatado que tal fato ocorreu devido a instalagdo elétrica inadequada e/ou o
equipamento ter sido utilizado em ambiente agressivo, modificado sem autorizacao,
sofrido violagéo ou utilizado fora das especificacdes técnicas.

0 fabricante reserva-se no direito de modificar qualquer informacéo
contida neste manual sem aviso prévio.









