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ZIV APLICACIONES Y TECNOLOGIA, S.L.
Licenca de Uso de Software

O EQUIPAMENTO QUE VOCE ADQUIRIU CONTEM UM PROGRAMA DE SOFTWARE. ZIV
APLICACIONES Y TECNOLOGIA S.L. E O LEGITIMO PROPRIETARIO DOS DIREITOS
AUTORAIS SOBRE ESTE SOFTWARE, DE ACORDO COM O PREVISTO NA LEI DE
PROPRIEDADE INTELECTUAL DE 11-11-1987. COM A COMPRA DO EQUIPAMENTO VOCE
NAO ADQUIRE A PROPIEDADE DO SOFTWARE, SENAO UMA LICENCA PARA PODER
USA-LO EM CONJUNTO COM ESTE EQUIPAMENTO.

O PRESENTE DOCUMENTO CONSTITUI UM CONTRATO DE LICENGCA DE USO ENTRE
VOCE (USUARIO FINAL) E ZIV APLICACIONES Y TECNOLOGIA, S.L. (LICENCIANTE)
REFERIDO AO PROGRAMA DE SOFTWARE INSTALADO NO EQUIPAMENTO. POR
FAVOR, LEIA CUIDADOSAMENTE AS CONDICOES DO PRESENTE CONTRATO ANTES DE
UTILIZAR O EQUIPAMENTO.

SE VOCE INSTALA 0U UTILIZA O EQUIPAMENTO, ISTO IMPLICA QUE ESTA DE ACORDO
COM OS TERMOS DA PRESENTE LICENGCA. SE NAO ESTA DE ACORDO COM ESTES
TERMOS, DEVOLVA IMEDIATAMENTE O EQUIPAMENTO NAO UTILIZADO AO LUGAR
ONDE O OBTEVE.

Condicoes da Licenca de Uso

1.-Objetivo: O objetivo deste Contrato é a cesséo por parte do Licenciante a favor do Usuério Final de uma
Licenca ndo exclusiva e intransferivel para usar os programas informaticos contidos na memoéria do
equipamento adquirido e a documentagdo que os acompanha, em seu caso (denominados a seguir de forma
conjunta, o "Software"). Este uso poderd ser realizado unicamente nos termos previstos nesta Licenca.

2.- Proibicdes: Fica expressamente proibido e excluido do &mbito desta Licenca ou que o Usuério Final
realize qualquer uma das seguintes atividades: a) copiar e/ou duplicar o Software licenciado (nem mesmo
com o objetivo de realizar uma copia de seguranga); b) adaptar, modificar, recompor, descompilar,
desmontar e/ou separar o Software licenciado ou seus componentes; c) alugar, vender ou ceder o Software
ou colocéa-lo a disposicdo de terceiros para que realizem qualquer uma das atividades anteriores.

3.- Propriedade do Software: O Usuério Final reconhece que o Software, ao qual se refere este Contrato é
de exclusiva propriedade do Licenciante. O Usuario Final somente adquire, por meio deste Contrato e
enquanto continue vigente, um direito de uso ndo exclusivo e intransferivel sobre este Software.

4.- Confidencialidade: O Software licenciado é confidencial e 0 Usuario Final se compromete a nao revelar
a terceiros nenhum detalhe ou informacgdo sobre o mesmo sem o prévio consentimento por escrito do
Licenciante.

As pessoas ou entidades contratadas ou subcontratadas pelo Usuério Final para realizar tarefas de
desenvolvimento de sistemas informaticos ndo serdo consideradas terceiros para efeitos da aplicacdo do
paragrafo anterior, sempre e quando estas pessoas estejam por sua vez sujeitas ao compromisso de
confidencialidade contido neste paragrafo.

Em nenhum caso, salvo autorizagdo escrita do Licenciante, podera o Usuério Final revelar nenhum tipo de
informagéo, nem ainda para trabalhos subcontratados, a pessoas ou entidades que sejam competéncia direta
do Licenciante.



5.- Resolucdo: A Licenca de Uso é concedida por tempo indeterminado a partir da data de entrega do
equipamento que contém o Software. Ndo obstante, este Contrato ficara acordado de pleno direito e sem
necessidade de requerimento no caso do Usuario Final descumprir qualquer de suas condicoes.

6.- Garantia: O Licenciante garante que o Software licenciado corresponde as especificacBes contidas nos
manuais de utilizacdo do equipamento, ou com as acordadas expressamente com o usuario final, em seu
caso. Esta garantia sé implica que o Licenciante procedera o reparo ou readaptacdo do Software que nédo se
ajuste a estas especificacfes (sempre que ndo se trate de defeitos menores que ndo afetem o funcionamento
dos equipamentos), ficando expressamente eximido de toda a responsabilidade pelos danos e prejuizos que
pudessem derivar da inadequada utilizagdo do mesmo.

7.- Lei e jurisdicdo aplicavel: As partes acordam que o presente contrato seré regido de acordo com as leis
espanholas. Ambas partes, com expressa renincia ao foro que possa lhes corresponder, acordam submeter
todas as controvérsias que possam surgir em relacdo ao presente Contrato aos Juizados e Tribunais de
Bilbao.

ZIV Aplicaciones y Tecnologia S.L.
Parque Tecnoldgico, 210
48170 Zamudio (Vizcaya)
Apartado 757
48080 Bilbao - Espafia
Tel.- (34) 94 452.20.03

ADVERTENCI1A
Z | V Aplicaciones y Tecnologia, S.L., € o legitimo proprietario dos direitos autorais deste manual.
Fica expressamente proibido copiar, ceder ou comunicar a totalidade ou parte do conteddo deste
livro, sem a expressa autorizacao escrita do proprietario.

O conteudo deste manual de instrugfes possui finalidade exclusivamente informativa.

Z 1 'V Aplicaciones y Tecnologia, S.L., ndo se torna responsavel pelas conseqiiéncias derivadas do uso
unilateral da informacao contida neste manual por terceiros.




Tabela de Conteudos

Capitulo 1.
1.1

1.1.1

1.2

1.3

Capitulo 2.
2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
2.7

Capitulo 3.
3.1
3.2
3.3
34
35

Capitulo 4.
4.1

4.2

4.3

4.3.1

4.3.2

4.3.3

Capitulo 5.
5.1
5.2
5.3
5.4
5.5
5.6

Capitulo 6.
6.1

6.2

6.3

6.4

6.5

6.5.1

6.5.2

6.5.3

Descricdo

FUNGOES ...
Supervisdo dos Circuitos de diSParo.......ccceeevvcuvereeeieeeeeinciiinee
OULTas fUNGDES ......vveieiiiiiee ettt e e
Selecao do MOdel0 ........eeveiiiiiee e

Caracteristicas Técnicas

TENSA0 AUXINAT ...eeeiveieciiii e
CANQAS .oeeeiieeeie e
Entradas digitaiS .........cceeeriiiiiiiii e
Saidas de POENCIA.......ccoiueeiiiieiiee et
Saida QUXITAT .....cooieiiiii e
Precisdo na medida de tempo..........ceeeeeiiiiiiiiiiiieee
Caracteristicas do enlace de comunicagles..........cccceevvveeeennee.

Normas e Ensaios Tipo

[[T0] P> 4= 01 o SRR
Compatibilidade eletromagnética ..........cccccceevvivivviieeeeee i,
ClIMALICO oot
F 1] 0= g1 =T o
MECENICO......cciiiiiiiii

Arquitetura Fisica

GENEraliIdATES ......oeiiiiiieiiie e
DIMENSOES ...ttt ettt e e
Elementos de CONEXA0 ........cooieeiiiiiiiiiiiiiaee e
REQUAS dE DOINES ...t
Extragdo do sistema (n&o curto-circuitavel) ...........cccccvvevvinnenn.
Cablagem ......cooceeee e ———

Faixas de Ajuste

Ajustes de CONfIQUrAGAO ........ccuveeeeiriiieeiiiiiee e
AJUSEE A€ PrOtEGAD ... .eeeiiiiiiiieiiiie et
Entradas digitaiS .........cceveeiiiiiiiiiic e
Saidas QUXINIAIES ........cceiiiiiiiiieree e
(e o174 Tor= To Mo o] 1 o7 USSP UPRRPRR
Selecao das saidas auxiliares e supervisao das bobinas (jumpers))

Principios de Operacao

[0 11 ot Lo T SRR
Supervisdo dos circuitos de diSparo.......cccccevvecvvveeereeereieninnenn
Y[ aF=1[V4= o= To o] o] 1o SRR
REQISIro de @VENLOS.........evvieiieie et
COMUNICAGOES .....eeeeeeiiiiee ettt
Ajuste das COMUNICAGOES .........uvveeiiiiiiee it
TipOS de COMUNICAGAD.......cceiiiriieeiiiiiee ettt
Comunicagdo coOm 0 equIPaAMENTO ........eevreereriiriiiieieaae e e

PSCT1204A

................... 1-2

.................. 1-2
................... 1-3

................... 2-2
................... 2-2

................... 2-2
................... 2-3
................... 2-3
.................. 2-3

.................. 3-2
................... 3-3
................... 3-3
................... 3-3

................... 4-3
................... 4-3

.................. 4-3
................... 4-3
.................. 5-2
................... 5-2

................... 5-3
................... 5-3

................... 6-2

................... 6-4
................... 6-4

.................. 6-5
................... 6-5
.................. 6-5

8SCT: Vigilancia dos Circuitos de Disparo e Fechamento
© ZIV GRID AUTOMATION, S. L. Zamudio, 2012

.

Y

grid automation @



Tabela de Contelidos a

Capitulo 7. Teclado e Display Alfanumerico

71 Display alfanumérico e teclado.........ccceeoiiiiiiiiiiiii e, 7-2
7.2 Teclas, fungdes € Modos de OPEraga0..........cccvvvieeeeeeeeeecciieeee e 7-2
7.3 Estrutura de programacao e visualiZaGao ..........cccovieeeiiiiiiie e 7-3

Capitulo 8. Testes de Recepciao

8.1 L€ T=T LT =1 o =T [ 8-2
8.1.1 o (= To7 <= o TS 8-2
8.2 INSPEGA0 Preliminar.........coooeeeiiiiie e 8-3
8.3 ENsaio de iSOlamentO.........ooi i 8-3
84 Ensaio da unidade de supervisdo dos circuitos de disparo........................ 8-3
8.4.1 Teste de fonte de alimentagao...........cceeeeeieiiiiiiiiiicee e 8-4
84.2 Teste das entradas digitaiS............uuuuuuuiiiiiiii 8-5
8.4.3 Teste fUNCIONAL.........ooiiieiie e e 8-6
8.5 Ensaio das COMUNICAGOES .........eeeeiiiiiieiiiiiie e 8-7
8.6 1015 =1 = To= o J U 8-8
8.6.1 (o or=1 T To™= o TSR 8-8
8.6.2 (O] 01 = T 2 8-8
A. Esquemas e Planos de Conexdes
B. indice de Figuras e Tabelas
B.1 LiSta de fIQUIras......cocueiiieiiiiie et B-2
B.2 Lista de tabelas............eeeiiiiiei e B-2
C. Garantia do Produto

]

z:v PSCT1204A

8SCT: Vigilancia dos Circuitos de Disparo e Fechamento

grid automation @ © ZIV GRID AUTOMATION, S. L. Zamudio, 2012



1.

Descricao m

11
111
1.2
13

LT o 1= PSR 1-2
Supervisao dos CirCuUitoS de diSPArO .........uuueeiieaeiiiiiiiiieiee et e e e e 1-2
OULTAS TUNGOES....cee it ettt e ettt e e e st e e s sttt e e e sttt e e e sbbeeeesabbeeeessnreeaeeas 1-2

SeleGA0 O MOUEIO ....eiiiiiiiie et e s e e 1-3




Capitulo 1. Descricao E

O equipamento denominado 8SCT, realizado com tecnologia digital, esta baseado em um
potente microprocessador, incorporando uma protecdo de supervisdo das bobinas de disparo
do disjuntor.

O sistema 8SCT se aplica em posi¢cdes com disparo mono / tripolar, onde é necessaria a
supervisdo independente de cada um dos circuitos de disparo do disjuntor.

1.1 Funcodes

S&o descritas a seguir, as fungdes incorporadas no equipamento aqui apresentado:

1.1.1 Supervisdo dos circuitos de disparo
O sistema dispde de unidades de supervisdo dos circuitos de disparo, independentes para
cada pdlo, realizando a supervis@o nas duas posi¢es do disjuntor: aberto e fechado.

O equipamento proporciona quatro saidas de poténcia que séo ativadas quando se detecta
uma anomalia em qualquer um dos circuitos de disparo.

Sao proporcionadas quatro indicacdes Opticas: as trés primeiras indicacdes sdo para sinalizar
independentemente a falha em cada um dos circuitos supervisionados e uma quarta para
sinalizagdo de falha em qualquer um dos mesmos. Todas elas ficam memorizadas e podem ser
repostas através do teclado do equipamento.

1.2 Outras funcobes

e Contador do numero de atuacdes
Esta funcdo acumula o nimero de atuacdes desde a Ultima partida da protecao.
e Sinalizacao 6ptica

A sinalizacdo estd formada por cinco LEDs, quatro deles para sinalizar o tipo de falha e o
quinto com indicacdo de: "Disponivel". A lista com as sinalizacdes disponiveis estao definidas
no Capitulo 6.

e Entradas digitais

O equipamento dispde de seis entradas digitais: para a supervisdo da continuidade no circuito
de cada polo (A, B, C) e em suas duas posicles (aberto e fechado). No Capitulo 6 estédo
indicadas as entradas digitais disponiveis pelo equipamento.

e Saidas auxiliares

O equipamento dispde de cinco saidas auxiliares: quatro de contato duplo para indicacdo de
falha no circuito e uma quinta com indicagdo de: "Disponivel". A lista com as saidas disponiveis
estdo definidas no Capitulo 6.

¢ Informacédo local (display)
Visualizacdo de: Ajustes, Configuracao, Informacao.
e Auto-diagnostico e vigilancia

O equipamento dispde de um programa de auto diagnéstico, que tem como missdo a
comprovacdo do correto funcionamento de todos 0s componentes que integram o
equipamento.

1-2
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1.3 Selecao do modelo

Capitulo 1. Descricao

8SCT 1 | N

Funcoes
A Supervisdo de 1 circuito
B Supervisao de 2 circuitos

Supervisdo de 3 circuitos

Tens&o auxiliar
Alimentacao
1 24-48 Vcc (£20%)
2 110-125 Vce (+20%)

24-48 Vce
110-125 Vcce

Entradas digitais

Alimentagédo Entradas digitais
110-250 Vcc (x20%) 250 Vce

Idioma / Frequencia
0 Espanhol / 50 Hz
2 Inglés / 60 Hz

Portugués / 60 Hz
Francés / 50 Hz

Comunicagoes
1 RS232
2 RS232 + FOP 1mm

RS232 + FOC (SMA)
RS232 + FOC (ST)

Tipo de caixa

E 1U x 1 rack de 19" con conectores excaixaveis

1U x 1 rack de 19" com régua para fios de terminal
redondo

Revisdo

PSCT1204A
8SCT: Vigilancia dos Circuitos de Disparo e Fechamento
© ZIV GRID AUTOMATION, S. L. Zamudio, 2012
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Capitulo 1. Descricao &
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Capitulo 2. Caracteristicas Técnicas E

2.1 Tensao auxiliar

Os equipamentos 8SCT disp6em de uma fonte de alimentacao auxiliar cujo valor é selecionavel
conforme o modelo concreto

24-48 Vcc (x20%)

110-125 Vcc (x20%)

Nota: no caso de falha de alimentagdo auxiliar admite uma interrupcdo maxima de 100ms a uma tensdo de
110Vce

2.2 Cargas
Em repouso W
Méaxima 20 W (disparo)

2.3 Entradas digitais

O equipamento dispbe de 6 entradas polarizadas e separadas. As entradas digitais serdo
alimentadas a uma tensédo selecionavel:

Rangos disponiveis 24-40 Vcce (x20%)
110-125 Vce (+20%)
Consumo <10 mA
2.4 Saidas de potencia

O sistema dispde de 4 relés, com dois contatos de poténcia eletricamente separados para cada
saida, com as seguintes caracteristicas:

Corrente em permanéncia 8A
Corrente de corta duragéo 10 A (mé&ximo com um ciclo de
trabalho do 10%)
Capacidade de conexédo 2500 W
Capacidade de corte (com carga resistiva) 150 W - max. 8 A - (até 48 Vcc)
55 W (80 Vcc - 250 Vcce)
1250 VA
Tenséo de conexdo 250 Vcc
Tempo minimo no que os contactos de disparo
permanecem fechados 100 ms
2-2
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2.5 Saida auxiliar

Capitulo 2. Caracteristicas Técnicas

Dispde-se de uma saida auxiliar com um contato comutado.

Corrente em permanéncia
Corrente de corta duragéo

Capacidade de conexao

Capacidade de corte (com carga resistiva)

Tensédo de conexao

3A

8 A (méaximo com um ciclo de
trabalho do 10%)

2000 W

75 W - max. 3 A - (até 48 Vcc)
40 W (80 Vcc - 250 Vcce)

1000 VA

250 Vcc

2.6 Precisdo na medida de tempo

Tempo Definido e Tempo Inverso
(UNE 21-136 e IEC 255)

E =5 % ou 25 ms (0 que seja maior)

2.7 Caracteristicas do enlace de comunicacdes

Transmissao por fibra 6ptica de cristal

Tipo Multimodo
Comprimento de onda 820 nm
Conector ST
Poténcia minima do transmissor
Fibra de 50/125 -20dBm
Fibra de 62.5/125 -17dBm
Fibra de 100/140 -7dBm
Sensibilidade do receptor -25,4 dBm
Transmisséo por fibra éptica de plastico de 1 mm
Comprimento de onda 660 nm
Poténcia minima do transmissor -16 dBm
Sensibilidade do receptor -39dBm
Transmissé&o por meio de RS232C
Conector DB-9 (9 pinos); sinais utilizados Pino 5 - GND
Pino 2 - RXD
Pino 3 - TXD

PSCT1204A
8SCT: Vigilancia dos Circuitos de Disparo e Fechamento
© ZIV GRID AUTOMATION, S. L. Zamudio, 2012
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Capitulo 2. Caracteristicas Técnicas
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Os equipamentos satisfazem as normas especificadas no quadro abaixo. Caso ndo esteja
especificada, trata-se da norma UNE 21-136 (IEC-60255).

Capitulo 3. Normas e Ensaios Tipo

3.1 Isolamento

Isolamento
Entre circuitos e massa
Entre circuitos independentes

Impulso de tensao

IEC-60255-5
2 kV, 50 Hz, durante 1min
2 kV, 50 Hz, durante 1min

IEC-60255-5 (UNE 21-136-83/ 5)
5 kV; 1,2/50 ps; 0,5 J

3.2

Compatibilidade eletromagnética

Perturbacdes de 1 MHz

Modo comum
Modo diferencial

Perturbagodes de transitérios rapidos

Inmunidade a campos irradiados
Modulada em amplitude (EN 50140)
Modulada por pulsos (EN 50204)

Imunidade a sinais conduzidos
Modulada en amplitud

Descargas eletrostaticas

IEC-60255-22-1 Classe Il
(UNE 21-136-92/22-1)
2,5kV

1kV

IEC-60255-22-4 Classe IV
(UNE 21-136-92/22-4)
(IEC 1000-4-4)

4kV +10 %

IEC 61000-4-3 Classe Il
10 Vim
10 Vim

IEC 61000-4-6 Classe Ill (EN 50141)
10V

IEC 60255-22-2 Classe IV
(UNE 21-136-92/22-2) (IEC 1000-4-2)
+8 kV 10 %

Emissoes eletromagnéticas
irradiadas y conduzidas

EN55011 (IEC 1000-4-6)

=Y

grid automation

PSCT1204A
8SCT: Vigilancia dos Circuitos de Disparo e Fechamento
© ZIV GRID AUTOMATION, S. L. Zamudio, 2012



g Capitulo 3. Normas e Ensaios Tipo

3.3 Climatico

Temperatura IEC 60255-6

Faixa de funcionamento De -10°C a +55°C

Faixa de armazenagem De -25°C a+70°C
Umidade 95 % (sem condensagao)

3.4 Alimentacao

Interferéncias e ripple na alimentacgao IEC 60255-11/UNE 21-136-83 (11)
<20 %
3.5 Mecanico
Vibragodes (senoidal) IEC-60255-21-1 Classe |
Choques e trepidagoes IEC-60255-21-2 Classe |

Os modelos cumprem a normativa de compatibilidade eletromagnética 89/336/CEE.

pscTr204 ZNY
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Capitulo 3. Normas e Ensaios Tipo
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Capitulo 4. Arquitetura Fisica m

4.1 Generalidades

Os modelos 8SCT sio formados basicamente por uma placa que possui as fungdes de:

- Fonte de alimentacao - Entradas e saidas
- Moédulo processador

Sobre a placa frontal estao dispostos o teclado e o visualizador alfanumérico, os sinalizadores
opticos e a porta de comunicagbes locais. O aspecto externo do equipamento em seu frente
esta representado na figura 4.1.

figura 4.1: frontal de um 8SCT

Na parte traseira estdo os conectores da placa e a porta de comunicagbes remotas. A
disposigéo destes elementos esta representada nas figuras 4.2 e 4.3

o o o o o

[1]2]3[a]5]6[7]8]s 011 i2p3fiafis 6 i7 18 fio[2021]22/23la| B A[1]2]3]a]s]6[7]8]sfoft1 i2fi3f1af1s 6 17 1819 }20]21]22[23]s] TX RX

« — - iy

figura 4.2: traseira de um 8SCT (modelo de conector encaixavel)
[ ) o o o
' [1B 28 [3B [6B |78 [8B [ 9B [108]11B[128]13B [14B[15B[168[17B]18B[19B]20B]21B]228] 238[248[ 7A [ 8 [ oA [10A[11A[12A]13A]14A 15A l16A17A 18A]19A]20A 214 220 23A l24A | i
| 8 I
I 2 I
b i
o (e ) o o = 6
figura 4.3: traseira de um 8SCT (modelo de régua de terminais)
4-2
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@ Capitulo 4. Arquitetura Fisica

4.2 Dimensdes

Os equipamentos 8SCT sdo montados em caixas de 1 rack de 19” e 1 altura normalizada. Os
equipamentos estdo previstos para sua montagem embutida em painel ou em armarios porta-
racks. A cor da caixa é cinza grafite.

4.3 Elementos de conexao

4.3.1 Réguas de bornes

O equipamento dispde de duas réguas de bornes dispostas horizontalmente: o modelo de
conector encaixavel tem a capacidade para 24 bornes (48 bornes em total); o modelo de régua
de terminais dispde de 20 bornes (40 bornes em total) para as entradas, saidas e alimentacao.

4.3.2 Extracao do sistema (ndo curto-circuitavel)

E possivel extrair o mddulo electrdnico que consta o equipamento soltando os parafusos
situados no frontal. Sera necessario, além disto, retirar os parafusos das réguas na parte
traseira.

4.3.3 Cablagem

O sistema dispGe de conectores e bornes internos a fim de evitar a cablagem no interior.
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Capitulo 5. Faixas de Ajuste

5.1 Ajustes de configuracéao
Comunicacfes
Ajuste Faixa Intervalo
Nimero de equipamento 0-254 1
Velocidade 300 - 9600
baudios
Bits de parada lou?2
Paridade 0 (sem paridade)
- 1 (par)
Idioma
Ajuste Faixa
Idioma Espanhol
Inglés
Data e hora
Atualizavel via comunicacdes
5.2 Ajuste de protecéo
Unidade de supervisdo dos circuitos de disparo
Ajuste Faixa Intervalo
Temporiza¢é@o da unidade 0,2-20s 50 ms

(200 - 20000 ms)

5.3 Entradas digitais
Bornes régua de | Bornes conector

Entrada Definicdo terminais encaixavel

+ - + -
IN1 Supervisao bobina pélo A com disjuntor fechado 9A 10A 13A 14A
IN2 Supervisado bobina pélo A com disjuntor aberto 11A 12A 15A 16A
IN3 Supervisao bobina pélo B com disjuntor aberto 15A 16A 19A 20 A
IN4 Supervisdo bobina pélo C com disjuntor aberto 17A 18A 21A 22A
IN5 Supervisao bobina pélo C com disjuntor fechado 13A 14A 17 A 18 A
IN6 Supervisdo bobina pélo B com disjuntor fechado 19A 20A 23A 24A

PSCT1204A
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Capitulo 5. Faixas de Ajuste

54 Saidas auxiliares
Bornes régua de terminais Bornes conector
Saida Definicdo encaixavel
+ - + -
AUX-4 | Falha em (qualquer) circuito de | NA: 2A-1A NA: 24B-23B NA: 2A-1A NA: 24B-23B
disparo NA:20B-19B | NA:22B-21B NA: 20B-19B | NA: 22B-21B
AUX-1 | Falha em (qualquer) circuito de | NF:18B-17B NF: 20B-198 NF: 18B-17B | NF:20B-19B
disparo NF: 16B-15B NF: 18B-17B NF: 16B-15B | NF: 18B-17B
AUX-2 | Falha em (qualquer) circuito de | NF:14B-13B NF: 16B-158 NF: 14B-13B | NF: 16B-15B
disparo NF: 12B-11B NF: 14B-13B NF:12B-11B | NF: 14B-13B
AUX-3 | Falha em (qualquer) circuito de | NF:10B-9B NF: 12B-11B NF: 10B-9B NF: 12B-11B
disparo NF: 8B-7B NF: 10B-9B NF: 8B-7B NF: 10B-9B
AUX-5 | Equipamento em servico comum: 4B comum: 6B comum: 4B comum: 6B
NA: 5B NA: 7B NA: 5B NA: 7B
NF: 6B NF: 8B NF: 6B NF: 8B
5.5 Sinalizacédo Optica
Indicador Tipo Defini¢ao
LED-1 Memorizado Falha em qualquer circuito de disparo
LED-2 Memorizado Falha no circuito de disparo fase A
LED-3 Memorizado Falha no circuito de disparo fase B
LED-4 Memorizado Falha no circuito de disparo fase C
5-3
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5.6 Selecao das saidas auxiliares e supervisao das
bobinas (jumpers)

Para que a fungdo de supervisdo dos circuitos de disparo funcione corretamente, devem ser
colocados os seguintes jumpers na posi¢cado adequada.

Supervisao das bobinas Nao supervisao das bobinas
Jumpers J9 a J14 em posicdo 2-3 Jumpers J9 a J14 em posi¢ao 1-2
Contactos “normalmente abertos” (NA) Contactos “normalmente fechados” (NC)
Jumpers J1 a J8 em posigao 1-2 Jumpers J1 a J8 em posicao 2-3

J13 Superviséo polo B posicao FECHADO
J10 Superviséo polo C posicido ABERTO
J9 Supervisao polo B posicao ABERTO
J14 Superviséo polo C posicao FECHADO
J11 Supervisao polo A posicido ABERTO
J12 Supervisao polo A posicao FECHADO

J2 J6 J5 g8 J7
ooo ﬂ:ll:l ﬂll:l ﬂ:ll:l oooaooooo caa
23 123 123 123

figura 5.1: jumpers de supervisao e configuragdo dos contatos de saida
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Capitulo 6. Principios de Operacgao a

6.1 Introducao

A funcao principal do 8SCT é a supervisao dos circuitos de disparo, fungao que é descrita nos
préximos capitulos, e que na figura 6.1, é representada através de um diagrama de blocos.

—
AUX4 1 FALHA EM CIRCUITO
— DE DISPARO
SUPERVISAO POLOA __ 'N-2
DISJUNTOR ABERTO 0
_w FALHA EM CIRCUITO
supervisio PoLo A __ "N TA o DE DISPARO
DISJUNTOR FECHADO
{ FALHA EM CIRCUITO
SuPERVIsAo poLoB _ N3 DE DISPARO

DISJUNTOR ABERTO 0
N —nom>0 w { FALHA EM CIRCUITO
SUPERVISAO POLO B - T8 X DE DISPARO
DISJUNTOR FECHADO
{ FALHA EM CIRCUITO

SUPERVISAO PoLoc _ N4 DE DISPARO

DISJUNTOR ABERTO )
_% { FALHA EM CIRCUITO
supERVISAo poLo ¢ _ NS TC T DE DISPARO
DISJUNTOR FECHADO %
{ FALHA EM CIRCUITO

TA; TB; TC; AJUSTAVEL ENTRE 0,2s E 20s DE DISPARO

figura 6.1: diagrama de blocos do funcionamento basico do 8SCT

6.2 Supervisao dos circuitos de disparo

Esta fungdo consta de trés fungdes de supervisdo exatamente iguais e independentes,
dedicadas cada uma a cada circuito de disparo do disjuntor. Cada uma delas gera um sinal
quando é produzida uma situagdao anémala no circuito de disparo associado: perdas da tensao
auxiliar de manobra ou abertura nos proprios circuitos de abertura. A supervisao é realizada em
ambas as posic¢des do disjuntor: aberto e fechado.

Cada fungao de supervisao gera uma saida: FDA, correspondente ao pélo A, FDB ao pélo B e
FDC ao pdlo C.

Na figura 6-1 pode ser visto o diagrama de blocos e de aplicagdo, em situacdo de disjuntor
aberto, correspondente ao polo A. Os pdlos B e C tém um tratamento idéntico e s6 variam as
entradas digitais associadas, assim como os bornes a elas associados.

Nas condi¢des da figura 6.2 (disjuntor aberto), a entrada IN-2 se encontra energizada, através
da resisténcia interna R1. A entrada IN-1 estara desenergizada ja que a tensédo no borne (9A
em modelo de régua de terminais ou 13A para modelo de conector encaixavel) € menor que
seu nivel de ativagdo, devido ao fato da resisténcia R3 ser muito maior que a oferecida pela
bobina de disparo. Nesta situagdo, o sinal de Supervisdao de bobina de disparo com
disjuntor fechado (SBAIC) se encontra ativo e o de Supervisdo de bobina de abertura com
disjuntor aberto (SBAIA) se encontra inativo, fazendo com que a saida de Falha do circuito
de disparo (FDA) fique inativa.
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a Capitulo 6. Principios de Operacgao

Se for produzida uma abertura da bobina de manobra, a entrada IN-1 sera energizada,
ativando-se o sinal SBAIA e dando lugar a desativagdo da saida da porta OR exclusiva e a
ativagdo, segundo a temporizagéo ajustada, do sinal de falha do circuito de disparo (FDA).

Se, em condigbes de integridade do circuito de manobra, ocorre um fechamento ou um
religamento, uma vez executada a ordem, muda o estado do disjuntor e a de seus contatos
52/a e 52/b com o que sera invertida a situagdo de ativacdo das entradas IN-2 e IN-1, assim
como dos sinais SBAIC e SBAIA. Contudo, a saida FDA permanecera desativada ja que
ambas as entradas a porta OR exclusiva possuem diferente valor logico.

A funcdo do tempo de reposicao (ajustavel entre 200 ms e 20s) é a de absorver o possivel
periodo de tempo entre o fechamento do contato 52/a e a abertura do 52/b. Em geral, os sinais
SBAIC e SBAIA ndo mudaréo de estado simultaneamente e na saida da porta OR exclusiva
aparecera um "0" Idgico transitério, enquanto durar a discordancia entre ambos os contatos.
Isto ndo modificara o estado da saida FDA, sempre que sua duragao for inferior a 5 segundos.

Se com o disjuntor fechado for produzida uma abertura da bobina de manobra, a entrada IN-2
sera energizada, ativando-se o sinal SBAIC, ocorrendo a desativagdo da saida da porta OR
exclusiva e a ativagéo do sinal de falha do circuito de disparo (FDA). O tempo que transcorre
desde a desativagido da saida da porta OR exclusiva e a ativagdo do sinal FDA depende do
ajuste estabelecido (ajuste compreendido entre 0,2 e 20 segundos).

Se o disjuntor estiver fechado e ocorrer um disparo, abrindo o disjuntor e invertendo o estado
dos contatos 52/a e 52/b, ndo sera ativado o sinal FDA, independentemente da duragéo da
ordem de disparo. Se o disjuntor ndo executasse a ordem, se ativaria o sinal FDA fora do
tempo ajustado.

Se desaparecer a tensdo de manobra, sdo desenergizadas as entradas que assim estiveram.
Isto tem como consequéncia que as entradas de ambas OR exclusiva figuem inativas,
provocando a ativagao da saidas de falha de circuito de manobra (FDA).

*)

O| s2c8
Ol Abrir

2

Disparo

52 (9A) (13A) | (4| _IN1

E (104) (14A

SUPERVISAO BD_A
(Pos. Fechado)

0 '

D % FOA |
0,2-20s. i

'

'

Bornes réguas de terminais: 3A; 11A-12A; 4A; 9A-10A
Bornes conector encaixavel: 7A; 15A-16A; 8A; 13A-14A

figura 6.2: diagrama de blocos e de aplicagado da fungao de supervisido dos circuitos de disparo
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Capitulo 6. Principios de Operacgao g

O Capitulo 5 indica a posigdo dos jumpers J9 a J14 para a selegdo de entradas como
supervisao (ou nao supervisao) das bobinas. No mesmo capitulo s&o indicados os estados dos
jumpers J1 a J8 necessarios para que os contatos das saidas assumam o valor de
"normalmente aberto" ou "normalmente fechado".

6.3 Sinalizagao optica

O equipamento 8SCT esta dotado de cinco indicadores opticos (LEDs), localizados em sua
placa frontal. Um, em estado normal de cor verde, indica que o equipamento esta "Disponivel",
e os outros quatros, quando se ativam na cor vermelha, refletem o tipo de atuacédo executada
(ver Capitulo 5).

Através do teclado (ver Capitulo 7, Teclado e Display Alfanumérico) pode ser dado um
comando de reposi¢ao aos indicadores 6pticos memorizados.

E importante informar que a memorizagdo dos sinais que controlam os indicadores é realizada
sobre memoria volatil, de forma que uma perda de alimentagao provoca a perda da informacgao.

6.4 Registro de eventos

Cada una de las funciones instaladas en el 8SCT anotara un suceso en el Registro de sucesos
cuando se produzca una de las situaciones enumeradas en la tabla 6-1. Las funciones
instaladas son Proteccién e Inicializacién.

Tabla 6-1: Registro de eventos
Registro Descrigao Octeto | Bit
e Partida em frio 1 3
Inicializagao — -
Inicializagao por troca de ajustes 1 4
Ativacao do sinal de falha no circuito de disparo do pdlo da 1 26
Ativagbes e fase A
desativagbes de saidas| Ativacéo do sinal de falha no circuito de disparo do pdlo da 1 27
da unidade de fase B
protegéo Ativacao do sinal de falha no circuito de disparo do pélo da 1 28
fase C

A informagao armazenada junto com cada um dos registros é a seguinte:
- Data e hora da geragao do evento.

O registro alcanga os 59 ultimos eventos gerados, em forma de pilha circular, de forma que a
anotacdo de eventos acima desta capacidade da origem a exclusdo daqueles anotados ao
inicio da pilha.

A gestao do anotador de eventos esta otimizada, de forma que eventos simultdneos gerados
pela mesma fungédo ndo ocuparao registros separados €, desta forma, utilizardo somente uma
das posicdes da memoéria de eventos. Entretanto, se a ocorréncia nao fosse simultanea seriam
registradas duas anotagdes diferentes na pilha. Se entende por eventos simultidneos aqueles
que ocorrem separados entre si por um intervalo de tempo de menos de 1 ms, que é a
resolugao em tempo do anotador.
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o Consulta do registro

O programa de comunicagbes e gestdo remota da protecéo ZiverCom® disp6e de um sistema
de consulta do registro de eventos totalmente decodificada. A informacao aparece separada
por cada uma das entradas da tabela 6-1.

Localmente e através do teclado somente podera visualizar o ultimo disparo com a indicagao
da data, hora, minutos, segundos e o numero de eventos recolhidos na memoaria, desde a
ultima partida a frio do equipamento

6.5 Comunicagoes

6.5.1 Ajuste das comunicagoes

Os ajustes para as comunicagdes sado detalhados no Capitulo 5 (Faixas de Ajuste) e se
referem ao Numero de equipamento, Velocidade, Bits de parada e Paridade

6.5.2 Tipos de comunicagao

Os equipamentos 8SCT dispdem de dois tipos de portas de comunicagdo: uma frontal RS232
(para comunicagdo local) e outra posterior (para comunica¢des remotas) que, segundo o
modelo, pode ser de fibra Optica de plastico, de fibra 6ptica de cristal ou RS232. Os dados
técnicos sobre estes enlaces de comunicagdo se encontram no Capitulo 2 (Caracteristicas
Técnicas).

6.5.3 Comunicagao com o equipamento

A comunicagdo através destas portas pode ser realizada mediante o programa de
comunicacbes ZiverCom®, que permite o didlogo com a familia de equipamentos 8SCT e
outros equipamentos, seja localmente (através de um PC conectado a porta frontal) ou
remotamente (via porta de comunicagbes posterior), abrangendo todas as necessidades
quanto a programacao, ajustes e registros. O programa de comunica¢ées ZiverCom®, que se
refere a aplicagdo do modelo em questédo, esta protegido contra usuarios ndo autorizados
mediante codigos de acesso. O ZiverCom®, que opera em ambiente WINDOWSTM, é de facil
manuseio e utiliza botdes ou teclas para dar entrada aos diversos submenus.

A comunicagao através da porta local implica como condigao necessaria o troca automatica a
modo local, ndo pudendo aceder por via remota. A configuragdo da porta remota somente pode
ser realizada no modo local.
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Capitulo 7. Teclado e Display Alfanumérico a

71 Display alfanumérico e teclado

O display é de matriz de pontos de quatro digitos, cada um dos quais consta de 7x5 pontos.
Mediante o display se permitem visualizar os alarmes, ajustes, estados etc. O display em
repouso apresenta o identificador de modelo 8CST, como indicado na figura 7.1. O teclado
consiste em 4 teclas associadas ao visualizador alfanumérico (display), como indicado na

mesma figura.
[(8scT] )

figura 7.1: disposigao do display e teclado

7.2 Teclas, fungdes e modos de operagao

e Teclado

Selegio de opgdes
Através das teclas de selecdo (W) pode-se avangar ou retroceder pelas

distintas opgdes representadas no display. A tecla ENT é utilizada para
confirmar a selecdo realizada.

Através da tecla ¥ pode-se avancar aos distintos ajustes. Uma vez encontrado
0 desejado pressione ENT para selecionar, passando a visualizar o valor do
ajuste. Se desejar modificar pressione novamente ENT, o que o valor
aparecera piscando.

e Operacao

Ajustes de faixa

Se o ajuste é numérico (de faixa) utilizam-se as teclas A\ ou W para selecionar o valor
desejado. Uma vez completado este ajuste, pressiona-se ENT para confirma-lo e voltar a tela
identificativa do ajuste. Para seguir para um novo ajuste pressiona-se a tecla V.

Ajustes de sele¢ao de opgao

Quando o ajuste consiste em selecionar uma opgéo, esta buscara indistintamente com as
teclas A e ¥, mostrando ciclicamente as opgdes disponiveis. Uma vez escolhida a opgéo
desejada pulsa a tecla ENT, com o que confirma e volta a tela identificativa do ajuste. Para
seguir a um novo ajuste pulsa a tecla ¥.

¢ Saida dos menus ou ajustes

Depois de realizada uma operagao (selecdo, confirmacéo, mudancga de ajustes, visualizagédo de
informacao, etc.) pulsa a tecla ESC e retrocede ao nivel imediatamente superior. Se pressionar
ESC quando o valor de ajuste se encontrar piscando, este ajuste ndo sera atualizado.

e Reposicao da indicagao de falha no circuito e dos indicadores 6pticos

No caso de que alguma atuagao tenha sido produzida, visualiza-se no

display FCIR (falha no circuito de disparo) de forma piscante. -
Pressionando ESC acima de trés segundos, esta indicagao é reposta

(ou seja, volta-se a tela em repouso) e os LED’s frontais também sao
repostos.
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& Capitulo 7. Teclado e Display Alfanumérico

7.3 Estrutura de programacgao e visualizagao

A partir da tela de repouso (tela indicada na figura 7.1) aparece uma série de telas dispostas
em forma circular, de forma que usando as teclas ENT, ESC, A e ¥ opera-se sobre as
seguintes opgdes. As seguintes tabelas apresentam um exemplo de arquitetura de menus.

e Ajustes: desenvolvimento em HMI

AJUS TEMP

CONF
INF

e Configuragdao de comunicaciones: desenvolvimento em HMI

¢ Configuracao de idioma: desenvolvimento em HMI

INFO

¢ Menu de informagao: desenvolvimento em HMI
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Capitulo 7. Teclado e Display Alfanumérico

Mnemotécnico Significado

AJUS Ajustes

TEMP Ajuste de temporizagéo da unidade
CONF Configuragéo

COMN Comunicagao

N_EQ Numero de equipamento

PARI Paridade

B_PA Bits de paridade

VEL Velocidade

LANG Idioma

ESP Espanhol

ENGL Inglés

INFO Informacgéo

EVNT Eventos

SALI Estado das saidas

ENTR Estado das entradas

TEMP Estado de temporizagédo da unidade
COMN Estado das comunicagdes

PSCT1204A
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Capitulo 8. Testes de Recepc¢ao a

8.1 Generalidades

O manuseio de equipamentos elétricos, quando ndo é realizado adequadamente, pode
representar riscos de graves danos pessoais ou materiais. Portanto, apenas pessoal
qualificado e familiarizado com as normas de seguranga e respectivas medidas de precaugéo
deve trabalhar com este tipo de material.

Devem ser tomadas uma série de consideragdes gerais, tais como:

e Geragao de tensdes internas elevadas nos circuitos de alimentagao auxiliar e grandezas
de medida, inclusive depois da desconexao do equipamento.

e O equipamento devera estar conectado a terra antes de qualquer operagdo ou
manipulagao.

e Nao deverdao ser ultrapassados em momento algum os valores limites de
funcionamento do equipamento (tens&o auxiliar, corrente, etc.).

e Antes de extrair ou inserir algum moddulo devera desconectar a alimentagdo do
equipamento, pois caso contrario poderao originar danos ao mesmo.

8.1.1 Precisao

A precisao obtida nos testes elétricos depende em grande parte dos equipamentos utilizados
para medicdo de grandezas e das fontes de teste (tensdo auxiliar e correntes e tensdes de
medida). Portanto as precisées indicadas neste manual de instrugbes, no capitulo de
caracteristicas técnicas, s6 podem ser obtidas nas condicdes de referéncia normais e com as
tolerancias para os ensaios conforme as normas UNE 21-136 e IEC 255, além de se utilizar
instrumentacao de precisao.

A auséncia de harmdnicos (segundo a norma < 2% de distorgcéo) & particularmente importante
dado que os mesmos podem afetar a medigao interna do equipamento. Podemos indicar que
este equipamento, por exemplo, composto de elementos néo lineares, sera afetado de forma
distinta a que um amperimetro de c.a. diante a existéncia de harménicos, dado que a medigéo
se realiza de forma diferente em ambos os casos.

Destacaremos que a precisdao com que se realiza a prova dependera tanto dos instrumentos
empregados para sua medicdo como das fontes utilizadas. Por tanto, as provas realizadas
pelos equipamentos secundarios sao Uteis simplesmente como mera comprovagao do
funcionamento do equipamento e nao de sua precisao.
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a Capitulo 8. Testes de Recepgao

8.2 Inspecao preliminar
Comprovaram-se 0s seguintes aspectos:
e O equipamento se encontra em perfeitas condicdbes mecanicas, todas as suas partes
se encontram perfeitamente fixadas e ndo falta nenhum dos parafusos de montagem.

e Os numeros de modelo e suas caracteristicas coincidem com as especificadas no
pedido.

8.3 Ensaio de isolamento

Recomenda-se que nos testes de isolamento ou rigidez a realizar em armarios ou cabines, nos
quais requer comprovar a rigidez da cablagem externa, sejam extraidos os conectores do
equipamento, para evitar possiveis danos ao mesmo se o teste ndo € realizado
adequadamente ou existem retornos na cablagem, dado que os testes de isolamento foram
efetuados em fabrica em 100% dos equipamentos.

Antes de se proceder com o teste, por o jumper de caracteristicas de entradas digitais em NAO
(ver Capitulo 5).

¢ Modo comum

Curto-circuitar todos os bornes do equipamento, exceto o 1B, e aplicar 2.000 Vac durante 1
minuto entre esse conjunto de bornes e a massa metalica da caixa.

¢ Isolamento entre grupos
Realizar os seguintes grupos de bornes:
Modelo de régua de terminais

3A-4A-9A-10A-11A-12A-13A - 14A - 15A - 16A - 17A - 18A - 19A - 20A
1A-2A-19B - 20B
4B-5B-6B-7B-8B-9B-10B-11B-12B-13B-14B-15B-16B-17B-18B-2B - 3B

Modelo de conector encaixavel
7A-8A-13A-14A-15A-16A-17A - 18A - 19A - 20A - 21A - 22A - 23A - 24A
23B -24B - 21B - 22B
6B-7B-8B-9B-10B-11B-12B-13B-14B-15B-16B-17B -18B - 19B - 20B
Aplicar 2.000 Vac, durante 1 minuto, entre cada par dos grupos enumerados.
8.4 Ensaio da unidade de supervisao dos circuitos de
disparo

Ajustar o tempo de supervisdo em 3 segundos

Realizar as conexdes que séo indicadas a seguir (para ambos os modelos):

Tabela 8-1:Conexao da fonte de alimentagao

Bornes Tensao
3B + Vce
2B -Vce
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Capitulo 8. Testes de Recepc¢ao

8.4.1

Teste de fonte de alimentacgao

Comprovar que os seguintes contatos encontram-se abertos, com o sistema sem alimentar:

Tabela 8-2: Comprovagao de contatos abertos

Bornes régua de terminais Bornes conectores Saida
encaixaveis

1A -2A 23B - 24B AUX-4

19B - 20B 21B - 22B
4B - 5B 6B - 7B AUX-5

e os seguintes contatos fechados:
Tabela 8-3:Comprovacao de contatos fechados

Bornes régua de terminais Bornes conectores encaixaveis Saida
15B - 16B 17B - 18B AUX-1

17B - 18B 19B - 20B
11B - 12B 13B - 14B AUX-2

13B - 14B 15B - 16B
7B - 8B 9B - 10B AUX-3

9B - 10B 11B - 12B
4B - 6B 6B - 8B AUX-5

Aplicar tensao ao sistema e comprovar que o estado de todos os contatos associados a AUX-5:
(4B - 6B) e (4B - 5B) ou (6B - 7B) e (6B - 8B) se invertem. Haverao acendido, por vez, tanto o
LED de disponivel (verde) como os outros quatro sinalizadores (vermelhos).
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8.4.2

Alimentar

Teste das entradas
digitais
0 equipamento com a
tensdo auxiliar nominal

e conectar

Capitulo 8. Testes de Recepgao

+Vce !

X
cada uma das entradas de acordo !
com o circuito mostrado a direita. !
Y
S-nJ ~ IN-n
'\{alo_r en:j
O glonblﬁls? a 4_
a supervisar
-Vee
figura 8.1: proba das entradas digitais
As conexdes serao realizadas de acordo com o especificado na seguinte tabela:
Tabela 8-4: Proba das entradas digitais
Entrada Régua de terminais Conector encaixavel
X Y z X Y z
IN-1 4A 9A 10A 8A 13A 14A
IN-2 3A 11A 12A 7A 15A 16A
IN-3 3A 15A 16A 7A 19A 20A
IN-4 3A 17A 18A TA 21A 22A
IN-5 4A 13A 14A 8A 17A 18A
IN-6 4A 19A 20A 8A 23A 24A

Serao realizados os seguintes testes para cada uma das entradas:

1. Com o disjuntor S aberto, comprovar, através do HMI, que a entrada sobre teste

permanece ativa.

2. Com o disjuntor S aberto, comprovar, através do HMI, que a entrada sobre teste
permanece inativa.

Ao terminar o teste o circuito de teste sera desconectado.
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Capitulo 8. Testes de Recepc¢ao

8.4.3 Teste funcional

Serao realizadas as conexdes indicadas na seguinte tabela:

Tabela 8-5: Teste funcional

Bornes régua de terminais Bornes conectores encaixaveis Tenséao
3B; 3A; 4A 3B; 7A; 8A + Vce
2B 2B - Vce
10A; 12A /1 16A; 20A / 14A; 18A | 14A; 16A / 18A; 20A / 22A; 24A -Vce

e Supervisao do Polo A

Aplicar permanentemente -Vcc no borne 11A ou 15A (conforme o modelo). O estado dos
contatos permanecera no estado correspondente ao relé alimentado (ver Teste da fonte de
alimentagao). Pressionar a tecla ESC para a reposigéo dos LEDs. O LED2 ficara apagado.

Aplicar permanentemente -Vcc no borne 9A ou 13A (conforme o modelo) e comprovar que o
LED2 acende novamente, sem que os contatos de saida se modifiguem de posicao.
Desconectar a tensao dos bornes anteriores de —Vcc.

e Supervisao do Polo B

Aplicar permanentemente -Vcc no borne 15A ou 19A (conforme o modelo). O estado dos
contatos permanecera no estado correspondente ao relé alimentado (ver Teste da fonte de
alimentagao). Pressionar a tecla ESC para a reposigéo dos LEDs. O LED3 ficara apagado.

Aplicar permanentemente -Vcc no borne 19A ou 23A (conforme o0 modelo) e comprovar que o
LED3 acende novamente, sem que os contatos de saida se modifiguem de posigao.
Desconectar a tensido dos bornes anteriores de —Vcc..

e Supervisao do Polo C

Aplicar permanentemente -Vcc no borne 17A ou 21A (conforme o modelo). O estado dos
contatos permanecera no estado correspondente ao relé alimentado (ver Teste da fonte de
alimentagao). Pressionar a tecla ESC para a reposigéo dos LEDs. O LED4 ficara apagado.

Aplicar permanentemente -Vcc no borne 13A ou 17A (conforme o modelo) e comprovar que o

LED4 acende novamente, sem que os contatos de saida se modifiquem de posigao.
Desconectar a tensédo dos bornes anteriores de —Vcc.
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a Capitulo 8. Testes de Recepgao

¢ Comprovacao da falha geral

Aplicar permanentemente -Vcc a os bornes 11A, 15A y 17A 6 15A, 19A e 21A (conforme
modelo). Comprovar que os contatos, da tabela seguinte, se fecham:

Tabela 8-6: Comprovacao do fechamento dos contatos

Bornes régua de terminais Bornes conectores encaixaveis Relé
1A - 2A 23B - 24B AUX-4
19B -20B 21B - 22B
Simultaneamente haverao aberto os seguintes contatos:
Tabela 8-7: Comprovacgéao da apertura dos contatos
Bornes régua de terminais Bornes conectores encaixaveis Relé
15B - 16B 17B - 18B AUX-1
17B - 18B 19B - 20B
11B - 12B 13B - 14B AUX-2
13B - 14B 15B - 16B
7B - 8B 9B - 10B AUX-3
9B - 10B 11B - 12B

Pressionar a tecla ESC para a reposi¢cao dos LEDs. Ficarao apagados os quatros LEDs (LED1,
LED2, LED3 e LED4).

Retirar a tens&o -Vcc aplicada aos bornes 11A, 15A e 17 A ou 15A, 19A e 21A (conforme o
modelo) e comprovar que o contato 1A - 2A ou 23B - 24B abre em um tempo dentro da
margem de 2.85 - 3.15 s.

Nota: com o equipamento em estado de apagado, os contatos sao os indicados no plano de conexdes anexado
ao final deste manual de instrugées. Ao ligar o equipamento com as entradas de supervisdao desconectadas, as
saidas AUX-1, AUX.2, AUX-3 e AUX-4 se mantém no mesmo estado, trocando somente a saida AUX-5 (referente
a “Equipamento em Servigo”).

8.5 Ensaio das comunicagoes

Alimentar o equipamento com a tensdo nominal. Nesse momento deve-se acender o LED de
“Disponivel”.

Ajustar as comunicagbes em 4800 Baudios por meio do teclado, no menu de Configuragao -
Comunicagdes (ver Capitulo 7, Teclado e Display Alfanumérico).

Deve-se conectar com o equipamento pela porta frontal com um cabo DB9 macho. Sincronizar
a hora no programa ZIVercom®. Desconectar o equipamento e esperar dois minutos com o
equipamento desconectado. Alimentar de novo o equipamento e conectar pela porta traseira.
Pér o programa ZIVercom® em ciclico e comprovar que a hora se atualiza corretamente
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Capitulo 8. Testes de Recepc¢ao a

8.6 Instalacao

8.6.1 Localizagao

O lugar onde for instalado o equipamento deve cumprir uns requisitos minimos para garantir
nao s6 o correto funcionamento do mesmo e a maxima duragéo de sua vida Util, mas também
para facilitar os trabalhos necessarios de comissionamento e manutencdo. Estes requisitos
minimos s&o os seguintes:

e Auséncia de pé e Auséncia de vibragbes e Facil acesso
e Auséncia de humidade e Boa iluminagao

A montagem se realizara de acordo ao esquema de dimensdes proporcionado ao final deste
manual.

8.6.2 Conexao

O borne 1B deve ser conectado a terra para que os circuitos de filtro de perturbagbes possam
funcionar. O cabo utlllzado para realizar esta conexao devera ser multifilar, com uma secgéo
minima de 2.5 mm2. O comprimento da conexao a terra sera a minima possivel, recomendando
nao sobrepassar os 30 cm.
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A. Esquemas e Planos de m
Conexoes

Esquema de dimensdes e taladrado

8SCT >>4BF0100/0008

Esquema de conexdes externas

8SCT >>3RX0118/0003
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Anexo C. Garantia do Produto a

ZIV GRID AUTOMATION, S.L.
Garantia Padrao dos Produtos

A garantia dos equipamentos e/ou produtos de ZIV GRID AUTOMATION, contra qualquer defeito
atribuido a materiais, desenho ou fabricagéo, é de 10 anos contados desde o momento da entrega
(saida dos equipamentos da fabrica de ZIV GRID AUTOMATION). O usuario devera notificar
imediatamente a ZIV GRID AUTOMATION sobre o defeito encontrado. Se for determinado que o
mesmo fica amparado por esta garantia ZIV GRID AUTOMATION se compromete a reparar ou
substituir, sendo opgao desta uma ou outra opgao de acordo com o que for mais adequado em cada
caso, os equipamentos supostamente defeituosos, sem custo algum para o cliente.

ZIV GRID AUTOMATION podera solicitar ao usuario o envio do equipamento supostamente
defeituoso a fabrica, sendo apenas daquela a opgao da solicitagdo, para um melhor diagnéstico do
problema a fim de determinar se efetivamente existe a falha e se esta amparada pelas condi¢des
desta garantia. Os gastos de envio a ZIV GRID AUTOMATION (incluindo fretes, seguros, gastos
com a alfandega, tarifas alfandegarias e outros possiveis impostos) serdo por conta do cliente,
enquanto que ZIV GRID AUTOMATION se encarregara dos gastos correspondentes ao envio do
equipamento novo ou reparado a este.

Os custos de reparacdo e envio para aqueles produtos onde seja determinado que nédo estédo
amparados por esta garantia ou a falha ndo era imputavel a ZIV GRID AUTOMATION, serao por
conta do cliente. Todos os equipamentos reparados por ZIV GRID AUTOMATION estao garantidos,
contra qualquer defeito atribuido a materiais ou fabricagdo, por um ano contado desde o momento
da entrega (data de entrega apresentada no recibo de saida de fabrica), ou pelo periodo restante da
garantia original, sempre o que for mais longo.

Esta garantia ndo cobre as seguintes opgdes: 1) instalagdo, conexao, operagdo, manutengéo e/ou
armazenamento inadequados; 2) defeitos menores que ndo afetem ao funcionamento, possiveis
indenizagbes, mau uso ou emprego errdneo; 3) condigdes de operagao ou aplicagao anormal ou nao
usual fora das especificadas para o equipamento em questéo; 4) aplicagao diferente daquela para a
qual os equipamentos foram desenhados, ou 5) reparagdes ou manipulacdo dos equipamentos por
pessoal alheio a ZIV GRID AUTOMATION ou seus representantes autorizados.

Excecbes a garantia descrita:

1) Equipamentos ou produtos fornecidos, mas nao fabricados por ZIV GRID AUTOMATION. Os
mesmos serdo objeto da garantia do fabricante correspondente.

2) Software: ZIV GRID AUTOMATION garante que o Software licenciado corresponda as
especificagdes contidas nos manuais de utilizagao dos equipamentos, ou com as combinadas
expressamente com o usuario final em seu caso. Essa garantia implica somente que ZIV
GRID AUTOMATION reparara ou substituira o Software que ndo se ajustar as especificagcdes
combinadas (sempre que nao se tratar de defeitos menores que nado afetem ao
funcionamento dos equipamentos).

3) Nas hipoteses em que foi requerido um cumprimento de garantia em forma de aval ou
instrumento similar o prazo da garantia a estes efeitos sera no maximo de 12 meses desde a
entrega dos equipamentos (data de entrega apresentada no recibo de saida de fabrica).

SALVO O ANTERIORMENTE DESCRITO, ZIV GRID AUTOMATION NAO ASSUME NENHUM
OUTRO COMPROMISSO DE GARANTIA, ESCRITO OU VERBAL, EXPRESSO OU IMPLICITO.
ZIV GRID AUTOMATION NAO SERA RESPONSAVEL EM NENHUM CASO POR DANOS
DIRETOS, INDIRETOS, ESPECIAIS, INCIDENTAIS, CONSEQUENCIAIS (INCLUINDO LUCROS
CESSANTES) OU DE QUALQUER OUTRA NATUREZA, QUE POSSA SER PRODUZIDO.

ZIV GRID AUTOMATION, S.L.
Parque Tecnoldgico, 210
48080 Bilbao - Espanha

Tel.- (+34)-(94) 452.20.03
Fax - (+34)-(94) 452.21.40
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