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Prefacio

Indicagoes sobre o manual de instrugoes

Para o funcionamento seguro da pré-selec¢do da altura de elevagéo, € necessario
possuir os conhecimentos que sdo transmitidos pelo presente MANUAL DE
INSTRUCOES ORIGINAL. As informagdes s&o apresentadas de forma sucinta e
compreensivel. Os capitulos estdo organizados por letras e as paginas estéo
numeradas de forma continua.

Os nossos produtos estdo em continuo desenvolvimento. Deve ser tido em
consideragdo que nos reservamos o direito de proceder a alteragbes de forma,
equipamento e técnica. Por este motivo, o contetido deste manual de instrugdes ndo
permite deduzir determinadas caracteristicas do aparelho.

Indicagdes de seguranga e marcagoes

As indicagbes de seguranca e explicagdes importantes estdo assinaladas com os
seguintes simbolos:

/\ PERIGO!

Assinala uma situagdo extraordinariamente perigosa. Se nao for respeitada, as
consequéncias sdo danos fisicos graves irreversiveis ou morte.

/\ ADVERTENCIA!

Assinala uma situagdo extraordinariamente perigosa. Se nao for respeitada, pode ter
como consequéncia danos fisicos graves irreversiveis ou mortais.

/\ ATENCAO!

Assinala uma situagéo perigosa. Se n&o for respeitada, pode ter como consequéncia
danos fisicos ligeiros ou médios.

INDICACAO

Assinala perigo de danos materiais. Se ndo for respeitada, pode ter como
consequéncia danos materiais.

A frente de outras indicagdes e explicacdes.

@® Assinala o equipamento de série
O  Assinala o equipamento adicional

w



Direitos de autor
A JUNGHEINRICH AG detém os direitos de autor do presente manual de instrugdes.

Jungheinrich Aktiengesellschaft
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Utilizac&o correcta

Indicagdes gerais

A pré-seleccdo da altura de elevagdo descrita no presente manual de instrugdes
destina-se ao posicionamento do dispositivo de recolha de carga, ajustando e
indicando a altura de elevagédo actual e os estados de funcionamento. O utilizador
controla directamente o processo de elevagéo e de empilhamento.

A pré-seleccado da altura de elevagéo deve ser utilizada, manobrada e mantida em
condic¢des de funcionamento, de acordo com as instrugées deste manual. Outro tipo
de utilizagdo ndo corresponde as prescrigdes e pode provocar danos fisicos, assim
como danos no veiculo industrial ou em bens materiais.

Condic¢oes de utilizagdo permitidas

INDICACAO

As cargas com peso inferior a 100 kg poderdo néo ser correctamente detectadas

pelo sistema. O sistema reconhece uma ordem de desarmazenamento em vez de

uma ordem de armazenamento. O nivel da estante é abordado a uma altura reduzida

e existe a possibilidade de embater na estante.

P Ao armazenar uma palete vazia ou cargas com menos de 100 kg, introduzir o tipo
de ordem "Ordem de armazenamento" manualmente.

— Utilizagdo em ambiente industrial e comercial.
— Intervalo de temperaturas permitido de -25°C a +40°C.

Para utilizagdes em condigdes extremas, é€ necessaria uma autorizagao especifica

e equipamento especial para o veiculo industrial.
A utilizagdo em areas com potencial perigo de explos&o néo é permitida.



Obrigagoes do detentor

Detentor nos termos deste manual de instru¢des é qualquer pessoa juridica ou fisica
que utilize directamente a pré-selecgao da altura de elevagao ou por cuja ordem a
mesma seja utilizada.

O detentor tem de assegurar que a pré-selec¢éo da altura de elevagdo é somente
utilizada em conformidade com as prescrigdes e que perigos de qualquer natureza
para a vida e a saude do utilizador ou de terceiros séo evitados. Além disso, tem de
ser observado o cumprimento das prescri¢des de prevencao de acidentes, de outras
regras técnicas de seguranca e das directivas de utilizagdo, conservagdo e
manutencdo. O detentor deve assegurar que todos os utilizadores leram e
compreenderam este manual de instrugdes.

INDICACAO

No caso de ndo observancia deste manual de instrugdes, a garantia é anulada. O
mesmo ¢ valido se forem realizados trabalhos na maquina de modo incorrecto, pelo
cliente e/ou terceiros, sem autorizagao do fabricante.

09.11 PT



09.11 PT

Descricao do produto

Descrigado dos elementos de indicagao e de comando

A unidade de introdugdo é composta por um teclado de membrana. Este contém um
bloco com cinco teclas de simbolos (2 - 6) e um bloco com os digitos 0 a 9 (7). A
unidade de indicagdo € composta por um visor grafico (1). A identificagdo das teclas
e das indicagdes ¢ feita independentemente do idioma através de pictogramas.

ajala
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2 3 4 5 6 7
Pos. |Designagao Funcgao
1 Visor grafico
2 Comutagao da area de Tecla para mudar as areas de
armazenamento armazenamento.
3 Ordem de Tecla para activar uma ordem de
desarmazenamento desarmazenamento.
4 SNAP-IN Tecla para alternar entre o modo de pré-
selecgdo da altura e o modo SNAP-IN.
5 Tecla CE Tecla para eliminar uma ordem e terminar
um processo de programagao.
6 Ordem de armazenamento Tecla para activar uma ordem de
armazenamento.
7 Teclado numérico 0-9 Teclas para introduzir o nivel da estante 0 -
99.
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Pos. |Designagao da indicagao Funcgao

8 Simbolo da area de

armazenamento

9 Area de armazenamento Indicagéo alfabética das areas de
armazenamento A - D

10 Area de armazenamento Indicagdo numérica das areas de
armazenamento 1 -8

1 Modo SNAP-IN Indica se 0 modo SNAP-IN esta activado.

12 Elevar Indica que a direcgao de elevacgéo
solicitada é Elevar.

13 Altura de elevagao Indicagdo da altura de elevagao actual em
mm ou polegadas.

14 Simbolo do nivel da estante

15 Nivel da estante Indicagdo do nivel da estante

16 Baixar Indica que a direcc¢éo de elevagéo
solicitada é Baixar.

17 Ligagao por radio Indica uma ligagéo por radio ou um modo
remoto.

18 Puxar Indica que a carga pode ser removida da
estante com a fungéo Puxar.

19 Ordem de Indica que estéa activa uma ordem de

desarmazenamento desarmazenamento.

20 Ordem de armazenamento Indica que esta activa uma ordem de
armazenamento.

21 Avancar Indica que a carga pode ser colocada na

estante com a fungédo Avancar.
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Descrigcao de fungoes

/\ ATENGAO!

O condutor do veiculo industrial € responsavel pelo processo de empilhamento. A
pré-selecgéo da altura de elevagéo é apenas um sistema de assisténcia.

A pré-seleccdo da altura de elevagédo ajuda o operador no posicionamento do
dispositivo de recolha de carga, ajustando e indicando a altura de elevagéo actual
(13) e os estados de funcionamento. A pré-selecgao da altura de elevagao funciona
em funcdo do incremento na elevagao livre e na elevacdo do mastro, ou apenas na
elevagéo do mastro.

Ordem de armazenamento e desarmazenamento

A pré-selecgao da altura de elevacéo oferece a possibilidade de introduzir os niveis
da estante através do teclado numérico (7) e seleccionar as ordens de
armazenamento e desarmazenamento através das teclas de ordem de
armazenamento (6) e ordem de desarmazenamento (3). Ap6s a introdugdo de uma
ordem de armazenamento ou desarmazenamento, a pré-selecgdo da altura de
elevacdo oferece ajudas de posicionamento adicionais.

Direcgao de elevagao solicitada e redugao da velocidade

A direcgao de elevagao solicitada € mostrada pela indicagdo Elevar (12) ou Baixar
(16). Ao aproximar-se da posigdo de destino, a indicagéo Elevar ou Baixar pisca mais
rapidamente e a velocidade de elevagao ou de abaixamento é reduzida.

Posicao de destino

O movimento de elevagéo é parado ao atingir a posi¢cdo de destino e a indicagédo
Avancar (21) é apresentada. Simultaneamente, a indicagéo Elevar (12) ou Baixar
(16) apaga-se. Com a fungdo Avangar, a carga pode ser depositada ou removida da
estante. A ordem é terminada depois de atingida a posigéo de destino.

Ao accionar novamente a alavanca de comando, o processo de elevagéo ou de

abaixamento é continuado.
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SNAP-IN

Na elevagéo ou no abaixamento com o modo SNAP-IN, o nivel da estante seguinte
é automaticamente detectado como sendo a altura alvo, caso a deflexdo do MULTI-
PILOT ou do SOLO-PILOT seja inferior a 60 % da deflexdo maxima. Nesse caso, &
automaticamente criada uma ordem de empilhamento. O modo SNAP-IN deve ser
activado com a tecla SNAP-IN (4), (consultar "Modo SNAP-IN" na pagina 22).

Sensores de carga (O)

Se o veiculo industrial estiver equipado com um sistema de sensores de carga, o
sistema de comando detecta automaticamente se se trata de uma ordem de
armazenamento ou de desarmazenamento. Ndo € necessario premir as teclas de
"Armazenamento" ou "Desarmazenamento”. A ordem é iniciada assim que for
introduzido um nivel de estante valido.

INDICACAO

As cargas com peso inferior a 100 kg poderdo néo ser correctamente detectadas

pelo sistema. O sistema reconhece uma ordem de desarmazenamento em vez de

uma ordem de armazenamento. O nivel da estante é abordado a uma altura reduzida

e existe a possibilidade de embater na estante.

P Ao armazenar uma palete vazia ou cargas com menos de 100 kg, introduzir o tipo
de ordem "Ordem de armazenamento" manualmente.
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Aucxiliar de empilhamento (O)

O auxiliar de empilhamento ajuda o operador calculando a altura de elevagéo livre
ou de abaixamento da carga até a altura da superficie da estante, ao armazenar e
desarmazenar. O auxiliar de empilhamento pode ser activado ou desactivado
através de um parametro, pelo servico de assisténcia ao cliente do fabricante,
(consultar "Continuagdo do processamento da ordem com o auxiliar de
empilhamento activado" na pagina 21).

Modos de funcionamento

A pré-selecgdo da altura de elevagao tem 4 modos de funcionamento:

— Indicagao da altura de elevagéo: a altura de elevagao ¢é apresentada. O operador
n&o tem possibilidade de intervengéo.

— Pré-seleccdo da altura de elevagéo: a altura de elevagdo é apresentada. O
operador pode seleccionar niveis da estante que sdo depois abordadas.

— Pré-seleccdo da altura de elevagdo com auxiliar de empilhamento: Depois da
elevacdo/do abaixamento até a altura alvo, a pré-seleccéo da altura de elevagao
gera outra ordem para elevar livremente a carga ou baixar até a altura da superficie
da estante.

— Pré-seleccao da altura de elevagao com auxiliar de empilhamento e sensores de
carga: a pré-selec¢do da altura de elevagdo reconhece automaticamente se se
trata de uma ordem de armazenamento ou de desarmazenamento. Depois da
elevacao/do abaixamento até a altura alvo, a pré-selecg¢éo da altura de elevagéo
gera outra ordem para elevar livremente a carga ou baixar até a altura da superficie
da estante.

O modo de funcionamento pode ser ajustado pelo servigo de assisténcia ao cliente
do fabricante.
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C Utilizacao

1

Descrigado dos elementos de indicagao e de comando

3 4 5 6 7
Pos. |Designagao Funcgao
1 Visor grafico
2 Comutagao da area de Tecla para mudar as areas de
armazenamento armazenamento.
3 Ordem de Tecla para activar uma ordem de
desarmazenamento desarmazenamento.
4 SNAP-IN Tecla para alternar entre o modo de pré-
selecgdo da altura e o modo SNAP-IN.
5 Tecla CE Tecla para eliminar uma ordem e terminar
um processo de programacao.
6 Ordem de armazenamento Tecla para activar uma ordem de
armazenamento.
7 Teclado numérico 0-9 Teclas para introduzir o nivel da estante O -

99.
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Pos. |Designagao da indicagao Funcgao
8 Simbolo da area de
armazenamento

9 Area de armazenamento Indicagéo alfabética das areas de
armazenamento A - D

10 Area de armazenamento Indicagdo numérica das areas de
armazenamento 1 -8

1 Modo SNAP-IN Indica se 0 modo SNAP-IN esta activado.

12 Elevar Indica que a direcgao de elevacgéo
solicitada é Elevar.

13 Altura de elevagao Indicagdo da altura de elevagao actual em
mm ou polegadas.

14 Simbolo do nivel da estante

15 Nivel da estante Indicagdo do nivel da estante

16 Baixar Indica que a direcc¢éo de elevagéo
solicitada é Baixar.

17 Ligagao por radio Indica uma ligagéo por radio ou um modo
remoto.

18 Puxar Indica que a carga pode ser removida da
estante com a fungéo Puxar.

19 Ordem de Indica que estéa activa uma ordem de

desarmazenamento desarmazenamento.

20 Ordem de armazenamento Indica que esta activa uma ordem de
armazenamento.

21 Avancar Indica que a carga pode ser colocada na

estante com a fungédo Avancar.
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Primeira entrada em funcionamento

Na primeira entrada em funcionamento da pré-selec¢éo da altura de elevagéo, &
necessario o ajuste das areas de armazenamento e dos respectivos niveis da
estante. Este ajuste pode ser efectuado pelo servigco de assisténcia ao cliente do
fabricante.

Estabelecer a prontidao operacional

Depois de ligar o veiculo industrial, € necessario colocar em funcionamento a pré-
selecgdo da altura de elevagao.

Estabelecer a prontidao operacional

Procedimento
» Elevar o dispositivo de recolha de carga uma vez até ao ponto de referéncia
(transicé@o de elevagao livre para elevagdo do mastro).
2|  Se nao for efectuado mais nenhum ajuste, a altura de elevagéo actual é indicada
em milimetros, (consultar "Descri¢do de fungdes" na pagina 11).

Prontiddo operacional estabelecida

17



Programacao das areas de armazenamento e dos niveis da
estante

Activar o modo de programac¢ao

Procedimento

* Premir a tecla "Ordem de armazenamento" (6) durante 4 seg. e, em seguida,
premir a tecla "Ordem de desarmazenamento" (3) durante 4 seg. para activar o
modo de programagao.

A primeira introdugéo é confirmada pela indicagdo com um piscar breve. A pausa
entre as duas introdugdes ndo deve ultrapassar 2 seg.

Modo de programacgéo activado

Programar a area de armazenamento/o nivel da estante

Condigbes prévias
— Dispositivo de recolha de carga sem carga.
— Garfos alinhados na horizontal.

Procedimento

» Ajustar a area de armazenamento, (consultar "Ajustar a area de armazenamento”
na pagina 19).

« Introduzir o nivel da estante pretendido com o teclado numérico (7).

Ao introduzir um nivel da estante invalido, as indicagdes "Altura de elevagéo” (13)
e "Nivel da estante™ (15) ficam preenchidas com oitos.

» Abordar o nivel da estante introduzido. O nivel da estante esta abordado quando
os garfos estdo virados para os entalhes inferiores da palete na estante.

* Premir a tecla "Ordem de armazenamento" (6) para memorizar a posicéo.
Se um nivel da estante foi correctamente memorizado, a intermiténcia da
indicagdo "Area de armazenamento” (9 ou 10) e "Nivel da estante" (14) é
interrompida durante 2seg. Em seguida, a indicagdo "Nivel da estante"
desaparece e a indicagéo "Area de armazenamento" (9 ou 10) pisca.

* Programar outros niveis da estante.

* Premir a tecla "Comutacéo da area de armazenamento” (2) para programar outra
area de armazenamento.

* Programar os niveis da estante tal como descrito.

Area de armazenamento/nivel da estante programado

Desactivar o modo de programag¢ao

Procedimento

* Premir a tecla "CE" (5) para desactivar o modo de programagao apés o processo
de programacao.
Se néo for premida nenhuma tecla durante mais de 20 seg., a pré-selec¢édo da
altura de elevagéao volta automaticamente para o modo de funcionamento.

Modo de programagéo desactivado
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5

5.1

Introdugao de ordens

Sem uma altura de elevagéo valida, é apresentado "----" na indicagéo "Altura de
elevagao" (13). Assim que ¢ identificada uma altura de elevagdo valida, ela é
apresentada na indicagédo "Altura de elevagéo” (13). A area de armazenamento
esta definida de série como A.

A indicacdo "Areas de armazenamento" (9) compreende as dareas de
armazenamento A, B, C e D. A indicagdo numérica "Areas de armazenamento”
(10) compreende as areas de armazenamento O e 1.

Ajustar a area de armazenamento
Ajustar a area de armazenamento

Procedimento
* Premir brevemente a tecla "Comutagao da area de armazenamento” (2).

Aindicagéo "Area de armazenamento” (9, 10) alterna pela seguinte ordem A0 - BO
- C0 - DO- AO...

* Premir prolongadamente a tecla "Comutagao da area de armazenamento” (2).

Aindicacéo "Area de armazenamento” (9, 10) alterna pela seguinte ordem A0 - A1
-A0 - A1...

* Premir outra vez brevemente a tecla "Comutagao da area de armazenamento” (2).

Aindicacéo "Area de armazenamento" (9, 10) alterna pela seguinte ordem A1 - B1
-C1-D1-A1..

A area de armazenamento esté ajustada.

A area de armazenamento permanece definida até ser ajustada uma nova.
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20

Introduzir ordem
Introduzir ordem

Procedimento

* Introduzir o nimero de nivel da ordem através do teclado numérico (7). A
introdugdo pode ser feita com um ou dois digitos. Intervalo de ajuste: 0 - 99.

» Confirmar a introdugéo, premindo a tecla "Ordem de desarmazenamento” (3) ou a
tecla "Ordem de armazenamento” (6).
Se o veiculo industrial estiver equipado com um sistema de sensores de carga
opcional, a pré-selecgao da altura de elevagdo detecta automaticamente, num
periodo maximo de 2 seg., se se trata de uma ordem de armazenamento ou de
desarmazenamento. A detecgéo da carga pode ser derivada premindo a tecla
"Ordem de desarmazenamento” (3) ou a tecla "Ordem de armazenamento” (6).

Introduzir a ordem.

INDICACAO

As cargas com peso inferior a 100 kg poderdo néo ser correctamente detectadas

pelo sistema. O sistema reconhece uma ordem de desarmazenamento em vez de

uma ordem de armazenamento. O nivel da estante é abordado a uma altura reduzida

e existe a possibilidade de embater na estante.

P Ao armazenar uma palete vazia ou cargas com menos de 100 kg, introduzir o tipo
de ordem "Ordem de armazenamento" manualmente.

Substituir a ordem

Procedimento

* Introduzir novamente o nimero de nivel através do teclado numérico.
S6 é possivel alterar a introdugdo da ordem enquanto a ordem néo tiver sido
concluida com a tecla "Ordem de desarmazenamento” (3) ou "Ordem de
armazenamento” (6).

A ordem é substituida.

Eliminar a ordem

Procedimento

* Premir a tecla "CE" (5).
Se a introducdo da ordem ja tiver sido concluida, a ordem encontra-se em
processamento e s6 pode ser eliminada com a tecla "CE".

A ordem é eliminada.

09.11 PT



09.11 PT

6

7

Processamento da ordem

Depois da introdugdo da ordem, o indicador "Elevar" (12) ou "Baixar" (16) indica a
direcgéo de elevagéo piscando lentamente.

— Quando o dispositivo de recolha de carga tiver alcangcado a zona proxima da
posicdo de destino (aproximadamente 500 mm), a indicagdo da direcgdo de
elevacao correspondente pisca mais rapidamente e a velocidade de elevagéo é
reduzida.

— Quando a posicdo de empilhamento predefinida é atingida, o processo de
elevacgéo para, a indicagéo "Elevar"(12) ou "Baixar" (16) é desligada e o simbolo
"Avancar" (21) é apresentado.

— Depois de soltar a alavanca de manobra (que volta a posicao inicial), a ordem esta
concluida. Se o auxiliar de empilhamento estiver activado, a ordem é prosseguida,
(consultar "Continuagdo do processamento da ordem com o auxiliar de
empilhamento activado" na pagina 21).

Continuagao do processamento da ordem com o auxiliar
de empilhamento activado

O auxiliar de empilhamento ajuda o operador a armazenar e a desarmazenar. O
auxiliar de empilhamento pode ser activado ou desactivado pelo servigo de
assisténcia ao cliente do fabricante.

— Depois de atingir a altura alvo e soltar a alavanca de manobra (MULTI-PILOT,
SOLO-PILQOT), é calculada uma 2.2 altura alvo.

— No caso do armazenamento, o dispositivo de recolha de carga encontra-se mesmo
por cima do local de deposi¢édo e a altura da superficie da estante é calculada
como sendo a 2.2 altura alvo.

— No caso do desarmazenamento, o dispositivo de recolha de carga ainda se
encontra a altura da estante e a altura superior necessaria para que seja possivel
a elevagao livre da carga é calculada como sendo a 2.2 altura alvo.

— A 2.2 altura alvo pode ser abordada como habitualmente.

— Depois de atingir a 2.2 altura alvo e de soltar a alavanca de manobra (que volta a
posigao inicial), a ordem esta concluida.
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Modo SNAP-IN

A indicagdo "Modo SNAP-IN" (11) indica se o modo SNAP-IN esta activado. No
modo SNAP-IN, na elevagdo ou no abaixamento, o nivel da estante seguinte &
automaticamente identificado como altura alvo. N&o é necessario introduzir um nivel
da estante.

Na elevagao ou no abaixamento com o modo SNAP-IN, o nivel da estante seguinte
é automaticamente detectado como sendo a altura alvo, caso a deflexdo do
MULTI-PILOT ou do SOLO-PILOT seja inferior a 60 % da deflexdo maxima. A
velocidade de elevagao/abaixamento deve ser reduzida e o nivel da estante
seguinte, dentro da area de armazenamento actualmente seleccionada, €
assumido como destino.

Ligar ou desligar o modo SNAP-IN

Procedimento
* Premir a tecla "SNAP-IN" (4) para ligar ou desligar o modo SNAP-IN.

A indicagdo "Modo SNAP-IN" (11) indica se o0 modo SNAP-IN esta ligado ou
desligado.

O modo SNAP-IN é ligado ou desligado. A ordem é executada tal como descrito.

Pré-selecgao da altura de elevagao e sensores de carga

Se estiver disponivel um sistema de sensores de carga, a pré-selecgao da altura de
elevacdo detecta se se trata de uma ordem de armazenamento ou de
desarmazenamento. N&o ¢é necessario premir a tecla "Ordem de
desarmazenamento” (3) ou "Ordem de armazenamento" (6). A ordem de
empilhamento ¢ iniciada assim que for introduzido um nivel da estante valido.

INDICACAO

As cargas com peso inferior a 100 kg poderdo néo ser correctamente detectadas

pelo sistema. O sistema reconhece uma ordem de desarmazenamento em vez de

uma ordem de armazenamento. O nivel da estante é abordado a uma altura reduzida

e existe a possibilidade de embater na estante.

P Ao armazenar uma palete vazia ou cargas com menos de 100 kg, introduzir o tipo
de ordem "Ordem de armazenamento" manualmente.

Substituir a ordem de armazenamento ou de desarmazenamento

Procedimento

* Premir a tecla "Ordem de desarmazenamento” (3) ou "Ordem de armazenamento”
(6) para substituir a ordem de armazenamento ou desarmazenamento existente.

Ordem de armazenamento ou de desarmazenamento substituida.
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10

11

Parametros

O servigo de assisténcia ao cliente do fabricante pode ajustar a abrangéncia das
fungdes da pré-selecgdo da altura de elevagdo através de parametros. Podem ser
ajustadas as seguintes fungées:

— indicagdo da altura de elevagdo em mm ou polegadas
— activar/desactivar o auxiliar de empilhamento

— ajustar a velocidade de aproximacao ao destino

— ajustar o modo de funcionamento

— desvio de empilhamento para cada area de armazenamento em separado
(diferenca de empilhamento e desempilhamento)

Resolugao de problemas

Perante uma introdugéo incorrecta surge na indicagédo "Altura de elevagéo” (13) o
valor "8888" durante 3 seg. Depois, a pré-seleccao da altura de elevagao volta para
o estado de introdugdo. Em caso de anomalia na pré-selecgéo da altura de elevacgao,

na indicagao "Altura de elevagao" (13) € apresentado "Err"".
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Interface do sistema de gestido do armazém

Descrigao de fungbes

A interface de série (RS-232) da pré-selecgdo da altura de elevagao permite
— aintroducao de ordens através de um sistema de gestdo do armazém

— a consulta do estado de uma ordem

— a consulta dos estados do veiculo

A troca de informagdes é feita através de mensagens entre a transmiss&o de dados
via radio e a pré-selecgdo da altura de elevagao.

Na mensagem da transmissao de dados via radio para a pré-selecgéo da altura de
elevagao, o terminal de transmissdo de dados via radio codifica se se deve

— armazenar,
— desarmazenar,

— solicitar o estado da ordem ou
— solicitar o estado do veiculo.

Ap6s a conclusédo de uma ordem, é enviado um 0 para eliminar a ordem executada.
Em seguida, é possivel introduzir uma nova ordem através do sistema de gestao do
armazém.
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12.2 Hardware

Caracteristicas do sistema

— Interface de série RS-232
— Transmissao de dados 9600 Baud

— 8 bits de dados
— Sem bit de paridade
— Um bit de paragem

— Sem protocolo Handshake

Atribuicao dos pinos da ficha Saab de 4 pinos

PINO Designagao Observagées

1 RS232, GND Massa

2 RS232, RxD Entrada de dados
3 RS232, TxD Saida de dados

4 Livre

12.2.1 Ligar o sistema de gestao do armazém

Ligar o sistema de gestao do armazém

Condigbes prévias

— Pré-seleccao da altura de elevagéo instalada

Procedimento

« Ligar a ficha da pré-selecgdo da altura de elevagdo a ficha do sistema de gestéo

do armazém.

A ficha para a ligagao do sistema de gestdo do armazém a pré-selecgdo da altura
de elevagao esta montada no tejadilho de protecgao do condutor.

O sistema de gestdo do armazém esta ligado.
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12.3 Descrigdo dos protocolos de dados

12.3.1 Estrutura da mensagem da transmisséao de dados via radio para a pré-selecgao
da altura de elevagao

Byte Designagao

Dados 0 Caracter inicial

Dados 1 Tipo de ordem

Dados 2 Altura de elevagao solicitada
(MSB)

Dados 3 Altura de elevagao solicitada
(LSB)

Dados 4 Soma de controlo

Dados 5 Caracter final

12.3.2 Estrutura da mensagem da pré-selec¢cdao da altura de elevagdo para a
transmissao de dados via radio

Byte Designagao

Dados 0 Caracter inicial

Dados 1 Estado do veiculo

Dados 2 Estado

Dados 3 Caracteres da altura de
elevagéo solicitada (LSB)

Dados 4 Altura de elevagao solicitada
(MSB)

Dados 5 Altura de elevagao solicitada
(LSB)

Dados 6 Caracteres da altura de
elevacgéao real

Dados 7 Altura de elevagao real
(MSB)

Dados 8 Altura de elevagéo real (LSB)

Dados 9 Caracteres do peso da carga

Dados 10 Peso da carga (MSB)

Dados 11 Peso da carga (LSB)

Dados 12 Soma de controlo

Dados 13 Caracter final

12.3.3 Estrutura da mensagem da transmissao de dados via radio para a pré-selecgao
da altura de elevagao

Byte Designagao

Dados 0 Caracter inicial

Dados 1 Estado do veiculo

Dados 2 Velocidade de marcha
Dados 3 Angulo de direcgao (MSB)

26
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Byte Designagao

Dados 4 Angulo de direcgao (LSB)
Dados 5 Posicao de avango
Dados 6 Posic¢éo de avanco lateral
Dados 7 Carga actual da bateria
Dados 8 Cont. horas serv. (MSB)
Dados 9 Cont. horas serv. (LSB)
Dados 10 Soma de controlo

Dados 11 Caracter final

Soma de controlo

A soma de controlo de 1 byte resulta da adigao de todos os caracteres enviados (do
caracter inicial até ao Ultimo byte de dados). A soma de controlo é enviada sem

eXCesso.

Nao é enviada confirmagdo das mensagens recebidas.

12.3.4 Codificagao

Codificagao do tipo de ordem

Designagao Codificagao
Sem ordem ASCII 48
Armazenar ASCII 49
Desarmazenar ASCII 50
Solicitagao do estado de ASCII 51
empilhamento

Solicitagao do estado do veiculo ASCII 52
Codificagao do estado

Designagao Codificagao
A ordem nao esta activa (estado de |ASCII 48
ligagéo)

Ordem recebida ASCII 49
Ordem executada ASCII 50
Ordem recebida com erros ASCII 51
Ordem cancelada pela pré-selecgdo |ASCII 52
da altura de elevacao

A ordem de armazenamento da pré- |ASCII 53
selecgdo da altura de elevagao esta

activa

A ordem de desarmazenamento da |ASCII 54
pré-selecgao da altura de elevagéo

esta activa
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12.3.5 Intervalos de ajuste e mensagens de erro

28

Designacao Intervalo de Observagées Erro
valores
Altura de elevagéo 0-32767 mm Passos de 1 mm 0x8000
solicitada/real
Peso da carga 0-32767 kg Passos de 1 kg 0x8000
Velocidade de marcha 0-20 km/h Passos de 0,1 km/h 0x8000
Angulo de direcgéo 0 - 360 graus 0 = direccéo de tracgéo, |0x8000
contra UZS
Posicdo de avancgo 0-254cm Suporte do mastro 255
completamente
recolhido =0
Posicéo de avango + 200 mm Centro = 0, 0x80
lateral esquerda = valores
negativos, direita =
valores positivos
Contador de horas de 0 - 65 535 horas
servico
Carga actual da bateria |0 - 100% 255
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