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A demonstracao é para iniciantes, sem qualquer experiéncia te voo ou instrutor.
- - ~ . _ _ _
Por favor, siga as instrucoes do video tutorial e pratigue com cuidado.
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1. Pesquise por " Flexify Drone " no Google Play.
Operacao detalhada podem ser encontradas no
aplicativo do manual de instrugoes.

2. Antes de conectar a bateria, por favor, certifique-
se de que o interruptor RESET esta em posigao
para BAIXO. Em seguida, mova o interruptor
RESET para posi¢ao CIMA, apos ligar os LEDs
acenderao e piscarao. Aguarde até que o LED
laranja se torne estatico, significando bom
sinal GPS, assim
o Flexify estara
pronto para
decolar.

3. O piloto deve
manter uma distancia 5 metros do drone.

4. Conecte o médulo de radio no smartphone e inicie
o APP.

5. Pressione o icone (no canto superior esquerdo)

5@ e va para configuragao Verifique

todas as caixas, e clique no icone novamente.

Pressione “dados de voo” &) FlightData| e ir para

a tela principal.

Assista o tutorial de
decolagem Flexify (video)
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https:/lyoutu.be/_4WSqddybr8

Verificagcoes antes do primeiro voo :

1. Velocidade do vento: a
velocidade do vento deve ser
inferior a 15km / h ou 4M / s.
(Obrigatério para o primeiro
v00)

2. Selecionar um ponto de decolagem plano e
verifique se nao ha prédios altos ao redor. Nao

iniciar a decolagem na grama.

o

Pressione "Conectar"
Aguarde 10 ~ 20 segundos para localizagao do
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celular/ torre de alta tensao / estagao de radio /
aeroporto / edificio alto.
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4. Se ocorrer qualquer circunstancia

GPS. Uma vez feito isso, o LED laranja acendera,
eo APP ira mostrar o cadeado 3D lock..
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8. Pressione " Destravar " =@l e os motores irao
comecar a girar em velocidade lenta.

4m | 5m | 6m |

Pressione "Decolagem" 2 eo drone decolara
ff

Takeof
automaticamente.

Pressione " land " Bl e o drone pousara
automaticamente.

Troubleshooting

1. O sistema de piloto automatico depende do sinal GPS.

Se houver qualquer interferéncia (como edificios,
radio, torre de telefonia celular) na recepgéao de sinal,
é possivel ocorrer falhas durante a decolagem. As
mensagens comuns de erros sdao: HIGH HSOP, NO 3D
LOCK. Se o APP mostrar essa mensagem, por favor
ligue o dispositivo, aguarde por 2 a 3 minutos e tente
novamente. Se o aplicativo ainda mostra mensagem de
erro, pode haver forte interferéncia nas proximidades.
Por favor mude para o modo manual.

2. Se o LED néo acender, verifique o botao reset do drone.

9. Selecione a altura | Alitude

desconhecida, entre em contato com os
distribuidores locais.

5. Para a primeira decolagem: Sugerimos nao
instalar qualquer dispositivo externo. (Ex .:
gimbal, camera)

6. Para primeira decolagem: Nao voar a mais de

200m |(=)'% | Verifique [@&) “* | a tensdo através
do APP, nao execute com tensao de bateria

inferior a 14V.

Pratica1: Decolagem e Pouso :

Para a primeira pratica, tentar decolar e pousar.

A------------------------



Pratica 2:

Decolagem e pouso através de um
transmissor

1. Instale a antena de telemetria
no Flexify, ligue a bateria e
coloque o Flexify no chao.

2. O piloto deve manter uma
distancia de 5 metros do drone.

3. Ligue o transmissor. Verifique se o interruptor
do Modo de Altitude esta na posicao mais
baixa (modo de orientagdo normal), e se o
interruptor de modo de voo esta na posicao

superior (modo GPS)

CH.6- Interruptor de modo
de Orientagao e Atitude.

CH.5- Interruptor de
modo de voo

4. Aguarde de 10 ~ 20 segundos para localizagao
do GPS. Uma vez concluido, o LED laranja
acendera estaticamente.

5. Siga a imagem abaixo para ativar os motores.
As hélices irdao comecar a girar em velocidade
lenta e o LED azul acendera durante 2
segundos. Solte a alavanca do acelerador, a

ativacao do motor esta completa.

MODEL 1 MODEL 2
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6. Puxe o acelerador para 75%, e o Flexify ira

decolar imediatamente.

Fasmr — — Fasler

75% Take Out 25% Landlng

&

7. Solte o acelerador quando o Flexify voar em

uma altura de dois andares. Ele ird permanecer

esperando pela seguinte ordem.
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1. Puxe o acelerador de volta para 25%, e o Flexify
ira pousar lentamente. Quanto mais rapido o
movimentos do acelerador for, o movimento
do Flexify mais rapido sera; e vice versa. Tente

pousar o mais lento possivel.

Fas(er— — Faster,

75% Take Out 25% Landmg
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2. Uma vez que o Flexify finalizar o pouso, puxe
os joysticks como indicado na foto acima, para
desativar os motores. O LED azul acendera por
dois segundos e o desativamento do motor

esta concluido. Solte os joysticks.

MODEL 1 MODEL 2

MOTOR DISARM E] @ @

3. Repita a pratica acima para sentir a velocidade

da decolagem e pouso.

Pratica 3:
Alterar a altura e posicao de

voo atravéz do smartphone

Decolagem

Por favor, consulte pratica 1: decolagem

Alterar a altura c

e Ha um menu de rolagem da altura no APP,
selecione a altura percorrendo o menu de
altura.

* Nao altere a altura drasticamente.

1. Ha controles de dire¢gées no APP para virar
a direita / esquerda. Pressione virar para

direita/esquerda para sentir as voltas.
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. Pressione simultaneamente um destino no
mapa. Aparecera um icone verde " guided ",

e o Flexify ira voar para o destino.



* Nao configure um destino muito distante.
* Certifique-se de que nao ha qualquer

obstaculo no caminho

Posi¢ao atual do drone

Ponto de partida
Destino

Resolucoes de problemas:

1. O que acontecera se o Flexify voar longe demais?

Se o piloto ligar o "Geo Fence" (em Configuragoes),
quando Flexify voar mais de 500 metros, ele ira ativar
o RTL. Se o piloto desligar o "Geo Fence", quando o
Flexify perder o sinal do smartphone, ele ira ativar o
RTL.

2. Para um voo de longa distancia, por favor, preste
atencgao para a tensao. Se o Flexify ativar RTL failsafe
de baixa tensao, o tempo de operagao da bateria que
permanece é de aproximadamente 1 ~ 2 minutos.

Pratica 4:

Alterar a altura e posicao de
voo através do transmissor

Decolagem

Por favor, consulte Pratica 1: Decolagem

e Puxe a alavanca de aceleragdo cuidadosamente
para cima e para baixo para alterar a altura do
voo.

1. Puxe o stick suavemente para frente / tras para
alterar a posigao do voo.

2. Puxe o stick cuidadosamente para a esquerda /
direita para alterar a posicao de voo.

3. Puxe o stick cuidadosamete para virar para a
esquerda / direita para alterar a posicao de voo.

Pratica 5:
Controlar o Flexify atravéz do

transmissor e smartphones
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1. Instale a antena de telemetria no Flexify,
conecte a bateria, coloque o Flexify no chao.

2. O piloto deve manter uma disténcia de 5 metros
do drone.

3. Ligue o transmissor. Conecte o médulo de radio
no smartphone e inicie o APP.

4. Pressione o icone '@ , ir para “Settings”
(configuragoes) e cancele todas as opg¢oes.

Pressione novamente o icone

, selecione “Flight Data” (dados de voo)

&) FlightData| para voltar para a tela principal.

5. Pressione “Connect” #d conectar.
6. Aguarde 10 ~ 20 segundos para localizagao

do GPS. Uma vez feito isso, o LED laranja
acendera estaticamente e o APP dara o alarme
“3D lock”

Decolagem

e Por favor, consulte a pratica anterior: Decolagem
através do smartphone ou transmissor.

e Por favor, consulte a pratica anterior: Pouso
através do smartphone ou transmissor.

e Nao importa em que modo de voo esta o
Flexify, o transmissor pode assumir o controle
imediatamente. Por favor, siga os passos
abaixo:

1. Vire o CH.6 (interruptor de Modo Atitude
Orientagao) para o meio e de volta para a parte
superior. O Flexify ira parar sua ordem atual,
ativar o modo de GPS, e permanecer.

2. Operacgao de temporizagao: Quando a bateria
do Flexify se esgotar e ativar RTL, o tempo
de operacao da bateria que permanece é
de aproximadamente 1 ~ 2 minutos. Se a
distancia for superior a 100 metros de voo,
possivelmente a tensao sera demasiado baixo
para terminar o RTL. Por favor, pare RTL e faga
o pouso imediatamente. Vire o CH.6 (interruptor
de Modo Atitude Orientacao) para meio e de
volta para a parte superior. O Flexify ira parar
o RTL. Préximo passo é controlar o acelerador
com cuidado e fazer o pouso.

3. Pratica: Durante o RTL, por favor, pare a ordem
e tente tomar o controle.



