PP 3 EsPECIFICAGOES PP 4 FUNCIONAMENTO
MANUAL DE INSTRUCOES

THIOVLZ

Tipo de controle: Escalar V/F. O acionamento do motor e o sentido de giro do mesnaleterminados através dos bornes de
SISTEMAS ELETRONICOS INVERSOR DE FREQUENC|A Tens&o de entrada: 220Vca (+10%). comando, ver item 8. Conexdes Elétricas.
Tempo de auto-reset fixo: 2 minutos. Para acionar o motor deve-se utilizar a entradéatligl (START/STOP). Enquanto esta
VDH509N Zzovca - P406 (015CV) Frequéncia da tensédo de entrada: 60Hz. estiver fechada o motor estaré ligado e o led Rupiscar lentamente.
VDHSOON Zzovca _ P397 (1,0CV) g Entrada digital:-3 entradas digitais oy?to—isoladas. Para alterar o sentido de giro do mot-or dfeve-d'a-ania entréda digital E2 (SENTIDO DE
b Entrada analdgica: 1 entrada analdgica, 0 a 10Vcc. GIRO). Com esta entrada aberta o motor ird girasertido horario. Com esta entrada fechada o
VDHSlON 220V0a - P407 (1,5CV) é Saida a relé: 1 contato reversivel NA/NF (7A/220Vca motor iré girar no sentido anti-horéario. O led Reeeno frontal do equipamento indica o sentido de

giro selecionado para o motor, ver item 5. Indiescd

VDH492N - 220Vca - P392 (2,0CV)

3.1 VDH509N - 220Vca - P406 O contato do relé de alarme estara acionado ermoaintversor estiver em plenas condi¢cdes
Poténcia do motor: 0,5CV. de operar, ou seja, ndo tenha detectado nenhundeisro. No momento em que algum erro for
» 1. CARACTERISTICAS Corrente nominal de saida: 2,6A. detectado o relé é desligado. O relé volta a bges o tempo de auto-reset.
Corrente de sobrecarga: 3,1A. Ao detectar algum erro, ver item 6. Descri¢do desseo motor é desligado, bem como o relé
O inversor de frequéncia VDH foi concebido pardlitac a instalagdo e operagdo do controje Corrente maxima de entrada: 5,7A. de alarme, e o inversor inicia a contagem do tedepauto-reset. Depois de transcorrido este tempc
de velocidade de motores AC trifasicos. O inveésoontrolada por um microcontrolador DSP com Dimensées: 122 x 154 x 95 mm. o inversor esta apto a operar novamente. O tempuidereset do inversor apds detectado algum
algoritmos equacionados em 32 bit’s, médulos IGETUima geracéo, eletronica SMD, que Peso aproximado: 950 gramas. erro é fixo em 2 minutos.

proporcionam ao produto Gtima robustez e boa relagéto/beneficio. O ajuste da velocidade do motor é realizado atrdegsotenciometro de ajuste de velocidade

O controlador possui uma interface anal6gica asral&qual é possivel ajustar o inversor ¢le

3.2 VDH500N - 220Vca - P397 do motor (5). A velocidade podera ser ajustadeeehtr 128 Hz.
frequéncia. G VDH dispde de ajuste de velocidadeceleragio afravés de potenciometros 1o Poténcia do motor: 1,0CV. O inversor possui uma entrada analégica para ajesteto da velocidade do motor. Para
frontal do equipamento, duas entradas digitais: para ligar/desligar e outra para sentido de gro Corrente nominal de saida: 4,0A. selecionar a entrada anal6gica como referénciagjaste da velocidade do motor deve-se fechar
horario/anti-horario do motor. Possui uma entrauialégica para ajuste remoto da velocidade Ho Corrente de sobrecarga: 4,8A. um jumper entre os pinos 8 e 11 dos bornes de atonaer item 8. Conexdes Elétricas.
motor e uma saida de relé que indica se o investérapto para operar (sem nenhum erro). Corrente maxima de entrada: 8,8A. O ajuste da rampa de aceleracao/desaceleracélizédeatravés do potencidmetro de ajuste
O controlador monitora a tens&o e a corrente daivemto DC, bem como a temperatura ¢o Dimensdes: 122 x 154 x 95 mm. de aceleragdo do motor (4). A rampa de aceleragiesaceleragdo possuem o mesmo tempo. A
dissipador de modo a proteger o inversor de frecjad@no motor. Peso aproximado: 995 gramas. aceleragdo pode ser ajustada entre 0,5 e 128Hz¢er@r que a escala do ajuste da aceleragdo

Dentre as aplicagdes do inversor de freqiiéncia Viiidemos citar: maquinas parp dado em Hz/s, portanto para se obter o tempo dparai® aceleragdo/desaceleracédo deve-se utiliza

embalagem, ventiladores, exaustores, lixadeirairas, correias transportadoras, centrifugas

’ 3.3 VDH510N - 220Vca - P407 a seguinte formula:
misturadores, maquinas de sorvete expresso, agigdornos, bobinadores... Poténcia do motor: 1,5CV. _ o
. 3 Ajuste_Frequéncia
Corrente nominal de saida: 5,0A. Tempo_da_Rampa= “Ajuste._ Aceleragao
» 2 APREEIENTAGAD Corrente de sobrecarga: 6,0A. -

Corrente méxima de entrada: 12A. ou

Dimensbes: 128 x 154 x 122 mm. ) . Ajuste_Frequéncia
Ajuste_Aceleracéc=

Peso aproximado: 1430 gramas. Tempo da_Rampa
3.4 VDH492N - 220Vca - P392 Exemplo, ajuste desejado:

Poténcia do motor: 2,0CV. Velocidade: 30 Hz;

Corrente nominal de saida: 7,3A. Aceleracéo: 10 segundos.

Corrente de sobrecarga: 8,8A. . o
- . = Ajuste_Frequéncia_ 30 _
Corrente méxima de entrada: 14A. Ajuste_Aceleragciec ———=—————=—=

Tempo da_Rampa 10
Dimensdes: 128 x 154 x 122 mm.

Peso aproximado: 1475 gramas. Deve-se ajustar o potencidmetro de ajuste da ldei (5) em 30 Hz e o potencidmetro de
aceleragdo em 3 Hz/s.

A corrente de sobrecarga do motor é definida comfoo modelo do inversor, ver item 3.

1) - Led Geral, para maiores detalhes ver item Scagdies. Especificagdes. Quando a diviséo da corrente mexdildacorrente de sobrecarga for:

2) - Led Reverso, para maiores detalhes ver itemrficdgdes. * maior ou igual a 2 durante 30 segundos ocorne@de sobrecarga do motor;
*entre 1,5 e 2 durante 60 segundos ocorre o erspbrecarga do motor;

4) — Potencidmetro de ajuste de aceleragao/desagibeda motor.

(

(

(3) — Led Erro, para maiores detalhes ver item 5chuyfies.
( * entre 1 e 1,5 durante 90 segundos ocorre o erspdrecarga do motor.
(

5) — Potencidmetro de ajuste da velocidade do motor.




» 5. INDICAGOES

O VDH indica através dos led’s do frontal o seadzsde funcionamento:

LED GERAL:
* LIGADO: O inversor esté energizado, porém o masta parado.
* INTERMITENTE LENTO: O motor esta ligado.
* INTERMITENTE RAPIDO: Tempo de auto-reset aposoerr

LED REVERSO
* DESLIGADO: Sentido horério.
* LIGADO: Sentido anti-horario.

LED ERRO
* DESLIGADO: Nenhum problema detectado.
* 1 PISCADA: subtensé&o no barramento.
* 2 PISCADAS: sobretenséo no barramento.
* 3 PISCADAS: sobrecarga no motor.
* 4 PISCADAS: Pico de corrente.
* 5 PISCADAS: sobretemperatura no médulo de poténci

» 6. DESCRICAO DOS ERROS

ERRO 1 — SUBTENSAO NO BARRAMENTO
Motivo: Ocorre se a tensdo no barramento DC medaugstiver muito baixa.
Providéncias: Verificar a tensdo da rede elétrgm,estd dentro do especificado 220V

(£10%). Verificar as conexdes do inversor com & relétrica.

ERRO 2 — SOBRETENSAO NO BARRAMENTO

Motivo: Ocorre se a tenséo no barramento DC medaugstiver muito alta.

Providéncias: Verificar a tensdo da rede elétrgm,esta dentro do especificado 220V
(+¥10%). Caso o inversor esteja conectado a ungaa@m inércia elevada aumentar o tempo

desaceleragéo.

ERRO 3 - SOBRECARGA NO MOTOR
Motivo: Ocorre se houver uma carga muito alta néomo
Providéncias: Caso a inércia da carga seja muimy aumentar o tempo da rampa d

aceleragéo.

ERRO 4 - PICO DE CORRENTE
Motivo: Ocorre caso o inversor detectar uma coeremtito alta.
Providéncias: Verificar a carga do motor, conexdégicas...

ERRO 5 - SOBRETEMPERATURA NO MODULO DE POTENCIA
Motivo: Ocorre quando a temperatura do médulo dérpia estiver elevada.
Providéncias: Melhorar a ventilagdo no inversofrdguéncia, verificar se a corrente de sai

nao esta muito elevada.
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» 7. INSTALAGCAO » 8. CONEXOES ELETRICAS
Somente pessoas com qualificagdo técnica sdo zades para instalagdo, operagédo|e 8.1 CONEXOES ELETRICAS DE COMANDO
manutengdo deste equipamento. Deve-se seguir aslasstrucdes de seguranga contidas neste g
manual. A desconsideracéo deste aviso pode resuftaisco de vida e/ou graves danos materiaig. LE
7.1 REQUISITOS DO AMBIENTE ° :gn :g" fg
A instalagdo do inversor de frequéncia requer @guidados com o ambiente na qual ele s¢ra o 'g ] %
utilizado, os quais séo importantes para o seetmfuncionamento e durabilidade. O inversor ngio % g g % ?‘
deve ser exposto a: c g £ '-g £ §"
* Poeira ou particulas suspensas no ar; 2 37’ ‘% 2 u ] ‘%
* Exposicéo a chuva, umidade excessiva ou manesas solares; <Z( 8 % o o 8 2 E @
* Locais com vibragéo excessiva; [@@ @ @ @ 69 @ @ @ @ @ @ @ @ @]
* Locias com poluicdo atmosférica: gases, liquicmsosivos e explosivos; 12 3 4}_ 5' 6 7 8' é 1'0 1'1 121314 15
* Temperatura de operacéo: 0 a 40°C; | | |
* Temperatura ambiente maxima de: 0 a 50°C;
* Umidade relativa inferior a 85% (sem condensag&o) El |E2 E3
7.2 REQUISITOS DE INSTALAGAO _ _
* Disjuntor de entrada obrigatdrio; BORNE DESCRIGAQ OBSERVAGOES
* A rede de alimentacéo deve estar desconectada datiniciar as ligacdes; 1 NA Contato NA do relé Méxima carga
* Este equipamento ndo pode ser utilizado como nisce de parada de emergéncia; 2 c Contato COMUM do relé resistiva:
* O motor deve ser conectado diretamente na sajdawrsor, NUNCA utilizar chaves oy 3 NF Contato NF do relé 7A1220Vca
contatora na saida para o motor; 4 El Entrada digital - START/STOP
* As conexdes de aterramento devem estar de acorda@s normas técnicas vigentes.; 5 E2 Entrada digital - SENTIDO DE GIRQ
* As conexdes de aterramento devem estar devidanwemiectadas, tanto no inversor conjo 6,7 NU Né&o utilizado
no motor; 8 +10V Comum das entradas digitais +10Vce / 50 mA
* Mesmo apds a desconexdo da alimentacdo, altafigsnainda podem estar presentgs. 9 Al Entrada anal6gica Faixa de tensé&o:
Aguarde pelo menos 10 minutos para a descarga etanphtes de tocar nas conexdes pul 0 a 10Vce
transportar o inversor de frequéncia; 10 Terra Terra N&o interligado com
* Isolar os cabos do poténciometro para evitarosugm partes metdlicas, sob o risco fle GND (terra de
danificar o inversor. protegéao).
* Sempre utilizar cabos de comando devidamentelatins; 11 E3 Entrada digital - SELECAO Faixa de tensao:
POTENCIOMETRO EXTERNO 0 al0Vce
7.3 ANTES DE LIGAR 12,13,14,15 NU N&o utilizado
* Verificar as conexdes de controle;
* Verificar as conexdes de aterramento; 8.2 CONEXOES ELETRICAS DE POTENCIA
* Verificar as conexdes de alimentagéo;
* Separar 0 motor da carga (mecanicamente), sendpoksivel tenha certeza de que o gifo @ @ @ @ @ @
em qualquer direcéo (horario/anti-horario) ndo ealenos a maquina ou riscos pessoais; LL1NL2 GND UV W Motor
* Verificar as conexdes do motor, e se o inversstalado é adequado ao motor (corrente);
* Medir a tens&o da rede e verificar se ela estdrdada faixa permitida de tens&o nomingl o [tr]
entre 220Vca (+10%); Ll1e— V | IL —/
20— V | L e
7.4 MONTAGEM i @ s
* Fixar o inversor sempre na posicéo vertical epesficies planas; Rede  Disjuntor Terra Blindagem
* N&o colocar objetos sensiveis ao calor nas exti@ies superior e inferior do inversor; de Protegéo
* Deixar no miinimo 50mm de espagcos livres ao rettoaparelho (superior, inferior, laterais); L/L1 — Alimentacdo. N/L2 — Alimentagéo.
* Certifique-se que haja entrada de ar fresco n@eo para compensar o aquecimento natufal GND - Terra de Protecéo. U - Saida para o motor.
do inversor. V - Saida para o motor. W — Saida para o motor.
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» 9. DIMENSOES

9.1 VISTA SUPERIOR: VDH509N-220Vca-P406 (0,5CV), MBOON-220Vca-P397 (1,0CV):

122,05 mm
113,11 mm
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9.2 VISTA LATERAL: VDH511N-220Vca-P408 (0,5CV), VDBDON-220Vca-P397 (1,0CV):

95,15 mn

1,70 mm]
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154,50 mm

9.3 VISTA SUPERIOR: VDH510N-220Vca-P407 (1,5CV), MB92N-220Vca-P392 (2,0CV):

127,96 mm

119,90 mm
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9.4 VISTA LATERAL: VDH512N-220Vca-P409 (1,5CV), VD#92N-220Vca-P392 (2,0CV):

121,90 mn

1,70 mm

.

154,50 mm

Para resolver quaisquer dividas, entre em contetnsco ou acesse O site.
Sistemas Eletronicos
Av. Oscar Cirilo Ritzel, n° 195

THOWLZ

Fone: (051) 35%H6
http://www.thaodm. br

e-mail: tholz@tholz.com.br

* O fabricante reserva-se o direito de alterar qyaér especificacdo sem aviso prévio.

25 de Julho, Campo Bom, RS, Brasil
Cep: 93700-000




