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Médulo de ligagdo SE 02091

1. Seguranca

1.1 Manual de instrucdes

1.2 Observagdes sobre
seguranca

1.3 Instalagéo

1.4 Manejo

24

Este manual de instrucbes devera ser cuidadosamente guardado em
local permanentemente acessivel ao pessoal.

O manual de instrugdes é parte integrante do fornecimento e devera
ser lido atentamente antes de se iniciarem os trabalhos de monta-
gem, de operacao e de manutencéo.

Nunca tocar as pecas que se encontram sob tenséo.

Os componentes elétricos sem involucro, como p.ex. médulos de
ligacao ou aparelhos de manejo, deverdo ser suficientemente prote-
gidos por parte do cliente.

Quando do assentamento de condutores elétricos, o cliente devera
tomar providéncias para que os isolamentos ndao sejam danificados e
para que os condutores sejam fixados e protegidos segundo as re-
gras do ramo. Fios brancos ou fios negros/brancos em cabos servem
para a massa de servigo nos produtos da E+L. Deveréo ser observa-
das as indicag¢des constantes dos planos de circuito e referentes ao
didmetro e a blindagem.

A tenséo de alimentag¢ao do produto E+L devera ser conectada me-
diante o interruptor principal do conjunto da maquina do cliente. Os
produtos E+L deverao ser integrados no comando do conjunto da
maquina do cliente de tal modo que apds uma imobilizacao ndo seja
possivel uma partida automatica. O desbloqueamento do dispositivo
de desligamento de emergéncia no conjunto da maquina ndo podera
provocar uma nova partida dos nossos produtos.

O modulo de ligagcéo sé devera ser utilizado
- em perfeito estado técnico
- de acordo com a finalidade

- com total observancia do manual de instru¢des, consciente dos
dispositivos de seguranca e dos eventuais perigos.

Os produtos E+L s6 deverao ser manejados e conservados por peri-
tos. No caso de trabalhos em produtos E+L, quer seja para introduzir
o material, que seja para proceder a reparacoes, devera ficar sem-
pre assegurado que o conjunto da maquina se encontra desligado.
Deverao ser tomadas as necessarias providéncias para evitar que a
maquina seja ligada por pessoas nao autorizadas.
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2. Funcao

2.1 Atuadores

2.2 Tensao dos motores

2.3 Freios

2.4 Steuerspannung

2.5 Sensor de bordas

O mddulo de ligagdo SE 02091 integra toda a eletronica dos introdu-
tores para maquinas tensoras KRA 45, KRA 46 e KRA 48.

A saber:

- o transformador de rede para a alimentacao de corrente dos ser-
vomotores, dos freios e da placa de poténcia PK 0510.

- 0s corta-circuitos automaticos 16 AL para protecao contra curto-
circuitos ou curto-circuitos a massa nas saidas dos motores.

- aplaca de poténcia PK 0510 para a alimentagdo dos sensores de
bordas, a andlise dos sinais dos sensores, o0 comando dos servo-
motores e dos freios.

- 0s médulos de tiristores encaixaveis, nas cantoneiras de refri-
geracgao, para controle por corte de onda da tensdo de saida para
0s servomotores.

No modulo de ligagdo SE 02091 podem ser atuados os servomoto-
res das séries KR 45.., KR 46.. (com e sem freio) e KR 48...

A tensao dos motores é comutavel no transformador no lado do se-
cundario (vide esquema de ligagdes). Sao possiveis as seguintes
tensdes de motores:

36V bornes 1 -2
42 V bornes 1 - 3 (ajuste de fabrica)
52V bornes 1 - 4

A velocidade maxima de atuagao da face lateral de admissao varia
proporcionalmente em relagdo a tenséo de motor selecionada. Se,
em casos isolados, for necessaria uma velocidade mais alta, a
conexao do lado do secundario devera ser comutada para 52 V.

Um freio instalado no atuador KR 46.. é aberto quando se conecta o
servico automatico e é fechado quando é desconectado o servigo
automatico.

Assim o freio impede a marcha por inércia do servomotor e também
da face lateral de admisséo.

A tensao de comando de 24 V DC nao filtrada serve para ativar um
freio, bem como para alimentar os interruptores de fim de curso, os
interruptores de seguranca e os aparelhos de manejo.

interruptor de fim de curso de trilho NT 80-04

interruptor de seguranga ATL 0101
aparelho de manejo NT 5303
aparelho de manejo NT 5112

O mddulo de ligagao disponibiliza uma tensao de servigo de +12'V
regulada para os sensores de bordas FR 15.. ou FE 0203.



Médulo de ligagdo SE 02091

3. Aplacade
poténcia
PK 0510
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A placa de poténcia PK 0510 aloja os amplificadores dos regulado-
res para a ativagao dos servomotores.

A placa alimenta os dois sensores de bordas e possui todos os bor-
nes necessarios para a conexao de componentes externos, como
interruptor de seguranca, aparelho de manejo, etc.. Os bornes sao
encaixaveis.

A placa de poténcia aloja as seguintes funcionalidades:

inversor do sinal de sensor com seletor para inversao do sentido
de atuacao da face lateral de admissao;

ajuste de amplificagdo para redu¢ao do campo proporcional em
combinagcéo com atuadores lentos, como KR 46 e KR 45, com ou
sem freio;

velocidade de atuacao regulavel na relagao de 2:1 em combi-
nacao com atuadores rapidos, como KR 48;

zona neutra e ajustavel, que possibilita a utilizacao de sensores
de bordas com saida de sinal proporcional, por exemplo FE 0203.

limite ajustavel de corrente permanente para a protecéo dos ser-
vomotores e do moédulo de tiristores;

diodos luminescentes para a tenséo de servigo, sinais de coman-
do e corrente para motores;

protecao contra curto-circuito e curto-circuito a massa com uma
impedancia de curto-circuito menor que 0,5 6hmios.
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3.1 Diodos luminescentes

X1 530 054 KRA 45/46 X1 55 0 @ 56 KRA 45/46
535354 KRA48 555356 KRA 48
VELOCIDADE DE ATUACAO ZONA NEUTRA VELOCIDADE DE ATUACAO ZONA NEUTRA

H 1@ TENSAO DE SERVIGO +/-12 V
H 2@ TENSAO DE SERVIGO 24 V
H 3@ FUSIVEL 1

H4@ FUSIVEL F 2 ® LIMITE DE CARGA Y
H 5@ SERVICO AUTOMATICO LIGADO o CARGA NORMAL )
POSICOES FINAIS POSICOES FINAIS
Ho® Oy 7 e ®®ng
<— — |INVERSAO DO SENTIDO DE ATUACAQ —— +—> ol

painel frontal PK 0510
Tensdes de servigo (vide figura acima)

Os diodos luminescentes verdes H 1 até H 5 servem para indicar as
seguintes tensdes de servigo e de sinalizagio:

H1 tensao de servigo +12 V para a parte eletrdnica, bem como
para sensores de bordas

H2 tensdo de comando 24V para interruptores de seguranca,
aparelhos de manejo e comando dos relés

H 3 tensao de transformador 15V AC através do fusivel F 1
H 4 tensao de transformador 15V AC através do fusivel F 2
H5 servico automatico ligado

Indicagdes das posic¢des finais (vide figura acima)

Os diodos luminescentes amarelos sinalizam a interrupg¢ao dos cir-
cuitos de posicao final.

H 6 servomotor esquerdo, circuito de posicéo final exterior inter-
rompido, sentido de atuacao para fora desconectada

H 7 servomotor esquerdo, circuito de posicao final interior inter-
rompido, sentido de atuac&o para dentro desconecada

H 8 servomotor direito, circuito de posicao final interior inter-
rompido, sentido de atuag&o para dentro desconectada

H 9 servomotor direito, circuito de posicao final exterior inter-
rompido, sentido de atuag¢ao para fora desconectada.

IndicacBes da corrente de motor (vide figura acima)

H11 verde servomotor esquerdo carga normal
H10 vermelho servomotor esquerdo limite de carga
H13 verde servomotor direito carga normal
H 12 vermelho servomotor direito limite de carga

H 11 ou H 13 indicam que o valor médio da corrente de motor nao
alcanca a corrente permanente maxima admissivel.

Assim, a corrente de motor nao € limitada a corrente permanente
maxima admissivel.
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Neste estado operacional, a corrente de motor pode ascender, por
curto tempo, ao triplo da corrente maxima admissivel.

Isto significa que o servomotor pode debitar a sua forgca atuadora
maxima (vide dados técnicos referentes ao atuador, descricao
KRA 45, KRA 46 ou KRA 48).

H 10 ou H 12 indicam que o valor médio da corrente de motor iria ul-
trapassar a corrente permanente maxima admissivel. Neste caso a
corrente de motor é limitada a corrente permanente maxima admis-
sivel (regulagem de torque).

Neste estado operacional o atuador s6é pode debitar a sua forga
atuadora permanente (vide dados técnicos referentes ao atuador,
descricao KRA 45, KRA 46 ou KRA 48).

Em regime normal o atuador sé atua por breves momentos, o que
significa que a corrente permanente admissivel nao é alcancada.

Se, durante o funcionamento, a ldmpada vermelha estiver perma-
nentemente acesa, controlar o ajuste da velocidade de atuacéo e
da zona neutra. Verificar também se o motor tem folga mecénica.
Provavelmente o grau de sensibilidade do circuito de regulagem
esta demasiado alto ou a folga mecéanica provoca uma sensibili-
dade excessiva da regulagem (oscilagdes da face lateral de ad-
missao), 0 que, por sua vez, provoca um consumo excessivo de
corrente do servomotor.

Uma outra causa poderia ser um acionamento duro ou uma face
lateral de admiss&o dura.

3.2 Interruptores

530 054 KRA 45/46 1 950056 KRA45/46
536654 KRA48 555356 KRA 48
VELOCIDADE DE ATUACAO  ZONA NEUTRA VELOCIDADE DE ATUACAO ZONA NEUTRA
QO - Q - Q = Q -
@ TENSAO DE SERVICO +/-12 V
@ TENSAO DE ABASTECIMIENTO 24 V SERVOMOTOR ESQUERDO SERVOMOTOR DIREITO
@ FUSIVEL 1 H10 @ —— — LIMITEDECARGA ——— @H 12
@ FUSIVEL F 2 . Hi1@ _— CARGANORMAL - @H13
@ SERVICO AUTOMATICO LIGADO
POSICOES FINAIS POSICOES FINAIS
o0 ( X )
<«—» — NVERSAO DO SENTIDO DE ATUACAO —— <+—» Ol
painel frontal PK 0510
s> Wl ss s

Interruptor S 1 (vide figura acima)

Mediante o interruptor S 1 pode ser ligada ou desligada a tensao de
alimentacao para o servico manual dos sensores de bordas.

Posicoes do interruptor S 1

0 tensao de alimentacao dos sensores em servico manual "DESL"
1 tensdo de alimentagéo dos sensores em servico manual "LIG"
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4. O moédulo de
tiristores

5. Montagem

Em geral, a posi¢éo do interruptor S 1 é selecionada em funcao dos
sensores de bordas utilizados.

No caso de sensores de bordas com |lAmpada incandescente

(FE 0203) como transmissor de luz, é preferivel a posicao "0", dado
que com a fungéo automatica desligada, ou seja, em servico manu-
al, a lampada do sensor nao se encontra sob tensao, permitindo
uma mais longa vida util da lampada.

No caso de sensores de bordas que trabalham com um semicondu-
tor (FR 15) como transmissor de luz, é preferivel a posi¢ao "1", dado
que ela possui uma vida util praticamente ilimitada.

A vantagem é que o sensor de bordas esta permanentemente sob
tens&o e por isso a indicagao por diodo luminescente no sensor de
bordas FR 15, mesmo em servigco manual, presta informacdes sobre
o funcionamento do sensor de bordas.

Interruptores S 2 e S 3 (vide figura ao pagina 6 abaixo)

Mediante os interruptores S 2 e S 3 é possivel inverter o sentido de
atuacao dos servomotores em servigo automatico. S 2 serve o ser-
vomotor esquerdo € S 3 o servomotor direito.

Em regra, este ajuste sé necessita ser feito uma vez quando da ent-
rada em servico.

Cada moddulo de tiristores € composto de dois tiristores, alojados de
modo isolado contra o invélucro.

A cada servomotor corresponde um madulo.

Médulo superior - servomotor esquerdo
Médulo inferior - servomotor direito

Os modulos sao encaixados na placa de poténcia PK 0510.

Montar o modulo de ligagdo em um local de facil acesso durante o
servico. O local tem que estar livre de sujeira e protegido contra sal-
picos de agua. Além disso, 0 modulo de ligagao nao podera receber
calor de outras fontes externas.

O mais pratico é instalar o médulo de ligagao préximo da entrada de
material, mas nao diretamente sob as faces laterais de admissao. Os
cabos de ligacado n&o deverao ter mais de 8 metros de comprimento.
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6. Instalacéao

7. Entrada em
funcionamento

servigco

automatico || £
servico manual || 2

aparelho de manejo NT 5112

O mddulo de ligagéo devera ser instalado segundo as diretivas de
seguranca vigentes; os cabos devem ser instalados de modo a ndo
sofrerem danificagdes.

Os condutores de sinalizagao para a conexao dos sensores de bor-
das tém que ser rigorosamente blindados e separados de conduto-
res de corrente.

Para a conexao dos motores devem ser utilizados cabos com uma
secao de 1,5 mm?. Para todos os outros cabos é suficiente uma
secao de 0,75 mm2.

Quando da instalacao do médulo de ligagdo SE 02091, observar o
esquema de conexdes no anexo.

O desbloqueamento do dispositivo de desligamento de emergéncia
no conjunto da maquina nao podera provocar uma nova partida dos
nossos produtos.

Quando se colocam pela primeira vez em funcionamento os intro-
dutores para maquinas tensoras KRA 45, KRA 46 ou KRA 48, é ne-
cessario certificar-se que a instalagao foi cableada de acordo com o
esquema de conexdes anexo SE 02091. Verificar se a tensao de ali-
mentagao ajustada no transformador coincide com a tensao de rede.

Depois, verificar o equipamento, tomando em consideragéo as direti-
vas de seguranca. As diretivas de seguranca especificas para o
equipamento estao descritas nos respectivos manuais de instrucoes
para KRA 45, KRA 46 ou KRA 48.

Medidas de seguranca antes da conexao:

desacoplar a transmissao da cremalheira/do fuso. Deste modo
evita-se que as faces laterais de admisséo se desloquem durante
o controle das funcdes elétricas;

colocar as faces laterais de admissao sensivelmente na posicao
central. Deste modo evita-se que o interruptor de seguranca seja
ativado por lapso;

nao ligar os motores dos desenroladores de bordas enquanto se
estiver a trabalhar na faces de admisséo ou nos sensores de bor-
das;

colocar o seletor "manual-automatico" na posicao "servico manu-

al" (vide figura ao lado).
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X 1 530 0 54
53 6 & 54
VELOCIDADE DE ATUAQAO

2
H 1@ TENSAO DE SERVIGO +/-12V
H 2@ TENSAO DE SERVIGO 24V
H3g@ FUSIVELF 1
H4@ FUSIVELF2
H5g SERVICO AUTOMATICO
LIGADO
POSICOES FINAIS
( X J

——

Indicagdo das tensdes de servigo no
modulo de ligagao SE 02091

Controle ...
... da alimentacéo de corrente

Conectar a alimentagéo de tensdo para o introdutor para a maquina
tensora.

Se existirem diversas tensdes de servico, no médulo de ligagéo
SE 02091 tém que se acender os diodos luminescentes para as
tensbes de servigo (vide figura a esquerda).

As tensdes de servico podem ser medidas no modulo de ligacao
SE 02091, na régua de bornes X 1 (vide esquema de ligac¢oes).

... do ajuste manual

Verificar o sentido de rotacdo dos servomotores com o auxilio do re-
spectivo aparelho de manejo. O sentido das flechas dos botbes tem
que coincidir com o sentido do movimento dos servomotores nas fa-
ces laterais de admissao. Se for necessario, trocar as conexdes dos
botdes na régua de bornes X 1 (vide esquema da conexdes).

... dos interruptores de fim de curso

Juntamente com o ajuste manual também é possivel verificar o
funcionamento dos interruptores de fim de curso. O servomotor do
lado direito tem que parar imediatamente se for ativado um dos dois
interruptores de fim de curso de trilho no lado direito. Simultanea-
mente tem que acender o respectivo diodo luminescente do lado di-
reito no modulo de ligagao SE 02091 (vide figura embaixo). Se for o
caso, trocar as conexdes dos interruptores de fim de curso (vide es-
quema de conexdes). Para os interruptores de fim de curso e para
0s servomotores no lado esquerdo aplica-se 0 mesmo controle de
funcionamento.g.

H 6 exterior @ @H 7interior

POSICOES FINAIS, lado esquerdo

<«—» — INVERSAO DO SENTIDO DE ATUACAO — <«—» Ol

POSICOES FINAIS, lado direito
H 8interior @ @ H 9exterior

Indicacéo do limite de posic¢des finais;
interruptor de inversao do sentido de
atuacdo no médulo de ligagao

SE 02091

@ FUSIVELF2
H5@ SERVICO AUTOMATICO LIG.

POSICOES FINAIS
[ X J

R e

diodo de controle para "servigo au-
tomatico lig." no mdédulo de ligagéo
SE 02091

...do interruptor de seguranca ATL 0101

Vide o capitulo "controle de fun¢des" na descrigcao "interruptor de se-
guranca ATL 0101".

... do servi¢co automético (sem pista de material)

Se coincidirem o sentido de rotagdo do motor, o0 ajuste manual e 0
limite de posi¢des finais, colocar o seletor "manual-automatico" na
posicao "automatico".

A lampada de controle no aparelho de manejo e o diodo luminescen-
te H 5 para servigo automatico no médulo de ligagdo SE 02091 (vide
figura a esquerda) deverdo acender-se.

Controle de funcionamento

Controlar o sentido de rotagdo do atuador. Simular um movimento da
pista de material, na medida em que se insere um pedaco de papel
na zona de exploragcéo do sensor de bordas.

Se o motor rodar no sentido errado, inverter o sinal do sensor de
bordas. Para tal, inverter a posi¢cao do interruptor “inverséo do senti-

9
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do de atuacao" no médulo de ligagdo SE 02091. Agora a face lateral
de admissao deveria movimentar-se corretamente em relagdo ao si-
nal do sensor.

Caso a face lateral de admissao ndo se movimente, ou caso se mo-
vimente somente em um sentido, é possivel medir o sinal do sensor
de bordas na régua de bornes X 1. Se nao estiver aplicado qualquer
sinal, seréa necessario controlar o sensor; vide a descricao anexa.

Ajuste da velocidade de atuacao

Mediante o potencidmetro "velocidade de atuacéao" (vide figura abai-
X0) pode se ajustar a velocidade de atuac¢ao desejada ou a velocida-
de de atuacdo maxima.

530 0 54
5360 54
VELOCIDADE DE ATUAQAO

Q =

| lado esquerdo

KRA 45/46 550356 KRA 45/46

KRA 48 5550556 KRA48

ZONA NEUTRA VELOCIDADE DE ATUACAO ZONA NEUTRA
lado direito

potencidbmetro ,velocidade de atuagao”
no médulo de ligagdo SE 02091
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A velocidade de atuacao maxima deveria estar adaptada a velocida-
de da maquina.

Quanto mais elevada for a velocidade da maquina, mais elevada de-
veria ser selecionada a velocidade maxima de atuag¢do. No entanto,
ela so devera ser tao elevada de modo que a face lateral de admis-
s80 ndo comece a oscilar.

Valores de orientagédo para o ajuste da velocidade de atuagao:

KRA 45, KRA 46

Em regra, nestes introdutores para maquinas tensoras devera ser
selecionada a velocidade maxima de atuagao.

KRA 48

Velocidade da maquina Velocidade de atuacao

até 40 m/min velocidade minima de atuagéo
cerca de 60 mm/sec
até 80 m/min velocidade média de atuacao

cerca de 100 mm/sec (ajuste de fabrica)

até 120 m/min velocidade méxima de atuagéo

cerca de 140 mm/sec

Assim fica concluido o controle do introdutor para maquina tensora.
Desconectar a tensdo de servico.

KRA 45
Ligar a transmisséo ao fuso.
KRA 46/ KRA 48

Ligar a transmiss&o a cremalheira e fixar o fecho do excéntrico sem
folga.
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8. O servico au-
tomatico

8.1 O ajuste da zona
neutra

Condigao prévia para o servico automatico é que na zona de explo-
racdo do sensor de bordas se encontre uma pista de material, ou
seja, a pista de material ja se encontra introduzida na face lateral de
admisséo e encravada.

O circuito de regulagem
- sensor de bordas
- amplificador de regulagem (SE 02091 com PK 0510)
- servomotor
- face lateral de admissao
- pista de material
- sensor de bordas esta fechado.

O sensor de bordas envia um sinal ao amplificador do circuito de re-
gulagem. Este sinal depende da cobertura do sensor pela pista de
material.

O amplificador do circuito de regulagem aumenta a sua tensao de
saida para o servomotor em fungéo do sinal do sensor.

O servomotor esta ligado com a face lateral de admissao através de
uma cremalheira ou de um fuso. Deste modo o movimento rotativo
do servomotor é convertido em um movimento linear.

A face lateral de admisséo guia o sensor de bordas, e assim o dispo-
sitivo de cravamento da pista de material.

Se na introducao for utilizado um sensor com sinal da saida propor-
cional (FE 0203), pode ser necessario aumentar um pouco a zona
neutra, a fim de manter estavel o circuito de regulagem de modo cor-
respondente.

O potencidémetro "zona neutra”, em sua posi¢do basica, encontra-se
girado ¥ de volta para a direita desde o esbarro esquerdo.

Se o potencidbmetro se encontrar no esbarro esquerdo (vide figura
abaixo), ndo esta ajustada qualquer zona neutra ou esta ajustada
uma zona neutra diminuta. Isto significa que em presenca de peque-
nas alteracdes do sinal do sensor se verifica uma reagéo do atuador.

No caso de sensores de bordas com linha caracteristica selecionavel
(FR 15), em geral néo é necessario um ajuste no potencidmetro,
dado que ja no sensor de bordas se pode selecionar sem escalas
uma correspondente linha caracteristica (vide descricao FR 15).

530 054 KRA 45/46 X1 550056 KRA 45/46
5359654 KRA48 555956 KRA 48
VELOCIDADE DE ATUAQAO ZONA NEUTRA VELOCIDADE DE ATUAQAO ZONA NEUTRA
Q o | lado esquerdo e o e o lado direito e o

potenciémetro ,zona neutra“ no moédulo
de ligagcao SE 02091

11
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9. Ajustes e fun-
cOes especiais

9.1 Cota |l conectavel no regu-  Retirando a ponte nos bornes 53 e 54 ou 55 e 56 (vide figura abai-

lador de rotacdes com X0), é possivel conectar adicionalmente a cota | (sé para atuadores

realimentacao da tensédo lentos, como KR 45 e KR 46).

do induzido Deste modo aumenta a constancia de rotagdes sob carga do servo-
motor.

O efeito da zona neutra fica fortemente limitado. Por isso, a cota |
adicionalmente conectavel s6 é utilizavel em ligagao com sensores
de bordas que disponham de uma linha caracteristica de saida pro-
gramavel, como FR 15.

9.2 Limitac&o da corrente per- A corrente permanente méxima na sgl’da do motor & limitada eletro-
manente (R 207/R 208) mcamgqte. A partir da fabrica eJa € ajustadaa 3 A (.AV).medlante' 0s
potencidmetros de compensacao R 207 e R 208 (vide figura abaixo),
sendo R 207 para o atuador na face de admissao esquerda e R 208
para o atuador na face de admissao direita.

Il Em casos normais este ajuste n&o devera ser alterado.

Se o servomotor acionado com o regulador for devidamente refri-
gerado, p.ex. com ventilagdo externa como no caso de instalagdes
protegidas contra exploséo, € possivel ajustar uma corrente perma-
nente mais elevada.

No entanto, devido a poténcia do transformador, a corrente perma-
nente maxima nao devera ultrapassar um maximo de 4A (AV).

bornes 53 e 54 R 207 bornes 55 e 56 R 208

médulo de ligagdo SE 02091
sem placa de manejo
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9.3 Amplificagcdo do sinal do Os potencidmetros de compensacao R 201 e R 204 (vide figura
sensor (R 201/R 204) abaixo) sao acessiveis depois da remog¢ao da placa de manejo. Eles
servem para compensar 0s circuitos e sao ajustados na fabrica.

O ajuste é feito de maneira que com sinal de sensor de 8 V é alcan-
cada a velocidade maxima de atuacéo.

O potenciémetro "zona neutra" devera estar na posigao central e o
potencidmetro "velocidade de atuagao" no esbarro direito. O servo-
motor devera estar a funcionar com marcha em vazio

O ajuste no R 201 aplica-se ao lado esquerdo do introdutor para ma-
quina tensora e o R 204 para o lado direito.

Este ajuste s6 é valido para maquinas e atuadores lentos.

Quando se utilizam atuadores lentos, por exemplo KR 46 ou

KR 45 (velocidade de atuacdo 40 mm/seg.) e pistas de marcha
lenta, a amplificagdo com R 201/R 204 pode ser elevada median-
te rotagé@o contra o esbarro direito.

Esbarro direito significa plena velocidade de atuagao com cerca
de 2-3 V de sinal de sensor (com zona neutra média).

Deste modo consegue-se que, mesmo com uma pequena diver-
géncia da pista, se tem a disposicao toda a tensdo e assim forca
atuadora no servomotor.

R 201 R 204

potencidmetros R 201 e R 204 no mo6-
dulo de ligacdo SE 02091
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10. Pecas de
reposicao

11. Dados técnicos
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110 - 190 Volt

Fusivel 10 AM
Fusivel 1,6 AT
Fusivel 4 AM
200 - 420 Volt

Fusivel 6,3 AM
Fusivel 1,6 AT
Fusivel 4 AM
430 - 600 Volt

Fusivel 4 AM
Fusivel 1,6 AT
Fusivel 4 AM

numero da peca
070646
012497
001405

012044
012497
001405

012043
012497
001405

Para mais pecas de reposicao é favor consultar a lista completa de

pecas de reposicéo.

Tenséo de alimentacao monofasica
110 até 600 V 50/60 Hz
Comutavel em estagios de 10 volts
Consumo de poténcia 1 x 700 VA
Débito de poténcia max. 2 x 200 W
Corrente de saida 5A
Classe de protecao sem invélucro 1P 00
Classe de protecédo com invélucro IP 54
Temperatura ambiente 0 até 60 °C

Reservamo-nos o direito de proceder a alteragdes técnicas
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