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} INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAD, CIENCIA E TECNOLOGIA

Componente Curricular: Praticas de Acionamentos
Eletronicos - PAE

6.2 b -
== Pratica - Inversor de Frequéncia Vetorial ¢a WEG
CFW-08

OBJETlvo 1) Colocar em funcionamento, operar e identificar
problemas referentes ao inversor de freqiéncia WEG
CFW-08,

2) Aprender a utilizar o manual do Inversor de FreqUéncia
CFW-08 da WEG.

DATA: / /

Nome dos alunos



1.1.

PROCEDIMENTOS

Posicione, sobre a banca, o Inversor de freqiiéncia WEG CFW-

08 em um Painel Elétrico Didatico da De Lorenzo, conforme a
Figura 1 e, antes de conectar qualquer componente elétrico /
eletrénico, deslique a alimentacao geral.

Figura 1 -Inversor de frequéncia WEG CFW-08 em um Painel elétrico didatico

1.2.

da De Lorenzo

Faca as conexodes dos terminais do Motor de Indugao Trifasico

(MIT) em ligacdo delta (triangulo) (devido ao fato de que o
inversor, que iremos utilizar nesta experiéncia, € alimentado com
220 VCA (tensédo de linha monofasica) pela rede de alimentacao
do laboratério) e, em seguida, conecte os bornes R, S e T do MIT
aos respectivos bornes U, V e W do Painel Elétrico Didatico da De
Lorenzo, conforme a figura 2 e 3, a seguir.




Figura 2 - Conexodes dos terminais do Motor de Inducao Trifasico (MIT) em
ligacao delta e os bornes R, S e T do MIT aos respectivos bornes
U, V e W do Inversor no Painel elétrico didatico.

Painel com
inversor trifasico

Freio de
Foucault

Figura 3 — Conexao entre o inversor e o motor



4

2- COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO DO INVERSOR CFW-08
NO MODO VETOREIAL

2.1. O procedimento a seguir baseia-se no item 5.3.3 do manual de Instrugdes do
inversor CFW-08 da WEG. Confira se os dados do inversor € o motor utilizados na
experiéncia sdo compativeis.

5.3.3 Colocagéo em A seqliéncia a seguir & baseada no seguinte exemplo de in-
Funcionamento versor e motor:
- Operacéo pela HMI - Inversor: CFW08004052024PSZ
Tipo de Controle: Motor:WEG-IP55
Vetorial (P202 = 2) Poténcia: 0,75 HP/0,55 kW ;

Carcaca: 71; RPM: 1720; Polos: IV;
Fator de Poténcia (cos ¢): 0,70;
Rendimento (n): 71 %;

Corrente nominal em 220 V: 2,90 A;
Fregléncia: 60 Hz.

ACAO DISPLAY HMI DESCRICAO

Energizar inversor r- D‘ b’ Inversor pronto para operar

Pressionar (pros. .

Manter pressionada a tecla (A -até
atingir PO0O. - P 00N P000 = acesso & alteragéo de
Atecla((w :também poderé ser Lf ,'_]‘ U parametros

utilizada Para atingir o parametro
PO0O

Pressionar @ para entrar no modo

= Entra no modo de programacéo
de programagao de PO00

Ny

Usar as teclas GL e Gﬂ;‘. para
programar o valor deliberagdodo
acesso aos parametros (P00 = 5)

PO00 = 5: libera a alteracao dos
parametros

LM




Pressmnar@ para salvar a opcao
escolhida e sair do maodo de
programacao de P000

000

Sai domodo de programagio

Pressionar a teda (:L até atingir
P202 =

A tecla (¥ também podera ser
utilizada para atingir o parametro
P202

gd4

Este pardmetro define o fipo de controle:
0 =VIF Linear

1 =VIF Quadratica

2 =Vetorial

Pressionar @‘:para entrar no modo
de programacdéo de P202

Entra no modo de programacao

Usar as teclas (-J.E (- para

programar o valor correto do tipo de
controle

]| [

P202 = 2: Vetorial

Pressionar @‘:para salvar a opgao
escolhida e entrar na seqliéncia de
ajustes apds alteracdo do modo de
controle para vetorial

0
)
|__|:|
0

Rendimento do motor:
50 a 99.9%

Pressionar @;-o & usar as teclas

A e i para programar o valor
carreto do rendimento do motor (neste
caso 71 %)

-
Ny

Rendimento do motor ajustado:
71 %

ACAO

DISPLAY HMI

DESCRICAO

Pressionar (Pree. para salvar a opcéio
escolhida e sair do modo de

programacéo

768,

Sai do modo de programacéo

Pressionar { & [ para avancar para
o préximo parametro

PHO0

Tensdo nominal do motor:
0 a 600V

Pressionar (rm‘ e usar as teclas
(A ref v para programar o valor
correto da lenséc- do motor

Tens&o nominal do motor ajustada:
220V (mantido o valor ja existente) (3

Pressionar (pres para salvar a opgio
escolhida e sair do modo de

programacéo

Sai do modo de programagéo

Pressionar (& © para avancar para
o proximo parémelm

Comrente nominal do motor:
0,3 xlnm‘ a13xl

[yl

Pressionar % e usar as teclas
(: te (; + para programar o valor
correto da corrente do motor (neste
caso 2,90A)

Corrente nominal do motor ajustada:
290A

Pressionar (##e6. para salvar a opgao
escolhida e sair do modo de

programacio

Sai do modo de programagéo

Pressionar (4 [para avancar para o
préximo parametro

Velocidade nominal do motor:
0 a 9999 pm




Pressionar @ e usar as teclas
(I Le(‘;1 para programar o valor
correto da velocidade do motor
(neste caso 1720 rpm)

HEAE)

Velocidade nominal do motor ajustada:
1720 rpm

Pressionar("ﬂ"—' para salvar a opgéo
escolhida e sair do modo de

programacio

PH0z

Sai do modo de programacéo

Pressicmar(g':;‘_ para avancar para
=

0 préximo parametro

BE68

Fregii&ncia nominal do motor:
DaF_,,

Pressionar (Pres. e usar as teclas
(A e(’'w j:para programar o valor
correto da freqiéncia do motor

11
L.og

FreqQéncia nominal do motor ajustada:
60 Hz {(mantido o valor ja existente) @

Pressionar l'm para salvar a opgdo
escolhida e sair do modo de

programacio

HH5H4

Sai do modo de programagao

ACAQ

DISPLAY HMI

DESCRICAO

Pressionar{ & 'para avancar parao
préximo parametro

GEIE

Poténcia nominal do motor:
0 a 15 (cada valor representa uma
poténcia)

Presslonar(:n?o e usar as teclas

(:. =] (‘;1 para programar o valor
correto da poténcia do motor

E

")

Poténcia nominal do motor ajustada:
4 =0.75HP /0.55 kW

Pressionar (pres: para salvar a opgéo
escolhida e sair do modo de

programacao

Sai domodo de programagéo

Pressionar( 4 [ para avangar para o
préximo parametro

0| (FO
0| [
| |

]| <

Fator de poténcia do motor:
0.5 a 0.99

Pressionar rm e usar as teclas

C-Le C- t para programar o valor

correto do Fator de Poténcia do
motor (neste caso 0,70)

0o
0
iy

Fator de Poténcia do motor ajustado:
0.70

Pressionar @ para salvar a
opgéo escolhida e sair domodo de
programacio

Rl

Sai domodo de programacéo

Pressionar( A | para avangar para o
préximo parametro

H408

Estimar parametros?
0 = Nao
1 = Sim




Pressionar (ree’ e usar as teclas

(:',;te (;//'r. Sgra autorizar ou néo o| Iy 1_;‘ ’f_.rl' ’_' 1= Sim
inicio da estimag&o dos pardmetros LLOLL,
Pressicnar@‘i para iniciar a rotina S LU
de Auto-Ajuste. O display indica —-tq 1— | Executando rotina de Auto-Ajuste
“Auto” enquanto o Auto-Ajuste & Lo OO -
executado ST T TTTT Y
Ap6s algum tempo (pode demorar
até 2 minutos) o Auto-Ajuste estara ’— D’ 5’ _ _
concluido e o display indicara “rdy” Inversor terminou o Auto-Ajuste e esta
(ready) se os pardmetros do motor pronto para operar, ou
foram adquiridos com sucesso. Caso RN Auto-Ajuste ndo foi executado
contrario indicara “E14". Neste Gltimo T T com sucesso (M
caso consulte a observagio (1 71T
adiante -;I B \_”
. '—j n n Motor acelera até 90 rpm para motor 4
Pmssionarq.ﬁi U U U polos (velocidade minima), no sentido
' horario®
Pressionar @?e manter até atingir / I~ Motor acelera até 1980 rpm para motor
1980mm ] L de 4 pélos (velocidade mé&dima)
ACAO DISPLAY HMI DESCRICAO
\ Motor desacelera'® até 0 rpm e entéo,
_ = I} 1~ troca o sentido de rotagéo
Pressionar G5~ | 9 8 [N Horario = Anti-horério, voltando a
acelerar até 1980 rpm
Pressionar G,, ,- D’ b’ Motor desacelera até parar
Motor acelera de zero até velocidade
) de JOG dada por P122
Pressionar e manter (106 ," 9 5 G Ex: P122 = 5,00 Hz o que equivale a
L] 150 rpm para motor 4 pélos
Sentido de rotagdo anti-horario
Liberar ('“‘ '- D’ 5’ Motor desacelera até parar
NOTA!

B O dltimo valor de referéncia de velocidade ajustado pelas

teclas GL e G > @ memorizado.

Caso se deseje alterar seu valor antes de habilitar o
inversor, altere-o através do parametro P121 - Referéncia
de Fregliéncia pelas Teclas.

do-seatecla (0 :.

B A rotina de Auto-Ajuste pode ser cancelada pressionan-



NOTAS!
(1) Se o display indicar E14 durante o Auto-Ajuste significa
que os parametros do motor ndo foram adquiridos corre-
tamente pelo inversor. A causamais comum paraistoé o
motor ndo estar conectado a saida do inversor. No entanto,
motores com correntes muito menores que os respecti-
vos inversores ou a ligagdo errada do motor, tambem
podem levar a ocorréncia de E14. Neste caso usar inver-
sor no modo V/F (P202 = 0). No caso do motor ndo estar
conectado e ocorrer a indicacédo de E14 proceder da se-
guinte forma
d Desenergizar inversor e esperar 10 minutos para a des-
carga completa dos capacitores.

@ Conectar o motor a saida do inversor.

E Energizar inversor.

& Ajustar PO00 =5 e P408 = 1.

© Seguir roteiro de colocagao em funcionamento do item
5.3.3 a partir deste ponto.

(2) Os parametros P399 a P407 sao ajustados automatica-
mente para o motor nominal para cada modelo de inver-
sor, considerando-se um motor WEG standard, 4 polos,
60 Hz.

Para motores diferentes deve-se ajustar os parametros
manualmente, com base nos dados de placa do motor.

(3) Caso o sentido de rotagdo do motor esteja invertido,
desenergizar o inversor, aguardar 10 minutos para ades-
carga completa dos capacitores e trocar a ligagao de dois
fios quaisquer da saida para o motor enfre si.

(4) Caso ocorra EO1 na desaceleragido € necessario aumen-
tar o tempo desta através de P101/P103.

Desligue todos os equipamentos.

Desconecte os equipamentos da energia elétrica.

Desfaca a montagem da prética / experiéncia e guarde todo o material.
Deixe o laboratério arrumado e organizado.



