Cilindro sem haste de arraste directo

Série MY'1
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Elevada preciséo
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« = Grande-rigidez
“..Modelo com guia de elevada
preciséo

Série MY1HT

Modelo com guia de elevada precis@o

Série- MY1H

Modelo com pistas temperadas

Série MY1C

Modelo com patim deslizante

Série- MY1M

=SS Momento admissivel Grande =
Série MY1B

Cinco modelos com guia permitem uma grande
variedade de seleccao
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EEre IV, Y71y
Pode ser combinado com uma variedade de
guias p e adaptar as necessidadej.

Desenho simples sem guia para
adaptar a situacdes de

reduc esp}go. g
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o
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Grandes variacfes
de 10 a 100

nyz1C
Possibilita um funcionamento suave mesmo
com :?a«c’é[r_ga desalinhada.

Pist 1s temperadas e
rolamentos g

./""--v
i N .
Resisténcia do momento,
grande precisdo
e cursos longos

Indicado para transferéncia, recol
de cargas com peso elevado

Elevada precisio Modelo de

Carga, Imento e precisdo elevada

Podem ser
aplicadas
cargas mais
pesadas
utilizando duas
guias lineares.

A guia integrada permite a sua utilizagdo numa
ampla gama de sistemas de transporte
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Carga média

O modelo de guia
simples permite
a montagem
directa das pecgas.

O Gl 01l

Os tamanhos pequenos e médios de 10 a 40
séo ideiais para recolha e colocagéo.
Modelo de elevada — b

Utiliza uma guia linear

4 = para obter uma

-!a._(" :Q 8, grande repetitividade
g |ZF
—

Cursos disponiveis Ligagéo centralizada

Os cursos podem ser As ligacGes das tubagens
seleccionados em unida- estao concentradas num
des de 1mm. lado.

Unidade de ajuste do curso Suporte lateral

E possivel ajustar o curso Evita a flexdo do corpo do

num dos lados ou nos dois. cilindro nos cursos longos.
 Parafuso de ajuste

« Amortecedor hidraulico de carga reduzida + parafuso de ajuste (Unidade L)
« Amortecedor hidraulico de carga elevada + parafuso de ajuste (Unidade H)

Intercambiabilidade

Os corpos e as montagens
das cargas séo permutaveis
entre as séries MY1M e MY1C.

O
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Tamanho mir

Basi

MY1E

{rerigion - 200
ONE 't

@ Mesmo quando esta

equipado com um L
suporte flutuante, a E
altura é de apenas
28.5mm.

Variacoes das s

Série Tipo

MY1B \r _

MY 1M i' B

MY1C rp_‘
MY1H
MYIHT |
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1imo de g10 introduzido na série MY1B/MY1H.

-
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Altura 27mm Modelo com guia de elevada precisao *

10 \/ My1H10 R

0 N g | N i s ) 2 i
. - O i & J E possivel montar uma

unidade de ajuste de curso

R —
- — M ¢ —-—

1 A A unidade de ajuste do curso (unidade H) nao i~ 2 '
sobressai do cilindro. =
Tipo de tubagem

centralizada (standard)

£0.9

Diametro (mm) A?Q%’;fg_- dU"“.’adte Suporte | Acoplamento | Blogueio Execugdes
Noad 10 16 20 25 32 40 50 63 80 1001 "teo | 4o aurae I lateral I flutuante I fina especiais
e e e B B e e ] — — — — —
L. - [ Nota 2)
Bl B o . b b e “ A 4 “ “ . i ' intcelrjrrr?gdsios
Patim deslizante " N AT 1 s s - - . Cursos longos
s temperadas e rolamentos . cggtbr?ug?da insei%%cr?:lidc%idal
l p ' \‘ \‘ \‘ \‘ \‘ \‘, \‘ w‘ w*, \‘ Protecgao
. . IR Staie Gl
>uia de alta preciséo " e el el Gl Gl - R b - NBR
Grande rigidez » rsnuopnotggedn?
uia de alta precisdo 1 [l . iy e -t b . fixagao
.

Nota 1) @10 esta disponivel apenas com a tubagem centralizada. Nota 2) 210 esta disponivel apenas com amortecedor elastico.

| Utilize duas guias lineares. Modelo de bloqueio final introduzido
/ . Peso méx. da carga (#63) 320Kg. nasere MY__lH_ -

T LD
< Guia com elevada preciséo e grande rigidez ~

My1HT50, 63

Parafuso de bloqueio
Permite ﬁm controlo

reciso_do curso
- _ﬁ| Jje e e
®

O cilindro pode ser substituido,-- 7>~
As roscas de p e

- 4“\ \\\

montagem dos tsrzrgamzver ajpegaide e | - a
ptaragusgs séo T @ Dimensdes idénticas ® L '
standard para uma N 5
instalagéo adequada.¥ as standard _

1 Pode ser bloqueado i

num lado ou nos dois e e &
Com parafusos de asa
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Série MY1
Seleccao do modelo

Os seguintes passos servem para seleccionar o modelo da série MY1 mais adequado a sua aplicagao.

Método de seleccdo do modelo

Modelo Gréficos para os valores | Mz: Flex&o

aly dliimilia Tipo de guia Caracteristicas para selecgéo da guia admissiveis relacionados transversa Mi: Flexdo
1.

MY1B |Basico N&o necessita de uma precisdo garantida, geralmente combinado com guia separada |consuite a pag. 3.29-10 X

MY1M | Patim deslizante Precisao da mesa linear de aproximadamente +0.12mm Not2 2) | ¢y ie a pag. 3.29-32

MY1C |Pistas temperadas e rolamentos| Precisdo da mesa linear de aproximadamente +0.05mm Nota 2) | congte a pag. 3.29-48

MY1H | Guiadealtapreciséo Necessita de uma precisdo da mesa linear de £0.05mm ou menos No2) | consuite a pag. 3.29-64

MY LHT | Gianderigideziuiacom elevadaprecisio Necessita de uma precisdo da mesa linear de £0.05mm ou menos N°ta2) | consuite a pag. 3.29-86

Nota 1) Utilize como standard quando efectuar seleccdes referentes a preciséo da guia. Consulte a SMC quando necessitar de precisédo
garantida para MY1C/MY1H.

Nota 2) A precisdo indica um deslocamento da mesa (no fim do curso) quando é aplicado 50% do momento admissivel indicado no
catalogo. (valor de referéncia)

Grafico de seleccao

Condic@es de trabalho
m : Massa da carga (kg) Posi¢do de montagem:

Rever as condigdes de funcionamento

V : Velocidade (mm/s)  Preciséo:
P : Pressédo de funcionamento (MPa)

&

Seleccdo por tentativas do modelo do cilindro

MY1B : Basico
MY1M : Patim deslizante

MY1C : Pistas temperadas e rolamentos
MY1H : Guia de alta precisdo
MY 1HT: Grande rigidez/guia com elevada precisao

Seleccione uma guia
adequada para a
aplicagéo.

. N a0 Seleccionar cilindro de maior dimens&o
Determinar a carga

< ; .
msm max Alterar tipo de guia

N&o Seleccionar cilindro de maior dimenséo
Determinar 0 momento
admissivel
[20sL

@SIM

[Verificar amortecimentoJ

Alterar tipo de guia

no fim do curso

- Seleccionar cilindro de maior dimensao

Nao Tipo L Nao Tipo H N : 2
Amortecimento ' ) Unidade de Unidade de
pneumético - Unidade de ajuste =) avete o surso amortecimento
do curso externo

SIM @S'M H SIM SIM
[\/erificar variacdes das Iiga(;(”)es] <

e montagem do detector
magnético (modelo)

Tubagem standard ou centralizada

@ * Quando utilizar uma unidade de amortecimento externa, recomenda-se a instalagéo de
Q uma unidade adequada alinhada com o centro de gravidade da carga.
E possivel seleccionar todos os modelos do cilindro sem haste (série MY 1) de
acordo com o procedimento indicado acima.
Consulte o0 manual de instrugdes em separado para obter mais informacdes, e consulte
a SMC caso surja alguma divida.

Escolha
do modelo
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Seleccdo do modelo Série MYl

Tipos de momentos aplicados nos cilindros sem haste

Podem ser criados momentos multiplos dependendo do sentido de montagem, carga e posicdo do centro de gravidade.

R z
Tipos de momentos s 3
Ms: Torcao

X

Mz: Flexao transversa

Momento estatico

Montagem horizontal

]
|
vmsxg

M Posicdo de montagem | Horizontal | H. invertida Lateral Vertical
‘ ~
’ (\\ Carga estatica m mi mz ms M4 Observagdes)
M1
~ Mi mixgXxX|mzxgxX _— maXxgXxZ
Z S Q\ g 8
‘Y\s/ z y gg Mz [mixgXxY|maxgxY|msxgxZ| —
s (]
wg Ma —_— —_— maxgXxX|msaxgxyY

Nota) m4é a massa movida por impulso. Utilize 0.3 a 0.7 vezes o impulso
(difere consoante a velocidade de funcionamento) como guia para a
utilizag&o actual.

g: Aceleragdo gravitica

Momento dinamico

Montagem . ] ] .
sentido |Horizontal | H.invertida| Lateral | Vertical
Carga 14

dinamica FE og X Vaxmnxg

MiE 1 xrexz

28 3

cC =

g(g Mae Momento dindmico MzE ndo ocorre.

o

= | mee % xFEXY

Nota) Independentemente do sentido de montagem, o
momento dindmico é calculado com as férmulas
indicadas acima.

g: Aceleracéo gravitica, Va: Velocidade média
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Série MY1~
Seleccao do modelo

Os seguintes passos servem para seleccionar o modelo da série MY1 mais adequado a sua aplicagao.

Célculo do factor de carga da guia

Condicdes de trabalho
Cilindro em func. ............ MY 1H40-500 H

Velocidade média de func. va ...300mm/s 4
Posicdo de montagem ....................Montagem lateral ﬁ Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)
MY1H40-500 / i

J We: MHL2-16D1 (795g)

------ Posicdo de montagem ===--

1. Montagem horizontal 2. Montagem lateral
P.12

P. 88

Woa: Placa de ligagdo t = 10 (880g) Wd: Peca de trabalho (500g)

Consulte as paginas acima para os exemplos
actuais de célculo de cada orientagdo.

[2]Bloco de carga

425 150 Massa da carga e centro de gravidade
5 & Ref Centro de gravidade
: Massa - - -

| da peca s Eixo-X Eixo-Y Eixo-Z

T 7 Wh Xn Yn Zn

_J = | = Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
1S Wb 4.35k 150mm omm | 42.5mm

YIE3—] 17 g
Y Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
- [] wd 0.5kg 150mm 210mm | 42.5mm
n=a,b,cd

Calculo do centro de gravidade composto

ms = XMmn
=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525kg

_ 1
X —WXZ(mnXXn)

6525 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

_ 1
Y —WXZ(mnxyn)

1

T 6525
__ 1
Z —WXZ(mnXZn)

1
= 6525

(0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

(0.88x5+4.35x42.5+0.795x42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

Célculo do factor de carga para a carga estética

mas: Massa
ms max (de 1 do grafico MYLIH/M3) =50 (Kg ) «vevvvveirineeiiiieie e e cee e
Factor de carga o = ms /ms max = 6.525/50 = 0.13

Mz: Momento
Mz max (de 2 do grafico MYLIH/M2) = 50 (N-IM) ..erriiiiir i e e e e ee e e eea e
M2=msXx gxZ=6.525x9.8x37.4x103=2.39 (N-m)
Factor de carga o2 = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05

3.29-6
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Selecgédo do modelo Sé”e MYl

Ms: Momento

Célculo do factor de carga para momento dinamico

[6]Somae verificacdo dos factores de carga da guia

Ms max (de 3 do grafico MYLIH/Ma) = 38.7 (N-M) ...uieiniiii et e e e e e e e eeaenane s
Ms=msx gx X=6.525x9.8x138.5x 1072 =28.86 (N-m)
Factor de carga 0z = Ma/Ms méax = 8.86/38.7 = 0.23

Carga equivalente FE no impacto

14 __14
100 Xxvaxgxms= 100

MiE: Momento

FE=

x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M+E méx (do 4 do grafico MY1H/M1 sendo 1.4va = 420mm/s) = 35.9 (N-m)

M+E = é— XFEXZ=+_x 268.6 x 37.4 x 1072 = 3.35 (N-m)

3
Factor de carga O = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Momento

MaE = % XFEXY = é— X 268.6 X 29.6 x 1073 = 2.65 (N-m)

Factor de carga 05 = Mse/Mse max = 2.65/27.6 = 0.10

200 =01 + 02 + Oz + Ola + Ofs = 0.60<1

O célculo acima esta dentro do valor admissivel e pode-se utilizar o modelo seleccionado.

Seleccione um amortecedor em separado.

Num calculo actual, quando a soma dos factores de carga da guia Xo. na formula acima é superior a 1, considere dimi-
nuir a velocidade, aumentando o didmetro ou alterando a série dos produtos. Além disso, este célculo pode ser efec-
tuado facilmente com o "SMC Pneumatics CAD System".

Massa da carga Momento admissivel
MY1H/ms MY 1H/M1 MY 1H/M2 MY 1H/Ms
— T
1 2) |
50 50 ft
A 50 1 20 %0 \3
40 40 4 40 = S
—_— —1 30 J 5
30 30 30 IR R
P 20 i\
20 . 20
20 i\
E\ 10 MYLH4Q .
10 T VIVAFAD Mi}*“’ 1 10
s
g MY1H2. I MY1RHAQ
= 10 N \TMY1H40 £ H g 5 MYTH25 E M2
<] AN \sz_ zZ 5 M =z 4 ‘ zZ 5
S MYl g o MY1H5 2 3 MYIH20 g 4 . MYiH25
g N 2 d z 2 ]
© 3 2
g s MY‘lHZE S {\ S s
=y ‘ 2 : MYH20: 2 " MYLH20
MY1H20 I 1 TG "
3 t i m
U m
| , | A
2 MY1H16 | 1 0.5
§ 1
- H MYIHL6 0.4 i MYLHI6
05 L 03 05 .
0.4 r 02 0.4
1 0 ’ n
0.3 ¥ 0.3
U ]
02 i MY1410 o1 02 MY1H10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s
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Rolete

E possivel minimizar o tamanho
daunidade (dimensoes)
utilizando uma guia externa

adequada. 1

o

RS

O
z
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Antes de utilizar Série MY1B

Momento maximo admissivel/Carga maxima admissivel

Momento maximo admissivel

Modelo Diametro Momento méx. admissivel (N-m) Carga max. admissivel (kg) Seleccione o momento da margem dos
(mm) M Mz Ms mi m2 ms limites de funcionamento assinalados nos
10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 05 gréficos. Note que por vezes o valor de
16 55 03 08 15 30 17 carga maxima admissivel per ser
excedido mesmo dentro dos limites de
20 5.0 0.6 15 21 42 3.0 funcionamento assinalados nos gréficos.
25 10 1.2 3.0 29 5.8 5.4 Desta forma, verifique também a carga
32 20 2.4 6.0 40 8.0 3.8 admissivel para as  condigdes
MY1B i
40 40 48 12 53 10.6 14 seleccionadas.
50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Os valores acima sé&o os valores maximos admissiveis para 0 momento e peso da carga. Consulte cada grafico em
relagdo ao momento méximo admissivel e carga méxima admissivel para uma determinada velocidade do émbolo.

Precaucdes de desenho

Recomenda-se a instalagdo de um amortecedor hidraulico externo quando o cilindro é combinado com
outra guia (ligagdo com suporte flutuante, etc.) e a carga maxima admissivel é excedida, ou quando a
velocidade de funcionamento é de 1000 a 1500mm/s para os diametros @16, 850, 863, 80 e 2100.

Carga (kg)
mi
* =z
/
Momento (N-m) ma ms
F1= — Mi=FixL1 F2 — Mz2=Fax L2 Fs< — Ms=Fsx La
B 3 o
-
I - . .
] ] tj [ 1T \ [ ] Carga maxima admissivel
. | ]

; . Seleccione a carga da margem dos limites
<Calculo do factor de carga da guia> assinalados nos gréficos. Note que por
1. Carga maxima admissivel (1), momento estéatico (2), e momento dindmico (no momento de impacto vezes o valor do momento maximo

com batente) (3) deve ser examinado para os célculos de seleccéo. admissivel pode ser excedido mesmo
« Para calcular, utilize Va (velocidade média ) para (1) e (2), e U (velocidade de impacto 'V = 1.4Va) para (3). den‘tro dos Iimites' .de funcionamento
Calcule m max para (1) a partir do grafico de carga maxima admissivel (m1, mez, ms) e Mmax para (2) e (3) a partir do assinalados nos graficos. Desta forma,
grafico do momento maximo admissivel (Mi, Mz, Ms). verifiqgue também o momento admissivel
para as condi¢des seleccionadas.
Soma dos factoresz 0= Massa da carga [m] Momento estatico [M] 29 Momento dinamico [ME] \22

de cargada guia " Cargaméxima admissivel [nmax]  Momento estétio admissivel V& Momento dinamico admissivel EM&Y]

Nota 1) Momento provocado pela carga, etc., com o cilindro em repouso.
Nota 2) Momento provocado pelo impacto da carga no fim do curso (no momento do impacto com batente).
Nota 3) Dependendo da forma da carga, podem ocorrer diferentes momentos. Quando isto acontece, a soma dos
factores de carga (Z0() € o total de todos os momentos.
2. Férmulas de referéncia [Momento dindmico no impacto]
Utilize as seguintes formulas para calcular o momento dindmico quando tomar o impacto do batente
em considerag&o.

m : Massa da carga (kg) 'V : Velocidade de impacto (mm/s)
F :Carga (N) L+ : Distancia do centro de gravidade da carga (m)
Fe : Carga equivalente ao impacto (impacto com batente) (N) Me: Momento dinamico (N-m)
Va: Velocidade média (mml/s) g :Aceleragdo gravitica (9.8m/s?)
M : Momento estatico (N-m)
V
Nota 4) >

V = 1.4Va (mm/s) Fe= 14 Va-g:'m

100 =

1 Nota 5) —
~ME = 3 FE-L1=0.05Dam L1 (N-m) - Me
Nota 4) % "Va é um coeficiente adimensional para calcular a forga de impacto. | o
Nota 5) Coeficiente de carga média (i ): /
Este coeficiente serve para obter uma média do momento )

méaximo da carga na altura do impacto do batente, de acordo com
os célculos de vida util.

3. Consulte as paginas 3.29-12 e 3.29-13 para obter procedimentos de selec¢do mais pormenorizados.
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Cilindro sem haste de arraste directo

Série MY1B

Tipo bésico
MY 1B/M+ MY 1B/M2 MY1B/Ms3
200
~
500 AN 50 ~
388 40 AN 100 — \\ =
200 NN 30 N A ——
NN 20 NN 50 T TN
N N 40
100 NN HN NN 20 NCENHIN
MY-1B108 10 MY1B100: N N N
= S S NN Ymvasioo
50 A A NEEEAN A N ~ 20 < N
40 \ \ M- BBG \ \\ \ \
20 il 5 X N MY1B80 N MY1B80
MVIRAER 3 ™ A AN
20 MY1B N N N AN
£ N N £ N \\ MY1B63 = J YMY1B63
z N =z 2 N N h Zz 5 N
o 10 MY-1B50] o AN N o 4 N
= ~ = NEN MY{B50 = MY1B50
N 1 A s 3
£ N N < £ N -~ £ N
S 5 MY1B40 s ~ s N
z 2 < = N MY1B40 = TN
3 ™ ™~ 0.5 N N N MY1B40
N NU[  YMYiBs32 0.4 N N
2 N 0.3 N\vaga ! N SEEEr
) AN N IYIDSZ
NG N MY1B25 N AN >
N 0.2 N
! ~ N MY1B25 o2
AN ~NNYIB20] N \\\ 04 N MY1B25
05 N N . 0.1 = - 0.3 \\
0.4 < AN NS MY1B20 0.2
0.3 MY1B16 AN . N MY1B20
: AN 0.05 N \
0.2 N 0.04 MY1B16- o1 e
MY1B10 0.03 N S . % MY¥1B16+
0.1 0.02 NIMY1B10 0.06 MY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do @mbolo mm/s Velocidade do @mbolo mm/s
MY1B/ms1 MY1B/m:2 MY1B/ms
200 30
50
20 40
100 - N 30 AN
AN \\ \\ \
N\ NN 20 N
N 10 AN BN N \ \
50 ANN NS N N W
\\\\ \‘ AN \ NN
40 NN \\ N\ N\, 10 N N \
N \\ N AR RNNIN AN NN
0 NONCRY 5 NN N EN—HwviB100]
NN 4 RN MrB100] NN
[=)] N \ \ MVARAAN. [=)] \ \ \\\ \ MYi1BS0 o 5 N N MY1B80
x 20 N \\ \IVII B100 < N \\ N < \ \\ N \
S \\ N MY1880 g NONNNN g 4 NCTS MY1B63
S \\\\\\\ g, NN\ myiess S N NN
N
< \ \ \X MY1B63 < NN \\ MYiB50| | S N N \ MY1B50
g 10 ANUER N N YMYLB50. g \ \\ MY1B40 2 2 N N
5 AN WA WA VAN 3 NN N g N MY1B40
] N N MY-1B40 o] NN N pyiss2 L N \
= NN M s 1 NN s \ \ )
5 N_ Y MYiB32 AN NN 1 N N [MY83
N N\ AN\ TMY1B25 ~ ~
4 N N \ g N\ N\, \\ N AN
N X \ MY1B25 Y MY1B20 N MY1B25
N 0.5 N
N MY1B20 0.4 MY1B16 05 N
N 0.4 N X MY1B20
2 MY1B16 0.3 N 03 N \
N N ' N N
\\ 0.2 MY1B10 0.2 MY1B16
1 MY1B10 \\
01 01 N MY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do @mbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s

O

SMC
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Série MYlI%
Seleccao do modelo

Os seguintes passos servem para seleccionar o modelo da série MY1 mais adequado a sua aplicagao.

Calculo do factor de carga da guia

[1]Condicdes de trabalho

Cilindro .....cooviiiii i e, MY1B32-500 teral
Velocidade média de funcionamento Va ...... 300mm/s |2: ’\Gﬂgmagem atera
Posic&do de montagem ..................ccceceeeeeeene.. MONtagem horizontal

W: Carga (2kg)

MY1B32-500

Consulte as paginas acima para os exemplos de célculo
de cada orientag&o.

Bloco de carga

Y Massa da carga e centro de gravidade
[ [ Centro de gravidade
‘ ‘ \ X ‘ ‘ Ref. Massa :
carga m Eixo-X Eixo-Y Eixo-Z
z 20
W 2kg 20mm 30mm 50mm
2 _] L
]
B [
30

Célculo do factor de carga para a carga estética

mi: Massa
m1 max (de 1 do grafico MYLB/M1 = 27 (KQ) «ovevuveieieneeeiniiiieieeeeneieieeaeaes

Factor de carga 0+ = mi/m1 max = 2/27 = 0.07

Mi: Momento
M1 méx (de 2 do grafico MYL1B/M1) = 13 (N-IN)  coueninie ettt et e e e e e e ans
Mi=mixgxX=2x9.8x20x1072=0.39 (N-m)
Factor de carga Oz = M1/M1 max = 0.39/13 = 0.03

M2: Momento
Mz méax (de 3 do grafico MY1B/M2) = 1.6 (N-IM) ...ovuiuninninie e
Ms=mixgxY=2x9.8x30x107%=0.59 (N-m)
Factor de carga 0z = M2/M2 méx = 0.59/1.6 = 0.37

3.29-12
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Cilindro sem haste de arraste directo
Tipo bésico

Série MY1B

[4]calculo do factor de carga para momento dinamico

Soma e verificacdo dos factores de carga da guia

Massa da carga

Carga equivalente FEno momento do impacto
14 300x9.8x2=823(N)

14
FE= 100

100
M+E: Momento
M+E max (de 4 do grafico MY1B/M1 sendo 1.4va = 420mm/s) = 9.5 (N-m)

x 82.3 x 50 x 103 = 1.37 (N-m)

Xxvaxgxm=

_ 1 _ 1
M1E—TXFEXZ—T
Factor de carga 0+ = Mie/M+E max = 1.37/9.5=0.14

MsE: Momento
Mse max (de 5 do grafico MY1B/Ms sendo 1.4va = 420mm/s) = 2.9 (N-m)

x 82.3 x 30 x 102 = 0.82 (N-m)

_ 1 _ 1
M3E—TXFEXY——3

Factor de carga 05 = Mse/Mse max = 0.82/2.9 = 0.28

200 =01 + 02 + O + Ola + Ols = 0.89<1
O caélculo acima esta dentro do valor admissivel e pode-se utilizar 0 modelo seleccionado.
Seleccione um amortecedor em separado.

Num calculo, quando a soma dos factores de carga da guia o, na férmula acima é superior a 1, considere diminuir a
velocidade, aumentando o diametro ou alterando a série dos produtos. Além disso, este calculo pode ser efectuado fa-

cilmente com o "SMC Pneumatics CAD System".

Momento admissivel

MY1B/m- MY1B/M1 MY1B/M2 MY1B/Ms
200 - 200
500 50 AN
400 40 S 100 N
100 300 N 30 N N N
A 200 TN \\ ANENEA
N A} N \\ 20 \\ \q 50
i\ 100 ™ — NN h gg A N
50 N WYAB100 10 WYIBI00: NN Nwvisioo
20 N N ~ T N 20 NG ‘
\/1\}}\ N ‘518 Y MY-LB80. ‘\‘ ~ \\ N
30 g NN £ . i 5 NC MY1B801 I MY1B80
N 10 N |
2 20 N N A 20 >2 A N 3 SUTTN \MYllBSS i
3 \1 Q\ \: Ninvleso E |l IN N £ 2 3\\ i . 863
o
8 N 10 8 BS - \ 2 |
S l\\\\ \\MY‘lBEﬁ £ 'S — | £ LI Neeso| | 2 3 (SN[ ~wvisen
S 10 \ NN 55 g A g 1 t g - q ‘
b NN N\ i i S 5 a MY1B40] S - ! s , N
g h NN JM¥aB40 =4 T i = B = N[ Nwvieao
N Nwries 3 N Y132 os i Ik N
5 2 N ! ’ Nwvis32 1 i Nt
: N N \- y ‘ 03 q | ot 1832
A\, N 'V'"“’ 2 ™ e 02 NG ~ 1
3 N NWViE20 ! t : N wrisas 05 t —
‘ r Y1B20: N N ‘ 0.4 N WY1B25
2 ¥1B16- 05 I T 01 N 03 N |
os 1 N Y1820 N Yoo
N ot el 0.2 (B0
\\ . N 0.05 = l\ \
1 b 0.2 i} NG 0.04 MY:1B16 01 n MY1B16.
MY1B10 I MY1B10 0.03 N | i i
0.1 1 0.02 I\ MY1810 0.06 I MY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo  mm/s

O
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Cilindro sem haste de arraste directo

s¢rie MY 1B

Tip(iol(a)ésico/ﬂlo, 216, @20, 925, @32, 940, @50, @63, @80,
a

Como encomendar

i ESHY (E/MY1B (25| — 300 —Z/3

Tipo—l— l lcll\é?erc?oer[eg n?aegne’ticos
basico curso 2 unids
Diametro m Consulte a s 1 ‘dl
. unid.
Rosca ligagao tabela de v umd
25 a 100) 10 | 10mm cursos standard n n" unids
(L— 16 16mm na pag. 3.29-15. . .
| Re(PT) 20 | 20mm Tipo de detector magnético
E | G((PF) 25 | 25mm ¢ Ligacéo [ - [sem detector magnético |
32 32mm . Standard * Consulte a tabela abaixo para
bty feréncia do detects
40 40mm G Ligagdo centralizada obter a referéncia do detector
50 50mm P . . Nota)
63 | 63mm Nota) Para 2 13;;‘3);5\}; . e Unidade de ajuste do curso "%
80 80mm - Dois lados
100 | 100mm S |Uma extremidade
Nota) "S" é aplicavel para unidades de ajuste de curso A, L e H.

Unidade de ajuste do curso @

Apenas a unidade A esta disponivel para g16. A unidade de Lo Lo
Q ajuste do curso nao esta disponivel para 50, 863, 280 e 2100. Detectores magnéticos aplicaveis/

Consulte a pagina 3.29-17 para obter informagdes pormeno-
rizadas sobre as caracteristicas da unidade de ajuste do curso. Para ﬂlO, g1_6’ 220 -
) e Tenszo Mod. de detectores magnéticos | Comprimento do cabo (m)*
; Sem unidade de ajuste 2 :;;eg;; g Ce(‘::g;)m sentdoda gagelicica | 05 | 3 | 5 | C292
A Com parafuso de ajuste - 2 CC | CA |perpendicular|Em linha] ¢) | (L) | (@)
L |Com amortecedor hidraulico de carga reduzida + parafuso de ajuste E Nad 1% i?ngn\ols A0V | A9O o o] — C"Cll"to Relé
H | Com amortecedor hidraulico de carga elevada + parafuso de ajuste 2 [ 2fies |24V PLC
AL Cada um com uma unidade A e uma unidade L 5| — jfe'g‘fa lsim L 12v]100v Qe s bl Bl Bl Bl
AH Cada um com uma unidade A e uma unidade H 3 do cabo (eg’uif,'.c;qspm — | Bv| — | A9BV | A96 o (o — C'r&"to —
Cada um com uma unidade L e uma unidade H i
i s — MONV |MON | ® |e|—
Amortecedores hidraulicos para unidades L e H Sl _ ?Pf’i\?s) MOPV | Mop o |o|—
Didmetro S
~_(mm)| 10 20 25 32 40 8 2 fios MOBV [MoB | ® |e|— Relé
Ref? unidade 8 Saida ISim [ ———24V[12V | — - |pLc
Unidadel | — RBO806 | RB1007 RB1412 2 e | T8 | | (uPN) MONWV [ MONW | ® | e | O
i RB2015 o | diagndst i
Unidade H | RBO0805 RB1007 | RB1412 *8 [;:ZH;C:UJ (3Pfll\?|§) MoPWV | MoPpw | @ P
9 ¥
& tio 2 fios M9BWV |[M9BW | ® | @ | O
pcionais +S - (Exemplo) MONW
Numeros da unidade de ajuste do curso L mgm;
Diémme%() 10 16 20 25 22 +x Os detectores de estado soélido assinalados com "O" séo fabricados por encomenda.
Ref?unidade Para 925, g32, 340, 950, 63, 80, 100
Unidade A [MY-A10A|MY-A16A | MY-A20A| MY-A25A | MY-A32A L g Tensdo Mod. de detectores magnéticos | Comprimento do cabo (m)*
Unidade L — — MY-A20L |MY-A25L |[MY-A32L g Fun(;a_\oI :llg;%ig § Ca(l;;g;m Sentdo da lgacioelicica | 0.5 3|5 carga
" i~ lspecial =
Unidade H [MY-A10H| —  |MY-A20H|MY-A25H|MY-A32H P 8 cC | CA BependoialEminhal ¢) | O |@
Diametro = 3 fios Circuito
~_(mm)| 40 &  lequivNeN] — | V| — —  |Z76 o | o — -
Ref® unidade 2 Saiga [SIM
Unidade A |MY-A40A 5| — |dreca stios | 2av Lvijwoov| — |Z73 ® | ® 0| — o
- 8 do cabo — i
Unidade L | MY-Ad0L 2 do 12V | 780 | o |e |— [Ciio]PLC
Unidade H |MY-A40H 3 fios
N S (NPN) 5V YBOA |YSOA | @ | ® | O Inimi
Referéncia do suporte lateral £ 3fios 12V cl
Diametro ol — (PNP) Y7PV  |Y7P e (@O
° L]
i mm| 10 16 20 25 32 g sata 2 fios 12v Y6B [Y59B | ® | @ | O | — |Rele
i3 Sim == — — .
Suporte lateral A| MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A MY-S25A @ [t | 18 I ?h{gﬁ) v yonwv |y7nw| o | e [o |, | P
Suporte lateral B|MY-S10B | MY-S168|MY-S208|  MY-S258 5 | apisto 3os | |10y .
A ‘g (Indcagio (PNP) Y7PWV |Y7TPW | @ ® | O
Tipo (mm) 40 50 63 80 100 2 bicolor) 2 fios 12v vzewv ly7ew| e e | ol —
Suporte lateral A MY-S32A MY-S50A MY-S63A # Simbolos do compr. do cabo 0.5m - (Exemplo) Y59A
SwportelateralB]  MY-S32B  |MY-S50B|  MY-S63B In L N
fj:i(r)rzsﬁsl%aees‘ pgg' 3.29-25 para obter informagGes pormenorizadas sobre as xx Os detectores de estado sélido assinalados com "O" s&o fabricados por encomenda.
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Cilindro sem haste de arraste directo
Tipo bésico

Caracteristicas técnicas

Série MY1B

Diametro (mm) 10 | 16 | 20 [ 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Ar
Funcionamento Duplo efeito
Margem da pressdo de func. ao(_)g.%/”:a‘ 0.1 a0.8MPa
Presséo de teste 1.2MPa
Temp. ambiente e do fluido 5a60°C

Amortecimento

Amortecedor
elastico

Amortecimento pneumatico

R Simbolo Lubrificagdo 5 e s Sem lubrificac&o
e, . u 5 + +
: @ Toleréncia do compr.do curso| 191 5 3000%3 2700 ou menos*§®, 2701 a 5000*5°
«&| Lig. anteriores/laterais M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8 12
Ma oti A iai S g Ligacoes inferiores
Caracteristicas das execucoes especiais 8% aggggzl?zga%cso 24 a5 26 28 | 210 |g11 | g16 |o18
o
Consulte a pag. 3.29-113 em relagéo as =
caracteristicas das execugles especiais
para a série MY1B.
Caracteristicas da unidade de ajuste do curso
Diametro (mm) 10 16 20 25 32 40
Simbolo de unidade A H A A L H A L H A L H A L H
RB RB RB RB RB RB RB RB RB
Configuragdo e Com 0895 Com Com 08+06 10+07 Ccom 10+07 11!'_12 Com 14+12 20+15 Com l4+12 20+15
amortecedor parafuso Cofm garafusto parafuso (:ofm Cofm parafuso cOfm Cofm parafuso Cofm Cofm parafuso Cofm Cofm
idrauli de ajuste |parafuso (de ajuste i arafuso [parafuso i arafuso |parafuso i arafuso | parafuso i arafuso |parafuso
hidraulico e ajuste ge ajuste de ajuste cri)e ajuste ge ajuste de ajuste ge ajuste (Fj)e ajuste de ajuste ge ajuste ge ajuste de ajuste 5e ajuste ge ajuste
Margem de ajuste fino do curso (mm) 0a-5 0a-56 Oa-6 Oa-115 Oa-12 Oa-16
Margem de ajuste do curso |Quando exceder a margem de ajuste fina do curso: Utilize as caracteristicas das execugGes especiais "-X416" & "-X417". (Consulte a pag. 3.29-113 para obter mais informagdes.)

Caracteristicas do amortecedor hidraulico

Velocidade do émbolo

Modelo RB RB RB RB RB Diametro (mm) 10 16 a 100
0805 | 0806 | 1007 | 1412 | 2015 Sem unidade de ajuste do curso| 100 a 500mm/s | 100 a 1000mm/s
Absorcéo max. de energia (J)| 1.0 2.9 5.9 196 | 588 ;Uisdtgd;ode Unidade A 100 a 200mm/s | 100 a 1000mm/s N
Absorgéo do curso (mm)| 5 6 7 12 15 curso Unidade L e unidade H| 100 @ 1000mm/s | 100 a 1500mm/s Nea2)
Velocidade méx. de impacto (mm/s) | 1000 1500 1500 1500 1500 Nota 1) N&o esquecer que ao aumentar a margem de ajuste do curso através do
Frequéncia max. func. (ciclosimin) parafuso de ajuste, a capacidade de amortecimento pneumatico diminui. Além
q ' ’ 80 80 70 45 25 disso, quando exceder as margens do curso de amortecimento pneumatico na
Forcada Extendida 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 pag. 3.29-17, a velocidade do émbolo deve ser 100 a 200mm por segundo.
mola (N) Contraida 383 1.22 6.86 15.98 20.50 Nota 2) E:;i:dlga(;ao centralizada, a velocidade do émbolo é de 100 a 1000mm por
Margem da temperatura de func. (°C) 5a60 Nota 3) Utilize numa velocidade dentro da margem de capacidade de absorgao.
Consulte a pag. 3.29-16.
Saida tedrica Unidade: N Cursos standard
Diam. |%50®| press3o de funcionamento (MPa) A - Ao
(mm) | €mboo Diametro Curso standard (mm)* Curso maximo fabricavel
(9 | 0.2 0.3| 0.4| 0.5| 0.6/ 0.7 0.8 (mm) (mm)
10 78| 15| 23| 31| 39| 46| 54| 62 10 el6 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
16 | 200 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000
20 | 314| 62| 94| 125| 157| 188| 219| 251 50, 63, 80, 100 1800, 2000
25 | 490| 98| 147| 196| 245| 294| 343| 392 * Os cursos séo fabricados em aumentos de 1mm, até atingir o curso maximo. No entanto, quando exceder um curso de
2000mm, especifique "-XB11" no final da referéncia do modelo. Consulte as caracteristicas das execug¢des especiais
32 | 804| 161| 241| 322| 402| 483| 563| 643 na pagina 3.29-113.
40 |1256| 251| 377| 502| 628| 754| 879|1005 Peso Unidade: kg
50 [1962| 392| 588| 784| 981|1177|1373|1569 Peso Peso do suporte Peso da unidade de ajuste do curso
63 |3115| 623| 934|1246| 1557|1869 2180| 2492 Diametro | Peso | adicional lateral (por conjunto) (por unidade)
80 | 5024|1004 1507 | 2009 | 2512| 3014| 3516 | 4019 (Gl feeete o] iﬂ:‘;g” TipoAe B Unidade A | Unidade L | Unidade H
100 | 7850|1570|2355 3140|3925 4710|5495|6280
AN = Aprox. 0.102Kgf, 1MPa = Aprox.10.2kgf/cm? 10 015 004 0.003 001 — 0.02
= Aprox. 0. of, a = Aprox.10.2kgf/cm
Nota) Saida tedrica (N) = Pressdo (MPa) x 16 0.61 0.06 0.01 0.04 — —
Secg&o do émbolo (mm2) 20 1.06 0.10 0.02 0.05 0.05 0.10
25 1.33 0.12 0.02 0.06 0.10 0.18
Método de célculo 32 2.65 0.18 0.02 0.12 0.21 0.40
Exemplo: MY1B25-300A 40 387| 027 0.04 0.23 0.32 0.49
PeS0 DASICO ... 1.33kg 50 7.78 0.44 0.04 — — —
Curso do cilindro .. .... 300mm 63 13.10 0.70 0.08 _ . _
Peso adicional .............cccccoeiiiiinnnns 0.12/50mm curso
1.33 +0.12 x 300 + 50 + 0.06 x 2 = Aprox. 2.17kg 80 20.70 118 0.17 — — —
Peso da unidade A ..............ocovevevennn. 0.06kg 100 35.70 1.97 0.17 — — —
3.29-15
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Série MY1B

Capacidade de amortecimento

. , Capacidade de absorc¢éo do amortecedor elastico, amortecimento pneumatico
Selecc¢do de amortecimento e unidades de ajuste do curso

<Amortecedor elastico>

Os amortecedores elasticos sdo uma opgao
pg MY 1B 10 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1B 32 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
standard em MY1B10.
Como a absorgéo do curso do amortecedor elas- 2000 h i
tico é reduzida, quando ajustar o curso com uma © 1500 £2000 n 1
unidade A, instale um amortecedor hidraulico ex- E ’ € 1500 4 L]
terno. E 1000 %o E ool | [
_ » o = %0 | 21000 Bry, ey
<Amortecimento pneumatico> ] 74 4NN g L »
A Zar ~ ~ Q. T — -
Os amortecimentos pneumaticos sdo uma opgao g 500 Ur,s% E T /”ku %%
standard nos cilindros sem haste de arraste di- ‘o 400 N %, g 500 T \mﬁf}“c LT
recto. (Excepto #10.) 300 RTas, o 400 %
O mecanismo de amortecimento pneumatico é 2 \\’Co & 300 b
instalado para evitar um impacto excessivo do T 200 AN 2 200 I
&mbolo no final do curso durante o funcionamen- S \\ S X
to a alta velocidade. O amortecimento pneumati- > 100 > It
€0 ndo serve para controlar a velocidade do ém- 80 100 1
bolo ao longo de todo o curso. 005 01 02030405 1 2345 10 1 2 3 45 10 20 30 40 50
As margens de carga e velocidade que os amor- f M
tecedores pneumaticos podem absorver estéo m3Méax. mz2Max. miMax. m2 Max. M3M&X 1 Max.
dentro das linhas limite de amortecimento Peso d K
pneumatico indicadas nos graficos. Peso da carga_kg esodacarga kg
<Unidade de ajuste de curso com amortece-
dor hidraulico>
Utilize esta unidade quando aplicar uma carga MY1B16 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1B40 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
ou velocidade que exceda a linha limite de amor- i i i i i
tecimento pneumatico, ou quando é necessario o £ 2000 : : : = 2000 — :
amortecimento porque o curso do cilindro ultra- £ 1500 : : ‘ £ 1500 - ;
passa a margem do curso de amortecimento o 4,," i i ° }\7\ Ulz/,,
pneumaético efectivo devido ao ajuste do curso. 5 1000 O ‘ 51000 ™ |20k
Unidade L g e ‘ £ —T {‘/} HH—
b . - £ — S 1 £ — Nl L —]
Utilize esta unidade quando for necessario efec- ° i w\\oﬁhh i ) I 1934
c ’ o 500 | 1 %7 S 500 [ ,,;‘_T I"FL
tuar um amortecimento para além da margem do S 400 ; S o 400 ; ro,—
amortecimento pneumatico efectivo mesmo que < 300 . . N2 € 300 - 7)2%760,0
a carga e a velocidade estejam dentro da linha li- b ! ! 2 - o
mite de amortecimento pneumatico, ou quando o S 200 ‘ ‘ 2 200 =
cilindro € utilizado numa carga e margem de ve- g : : > 0L
locidade acima da linha limite do amortecimento 100 ! ! 00 L
pneumatico e abaixo da linha limite da unidade L. 05 1 2 345 10 20 30 1 2 3 45 10 20 50
Unidade H T T _t T 4
Utilize esta unidade quando o cilindro € utilizado maMax.  m2 Max. m1 Max. m2 Max. m3 Max. mi1 Max.
numa margem de carga e de velocidade acima
da linha limite da unidade L e abaixo da linha li- Pesodacarga kg Pesodacarga kg
mite da unidade H.
P ~ MYlB 20 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MYlBSO Impacto horizontal: P = 0.5MPa
Z:& recaucao T ! o |
g £ 2000 — ; £ 2000 — ;
1. Consulte o diagrama abaixo quando utili- £ 1500 \‘\\ N i 51500 i e, i
zar o parafuso de ajuste para efectuar o € 1000 : » ; 51000 .Y Nty ;
ajuste do curso. g I w g — O
. = + /] — — + 54
Q_ua’nd_o o curso efectivo do amortecedor 3 500 - /‘\7’5‘7@ 1 2 500 - N a0
hidraulico diminui resultante do ajuste do cur- o 400 U,,,b—.—/?- 2 400
so, a capacidade de absorgéo diminui signifi- § 300 : : ,,O,ﬁ%-t- £ 300 : :
cativamente. Fixe o parafuso de ajuste na 3 500 Cpr fe%e”[ 8 S0 Lo
posicdo em que fica saliente do amortecedor E Ml U S -
hidraulico cerca de 0.5mm. 100 ol 100 Lo
. 1 2 345 10 20 30 40 50, 2 3 5 10 20 30 50 100
Parafuso de ajuste — __T T__ *
) m3 Max. m2 Max. m1 Max. m2 Max. m3 Max. m1 Max.
Il:( Peso da carga kg Peso da carga kg
0.5 -
*I MYlBZS Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1863 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
7 | | & | | |
Ao Mgt | R
—nuaraulico L~ € 1500 ; oo £1500 oz ;
£ 1000 oL, [ £1000 e, L
N L
2. N&o utilize um amortecedor hidraulico junta- g N e, g : : e
. o g N0~k g o ]
mente com amortecimento pneumatico. : he 3 1 1 2
2 500 ; 8> < 500 -
o 400 ; Lo 2 400 ——
8 300 ‘ € 300 : ‘
'g | 8 | |
° 200 ] © 200 ] i
4 ! > 1
| | |
100 : I |
1 2 3 4 SJ 10 20 30 40 5 1002 3 5 10 20 30 50 100
mz2, m3 Max. m1 Méx. m2 Max. m3Max. miMax.
Peso da carga kg Peso da carga kg
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Cilindro sem haste de arraste directo
Tipo bésico

Série MY 1B

Binario de aperto do parafuso de
fixacdo da unidade de ajuste

do curso Unidade: Nim
MY1B80 Impacto horizontal: P = 0.5MPa Diametro (mm) Unidade Bindrio de aperto
" ol ! 10 A 03
IS 2000 e ; H
£1500 ——to e 16 A 0.6
£1000 L o, A
Q
g —— eipt— 20 L 15
E d d e H
£ 500 : :
g 400 ‘ ; A
g 300 —— 25 L 3.0
3 200 L H
(] | |
> ! ! A
I I
1 . . 32 L 5.0
005 10 20 1 30 150 100 H
}
. . . A
m2 Max. m3 Max. m1 Méx. 40 L 10
Peso da carga kg H

Binario de aperto do parafuso de

MY1B100 Impacto horizontal: P = 0.5MPa  fixagdo da placa de bloqueio da unidade
w : : : de ajuste do curso Unidade: Nem
EZOOO ; i, ; Dia " —

E1500 iametro (mm) Unidade Binario de aperto
- . UL T 7oz, 20 H 12
g1000 ; ; Png—1— L e
£ % 25 H 3.3
500 : :
% 200 ; ; 32 L 33
§ 300 H 10
e i i
8 200 : : 40 L 33
3 ! ! H 10
100 1 1 Célculo da energia de absor¢ao para
5 10 20 30 50 100 . .
T a unidade de ajuste do curso com
mzMax.  maMax. m1Max. amortecedor hidraulico Unidade: N-m
Peso dacarga kg T — Vertical Vertical
(descendente)| (ascendente)
Curso do amortecimento pneumatico  unidade: mm _
Diametro (mm) Curso de amortecimento Tlpo i
impacto
16 12
20 15
25 15
32 19 -
Energia 1
40 24 cinética - m-V?
50 30 Ei
Energia
63 37 de impulso Fs F-s+mgs|Fs—mgs
80 40 =
Energia
100 40 absoErvida E1+E2
Amortegedor elastico (apenas ﬂlQ) ~ Simbolos
Curso positivo a partir de uma extremidade devidodpresso : Velocidade do objecto de impacto (m/s)
m : Peso do objecto transferido (kg )
1 F : Impulso do cilindro (N)
0.9 g . Aceleragéo gravitica (9.8m/s?)
S : Curso amortecedor hidraulico (m)
0.8 Nota) A velocidade do objecto de impacto é medida no
momento de impacto com o amortecedor
£ 0.7 hidraulico.
0.6 g
.% //
% 05
a /
04 =
i
0.3 A
' v
0.2 ,/
0.1 ,/
00 0.1 0.2 03 04 05 06 0.7 08
Pressdo MPa

O
:

Precaucoes

AN especificas do produto

A\ Precaucéo

Tenha cuidado para ndo entalar as maos

na unidade.

* Quando utilizar um produto com uma unidade
de ajuste de curso, o espago entre a mesa li-
near e a unidade de ajuste de curso fica muito
reduzido, com o perigo das maos ficarem pre-
sas. Instale uma cobertura de proteccdo para
evitar o contacto directo com o corpo.

Contraporca do
parafuso de ajuste

Parafuso de retencé@o
da unidade

Parafuso de
retencdo da placa
de blogueio

Placa de
bloqueio

hidraulico

<Aperto da unidade>
A unidade pode ser fixada apertando de forma
uniforme os quatros parafusos de fixagao.

A\ Precaucéo

N&o utilize a unidade de ajuste do curso
numa posi¢éo intermédia.

Quando a unidade de ajuste de curso é fixa na
posicdo intermédia, pode ocorrer um
deslizamento conforme a quantidade de energia
libertada no momento do impacto. Neste caso,
recomenda-se a utilizagdo dos suportes de
montagem do parafuso de ajuste disponivel com
as caracteristicas das execugdes especiais -X
416 e -X 417. (Excepto 210.)

Para outros comprimentos, consulte a SMC.
(Consulte "Binario de aperto do parafuso de
fixacdo da unidade de ajuste do curso".)

<Ajuste do curso com parafuso de ajuste>
Desaperte a contraporca do parafuso de ajuste,
e ajuste o curso no lado da placa de blogueio
com uma chave sextavada. Volte a apertar a
contraporca.

<Unidade de ajuste de curso com
amortecedor hidraulico>

Desaperte os dois parafusos de fixagao da placa
de bloqueio, rode o amortecedor hidraulico e
ajuste o curso. Em seguida, aperte
uniformemente os parafusos de fixacéo da placa
de blogueio para fixar o amortecedor hidraulico.
Tenha cuidado para ndo apertar os parafusos de
fixacdo em excesso. (Excepto unidade @20 L.)
(Consulte "Binario de aperto do parafuso de
fixacdo da unidade de ajuste do curso".)

Nota)

Pode ocorrer um pequeno deslizamento na placa
de bloqueio devido ao aperto da placa de
bloqueio dos parafusos de fixagdo. Isto ndo
constitui problema para o amortecedor hidraulico
e funcéo de bloqueio.
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Série MY1B

Ti PO deli gac o0es centralizadas g 1 O [Consulte a pag. 3.29-116 em relagdo as variaces da ligagio das ligacdes centralizadas.]

MY1B10G

Rosca de montagem com suporte flutuante
(2-M3 prof. da rosca 5)

24 25 o
‘ o 2-g5 prof. do orificio 2 %
1 - v 2-M5 s
I i = ™
N 1 iy —1Ti (Ligagao) \“} | .
NS d Iy " IS A 5 i
Y 5 |2« Y , b} LA > Y
@ o| N L
Yy S =l Ty
1 A 10 10 A A
) - - ™
> | 15 15 N
85,1 |12 - 55 . 12| |85
2-M5 - 110 + Curso -
(Tampa da ligacéo sextavada)
2-M5
(Tampa da ligacéo sextavada)
30 50 _ 4-M3 prof. 5 4—ra3.4l1 OI’If'ICIO passante
= - > 59 Lado inferior M4 prof. 7
5.9 25 -
i
T | e e Ty
Ol ) = o
fe—° ~ - i . o
[ ° = ° | N«
@l @ e !y
- 5 - 100 + Curso J
_ 10 .. 10
W | ®
~ ~
Y Y
A ¥ - ]
M M

U‘J_Mlj 2-M5

(Tampa da ligagao sextavada)

3.29-18
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Cilindro sem haste de arraste directo
Tipo basico

Série MY 1B

MY1B10G A (com parafuso de ajuste)

154

28

10} Lo" &}

33

26.3

10

b5

T

SNE

1.8

(4]

~_(Max. 10)

Y

MY1B10G H (com amortecedor hidraulico de carga elevada + parafuso de batente)

154
13.5 8 © ./ Amortecedor hidraulico
- - 7
A ' | Peca de trabalho / (RBO80S) ‘
[
| 7

A 1 _ ! . I T : / B ] A

i '%Et / i

[ 0
T ; ﬁﬁ b
O—— )
_ 4 Y

_ 5 (Max. 10)
=1.8
5

‘ | 5 1

© T I
—= 8 J / (LN ol o
B e Sl
[ Ber / / o '

/ /
Aidade de ajuste do curso (Curso amortecedor hidraulico) 5 A 40.8 o
3.29-19
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Série MY1B

Modelo standard ﬂ16 a ﬂ40

MY1B | Diametro | Curso |

4-gB prof. do orificio C

- (LL) -l L - LD Lado inferior do orificio
passante J prof. K
-« PA 4-MM efect. M
=
S
\
@ A
_ A
ee T _ . m - _ . A AU =
P é‘ o $ M O %
° ) v
A
PG | | Q + Curso _
Rosca de montagem com suporte flutuante
PC (2-JJ profundidade da rosca na parte inferior do orificio KK)
- LW gl 2-T prof. do orificio E [a)
\ [
; Ty S L 2P el
S — [] ‘
t A
i h
?v; : @ ' S
ot £ ob @
T P
Y : L L A
G
[
2-P > A | Parafuso de amortecimento GB
(Tampa da ligag&o sextavada) - o <N >
- Z + Curso - f
Modelo A B C E G GB H HG J JJ K KK L LD LL LW PG
MY1B16 80 6 3.5 2 9 16 37 135 M5 M4 x0.7 | 10 6.5 80 3.5 40 30 3.5
MY1B20 100 7.5 4.5 2 125 | 205 46 175 M6 M4x0.7 | 12 10 100 4.5 50 37 4.5
MY1B25 110 9 5.5 2 16 24.5 54 21 M6 M5 x 0.8 9.5 9 110 5.6 55 42 7
MY1B32 140 11 6.5 2 19 30 68 26 M8 M5x0.8 | 16 10 140 6.8 70 52 8
MY1B40 170 14 8.5 2 23 36.5 84 33.5 M10 M6 x 1 15 13.0 | 170 8.6 85 64 9
Modelo M MM N NC NE NG NH NW B PA PB PC PD Q QW T YW z
MY1B16 6 M4 20 135 | 27.8 | 135 | 27 37 M5 40 20 40 4.5 153 30 7 32 160
MY1B20 8 M5 25 175 | 34 175 | 335 45 M5 50 25 50 5 191 36 8 40 200
MY1B25 9 M5 30 20 40.5 | 28 39 53 1/8 60 30 55 6 206 42 10 46 220
MY1B32 12 M6 37 25 50 33 49 64 1/8 80 35 70 10 264 51 10 55 280
MY1B40 12 M6 45 30.5 | 63 425 | 61.5 75 1/4 100 40 85 12.0 | 322 59 14 67 340
"P" indica as ligagdes de entrada do cilindro. * A ligacéo para MY1B16-20-P é do tipo sextavada.
3.29-20
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Cilindro sem haste de arraste directo
Tipo bésico

Série MY 1B

Unidade de ajuste do curso
Com parafuso de ajuste

MY 1B | Diametro j— Curso

FC
A%
[

/
E [ & 7
0 T’/
Unidade de ajuste do curso

Cilindro aplicavel E EA EB EC EY FC h 1T W
MY1B16 14.6 7 344 4.2 36.5 — 2.4 5.4 (méx. 11)| 43
MY1B20 19 9 43 5.8 45.6 13 3.2 6 (méx. 12) 53
MY1B25 20 10 49 6.5 53.5 13 35 5 (méx. 16.5)| 60
MY1B32 25 12 61 8.5 67 17 4.5 8 (méx. 20) 74
MY1B40 31 15 76 9.5 81.5 17 4.5 9 (méax. 25) 94

EC

Amortecedor hidraulico de carga reduzida + parafuso de ajuste

MY1B [ Diametro — Curso |L
FC

Amortecedor hidraulico

1T

Para MY1B16

r 2 9 &
1T
h
E _F
LU EA
5T % %
o I [r— m
. o
+ /7 /EE: y
Unidade de ajuste do curso / (Curso amortecedor hidraulico) T S
Cilindro aplicavel E EA EB EC EY F FB FC FH FwW h S T 1T W___ | Modelo com amortecedor
MY1B20 19 9 43 5.8 45.6 4 — 13 — — 3.2 40.8 6 6 (méx. 12) 53 RB0806
MY1B25 20 10 49 6.5 53.5 6 33 13 12 46 35 46.7 7 5 (méx. 16.5)| 60 RB1007
MY1B32 25 12 61 8.5 67 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 8 (méax. 20) 74 RB1412
MY1B40 31 15 76 9.5 81.5 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 9 (méx. 25) 94
Amortecedor hidraulico de carga elevada + parafuso de ajuste .,
13 FB
MYlB | Dlam etro H CU rso | H FC [ Amortecedor hidraulico
i Carga '
l ) ] =
i i i
+ Como a dimensé&o EY da unidade de tipo H

€ maior que a altura da parte superior da /

mesa (dimensédo H), quando montar uma

carga que exceda o comprimento total (di- a L,

mensédo L) da mesa linear, deixe um inter- = H

valo da dimens&o "a" ou superior no lado L%

da carga. /

Unidade de ajuste do curso (Curso amortecedor hidraulico) [T S
Cilindro aplicavel E EA EB EC EY F FB EC FH FW h S T 1T Wi lodelo com amortecedor|
MY1B20 20 10 49 6.5 475 6 33 13 12 46 3.5 46.7 7 5 (méx. 11) 60 RB1007
MY1B25 20 10 57 8.5 57.5 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 5 (méx. 16.5) 70 RB1412
MY1B32 25 12 74 11.5 73 8 57 22 22 74 5.5 73.2 15 8 (méax. 20) 90 RB2015
MY1B40 31 15 82 12 87 8 57 22 22 74 5.5 73.2 15 9 (méx. 25) | 100
3.29-21
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Série MY 1B
Tipo de ligagGes centralizadas g16 a. ﬂ40

Consulte a pag. 3.29-116 em relacdo as variacdes do modelo de ligagdes
centralizadas.

As dimensdes para outros modelos para além do modelo de ligacdes centralizadas e
para a unidade de ajuste de curso sao idénticas as dimensdes dos modelos standard.
Consulte as paginas 3.29-20 e 3.29-21 para obter mais informacdes sobre as
dimensoes, etc.

MY 1B |Diametro | G— Curso |

9 —
- G —
Para MY1B16
< A { . < A
—
><‘ - / L _ _ : ﬂ’ ><‘
i / A
§ 2-22 §
ﬂ ‘2'2% (Tampa da ligag&o sextavada) ﬂ
(Tampa da ligagao sextavada)
2-P
(Tampa da ligagao sextavada)
) 2-P
&l g & 7 g Bl
A [OETE) r ! Y @ 2
D &
¥ }V ) - R Y
Xy Zii Ty
I} _ }
;r'[ EJU & E, Parafuso de amortecimento f, & uu|TT
2-P 2-P
(Tampa da ligagdo sextavada) (Tampa da ligacéo sextavada)
Modelo G NC P PP QQ RR SS 1T uu vV Www XX Y74
MY1B16G 14 14 M5 7.5 9 11 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1B20G 12.5 17.5 M5 11.5 11 14.5 10.5 12 12.5 10.5 24 M5
MY1B25G 16 20 1/8 12 16 16 14.5 15 16 12.5 28 1/16
MY1B32G 19 25 1/8 17 16 23 16 16 19 16 32 1/16
MY1B40G 23 30.5 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 1/8

"P" indica as ligagdes de entrada do cilindro.

Diémetro dos orificios para a ligagdo centralizada na parte inferior

+ A ligagédo para MY1B16/20-P-ZZ é do tipo sextavada.

oD

-
e

Lado inferior (ZZ) ligagao
(junta térica aplicavel)

(Magquine o lado de montagem com
as dimensdes indicadas abaixo)

Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicavel
MY1B16G 22 6.5 4 4 8.4 1.1 c6
MY1B20G 24 8 6 4 8.4 1.1
MY1B25G 28 9 7 6 11.4 1.1 co
MY1B32G 32 11 9.5 6 114 1.1
MY1B40G 36 14 115 8 13.4 11 Cl11.2

3.29-22
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Cilindro sem haste de arraste directo

Série MY 1B

Tipo basico
Modelo standard ﬂSO a ﬁloo
MY 1B |Diametro — Curso |
~t PA -
PE 8-MM efect. M 4-gL D passante
— — /l
/
[ /
| =~ 1 I !
— = o i I 2
I =] o T TR o
| ¢ Loyl & T !
\I - 1/
11
Orificio de posicionamento da cavilha do suporte flutuante Q + Curso
(2-210H7 efect. 10) -
pC Rosca de montagem com suporte flutuante
[ (2-JJ profundidade da rosca na parte inferior do orificio KK)
WV 1 2-T prof. do orificio E a 1
- \ o |-
h Y 2-P
o 1@ I —— 1 1
o] A \hl A
| T L QQ__ = - Ay
of z AT Tokel 2
I >12
/ Yy Yyvy
. G
Parafuso de amorteumentq/ -t
2-p A GB
(Tampa da ligagao sextavada) [ > N
» Z + Curso >
- (D) - L -
- - fa 4-gB prof. do orificio C
|t PA > 4-MM prof. M = 8LD Lado inferior do orificio passante J prof. K
S
\
4 s = e s = = o} z 2
] ol =2
4 — vy
A
PG_[]|. Q + Curso |
NN
/é A
— A
N A
/ P | Y
Q
/! . V (Z) z
>
o, i
N_
Z + Curso gl
Para MY1B80, 100
Modelo A B C E G GB H HG J JJ K KK L LD LL | LW | NN | YY | PG
MY1B 50 | 200 | 14 85| 3 235 37 94 | 40 M12 M6 25 17 | 200 9 | 100 80 | — — 8
MY1B 63 | 230 | 17 | 105 | 3 25 39 116 | 51 M14 M8 28 24 | 230 | 11 | 115 9% | — — 10
MY1B 80 | 345 | — — — | 60 715 | 150 | 66 — — — — [ 340 | 14 | 175 | 112 | 35 28 15
MY1B100 | 400 | — — — | 70 795 | 190 | 85 — — — — | 400 | 18 | 200 | 140 | 45 35 20
Modelo M MM N NC | NE | NG | NH | NW P PA | PB | PC | PD | PE | PF Q |[QW | T | YW Z
MY1B 50 14 M8 47 38 | 765| 51| 75| 92 3/8 120 | 50 | 100 | 85 | — — | 384 | 76 | 15 92 | 400
MY1B 63 16 M8 50 51 |[100 59| 95| 112 3/8 140 | 60 [ 115 | 95 | — — | 440 | 92 | 16 | 112 | 460
MY1B 80 | 20 M10 85 65 [124 82 | 124 | 140 1/2 80 | 65 | — — [ 240 | 22 | 660 | 90 | — | 140 | 690
MY1B100 | 25 M12 95 85 |157 | 103 | 157 | 176 1/2 120 | 85 | — — | 280 | 42 | 760 | 120 | — | 176 | 800
+ "P" indica as ligagdes de entrada do cilindro.
3.29-23
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Consulte a pag. 3.29-116 em relacéo as variacdes da ligacdo das
tubagens centralizadas.

Série MY1B
As dimenso6es para outros modelos para além da ligacéo centralizada

g 5 O a g O O (s:ao |dLTtntlcas as dlmesnggez%dos mogtelos stal ndf ard. b
H 1 ~ 1 onsulte as paginas ara obter mais informagdes sobre as
Tipo de ligacGes centralizadas 1 Gmenstes, e P ¢

MY 1B [Diametro |G — Curso |

& /’ / &
i A
%) = S i
- / /

y / / @ A
% WY 2-727 2-722 va §

> (Tampa da ligagéo sextavada) (Tampa da ligagao sextavada)
2-P
(Tampa da ligacéo sextavada)
) 2-P
® [ & o I & [ o [& @&
%) ] O @] n
] Y Y 1]
ok \¢ /“’ 5 b Ty
Ty é Zv Xy
/ A
TTUU g G Parafuso de amortecimento E» a UUITT
|l
2-P
(Tampa da ligagéo sextavada) 2P
(Tampa da ligagéo sextavada)
f—
C) A O’\‘
. /
, 9 a
% A A
/
— G o
Para MY1B80, 100
Modelo G P NC PP QQ RR SS TT uu A% WwW XX Y74
MY1B 50G 23.5 3/8 38 24 27 34 10 225 23.5 23.5 22.5 47 1/4
MY1B 63G 25 3/8 51 37.5 29.5 45.5 13.5 27 29 25 28 56 1/4
MY1B 80G 60 1/2 71 53 35 61 15 30 40 60 25 90 1/2
MY1B100G 70 12 88 69 38 75 20 40 48 70 28 120 1/2
+ "P" indica as ligacdes de entrada do cilindro.
n
Y
A
14
x
2
A
Y 2D
Lado inferior (ZZ) ligacéo
(junta térica aplicavel)
. " L . L (Magquine o lado de montagem com
Didmetro dos orificios para a ligagéo centralizada na parte inferior  as dimenses indicadas abaixo.)
Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicavel
MY1B 50G 47 15.5 145 10 17.5 1.1 c15
MY1B 63G 56 15 18 10 17.5 11
MY1B 80G 90 45 — 18 26 1.8 P22
MY1B100G 120 50 — 18 26 1.8
3.29-24
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Cilindro sem haste de arraste directo Zot
Tipo basico Sene MYlB

Suporte lateral

Suporte lateral A

MY-SOA I o I
2-9G I ! |
{ )
! |
— L F——
L ow
C
D
Suporte lateral B
MY-SCOB H @ H
r i .
- 2. | |
R S— { )
! |
T MK —— T
W
A C
B D
Modelo Cilindro aplicavel | A B C D E F G H J
MY-S104 MY1B 10 35 | 43.6] 12 21| 36| 18| 65| 34 M4
MY-S164 MY1B 16 43 | 53.6| 15 26| 49| 3 65| 34 M4
MY-S204 MY1B 20 53 | 65.6] 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY1B 25 61 | 75
2 A
MY-S253 MY1B 32 70 | 8a 35 50| 8 5 95| 55 M6
MY1B 40 87 [105
- A
MY-S32 3 MY1B 50 113 1131 45 64 |11.7| 6 11 6.6 M8
MY-S50 8 MY1B 63 136 (158 | 55 80 |148| 85|14 9 M10
A MY1B 80 170 |200
MY-S63 3 MY1B100 206 1236 70 | 100 | 18.3|10.5|17.5|11.5 M12
Guia para utilizar suportes laterais
m
Para funcionamento de longo curso, o cilindro A4 kg 200
pode ficar flectido consoante o seu peso e o m—lm
peso da carga. Nesses casos, utilize um supor- ; 7, 190
te lateral na secgéo intermédia. O espagamento ¢ 180
do suporte ndo deve ser superior aos valores 170
assinalados no gréfico a direita. 160
/ (4000)
150
¥ 140 \
m 130
- ¢ 120 (3200) \
£
A\ Precaucéo n = L
1. Se as superficies de montagem do cilindro ,L, ¢ 100 \ \\‘ﬁ
nao forem medidas com precisédo, ao utilizar |—i — i—| o \ \?j
um suporte lateral pode ocorrer um funcio- 7 7 90 (2700) \g \%
namento defeituoso. Desta forma, certifi- ¢ ¢ 80 \ —\g
que-se de que nivela o corpo do cilindro du- 70 (2100) \ \(& \
rante a montagem. Além disso, para ope- é \0 \
racGes de longo curso que envolvam vi- 60 (1800) \; = \ \
= . i 1 Z.
bragdes e impactos, recomenda-se a utili 50 &) )
zac80 de um suporte lateral mesmo que o 20 {500) \%L \ Y \
valor de espagamento esteja dentro dos li- oA \ \ \
mites admissiveis assinalados no gréfico. AE \ \
. (6
~ ~ _ =) N
2 02 ol te Supore i i s mont AN NAWA
gem; P! p: porte. — \\ A\ \
1000 2000 3000 4000 5000
Espagamento de suporte ¢ mm
3.29-25
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Série MY 1B

Acoplamento flutuante

Facilita a ligagdo a outros sistemas de guia.

Diametro aplicavel

210

Exemplo de aplicagdo

Diametro aplicavel

Exemplo de aplicacéo

Exemplo de montagem

|

Peca de trabalho

A
W
[ L L ]
16
/Y
Guia Série MY1B

/S< Suporte flutuante

Exemplo de montagem

30 2 3

20 a o

oy —

B / ~ :

S |
S o | o 1
) | M :

< |0 ,

=l ¢ |l e
o Pormenor secgéo Za (311)
“yeol ] Margem ajustavel ;
M4x07 Zb

— 1

fffffffff = 1

' — 1

P :
& Pormenor sec¢éo Zb (3/1) |
Margem ajustavel :

2 X 2-96.5 3

3.29-26 3

G
‘ D Za
- Y
e m—l .
i
4 4+ = || y
: : = o
4 4 i
L ety | — )
Pormenor seccéo Za
O (margem ajustavel)
JJ Zb
N4 “ /4 HH Lﬁ
I ~ § = 4
, 777747:
2 x2—eL.D <
[hi
Pormenor Seccgéo Zb
(margem ajustavel)
Cilindro
Modelo aplicavel A B C D F G H
MY-J16 | MY1B16[1| 45 45 225 30 52 38 18
MY-J20 | MY1B20C] | 55 52 26 35 59 50 21
Cilindro
Modelo aplicavel JJ K B Q| Ea | E«a | LD
MY-J16 | MY1B16[J| M4 x 0.7 | 10 4 7 3.5 1 1 6
MY-J20 | MY1B201| M4 x 0.7 | 10 4 7 35 1 1 6
Instalacdo dos parafusos de fixagao
) Anilha damola  Parafuso
C/ casquilho de bronze Pino conica de fixacao
(entreferro) /
‘k H q:)
Binario de aperto do parafuso de fixagao Unidade: N-m
Binario Binario Binario
el de aperto Modelo de aperto ESIED de aperto
MY-J10 0.6 MY-J25 3 MY-J50 5
MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
MY-J20 1.5 MY-J40 5




Cilindro sem haste de arraste directo Zo
Tipo basico Sene MYlB

Diametro aplicavel Diametro aplicavel

@25, g 32, 340 250, 963

Exemplo de aplicacéo Exemplo de aplicacéo

| Carga Carga
o4 f
w W
@% . 5] L
4
Guia Série MY1B Suporte flutuante Guia Série MY1B Suporte flutuante
Exemplo de montagem Exemplo de montagem
Um conjunto de suportes pode ser montado nos dois sentidos para combinagdes compactas. G
F D Za
Bs * ’
B2 B ‘ ———f
B1 Z F ]
Ci N\ T 5 8} e ¢ = || '-“7
| = Y W — L
= : : =QEEN
- | Y iV ST\ | | T C
I 4 % i
< @ Parafuso T
< de fixagdo TH——-@—— ¥ pormenorda Sec¢do Za

(margem ajustével)

S I A R

<C—> Sentido de montagem 2 o] Sentido de montagem 1
2

4-gMM —4
1 < - 2x2-8LD —_—i
= E1 -é- ‘ -é— X0 ol
o~ | |
w | | & Pormenor da secg¢éo Zb
b ! ! ! margem ajustavel
HEEE ool —-4 E_ | N (marg J )
| l I I
I ‘ I
Pormenor da seccéo Z | (e Cilindro
(margem ajustavel) o ‘ & Modelo | aplicavel A B Cc D F © H
| MY-J50| MY1B50C] | 110 | 110 55 70 126 90 37
DIU:D]I MY-J63 | MY1B631 | 131 | 130 65 80 149 | 100 37
: Modelo f,;,','c";‘;gl 3 K| L|P|Q|E|Es|LD
Modelo | Cilindro Comum Sentido de montagem 1 MY 1B500] V8 ~5116 |8 25 25 | 11
aplicavel [ D |G [H | J [MM| A [ B[ C]|F MY-J50 20 | 1. S [ 2
MY-J63 | MY1B63[] M10 20 | 95|19 | 95|25 |25 | 14

MY-J25 | MY1B251| 40 | 60 | 3.2 | 35 | 55 | 63 78| 39 | 100
MY-J32 | MY1B321 | 55 80|45 | 40 |65 | 76 94| 47 | 124
MY-J40 | MY1B40C1| 74 |100 | 45 | 47 |65 | 92 | 112 | 56 | 144

Cilindro Sentido de montagem 2 Margem ajustavel
aplicavel | A | B1 | B2 [ B3 | Ci | Co| F | E1 | E2
MY-J25| MY1B2500| 65 | 28 | 53 78 | 14 | 39 96| 1 1
MY-J32 | MY1B32C1| 82 | 40 | 64 88|20 | 44 |111| 1 1
MY-J40 | MY1B40O0 | 98 | 44 | 76 |108 | 22 | 54 |131| 1 1
Nota) Um conjunto de suportes flutuantes é composto por uma peca direita e uma pega esquerda.

Modelo
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Série MY 1B

Acoplamento flutuante

Facilita a ligag&o a outros sistemas de guia.

Diametro aplicavel

Exemplo de aplicagéo

Acoplamento %%&

7 I//” = 7 Acoplamento
: [ \  C/ casquilho
Guia [ - _ _ - debronze
) (entreferro)
Exemplo de montagem
A &rea de montagem do acoplamento tem um
tratamento térmico em HRC40 ou superior.
g
g
o
o
S| Acoplamento
£
3 .
} ] —— /
2 j 3
/ B SHE \
—H 1 __/_.ﬁ____+
st 4 =
®
\ 4o @@ il % L N
| g — \
o T
£
8
+0.3
e 20507
g
5 150
[T
Cavilha de posicionamento
do acoplamento flutuante
(210x18L) Orificio de montagem do acoplamento {@80)
Parafuso da tampa sextavado
(M10 x 40L)
Orificio de montagem do acoplamento (2400)
Parafuso da tampa sextavado
(M12 x 40L)
Acoplamento
p=d \oh O m
¥ 4
[ 43 i
u ' ||
I [
{ \ <
f _ _ _ § i
i 1
Binario de aperto do
parafuso da tampa
sextavado unidade: N-m
Cilindro . . Binario
Modelo aplicavel A |B (Méax.)| C (min.) Modelo | 4o aperto
MY-J 80 | MY1B 80 | 181 15 9 MY-J 80 25
MY-J100 | MY1B100O0 | 221 15 9 MY-J100 44

Observagdes) » E possivel a montagem de barra plana ou barra redonda para o acoplamento (linhas

inclinadas) montadas pelo cliente.

« O acoplamento flutuante esta equipado com (4) parafusos de cabega sextavada e (2) e
cavilhas paralelas quando é enviado.

«"B" e "C" indicam as dimensdes de montagem admissiveis para o acoplamento (barra
plana ou barra redonda).

* Tenha em consideragédo os acoplamentos com dimensdes que permitem o
funcionamento correcto do mecanismo flutuante.

3.29-28

Precaucdes de funcionamento do acoplamento flutuante

/A Precaucéo

Certifique-se de que o alinhamento da guia externa estd dentro da
margem ajustavel.

A utilizac@o do acoplamento flutuante facilita a ligagdo a uma guia externa.
No entanto, com uma guia tipo haste, etc., a quantidade de deslocamento é
grande e o acoplamento flutuante pode ndo conseguir absorver a variagéo.
Verifique a quantidade de deslocamento e monte o acoplamento flutuante
dentro da margem ajustavel.

Quando o valor de deslocamento excede a margem ajustavel, utilize um
mecanismo flutuante em separado.

ZS\NC



Construcao/ ﬂlo

Cilindro sem haste de arraste directo
Tipo bésico

Série MY1B

Tipo de ligagdes centralizadas/MY1B10G

@ @ B
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Lista de pegas

Lista de pegas

Ne Descri¢ao Material Observacoes No Descrigéo Material Observacoes
1 Corpo do cilindro Liga de aluminio Anodizado endurecido 15 | Fixac&o da correia Resina especial
2 Tampa posterior WR| Liga de aluminio Anodizado endurecido 20 | Patim de deslizamento Resina especial
3 Tampa posterior WL| Liga de aluminio Anodizado endurecido 21 | Espacador Aco Cr.-Mb. Niquelado
4 Entreferro Liga de aluminio Anodizado endurecido 22 | Cavilha da mola Aco inoxidavel
5 Embolo Liga de aluminio Cromado 23 | Parafuso da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado
6 Tampa da extremidade| Resina especial 24 | Parafuso Phillips de cabecaredonda|  Ago ao carbono Niquelado
7 Anel de guia Resina especial 25 | Parafuso de ajuste da tampa sextavado Ago ao carbono Cromado de zinco negro
8 Amortecedor Borracha de poliuretano 26 | Tampada ligagdo sextavada Aco ao carbono Niquelado
9 Fixagéo Aco inoxidavel 27 |Iman iman
10 | Batente Aco ao carbono Niquelado 28 | Placa superior Acgo inoxidavel
11 Separador da correia Resina especial 29 | Placadacabecga Aco inoxidavel
12 | iman dajunta iman de borracha 30 | Feltro Feltro
Lista de juntas
N° Descrigédo Material Qtd. MY1B10
13 | Fitade estanquicidade | Resina especial 1 MY10-16A-curso
14 | Fitametdlica Aco inoxidavel 1 MY10-16B-curso
16 | Juntaraspadora NBR 2 MYB10-15AR0597
17 | Juntado émbolo NBR 2
18 | Juntado tubo NBR 2
19 | Juntatérica NBR 4
3.29-29
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Série MY1B
Construgéo/ﬂl6 a ﬂloo

Tipo standard

L
& =
Lista de pegas Lista de pegas
N° Descri¢éo Material Observagdes N° Descricéo Material Observagdes
1 Corpo do cilindro Liga de aluminio | Anodizado endurecido 20 | Anel de retengéo tipo E Faixa de aco especial laminado a frio
2 Tampa posterior R Liga de aluminio |Anodizado endurecido 21 | Parafuso datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niguelado
2A | Tampaposterior WR Liga de aluminio | Anodizado endurecido 22 | Parafuso de cabegaredonda dalig. sextavada Aco Cr.-Mb. Niquelado
3 Tampa posterior L Liga de aluminio | Anodizado endurecido 23 | Parafuso de ajuste da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Cromado de zinco negro/niquelado
3A | Tampa posterior WL Liga de aluminio |Anodizado endurecido 24 | Chave paralela redonda dupla Aco ao carbono (216 a 940)
4 Entreferro Liga de aluminio | Anodizado endurecido 25 | Tampa da ligagéo sextavada Aco ao carbono Niquelado
5 | Embolo Liga de aluminio Cromado 26 |iman iman
6 Tampa da extremidade Resina especial ‘ 27 | Junta raspadorallateral Resiﬁa esjp('acial (Excepto 216)
Aco ao carbono Niquelado (280 e 100) 28 | Cobertura superior Aco inoxidavel
7 Anel de guia Resina especial 29 | Tampa daligacéo sextavada Aco ao carbono Niguelado
8 Anel de amortecimento Latdo 36 | Placadacabega Liga de aluminio Anadizado endurecido (263 a 8100)
9 Parafuso de amortecimento Aco laminado Niguelado 37 | Placa de apoio Resina especial
10 | Batente Aco ao carbono | Niquelado (216 a 240) 38 | RoletedaguiaB Resina especial (280 e 2100)
11 | Separador dacorreia Resina especial 39 |RoletedaguiaA Aco inoxidavel (280 e 100)
12 | Rolete daguia Resina especial 40 | Veio do rolete da guia B Aco inoxidavel (280 e 2100)
13 | Veiodo rolete daguia Aco inoxidavel 41 | Cobertura lateral Liga de aluminio Anodizado endurecido (280 e 5100)
. ) Resina especial 42 | Anel de retencéo tipo CR Mola de aco (280 e 100)
16 Fixac&o da correia - — - -
Liga de aluminio | Cromado (280 e 9100) 43 | Parafuso de cabegaredonda da lig. sextavada Aco Cr.-Mb. Niguelado (280 e #100)
17 | Patim de deslizamento | Resina especial 44 | Parafuso de cabeca redonda da lig. Sextavada Aco Cr.-Mb. Niquelado (280 e 9100)
18 | Espagador Aco inoxidavel 45 | Espagador B Aco inoxidavel (280 e 9100)
19 | Cavilhadamola 1Aco a0 carbono para feramentas | Cromado de zinco negro 46 |iman dajunta iman de borracha (280 and g100)
Lista de juntas
Ne Descricdo |Material [Qtd.| MY1B16 MY1B20 MY1B25 MY1B32 MY1B40 MY1B50 MY1B63 MY1B80 MY1B100
) Resina MY16-16A- MY20-16A- MY25-16A- MY32-16A- MY40-16A- MY50-16A- MY63-16A- MY80-16A- MY100-16A-
14 |Fitadeestanquicidade | ospecial | 1 Curso Curso Curso Curso Curso Curso Curso Curso Curso
:hll-og) Fitametalica | Aco 1 | Mv16-168B- MY20-16B- MY25-16B- MY32-16B- MY40-16B- MY50-16B- MY63-16B- MY80-16B- MY100-16B-
inoxidavel Curso Curso Curso Curso Curso Curso Curso Curso Curso
30 |Juntaraspadora NBR 2 |MYB16-15AA7163 | MYB20-15AA7164 | MYB25-15AA5900 |MYB32-15AA5901 | MYBA0-15AA5902 | MYB50-15AA7165 | MYB63-15AA7166| MYBB0-15AK2470 | MYB100-15AK2471
31 |Juntado émholo NBR 2
32 | litadeamorecimento NBR 2
33 |Juntadotubo NBR 2
34 |Juntatérica NBR 2
35 |Juntatérica NBR 2

Nota) Existem dois tipos de abragadeiras da junta anti-pé disponiveis. Verifique o tipo a utilizar, dado que as referéncias variam consoante o tratamento do parafuso de ajuste de cabeca sextavada @3 .
(A) Cromado de zinco negro —MYLIJ-16B-Curso (B) Niquelado —MYCIJ-16BW-Curso
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O modelo de guia simples
permite a montagem
Patim desl. directa das cargas.

Mecanismo de ajuste
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Antes de utilizar Série MY1M

Momento méaximo admissivel/Carga maxima admissivel

Diametro Momento méax. admissivel (N-m)| Carga méax. admissivel (kg)
AT (mm) M1 M2 Ms m1 mz ms
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 2.4 38 15 4.5
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Os valores acima séo os valores maximos admissiveis para 0 momento e carga. Consulte cada gréafico em relagéo ao
momento méaximo admissivel e carga maxima admissivel para uma determinada velocidade do émbolo.

Carga (kg)

m
Momento (N-m) N
Fi — Mi=FixLi Fz2 4= Mz=Fax Lo Fa — Ms = Fs X Ls
3 3 °

T 71 7 O B

<Célculo do factor de carga da guia>

1. Carga méxima admissivel (1), momento estatico (2), e momento dindmico (no momento do impacto
com batente) (3) deve ser examinado para os célculos de selecgao.

* Para avaliar, utilize Va (velocidade média ) para (1) e (2), e U (velocidade de impacto VU = 1.4Va) para (3).

Calcule m méax para (1) a partir do gréfico de carga méaxima admissivel (m1, mz, ms) e Mmax para (2) e (3) a partir do
gréafico do momento méaximo admissivel (M1, Mz, Ma).

Momento estético [M] ?2)
Momento estatico admissivel [Mméx]

Massa da carga [m] Momento dinamico [ME] 222

Momento dinamico adissivel [MEmay] ~

Soma dos factoresyy —
de cargada guia

Cargamaxima admissivel [m méx]

Nota 1) Momento provocado pela carga, etc., com o cilindro em reposo.

Nota 2) Momento provocado pelo impacto da carga no fim do curso (no momento do impacto com batente).

Nota 3) Dependendo da forma da carga, podem ocorrer diferentes momentos. Quando isto acontece, a soma dos factores
de carga (2O é o total de todos os momentos.

2. Formulas de referéncia [Momento dinamico no impacto]
Utilize as seguintes formulas para calcular o momento dindmico quando tomar o impacto do batente em

consideragao. 'V : Velocidade de impacto (mm/s)

m : Massa da carga (kg) L1 : Distancia do centro de gravidade da carga (m)
F :Carga (N) ME: Momento dinamico (N-m)

FE : Carga equivalente ao impacto (impacto com batente) g - Aceleragéo gravitica (9.8m/s?)

Va : Velocidade média (mm/s)

M : Momento estatico (N-m) 3—
1.4 Notad) 1 Fe
V = 1.4Va (mm/s) Fe= 10 Vagm i I ME
~ME = ;—Nm;? L1=0.05Dam L1 (N-m) { o
Nota 4) % ‘Va é um coeficiente adimensional para calcular a forga de impacto. /
Nota 5) Coeficiente de carga média (:%): /

Este coeficiente serve para obter uma média do momento maximo
da carga na altura do impacto do batente, de acordo com os célculos de vida util.

3. Consulte as paginas 3.29-34 e 3.29-35 para obter procedimentos de selec¢do mais pormenorizados.

3.29-32

O
3

Momento maximo admissivel

Seleccione 0 momento da margem dos
limites de funcionamento assinalados nos
graficos. Note que por vezes o valor de
carga maxima admissivel pode ser
excedido mesmo dentro dos limites de
funcionamento assinalados nos gréaficos.
Desta forma, verifigue também a carga
admissivel para as condicbes
seleccionadas.

Carga maxima admissivel

Seleccione a carga da margem dos limites
assinalados nos graficos. Note que por
vezes 0 valor do momento maximo
admissivel pode ser excedido mesmo
dentro dos limites de funcionamento
assinalados nos gréaficos. Desta forma,
verifigue também o momento admissivel
para as condicdes seleccionadas.



Cilindro sem haste de arraste directo
Patins deslizantes

Série MY 1M

MY 1M/M+ MY 1M/M2 MY 1M/Ms
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Série MY 1M
Seleccao do modelo

Os seguintes passos servem para seleccionar o modelo da série MY1 mais adequado a sua aplicagao.

Célculo do factor de carga da guia

[1]Condicées de trabalho

pmmm———— Posi¢cdo de montagem====-= .
Cilindro ......ccoiiiiinnn.. MY1M40-500 1. Montagem horizontal 2. Montagem lateral
Velocidade média de func. Va ....200mm/s Wa: Carga (500g) T P. 66
Posicao de montagem ........ Montagem horizontal

We: MHL2-16D1 (795g)

Wa: Placa de ligag&o t = 10 (880g)

3. Montagem h.invert. 4 yontagem X N
P. 50

MY1M40-500
vertical |
P.88 BN

Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)

Consulte as paginas acima para os exemplos actuais
de calculo de cada orientagéo.

Bloco de carga

Massa e centro de gravidade para cada carga
[] Centro de gravidade
M

Y e Rf;'r;; e'}?lsa Eixo-X Eixo-Y Eixo-Z

’ ‘ I [ [ X ‘ ‘ Xn Yn Zn

l [ ] Wa 0.88kg 65mm Omm 5mm

210 A 65
Wb 4.35kg 150mm Omm 42.5mm
111 150
m u; [_'_1 We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
= v j 5 *:@ Wd 0.5kg 150mm 210mm 42.5mm
[Te) :
g L [ n=a,b,cd

Célculo do centro de gravidade composto

m1 = Xmn
=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525kg
_ 1
X =—=—XZX (mnx Xn)
=655 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
_ 1
Y =—p7 XX (mnXxyn)
= 6505 ;25 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
_ 1
Z =-5-XZ(mnXzn)
1

=655 (0.88x5+4.35x42.5+0.795x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

Célculo do factor de carga para a carga estatica

m1: Massa
m1 Max (de 1 do grafico MYIM/M1) =84 (KG ) «vuveerniie it e
Factor de carga 0+ = mi/m1 méx = 6.525/84 = 0.08

M1: Momento
M1 max (de2 de grafico MYLIM/M1) =59 (N-M) ..ouiiiiiiiiiie i et e e e e e ee e e
Mi=mixgxX=6.525x9.8x138.5 x 102 =8.86 (N-m)
Factor de carga 0.2 = M1/M1 max = 8.86/59 = 0.15

3.29-34
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Cilindro sem haste de arraste directo Z o
Patim deslizante Se”e MYlM

Calculo do factor de carga para momento dinamico

[6]Somae verificacdo dos factores de carga da guia

Mz2: Momento
Mz méx (de 3 do grafico MYLIM/M2) = 24 (N-M) ouuieiiniie it et et e et e et ee e e e
Ms=mixg XY =6.525x 9.8 x 29.6 x 10°=1.89 (N-m)
Factor de carga o =M2/M2méx = 1.89/24 = 0.08

Carga equivalente FE no impacto
__14 _ 14
FE—WxDaxgxm— 100

M1E: Momento

X 200 x 9.8 x 6.525 = 179.1 (N)

M+iE méx (de 4 do grafico MY1M/M1 sendo 1.4va = 280mm/s) = 42.1 (N-m)
MiE = % XFEXZ= é— X 179.1 x37.4x10°%=2.23 (N-m)

Factor de carga 0« = M1e/M1E méx = 2.23/42.1 = 0.05
M3E: Momento

Mse max (de 5 do grafico MY1M/Ms sendo 1.4va = 280mm/s) = 5.7 (N-m)
MsE = %x FEXY = é— X 179.1 x29.6 x 102 =1.77 (N-m)

Factor de carga 05 = Mse/Mse méx = 1.77/5.7 = 0.31

o=o1+oe+ o3+ s+ os=0.67<1

O célculo acima esta dentro do valor admissivel e pode-se utilizar o modelo seleccionado.

Seleccione um amortecedor em separado.

Num calculo, quando a soma dos factores de carga da guia o na formula acima é superior a 1, considere diminuir a
velocidade, aumentando o didmetro ou alterando a série dos produtos. Além disso, este célculo pode ser efectuado fa-
cilmente com o "SMC Pneumatics CAD System".

Massa da carga Momento admissivel
MY1M/m1 MY 1M/M1 MY 1M/M2 MY 1M/M3
200
200 50 20
40
100 N
30
100 1 /\ _{21 N 3 N 10 i\
/\\\ 20 (5K
\‘ 50 4 ‘t‘ \\\\ \\ \f \\
N 20 = =I= EF===1 N
. AN 1 NN NONG TN : 1 N
40 N 30 i N 10 NN N NN
20 NON N \\ N N—wyitmes 3 |\\ N N
N 3 N 20 N NN N N MY1M63
2 \\\\\ TN JMvive3 1 ] N\aes N\ 2 1 MYIMS0
20 NONCNINON £ | NN vl (€5 N N—wamso; | € N NN
g \\ N MYAMS0 = \\ z ., NCEN N, > \ N \ ‘
© \\ N g 10 I N o \\ NN o NN LN MYIMAO.
< N \ \| N} MY1M40 = AJAN N MYIMAO 2 3 MYLMAQ. e 1 ANER ¥ ]
S 10 NER S L X N 15 N N S ALIEn N
8 NN vz g 1 E » wiva| | § NN MY1M32
g \ = > N MYIM32- = N = 05 5 N
= 5 o 4 T N 1 N
N [Mrimes N N \\ - 0.4 . N
4 3 ¥ NN MY IM2s,
N mvamzo N 1 03 T
3 N ! N TN NN
N 2 t MY:IM25 NN 1 N MYIM20
) MYIM16 1 N MY{IM20 02 1
1 \\ MYIM20 05 1 MYIM16
1 1 - 0.4 MY{EM16 01 1
1 MYIM16 03 L
1 T % . :
1 0.2
100 200 300400500 1000 1500 05100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 005 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do @mbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s
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Cilindro sem haste de arraste directo

s¢rie MY 1M

Rol%rgento de casquilho de bronze/gl6, @20, 225, 832, 840, 850,
1}

Como encomendar

Patins deslizantes

MY1M|25 300 Z(3

l Numero de detectores
Patins magnéticos
deslizantes Curso Consulte a - |2unids.
u -
Rosca ligacao . m tabela de S _ 1 um_d.
(225 a 263) Diametro cursos standard n__['n"unids.
— 16 | 16mm na pég. 3.29-37. ) .
B D ® Tipo de detector magnético
E G(PF) 20 | 20mm . 5 -
25| 25mm elLigacoes [ - [sem detector magnético]
32 | 32mm o Tipo standard * Consulte a tabela abaixo para obter
40 | 40mm G LigagBes centralizadas a referéncia do detector magnético.
50 | 50mm ¢ Unidade de ajuste do curso Nota)
63| 63mm - Dois lados
S |Uma extremidade
Nota) "S" é aplicavel para unidades de ajuste de curso A, L e H.

Unidade de ajuste do curso e

= Sem unidade de ajuste Detectores magnéticos aplicaveis/
A Com parafuso de ajuste Para g16. 820
L |Com amortecedor hidraulico de carga reduzida + parafuso de ajuste ! — — _
H | Com amortecedor hidraulico de carga elevada + parafuso de ajuste Funcio | Liacio = Tensao  [Mod.de detectores magnétcos |Compimentodo cabo () c
: ; g [Hnee0 LG | = | Cablagem Sentido da ligagéo eléctrica | 0.5 | 3 | 5 2rog

AL Cada um com uma unidade A e uma unidade L = pspecial |eléctica | = | (sajda) cc |ca - - 6) lol@

AH Cada um com uma unidade A e uma unidade H = = Perpendicular|Em linha —

LH Cada um com uma unidade L e uma unidade H & Néoj 12V Oulnq%s AQ0V | A90 o (& — |r(c:l|1| © Relé
= 1 2fios |24V !
= — St 12v|100v| A93V | A93 o |o|—| — |PLC

Amortecedores hidraulicos para unidades L e H g ecta \Sim —¢ o5 Circuito
Diametro 2 docabo NPN (equiv)] — | 5V| — | A9V A96 o | O — —
mm)| 16 20 25 32 40 50 63 3 fios
Ref* unidade : 3 (NPN) MONV | MON o (O —
L unidade RB0806 RB1007 RB1412 RB2015 E _ 3Pfli\?|§ MOPV M9P ° °|—
H unidade — [ RB1007 |RB1412 RB2015 RB2725 g ( )
© i —
Nota) MY1M16 néo esta disponivel com unidade H. 7 saita |sim 2 fI-OS avliovl — M9BV | M9B e |o© | Ret,
| iz | e R MONWV| MONW| @ | @ |O PLC
5 [iedapisin 3fios
, . ) 2 (\nd\ca:;éo) (PNP) MOPWV | MOPW| ® | @ | O
Numeros da unidade de ajuste do curso 2|\t 2 fios MoBwWv| mow| o | e |0
Diér?rgg]o) 16 20 25 32 * Simbolos do compr. do cabo 0.5m .............. - (Exemplo) M9NW
Ref unidade gm L mg“w;
Unidade A | MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A = Os detectores de estado sdlido assinalados com "O" séo fabricados por encomenda.
Unidade L | MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L Para g25. 32. 340. g50. 963
N ) ) 3 )
Umdaq,e H - MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H N g TR Modeosde detectores magnéicos | Comprimento do cabo (m)*
D|aaneigc; 20 50 - 2 FU“§6}0| ;E;ﬁzg S Cabla}gem Sentido daligagaoeléctica | 05 | 3 | 5 Carga
Ref unidade = popecd g| %] cc |ca Perpendicular [Em finha| () | 1) | (@)
Unidade A | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-AG3A 3fios | sv| — _ 776 ° Circuito|
Unidade L | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-AG3L 3 i [0 NPN) a
Unidade H |MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H DO: — (ﬁgg; ) 12V | 100V — Z73 [ ® | ® — [Relé
’ = docabo [N 2fios | 24V 5y gy — Circuito| PLC
NUmeros de suporte lateral EY 12V |ou mencs 780 e | o — [
Diametro 3 fios
o M| 16 20 25 32 . WY} ey I * | * | © cigito
z| — v Y7PV |Y7P

Suporte lateral A| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A = ENey bl B S
2] .

Suporte lateral B| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B S st g 2 fios 12v Y69B |YS9B | @ | @ | O | — |pge

- S im —— 28— — .
A I s 1o | direct 3 fios PLC
Dlﬁmrggs P 50 = @ Igd\caga? e do‘rggbao NPN) v Y7INWV|Y7NW| ® | @ | O |
Tipo o | daisico 3 fios v ¢
(=3 2
Suporte lateral A MY-S40A MY-S63A = | (ndcagéo (PNP) | M. ¢ | * | ©
Suporte lateral B MY-S40B MY-S638 bioor) 2 fios 12V Y7BWV|Y7BW| @ | @ | O| —
Consulte a pag. 3.29-44 para obter mais informag@es sobre as dimensdes, etc. * Simbolos do compr. do cabo g-5m . .. - (Exemplo) Y59A
m.... L Y59AL
5M.eviieen z Y59AZ
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Cilindro sem haste de arraste directo
Patim deslizante

Série MY1M

Caracteristicas técnicas

Diametro_(mm) 16 | 20 | 25 | 3 | 40 | 50 | 63
2iae ™. |Fluido Ar
%?_ * | Funcionamento Duplo efeito
F .-:"'/-” Margem da presséo de func. 0.15a0.8MPa
el / . Press&o de teste 1.2MPa
Temp. ambiente e do fluido 5a60C
Amortecimento Amortecimento pneumatico
Lubrificagédo Sem lubrificagéo
o 1000 ou menog; 18 18 28
Tolerancia do compr. do curso | 1001 a 3000728 2700 ou menos "5°, 2701 a 5000™ §
Simbolo Rosca Liq. antisriolresllgterais M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8
@ 19 | et b com o) o4 o5 | o6 | @8 | pl0 | pll
Caracteristicas da unidade de ajuste do curso
Diametro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de unidade A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
. ~ Com CF?Er&n Com Clgén CROBm Com CF?EEn (:F?Erin Com CF?ET CF?én Com CROQ CROEEn Com CF?én CRngq Com CF?ET CF?ET
eclr$1rc1)frlga lé;%(;;() € parafuso 0a06 parafuso 0806 | 10 pargfeuso 1007|1412 parafuso 1412 | 2015 parafuso W12 | 2015 parafuso 05 | 22 parauso 2015 | 7125
hidrAuico ] e e e i s s o oseltin e e st e sttt ettt
Margem de ajuste fino do curso (mm)| 0 a —5.6 0Oa-6 0a-115 Oa-12 0a-16 0a-20 0a-25
Margem de ajuste do curso | Quando exceder a margem de ajuste fina do curso: Utilize as caracteristicas das execugdes especiais "-X416" e "-X417". (Consulte a pag. 3.29-113 para obter mais informagdes.)

Caracteristicas do amortecedor hidraulico

Velocidade do émbolo

Modelo RB RB RB RB RB Diametro (mm) 16 a 63
0806 | 1007 | 1412 2015 | 2725 Sem unidade de ajuste do curso 100 a 1000mm/s
Absorgdo méx. de energia (J)| 2.9 5.9 19.6 58.8 147 Unidade de Unidade A 100 a 1000mm/s Nota 1)
Absorgdo do curso (mm)| 6 7 12 15 25 ajuste do curso | ynidade L e unidade H 100 a 1500mm/s Nota 2)
Velocidade max. deimpacto (mmis) 1500 Nota 1) N&o esquecer que ao aumentar a margem de ajuste do curso através do
. . . parafuso de ajuste, a capacidade de amortecimento pneumatico diminui. Além
Frequéncia max. func. (ciclosimin) 80 70 45 25 10 disso, quando exceder a margem do curso de amortecimento pneumatico na
Forga da |[Extendida 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83 pagina 30, a velocidade do émbolo deve ser 100 a 200mm por segundo.
mola (N) Contraida 422 6.86 15.98 20.50 20.01 Nota 2) Para a ligag&o centralizada, a velocidade do émbolo é de 100 a 1000mm por
: segundo.
Margem da temperatura de func. (C) 5a60 Nota 3) Utilize numa velocidade dentro da margem de capacidade de absorgao.
Consulte a pag. 3.29-38.
Saida teorica Unidade: N  CUrsos standard
Diam. | S | Press&o de funcionamento (MPa) n B .
tamanholdo émbalo Diametro Curso standard (mm)* Curso maximo fabricavel
(mm) | (m) | 0.2 0.3|0.4]05|0.6|0.7|0.8 (mm) (mm)
16 2000 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 314| 62| 94| 125| 157| 188| 219| 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
1800, 2000 5000
25 | 490| 98| 147| 196| 245| 294| 343| 392 50, 63 ;
32 804| 161 | 241 | 322| 402| 483| 563 | 643 + Os cursos séo fabricados em aumentos de 1mm, até atingir o curso maximo. No entanto, quando exceder um curso de
2000mm, especifique "-XB11" no final da referéncia do modelo. Consulte as caracteristicas das execugdes especiais na
40 |1256| 251| 377| 502| 628| 754 | 879 1005 pégina 3.29-113.
50 |1962| 392| 588| 784 981 (1177|1373 |1569 Peso Unidade: kg
63 |3115] 623| 93412461557 | 1869|2180 | 2492 Suporte lateral Peso da unidade de ajuste do curso
1N = Aprox. 0.102kgf, IMPa = Aprox.10.2kgflcm? Diametro |Basico dEe_so I peso (por conjunto) (por unidade)
Observagdes) Saida tedrica (N) = Pressdo (MPa) x (mm) peso adiciona
Secgéo do émbolo (mm?) por S0mm TipoAeB Unidade A | Unidade L | Unidade H
de curso
r
L - . 16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 —
Caracteristicas das EXecucoes especials
20 111 0.16 0.02 0.04 0.05 0.08
Consulte a pag. 3.29-113 em relagdo as 25 164| 024 0.02 0.07 0.11 0.18
caracteristicas das execucdes especiais
- 32 3.27 0.38 0.04 0.14 0.23 0.39
para a série MY1M.
40 5.88 0.56 0.08 0.25 0.34 0.48
50 10.06 0.77 0.08 0.36 0.51 0.81
63 16.57 1.11 0.17 0.68 0.83 1.08
Método de célculo Exemplo: MY1M25-300A
PeSO DASICO ...cvvvviiiiiiiieecii e 1.64kg Cursodocilindro ..........ccoevvviiiiiiinnnnns 300mm
Peso adicional ............................. Curso 0.24/50mm  1.64 + 0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = Aprox. 3.22kg
Pesodaunidade A ...........ccooevviiiiinnns 0.07kg
3.29-37



Série MY1M

Capacidade de amortecimento

Selecgdo de amortecimento

Capacidade de absorgdo do amortecimento pneumatico e unidades de ajuste do curso

<Amortecimento pneuméatico>

Os amortecimentos pneumaticos sdo uma
fungdo standard nos cilindros sem haste de
arraste directo.

O mecanismo de amortecimento pneumatico
€ instalado para evitar um impacto excessivo
do émbolo no final do curso durante o funcio-
namento a alta velocidade. O amortecimento
pneumatico nao serve para controlar a veloci-
dade do émbolo ao long de todo o curso.

As margens de carga e velocidade que os
amortecedores pneumaticos podem absorver
estdo dentro das linhas limite de amorteci-
mento pneumatico indicadas nos gréficos.

<Unidade de ajuste de curso com amortece-
dor hidraulico>

Utilize esta unidade quando aplicar uma carga
ou velocidade que exceda a linha limite de
amortecimento pneumatico, ou quando é ne-
cessario o amortecimento porque o curso do
cilindro ultrapassa a margem do curso de
amortecimento pneumatico efectivo devido ao
ajuste do curso.

Unidade L

Utilize esta unidade quando o curso do cilin-
dro esta para além da margem do amorteci-
mento pneumatico efectivo mesmo que a car-
ga e a velocidade estejam dentro da linha limi-
te do amortecimento pneumatico, ou quando
o cilindro é utilizado numa carga e margem de
velocidade acima da linha limite do amorteci-
mento pneuméatico e abaixo da linha limite da
unidade L.

Unidade H

Utilize esta unidade quando o cilindro é utilizado
numa margem de carga e de velocidade acima
da linha limite da unidade L e abaixo da linha li-
mite da unidade H.

A\ Precaucéo

1. Consulte o diagrama abaixo quando utilizar
o parafuso de ajuste para efectuar o ajuste
do curso.

Quando o curso efectivo do amortecedor
hidraulico diminui resultante do ajuste do cur-
s0, a capacidade de absorc¢ao diminui signifi-
cativamente. Fixe o parafuso de ajuste na po-
sicdo em que fica saliente do amortecedor
hidraulico cerca de 0.5mm.

Parafuso de ajuste —
e
05 [
=Ill
Amortecedor J‘L
hidraulico

T~

2. N&o utilize um amortecedor hidraulico junta-
mente com um amortecedor pneumatico.

Curso do amortecimento pneumatico unidade: mm

Diametro (mm) Curso de amortecimento
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
3.29-38

MY1M16 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1M32 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
i i i i T
» 2000 1 1 1 © 2000 1 1 ("7/0’3(‘7, ‘
E 1500 : T : E 1500 - - - { Te
n, N
o 1000 dmg), ™oyl o 1000 : q%. S,
b rgc/ TN S T S T /o T [
) N Ne, TN T I : Cntg ,
g o, S g : o0
3 200 l R 7ep = 500 : L,
3 400 ; N q;,/o < 400 ; ; \m____
% 300 ; : N % 300 : :
g 200 : : g 200 : :
$ anl : | |
100 L L 100 . ;
0.5 1 2 345 10 20 30 2 3 45 10 2030 40 50 100
+ | T
m3 Max. m2 Max.  m1Max. m3 Max. m2Max.  m1iMax.
Peso da carga kg Peso da carga kg
MY1M20 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1M40 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
i i i i i |
@ 2000 : : : @ 2000 ; 3‘1"7/'1‘7! ;
£ 1500 < € 1500 Qe
E N TN : £ L G TN
o 1000 o 1000 oLl
5 =~ ! 5] m Cj e
g T T ] T ”7@,” {
g : ‘U/}'—__ g‘ : \O ey
= 500 5 : 103,y = 500 5 i mﬂmla‘
8 400 : — U,],a g |8 400 : : S
£ 300 : o] W | § 300 : :
g 1 L, f[‘eol. ‘ _‘_ 8 1 1
R | ke |8 2 | |
~ 100 3 3 co‘ T g 100 } }
1 2 345 10 2030 400 5 2 3 45 10 20 T 50 T
ms3 l\/?ax m2 Max. m1Max. m3 Méax. m2Méax. mi1Max.
Peso da carga kg Peso da carga kg
MY1M25 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1M50 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
i i ‘ i i i H i
» 2000 : Uit ; » 2000 1 T
= ; (
£ 1500 ‘ G — 1500 4. 1| g
g 1000 ’q h’L'\ /'7/.0:}\?\08/ 1S 1000 },70 f@e,. \\\L’B/‘%d
i<} Zod 3 : T YU 7
g i e g —~ %% =
a I N2 TSk g T Lng
€ ! Bha N 5 T TINY
= 500 i NS0 1 £ 500 i i NG S
< 400 ‘ —~Jdp 3 400 ; ; &
% 300 ‘ ‘ 2 300 ‘ ‘
S | | (] | 1
g 200 } } % 200! } }
> : : £ o : :
00 1 2 345 10 20 30 40 5 2 345 10 20 304050 100
m3Max. mz2Max. miMax. m3 Max. m2 Max. m1 Max.
Peso da carga kg Peso da carga kg
MY1M63 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
i | H i
2000 ; 1J7,~ ‘
(of
1500 . H0%
NN U Al z;
£ | 0,,, ~ /0"3 ~N |
o 1000 ‘ 8, ,“?‘td@_,__
o 1 Q, 1
g ‘ 2SS
£ 500 ; ; H
£ o it
3]
e : |
‘S 200 1 i
o | i
g i |
1 1 I
OO2 345 10 20 30 50 4 100
m3 Max.— mz2 Max. - m1 Max.
Peso da carga kg
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Cilindro sem haste de arraste directo
Patim deslizante

Série MY1M

Binéario de aperto do parafuso de fixagéo
da unidade de ajuste do curso unidade: Nm

Diametro (mm) Unidade Binario de aperto

A

16 0.6
L
A

20 L 15
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Binario de aperto do parafuso de fixagao
daplaca de bloqueio da unidade de

ajuste do curso Unidade: N
Diametro (mm) Unidade Binario de aperto
L 1.2
25
H 3.3
32 L 3.3
H 10
40 L 3.3
H 10

Célculo da energia absorvida para a unidade
de ajuste do curso com amortecedor

hidraulico Unid N -m
Hori | Vertical Vertical
orizontal | escendente)| (ascendente)
Tipo de
impacto
Energia cinética 1 m-V2
E1 2
Energia de impulso F-s F-s +m-g-s|F-s—m-g-s
E:
Energia absorvida Ei+E
E 1 2
Simbolos

"V: Velocidade do objecto de impacto (m/s)

m: Peso do objecto transferido (kg )

F: Impulso do cilindro (N)

g: Acelerag&o gravitica (9.8m/s?)

S: Curso amortecedor hidraulico (m)

Nota) A velocidade do objecto de impacto é medido

no momento de impacto com o amortecedor
hidraulico.

Precaucoes
Aespecificas do produto

A\ Precaucao

Tenha cuidado para n&o entalar as méos

na unidade.

* Quando utilizar um produto com uma unidade
de ajuste de curso, o espago entre a mesa li-
near e a unidade de ajuste de curso fica muito
reduzido, com o perigo das maos ficarem pre-
sas. Instale uma cobertura de protec¢do para
evitar o contacto directo com o corpo.

Contraporca do
parafuso de ajuste

Parafuso de retencéo da unidade

placa de blogueio

Placa de
bloqueio

Amortecedor hidraulico

Parafuso de retencéo da

<Aperto da unidade>
A unidade pode ser fixa apertando de forma
uniforme os quatros parafusos de fixagao.

A\ Precaucio

N&o utilize a unidade de ajuste do curso fixa
numa posic¢do intermédia.

Quando a unidade de ajuste de curso € fixa na
posicéo intermédia, pode ocorrer um desliza-
mento conforme a quantidade de energia liberta-
da no momento do impacto. Neste caso, reco-
menda-se a utilizagdo dos suportes de monta-
gem do parafuso de ajuste disponivel com as ca-
racteristicas das execucdes especiais -X 416 e -
X 417.

Para outros comprimentos, consulte a SMC.
(Consulte "Binario de aperto do parafuso de fi-
xacéo da unidade de ajuste do curso".)

<Ajuste do curso com parafuso de ajuste>
Desaperte a contraporca do parafuso de ajuste,
e ajuste o curso no lado da placa de bloqueio
com uma chave sextavada. Volte a apertar a
contraporca.

<Unidade de ajuste de curso com amorte-
cedor hidraulico>

Desaperte os dois parafusos de fixagéo da placa
de bloqueio, rode o amortecedor hidraulico e
ajuste o curso. Em seguida, aperte uniforme-
mente os parafusos de fixacdo da placa de blo-
queio para fixar o amortecedor hidraulico.

Tenha cuidado para ndo apertar os parafusos de
fixagdo em excesso. (Excepto 210 e unidade
220 L.) (Consulte "Binario de aperto do parafuso
de fixag&o da unidade de ajuste do curso".)
Nota)

Pode ocorrer um pequeno deslizamento na pla-
ca de bloqueio devido ao aperto da placa de blo-
queio dos parafusos de fixagdo. Isto nao consti-
tui problema para o amortecedor hidraulico e
funcédo de blogueio.

O
:
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Série MY 1M

Standard Type ﬂ16 tO ﬂ63

MY 1M |Bore size — Stroke |

A

Y

For MY1M50, 63

—_ — - -
A oo oE 1 v -+ \
_IV Lj@ 1 }\ A
*‘ q: r) :? T @ & Iy %
o z ok g
Ty @77 @ Ty / ZYy v
2P / <
(Hexagon socket A Cushion needle GB
head taper plug) MW - Lt -
~at - » N _
o Z + Stoke - :
L (L - L -
4-gB depth of counter bore C
-« PA 4-MM depth M gD through hole bottom side J depth K
A
'@' A A ¥ i A
T —a—— : W
Y
& Y & Y ‘
PGl | Q + Stoke
iy
For MY1M16, 20 U2 U3
% > + A
= — . *
J L] /i [ —lV L= ]
[ 7 /i s T <| w| ©
/ 1f 2| O O
A ch hold ) / U section
uto switch magnet holder Cushion needle detail drawing
Model A B © G GB H HG J K L LD LH | (LL) | LW M MM MW N
MY1M16 80 6 35 8.5 | 16.2 40 | 135 M5 10 80 3.6 | 225 40 54 6 M4 — 20
MY1M20 100 75| 45 | 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 4.8 | 23 50 58 7.5 M5 — 25
MY1M25 110 9 5.5 | 16 24.5 54 | 22 M6 9.5 | 102 5.6 | 27 59 70 | 10 M5 66 30
MY1M32 140 | 11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 74 88 | 13 M6 80 37
MY1M40 170 | 14 85 | 23 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 89 | 104 | 13 M6 96 45
MY1M50 200 | 17 105 | 25 375 | 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 100 | 128 | 15 M8 — 47
MY1M63 230 | 19 125 | 275 | 39.5 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 | 115 | 152 | 16 M10 — 50
U section detail dimensions
Model NC | NE | NG | NH | NW B PA |PB|PG| Q [QW | W |W1 |LK | Z Model Ul | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M16 [13.5| 28 |13.5| 27.7| 56| M5 40 | 40| 35153 | 48| 68| — | — [ 160 MY1M16 | 55 |3 2 34 |58 |5
MY1M20 |17 | 34 |17 | 33.7| 60| M5 50 | 40| 45191 | 45| 72| — | — [200 MY1M20 | 55 | 3 2 34 |58 |55
MY1M25 |21 | 41.8[29 | 405 60| 1/8 60| 50| 7 |206| 46| 84| — | — [220 MY1M25 | 55 | 3 2 34 |58 |5
MY1M32 |26 |523|34 |50 | 74| 1/8 80| 60| 8 [264| 60 (102 | — | — |280 MY1M32 | 55 | 3 2 34 |58 |7
MY1M40 |32 | 65.3]425| 635 94| 1/4 [100| 80| 9 |[322| 72118 | — | — |340 MY1M40 | 65 |38 | 2 45 |73 |8
MY1M50 [43.5| 84.5/54 | 83.,5/118| 3/8 [120| 90 (10 [380| 90 144 |128 |2 | 400 MY1M50 | 6.5 | 3.8 | 2 45 |73 | 8
MY1M63 |56 [104 |68 [105 |142| 3/8 |140|110 |12 [436 /110|168 |152 | 5.5 | 460 MY1M63 | 85 | 5 25|55 (84 |8

"P" indicates cylinder supply ports. * The plug for MY1M16/20-P is a hexagon socket head plug.

3.29-40
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Cilindro sem haste de arraste directo
Patim deslizante

Série MY1M

Unidade de ajuste do curso

Com parafuso de ajuste

MY1M | Diametro — Curso | A

Unidade de ajuste do curso

Modelo E EA EB EC EY FC h T w
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 14 3.6 | 5.4 (max. 11) 58
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 14 3.6 5 (méx. 11) 58
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 13 3.5 |5 (max. 16.5) 70
MY1M32 29 14 50 8.5 67 17 4.5 8 (méax. 20) 88
MY1M40 35 17 57 10 83 17 4.5 9 (méx. 25) 104
MY1M50 40 20 66 14 106 26 55 13 (méax.33) | 128
MY1M63 52 26 77 14 129 31 5.5 13 (méx. 38) | 152

Amortecedor hidraulico de carga reduzida + parafuso de ajuste

EC

EY

T

-
—

Lel F

T
N

Para MY1M50, 63

Amortec. hidraulico

MY1M | Didmetro — Curso |L EIB/ / =
Bp—— Ei} g o
7 /
h T
h
E F
, Tl EA
; E T
F
— — E ;
Para MY1M16, 20 e = Y
Para MYlMSO, 63 Unidade de ajuste do curso (Curso amortecedor hidraulico) T S
Modelo E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T 1T W___ [Modelo com amortecedor
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5.4 (méx. 11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5 (méx. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 35 46.7 7 5 (méax. 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (méx. 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 175 91 4.5 67.3 12 9 (méx. 25) 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 5.5 73.2 15 13 (méx. 33) | 128 RB2015
MY1M63 52 26 7 14 129 6 — 31 — — 5.5 73.2 15 13 (méx. 38) | 152 RB2015
FAeAN H FW
Amortecedor hidraulico de carga elevada + parafuso de ajuste
o h FB Amortecedor hidraulico
MY1M | Diametro |~ Curso |H FC
»I—Tf Carga ,
Y © / >
_ T ‘ $¢ :& Eu) w
/ [ 5
4§ f i /
/ .@ T
1 F h
s e F
ﬁ Para MY1M16, 20
4 H . LEA
} % # Como a dimensdo EY da unidade de tipo H / / [ [
! é maior que a altura da parte superior da +
/ mesa (dimensédo H), quando montar uma — - oz
F carga que exceda o comprimento total (di- / - w
mensdo L) da mesa linear, deixe um interva- 4/ =
lo da dimensé&o “a" ou superior no lado da Unidade de C
Para MY1M50, 63 peca da carga. ajuste do curso (Curso amortecedor hidraulico) T S
Modelo E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T 1T W __ |Modelo com amortecedor]  a
MY1M20 20 10 32 7.7 50 5 — 14 — — 35 46.7 7 5 (méx. 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 67.3 12 5 (méx. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1M32 29 14 50 11.5 73 8 67 22 22 82 5.5 73.2 15 8 (méx. 20) 88 RB2015 6
MY1M40 35 17 57 12 87 8 78 22 22 95 5.5 73.2 15 9 (méx. 25) | 104 RB2015 4
MY1M50 40 20 66 185 | 115 8 — 30 — — 11 99 25 13 (méax. 33) | 128 RB2725 9
MY1M63 52 26 77 19 138.5 8 — 35 — — 11 99 25 13 (méx. 38) | 152 RB2725 9.5
3.29-41
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Consulte a pag. 3.29-116 em relagdo as variagbes da ligagdo das ligagdes centralizadas.

Série MY1M
As dimensdes para outros modelos para além das ligagdes centralizadas e para a unidade de

. ~ . g 1 6 g 2 O ajuste de curso sdo idénticas as dimensdes dos modelos standard.
L | g a(} oes cen t r al |Zad as ] Consulte as paginas 3.29-40 e 3.29-41 para obter mais informacdes sobre as dimensdes, etc.

MY1M |Diametro|G — Curso |

Parafuso de amortecimento G

Para MY1M16

* | ] *
9 — — x
X —  — X
y — _ /
& / ®
[\ / [}
§ 2-77 %
(Tampa da ligagao sextavada)
W | | 2-727 L w
T (Tampa da ligagao sextavada) D
2-P
(Tampa da ligagéo sextavada)
2-P
(o4 + & -¢- (04
(%) (%)
R R A K g 1
ok > () 7 3 i S e
gooP - forstt Lofe |z
A A
17| |uwu a G| Parafuso de amortecimento G 2 uy |TT
op Fixacdo do iman do detector magnético <G_B>
oA 2-P
(Tampa da ligacéo sextavada) (Tampa da ligagao sextavada)
Modelo G GB NC B PP QQ RR SS 1T uu A% WWwW XX y/4
MY1M16G | 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 25 15 14 10 13 30 M5
MY1M20G 12.5 20 17 M5 115 10 145 5 18 12 12.5 14 32 M5
"P" indica as ligagdes de entrada do cilindro.
x
A
/
oD
Lado inferior (ZZ) ligagao
(junta térica aplicavel)
n o L ) o (Magquine o lado de montagem com
Diametro dos orificios para a ligagéo centralizada na parte inferior - as dimenses indicadas abaixo.)
Modelo WX Y S d D R Junta torica aplicavel
MY1M16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1M20G 32 8 6.5 4 8.4 11
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LigacOes centralizadas ﬂ25 a ﬂ63

Cilindro sem haste de arraste directo Zo
Patim deslizante Se”e MYlM

Consulte a pag. 3.29-16 em relagdo as variacdes da ligagdo das ligagbes centralizadas.
As dimensBes para outros modelos para além das ligagdes centralizadas e para a
unidade de ajuste de curso sdo idénticas as dimensdes dos modelos standard.

Consulte as paginas 3.29-40 e 3.29-41 para obter mais informacdes sobre as dimensdes, etc:

MY1M | Diametro |G — Curso |

/ | GA

Parafuso de amortecimento - G

Para MY1M50, 63

LTI |

/
——
J— ,
%

0 : s X
y
| \ A
% 2-7Z %
(Tampa da ligacéo sextavada) 2-7Z
(Tampa da ligagao sextavada) W
W, - a
2-P
(Tampa da ligagéo sextavada)
2-P
o 4 o 4 \ g
@ th O \ th @
A i

7Y o 7y

14 - o

Xy E; bl %% Ex? @

i | '
TT Uy a Gl JGl & uu | 1T
i " Parafuso de amortecimento i
GB
2P -~ 2P

(Tampa da ligagéo sextavada) (Tampa da ligagao sextavada)

Modelo G GA GB NC P PP QQ RR SS 1T uu \'AY% wWw XX Y74
MY1M25G | 16 — 24.5 21 1/8 13 16 19 3.5 155 | 16 16 11 38 1/16
MY1M32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 1/16

MY1M40G | 23 — 36.5 32 1/4 16.5 26 255 | 105 225 | 245 23 20 54 1/8

MY1M50G | 27 25 37.5 43.5 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4

MY1M63G | 29.5 275 | 395 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4

"P" indica as ligagdes de entrada do cilindro.
n
Y
@
g
A
A 2D

Lado inferior (ZZ) ligagéo
(junta térica aplicavel)

a er - . ) . (Maquine o lado de montagem com
Diametro dos orificios para a ligagéo centralizada na parte inferior  as dimensges indicadas abaixo.)

Modelo WX Y S d D R Junta tdrica aplicavel
MY1M25G 38 9 4 1.1
MY1M32G 48 11 6 6 114 11 9
MY1M40G 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2
MY1M50G 74 18 8 10 17.5 1.1 cis
MY1M63G 92 18 9 10 17.5 11
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Série MY1M

Suporte lateral

Suporte lateral A

MY-SOA > + %

2-9G

2-gH Wiy

Suporte lateral B
MY-SCIB

([
T
w
C A
D | ‘ B
Modelo | Cilindro aplicavel | A B C D E F G H J
MY-S163 MY1M16 61| 716| 15 26 | 49| 3 65| 34 M4
MY-S208 MY1M20 67 | 796 | 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S258 MY1M25 81 | 95 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S323 MY1M32 100 (118 45 64 |11.7| 6 |11 6.6 M8
MY-S403 miimgg 14212 igi 55 80 (148 | 85|14 9 M10
MY-S633 MY1M63 172 |202 70 | 100 |18.3]10.5|17.5 115 M12

Guia para utilizar suportes laterais

Para funcionamento de longo curso, o cilindro m kg 200
pode ficar flectido consoante o seu peso e o pe- ] 190
so da carga. Nesses casos, utilize um suporte r'_lm (2100
lateral na secg&o intermédia. O espacamento (¢) , 7 180 \
do suporte ndo deve ser superior aos valores : 170
assinalados no gréfico a direita. L ¢ | 160 \
y 150 \\
140 \
130
M = (1800) \
~ m g 120 \ \
A\ Precaucéo ¢ 8 110 <
1. Se as superficies de montagem do cilindro m 100 f
néo forem medidas com preciséo, ao utilizar ;‘ 90 - \f;n
um suporte lateral pode ocorrer um funciona- |—i — i—| )‘ _ \m
mento defeituoso. Desta forma, certifique-se 7 7, 80 \ £ \
de que nivela o corpo do cilindro durante a ¢ ¢ 70 ‘2
montagem. Além disso, para operagdes de 60 (1300) § 2% \
longo curso que envolvam vibragdes e im- e,
pactos, recomenda-se a utilizagdo de um su- 50 3 \
porte lateral mesmo que o valor de espaga- 40
mento esteja dentro dos limites admissiveis 30 \ \
assinalados no gréfico. \ \ \
. x o 20
2. Os apoios de suporte ndo sdo para monta- \ \ \
gem; utilize-os apenas para suporte. 10 \\ \ N\
1000 2000 3000 4000 5000
Espagamento de suporte ¢ mm
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Construcao

Cilindro sem haste de arraste directo
Patim deslizante

Série MY 1M

Tipo standard

MY1M50, 63

@]

@

Tipo de ligagdes centralizadas

& O o ]
¢@ @Q
39 @0
Lista de pegas Lista de pecas

N° Descri¢céo Material Observacgdes Ne Descrigéo Material Observagdes

1 | Corpodo cilindro | Liga de aluminio  |Anodizado endurecido 25 | Patim de deslizamento Resina especial

2 | Tampa posterior R| Liga de aluminio  |Anodizado endurecido 26 | Patim de ajuste Resina especial
2A | Tampa posterior WR| Liga de aluminio  |Anodizado endurecido 27 | Espagador Aco inoxidavel

3 | Tampa posterior L| Liga de aluminio  |Anodizado endurecido 28 | Molade apoio Aco inoxidavel
3A | Tampa posterior WL| Liga de aluminio  |Anodizado endurecido 29 | Cavilhadamola Ago a0 carbono para ferramentas | Cromado de zinco negro
4 Mesa linear Liga de aluminio  |Anodizado endurecido 31 | Parafuso datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado

5 Entreferro Liga de aluminio Cromado 32 | Parafuso de cabeca redonda da lig. sextavada Aco Cr.-Mb. Niquelado

6 Embolo Liga de aluminio Cromado 33 | Parafuso de ajuste da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Cromado de zinco negro/niquelado
7 Tampa da extremidade Resina especial 35 | Tampadaligagdo sextavada Aco ao carbono Niquelado

8 | Anel de guia Resina especial 36 | Iman iman

9 Anel de amortecimento Latdo 37 | Parafuso de ajuste da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Cromado de zinco negro
10 | Agulhade amortecimento Aco laminado Niguelado 38 | Parafuso de ajuste da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Cromado de zinco negro
11 | Batente Aco ao carbono 40 | Tampada ligacdo sextavada Ago ao carbono Niquelado

12 | Separador dacorreia| Resina especial 41 | Retentor do iman Resina especial (216, 820)

13 | Dispositivo Material de ferro sinterizado 42 | Parafuso datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado

14 | Rolete da guia Resina especial 43 | Anel de retencdo tipo CR Mola de ago (excepto 925 a g40)
15 | Veio do rolete da guia Aco inoxidavel 44 | Juntaraspadora lateral Resina especial (250, 263)

18 | Fixagdo dacorreia Resina especial 45 | Placadacabeca Liga de aluminio Anodizado endurecido (263)
23 | Brago de ajuste Liga de aluminio  |Anodizado endurecido 46 | Pino paralelo Aco inoxidavel (excepto @16, 820)

24 | Rolamento R Resina especial

Lista de juntas

N° Descricdo  |Material | Qtd. MY1M16 MY1M20 MY1M25 MY1M32 MY1M40 MY1M50 MY1M63

16 |Fitade estanquicidade QSZL"& 1 | MY16-16A-Curso | MY20-16A-Curso | MY25-16A-Curso | MY32-16A-Curso | MY40-16A-Curso | MY50-16A-Curso | MY63-16A-Curso
T}?} Fita metlica ino/:i%%vel 1 | MY16-16B-Curso | MY20-16B-Curso | MY25-16B-Curso | MY32-16B-Curso | MY40-16B-Curso | MY50-16B-Curso | MY63-16B-Curso
19 [Juntaraspadora| NBR | 2 |MYM16-15AK0500|MYM20-15AK0501 | MYM25-15AA5903 | MYM32-15AA5904 | MYM40-15AA5905 | MYM50-15AK0502 | MYM63-15AK0503
20 |Juntado émbolo| NBR | 2

21 |Juntadeamortecimento| NBR | 2

22 |Juntadotubo | NBR | 2

34 |Juntatérica NBR | 2

39 |Juntatérica NBR | 4

Observagoes) Existem dois tipos de abragadeiras da junta anti-p6 disponiveis. Verifique o tipo a utilizar, dado que as referéncias variam consoante o tratamento do parafuso de ajuste
de cabeca sextavada ®).
(A) Cromado de zinco negro —>MY[I[J-16B-Curso (B) Niquelado —>MYLIJ-16BW-Curso

% S\NC
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Modelo com pistas temperadas e rolamentos
2916, 820, 825, 832, 940, 250, 263

V

Resistente a momentos
. e disponivel em cursos
Guiamento

por rolamento  10Ng0S
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Antes de utilizar Série MY1C

Momento maximo admissivel/Carga maxima admissivel

Modelo Diametro Momento max. admissivel (N-m)| Carga max. admissivel (kg )
(mm) M1 Mz Ma mi mz ma
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1
20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2

MY1cC 32 30 14 10 49 21 6
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 115
63 150 50 50 130 60 16

Os valores acima sdo os valores maximos admissiveis para 0 momento e carga. Consulte cada grafico em relagéo ao
momento méximo admissivel e carga maxima admissivel para uma determinada velocidade do émbolo.

Carga (kg)

y !

Momento (N-m) me

Ms=Fsx Ls

Fr M1 =F1x L1 P - Mz=FzxLlz Fa
T} 3 9

—— 1 1 -

<Calculo do factor de carga da guia>
1. Carga maxima admissivel (1), momento estatico (2), e momento dinamico (no momento do impacto
com batente) (3) deve ser examinado para os célculos de selecgdo.

* Para calcular, utilize Va (velocidade média ) para (1) e (2), e U (velocidade de impacto 'V = 1.4Va) para (3).
Calcule m méax para (1) a partir do grafico de carga méaxima admissivel (m1, mz, ms) e Mmax para (2) e (3) do gréfico do
momento maximo admissivel (M1, Mz, Ms).

Soma dos factoresyy —  Massadacarga m]

= Momento esttico [V "**" .~ Momento dinamico [ME]"**?
de cargada guia

Momento estatico admissivel MmAx]  Momento dinamico admissvel [MEM&]

Carga méxima admissivel [m méx]

Nota 1) Momento provocado pela carga, etc., com o cilindro em reposo.
Nota 2) Momento provocado pelo impacto da carga no fim do curso (no momento do impacto com batente).
Nota 3) Dependendo da forma da carga, podem ocorrer diferentes momentos. Quando isto acontece, a soma dos
factores de carga (ZOl) é o total de todos os momentos.
2. Férmulas de referéncia [Momento dindmico no impacto]
Utilize as seguintes férmulas para calcular o momento dindmico quando tomar o impacto do
batente em consideragéo. "V : Velocidade de impacto (mm/s)
m : Massa da carga (kg) L+ : Distancia do centro de gravidade da carga (m)
F :Carga (N) ME : Momento dinamico (N-m)
FE : Carga equivalente ao impacto (impacto com batente) (N) g : Aceleracéo gravitica (9.8m/s?)
‘Va: Velocidade média (mm/s)
M : Momento estatico (N-m)

v v 1.4 v Nota 4) L
=1.4Va (mm/s) Fe= 100 a-g-m ] Fe
1 Nota 5) 3
~Me =2 Fe-L1=005VamLs (N-m) Me
14 . I . ZD_
Nota 4) 750 ‘Va é um coeficiente adimensional para calcular a forga de impacto. / 10
Nota 5) Coeficiente de carga média (= ;— ):

Este coeficiente serve para obter uma média do momento
maximo da carga na altura do impacto do batente, de acordo com
os célculos de vida util.

3. Consulte as paginas 3.29-50 e 3.29-51 para obter procedimentos de selec¢éo mais pormenorizados.
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Momento maximo admissivel

Seleccione o momento da margem dos
limites de funcionamento assinalados nos
gréficos. Note que por vezes o valor de
carga maxima admissivel pode ser
excedido mesmo dentro dos limites de
funcionamento assinalados nos gréficos.
Desta forma, verifique também a carga
admissivel para as condicOes
seleccionadas.

Carga maxima admissivel

Seleccione a carga da margem dos limites
assinalados nos gréficos. Note que por
vezes o0 valor do momento maximo
admissivel pode ser excedido mesmo
dentro dos limites de funcionamento
assinalados nos gréficos. Desta forma,
verifique também o momento admissivel
para as condi¢des seleccionadas.



Cilindro sem haste de arraste directo

Pistas temperadas e rolamentos Sé” e MYlC

MY 1C/M1 MY1C/M2 MY1C/Ms
200
50 50
40 N 40 \
100 \\ 30
N N 30 N
AN \ N \ N
\\ 20 \ \\ 20 N
) NN N[N
" AN \ NN N
40 N N
) \\ 10 N \ \\ MY1C63 \\ .
30 \.v.vless- NN N 10 - - MY1C63
N ‘\
SRl MY1C50 N MY1¢50] K —
wi
= % ) 2 NN g
: \\ \ E > N N Ywvicao i 5
g N MY1C40 g 4 ANEAY \ g 4 NN e
g 10 AN g 3 N £ 3
= N = N MYIC32 g
NN AN SR LN
A\ Myica 2 NTINT N 2 NCTTS MY1€321
5 ) N[N Ymvics N | N
\\ NN N \ N
4 N \\ N N
3 MY1C25- 1 MY1€20 1 N MY1€25
N\ AN ANIAN
2 MY1€20+ MY1C161 MY1€201
\ 0.5 0.5
MY1€16-
MYi1016
1100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo  mm/s

MY1C/m+ MY1C/m2 MY1C/ms
30
200
20
100 < 100
AEAN
\\ 10 \\\
N N N
50 NCER 50 N N
40 N \ 40 \\ N
30 S \\\\\ - 30 N 5 \
D \\ N \ MY1C63 I NN 2, N
g 20 NN S 20 NN g N NNNN
S NN Jvicso £ MNANAY e NN Ymices]
) N[N S N \ s 3 N N
s NN MY1C40 g NN N © N \
= NN \\ = NN Ymvacss S LN N, JMvicso
g 10 NS IMYC32] @ 10 N N1 a 2 N N
s NN\ s AVA [ MYIC50 g N MY1C40
NN TMYIE2s, N I NN N
- | N N JMYicdo NN MY1C32
5 MY1€20 5 N NCN |
4 AN 4 O TMYIC3] ! N
MY1C16 N \\ N
N MY1C2s N [Mvic20
2 2 MY1C20 0.5 N
\ | 0.4 MY1C16
MY1C16
1 1 03
2
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 02100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo  mm/s

SMVC

O
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Série MY1C

Seleccao do modelo

Os seguintes passos servem para seleccionar o modelo da série MY1 mais adequado a sua aplicagao.

Célculo do factor de carga da guia

Condigdes de trabalho
Cilindro ..oooveiiie MY1H40-500
Velocidade média de funcionamento va ... 300mm/s
Posicdo de montagem ..............ccveeee

<eemee:MONtagem horizontal invertida

Wa: Placa de ligagéo t = 10 (880g)

MY1C40-500

Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)

W(d: Carga (500g)

ntagem horizontal 2. Montagem lateral.
Z

P. 66 y

/A

Posicdo de montagem===--.

Consulte as paginas acima para os exemplos

actuais de célculo de cada orientagéao.

[2]Bloco de carga

S [y [ [

Massa e centro de gravidade para cada carga

Centro de gravidade

Ref. da Massa : ‘ 9 :

carga mn Eixo-X Eixo-Y Eixo-Z
Whn Xn Yn Zn
Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
Whb 4.35kg 150mm omm | 42.5mm
Wc 0.795kg 150mm 111mm | 42.5mm
Wd 0.5kg 150mm 210mm | 42.5mm

n=a,b,cd

111
210
z
Y4
[ !
‘ X
65
150
Calculo do centro de gravidade composto

mz=Xmn

=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525kg
X =ix2(mnXXn)

ma

= 6505 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

_ 1
Y =—— XX (MnXyn)

= %505 ;25 (0.88x 0 +4.35x 0 +0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
z =—1x2(mnx2n)

maz
= 6 5125 (0.88 x5+ 4.35x42.5+0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

Célculo do factor de carga para a carga estética

mz: Massa

mz2 méax (de 1 do grafico MY1C/mM2) = 30 (KG ) «evvvnveemieieaeeeee e ee e

Factor de carga Ot = mz2 /mz2 max = 6.525/30 = 0.22

M1: Momento

M1 méax (de 2 do grafico MYLC/M1) = 60 (N-M) ..niuie it e e e e e e e ceeans

Mi=mz2xgx X =6.525x9.8x138.5x 107%=8.86 (N-m)
Factor de carga 02 = M1/M1 méx = 8.86/60 = 0.15

3.29-50
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Cilindro sem haste de arraste directo zZ ot
Pistas temperadas e rolamentos Se”e MYlC

Mz: Momento

[5]Calculo do factor de carga para momento dindmico

@Soma e verificacdo dos factores de carga da guia

M2 max (de 3 do grafico MYLC/M2) = 23.0 (N'IM) .uuuuniiiniinieee et et e e e re e e
M2z=m2xgx X=6.525x9.8x29.6x10°=1.89 (N-m)
Factor de carga 0z = M2/M2 méax = 1.89/23.0 = 0.08

Carga equivalente FE no momento do impacto

_ 14 _14 _
FE =100 Xxvaxgxm= 100° x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M+E: Momento

M1E méx (de 4 do grafico MY1C/M1 sendo 1.4va = 420mm/s) = 42.9 (N-m)

MiE = é— XFEXZ = x268.6x37.4x10%=2335 (N-m)

Factor de carga O = Ml?I;/MlE max = 3.35/42.9 = 0.08

Mse: Momento
Mse méx (de 5 do grafico MY1C/Ms sendo 1.4va = 420mm/s) = 14.3 (N-m)
Mk = —=— X FEX Y = —=— X 268.6 X 29.6 X 10~ = 2.65 (N-m)

3 3
Factor de carga 0Ols = Mse/MsE méax = 2.65/14.3 = 0.19

200 =01+ Oz + Ols + Ol + Os = 0.89<1

O calculo acima esta dentro do valor admissivel e pode-se utilizar o modelo seleccionado.

Seleccione um amortecedor em separado.

Num calculo, quando a soma dos factores de carga da guia Yo na férmula acima é superior a 1, considere diminuir a
velocidade, aumentando o didmetro ou alterando a série dos produtos. Além disso, este calculo pode ser efectuado fa-
cilmente com o "SMC Pneumatics CAD System".

Massa da carga Momento admissivel
MY1C/m2 MY1C/M MY1C/M2 MY1C/M3
200
50 50
L 40 N 0 \
100
100 NG 3 30 (3 { 30 N
\g \ 20 \\ \ \
AN N \\ N 20 N
50 Y 50 N4 NN SNIN
0 \ o= _\ AN\ N ____-_}\ \\
I c
30 (12 30 " \\ wvices 10 NN \\ '“'Yllm 10 \: \\\ Myice3
N
£ NN N MY1C50 AV MY1E50 A WHEAY e
s 20 NN E 20 £ { ! 4 N
] N NN z '\\ z {IRN £ = [
g NCNN o HAN g ® N Ymvicao| |2 5 u I
= NN YMvices 8 I s 4 N } g 4 N
\ i £ \ MY1C40 g N ] N N MY1C40
& 10 AN NG S 10 1§ 1 N g N |
2 DY N MYICs0 = - = 3 N Ywics| | £ 3 1
s + A HAN AN \ N \ = ‘
N N [MYicdo NG 2 N T 2 \VEAN MY1C32
5 NN N } k N MY1€32 NN Nwviczs NN M
4 O Mvics2 5 \t N[ N N
3 N \ [ 4 l\ \\ \N N ‘ k
§ MY1C25 U 1 MY1C20 1 1 MY1E25
) N MY‘lCZO 3 q MY1C25 T T N i
N | i | NI\ ~NH NN
e 2 T MY1G20 MY1C16 777f77775€ MY1C20
" ‘ 05 05 Y |
1
f wiicts : MY1€16
100 200 300400500 1000 1500 1100 200 300400500 10001500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 10001500
Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo  mm/s

3.29-51

O
:




Cilindro sem haste de arraste directo

série MY 1C

Pistas temperadas e rolamentos/g16, 820, 825, 32, 940, 50, 863

Como encomendar

{\:le(r)ndpe:afi(;?ep ir?li?nentos MY1C|[25 — 300 —Z /3

lNl’Jmero de detectores
. magnéticos
Modelo com pistas Curso B > umids.
temperadas Consulte a tabela S 1 unid.
Rosca ligagao e rolamentos de cursos standard 0 " unids
(225 a 263) na pag. 3.29-53.
— | Re(PT) Diametro @ Tipo de detector magnético
E G(PF) 16 | 16mm ® | igacdo pneumatica l = [Sem detector magnético ]
20 | 20mm f Tipo standard * Consulte a tabela abaixo para
25 | 25mm G Ligagao centralizada obter a _referéncia do detector
32 | 32mm magnético.
40 | 40mm e Unidade de ajuste do curso Nota)
50 | 50mm - Dois lados
63 | 63mm S Uma extremidade
Nota) "S" é aplicavel para unidades de ajuste de curso A, L e H.

Unidade de ajuste do curso e

- Sem unidade de ajuste Detectores magnéticos aplicaveis/
A Com parafuso de ajuste Para g16. @20
. s . . i
| oo e e | [T e | [P i
g [Funcéo | Ligagéo| 5 | Cablagem Sentido da ligaio eléctrica| 0.5 | 3 | 5 Carga
AL Cada um com uma unidade A e uma unidade L = special |eléctica | = | (saida) :
! ! ] CC | CA lperpendicular [Em linha] ¢) | (L) | (@)
AH Cada um com uma unidade A e uma unidade H = . 5V 100V A0V 290 . |o Circuito
LH Cada um com uma unidade L e uma unidade H 2 ﬂ 2tios |2av 12V |ou menos — | C |Relé,
= I _| _ |p,c
Amortecedores hidraulicos para unidades L e H g a?é(é?a Sim 7 12V]100V] A93V | A93 °|° _
Diametro = do cabo (equwll?\ﬁ:N) —| sv| — | A9V | A96 o | o |Ciroutol _
\° U d(mm) 16 20 25 32 40 50 63 3fos
unidade S MONV MON [ ] o | —
. ° NPN
UnidadeL| RB0806  |RB1007| RB1412 RB2015 = (sﬁos)
Unidade Hl — [RB1007 |RB1412|  RB2015 RB2725 ol — (PNP) MEPY |7 | Ml M
o
Nota) MY1C16 n&o esta disponivel com unidade H. b 2 fios M9BV | M9B o (o — Relé
4 Saida iSim 3fios 24V|12v| — — PLC’
% \gd\ca@énde dd;rﬁ;{)a(} (NPN) MONWV | MONW | @ ®| O
S Jagndsico 3 fios
| (PNP) M9PWV [ MOPW | @ | @ | O
a . . j5 .
Numeros da unidade de ajuste do curso | 2 fios R ® [*|°
Saa * Simbolos do compr. do cabo 0.5m - (Exemplo) MONW
iametro 3m.. L MONWL
Ref2 da~{(mm) 16 20 25 32 m 4 MONWZ
umdfide =+ Os detectores de estado sélido assinalados com "O" s&o fabricados por encomenda.
Unidade A | MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A 2 2
Unidade L | MYM-AL6L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L Para 225, 232, 940, 50, 263 i
Unidade H _ MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H 5 5 % TiETEE Mod. de detectores magnéticos | Comprimento do cabo (m)*
= 8 |Funcéo |Ligagéo | .5 | Cablagem Senido daligaggoeléctica | 0.5 | 3 | 5 Carga
Diametro i= |especial |eléctrica| 5 | (saida) -
Refe da~{(mm) 40 50 63 o CC | CA |pependiclar[Em linha] ) | O | @)
unidade 3 3 fios Circuito
Unidade A | MYM-A40A | MYM-AS0A | MYM-AG3A & g et T | SV — | = 276 | @ —la |~
Unidade L | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-A63L g - (ﬁfe‘gg vitoov| — |z73 o (o0 | — |Reis
Unidade H | MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H g docabo [ 2fios | 24V g T — Circuto | PLC
. 3 Nao 12V |oumenos 280 e (& — ¢
Referéncia de suporte lateral 5 3fios
Diametro ) (NPN) 5V Y69A |YS9A | @ | ® | O Igimi
© i Cl
Tipo = = = = 8 — A I Y7PV |Y7P | ® | @ | O
Suporte lateral A| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A 3 saida 2 fios 12V Y69B |Y59B o @ |0 | — |Rei
Suporte lateral B| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B S diecn [9M 305 124V — PLC
— | Dl | gy cah (NPN) Y7INWV [Y7NW| @ | @ | O | .o
Diametro = |tedaisio 2 ios 12& o
Tipo " <Y Y & S | (deagio (PNP) Y/PWV Y7/PW| @ | @ | O
Q _
Suporte lateral A MY-S40A MY-S63A D | biof 2 fios 12v Y7BWV|Y7BW| ® | @ | O | —
Suporte lateral B MY-S40B MY-S63B * Simbolos do compr. do cabo 0.5m - (Exemplo) Y59A
Consulte a pag. 3.29-60 para obter mais informacdes sobre as dimensoes, etc. 3m ... .L Y59AL
5M i z Y59AZ

== Os detectores de estado sélido assinalados com "O" s&o fabricados por encomenda.
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Cilindro sem haste de arraste directo

Série MY1C

Pistas temperadas e rolamentos

Caracteristicas técnicas

{ Fluido

Diametro (mm) 16 | 20 | 25 | 3 | 40 | 50 | 63
Ar
Funcionamento Duplo efeito
Margem da pressdo de func. 0.1 a0.8MPa
Presséo de teste 1.2MPa
Temp. ambiente e do fluido 5a60°C

Amortecimento

Amortecimento pneumaético

Lubrificacéo

Sem lubrificagéo

Tolerancia do compr. do curso

1000 ou menos*4f

1001 a 30003 2700 ou menos*}®, 2701 a 5000*3®

ST - -
Simbolo «S«g ng. an}engres/!aterals M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8
S o Ligagoes inferiores
@ 2=| (apenas ligagdo o4 @5 @6 8 @10 @11
TS centralizada)
Caracteristicas da unidade de ajuste do curso
Diametro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de unidade | A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Configuragéo e om om om om Com om
amortecedor perafuso | 9806 |paratuso | %86 | 1807 | parafuso 10?07 1412 \parafuso | 1412 | 2015 \pavafyso | 1412 | 2015 | ruco | 2015 | 2725 | pafyg | 2015 | 2725
idrauli i arafuso |de ajuste | Parafuso |parafuso | de ajuste| parafuso| parafuso|de ajuste |parafuso | parafuso |de ajuste | parafuso | parafuso |de i arafuso | parafuso |de ajuste | parafuso | parafuso
hidraulico de duste | RIS de ajuste B2 aluste [de ajuste | V5| Ge ajuste de ajuste WS g auste |de ajuste| e ajuste i ajuste de auste| £ ajuste K auste| ke ajuste ke ajuste
Margem de gjuste do curso (mm)| 0 a -5.6 0Oa-6 0a-115 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
Margem de ajuste do curso | Quando exceder a margem de ajuste fina do curso: Utilize as caracteristicas das execugdes especiais "-X416" e "-X417". (Consulte a pag. 3.29-113 para obter mais informagdes.)
Caracteristicas do amortecedor hidraulico Velocidade do émbolo
Modelo RB RB RB RB RB Diametro (mm) 16 a 63
0806 | 1007 | 1412 2015 | 2725 | |sem unidade de ajuste do curso 100 a 1000mm/s
Absorcdo méx. de energia (J) 2.9 5.9 19.6 58.8 147 U_nidadéa de |Unidade A 100 a 1000mm/s Neta1)
ajuste do
Absorg¢éo do curso (mm) 6 7 12 15 25 cjurso Unidade L e unidade H 100 a 1500mm/s Nota2)
Velocidade méx. de impacto (mm/s) 1500 Nota 1) N&o esquecer que ao aumentar a margem de ajuste do curso através do
., - - parafuso de ajuste, a capacidade de amortecimento pneumatico diminui. Além
Frequéncia max. func. (ciclos/min)| 80 70 45 25 10 disso, quando exceder as margens do curso de amortecimento pneumatico na
Forcada | Extendida 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83 pag. 3.29-54, a velocidade do émbolo deve ser 100 a 200mm por segundo.
mola (N) Contraida 422 6.86 15.98 20.50 20.01 Nota 2) l::;i:dli)g-agéo centralizada, a velocidade do émbolo é de 100 a 1000mm por
Margem da temperatura de func. (°C) 5a60 Nota 3) Utilize numa velocidade dentro da margem de capacidade de absorgéo.
Consulte a pag. 3.29-54.
Saida tedrica unidade: N CUrS0S standard
= Seocio x : A 25 sz
te?rrmho i | Pressdo de funcionamento (MPa) Diametro s e Curso maximo fabricavel
(mm) | ) [0.2 |0.3|0.4|05|06|07|0.8 (mm) (mm)
1
16 200 40| 60| 80| 100| 120 | 140 | 160 6 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 3141 62| 94| 125| 157| 188 | 219 | 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
50, 63 1800, 2000 5000
25 490 | 98 | 147| 196| 245| 294 | 343 | 392 ) '
* Os cursos sdo fabricados em aumentos de 1mm, até atingir o curso maximo. No entanto, quando exceder um curso de
32 804 | 161 | 241 322| 402 483 | 563 | 643 2000mm, es ecifi%ue "-XB11" no final da referéncia do m%delo. Consulte as caracteristicag das execugdes especiais
40 | 1256 | 251 | 377 | 502| 628 | 754 | 879 |10 g‘pag'”a 8.29-113.
50 | 1962 | 392 | 588 | 784 | 981 |1177 | 1373 | 1569 eso Unidade: kg
63 | 3115 623 | 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 b Suporte lateral Peso da unidade de ajuste do curso
A ‘s eso ; )
1N = Aprox. 0.102kgf, 1MPa = Aprox.10.2kgf/cm? Diametro |Basico | ,jioiono peso (por conjunto) (por unidade)
Nota) Saida tedrica (N) = Pressdo (MPa) x (mm) peso por 50mm
Secg&o do émbolo (mm?) e p—. TipoAeB Unidade A | Unidade L | Unidade H
16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 —
20 1.06 0.15 0.02 0.04 0.05 0.08
— 25 1.58 0.24 0.02 0.07 0.11 0.18
-0r ¢ | Caracteristicas das
vade s e 32 3.14 0.37 0.04 0.14 0.23 0.39
execugoes especials
Consulte a pag. 3.29-113 em relagéo as 40 560 0.52 0.08 0.25 0.34 0.48
caracteristicas das execugdes especiais 50 10.14 0.76 0.08 0.36 0.51 0.81
para a série MY1C. 63 16.67| 110 0.17 0.68 0.83 1.08
Método de célculo  Exemplo: MY1C25-300A
PeS0O bASICO ......cceevviiiiiiiiiieii s 1.58kg Curso do cilindro ...........ooeveviieiiiiiiinnnns 300mm
Peso adicional Curso 0.24/50mm  1.58 + 0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = Aprox. 3.16kg
Pesodaunidade A .............cooceiiiinlld 0.07kg
3.29-53
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Série MY1C

Capacidade de amortecimento

Seleccdo de amortecimento

Capacidade de absorgédo do amortecimento pneumatico e
unidades de ajuste do curso

<Amortecimento pneumatico>

Os amortecimentos pneumaticos séo uma opgao
standard nos cilindros sem haste com arraste di-
recto.

O mecanismo de amortecimento pneumatico €
instalado para evitar um impacto excessivo do
émbolo no final do curso durante o funcionamen-
to a alta velocidade. O amortecimento pneumati-
co ndo serve para controlar a velocidade do ém-
bolo ao longo de todo o curso.

As margens de carga e velocidade que os amor-
tecedores pneumaticos podem absorver estao
dentro das linhas limite de amortecimento
pneumético indicadas nos gréaficos.

<Unidade de ajuste de curso com amortece-
dor hidraulico>
Utilize esta unidade quando aplicar uma carga ou
velocidade que exceda a linha limite de amorteci-
mento pneumatico, ou quando é necessario o
amortecimento porque o curso do cilindro ultra-
passa a margem do curso de amortecimento
pneumatico efectivo devido ao ajuste do curso.
Unidade L
Utilize esta unidade quando o curso do cilindro
estd para além da margem do amortecimento
neumatico efectivo mesmo que a carga e a ve-
ocidade estejam dentro da linha limite do amor-
tecimento pneumatico, ou quando o cilindro é uti-
lizado numa carga e margem de velocidade aci-
ma da linha limite do amortecimento pneumatico
e abaixo da linha limite da unidade L.
Unidade H
Utilize esta unidade quando o cilindro é utilizado
numa margem de carga e de velocidade acima
da linha limite da unidade L e abaixo da linha li-
mite da unidade H.

A\ Precaucéo

1. Consulte o diagrama abaixo quando utili-
zar o parafuso de ajuste para efectuar o
ajuste do curso.
Quando o curso efectivo do amortecedor
hidraulico diminui resultante do ajuste do cur-
S0, a capacidade de absorgdo diminui signifi-
cativamente. Fixe o parafuso de ajuste na po-
sicdo em que fica saliente do cerca de 0.5mm
do amortecedor hidraulico.

Parafuso de ajuste

1D

A4

0.5

[
=

Amortecedor
hidraulico

T~

2. Nao utilize um amortecedor hidraulico junta-
mente com amortecimento pneumatico.

Curso do amortecimento pneumatico - unidade: mm

Diametro (mm) Curso de amortecimento
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
3.29-54

MY1C16 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1C32 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
| | | | 4
0 2000 : : ; « 2000 ; ; (//7‘/'0201
E 1500 . ~ 1 ! 21500 278 4(\10 - 1
2 1000 0L/ o 1000 fisey W
] ?/ ~s YS9 T 2 T //he T
g S6r,, e — g T o
g ‘ ‘o o ; 3 ‘ Png,
£ H Ln, £ H . I
o 500 i NG = 500 5 5 -
B 400 ; ; \v(/co S 400 ; ]
g 300 : : 2L 300 g g
B 200 ‘ ‘ 2 200 : :
2 i i 8 i i
g 100 3 3 > 100 3 3
0.5 1 2 345 T 10 20 30 2 3 45 T 10 20 30 4050 100
m3Max. m2Max. m1 Max. m3 Max. m2 Max. m1 Max.
Peso da carga kg Peso da carga kg
MY1C20 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1C40 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
i i i i i i
£ 2000 ; ; : 2 2000 ; ‘ A/J ! :
IS i, +-H
= 1500 \ Sulik ‘ £ 1500 i ‘ /df’?'e
N ! ! o / '770,, 4
£ 1000 ‘ ‘ g 1000 ] ' i
g S~ g : N it
E : i o E j B 7N
o 500 5 1] o 500 : ; g
B 400 i 1 (/,7-‘ ?% g 400 I 1
E 300 ! ! 770’[‘9/0.',3‘7@— E 300 } }
8 200 ‘ e e, |8 200 ; ;
] 1 1 o g 1 1
g } } 100 1 1
100 1 2 345 10 20 f30 40 50 2 3 45 10 20 50 T
m3Max. m2Max. miMax. m3 Max. m2 Max. m1 Max.
Peso da carga kg Peso da carga kg
Impacto horizontal: P = 0.5MPa Impacto horizontal: P = 0.5MPa
MY1C25 horizontal MY1C50 horizontal
i i ‘ i i ‘1 ‘ ‘ ‘ |
1 1 1 1 1 U
«» 2000 T 5t T «» 2000 T : "
E 1500 ‘ L, L 1500 w4t Hunidad
4 NG ] ded 1 o, ]\\\ 4
1000 RopSNLLL ) & 1000 . Veo,! It [N Dl |
g S~ g : e %o
g : 1o e g ‘ on
= ' ) =3 : r 4
IS | 5% € H s 5
= 500 = 500 be?zr—
8 200 : e 200 ‘ ‘ (29
™N
T T
E 200 } } é 200 } }
> i | > o i |
100 1 2 345 10 20 30 40 50 2 345 10 20 30 40 50 100
m3Max. m2Max. miMax. m3Max. m2Max. miMax.
Peso da carga kg Peso da carga kg
MY1C63 Impacto horizontal: P = 0.5MP
i i i
«» 2000 1 1 J(,H }
= Ap, 1 | \/7/0'
£ 1500 7S QL ”\‘:0'@_
£ | ClmNny,
o 1000 : o<
g l ey,
T T b1
£ 500 ; ; "o
2 300 : :
g | |
5 200 i i
o | |
(3] 1 1
> 100 1 1
2 345 10 20 30 40 50 100

O
3

m3Méax. m2Max. m1 Max.
Peso da carga kg




Cilindro sem haste de arraste directo
Pistas temperadas e rolamentos

Série MY1C

Binario de aperto do parafuso de
fixacdo da unidade de ajuste

do curso Unidade: N
Didmetro (mm) Unidade Bindrio de aperto

16 A 0.6
L
A

20 L 15
H
A

25 L 30
H 5.0
A

32 L 5.0
H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Binario de aperto do parafuso de fixacéo
da placa de bloqueio da unidade de ajuste

do curso Unidade: Nim
Diametro (mm) Unidade  |Binario de aperto
L 1.2
25
H 3.3
L 3.3
32
H 10
L 3.3
40
H 10

Célculo da energia absorvida para a unidade
de ajuste do curso com amortecedor hidraulico uridade: nm

Vertical Vertical
(descendente) | (ascendente)

Horizontal

Tipo de
impacto

Energia
cinética
=]
Energia
de impulso F-s Fs+mgs|Fs—-mgs
E2
Energia
absorvida Ei+E2
E

Simbolos

"V: Velocidade do objecto de impacto (m/s)

m: Peso do objecto transferido (kg )

F: Impulso do cilindro (N)

g: Aceleracéo gravitica (9.8m/s?)

S: Curso amortecedor hidraulico (m)

Nota) A velocidade do objecto de impacto é
medido no momento de impacto com o
amortecedor hidraulico.

Precaucdes
Aespecificas do produto

A\Precaucéo

Tenha cuidado para ndo entalar as maos

na unidade.

* Quando utilizar um produto com uma unidade
de ajuste de curso, o espago entre a mesa li-
near e a unidade de ajuste de curso fica muito
reduzido, com o perigo das maos ficarem pre-
sas. Instale uma cobertura de proteccdo para
evitar o contacto directo com o corpo.

Contraporca do Parafuso de retengéo
parafuso de ajuste da unidade

Parafuso de
retencéo da
placa de blogueio

Placa de

J Amortecedor
bloqueio

hidraulico

<Aperto da unidade>
A unidade pode ser fixa apertando de forma
uniforme os quatros parafusos de fixagao.

A\Precaucéo

Nao utilize a unidade de ajuste do curso fixa
numa posigdo intermédia.

Quando a unidade de ajuste de curso é fixa na
posigdo intermédia, pode ocorrer um desliza-
mento conforme a quantidade de energia liberta-
da no momento do impacto. Neste caso, reco-
menda-se a utilizagdo dos suportes de monta-
gem do parafuso de ajuste disponivel com as ca-
racteristicas das execucdes especiais -X 416 e -
X 417.

Para outros comprimentos, consulte a SMC.
(Consulte "Binario de aperto do parafuso de fi-
xacao da unidade de ajuste do curso".)

<Ajuste do curso com parafuso de ajuste>
Desaperte a contraporca do parafuso de ajuste,
e ajuste o curso no lado da placa de bloqueio
com uma chave sextavada. Volte a apertar a
contraporca.

<Unidade de ajuste de curso com amorte-
cedor hidraulico>

Desaperte os dois parafusos de fixa¢éo da placa
de bloqueio, rode o amortecedor hidraulico e
ajuste o curso. Em seguida, aperte uniforme-
mente os parafusos de fixagdo da placa de blo-
queio para fixar o amortecedor hidraulico.

Tenha cuidado para ndo apertar os parafusos de
fixacdo em excesso. (Excepto @16, 220, 250,
263)

(Consulte "Binario de aperto do parafuso de fi-
xac&o da unidade de ajuste do curso".)

Nota)

Pode ocorrer um pequeno deslizamento na placa
de bloqueio devido ao aperto da placa de blo-
queio dos parafusos de fixagao. Isto ndo constitui
problema para o amortecedor hidraulico e funcéo
de bloqueio.

O
:
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Série MY1C
Modelo standard ﬂ16 a ﬂ63

MY1C [Diametro |~ Curso |

Parafuso de amortecimento

) 2-P 1
y —f-———
: & | @ ) :
\ 7 }\
» ¥ Aw
ot oh % z
T z
Y Yvy
N . - G
2-P Fixac&o do iman do detector magnético ]
(Tampa da ligag&o sextavada) A GB
‘ MW - L Parafuso de amortecimento -
e e N
L Z + Curso -
(LL) P L -
PA 4-gB prof. do orificio C
[4-MM efect. M @LD Lado inferior do orificio
/ passante J prof. K
] — C i
@ ~ \ A
A J
& & -+- = _ om = = = -+- |
Y Y
] 4 —¢ - - i y
PG | | Q + Curso |
Modelo A B C G GB H HG J K L LD LH LK (LL) | LW M MM MW
MY1C16 80 6 3.5 8.5 | 16.2 40 | 135 M5 10 80 3.6 | 225 — 40 54 6 M4 —
MY1C20 | 100 7.5 45 | 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 48 | 23 — 50 58 7.5 M5 —
MY1C25 | 110 9 55 | 16 24.5 54 | 22 M6 9.5 | 102 56 | 27 — 59 70 |10 M5 66
MY1C32 | 140 |11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 — 74 88 |13 M6 80
MY1C40 | 170 | 14 8.5 | 23 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 — 89 | 104 |13 M6 96
MY1C50 | 200 | 17 105 | 25 375 | 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 2 100 | 128 | 15 M8 —
MY1C63 | 230 |19 125 | 275 | 395 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 5.5 115 | 152 |16 M10 —
Modelo N | NC | NE | NG | NH | NW P PA |PB |[PG| Q [OW | W |[W1 | Z
MY1C16 | 20 |13.5|28 |13.5]27.7| 56 M5 40 | 40 | 35153 | 48| 68| — | 160
MY1C20 | 25 |17 34 |17 33.7 | 60 M5 50 | 40 | 45 (191 | 45| 72 | — | 200
MY1C25 | 30 |21 41.8 |29 405 | 60 1/8 60 | 50 | 7 206 | 46 | 84 | — | 220
MY1C32 | 37 |26 523 |34 |50 74 1/8 80 | 60 | 8 264 | 60 | 102 | — | 280
MY1C40 | 45 |32 65.3142.5|635| 94 1/4 100 | 80 | 9 322 | 72 {118 | — | 340
MY1C50 | 47 |43.5|845|54 |835|118 3/8 120 | 90 |10 [380 | 90 | 144 | 128 | 400
MY1C63 | 50 |56 104 |68 105 |142 3/8 140 | 110 |12 [436 | 110 | 168 | 152 | 460
"P" indica as ligagdes de entrada do cilindro. * A ligagdo para MY1C16/20-P é do tipo sextavada.
3.29-56
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Cilindro sem haste de arraste directo
Pistas temperadas e rolamentos

Série MY1C

Unidade de ajuste do curso ¢

fr—

.|.l| @& T

. [®)
Com parafuso de ajuste m
MY 1C [Diametro [~ Curso |A oF Lo , S
T o———— " w
©|® =/ /’_
E —
[t i
EA
| / =
vl R
e ] ]
@ + 7 4
— / h
Unidade de ajuste do curso TT

Modelo E EA EB EC EY FC h TT W
MY1C16 14.6 7 30 5.8 395 | 14 36 |5.4(max.11)| 58
MY1C20 20 10 32 5.8 455 | 14 3.6 | 5(max. 11) 58
MY1C25 24 12 38 6.5 535 | 13 35 |5(max.165)| 70
MY1C32 29 14 50 8.5 67 17 45 | 8(max. 20) 88
MY1C40 35 17 57 |10 83 17 45 | 9(méx.25) | 104
MY1C50 40 20 66 | 14 106 26 55 | 13 (méax.33) | 128
MY1C63 52 26 77 | 14 129 31 55 | 13(max.38) | 152

Amortecedor hidraulico de carga reduzida + parafuso de ajuste

MY1C | Diametro H Curso | L

=

Para MY1C16, 20

Para MY1C50, 63

Para MY1C50, 63

Amortecedor
hidraulico

EC
EY

Unidade de ajuste

EE_T;/

(Curso amortecedor hidraulico) T

do curso
Modelo E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T 1T W__ [Modelo com amortecedor
MY1C16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5.4 (méx. 11) 58 RB0806
MY1C20 20 10 32 5.8 455 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5 (méx. 11) 58 RB0806
MY1C25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 3.5 46.7 7 5 (méax. 16.5) 70 RB1007
MY1C32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (méx. 20) 88 RB1412
MY1C40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 4.5 67.3 12 9 (méx. 25) 104 RB1412
MY1C50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 5.5 73.2 15 13 (méx. 33) | 128 RB2015
MY1C63 52 26 77 14 129 6 — 31 — — 5.5 73.2 15 13 (méx. 38) | 152 RB2015
FW
Amortecedor hidraulico de carga elevada + parafuso de ajuste [* g5
FC Amortec.hidraulico
MY1C |Diametro — Curso |H -
‘ | e
h h 3 i o] o>
|
! T f—_— |
: - @& * /
=" = X TT
a h
— ¢
- + E F
= ‘ e
J i
Para MY1C16, 20 —
+# Como a dimens&o EY da unidade de tipo H é maior que / I A E =
a altura da parte superior da mesa (dimenséo H), quan- F ® f |
do montar uma carga que exceda o comprimento total p MY1C50. 63 Unidade d
(dimens&o L) da mesa linear, deixe um intervalo da di- ara nidade de / -
mens&o "a" ou superior no lado da peca da carga. ! ajuste do curso (Curso amortecedor hidraulico) T S
Modelo E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S| T 1T W __ [Modelo com amortecedor| @
MY1C20 20 10 32 7.7 50 5 — 14 — — 35 46.7 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1C25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 67.3 12 5 (max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1C32 29 14 50 115 | 73 8 67 22 22 82 55 | 732 15 8 (max. 20) 88 RB2015 6
MY1C40 35 17 57 12 87 8 78 22 22 95 55 73.2 15 9 (max. 25) 104 RB2015 4
MY1C50 40 20 66 185 | 115 8 — 30 — — 11 99 25 | 13(max.33) | 128 RB2725 9
MY1C63 52 26 77 19 138.5 8 — 35 — — |1 99 25 | 13(max.38) | 152 RB2725 9.5
3.29-57



Consulte a pag. 3.29-116 em relacéo as variagdes da ligagdo das ligactes
centralizadas.

Série MY1C
As dimensdes para outros modelos para além das ligagGes centralizadas e para a

. . ~ . unidade de ajuste de curso sdo idénticas as dimensdes dos modelos standard.
Ti po de li gacao centralizada ﬂ 1 6 a. ﬂ 2 O Consulte as paginas 3.29-56 e 3.29-57 para obter mais informagdes sobre as dimensdes, etc.

MY 1C |Diametro | G— Curso |

Parafuso de amorteciment o Gl

Para MY1C16

x x
x —_— X
' 5 I 5 '
A A
2 2-77 / §
e (Tampa da ligacé@o sextavada)
W 2-72Z wW
> (Tampa da ligagéo sextavada) >
2-P
(Tampa da ligagéo sextavada)
2-P
9 | l g
[)) [}
%] 0 O" / ‘ [ @ @ \ ‘ O; D %]
[l : © @]‘ A ) L ! © T —
o %’ I { Zf '@' oy
A /
T uu 2 |Gl Parafuso de amonecimentg/ .Gl a uu| |TT
Fixacao do iman do detector magnético ,GB,
2P 2-p
(Tampa da ligagao sextavada) (Tampa da ligacéo sextavada)
Modelo G GB NC P PP QQ RR SS T Uu VW WW XX Y4
MY1C16G| 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 2.5 15 14 10 13 30 M5
MY1C20G| 125 20 17 M5 11.5 10 14.5 5) 18 12 12.5 14 32 M5
"P" indica as ligag6es de entrada do cilindro.
a4
A
i
oD

Lado inferior (ZZ) ligacéo
(junta térica aplicavel)

. o I . S Maguine o lado de montagem com
Diémetro dos orificios para a ligagéo centralizada na parte inferior gs d?mensﬁes indicadas agaixo,)

Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicavel
MY1C16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1C20G 32 8 6.5 4 8.4 1.1

3.29-58
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Tipo de ligacéo centralizada ﬂ25 a. ﬂ63

Cilindro sem haste de arraste directo
Pistas temperadas e rolamentos

[

Série MY1C

Consulte a pag. 3.29-116 em relacdo as variacdes da ligagéo das ligacdes centralizadas.

As dimensdes para outros modelos para além das ligacdes centralizadas e para a unidade de
ajuste de curso sdo idénticas as dimensées dos modelos standard.

Consulte as paginas 3.29-56 e 3.29-57 para obter mais informagdes sobre as dimensdes, etc.

MY1C |Diametro | G— Curso |

/ GA
Parafuso de amortecimento ol C e
Para MY1C50, 63
1 1
=] == “
I | x
§ 1T 1 _]’ x
/ — — /
oL JE— e
z 222 S
(Tampa da ligagdo sextavada)
w. | | 2-7Z >V
o (Tampa da ligag&o sextavada)
2-P
(Tampa da ligagéo sextavada)
2-p
O/ (04
” g K3 & \ 3 .
0 ] { | | H ] »
=:2 ‘ ,
xd 0 ‘D U%F P
Xy q Z h @y
/ A
T uu & IGl, G & uu,| |IT
> Fixac&o do iman do detector magnético GB i
2-P . D 2P
(Tampa da ligagio sextavada) Parafuso de amortecimento (Tampa da ligacio sextavada)
Modelo G GA GB NC P PP QQ RR SS T uu vV WW XX Y4
MY1C25G | 16 — 24.5 21 1/8 13 16 19 35 155 16 16 11 38 1/16
MY1C32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 1/16
MY1C40G | 23 — 36.5 | 32 1/4 16.5 26 255 | 105 225 | 245 23 20 54 1/8
MY1C50G | 27 25 375 | 435 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4
MY1C63G | 29.5 275 | 395 | 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4
"P" indica as ligag6es de entrada do cilindro.
EEE——— [4)]
7@ Y
N
[ \‘{J ‘
— . S .
e p— k
,: == :‘ f> V
l jfg%J‘ @D
== E% — .
2.ad v Lado inferior (ZZ) ligagéo
e (junta torica aplicavel)
. . - . s (Magquine o lado de montagem com
Didmetro dos orificios para a ligacao centralizada na parte inferior  as dimensées indicadas abaixo.)
Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicavel
MY1C25G 38 9 4 1.1
MY1C32G 48 11 6 6 114 1.1 o
MY1C40G 54 14 9 8 13.4 1.1 Cl1.2
MY1C50G 74 18 8 10 175 1.1 cis5
MY1C63G 92 18 9 10 17.5 1.1
3.29-59
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Série MY1C

Suporte lateral

Suporte lateral A

MY-SOA
&

—

—

( i i 2-0G
)
R T
2-gH | Wy
C A
D B
Suporte lateral B
MY-S[CIB
& | &
e - < W.ﬂ 2-J
( i {
) )
w
C A
D B
Modelo Cilindro aplicavel | A B (€ D E F G H J
MY-S165 MY1C16 61| 71.6| 15 26 | 49| 3 65| 34 M4
MY-S208 MY1C20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S254 MY1C25 81| 95 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S324 MY1C32 100 |118 45 64 [11.7| 6 |11 6.6 M8
MY1C40 120 |142
_ A
MY-S40g MY1C50 142 |164 55 80 | 148 | 85|14 9 M10
MY-S634 MY1C63 172 1202 70 | 100 |18.310.5|17.5 |115 M12
Guia para utilizar suportes laterais
m
Para funcionamento de longo curso, o cilindro 3
- h kg 200
pode ficar flectido consoante o seu peso e o m—ll—‘
peso da carga. Nesses casos, utilize um supor- p 7 190
te lateral na secgéo intermédia. O espagamento ¢ 180
(¢) do suporte ndo deve ser superior aos valo- 170
res assinalados no gréfico a direita.
, 160
150
140
1
(2400)
”; 130 \
A\ Precaucéo e 10 \
v o 110
1. Se as superficies de montagem do cilindro — § \
nédo forem medidas com preciséo, ao utilizar |—i . i—| 100 (2000) \
um suporte lateral pode ocorrer um funcio- 7 90 \;
namento defeituoso. Desta forma, certifi- ¢ ¢ 80 2
que-se de que nivela o corpo do cilindro du- (1600) \ 9
A i 70 = w
rante a montagem. Além disso, para ope- \ \a
racdes de longo curso que envolvam vi- 60 v
des e i il a0\ \G \
bracBes e impactos, recomenda-se a utili- 50 523
zag&o de um suporte lateral mesmo que o \~ \1» \
valor de espacamento esteja dentro dos li- 40 (1200) %\ \ \
mites admissiveis assinalados no gréfico. 30 (1000) "7. %
) o ox 500 2N "o\\" \ \ \
2. Os apoios de suporte ndo sdo para monta- 20 o\’b %\\ \ \
gem; utilize-os apenas para suporte. 10 \Q\\x\\ \
N~
1000 2000 3000 4000 5000
mm

3.29-60
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Construcao

Cilindro sem haste de arraste directo
Pistas temperadas e rolamentos

Série MY1C

Tipo standard

Secgdo A-A
Tipo de ligacdes centralizadas

@

\%\ &@ @;@@@7

19 &

*/P

[
——— % 0
Lista de pecas Lista de pecas
Ne. Descrigéo Material Nota Ne. Descricéo Material Nota
1 | Corpo do cilindro Liga de aluminio Anodizado endurecido 24 | Engrenagem de ajuste Aco inoxidavel
2 | Tampa posterior R Liga de aluminio Anodizado endurecido 25 | Anel de retengéo Aco inoxidavel
2A | Tampa posterior WR Liga de aluminio Anodizado endurecido 26 | Tampa da extremidade Resina especial
3 | Tampa posterior L Liga de aluminio Anodizado endurecido 28 | Placade apoio Resina especial (925 a 940)
3A | Tampa posterior WL Liga de aluminio Anodizado endurecido 29 |Batente Aco ao carbono Niguelado
4 | Mesa linear Liga de aluminio Niquelado eIectroIl’tico 30 Espfe\c;ador Aco inoxidavel '
Anodizado endurecido (250, 263) 35 | Cavilhadamola Ago a0 carbono para ferramentas |[Cromado de zinco negro
5 | Entreferro Liga de aluminio Cromado 36 | Pino paralelo Aco inoxidavel (Excepto 916, 820)
6 | Embolo Liga de aluminio Cromado 38 | Paraf. ajuste da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Cromado de zinco negro
7 | Anel de guia Resina especial 39 | Parafuso da tampa sextavado Ago Cr.-Mb. Niquelado
8 | Separador da correia Resina especial 40 | Paraf. cabeca redondalig. sextavada Ago Cr.-Mb. Niquelado
9 | Rolete da guia Resina especial 41 | Paraf. ajuste da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Cromado de zinco negro/niquelado
10 | Veio do rolete da guia Aco inoxidavel 42 | Paraf. Phillips de cabega redonda] Ago Cr.-Mb. Niquelado
11 | Dispositivo Material de ferro sinterizado 43 | Tampadaligacdo sextavada Aco ao carbono Niquelado
12 | Anel de amortecimento Latéo 44 |iman iman
13 | Agulha de amortecimento Aco laminado Niguelado 45 | Retentor do iman Resina especial (Excepto @50, @63)
14 | Fixagdo da correia Resina especial 46 | Parafuso da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado (excepto 850, @63)
17 | calha Material com arame de ago endurecido 47 | Tampadaligacdo sextavada Aco ao carbono Niquelado
18 | Espagador final Resina especial 49 | Anel de retencéo tipo CR Mola de aco (Excepto @25 a @40)
19 | Gancho final Aco inoxidavel Revestimento de borracha (925 a 240) 50 |Placadacabeca Liga de aluminio Anodizado endurecido
20 | Tampado rodizio Resina especial 51 | Cobertura lateral Liga de aluminio Anodizado endurecido
21 | Rolamento — 52 | Juntaraspadora lateral Resina especial (250, 963)
22 | Engrenagem excéntrica Aco inoxidavel 53 | Parafuso datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado (250, 63)
23 | Suporte da engrenagem Aco ao carbono Cromado de zinco negro 54 | Casquilho Liga de aluminio  |Anodizado endurecido (916, 220)
Lista de juntas
N°. Descricdo  [Material |Qtd. MY1C16 MY1C20 MY1C25 MY1C32 MY1C40 MY1C50 MY1C63
15 | Fiade estanquicdade ;;;:‘g; 1 | MY16-16A-Curso | MY20-16A-Curso | MY25-16A-Curso | MY32-16A-Curso | MY40-16A-Curso | MY50-16A-Curso | MY63-16A-Curso
6 |Fiamedica | Ao |3 | My16.168-Curso | MY20-16B-Curso | MY25-16B-Curso | MY32-168-Curso | MY40-L6B-Curso | MY50-16B-Curso | MY63-16B-Curso
27 |Juntaraspadora| NBR | 2 |MYM16-15AK0500 |MYMZ20-15AK0501|MYM25-15AA5903 | MYM32-15AA5904 | MYM40-15AA5905 | MYM50-15AK0502 | MYM63-15AK0503
31 |Juntadoémbolo| NBR | 2
32 |Juntadeamortecimento| NBR | 2
33 |Juntadotubol NBR | 2
34 |Juntatérica NBR | 2
48 |Juntatérica NBR | 4

Nota) Existem dois tipos de abracadeiras da junta anti-pé disponiveis. Verifique o tipo a utilizar, dado que as referéncias variam consoante o tratamento do parafuso de ajuste de cabeca sextavada @1 .
(A) Cromado de zinco negro —>MY[J-16B-Curso  (B) Niguelado —>MYOJ-16BW-Curso

O

SVC
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Utiliza uma guia linear para
obter uma grande repetitividade

Patim de

Guia linear

Bloqueio final capaz de manter
uma posicao no final do curso
(excepto diametro g10)

3.29-63
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Antes de utilizar Série MY1H

Momento méaximo admissivel/Carga maxima admissivel

Modelo Diametro Momento max. admissivel (N-m) | Carga méax. admissivel (kg) Momento maximo admissivel
(mm) M1 M2 Ms mi m2 ms
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1 Seleccione 0 momento da margem dos
limites de funcionamento assinalados nos
= 37 4.9 8.7 10.8 108 10.8 gréficos. Note que por vezes o valor de
20 11 16 1 17.6 17.6 17.6 carga maxima admissivel pode ser
A 25 23 26 23 275 275 275 excedido mesmo dentro dos limites de
32 39 50 39 39.2 30.2 39.2 funcionamento assinalados nos graficos.
Desta forma, verifique também a carga
il 50 50 39 50 50 50 admissivel para as condicOes
Os valores acima séo os valores maximos admissiveis para 0 momento e carga. Consulte cada gréfico em relagéo ao seleccionadas.

momento maximo admissivel e carga maxima admissivel para uma determinada velocidade do émbolo.

Carga (kg)

g
o

|

Momento (N-m) ms

Mz=Fz2x L2 Ms=Fsx L3

M

[*
A

Fra——r Mi=FixLi P2 <——

L
L2
Ls

[] [ L - —

<Célculo do factor de carga da guia>

1. Carga maxima admissivel (1), momento estatico (2), e momento dindmico (no momento do impacto
com batente) (3) deve ser examinado para os calculos de seleccéo.

# Para calcular, utilize Va (velocidade média ) para (1) e (2), e U (velocidade de impacto 'V = 1.4Va) para (3).

Calcule m max para (1) a partir do gréafico de carga maxima admissivel (m1, mz, ms) e Mméx para (2) e (3) a partir do

grafico do momento maximo admissivel (M1, Mz, Ms). Carga maxima admissivel

Seleccione a carga da margem dos limites

assinalados nos gréaficos. Note que por
vezes 0 valor do momento maximo
40 pel iind admissivel pode ser excedido mesmo
Nota 1) Momento provocado pela carga, etc., com o cilindro em reposo. . dentro dos limites de funcionamento
Nota 2) Momento provocado pelo impacto da carga no fim do curso (no momento do impacto com batente). inalad Afi D f
Nota 3) Dependendo da forma da carga, podem ocorrer diferentes momentos. Quando isto acontece, a soma dos assinalados nos graricos. esta rorma,

factores de carga (ZQl) € o total de todos os momentos. verifigue também o momento admissivel
para as condic¢des seleccionadas.

Soma dos factoreSwpy — Massa da carga [m] N Momento estético [M] o2 Momento dinamico [ME] \°22)
[ Cargaméxima admissivel [mmax] ~ Momento estatico admissivel [Mméx Momento dinamico admissivel [MEmax] ~
de carga da guia dmissivel dmissivel M d dmissiel [ME

2. Férmulas de referéncia [Momento dinamico no impacto]
Utilize as seguintes férmulas para calcular o momento dindmico quando tomar o impacto do batente

em consideragao. "V : Velocidade de impacto (mm/s)
m : Massa da carga (kg) L1 : Distancia do centro de gravidade da carga (m)
F :Carga (N) ME : Momento dinamico (N-m)

Fe : Carga equivalente ao impacto (impacto com batente) (N) g : Aceleracéo gravitica (9.8m/s?)
Va: Velocidade média (mml/s)
M : Momento estatico (N-m)

1.4 Nota 4) ﬁ»
V =14Va(mm/s) Fe= 100 Va-gm BT Fe
Nota 5) i}
~ME = % -Fe-L1=0.05VamLs (N-m) - Me
Nota 4)1]'6—‘(1) ‘Va ¢é um coeficiente adimensional para calcular a forga de impacto. / — 10
Nota 5) Coeficiente de carga média (= é—)z

Este coeficiente serve para obter uma média do momento maximo da y
carga na altura do impacto do batente, de acordo com os célculos de vida util.

3. Consulte as paginas 3.29-66 e 3.29-67 para obter procedimentos de selec¢do mais pormenorizados.
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Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de elevada preciséo

Série MY1H

MY 1H/M+ MY 1H/M2 MY 1H/Ms
50 50 50
40 S 40 N 40
30
30 30
N N N
A 20 INEEA N
20 N N N q 20 N
NN N N
N T NN S N TN
\ \ M- 40 \
NN 10 SRR N
10 AN NN MVIFAD N 10 AN NN
N MY¥iIH32 A N N Y MYAHA0]
N N 5 ( [MYIH25 N N [MYILH32
E 5 AVINAN e 4 ) E 5 ANIAAN
z N MY1H25 z 3 N MY1H20 z 4, N MY:LH25
k=) N e} N o N
g 3 N = N = N
N [} 2 N [} N
£ N \ £ N £ N \
S N S
= 2 N MVA-H20. = \ = 2 N,
N VALRZO N MYLRZU
N 1 N VYIRS AN
N N N
N N \\
1 N X 1 \C
AN 0.5 AN
A MYLH16 0.4 N 3 MY1H16
0.3 NMY14i10
0.5 : 0.5
0.4 0.2 0.4
0.3 0.3
N Myati10 NMv1k10
0.2 0.1 0.2
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s
MY 1H/m1 MY1H/m:2 MY1H/ms
50 50 50
40 40 40
30 30 30
20 20 20
(o] (= [*))
= 10 AN AN |'v'||J:H40' = 10 AN N [MY H40 < 10 AN N (MY H40
g ] | B 5
§ MYIH32 g MY1H32 § MY1H32
g N\ s \ s N\
© ©
& 5 MY1H25 & 5 MY1H25 g 5 MY1H25
© [} [
= = =
MY1H20 MY1H20 MY1H20
3 3 3
2 MY1H16 2 MY1H16 2 MY1H16
MY1H10 MY1H10 MY1H10
1 1 1
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s
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Série MY1H
Seleccao do modelo

Os seguintes passos servem para seleccionar o modelo da série MY1 mais adequado a sua aplicacao.

Célculo do factor de carga da guia

[1]Condigées de trabalho

CHlINATO e rveeeeeeeeseeeeecee oo eeeeeee e MY 1H40-500 gmmmms Posi¢do de montagem----y
Velocidade média de funcionamento va ... 300mm/s 1. Montagem horizontal 2. Montagem lateral
Posicdo de montagem .........cccoccvevieeriiieniennnns Montagem lateral P.34

MY1H40-500 Wb: MGGLB25-200 (4.35kg)

3. Montagem h. M
invertida 4. Montagem X |

vertical
P. 88

We: MHL2-16D1 (7950)

Wa.: Placa de ligagdo t = 10 (880g) Wd: Carga (500g)

Consulte as paginas acima para os exemplos
actuais de célculo de cada orientacéo.

Bloco de carga

42'55‘ 65 150 Massa e centro de gravidade para cada carga
Ref. Massa : Centro d.e gravidade :
] z » da \?\2{93 mn E|))<(0—X E|>\((0—Y E|>£0—Z
n n n
— !—J E | Wa 0.88kg 65mm Oomm 5mm
Y E}% Y ¢ ] Wb 4.35kg 150mm Omm 42.5mm
Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
~ wd 0.5kg 150mm 210mm 42.5mm
‘ n=a,b,c,d

Célculo do centro de gravidade composto

ms = XMmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg
X :LXE(mnXXn)
ms
1

= 655 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

_ 1
Y —WXZ(mnxyn)

= 6535 ;'25 (0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
z :LXZ(mnXZn)
ms
= 6 §25 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

Célculo do factor de carga para a carga estética

mas: Massa
ms méx (de 1 do grafico MYIH/Mz) =50 (KQ) «.vvvvvvivneiieieiiee i
Factor de carga 0.1 = ms /ms max = 6.525/30 = 0.13

Mz: Momento
Mz méx (de 2 do grafico MYLH/Mz2) =50 (N-M) c.uuiriiiite e et e e e e e ee e e en e
M2=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x102=2.39 (N-m)
Factor de carga 02 = M2/M2 méax = 2.39/50 = 0.05

3.29-66
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Cilindro sem haste de arraste directo Z o
Modelo com guia de elevada preciséo Se” e MYl H

[5]cCalculo do factor de carga para momento dinamico

[6]Soma e verificagdo dos factores de carga da guia

Ms: Momento
Ms méax (de 3 do grafico MYIH/M3) = 38.7 (N-M) ..eueriiniiieiee e cee e e e e
Ms=masxg x X =6.525 x 9.8 x 138.5 x 10°=8.86 (N-m)
Factor de carga Oz = Ms/Ms méax = 8.86/38.7 = 0.23

Carga equivalente FE no impacto

FE=—-t—xVaxgxm=—=t—x 300 x 9.8 X 6525 = 268.6 (N)

100
M1E: Momento

MiE max (de 4 do grafico MY1H/M+ sendo 1.4va = 420mm/s) = 35.9 (N-m)

MiE = é— XFEXZ= % X 268.6 X 37.4 x 107 = 3.35 (N-m)

Factor de carga 0« = M1E/M1E méax = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Momento
MsE max (de 5 do grafico MY1H/M3 sendo 1.4va = 420mm/s) = 27.6 (N-m)
MsE = —=— X FE X Y = —— x 268.6 X 29.6 x 103 = 2.65 (N-m)

3 3
Factor de carga 0Ols = Mse/MsE max = 2.65/27.6 = 0.10

20L= 01 + Oz + O + 04 + Ols = 0.60<1

O calculo acima esta dentro do valor admissivel e pode-se utilizar o modelo seleccionado.

Seleccione um amortecedor em separado.

Num célculo actual, quando a soma dos factores de carga da guia Yo na formula acima é superior a 1, considere dimi-
nuir a velocidade, aumentando o didametro ou alterando a série dos produtos. Além disso, este calculo pode ser efec-
tuado facilmente com o "SMC Pneumatics CAD System".

Massa da carga Momento admissivel
MY1H/Ms MY 1H/M1 MY 1H/M2 MY 1H/Ms
~ T
1 2) 1
50 et~ 50 - 50 50 )/3\\
/ 40 N
40 N 40 (4 40 .t =
I =y ey N S 20 % 5
30 i \ 20 N = -—_—
N
N 20 N0 \\\ N[ [N 20 N \\
20 NN \\ \ NN
N 1 N 10 NN NY2H40- N [N
\ \ N \\ \\ AN MY1H32] 1 \\
:
10 Nt NCIVYARAD NEEAN I 10 AN NEERN
\ 1 N N\ N\ N\ | N N\
2 ) A MYAH32 5 \st AN m mu
10 Y1H40: £ N £ MY1H257
© AN M = : N I
g : MYLHG Zs LN = AN ‘ E 5 SNHEN
5] ; 2 4 1 N MY1H25 2 3 MY1H201 Z 4 N MY.H25.
3 VIRV g 1 g o ]
5 s N Nuyirzs s 3 \\ s 2 AN g 3 N
[
1 N S ]
z N 1 2 i \\ H20 \\ s 2 7 ‘\ MYLH20
. N YMYiH0 1IN 1 N WA "IN
1 N N I N
\ 1 | \\ ‘\ 1 \\
2 MY1H16, i AN 05 N
0.4
MY1H10 1 MY1H16 N\ MY1H16
MY1410
05 1 03 05
0.4 1 02 0.4
1 0.3 : 0.3 "
02 i [ virio o1 o0z NMY1Hi10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo  mm/s
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Cilindro sem haste de arraste directo

Série MY 1H

Tipo de guia com elevada precisao/g10, g16, 820, 825, 832, 340

Como encomendar

dlf\ed(;?efllgd?ggclfls?io MY1H |25 — 300 — Z/3

l NC. de detectores magn.
c = 2 unids.
. urso -
Modelo com guia const S | Lund.
Rosca ligagao @ deelevadaprecisio m ta‘g’;f: deea n__|'n"unids.
(925 8240) cursos standard Tipo de detector magnético
— | Re(PT) Diametro ¢ na pag. 3.29-69. [ _ [Sem detector magnético]
E G(PF i = At * Consulte a tabela abaixo para
HEm GCeH 10 | 10mm o Ligagdo pneumatica obter a referéncia do detector
- magnético. . .
16 | 16mm - Tipo standard e Posi¢do do bloqueio final
20 | 20mm G LigagBes centralizadas Nota) — Sem blogueio final
25 | 25mm Nota) Para ~10, s6 esté disponivel G. ® Unidade de aJPSIE do curso E Lado direito
32| 32mm - Dois lados F Lado esquerdo
40 | 40mm S | Uma extremidade ; Dois lados
Nota) "S" € aplicavel para * MY1H10 n&o esta disponivel
Unidade de ajuste do curso e unidades de ajuste de curso _ ¢om bloqueio final.
ALeH. = Consulte a pat];]. 3.29-80 para as
_ Sem unidade de ajuste d posi¢des do bloqueio final.
A Com parafuso de ajuste L. L,
L  |Com amortecedor hidraulico de carga reduzida + parafuso de ajuste Detectores magnet|cos apllcaVE|S/
H Com amortecedor hidrdulico de carga elevada + parafuso de ajuste Para ﬂlO, ‘316: 220
AL Cada um com uma unidade A e uma unidade L e | Tensdo | Mod. de detectores magnéticos | Comprimento do cabo (m)*
AH Cada um com uma unidade A e uma unidade H é. :su;e(;;gl 53;?@2 = C?E;g;? Sentido da lgagéoeléctica | 05 | 3 | 5 Caige!
LH Cada um com uma unidade L e uma unidade H g CC | CA |perpendicular|Em linha| ¢) | (L) |(@)
Amortecedores hidréaulicos para unidades L e H B Néo v luns| A%V [A%0 | e |e|—[Cg"|
= = 1 2fios |24V !
Diamet 2
om| 10 | 16 | 20 | 25 | 32 | 40 S| — || 12v|100V| A9V |A93 | @ e | —| — |PIC
Reft, de unidade z ddwec[l}a Sm—3Fos Circuito
UnidadeL| — RB0806 RB1007 RB1412 3 090 | JequvNPN| — | 5V] — |A96V A6 | @ |® | — "¢ | —
Unidade H| RBoS0os | — | RB1007 | RB1412 RB2015 s (3Nf'F§’,3) MONV |MON | ® |e|—
Nota) MY1H16 n&o esta disponivel com unidade H. o 3 fios _
MY1H10 néo esta disponivel com as unidades A e L. § (PNP) MOPV | MoP e |
S 2 fios MOBV (M9B | ® |e@|— Relé
— 3 Saida |Sim (—=—r——124V|12V | — - |pLc
S gt d(gfgg{% (NPN) MONWV [MONW | ® | @ | O
A - . : o | dagnisico 3 fios
Referéncia da unidade de ajuste do curso 2 o) MoPwV | MoPpw | @ | e | o
Diametro <
mm 10 16 20 A o 2 fios MIBWV [M9BW | @ | @ | O
Ref do e + Simbolos do compr. do cabo 0.5m - (Exemplo) MONW
Unidade A — MYH-A16A | MYH-A20A or il ) N
Unidade L — MYH-A16L | MYH-A20L BMeiiiiiciii z MONWZ
Unidade H | MYH-A10H — MYH-A20H +x Os detectores de estado sélido assinalados com "O" sdo fabricados por encomenda.
DAmete Para 925, 32, 240,
) 25 32 40 = ~ Mod. de detectores magnéticos | Comprimento do cabo (m)*
wer & il g |Funcao | gecio| § lcangen | TONS30 pe e [ 3 [ 5 | caa
Unidade A | MYH-A25A | MYH-A32A | MYH-A40A i~ |especial |eléctrica| = | (saida) DC AC i - : |z
Unidade L | MYH-A25L | MYH-A32L | MYH-A40L g PerpendicularEm linhal ) | ) | (@)
- = 3 fios Circuito
Unidade H | MYH-A25H | MYH-A32H | MYH-A40H & ) sv| — —  |z7e o | o | — [T —
, 2 Saida [>IM
Nameros de suporte lateral 2| — |dreca _ lavi1oov | — 1773 ® | ® @ — [|Re
Diametro g docabo | 2fios | 24V IT5y o0V [ — Circuito | PLC
Tipe 10 16 20 3 a0 12V |ou menos 280 | & (& — ¢
o 3 fios
Suporte lateral A|_MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A = (NPN) 5V N ® | * | © Cigit
©
Suporte lateral B| MY-S10B | MY-S16B | MY-S20B 5 — s 12v Yipv |y | e | e |0
Diametro K ) i
_ T 25 32 40 g sida | | 2fios 12v Y69B [Y59B | ® | @ | O | — |Reis
Tipo by o te dreca [S™ [3ios |24V [ | — yinwv lyznw! @ | @ | o PLC
Suporte lateral A| MY-S25A | MY-S32A | MY-S40A T | dapin || [P 5V rgito
o
Suporte lateral B|  MY-S25B | MY-S32B | MY-S40B 8 | oo (PNP) 1av Y7PWV [Y7PW| @ | @ | O
gggrseugse c?i r%%%s %ezsggtlc .para obter informag6es pormenorizadas =z bicolor) 2 fios 12v v7BWV |Y7BW| @ el ol —

* Simbolos do compr. do cabo 0.5m .... - (Exemplo) Y59A
3m ... . L Y59AL
5m ... z Y59AZ

+x Os detectores de estado sélido assinalados com "O" sdo fabricados por encomenda.
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Cilindro sem haste de arraste directo zZ o
Modelo com guia de elevada preciséo Se”e MYl H

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm) 10 | 16 20 25 32 40
Fluido Ar
Funcionamento Duplo efeito
Margem da pressao de func. a o(.)éf/lpa ‘ 0.1 a 0.8MPa
Presséo de teste 1.2MPa
Temp. ambiente e do fluido 5a60°C
Amortecimento Amortecedor ‘ Amortecimento pneumatico
Lubrificagédo Sem lubrificagéo
Tolerancia do compr. do curso +%8
go Lig. anteriores/laterais M5 x 0.8 1/8 1/4
S®ITigacoes inferiores
5| (penasigacio o4 o5 o6 | o8
Caracteristicas da unidade de ajuste do curso
Diametro (mm) 10 16 20 25 32 40
Simbolo de unidade H A L A L H A L H A L H A L H
Configuragéo e %’éﬂ Com %’én Com %?lgn CRolran com CREJQ %)én Com %?31 CROQ Com %)g] CF?I%n
amortecedor 0805 |parafuso| 0806 [parafuso| 0806 | 1007 parafuso| 1007 | 1412 |parafuso| 1412 | 2015 |parafuso| 1412 | 2015
hidraulico parafuso de aluste parafuso [ aUste| o, ;fuso parapiso de ajuste para?uso parafuso (€ aUStel ot oo paraluso |d€ ajuste parafuso parafuso
de ajuste de ajuste de ajuste |de ajuste de ajuste [de ajuste de ajuste | de ajuste de ajuste |de ajuste
Nargem deaustefino 19, 10|  0a-56 0a-6 0a-115 0a-12 0a-16
Margem de ajuste do curso | Quando exceder a margem de ajuste fina do curso: Utilize as caracteristicas das execucdes especiais "-X416" e "-X417". (Consulte a pag. 105 para obter mais informagges.)

Caracteristicas do amortecedor hidraulico Velocidade do émbolo
Modelo RB | RB | RB | RB | RB LT () 10 16240
0805 0806 1007 1412 2015 Sem unidade de ajuste do curso 100 a 500mm/s |100 a 1000mm/s
Absorcdo méax. de energia (J) 1.0 2.9 5.9 19.6 58.8 Unidade de Unidade A 100 a 200mm/s {100 a 1000mm/s Nota )
Absorggo do curso (mm) | 5 6 7 12 15 3juste do eUrso | iade L e unidade H| 100 @ 1000mm/s | 100 a 1500mmis Noa2
Velocidade méx. de impacto (mm/s)| 1000 1500 1500 1500 1500 Nota 1) N&o esquecer que ao aumentar a margem de ajuste do curso através do
—— - parafuso de ajuste, a capacidade de amortecimento pneumatico diminui. Além
Frequéncia max. func. (cycle/min) 80 80 70 45 25 disso, quando exceder a margem do curso de amortecimento pneumatico na
. pagina 3.29-70, a velocidade do émbolo deve ser 100 a 200mm por
Forca da Extendida 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 segundo.
mola (N) Contraida 3.83 4.22 6.86 15.98 20.50 Nota 2) Para a ligag&o centralizada, a velocidade do émbolo é de 100 a 1000mm por
. . : . : segundo.
Margem da temperatura de func. (°C) 5a60 Nota 3) Utilize numa velocidade dentro da margem de capacidade de absorgao.
Consulte a pag. 3.29-70.
Cursos standard Caracteristicas do bloqueio
Diametro Curso standard | Curso maximo Diametro (mm) 16 ‘ 20 25 32 40
(mm) (mm)* fabricavel (mm) Posicéo de bloqueio Um lado (seleccionavel), Dois lados
10, 16, 20 | 50, 100, 150, 200 1000 Forca de retengdo (Max.) N 11 17 270 4 7
250, 300, 350, 400 ga de retengdo (Max.) 0 0 50 00
25, 32,40 | 450, 500, 550, 600 1500 Margem de ajuste fino do curso (mm) 0a-5.6 0Oa-6 O0a-115 0a-12 0a-16
Q* Os cursos sdo fabricados em aumentos de 1mm, |:0|ga 1mm ou menos
até atingir o curso méx[mo_. No entanto, adicione "
XB10" no final da referéncia para os cursos néo Desactivagdo manual Possibilidade de (Modelo sem bloqueio)
standard de 51 a 599. Além disso quando exceder

um curso de 600mm, especifique "-XB11" no final
da referéncia do modelo. (excepto 210) .
Consulte as caracteristicas das execugdes Peso Unidade: kg

especiais na pagina 3.29-113.
. L. ] Peso do suporte Peso da unidade de ajuste do curso
Saida tedrica Unidade: N . - Peso lateral (por conjunto) (por unidade)
= ; = - Diametro (Béasico | adicional
Diametro | Sexd | Presséo de funcionamento (MPa)
tamanho (doémado (mm) peso | por 50mm ) ) i )
(mm) | (m) | 0.2 0.3/ 0.4 05| 0.6(0.7| 0.8 de curso TipoAeB Unidade A | Unidade L | Unidade H
10 78| 15 23| 3] %] 4| ) € 10 0.26 0.08 0.003 — — 0.02
16 200f 40| 60| 80| 100 | 120 | 140| 160 16 0.74 014 0.01 0.02 0.04 —
20 | 14| 62] 94| 125] 157 188) 219] 261 20 135| 025 0.02 0.03 0.05 0.07
25 490| 98| 147| 196 | 245 | 294 | 343 | 392 25 231 0.30 0.02 0.04 0.07 011
32 804| 161| 241| 322| 402 | 483 | 563 | 643 32 4.65 0.46 0.04 0.08 014 0.23
40 | 1256| 251| 377| 502 | 628 | 754 | 879 | 1005 40 6.37 0.55 0.08 012 0.19 0.28
1N = Aprox. 0.102kgf, 1MPa = Aprox.10.2kgf/cm?
Nota) Saida tedrica (N) = Presséo (MPa) x Secgéo do Método de célculo Exemplo: MY1H25-300A
émbolo (mm2) PESO DASICO ... 2.31kg Curso do Gilindro .............c.ccoevveeeieeann.. 300mm
) o Peso adicional .. Curso 0.30/50mm 2.31 +0.30 x 300 + 50 + 0.04 x 2 = Aprox. 4.19kg
hed Caracteristicas das execucdes especiais  Pesodaunidade A........................ 0.06kg

Consulte a pag. 3.29-113 em relagéo as caracteristicas
das execucdes especiais para a série MY1H.
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Série MY 1H

Capacidade de amortecimento

. _ Capacidade de absorcao do amortecedor elastico, amortecimento pneumatico
Seleccdo de amortecimento e unidades de ajuste do curso

<Amortecedor elastico>

Os amortecedores elasticos sdo uma opgéo

standard em MY1B10. pe MY1H10 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1H32 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
Como a absorgdo do curso do amortecedor 2000 b

elastico é reduzida, quando ajustar o curso com 4 1500 2 5000 ;

uma unidade A, instale amortecedor hidraulico E g 1 () b
externo. 1000 . 500 UnidadeH
A margem da carga e da velocidade que pode g % € 1000 N ‘ ‘ ‘

ser absorvida por um batente de borracha estd | § % 4 g Gy
dentro da linha limite do batente de borracha no £ 500 Ly h. £ Ot
grafico. . < 400 Loy, g 500

<Amortecimento pneumético> 2 300 e g 400 Aoy

Os amortecimentos pneumaticos sdo uma ) 200 \‘Q’e/- g 300 ang @C"h@
opcao standard nos cilindros sem haste com 8 ‘36‘1,0 8 200 5k o
junta mecanica. ] ) ] \{ e co
O mecanismo de amortecimento pneumatico é 100

instalado para evitar um impacto excessivo do 80 100

émbolo no final do curso durante o funciona- 005 01 02030405 1 234510 3 5 10 20 30 4 50 100
mento a alta velocidade. O all”nortecilmegto

pneumatico ndo serve para controlar a velocida- . _1 A |

do émbolo ao longo de todo o curso. M, Me, Ma Max. ms, Mz, Ms Max.

As margens de carga e velocidade que os Peso da carga kg Peso da carga kg

amortecedores pneumaticos podem absorver
estdo dentro das linhas limite de amortecimento
pneumatico indicadas nos graficos.

<Unidade de ajuste de curso com amortece- MY1H16 Impacto horizontal: P = 0.5MPa MY1H40 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
dor hidraulico> : ;

e . . w 1
Utilize esta unidade quando_aplicar uma carga ‘E 2000 1 g 2000
ou velocidade que exceda a linha limite de amor- £ 1500 ; £ 1500 HUnidade H——
tecimento pneumatico, ou quando € necessario o o N : ° ™~ [11]
amortecimento porque o curso do cilindro ultra- S 1000 g 1000 T
passa a margem do curso de amortecimento o g J/;'a 1
pneumatico efectivo devido ao ajuste do curso. E i £ 1%

: g 500 e 2 500 CHH
UnidadeL : © 200 E S 400 mo) |
Utilize esta unidade quando for necessério efec- g N 3 300 L ten, |
tuar um amortecimento para além da margemdo |5 300 "0, g CORN
amortecimento pneumatico efectivo mesmo que 2 200 g, S ey, - 3 200 Wig
a g:arga e a velocidade estejam dentro da linha li- 2 Mgy, 0 ] M
mite de amortecimento pneumatico, ou quando o >
cilindro € utilizado numa carga e margem de ve- 100 100
locidade acima da linha limite do amortecimento 0.5 1 2 345 10 20 30 3 5 10 20 30 50 100 200
pneumatico e abaixo da linha limite da unidade
IL‘J' idade H mi, Mz, Ms Max. M1, M2, Ms M&x.

nidade
Utilize esta unidade quando o cilindro é utilizado Peso dacarga kg Peso da carga kg
numa margem de carga e de velocidade acima
da Ilrzjha Ilmdltedda unidade L e abaixo da linha li-
mite da unidade H.
Impacto horizontal: P = 0.5MPa
MY1H20 horizontal
X i
Aprecaugao 2 2000 ;
1. Consulte o diagrama abaixo quando utili- g 1500 N :
zar o parafuso de ajuste para efectuar o £ 1000 N N ;
ajuste do curso. g N ‘\/,]/,
Quando o curso efectivo do amortecedor % 500 f ”‘?l/e,,
hidraulico diminui resultante do ajuste do cur- o 400 {/”’275(/
S0, a capacidade de absorcéo diminui signifi- 2 300 Moy, g
cativamente. Fixe o parafuso de ajuste na § 200 bn, ’@cfhe |
posicdo em que fica saliente do cerca de E W 0
0.5mm do amortecedor hidraulico.
100
Parafuso de ajuste — ! 2 345 10 20 304050
- mi, Mz, Ms Max.
‘F):( Peso da carga kg
05 [
’—I MY1H25 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
Amortecedor » 3
hidraulico ‘£ 2000 ;
- — £ 1500 Suq R
o o £ 1000 > Mgy
2. N&o utilize um amortecedor hidraulico junta- I<§ —~ea
mente com amortecimento pneumatico. £ Uy
© 500 —age-
. . S 200 ¥
Curso do amortecimento pneumaﬂco Unidade: mm E 300 5 f°c,-L_
b= ey, |

Diametro (mm) Curso de amortecimento 8 200 U, Z’Eal

[}
16 12 >

100
20 15 1 2 345 10 20 304050
25 15
32 19 ms, Mz, Ms Max.
40 24 Peso da carga kg
3.29-70
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Binario de aperto do parafuso de
fixacdo da unidade de ajuste

do curso Unidade: N-m
Diametro (mm) Binario de aperto

10 Consulte a pagina 64 para saber o procedimento de ajuste da unidade.

16 0.6

20 15

25 15

32 3.0

40 5.0

Célculo da energia absorvida para a unidade de

ajuste do curso com amortecedor hidraulico
Unidade: N-m

Vertical Vertical
(descendente)| (ascendente)

Horizontal

Tipo de
impacto

Energia
cinética
E1
Energia
de mE};uIso F-s Fs+ m-g-s Fs— m-g-s

Energia
absorvida E1+E>
E

Simbolos

"V: Velocidade do objecto de impacto (m/s)

m: Peso do objecto transferido (kg )

F: Impulso do cilindro (N)

0: Aceleragéo gravitica (9.8m/s?)

S: Curso amortecedor hidraulico (m)

Nota) A velocidade do objecto de impacto € medido no
momento de impacto com o amortecedor
hidraulico.

Amortecedor elastico (10 apenas.)

Curso positivo a partir de uma extremidade devido & presséo
1

o
©

Desvio mm
0000000
oRNWhUION®

0 01 02 03 04 05 06 0.7 0.8
Pressdo MPa

Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de elevada preciséo

O
:

Série MY1H
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Série MY 1H

/MN\Precaucoes especificas do produto

A\ Precaucao

Tenha cuidado para ndo entalar as maos na unidade.

» Quando utilizar um produto com uma unidade de ajuste de curso, o es-
paco entre a mesa linear e a unidade de ajuste de curso fica muito reduzi-
do no final do curso, com o perigo das maos ficarem presas. Instale uma
cobertura de protecgdo para evitar o contacto directo com o corpo.

Contraporca do parafuso de ajuste

Parafuso de retengdo da unidade

Amortecedor hidraulico

<Aperto da unidade>
A unidade pode ser fixa apertando de forma uniforme os quatros parafusos
de fixagdo.

A\Precaucéo

N&o utilize a unidade de ajuste do curso fixa numa posicao intermédia.
Quando a unidade de ajuste de curso é fixa na posi¢éo intermédia, pode
ocorrer um deslizamento conforme a quantidade de energia libertada no
momento do impacto. Neste caso, recomenda-se a utilizagao dos suportes
de montagem da fixagdo de ajuste disponivel com as caracteristicas das
execugOes especiais -X 416 e -X 417. (Excepto 210.)

Para outros comprimentos, consulte a SMC. (Consulte o "Binario de aperto
do parafuso de fixagédo da unidade de ajuste do curso".)

<Ajuste do curso com parafuso de ajuste>

Desaperte a contraporca do parafuso de ajuste, e ajuste o curso no lado da
tampa posterior com uma chave sextavada. Volte a apertar a contraporca.
<Unidade de ajuste de curso com amortecedor hidraulico>
Desaperte os dois parafusos de fixag&o no lado do amortecedor hidraulico,
rode o amortecedor e ajuste o curso. Em seguida, aperte uniformemente os
parafusos de fixagao para fixar o amortecedor hidraulico.

Tenha cuidado para ndo apertar os parafusos de fixagdo em excesso. (Ex-
cepto @16 e g20) (Consulte o "Binario de aperto do parafuso de fixagdo da
unidade de ajuste do curso".)

3.29-72
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A\ Precaucao

Para ajustar a unidade de ajuste de curso do MY1H10, siga o
procedimento indicado abaixo.

Junta térica
(para entalhe)

Intervalo do Instalagéo
Margem de parafuso Contraporca
ajustefino 10 de fixagdo 10 Parafusop A corpo
de suport Parafuso Amortec. hidraulico
de ajuste

Pl
fun— JJU_ 7u_ - j
Parafuso de
fixacéo da
/ calha da guia

Intervalo do parafuso_
de fixacdo da calha da guia 15

Secgho A-A-

Procedimento de ajuste

1. Desaperte as duas contraporcas e, em seguida, desaperte os parafusos
de fixacéo rodando-os cerca de duas voltas.

2. Mova o corpo para o entalhe antes do curso pretendido. (Os entalhes
encontram-se em intervalos de 5mm e 10mm.)

3. Aperte o parafuso de fixagdo 0.3Nm. Certifique-se de que o aperto ndo
ultrapassa o binario méaximo.
O acessorio encaixa no orificio de aperto na calha da guia para evitar o
deslizamento, que permitir apertar com um binario reduzido.

4. Aperte a contraporca 0.6Nm.

5. Efectue os ajustes finos com o parafuso de ajuste e amortecedor hidrau-
lico.



Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de elevada precisdo

Série MY1H

/\Precaucdes especificas do produto

Com bloqueio final

] Circuitos pneumaticos recomendados \

] Relacdo para amortecimento

A\Precaugdo g

Isto é necessario para uma Z
accao correcta de blogueio —
e desbloqueio. >

| Precaucdes de funcionamento |

A\ Precaucao
1. Nao utilize electrovalvulas de 3 vias.

Evite utilizar combinado com electrovélvulas de 5/3 vias (espe-
cialmente juntas de metal de centro fechado). Se a pressao esta
retida na liga¢&o no lado do mecanismo de bloqueio, o cilindro
ndo pode ser bloqueado.

Além disso, mesmo depois de ser bloqueado, o bloqueio pode
ser desactivado apds algum tempo devido as fugas de ar da
electrovéalvula que entram no cilindro.

2. Para desactivar o bloqueio € necessario pressdo se-
cundaria.

Antes de iniciar o funcionamento, controle o sistema para que o
ar seja direccionado para o lado sem o mecanismo de bloqueio.
(caso bloqueie nos dois lados, no lado onde a mesa linear ndo
esta bloqueada) como mostra a figura acima. Existe uma possi-
bilidade de ndo poder desactivar o bloqueio. (Consulte o capitu-
lo de desactivacao do blogueio.)

3. Desactive o bloqueio quando montar ou ajustar o cilin-
dro.

Se realizar uma montagem ou estiver a efectuar outro trabalho
guando o cilindro esta bloqueado, a unidade de bloqueio pode
ficar danificada.

4. Utilize a 50% ou menos da saida tedrica.

Se a carga excede os 50% da forca teorica, podem ocorrer pro-
blemas como impossibilidade de desactivar o blogueio, ou dani-
ficar a unidade de bloqueio.

5. N&o utilize vérios cilindros sincronizados.
Evite aplicacdes em que dois ou mais cilindros com blogueio final estao
sincronizados para mover uma peca, porque um dos cilindros pode blo-
guear e ndo desactivar no momento necessario.

6. Utilize um regulador de caudal com a fungdo de regu-
lacdo de saida.
Podera nédo ser possivel desactivar o bloqueio com o controlo de regu-
lagdo na entrada.

7. Certifique-se de que o cilindro percorre todo o curso no
lado do bloqueio.
Se 0 émbolo do cilindro néo chegar ao fim do curso, podera ndo
ser possivel bloquear e desbloquear. (Consulte o capitulo de
ajuste do mecanismo de bloqueio final.)

| Pressao de trabalho |

A\ Precaucao

1. Apliqgue uma presséo de pelo menos 0.15MPa na ligagéo no la-
do do mecanismo de bloqueio. E necessario para desactivar o
bloqueio.

| Velocidade de saida

A\Precaucéo

1. O bloqueio é realizado automaticamente se a pressao aplicada
na ligagdo do lado do mecanismo de bloqueio baixar para
0.05MPa ou menos. Nos casos em que a tubagem no lado do
mecanismo de blogueio for longa e estreita, ou o controlador de
velocidade estiver afastado da ligagao do cilindro, a velocidade
de saida vai ficar reduzida e pode demorar algum tempo para
activar o blogueio.

Além disso, o entupimento do silenciador montado na ligagdo de
saida da electrovalvula pode produzir o mesmo efeito.

-~
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A\ Precaucao

1. Quando o amortecimento pneumatico no lado do mecanismo de
blogueio esta no estado totalmente fechado ou quase fechado,
existe a possibilidade da mesa linear ndo atingir o final do curso,
ndo realizando assim o bloqueio.

] Ajustar o mecanismo de bloqueio final

A\ Precaucéo

1. O mecanismo de bloqueio final é ajustado no momento do en-
vio. Desta forma, ndo & necessario efectuar ajustes para um
funcionamento no final do curso.

2. Ajuste o mecanismo de bloqueio final depois de ter ajustado a
unidade de ajuste de curso. O parafuso de ajuste e o amortece-
dor hidraulico da unidade de ajuste do curso antes de tudo tém
de ser ajustados e fixos. De outro modo o bloqueio e desblo-
gueio pode nao ocorrer.

3. Efectue o ajuste fino do mecanismo de bloqueio final da seguin-
te forma. Desaperte os parafusos de fixacdo da garra de blo-
gueio e, em seguida, ajuste alinhando o centro do émbolo de
blogueio com o centro do orificio da garra de blogueio. Fixe a
garra de bloqueio.

Unidade de ajuste do curso

Garra de bloqueio

(orificio)
Embolo de

blogueio

| Desactivar o bloqueio

A\ Adverténcia

1. Antes de desactivar o bloqueio, certifique-se de que abastece o ar
no lado sem o mecanismo de bloqueio, de forma a ndo aplicar carga
no mecanismo de bloqueio quando for desactivado. (Utilize os cir-
cuitos pneumaticos recomendados.) Se o bloqueio for desactivado
guando a ligagdo no lado sem bloqueio estiver no estado de saida,
e com uma carga aplicada na unidade de bloqueio, a unidade de
bloqueio pode ficar sujeita a uma forca excessiva e ficar danificada.
Além disso, um movimento repentino da mesa linear € muito
perigoso.

] Desactivagdao manual

A\ Precaucio

1. Quando desactivar o bloqueio final manualmente, certifi-
gue-se de que liberta a presséo.
Se libertar o blogueio final ainda com pressao, a oscilagao ines-
perada pode danificar as cargas, etc.

2. Efectue a desactivagdo manual do mecanismo de bloqueio final
da seguinte forma. Empurre o émbolo de bloqueio para baixo
com uma chave de fendas, etc., e mova a mesa linear.

1As outras precaugdes de |
iutilizacdo em relacdo a|
imontagem, tubagens, e
@ Eambiente séo semelhan-i
'tes a série standard. '

Chave de fendas, etc.
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Série MY 1H

Tipo de ligacOes centralizadas ﬂlo
MY1H10G—{ Curso |

[Consulte a pag. 3.29-116 em relacéo as variagdes da ligagdo das ligacdes centralizadas.]

43 .
. — 1y, o _2M5 1 ‘
~ BOTE @ | S il l E i d (ligacao)\ ™" o) 9a . &
NV o k3 ] = NA S HV N
® 2 o# : o#% O——%
Yy = bl A Y
© _ |10 10 |
© 15 15 ~
85|12 . s, o EAMEL
2-M5 » 110 + Curso . 2.M5
(Tampa da ligacédo sextavada) (Tampa da ligagao sextavada)
4-M3 prof. 5
30 o 50 - ) i 4-g3.4 orificio passante
ot 2:9 [‘Aﬂ s Linha central da guia Lado inferior M4 prof. 7
i
© e &5 / i
o= == Fo—6% 6660 —o
o
o e \ 1te
e * _ g e} _ —_[® ol
e \ N . NN
S
e & . \ ot v
g Linha central de Linha central de
montagem da carga \montagem do cilindro
5l le 100 + Curso -
=1 H ] —=
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Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de elevada preciséo

Série MY1H

Unidade de ajuste do curso

Amortecedor hidraulico + Parafuso de ajuste

MY1H10G H

RB0805
(Curso amortecedor hidraulico)5 40.8 -
. . 20
Unidade de ajuste do curso - -
10
o0 L % fooioOF
0o | ¢ /
® °
° . -~ - .« *
o i &}
«2d
_ | | 5(max.15)

O
3
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Série MY1H
Modelo standard g16 a ﬂ40

MY 1H |Diametro — Curso |

2P 1

+<L -
‘ — |
[5i]
: 96 Py o
A '@ 82 Az
e 9 © oh @
| B | { Yy Y
(Tampa da ligagio sextavada) A Parafuso de amortecimento GB
_— N -
L Z + Curso |
4-gB prof. do orificio C
(LL) L LD Lado inferior do orificio passante J prof. K
4-MM efect. M Linha central da guia
& & ¥ - !
{6 R
Yo 1 o )
o
> — — =
_ o _ _ A ol
= 2
-H—I [ = ; = ——- - I—+—+» %, Z
<+ ] Lt T vy
1 \
0.2 1 0.2 \Linha central de montagem do cilindro A
Linha central de montagem da carga
PG | | _ Q + Curso -

Modelo A B C G GB H HG J K L LD (LL) LW M MM N
MY1H16 80 6 3.5 9 16 40 13.5 M5 10 80 35 40 60 7 M4 20
MY1H20 100 7.5 4.5 12.5 20.5 46 175 M6 12 100 4.5 50 78 8 M5 25
MY1H25 110 9 5.5 16 24.5 54 21 M6 9.5 114 5.6 53 90 9 M5 30
MY1H32 140 11 6.6 19 30 68 26 M8 16 140 6.8 70 110 13 M6 37
MY1H40 170 14 8.5 23 36.5 84 335 M10 15 170 8.6 85 121 13 M6 45

Modelo NC NE NG NW P PA PB PC PD (PE) PF PG Q QW Z
MY1H16 135 | 278 13.5 37 M5 40 40 7.5 21 9 3.5 3.5 153 30 160
MY1H20 175 | 34 17.5 45 M5 50 40 14.5 27 12 4.5 4.5 191 36 200
MY1H25 20 40.5 28 53 1/8 60 50 14.5 32 13 5.5 7 206 42 220
MY1H32 25 50 33 64 1/8 80 60 15 42 13 6.5 8 264 51 280
MY1H40 305 | 63 42.5 75 1/4 100 80 20.5 375 23 8 9 322 59 340

"P" indica as ligacdes de entrada do cilindro. * A ligacdo para MY1H16/20-P é do tipo sextavada.
3.29-76
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Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de elevada preciséo

Série MY1H

Unidade de ajuste do curso
Com parafuso de ajuste

FA
—

MY1H |Diametro — Curso |A

EC

FC
/

@
I
EY

E
EA
/ L
E ® & &) /
I
ot & :
P _ m
<+ ,I 1 LI.Ii ;
/
Unidade de ajuste do curso h

TT
Modelo E EA EB EC EY FA FC h 1T \Wi
MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 11.5 13 3.6 5.4 (méx 11) 37
MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 15 14 3.6 6 (méax 12) 45
MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 16 21 35 5 (méx 16.5) 53
MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 23 20 4.5 8 (méax 20) 64
MY1H40 31 19 55 11 82 245 26 4.5 9 (méx 25) 75

Amortecedor hidraulico de carga reduzida + parafuso de ajuste

MY1H | Diametro }— Curso |L

Amortecedor hidraulico

O
:

FA FC (Lﬁ
N %i g
QQQ |
] 7 /
‘ﬁ‘ (Curso amortecedor hidréaulico) T S
E
EA
/ /
o Janii
o o j
T £ - m
- I w i ;
Para MYlHlG, 20 /Unidade de ajuste do curso ‘ h
T
Modelo E EA EB EC EY F FA FC h S T 1T Wi Modelo com amortecedor
MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 4 115 13 3.6 40.8 6 5.4 (méx 11) 37 RBO0806
MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 4 5 14 3.6 40.8 6 6 (méx 12) 45 RB0806
MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 16 21 35 46.7 7 5 (méx 16.5) 53 RB1007
MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 — 23 20 4.5 67.3 12 8 (méx 20) 64 RB1412
MY1H40 31 19 55 11 82 — 245 26 4.5 67.3 12 9 (méx 25) 75 RB1412
Amortecedor hidraulico de carga elevada + parafuso de ajuste Amortecedor
iaraulico
MY1H |[Diametro H Curso |H FA
>
& | QW
S
* Como a dimenséo EY da unidade de E EA
tipo H é maior que a altura da parte Unidade de ajuste do curso
superior da mesa (dimensdo H),
quando montar uma carga que exce- / L
da o comprimento total (dimens&o L) EM amis
da mesa linear, deixe um intervalo da a1 4
dimens&o "a" ou superior no lado da | =
peca da carga. -._+;/ —=fr - al =z
1
Para MY1H20 ' Al
T
Modelo E EA EB EC EY FA FC h S T 1T W Modelo com amortecedor a
MY1H20 19 10 33 7.7 49.5 14.3 15.7 35 46.7 7 6 (méax 12) 45 RB1007 4
MY1H25 18 9 40 9 57 18 17.5 4.5 67.3 12 5 (méx 16.5) 53 RB1412 35
MY1H32 25 14 45.6 12.4 73 18.5 22.5 5.5 73.2 15 8 (méx 20) 64 RB2015 55
MY1H40 31 19 65) 124 86 26.5 22 615 73.2 15 9 (méx 25) 75 RB2015 2.5
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Consulte a pag. 3.29-116 em relagéo as variages da ligagdo das ligagGes centralizadas.

Série MY1H
As dimensdes para outros modelos para além das ligaces centralizadas e para a unidade de
) i - X ajuste de curso s&o idénticas as dimenses dos modelos standard.
Tipo deli gacbes ¢ entralizadas ﬂ y ﬂ Conslite as paginas 3.29-76 e 3.29-77 para obter mais informag@es sobre as dimensdes, etc.

MY 1H |Diametro | G— Curso |

/
9
o G —
Para MY1H16
vV \AY
T 2-27 2-22 T
% (Tampa da ligacdo sextavada) (Tampa da ligacio sextavada) §
Y / / Y
. / /[
) / . )

XX
L
W
XX

— —_—
/ /
2-P
(Tampa da ligagdo sextavada)
2-P
(o4 | (o4
0 (04 . (e} n
%) [ii] Y 5] %)
@ N
ok R ¢| )ag [3) t—«» ® 9 o
o '@ I | z
1 i Y
[ G G o &
1T, uu & e Parafuso de amortecimento o
4 = i Uu _TT
2-P
(Tampa da ligagdo sextavada) - 2P
(Tampa da ligacéo sextavada)
Modelo G NC P PP QQ RR SS TT uu \A% WW XX y/4
MY1H16G | 14 14 M5 7.5 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1H20G | 12.5 17.5 M5 11.5 11 14.5 5) 10.5 12 12.5 10.5 24 M5
"P" indica as ligagGes de entrada do cilindro.
Y
(%)
A Y x
A\
b y
A \
| X
! s
Y

¢Q Eaa

Ligacdo do lado inferior (Z22)
(junta térica aplicavel)

(Maquing_ o lado de_mdqnta em
Diametro dos orificios para aligagao centralizada na parte inferior  apabo) oo

Modelo WX Y S d D R Junta tdrica aplicavel
MY1H16G 22 6.5 4 4 8.4 1.1 cs
MY1H20G 24 8 6 4 8.4 11
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Cilindro sem haste de arraste directo

Modelo com guia de elevada precisdo Se”e MYlH
Consulte a pg. 3.29-116 em relagdo as variagdes da ligacéo das ligacdes centralizadas.
Tipo de ligacOes centralizadas ﬂ25 a. ﬂ40

As dimensdes para outros modelos para além das ligaces centralizadas e para a unidade de
MY 1H |Diametro | G={ Curso |

ajuste de curso sdo idénticas as dimensdes dos modelos standard.
Consulte as paginas 3.29-76 e 3.29-77 para obter mais informagdes sobre as dimensdes, etc.

W .2-ZZ wW
> e (Tampa da ligagéo sextavada) -
2-77
§ (Tampa da ligagio sextavada) §
Y / / |
/ /
A —_ e —— [
X ; h
2 - 1 x
Y Y
O 0
2-P
(Tampa da ligagao sextavada)
2-p
ORI — | | g
) o % 0
K ©@@ ' E X ?
@ b
ok xh
74 @ @ 1 4 Ty
A A
& e f i G| &
TT; le uUu > < Parafuso de amortecimento > uu . =TT
2-P 2-P
(Tampa da ligagéo sextavada) (Tampa da ligagéo sextavada)
Modelo G P PP QQ RR SS 1T Uu VA% Ww XX Y74
MY1H25G 16 1/8 12 16 16 6 14.5 15 16 12.5 28 1/16
MY1H32G 19 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 1/16
MY1H40G 23 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 1/8
"P" indica as liga¢des de entrada do cilindro.
(%]
Y x
< A
;V
oD
Ligacao do lado inferior (Z2)
(junta térica aplicavel)
. . L . . . (Maguine o lado de montagem com
Didmetro dos orificios para a ligacdo centralizada na parte inferior  as dimensges indicadas abaixo.)
Modelo WX Y S d D R Junta torica aplicavel
MY1H25G 28 9 7 6 114 1.1 c9
MY1H32G 32 11 9.5 6 11.4 11
MY1H40G 36 14 115 8 134 1.1 Cl11.2
3.29-79
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Série MY1H
Bloqueio final ﬂ16 a ﬂ40

final sdo idénticas as dimensdes dos modelos standard.
Consulte a pagina 3.29-76 para obter mais informagdes

[ As dimensges para outros modelos para além do bloqueio }

sobre as dimensoes, etc.

Para MY1HO-LIE
(lado direito)

wi

W2

W3

:

. &

Para MY 1HO-CIF
(lado esquerdo)

H2
H1

L1

B 5 T * * Pk,

T
4
pe

Orificio longo para ajuste do curso

Para MY1HO-OOW

(dois lados)

Orificio longo para ajuste do curso
(margem de ajuste 0 a TLmm)

b @

& o

_¢_

L1 /(margem de ajuste 0 a TLmm)
/

(. / 2

— I

oo 7 -

' 7
Dimensodes (mm)

Modelo H1 H2 L1 TL w1 W2 W3
MY1H16 39.2 | 33 0.5 5.6 18 16 10.4
MY1H20 45.7 | 395 3 6 18 16 10.4
MY1H25 53.5 | 46 3 115 29.3 | 27.3 17.7
MY1H32 67 56 6.5 12 293 | 273 | 17.7
MY1H40 83 68.5 | 10.5 16 38 35 24.4

"P" indica as ligacdes de entrada do cilindro.
+ A ligag@o para MY1H16/20-P é do tipo sextavada.
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Suporte lateral

Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de elevada preciséo

Série MY1H

Suporte lateral A

MY-SOA | |
! 2-9G ‘\ /
( )
! {
e ——T 1 T
2-gH S ow
A C
B D
Suporte lateral B
MY-SOB ‘ ‘
- 2 5 J
( )
— ———
w
A C
B D
Modelo Cilindro aplicavel A B C D E F G H J
MY-S108 MY1H10 53 | 61.6] 12 21 36| 18 |65 | 34 M4
MY-S165 MY1H16 71 |816| 15 | 26 | 49| 3 6.5 | 34 M4
MY-S203 MY1H20 91 |103.6| 25 | 38 | 6.4 | 4 8 4.5 M5
MY-S258 MY1H25 105 119 | 35 | 50 | 8 5 95 | 55 M6
MY-S325 MY1H32 130 12148 | 45 | 64 [117| 6 |11 6.6 M8
MY-S403 MY1H40 145 1167 | 55 | 80 [14.8| 85 |14 9 M10
Guia para utilizar suportes laterais
Para funcionamento de longo curso, o cilindro W
pode ficar flectido consoante o seu peso e o ¥ kg 50 {500}
peso da carga. Nesses casos, utilize um supor- ﬂ—ll—\
te lateral na secgéo intermédia. O espagamento , 7
(¢) do suporte ndo deve ser superior aos valo- é
res assinalados no gréfico a direita. ¢
40 (600)
/
3
AP : . -
¢ 30
recaucao - =
1. Se as superficies de montagem do cilindro w o \‘)S—
néo forem medidas com precis&o, ao utilizar ,% 2
um suporte lateral pode ocorrer um funcio- |—i ,_| i—| %
namento defeituoso. Desta forma, certifique- 7, 20 >
se de que nivela o corpo do cilindro durante ¢ ¢ (500) f&,
a montagem. Além disso, para operagfes de %L
longo curso que envolvam vibragdes e im- \fS,
pactos, recomenda-se a utilizagdo de um su- . Z %
porte lateral mesmo que o valor de espaca- G50) A5
mento esteja dentro dos limites admissiveis 10 %- ’5\5
assinalados no gréfico. (100) \fﬁ\«) @
2. Os apoios de suporte ndo sdo para monta- @')? %
gem; utilize-os apenas para suporte. ’S(;O \
0 NS
500 1000 1500
mm
Espagamento de suporte ¢
3.29-81
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Série MY 1H

Construcao

Tipo de ligacdes centralizadas/MY1H10G

9 @ ® i

Lista de pegas

@ ® » ©

Lista de pegas

Ne Descrigdo Material Observagdes N° Descri¢éo Material Observacdes
1 | Corpo do cilindro Liga de aluminio Anodizado endurecido 22 | Cavilhadamola Aco inoxidavel
2 | Tampa posterior WR Liga de aluminio Anodizado endurecido 23 Parafuso da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado
3 | Tampa posterior WL Liga de aluminio Anodizado endurecido 24 | Parafuso Phillips de cabeca redonda Aco ao carbono Niquelado
4 Entreferro Liga de aluminio Anodizado endurecido 25 Parafuso de ajuste da tampa sextavado Aco ao carbono Cromado de zinco negro
5 Embolo Liga de aluminio Cromado 26 Tampa da ligacdo sextavada Aco ao carbono Niguelado
6 | Tampadaextremidade Resina especial 27 | iman iman
7 | Anel de guia Resina especial 28 | Mesalinear Liga de aluminio Anodizado endurecido
8 | Amortecedor Borracha de poliuretano 29 | Placadacabeca Aco inoxidavel
9 | Fixagdo Aco inoxidavel 30 | Feltro Feltro
10 | Batente Aco ao carbono Niquelado 31 | Guialinear —
11 | Separador dacorreia Resina especial 32 | Parafuso datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado
12 |imandajunta iman de borracha 33 | Porcaquadrada Ago ao carbono Niguelado
15 | Fixacdo da correia Resina especial 34 | Placade paragem Aco ao carbono Niquelado
20 | Patim de deslizamento Resina especial 35 | Parafuso datampa sextavado Ago Cr.-Mb. Niquelado
21 | Espagador Aco Cr.-Mb. Niquelado

Lista de juntas
N° Descricéo Material Qtd. MY1B10
13 | Fitade estanquicidade | Resina especial 1 MY10-16A-curso
14 | Fitametélica Aco inoxidavel 1 MY10-16B-curso
16 | Juntaraspadora NBR 2 MYB10-15AR0597
17 | Juntado émbolo NBR 2
18 | Juntado tubo NBR 2
19 | Juntatérica NBR 4

3.29-82
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Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de elevada precisao

Série MY1H

Tipo standard

RUR\Raaowrsis /fj@

6— B= 123

Este diagrama aplica-se aos modelos MY1H25 a MY1H40.

MY1H16, 20

30

1
o

@¢

i

Tipo de ligacdes centralizadas

$@

©

Lista de pegas Lista de pecas

T

Ne Descricdo Material Observacdes Ne Descrigéo Material Observagdes
1 | Corpo do cilindro Liga de aluminio | Anodizado endurecido 17 | Guia —
2 | Tampa posterior R| Liga de aluminio | Anodizado endurecido 18 | Tampa da extremidade Aco Cr.-Mb. Niquelado
2A | Tampa posterior WR Liga de aluminio Anodizado endurecido 20 Placa de apoio Resina especial
3 Tampa posterior L | Liga de aluminio Anodizado endurecido 21 | Patim de deslizamento Resina especial
3A | Tampa posterior WL | Liga de aluminio | Anodizado endurecido 22 | Cobertura da guia Liga de aluminio Anodizado endurecido
4 Mesa linear Liga de aluminio Anodizado endurecido 23 | iman iman
5 Entreferro Liga de aluminio Cromado 24 | Porca quadrada Aco ao carbono Niguelado
6 Embolo Liga de aluminio Cromado 25 | Cavilhada mola Aco ao carbono para feramentas |  Cromado de zinco negro
7 | Anel de guia Resina especial 27 | Pino paralelo Aco inoxidavel (excepto @16, @20)
8 | Separador dacorreia | Resina especial 28 | Parafuso de ajuste datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Cromado de zinco negro/niquelado
9 Rolete da guia Resina especial 29 | Parafuso datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado
10 | Veio do rolete da guia Aco inoxidavel 30 | Parafuso datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado
11 | Dispositivo Material de ferro sinterizado 31 | Parafuso datampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niguelado
12 | Anel de amortecimento Latdo 36 | Tampada ligacdo sextavada Aco ao carbono Niquelado
13 | Agulha de amortecimento Aco laminado Niguelado 38 | Tampadaligagdo sextavada Aco ao carbono Niquelado
14 | Fixagéo dacorreia| Resina especial 39 | Juntaraspadora lateral Resina especial
Lista de juntas
No Descricdo | Material | Qtd. MY1H16 MY1H20 MY1H25 MY1H32 MY1H40
15 |Fladeestanquicidace| S0 | 1 MY16-16A-Curso MY20-16A-Curso MY25-16A-Curso MY32-16A-Curso MY40-16A-Curso
16 |Fitametdlica | Ao | 1 | My16-16B-Curso MY20-16B-Curso MY25-16B-Curso MY32-16B-Curso MY40-16B-Curso
19 |Juntaraspadora] NBR 2 MYH16-15AK2900 CYP025-15A29721 CYP032-15A29722 CYP040-15A29723 CYP40-15A29723
32 |Juntado émbolo| NBR 2
33 | Juntadeamortecimento| NBR 2
34 |Juntadotubo| NBR 2
35 [Juntatérica NBR 2
37 |Juntatérica NBR 4

Nota) Existem dois tipos de abragadeiras da junta anti-p6 disponiveis. Verifique o tipo a utilizar, dado que as referéncias variam consoante o tratamento do parafuso de ajuste de

cabega sextavada@®) .

(A) Cromado de zinco negro —>MY[IJ-16B-Curso  (B) Niquelado —>MYJ-16BW-Curso

O

SVC
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Série MY1H

Construcao

Com bloqueio final

MY 1HOG-OF(W)

Lista de pecas

N° Descrigéo

Material

Observagdes

Corpo de bloqueio

Liga de aluminio

Anodizado endurecido

Garra de bloqueio

Aco ao carbono para ferramentas

Niguelado

Suporte da garra de bloqueio

Aco ao carbono

Niquelado

Aco ao carbono para ferramentas

Niguelado electrolitico

Tampa

Liga de aluminio

Anodizado endurecido

Mola de retorno

Mola de aco

Cromado de zinco

1
2
3
4 Embolo de bloqueio
5
6
7

Tubo bypass

Liga de aluminio

Anodizado endurecido

10 Esfera de ago

Aco para rolamentos com alto teor de carbono

11 Esferade ago

Aco para rolamentos com alto teor de carbono

13 Retentor redondo tipo R Aco ao carbono para ferramentas Niguelado
15 Parafuso da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niguelado
16 Parafuso da tampa sextavado Aco Cr.-Mb. Niquelado

17 Esfera de ago

Aco para rolamentos com alto teor de carbono

18 Esfera de ago

Aco para rolamentos com alto teor de carbono

Lista de juntas

N° Descricao

8 Junta da haste

9 Junta do émbolo

12 Junta térica

14 Junta térica

Material | Qtd.
NBR 1
NBR 1
NBR 1
NBR 2
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Sene MYlHT

Grande rigidez/guia com elevada precisao

> A utilizacdo de duas guias
lineares permite uma carga
méaxima de 320kg. (263)

Cilindro sem haste

2 guias lineares

A facil manutencéo é reforcada pela construgéo .+
revolucionaria que permite a substituigdo do
cilindro sem implicar a desmontagemda -~

3.29-85
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Antes de utilizar Série MY1IHT

Momento maximo admissivel/Carga maxima admissivel

Diametro Momento max. admissivel (N-m) Carga méax. admissivel (kg )

Rleder (mm) M1 Mz Ms mi m2 ms
50 140 180 140 200 140 200

MYLHT 63 240 300 240 320 220 320

Os valores acima s&o os valores méximos admissiveis para 0 momento e carga. Consulte cada gréafico em relagédo ao
momento méaximo admissivel e carga maxima admissivel para uma determinada velocidade do émbolo.

Carga (kg)
Vil
4 T
W2
Momento (N-m) mz

Msz=FsxLs

L1
L2

F1<--7T\M1:F1XL1 F2<-‘7T\MZZF2X L2 F3 -

L3

<Calculo do factor de carga da guia>
1. Carga méaxima admissivel (1), momento estatico (2), e momento dindmico (no momento do impacto
com batente) (3) deve ser examinado para os célculos de selecgéo.
= Para calcular, utilize 'Va (velocidade média ) para (1) e (2), e 'V (velocidade de impacto U = 1.4Va) para (3).
Calcule m méx para (1) a partir do grafico de carga maxima admissivel (m1, mz, ms) e Mmax para (2) e (3) a partir do
gréafico do momento méximo admissivel (M1, Mz, Ma).

Massa da carga m] Momento estatico [M] "2

Soma dos factoresy .y —
Cargaméxima admissivel [mMaX] ~ Momento estético admissivel mé]

Momento dinamico [ME] \22) ‘
de cargada guia

Momento dinamico admissivel [MEmax] ~

Nota 1) Momento provocado pela carga, etc., com o cilindro em repouso.
Nota 2) Momento provocado pelo impacto da carga no fim do curso (no momento do impacto com batente).
Nota 3) Dependendo da forma da carga, podem ocorrer diferentes momentos. Quando isto acontece, a soma dos
factores de carga (Z0() € o total de todos os momentos.
2. Férmulas de referéncia [Momento dindmico no impacto]
Utilize as seguintes férmulas para calcular o momento dindmico quando tomar o impacto do batente
em consideragéao.
m : Massa da carga (kg) "V : Velocidade de impacto (mm/s)
F :Carga (N) L1 : Distancia do centro de gravidade da carga (m)
Fe : Carga equivalente ao impacto (impacto com batente) (N) Me: Momento dindmico (N-m)
Va: Velocidade média (mm/s) g :Aceleracéo gravitica (9.8m/s?)
M : Momento estatico (N-m)

Y
_ _ 14 Nota 4)
V =14Va(mm/s) Fe= 00 Va-g-m i e
1 Nota 5) —
~ME= 5 Fe-L1=0.05Dam L1 (N-m) - Me
=1
| —

Nota 4)% ‘Va é um coeficiente adimensional para calcular a forga de impacto. / o

Nota 5) Coeficiente de carga média (= %):

Este coeficiente serve para obter uma média do momento
méximo da carga na altura do impacto do batente, de acordo com
os calculos de vida util.

3. Consulte as paginas 3.29-89 e 3.29-90 para obter procedimentos de selec¢do mais pormenorizados.
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Momento maximo admissivel

Seleccione o momento da margem dos limi-
tes de funcionamento assinalados nos grafi-
cos. Note que por vezes o valor de carga
maxima admissivel pode ser excedido mes-
mo dentro dos limites de funcionamento as-
sinalados nos gréaficos. Desta forma, verifi-
gque também a carga admissivel para as
condigdes seleccionadas.

Carga maxima admissivel

Seleccione a carga da margem dos limites
assinalados nos gréaficos. Note que por ve-
zes 0 valor do momento méaximo admissivel
pode ser excedido mesmo dentro dos limi-
tes de funcionamento assinalados nos gréfi-
cos. Desta forma, verifique também o mo-
mento admissivel para as condi¢es selec-
cionadas.



Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de grande rigidez/com elevada preciséo

Série MY1HT

MY1HT/M+ MY1HT/M2 MY1HT/Ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N,
\\ \\MY1H1 63 \\
£ \MY 1HT63 £ N £ \MY 1HT63
z N z \ N < N
£ 100 N £ 100 N g 100 N
g MY1HT50 g MY1HT50 g MY1HT50 \C
o o o
= b= =
50 N 50 50 N
N N
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000
Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do émbolo mm/s
MY1HT/m1 MY1HT/m:2 MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 \ 300 300 \
E \Q 1HT63 o \\ o \< 1HT63
© © ©
g \ \\ e N(MY1HT63 e \ \\
< 100 A\ © 100 NN © 100 A\
° N © N N ©° N
o N ° N o N
4] N\ 4 '\ 2 N
o MY1HT50 ) o N o MY1HT50 )
50 50 T ‘\ 50
40 40 MY1HTS0 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo  mm/s Velocidade do @mbolo mm/s
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Série MY1HT
Seleccao do modelo

Os seguintes passos servem para seleccionar o modelo da série MY1 mais adequado a sua aplicagao.

Célculo da percentagem de carga da guia

Condigﬁes de funcionamento

pmmmm———— Sentido de montagem ===-- N
Cilindro ...oovveiiiii e MY1HT50-600 2. Montagem lateral
Veloc. média de funcionamento Va ... 700mm/s @ 1. Montagem horizontal P. 66 y
Sentido de montagem ............... montagem vertical MY1HT50-600 P.34 4 y

Wd: Carga (500g)

We: MHL2-16D1 (7950)

Wa: Placa de

3. Montagem h.
ligacéo t = 10 (880g)

invertida

Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)

Consulte as paginas abaixo para saber os célculos de
cada orientacao.

Bloqueio da carga

[];LJ Massa e centro de gravidade para cada carga
Tl 0 Ref. da Centro de gravidade
210, g : Massa - - -
7 carga Eixo X Eixo Y Eixo Z
A Wn o Xn Yn Zn
Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
| Wh 4.35kg 150mm Oomm 42.5mm
Y
I-[ %t We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
= 11 = Wd 0.5kg 150mm 210mm 42.5mm
X n=a,b,cd

Calculo do centro composto da gravidade

m4=2mn
=0.88+4.35+0.795 + 0.5 = 6.525kg
X :%xi(mnxm)
= 6525 ;-25 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
Y =———XX(MnXyn)
= 6525 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
Z =—p— XX (MnXzn)
= 6505 ;'25 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x42.5 + 0.5 x42.5) = 37.4mm

Célculo do factor de carga para a carga estatica

ma: Massa
M4 é a massa que pode ser transferida pelo impulso, por regra, é.......

cerca de 0.3 a 0.7 do impulso. (Difere consoante a velocidade de funcionamento.)

Mi: Momento Ma
M1 max (de 1 do grafico MYIMHT/M1) = 60 (N-M) ...iriiniiiiiici et e e
Mi=meXxgXZ=6.525x9.8 x 37.4 x 10 = 2.39 (N-m)

Factor de carga 01 = M2/M2 max = 2.39/60 = 0.04
3.29-88 P
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Cilindro sem haste de arraste directo Lo
Modelo com guia de grande rigidez/com elevada precisédo Se” e MYl HT

Ms: Momento
Ms max (de 2 do grafico MYLIHT/M3z) = 60 (N-M) ...uiriunitiiie e e e e e e e e e aeaeaa s
Ms=maex g XY = 6.525 x 9.8 x 29.6 x 103 = 1.89 (N-m) X
Factor de carga 0z = Ma/Ms méax = 1.89/60 = 0.03 )%
M3 m4
Célculo do factor de carga para momento dindmico
Carga equivalente no momento do impacto FE M1
FEzﬁxDax xm:£x700x98x6525:6267(N) y
100 g 100 Rt '
M1E: Momento
M-E max (de 3 do grafico MY1HT/M1 sendo 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N'mM) ..................... FE
MiE = —=— X FE X Z = —=— x 626.7 x 37.4 x 10 = 7.82 (N-m) M1E

Soma e verificacdo dos factores de carga da guia

MsE: Momento

3 3
Factor de carga O = Mie/M1E max = 7.82/42.9 = 0.18

MsE max (de 4 do grafico MY1HT/Ms sendo 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N'M) ......ccooveiieeininnnnnnn.

Mag = % XFEXY = % X 626.7 x 29.6 x 10 = 6.19 (N-m)

Factor de carga O = Mse/Mse max = 6.19/42.9 = 0.14

200= 0l + 02 + Oz + Ola = 0.39<1

O calculo acima esta dentro do valor admissivel e pode-se utilizar o modelo seleccionado.

Seleccione um amortecedor em separado.

Num célculo, quando a soma dos factores de carga da guia Xo na formula acima é superior a 1, considere diminuir a
velocidade, aumentando o diametro ou alterando a série dos produtos. Além disso, este célculo pode ser efectuado fa-
cilmente com o "SMC Pneumatics CAD System".

Momento admissivel

MY1HT/mi MY1HT/M3
1000 1000
500 500
300 300
N N
g \\ 1HT63 g \\/I 1HT63
2 2
§ 100 N $ 100 N\
5 MY HTEO\\\ 15 MY. HTEO\\\
= =
D 2
50___________|__‘i3) 50___________|_:<é
40 i 40 i
30 I 30 1
I I
I I
20 i 20 i
I I
I I
10 I 10 I
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1001
Velocidade do émbolo mm/s Velocidade do émbolo mm/s b 3 " 29-89
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Cilindro sem haste de arraste directo

S¢rie MY1HT

Mo%%lo com guia de grande rigidez/com elevada precisdo/a50,
a

Como encomendar

Modelo comGgﬂrila(lj géiglig\zda precisao MY1HT 50 | 400 L 273

Roscalligacao Grande rigidez/guia
— | Re(PT) com elevada precisdo yumero de N
E G(PF) (2 guias ”neares) etectores magneticos
- 2 unids.
1 unid.
Didmetro do cilindro e n "n" unids.
50 50mm
63 63mm
Ligacdes pneumaticas o o Tipo de detector magnético
- Tipo standard \ - \Sem detector magnético ]
G LigagOes centralizadas * Consulte a tabela abaixo para
obter a referéncia do detector
magnético.
Referéncia da unidade de ajuste do curso Curso e ¢ Unidade de ajuste do curso
Consulte a tabela — -
Diametro 50 63 de cursos standard. L | Um amortecedor hidraulico na extremidade de cada curso
(mm) H | Dois amortecedores hidrgulicos na extremidade de cada curso
Tipo de unidade MYT-A50L MYT-A63L LH|  Um amortecedor hidraulico numa extremidade,
dois amortecedores hidraulicos numa extremidade.

Numeros de suporte lateral

Diametro
Tino (mm) 50 63
Suporte lateral A MY-S63A
Suporte lateral B MY-S63B

Consulte a pag. 3.29-96 para obter mais informages sobre as dimensdes, etc.

Consulte as pags. 91 a 103 para obter as
caracteristicas do detector magnético.

Detectores magnéticos aplicaveis/

s Ligagéo % Cablagem Tenséo Mod.lge (Letectoresdmagln,étic.os Comprimento do cabo (m)* Carga

Tipo especial | eléctrica @ é (saida) cc CA ii?;le:dl C?ﬂ:rr]traEni iﬁ;ﬁ:ca ?. ? (E) é)
%U Saida  |gip, 3fios (equiv. NPN)| — 5V — — Z76 [ ] ® | — |[CircuitoCl | —
§ 2 — directa || 2 fios oav 12V 100V — Z73 [ ] L. — |Relé,
&2 docabo [Nz 5V, 12V [100V ou menos = Z80 [ ® | — |[CircuitoCl| PLC

° 3 fios (NPN) 5V 12V Y69A Y59A [ J [ d ] Circtito CI
L= — 3 fios (PNP) ' Y7PV Y7P [ ] ® | O
IRz Saida |, 2 fios 12v — Y69B Y598 ® |® |  O| — |[Rel
§ S [indcagaode | directa  |S™ [Fos (PN | 24V YINW [ YINW | e [e[ o[ |PLC
& g | {agnosteo | docabo 3fios (PNP) oV, 12v Y7Pwv | YiPw | e | e | o |™C

“ | " bicolon) 2 fios 12V YZBWY | Y7BW | e | e | o | —

+ Simbolos do compr. do cabo 0.5m .... - (Exemplo) Y59A
3m ... L Y59AL
ez Y59AZ

+ Os detectores de estado sélido assinalados com "O" séo fabricados por encomenda.
Nota) S&o necessarios separadores dos detectores (MB-32-36-L8509) para a montagem dos detectores.

3.29-90
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Simbolo

Cilindro sem haste de arraste directo
Modelo com guia de grande rigidez/com elevada preciséo

Caracteristicas técnicas

Série MY1HT

Diametro (mm)

50 63

Fluido Ar
Funcionamento Duplo efeito
Margem da presséo de func. 0.1 a 0.8MPa
Presséo de teste 1.2MPa
Temp. ambiente e do fluido 5a60°C
Velocidade do émbolo 100 a 1000mm/s

Amortecimento

Amortecedor hidraulico nos dois lados (standard)

Lubrificacdo

Sem lubrificac@o

Tolerancia do compr. do curso

2700 ou menos*}8, 2701 a 5000*28

Rosca lig.

3/8

(=

‘ Lig. lateral

Q Nota) Utilize numa velocidade dentro da capacidade de absorcéo. Consulte a pag. 3.29-92.

Caracteristicas da unidade de ajuste do curso

Diametro aplicavel (mm) 50 63
L H L H
Simbolo de unidade, contetido RB2015 e parafuso RB2015 e parafuso RB2725 e parafuso RB2725 e parafuso
de ajuste: 1 conj. cada de ajuste: 2 conj. cada de ajuste: 1 conj. cada de ajuste: 2 conj. cada
Margem de ajuste fino do curso (mm) 0a-60 0a-85
Margem de ajuste do curso Consulte a pag. 3.29-93 para o método de ajuste.

Modelo com amortecedor RB2015 x 1 unid. RB2015 x 2 unids. RB2725 x 1 unid. RB2725 x 2 unids.
Absorcao méax. de energia (J) 58.8 88.2 147 220.5
Absorcéo do curso (mm) 15 15 25 25
Velocidade méx. de impacto (mm/s) 1000 1000
Frequéncia méx. funcionamento (ciclos/min) 25 25 10 10
Forca da Extendida 8.34 16.68 8.83 17.66
mola (N) Contraida 20.50 41.00 20.01 40.02
Margem da temperatura de func. (°C) 5a60

Nota) A absorgdo maxima de energia para 2 unids. é calculada multiplicando o valor de 1 unid. por 1.5.

Saida tedrica

Cursos standard

Unidade: N
I(Dr;élnr%. dgeéﬁébg‘c Presséo de funcionamento (MPa) Diametro (mm) Curso standard (mm)* Curso maximo fabricavel (mm)
(m) | 0.2 0.3|04|05|06|0.7|0.8 50, 63 200, 400, 600, 800, 1000, 1500, 2000 5000
50 (1962|392 |588| 784 | 981 (1177 |1373|1569 Nota) Os cursos para além dos modelos standard s&o produzidos por encomenda.
63 |3115| 623 | 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 Q

1IN = Aprox. 0.102kgf, IMPa = Aprox.10.2kgf/cm?

Nota) Saida teérica (N) = Pressdo (MPa) x
Seccéo do émbolo (mm?) PeSO
Unidade: kg
Peso Peso do suporte Peso da unidade de ajuste do curso
Diametro |BAsico |  adicional lateral (por conjunto) J
Mad® ‘ot x i (mm) peso
or 25mm . . . .
Caracteristicas das €XECUCOES ESpecials pde e TipoAe B Unidade L | Unidade LH | Unidade H
Consulte a pag. 3.29-113 em relagédo as
caracteristicas das execugBes especiais 50 30.62 0.87 0.17 0.62 0.93 1.24
para a série MY1H. 63 41.69 1.13 0.17 1.08 1.62 2.16
Método de célculo  Exemplo: MY1HT50-400L
PEeSO DASICO ....vvvveeicciiiiiii e 30.62kg Cursodo cilindro .........cccooeeeiiiiiiiiiinnnnn. 400mm
Peso adicional .... 0.87/25mm curso 30.62 + 0.87 x 400 + 25 + 0.62 x 2 = aprox. 45.8
pesodaunidade L ............ccooeeviiinnnnn 0.62kg

3.29-91



Série MY1HT

Capacidade de amortecimento

Seleccdo de amortecimento

Capacidade de absorcdo da unidade de ajuste de curso

Binério de aperto do parafuso de retengdo do parafuso de batente

<Unidade de ajuste de curso com amorte-  MY1HT50  impacto horizontal: P = 0.5Mpa  DiNario de aperto do parafuso
cedor hidraulico incorporado> " de retencao do parafuso de batente ynidade: Nm
Unidade L € %ggg Diametro (mm) Binario de aperto
Utilize esta unidade quando for necessario efec- E W 50 06
; . o 1000 g, .
tuar um amortecimento para além da margem g = L
do amortecimento pneumatico efectivo mesmo g Jﬂ/‘gag 63 15
i i £ 500 ¢ . . . .
ﬁ':ﬁaa"rcr‘?‘i{ga di 1;(93'::23;1;?‘;?;&:;%0 gz‘ @ 400 - Célculo da energia absorvida para a unidade
) o 300 i
quando o cilindro for utilizado com uma carga e 5 200 ﬂﬁj?ﬁ;ﬁitceodi?]ggrrsgrgggq amortecedorl )
margem de velocidade acima da linha limite do g — Unidade: N-m
amortecimento pneumatico e abaixo da linha li- 2 100 Horizontal ertica Vertical
mite da unidade L. = M0 20 3040 50 100 200 500 (descendente)| (ascendente)
Unidade H Peso da carga kg o de
Utilize esta unidade quando o cilindro é utilizado ) .
numa margem de carga e de velocidade acima MY1HT63 Impacto horizontal: P = 0.5MPa impacto
da linha limite da unidade L e abaixo da linha li- ©2 2000
mite da unidade H. £ 1500
o 1000 Unidade
S Energia
Q Iy
£ 2?88 cinética E+
@ Energia de : : - ..
g 300 impulso E» F-s Fs+mgs |Fs-mgs
g 200 Energia B +E
3 absorvida E 1+Ee
2 100 p
10 20 3040 50 100 200 300 5001000 Simbolos

Peso da carga kg

"U: Velocidade do objecto de impacto (m/s)
m: Peso do objecto transferido (kg )

F: Impulso do cilindro (N)

g: Aceleracéo gravitica (9.8m/s?)

S: Curso amortecedor hidraulico (m)

Nota) A velocidade do objecto de impacto € medido no
momento de impacto com o amortecedor
hidraulico.

/A\Precaucodes especificas do produto

|

Montagem \

] Funcionamento

/\ Precaucao

1. Nao apligue um impacto forte ou um momento excessivo

na mesa linear.

Como a mesa linear é suportada por rolamentos de precisao,
ndo os sujeite a fortes impactos ou momentos excessivos quan-
do montar as pegas.

2. Efectue um alinhamento cuidadoso quando montar a car-

ga com um mecanismo de guia externo.

Os cilindros sem haste de arraste directo podem ser utilizados
com uma carga directa dentro da margem admissivel para cada
tipo de guia, mas € necessario um alinhamento cuidado para
uma ligagdo a uma carga com um mecanismo de guia externo.
Como as flutuagBes do eixo central aumentam conforme o curso
vai sendo maior, utilize um método de ligagdo que possa absor-

ver as variagdes (mecanismo flutuante).

3. Nao coloque as méos ou dedos no interior quando o cor-

po esta suspenso.

Como o corpo é pesado, utilize parafuso de asa para suspendé-
lo. (Os parafusos de asa nao estéo incluidos com o corpo.)

|

Funcionamento

A\ Precaucéao

1. Ndo mova inadvertidamente o ajuste da unidade de ajus-

te da guia.

A guia ja esta ajustada de fabrica, e ndo precisa de ser reajusta-
da em condi¢Bes normais de funcionamento. Desta forma, nao
mova inadvertidamente o ajuste da unidade de ajuste da guia.

3.29-92
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A\ Precaucéo

2. As fugas de ar s@o resultantes de pressdo negativa.
Nas condi¢Bes de funcionamento que criem pressao negativa
no interior do cilindro devido a for¢as externas ou forgcas de
inércia, note que as fugas de ar podem ocorrer devido a
separacao da fita de estanquicidade.

] Montagem do detector magnético

A\ Precaucéo

1. Cologue o detector magnético na ranhura de montagem do de-
tector no cilindro, em seguida, deslize lateralmente no sentido
indicado abaixo e coloque no interior do espagador do detector
(com o espacador posicionado sobre o detector).

2. Utilize uma chave de fendas plana para apertar o detector com
um binario de 0.05 a 0.1Nm. Por norma, deve ser rodado mais
90° para além da posicéo de aperto normal.

MB-32-36-L8509

[Ranhura de montagem do detector[

SvC



Cilindro sem haste de arraste directo Z o
Modelo com guia de grande rigidez/com elevada preciséo Se” e MY]. HT

] Ajuste de curso

A P =~ Parafuso de batente
recaucao —  \A_ B
1. Como mostra a Figura 1, para ajustar o parafuso de batente dentro (Lado do parafuso batente) | || (Lado do amartecedor hidrduico)
da margem de ajuste A, coloque a chave sextavada na parte supe- Chave sextavadal hidraulico
rior para desapertar o parafuso de ajuste de cabega sextavada cer- Forca de Porca hexagonal
ca de uma volta e, em seguida ajuste o parafuso de batente com aperto / Anel de absorgdo de chogues
uma chave de parafusos plana. 1]~ Fixacdo de ajuste -
2. Quando o ajuste descrito em 1 ndo é suficiente, pode ajustar o 5 : i A
amortecedor hidraulico. Retire as coberturas como mostra a Figura [ ! {Zﬂ
2 e faga outro ajuste desapertando a porca sextavada. D- () \M16x2/] }7
3. Existem varias dimens@es indicadas na tabela 1. Nunca efectue um ]
! 7 - 7 (Compr. gerl praso batert)| 10 (Largura do anel)
ajuste que exceda as dimensdes da mesa, porque pode provocar D | 7
acidentes e/ou danos. L& ) ‘
|

Chave de parafusos plana

Qﬁnm% Figura 1. Pormenor da secgéo de ajuste do curso

Cobertura superior

Parafuso da
AMAX BMAX
Tabela 1 mm) g R A 2 ‘ !
Diametro (mm) 50 63 NN =7 ——1
A a A MAX. 6a26 | 6a3l N EN ~ I T
B a B MAX. 1l4a54 | 14a74 3 2% ﬂ
C 87 102 i 2
Margem de ajuste max. 60 85 . !
Cobertura

lateral

[ Parafuso da tampa sextavado redondo]

Figura 2. Instalagdo e remog&o da cobertura Figura 3. Pormenor de ajuste do curso maximo

] Procedimento de desmontagem e montagem

A P r eC au g éo Parafuso da tampa sextavado 1 Cobertura superior

. (Binario de aperto 25N:m) Bloco de fixagdo
Procedimento de desmontagem
1. Retire os parafusos sextavados da tampa 1, e re-

Parafuso da tampa sextavado 4 Placa superior

Dispositivo

3. Retire os parafusos sextavados da tampa 2, e re-
tire as placas finais e dispositivos.

4. Retire os parafusos sextavados da tampa 3.
5. Retire os parafusos sextavados da tampa 4, e re-
tire os suportes finais. T\ e
6. Retire o cilindro. ¢//(/\/
Procedimento de montagem 57
1. Coloque o cilindro MY1BH. Suporte ﬁnai
2. Aperte temporariamente os suportes finais com os parafusos Parafuso da tampa sextavado 3'[/
sextavados da tampa 4. (Binario de aperto 3Nm)
3. Com dois parafusos sextavados da tampa 3 no lado L ou R,

Parafuso da tampa sextavado 2
(Binéario de aperto 25N-m)

A . (250: Binario de aperto 5N-m
tire as placas superiores. @63: Binario de aperto 11N-m)
2. Retire a tampa superior.
i

#Cilindrode 1
deslocamento

Placa final

puxe o suporte final e o cilindro. 6. Aperte a cobertura final com os parafusos sextavados da tam-
4. Aperte os parafusos sextavados da tampa 3 no outro lado pa-  Pa 2, enquanto se certifica de que o dispositivo esta no senti-
ra eliminar as folgas no sentido axial. (Neste momento, € cria- do correcto.

do um espaco entre o suporte final e a placa final num lado, 7. Coloque a cobertura superior no corpo.

mas isso esta previsto.) 8. Coloque os blocos de fixacdo na cobertura superior e aperte
5. Volte a apertar os parafusos sextavados da tampa 4. as placas superiores com parafusos sextavados da tampa 1.

* Cilindro de deslocamento (Série MY1BH)

Como a série MY1BH é um cilindro de deslocamento para a série MY1HT, a sua construcgéo é diferente da série MY1B.
Na&o utilize a série MY1B como cilindro de deslocamento, porque vai provocar danos.

GSsmendas wvanT (501l ol Hzrall ]
mv18H [50][ -300]

L ecCurso(mm)

Diametro LigacBGes pneumaticas
50 50mm - Tipo standard
63 63mm G Ligac@es centralizadas
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Série MY1HT
Modelo standard ﬂ50, g63

MY1HT | Diametro |~ Curso |L

Unidade de ajuste do
parafuso de batente

Cilindro de deslocamento

(MY1BHC-00)
_IL _ _ _ _ _ _ o
T
o f
A N
Z + Curso
2- 3/8
Montagem para (Ligacéo da tubagem)
secgdo com ranhuras
(LL) L
PA PA 2-M12 prof. da rosca 30
S-M12 prof. 30 (para colocar o parafuso de asa)
PE |PE
e
b
: . : /
| . o
13|| w *
[E—%—9 6o
20
Porca aplicavel JIS B1163 QE + Curso
Porca quadrada M12
Dimensfes daranhura para montagem

Modelo A EY H HG HL L LL N NH NW PA PB

MY1HT50 207 97.5 145 63 23 210 102 30 143 254 90 200

MY1HT63 237 104.5 170 7 26 240 117 35 168 274 100 220

Modelo PL QE S A
MY1HT50 180 384 6 414
MY1HT63 200 439 10 474
3.29-94
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Tipo de ligacOes centralizadas ﬂ50, ﬂ63 (

Cilindro sem haste de arraste directo Lot
Modelo com guia de grande rigidez/com elevada preciséo Se“ e MYl HT

Consulte a pag. 3.29-116 em relacéo as variacdes da ligagdo das tubagens centralizadas.)

MY1HT | Didmetro |G — Curso |L

Unidade de ajuste do
parafuso de batente

Cilindro de deslocamento

/ (MY1BHOG-0J)

—

_ _ _ _ _ © .
9, | ©
- . e
. o &
A N (1)
Z + Curso
2- 3/8
(Tampa da ligacéo sextavada)
Montagem para (Lig. da tubagem)
secgdo com ranhuras
(LL) L 2-M12 prof. da rosca 30
PA PA
S-M12 prof. 30 (para colocar o parafuso de asa)
PE | PE
i
\ o
20 ! . i
— 4
Porca aplicavel JIS B1163 | |
Porca quadrada M12
i N [O———0—-—0 -0 -—20 1
Dimensdes da ranhura
para montagem QF + Curso
Modelo A EY H HL L LL N NH NW PA PB PE
MY1HT50 207 97.5 145 23 210 102 30 143 254 90 200 —
MY1HT63 237 104.5 170 26 240 117 35 168 274 100 220 50
Modelo PL QE S z RR SS TT uu
MY1HT50 180 384 6 414 57 10 103.5 235
MY1HT63 200 439 10 474 715 135 108 29

Nota) Para as caracteristicas de ligagdes centralizadas, o cilindro de deslocamento mantém as caracteristicas de ligagéo centralizada (MY1BHCIG-[J).

O
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Série MY1HT

Suporte lateral

Suporte lateral A
MY-S63A

e
Q
Y

183 |
2]

105

2-911.5

Suporte lateral B
MY-S63B

2-M12

18.3

Dimensdes

(mm)

Modelo Cilindro aplicavel

MY1HTS50

284

314

MY-S63%

MY1HT63

304

334

Guia para utilizar suportes laterais

70

100

70

100

Para funcionamento de longo curso, o cilindro
pode ficar flectido consoante o seu peso e o
peso da carga. Nesses casos, utilize um supor-
te lateral na sec¢do intermédia. O espagamento
(¢) do suporte ndo deve ser superior aos valo-
res assinalados no gréfico a direita.

A Precaucéo

1. Se as superficies de montagem do cilindro
ndo forem medidas com preciséo, ao utilizar
um suporte lateral pode ocorrer um funcio-
namento defeituoso. Desta forma, certifi-
gue-se de que nivela o corpo do cilindro du-
rante a montagem. Além disso, para ope-
ragBes de longo curso que envolvam vi-
bracdes e impactos, recomenda-se a utili-
zacdo de um suporte lateral mesmo que o
valor de espacamento esteja dentro dos li-
mites admissiveis assinalados no gréfico.

2. Os apoios de suporte ndo sdo para monta-
gem; utilize-os apenas para suporte.
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Construcao

Cilindro sem haste de arraste directo

Modelo com guia de grande rigidez/com elevada preciséo

Série MY1HT

Tipo standard

® 1 ? @
1 :tr——\/f/\ ] E{Z:rh:’
| e =1 o
= =
Nota) Com cobertura superior removida
0 ®
| /
£t 5‘ 5‘ 2 5‘ = //A ® 7Y
Shogt 0 A== B,
B N
4] [+
N R i
% A | 7# fia %g - ® : ® } @
g

Nota) Com cobertura superior removida

Lista de pegas
N° Descrigéo Material Observagdes
1 Estrutura da guia Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
2 Mesa linear Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
3 Cobertura lateral Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
4 Cobertura superior Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
5 Placa superior Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
6 Placa final Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
7 Placa inferior Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
8 Cobertura da extremidade| Liga de aluminio Cromado
9 Dispositivo Liga de aluminio Cromado
10 Fixagdo de ajuste Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
11 Guia —
12 Amortecedor hidraulico —
13 Parafuso de batente Aco ao carbono Niquelado
14 Anel de absorcéo Aco laminado Niquelado
15 Suporte final Liga de aluminio  |Anodizado endurecido
16 Bloco superior Liga de aluminio Cromado
17 Bloco lateral Liga de aluminio Cromado
18 Placa lateral Resina especial
19 Cilindro sem haste — MY1BH
20 Batente Aco ao carbono Niquelado

O
z
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Série MY1

Caracteristicas do detector magnetico

Detectores magnéticos aplicaveis

Modelos de detectores magnéticos

Ligacéo eléctrica

D-A9] Saida directa do cabo (Em linha)
Detectores D-A9C1V Sajda directa do cabo (Perpendicular)
tipo Reed D-z70, Z80 Saida directa do cabo (Em linha)
D-mM9] Saida directa do cabo (Em linha)
D-M9CIV Saida directa do cabo (Perpendicular)
D-M9COW Saida directa do cabo (LED bicolor, Em linha
5 s;eggt);zz D-M9CIWV Saida directa do cabo (LED bicolor, Perpendicular)
solido D-Y59A, Y59B, Y7P Saida directa do cabo (Em linha)
D-Y69A, Y69B, Y7PV Saida directa do cabo (Perpendicular)
D-Y70OW Saida directa do cabo (LED bicolor, Em linha)
D-Y70OWV Saida directa do cabo (LED bicolor, Perpendicular)

O
:
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I D-A9

Detectores tipo Reed
/3 f|OS, 2 f|OS (Tipo de montagem directa)

Diametro (mm) \

Série de cilindro ‘
aplicavel

[MY1B (Basico)

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

|MY1M (Patim deslizante) }

| MY 1 C (istastemp.e roIamentos)}
| MY 1H (Guiadealta preciséo)

Caracteristicas do detector magnético

Pesos do detector magnético unidade: g

D-A90, D-A90V (sem LED indicador)

Modelo Compr. do cabo 0,5m | Compr. do cabo 3m
D-A9/A9LIV 8 41

D-A90V
Perpendicular

D-A90
Em linha

Ref. do detector
Sentido da ligagé&o eléctrica

Circuitos internos do detector magnético

As cores dos cabos entre () séo as cores anteriores a

Carga Circuito Cl, relé, PLC conformidade com a norma IEC.
Tens&o 24V ou menos 48VEtou menos 100V & ou menos D-A90(V)
C_orre_nte de carga maxima 50mA 40mA 20mA § | Caixa de "o SAIDA @
Circuito de protecgdo do contacto Nenhum Sm o ! ggec‘?a" i Cast.[Verm]
Queda interna de tenséao 1Q ou menos (incluindo compr. do cabo de 3m) 5 : ! contactos ~
'8 ! | CD-P11 ! .
o 8 t CD-P12 0 SAIDA (f)
D-A93, A93V, D-A96, A96V (com LED indicador) oo g s Azul [Preto]
Ref. do detector D-A93 D-A93V D-A%6 D-A%6V D-ASNV)
- — - - - - : LED ' - :
Sentido da ligagao eléctrica Em linha _ Perpendicular Em linha Perpendicular : § .CL [Verm] i Caixa d? FoSAIDA (+)
Carga Relé, PLC Circuito CI i : 1Protecedo i cast [Verm ]
Tensé&o 24VCC [ 100VCA | 24VCC | 100VCA 4a8VCC 123 5 s
Margem da corrente da carga = : L epP11
ecomente max. dacarga | 5 @ 40MA |52 20mA |5240mA |52 20mA 20mA ' ' [T L sabA)
Circuito de proteccdo do contacto Nenhum s iAzulfPretoll .1 Azl [Preto]
. % [2,4V ou menos (a 20mA -
Queda interna de tensao |3y 'y menos (a 40mA)1 2,7V ou menos 0.8V ou menos D A96(V) ....... . cch)
LED indicador LED vermelho activado no estado ON ] : Cast.[Verm ] + 3
« Cabos Cabo de vinil resistente ao 6leo para trabalhos dificeis, 2.7, 0.5m : & esistéricia ( )@
D-A90(V), D-A93(V)  0.18mm?x 2 fios (Castanho , Azul [Vermelho, Preto]) '8 —K}—+o 3 £
D-A96(V) 0.15mm? x 3 fios (Castanho, preto, azul [vermelho, branco, preto]) e ,?r'é)fé’n'égo : ge
« Resisténcia do isolamento 50MQ ou mais a 500VCC (entre o cabo e a caixa) 1 g () de corrente Preto [Branco] i
- Resisténcia dieléctrica 1000VCA para 1min. (entre o cabo e a caixa ) g [Iersa H ©
«Tempo de funcionamento 1.2ms «Temperatura ambiente — —10 a 60°C R 1 CC(H)
« Resisténcia de impacto 300m/s? « Fuga de corrente — Nenhum Azul [Preto]

* Revestimento ———— |[EC529 norma IP67, a prova de agua (JISC0920)
« Para um cabo com comprimento de 3m, é adicionado um "L" no final da referéncia. Exemplo ) D-A90L

Dimens®&es do detector magnético

Caixa de proteccéo dos contactos/CD-P11, CD-P12

D-A9[] e D-A9L] detectores ndo tém circuito de
proteccdo dos contactos interno.

D-A90, D-A93, D-A96 D-A90V, D-A93V, D-A96V g 1. A carga de funcionamento é uma carga de indugso.
2 2.8 8 2. O comprimento da ligagéo a carga é de5m ou mais.
VI { y 3. Atens&o da carga é de 100VCA.
R PR e — = 4 [% B Deve utilizar uma caixa de proteccdo de contactos
i [ [¢ ] Margem de func. @ - 72.7 | para qualquer um dos casos mencionados acima.
I T 3
10 = % !
T I I et o . ~
\\F’osit;éo de méaxima sensibilidade = :—‘ :/Iargem defunc. o Caixa de prOteCGaO dos contactos
LED indicador lrgJit - 8 Ref. CD-P11 CD-P12
M2.5 x 4¢ Tipo D-A90 sem LED indicador M2.5 x 4¢ \ o0 de méxi ibiidad Tensao 100VCA 24VCC
Parafuso del’ ~ Parafuso de Posigdo de maxima sensibilidade Corrente max. da carga 25mA 50mA
ajuste simples 9 ajuste simples 22 - * Comprimento do cabo ....... Lado do detector 0.5m
2 6 Lado de ligacéo da carga 0.5m
= 3 === %ﬁ« , " e
‘ - ] Caixa de proteccdo de contactos dos circuitos internos
‘ 22 500 (3000) S Aﬁ* As cores dos cabos entre ( ) 80 as cores anteriores a
f (24.5) ! . conformidade com a norma IEC.
~ LED indicador
Os valores entre ( ) séo para D-A93 Tipo D-A90V sem LED indicador cb-P11 ___ _
" SAIDA Cast. [Verm.
Supressor I Boé)éna: [verm]
de picos I3 induc- 1 ~
o+ 8L 5 SAiDA Azl [Preto]
SAIDA(+)
Cast. [Verm.]
SAIDA(-)
[u——— Azul [Preto]
3.29-100
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Caracteristicas dos detectores tipo Reed Serl e MYl

Nota) A margem de funcionamento é uma referéncia que inclui histerese, mas néo € garantida. Podem

POS I (;6 es d €mo ntag em d 0 d eteCtO rm ag n ét I CO/ D-AQDN) existir variages consideraveis (cerca de 30%) em fungéo da temperatura de funcionamento.

MY 1B (Tipo bésico)

e T

T
o — —0-¢
A B
Posi¢éo de montagem 210 216 220
A 20 27 35
B 90 133 165
Margem de func. ¢ Not2) 6 6.5 8.5
MY 1M (Modelo de patins deslizantes)
4 © %
s — oo
[ ‘ ‘ 1
A B
Posicéo de montagem 216 220
A 70 90
B 90 110
Margem de func. ¢ Not2) 11 7.5
MY1C (Modelo com pistas temperadas e rolamentos)
O e~ = E W
[ : : 1
A B
Posicdo de montagem 216 220
A 70 90
B 90 110
Margem de func. ¢ Nota) 11 7.5
MY 1H (Modelo com guia de elevada precisédo)
o —— = = -6
O O
A B
Posicédo de montagem 210 216 220
A 20 27 35
B 90 133 165
Margem de func. ¢ Nota) 11 6.5 8.5
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Detectores tipo Reed
D-Z7D, Z80/3 inS, 2 flos (Tipo de montagem directa)

‘ Diametro (mm) ‘
Série de cilindro aplicavel 16 20 25 32 40 50 63 80 100
[MY1B @asico)
| MY 1M (Patim deslizante)
| MY 1.C (Pistas temp. e rolamentos)
|MY1H (Guia de alta precis&o)

(Grande rigidez/guia
MY1HT com elevada preciséo) | | |
Caracteristicas do detector magnético Pesos do detector magnéticOunigade: g
Modelo | Compr. do cabo 0,5m | Compr. do cabo 3m
D-Z70C] (com LED indicador) D-Z73 7 31
Ref. do detector D-Z73 D-Z76 D-Z76 10 55
Sentido da ligagao eléctrica Em linha D-Z80 9 49
Carga Relé, PLC Circuito CI . . . 1o
Tensio 2AVCC T00VCA 48 8YCC Circuitos internos do detector magnetico
Margem da corrente da carga ?gn?grrrisid%%sec&bngsaer?grﬁlg ?Esgo as cores anteriores a
e corrente méax. da carga 5a40mA 5a20mA 20mA
Circuito de protec¢do do contacto Nenhum [RRhi
Queda interna de tenséo 2,4V ou menos (a 20mA)/3V ou menos (a 40mA) [ 0.8V ou menos ! Caixa de :—o SAIDA (+)
LED indicador LED vermelho activado no estado ON : 5;05[&9“ i Castverm]
Econtactos : -
D-Z80 (sem LED indicador) :83;{3}% P
Ref. do detector D-Z80 Wiﬁ?ﬂﬁg&]
Sentido da ligagao eléctrica Emlnha | | LT
Carga Relé, PLC, circuito Cl, [ . CC(#)
Tenséo 24V &R ou menos 48VEE ou menos 100V ER ou menos § "D : Cast. [Verm ] (+)8
Corrente de carga maxima 50mA 40mA 20mA i o x%
Circuito de protecgéo do contacto Nenhum 2 I biodode © SAIDA 25
Queda interna de tensdo 1Q ou menos (incluindo compr. do cabo de 3m) % greeggﬂ%%?e ; Preto [Branco] ._gL %
« Fuga de corrente ———Nenhum ig [ imersa e
*Tempo de funcionamento 1.2ms R 1 CC(H)
*»Cabos ————  Cabo de vinil resistente ao 6leo para trabalhos dificeis, 3.4, Azul [Preto]
0.2mm2, 2 fios (Castanho , Azul [Vermelho, Preto]), 3 fios (Castanho, preto, azul [vermelho, D-Z80

branco, preto]) ....... .

0.5m* Apenas D-Z73 2.7, 0.18mm?2, 2 fios) 'E ! Calxa de ;_0 SAIDA (+)
* Resisténcia de impacto ——  300m/S? Eg : .grotecgao 1 Cast.[Verm/]
* Resisténcia do isolamento ————50MQ ou mais a 500VCC (entre o cabo e a caixa) & ! H cgﬁtactos :
* Resisténcia dieléctrica. ————1500VCA para 1min. (entre o cabo e a caixa) : § ' ' 'CD-P11 SAIDA (3)
» Temperatura ambiente ————  —10 a 60°C '3 T CD P12 o Azl [Prgto]
* Revestimento ———— |EC529 norma IP67, a prova de agua (JISC0920) ERREEEE o b
 Para um cabo com comprimento de 3m, é adicionado um “L" no final da referéncia. Exemplo) D-Z73L
Dimensdes do detector magnético Caixas de proteccdo dos contactos /CD-P11, CD-P12
-
D-Z73 D-Z76, Z80 D-Z70] e D-Z80L detectores ndo tém circuito de

proteccédo dos contactos interno.
1. A carga de funcionamento é uma carga de indugéo.

")—*—p‘ o= f 2. O comprimento da ligag&o a carga é de5m ou mais.
1o 3. Atensdo da carga é de 100VCA.
! Deve utilizar uma caixa de protecgdo de contactos
8 para qualquer um dos casos mencionados acima.
¢ Margem de func (consulte a tabela abaixo) Margem de func. .
12.5 _ |Posigdo de maxima sensibilidade ¢, | (consulte a tabela abaixo) ) B
Parafus de mont. do detect Caixa de proteccao dos contactos
arafuso de mont. do detector 125 | Posi¢do de maxima sensibilidade
Parafuso de ajuste simples Parafuso de mont. do detector Ref. = LI0RE CBR12
5x 4¢) - - Tenséo 100VCA 24VCC
305 Parafuso de ajuste simples =
23 M2.5x 4§ LED indicador Corrente max. da carga 25mA 50mA
. Tipo D-Z80 sem LED indicador Os detectores de tipo D-280 séo de 100VCA ou menos.
i 276 15 Como néo existe uma determinada tenséo especificada,
: ﬁ GS\C -[1)- }—BE&E—T : L seleccione um tipo baseado na tenséo de funcionamento.
"\ LED indicador Caixa de proteccdo de contactos dos circuitos internos
As cores dos cabos entre () séo as cores anteriores a
conformidade com a norma |EC.
CD-P11 0—f3"‘”—o SAIDA Cast. [Verm ]
Supressor | ‘Bobma de ‘ ~
de picos & [‘Qﬁgca ‘
Diametro Diametro (mm) Nota) Existet‘gma referéncia que inclui histerese, mas néo é O——+4——————OSAIDA Azul [Preto]
garantida.
Margem de func. 180 200 Podem existir_grandesfvari_a(;ées (cerca de 30%) con- CD-P12 SAIDA(+)
Margem de func. ¢ (mm) 15 15 soante o ambiente de funcionamento. Diodo Zener Cast. [Verm]
J‘ SAIDA(-)
-t Azul [Preto]
3.29-102
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Caracteristicas dos detectores tipo Reed Se” e MYl

Nota) A margem de funcionamento é uma referéncia que inclui histerese,

Posicdes de montagem do detector magnético/ D-Z70], D-Z800] T e it o fncandes tariagbes (cerca de
MY 1B (Tipo basico)

[ © [

@ Posicéo de montagem | 225 232 240 250 263 280 | 2100
@ A 131.5 | 180 216 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5

—————

)
]
il

B 88.5 | 100 124 127.5 | 1425 | 205.5 | 230.5

Margem de func. ¢ Nota) 8.5 115| 115| 115| 115 | 115 | 115

i

MY 1M (Modelo com patins deslizantes)

+ - 4
@ @ Posicéo de montagem | 225 | @32 | @40 | 250 | @63
@ D - = m\\ = 3 @ A 139.5 | 184.5 | 229.5 | 278.5 | 3235
h ! B 805 | 955 | 1105 | 121.5 | 1365
W W Margem de func. £ Neta) | 12 12 12 115 | 115
A B

Posicdo de montagem | @25 232 240 250 263
EII-_‘\\\ A 97.5| 1275 | 157.5 | 2785 | 3235
]ﬂ[ B 1225 | 1525 | 1825 | 121.5 | 136.5
W i Margem de func.£Ma)| 12 | 12 12 | 15| 115
A B

@ Posicéo de montagem | @25 232 240
&

A 1315 | 180 216
{1 e B 88.5 | 100 | 124
W W Margem de func. ¢Nota)| 85 115| 115
A B

| Posicdo de montagem | @50 263
F= = = = H = = = H A 290.5 | 3355

B 123.5 | 1385
Margem de func. £ Noa) | 11 11
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I Detectores ti
D-M9/3 fios, 2

D-MON (V), D-M9P (V), D-M9B (V

Série de cilindro
aplicavel

po estado solido

fl 0OS (Tipo de montagem directa)

Diametro (mm)

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

IMY1B @ssico)

[MY 1M (Patim deslizante) }

=

| MY 1 C (Pistastemp.e rolamentos%

[MY 1H (Guiade ataprecisio)

O

Caracteristicas do detector magnético

Circuitos internos do detector magnético

As cores dos cabos entre () sdo as cores anteriores a
conformidade com a norma IEC.

Tensdo da fonte de alimentagéo 5,12, 24VCC (4.5 a 28VCC)

D-M9, D-M9V (com LED indicador) D'Mgl\ﬁ(.\./.) ....................... .

Ref. do detector D-MIN | D-MONV | D-MOP | D-M9PV_| D-MIB | D-M9BV L T e
Sentido daligacdo eléctrica | Em linha |Perpendicular | Em linha |Perpendicular | Em linha |Perpendicular N

Tipo de cablagem 3 fios 2 fios : éé 0 SAIDA
Tipo de saida NPN [ PNP — g g Preto [Branco]
Carga Circuito CI, relé, PLC 24VCC Relé, PLC Pl

Consumo de corrente 10mA ou menos

CC()

Tenséo

28VCC ou menos

Azul [Preto]
24VCC (10 a 28VCC)

Corrente de carga 40mA ou menos

5a 40mA

80mA ou menos
(0.8 ou menos com tenséo|
1,5V ou menos )

Queda interna de tensdo e canga de 10mA 0.8V ou menos

4V ou menos CC (+)

Corrente de fuga 100uA ou menos a 24VCC

0.

Cast. .
8mA ou menos a 24VCC ast. [verm]

LED indicador

LED vermelho activado no estado ON

« Cabos Cabo de vinil resistente ao dleo para trabalhos dificeis, 2.7, 0.5m
D-M9IN(V), D-M9P(V)
D-M98(V) 0.18mm?x 2 fios (Castanho, azul [vermelho, preto])

* Resisténcia do isolamento 50MQ ou mais a 500VCC (entre o cabo e a caixa )

0.15mm?2x 3 fios (Castanho, preto, azul [vermelho, branco, preto])

« Resisténcia dieléctrica 1000VCA para 1min. (entre o cabo e a caixa ) _. cC ()
« LED indicador Acende quandoestaligado T Azul [Preto]
* Temperatura ambiente —— —10 a 60°C
* Tempo de funcionamento 1ms ou menos * Resisténcia de impacto — 1000m/s? D—MQB(V)
* Revestimento IEC529 norma IP67, a prova de agua (JISC0920) E"'""'"""""""""3 0 SAIDA (+
« Para um cabo com comprimento de 3m, é adicionado um "L" no final da referéncia. Exemplo ) D-M9NL ' Yy ' Cast. [V(eZmA]
” B
Pesos do detector magnético Unidade: g P |E°8 ;
Modelo D-M9N D-M9P D-M9B D-M9NV D-M9PV D-M9BV | %)
Compr. do cabo 0,5m 7 7 6 7 7 6 : oiAnIJ/;(—)
........................... H
Compr. do cabo 3m 37 37 31 37 37 31 2l Pretcl
Dimens®8es do detector magnético
-
D-M9N, D-M9P, D-M9B D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV
~ © 22.7
N o
| IS
————
I I 0 _
! [ CE— | o @
‘ ‘ 4 ‘ S| &
6 Posi¢éo de maxima sensibilidade s

Parafuso de montagem M2.5 x 4¢
Parafuso de ajuste simples

LED indicador

P — =
2 22
3.29-104

O

b
™

Posicdo de maxima sensibilidade

Parafuso de montagem M2.5 x 4¢
Parafuso de ajuste simples

4.3
2 LED indicador
© o 20
< N




Caracteristicas dos detectores estado solido Se” e MYl

Nota) A margem de funcionamento é uma referéncia que inclui histerese, mas néo é

Posicdes de montagem do detector magnético/ D-M9LJ, D-MILIV
MY 1B (Tipo basico)

garantida. Podem existir variagdes consideraveis (cerca de 30%) em fungéo da

temperatura de funcionamento.

i
-0 = = =
A B
Posigdo de montagem 210 216 220
A 24 31 39
B 86 129 161
Margem de func. ¢ Nota) 3 4 5
MY 1M (Modelo de patins deslizantes)
4 < 4
tod—— . o
A B
Posicéo de montagem 216 220
A 74 94
B 86 106
Margem de func. ¢ Nota) 8.5 6.5
MY1C (Modelo com pistas temperadas e rolamentos)
od——— = —_— —$o-|
A B
Posicéo de montagem 216 220
A 74 94
B 86 106
Margem de func. ¢ Nota) 8.5 6.5
MY1H (Modelo com guia de elevada preciséo)
COO = — O
A B
Posi¢do de montagem 210 216 220
A 24 31 39
B 86 129 161
Margem de func. ¢ Now) 3 4 5
3.29-105
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I D-M9[IW/3 fios, 2 fios

Detector tipo estado solido com indicagao bicolor

D-MONW(V), D-MIPW(V), D-MOBW(V)

Série de cilindro ‘

Diametro (mm) |

aplicavel

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[ MY1B (®asico)
| MY 1M ((Patim deslizante) }

| MY 1C (Pistas temp.e rolamemos)lI

=

[ MY 1H (Guiadealta preciso) }—T

Caracteristicas do detector magnético

Circuitos internos do detector magnético

As cores

dos cabos entre ( ) sdo as cores anteriores a

conformidade com a norma IEC.

D-M9OW, D-M9CIWV (com LED indicador)

Ref. do detector D-M9NW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Sentido da ligagdo eléctrica | Em linha  |Perpendicular | Em linha |Perpendicular | Em linha |Perpendicular
Tipo de cablagem 3 fios 2 fios

Tipo de saida NPN PNP —

Carga Circuito CI, relé, PLC 24VCC Relé, PLC

Tensdo da fonte de alimentacdo
Consumo de corrente
Tenséo

5, 12, 24VCC (4.5 a 28VCC)
10mA ou menos
28VCC ou menos

24VCC (10 a 28VCC)

Corrente de carga 40mA ou menos 80mA ou menos 5a40mA
ueda interna de tensdo |1,5V ou menos (¢8Y24mends com iensio 0.8V ou menos 4V ou menos
de carga de 10mA)

0.8mA ou menos a 24VCC

O LED vermelho acende
O LED verde acende

Corrente de fuga 100pA ou menos a 24VCC
Posicao de accionamento

Posigao de trabalho 6ptimo

LED indicador

« Cabos Cabo de vinil resistente ao 6leo para trabalhos dificeis, 2.7, 0.5m
D-MONW(V), D-M9PW(V)  0.15mmzx 3 fios (Castanho, preto, azul [vermelho, branco,
preto])
D-M98W(V) 0.18mmz2x 2 fios (Castanho, azul [vermelho, preto])
« Resisténcia do isolamento —50MQ ou mais a 500VCC (entre o cabo e a caixa)
« Resisténcia dieléctrica 1000VCA para 1min. (entre o cabo e a caixa)
* Temperatura ambiente -10a60°C e« Tempo de funcionamento —— 1ms ou menos

* Resisténcia de impacto — 1000m/s?

* Revestimento IEC529 norma IP67, a prova de agua (JISC0920)

Pesos do detector magnético

Unidade: g
Modelo D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Compr. do cabo 0,5m 7 7 7 7 7 7
Compr. do cabo 3m 34 34 34 34 32 32

Dimens®&es do detector magnético

D-MONW, D-M9PW, D-MO9BW D-MONWV, D-M9PWV, D-M9BWV

92.7

~ ©
q N ol ©
[ E—— ©| ™
| == H:—_"g’ ‘ :
I 4
._+_4
i
6 | Posicdo de maxima sensibilidade f - 4
%)
Parafuso de montagem M2.5 x 4¢ 6 | Posicdo de maxima sensibilidade

Parafuso de ajuste simples
Parafuso de montagem

2 LED indicador M2.5 x 4¢
43 Parafuso de ajuste simples
1 33‘339_"_%—'_%' . > LED indicador
© 22
N —
i IS 20

O
3

D-M9N

W(V)

LEDI

,—K|——o CC (+)
E Cast. [Verm.]

SAIDA
Preto [Branco]

Circuito principal
do detector

CC ()
Azul [Preto]

"""""""""""""" cc )
Cast. [Verm.]

principal

o detector

Circuito
d

1 Preto [Branco]

o CC ()
-------------------------- *  Azul [Preto]

1o SAIDA (+)
Cast. [Verm.]

Circuito principal
do detector

/2:/

0 SAIDA ()
""""""""""""""" Azul [Preto]

ndicador/método display

ON

Ma d 1 :
et il I OFF

Indeadott 1
‘Verm. i Verde | Verm. !
i e

\ Posigio de maxima

sensibilidade




Caracteristicas dos detectores estado solido Se” e MY].

Nota) A margem de funcionamento é uma referéncia que inclui histerese, mas
ndo é garantida. Podem existir variagdes consideraveis (cerca de 30%)

Posicdes de montagem do detector magnético/ D-MOLIW, D-MICIWV em fungao da temperatura de funcionameno.

MY 1B (Tipo basico)

i
O-—m—= T = = —16-&
- A - B -
Posicéo de montagem 210 216 220
A 24 30 38
B 86 130 162
Margem de func. ¢ Nota) 3 4 5
MY 1M (Modelo de patins deslizantes)
|
+ + +
WP ——m = e —l%
i — L L] —
[ | |
: - {
A B
Posicdo de montagem 216 220
A 73 93
B 87 107
Margem de func. ¢ Nota) 85 6.5
MY1C (Modelo com pistas temperadas e rolamentos)
|
= b0
E— === = et =
[ | |
f
A B
Posicéo de montagem 216 220
A 73 93
B 87 107
Margem de func. ¢ Nota) 8.5 6.5
MY 1H (Modelo com guia de elevada preciséo)
oR="===5 = e = =1o-&
T
A B
Posic&o de montagem 210 216 220
A 24 30 38
B 86 130 162
Margem de func. ¢ Not2) 3 4 5
3.29-107
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Detectores tipo estado solido
D-Y5,Y6, Y7P(V)/3 fios, 2 fios (Tipo de montagem directa)

D-Y593, D-Y695, D-Y7P(V) seriadecilifdro | Diametro_(mm) |

aplicavel 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B @®ssico) }
| MY 1M (Patim deslizante) }
[MY LC istas temp. e rolamentos) }
1
I
|
I

f ||\/|Y]_H (Guia de alta precis&o)
f ||\/|Y1 HT (Grande rigidezlguia com elevada precisao) | | |

Caracteristicas do detector magnético Circuitos internos do detector magnético

As cores dos cabos entre ( ) sdo as cores anteriores a
conformidade com a norma IEC.

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (com LED indicador) D-Y59A D-Y69A

Azul [Vermelho, Preto]) 0.5m™
# Para um cabo com comprimento de 3m, é adicionado um "L" no final da referéncia. Exemplo) D-Y59AL

Referéncia do detector | D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B preemesnos oo .
Sentido da ligagdo eléctrica | Em linha | Perpendicular | Em linha | Perpendicular | Em linha | Perpendicular I_K]—° ggsﬁ\,erm.]
Tipo de cablagem 3 fios 2 fios ' _
Tipo de saida NPN [ PNP — P Es L o saDA
Ccarga Circuito CI, relé, PLC 24VCC Relé, PLC P23 i  Preto[Branco]
Tensiio dafonte de alimentagio 5, 12, 24VCC (4.5 a 28VCC) — PLET :
Consumo de corrente| 10mA ou menos — :
Tensao 28VCC ou menos — 24VCC (10 a 28VCC) SRS S A
Corrente de carga 40mA ou menos 80mMA ou menos 5a 40mA
Queda interna de tensdo (O.Sbfymgrozoe;zisao 0.8V ou menos 4V ou menos DY7P(V) ______________________ )
de carga de 10mA) ' '
Corrente de fuga 100pA ou menos a 24VCC 0.8mA ou menos a 24DC : gacsg.?Verm.]
LED indicador LED vermelho activado no estado ON =
»Tempo de funcionamento 1ms ou menos : E %j: :
«Cabos ——— —  Cabo de vinil flexi\{el resistente ao 6leo para trabalhos dificeis, ] : § % - SAIDA
3.4, 0.15mm?, 3 fios (Castanho, preto, azul [vermelho, branco, preto]), 2 fios (Castanho , . g~

: Preto [Branco]
o cc ()

o]

* Resisténcia de impacto ———— 1000m/S? :
« Resisténcia do isolamento 50MQ ou mais a 500VCC (entre o cabo e a caixa) R Azul [Preto]
« Resisténcia dieléctrica ——— 1000VAC para 1min. (entre o cabo e a caixa)
* Temperatura ambiente ————— —10 a 60°C
* Revestimento —————|EC529 norma IP67, a prova de &gua (JISC0920) D-Y59B. D-Y69B
Pesos do detector magnético Unidade: g : I—m —o sHoA®)
H H ast. [Verm.
Modelo Compr. do cabo 0,5m Compr. do cabo 3m : :
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53 -
D-Y59B, Y69B 9 50 PS8 —K K
- ;

o SAIDA (-)
Temsmmmmsnemmemoooo ' Azul [Preto]

Dimensdes do detector magnético

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B
#3.4
| = - e
O Rl —— o J !
1 . Posicao de
12.5 _|Posicao de max. sensibilidade -5 _| médxima sensibilidade
Paraf. montagem M2.5 x 4¢ Paraf, montagem M2 x 4¢
Paraf. ajuste ranhurado Paraf aiuste ranhurad
25 T / Paraf.ajuste ranhurado
LED indicador o 25 / LED indicador
[}
3, 19 ‘% =3 h_;%
29
3.29-108
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Caracteristicas dos detectores estado s6lido Se” e MY].

Nota) A margem de funcionamento é uma referéncia que inclui histerese,
mas ndo é garantida. Podem existir variagdes consideraveis (cerca
de 30%) em funcéo da temperatura de funcionamento.

PosicOes de montagem do detector magnético/ D-Y5, D-Y6, D-Y7P(V)

MY 1B (Tipo basico)

ﬂ Posicéo de montagem | 225 | @32 | @40 | 950 | @63 | 280 | 100
@ @ A 1315 | 180 | 216 | 2725 | 3175 | 4845 | 569.5
@7 —— = W T ——— @
) ﬁg B 885 | 100 | 124 | 127.5 | 1425 | 2055 | 230.5
j‘i & Margem de func. ¢Ne®)| 6 9 10 35 35 35 35
‘ B
MY 1M (Modelo de patins deslizantes)
+ - ¢
@ @ Posicéo de montagem | 225 | 232 | 240 | @50 | @63
@ = N = ~® A 139.5 | 1845 | 229.5 | 2785 | 3235
h {H B 805 | 955 | 1105 | 1215 | 1365
2)1? ZR Margem de func. ¢ Neta) 5 5 5 55 5.5
B
MY1C (Modelo com pistas temperadas e rolamentos)
. [ @ E @ ‘ . Posicéo de montagem | 225 | 232 | @40 | @50 | @63
@ ‘—Eb—l & A 975 | 127.5 | 157.5 | 2785 | 3235
B~ — ~.~—§ c—
@ ] ] @ B 1225 | 1525 | 1825 | 1215 | 1365
N[ N[ Margem de func. ¢Now)| 5 5 5 55 5.5
‘ " B
MY 1H (Modelo com guia de elevada preciséo)
| &, &
: Posicéo de montagem | @25 232 240
= = e
® = =N A 1315 | 180 | 216
! * B 885 | 100 | 124
' é Margem de func. ¢ Not) 6 9 10
MY1HT (Grande rigidez/guia com elevada precisé&o)
—6 i : 0— Posicdo de montagem | 250 | 263
= = = A 290.5 | 3355
| | B 1235 | 1385
Margem de func. ¢ Nota) 5 5
B
3.29-109
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Detectores tipo estado solido

D'Y7 W/3 inS, 2 inS (Tipo de montagem directa)

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

Caracteristicas do det

Série de cilindro ‘
aplicavel

Diametro (mm)

[MY1B (Basico)

| MY 1M (Patim deslizante)

| MY 1 C (Pistas temp. e rolamentos)

| MY 1H (Guia de alta precis&o)

| MY 1HT (Granderigidezlguiacom elevadapreciséo)l

16 20 25 32 40 50 63 80 100

ector magnético

o F e

Circuitos internos do detector magnético

As cores dos cabos entre () sdo as cores anteriores a
conformidade com a norma IEC.

D-Y7W, D-Y7LIWV (com L

ED indicador)

(0.8V oumenos com tenséo de carga de 10mA)

Ref. do detector D-Y7NW | D-Y7NWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW | D-Y7/BWV
Sentido da ligacéo eléctrica | Emlinha  |Perpendicular | Em linha  |Perpendicular | Em linha Perpendicular
Tipo de cablagem 3 fios 2 fios

Tipo de saida NPN [ PNP —

Carga Circuito ClI, relé, PLC 24VCC Relé, PLC
Tensdo da fonte de alimentacéo 5,12, 24VCC (4.5 a 28VCC) —

Consumo de corrente 10mA ou menos —

Tensé&o 28VCC ou menos — 24VCC (10 a 28VCC)
Corrente de carga 40mA ou menos 80mA ou menos 5a 40mA

Queda interna de tenséo 1,5V ou menos 0.8V ou menos 4 ou menos

Corrente de fuga

100uA ou menos a 24VCC

0.8mA ou menos a 24VCC

LED indicador

Posicdo de accionamento

O LED vermelho acende

D-Y7NW(V)/3 fios saida NPN

SAIDA

CcC()

D-Y7PW(V)/3 fios saida PNP

CC(+)

,—ﬂi cc
. Cast. [Verm.]

Preto [Branco]

Azul [Preto]

Cast. [Verm]

Posicéo de funcionamento 6ptimo

.. O LED verde acende

*Tempo de funcionamento — 1ms ou menos
«Cabos —M8M8M8™ M

para trabalhos dificeis,

23.4, 0.15mmz, 3 fios (Castanho, Azul, « Resisténcia dieléctrica
Preto [Vermelho, Branco, Preto] ), 2 fios

(Castanho , Azul [Vermelho, Preto]),

0.5m*

* Para um cabo com comprimento de 3m, é adicionado um "L" no final da

referéncia. Exemplo) D-Y7NWL

Pesos do detector magnético

« Resisténcia de impacto —— 1000m/s?

«Temperatura ambiente -10a 60°C

* Revestimento

IEC529 norma IP67,

Cabo de vinil flexivel resistente ao 6leo « Resisténcia do isolamento —50MQ ou mais a 500VCC
(entre o cabo e a caixa)
1000VCA para 1min.

(entre o cabo e a caixa)

aprova de 4gua (JISC0920)

Unidade: g

Modelo Compr. do cabo 0,5m Compr. do cabo 3m
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50

Dimensdes do detector magnético

o detector

[ d
Q 3
o a
’r [}
- 9
o
=]
Q
k=

Circuito principal

0 SAIDA (+)

/z:/

Circuito principal
do detector

»——0 SAIDA (-)

Azul [Preto]

Cast. [Verm.]

(500) (3000) (5000)

D-Y7OW
@& - R —
125 Posicéo de méxima sensibilidade ;‘F
Parafuso de montagem M2.5 x 4¢
Parafuso de ajuste simples
25 LED indicador 3
Q
o \ Ml s U
ol 18 <t ) |
29 (500) (3000) (5000)

O
3

D-Y7OOWV
[T
D (e}

25

125

Posicdo de méxima sensibilidade

Parafuso de montagem M2.5 x 4¢

Parafuso de ajuste simples
LED indicador

6.2
ot

27.3




Caracteristicas dos detectores estado sdlido Se“ e MY].

Nota) A margem de funcionamento é uma referéncia que inclui
histerese, mas nao ¢ garantida. Podem existir variagdes

POSi(;GeS de montagem dO deteCtor magnétiCO/ D'Y?DW D'Y?DWV consideraveis (cerca de 30%) em funcéo da temperatura de

funcionamento.

MY 1B (Tipo bésico)

[ ﬂ ﬂ I Posigdo de montagem | @25 232 240 250 263 280 | 2100
@@ p——— = p— @@ A 131.5 180 216 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5
I Hi B 88.5 100 124 127.5 | 142.5 | 205.5 | 230.5
M M Margem de func. ¢Nd)| 6 9 10 35 35 35 35
A ‘ B
MY 1M (Modelo de patins deslizantes)
+ - %
@ | @ Posicdo de montagem | @25 | 232 | 240 | 250 | @63
@ : = FEEE = T? A 1395 | 1845 | 2295 | 2785 | 3235
? iﬁ‘; B 80.5 95.5 | 1105 | 121.5 | 136.5
ZR ZR Margem de func. ¢ Nota) 5 5 5 55 55
A B

MY 1C (Modelo com pistas temperadas e rolamentos)

[ @ E @ ‘ r Posicédo de montagem | @25 232 240 250 263
@ e — — @ A 97.5 | 1275 | 1575 | 278.5 | 323.5
————] ] 5 @
B 1225 | 1525 | 182.5 | 121.5 | 136.5
N[ N[ Margem de func. £Ne)| 5 5 5 55 55
A ‘ " B

\ @ @ [ Posicéo de montagem | 225 | 232 | 240
o——— f ©
A 131.5 180 216
f i B 885 | 100 | 124
2):? % Margem de func. ¢ Nota) 6 9 10
A B

MY1HT (Grande rigidez/guia com elevada preciséo)

I : ) —
o : o Posico de montagem | 250 | 263
- - - | - - I A 290.5 | 3355
= = B 1235 | 1385
Margem de func. ¢Net®)f 5 5
A B

3.29-111
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SérieMY1

Caracteristicas das execucdes especiais

Contacta a SMC para obter mais informacdes sobre dimensdes, caracteristicas e prazos de entrega.

Lista de pedidos da execucéo especial

Curso Curso Roscas de Fita HGIED O
intermédio longo Agﬁgﬁg& anti-p6 NBR Snﬁ'g,?{;egﬁ Livre de cobre

XB10 XB11 X168 XC67 X416, X417 20-
MY1B |Tipo basico Standard [ ) ) ) )
MY 1M |Modelo de patins deslizantes Standard [ [} [ [ [
MY1C |Mod. c/ pistas temperadas e rolamentos Standard ° ) ) ® ®
MY1H |Modelo com guia de elevada precisdo ) ° ) ° ) )
MY 1HT |Grande rigidez/guia com elevada precisdo [ ] [ ]

Curso intermédio -XB10

Os cursos intermédios estdo disponiveis dentro da margem do
curso standard. O curso pode ser aumentado em incrementos de
1mm. Outras séries para além da MY1H estdo disponiveis com
cursos intermédios como standard.

B Margem do curso: 51 a599mm

MY1 H |Diémetro|—|Curso HDetector magn.||S|'mboIo|—x|310

Série/Diametro
[ H [ Modelo com guia de elevada preciséo

10 16 20 25 32 40

(®) indica disponibilidade por encomenda especial.

Exemplo) MY1H40G-599L-273-XB10

Curso longo

Disponivel com cursos longos que excedam os cursos standard.
O curso pode ser aumentado em incrementos de 1Imm.

B Margem do curso: 2001 a 5000mm (@10, 16 sdo 2001 a 3000mm.)

MY 1|B | |DiametroHCurso HDetector magn.|[Simbolo~XB 11

Série/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Tipo hésico L
M | Modelo de patins deslizantes

C | Mod. cf pistas temperadas € rol.

Exemplo) MY1B40G-4999L-273-XB11

B Margem do curso: 601 a 1500mm (216, 20 sdo 601 a 1000mm.)

MY1 H [Diametro HCurso [HDetector magn.|[Simbolo-XB 11

Série/Diametro
[ H [ Mod. com guia de elevada precisdo

10 16 20 25 32 40

(@) indica disponibilidade por encomenda especial.

Exemplo) MY1H40G-999L-773-XB11

3.29-112
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Caracteristicas da rosca de insercdo helicoidal EAGGIS

As roscas de montagem da mesa linear foram alteradas para
roscas de insercéo helicoidal. A dimenséo darosca é idénticaa
dos modelos standard.

MY 1|B | |DiametroHCurso [HDetector magn] |Simbolo}~ X168

Série/Diametro

B | Tipo bésico

M | Modelo de patins deslizantes

C | Mod. ¢/ pistas temperadas e rol.
H | Mod. com quia de elevada preciséo (@)

Grande igidez/ (@) (@)
HT | Mod.com i de dlevada precisio

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

(@) indica disponibilidade por encomenda especial.

Exemplo) MY1B40G-300L-273-X168

Caracteristicas do revestimento NBR da abragadeira anti-pd [N @{SY4

As caracteristicas de revestimento do cloreto de vinil standard
séo alteradas para o revestimento NBR. Resisténcia ao 6leo
melhorada e resisténcia ao descascamento.

Nota) Consulte a SMC para resisténcia ao 6leo especifica.

MY 1|B | [piametroHCurso Hpetector magn][Simbolo}-x C67

Série/Diametro

Tipo bésico

Maodelo de patins deslizantes

Mod. ¢/ pistas temperadas e rol.
Mod. com guia de elevada precisdo

Grande rigidez/
HT Maod. ¢/ guia de elevada preciséo t -

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

IO

> >

Contacte a SMC para A. Para além disso,
210, 280 e @100 esta disponivel apenas em
placa de aco inoxidavel e a caracteristica de
revestimento NBR n&o esta disponivel.

Exemplo) MY1B40G-300L-273-XC67
Apenas para encomendar fitas anti-pé (revestimento NBR)

MY [Diametro 16 B N T-
a

Fita anti-p6 [

Material NBR

Tratamento do parafuso de
juste de cabeca sextavada
da fita anti-p6

- Cromado de zinco negro
W __ | Niquelado

Consulte "Fita anti-pd" nas figuras
de construgéo de cada série para obter mais
informacoes.

Exemplo) MY25-16BNW-300



SérieMY1 o
Caracteristicas das EXEeCUCOES eSPeECIalS

Contacta a SMC para obter mais informacdes sobre dimensdes, caracteristicas e prazos de entrega.

Fixacdo do suporte de montagem .............cccevveennnn. DIO) -X416, X417

As fixacdes do suporte de montagem sao utilizadas para apertar a unidade de ajuste do curso numa posigao intermédia do curso.

Fixac&o do suporte de montagem (D...... -X416 Fixacdo do suporte de montagem 2)......... -X417
Margem de ajuste fino do curso llustragéo da fixagdo do suporte de montagem
(Tratado como uma encomenda especial quando excede as margens de ajuste indicadas abaixo.) Unidade; mm i )
-X416 (um lado) X417 (um lado) MY1B Unidade de ajustedocurso  \JY1H  Unidade de ajuste do curso
Diametro Espacador Margem de ajuste Espacador Margem de ajuste Fixagao do suporte de montagem Fixag&o do suporte
(mm) de montagem
compr.¢ [ MY1B [MyZM[MYLC[MY1H] compr.¢ [MY1B [MYamM[MYLC]MY1H
16 5.6 -5.6a-11.2 11.2 -11.2a-16.8
20 6 —-6a-12 12 -12a-18
25 115 -11.5a-23 23 —-23a-34.5
32 12 -12a-24 24 —24 a-36
40 16 -16 a-32 32 -32a-48
50 20 | — | 20a40 | — | 40 | — | -40a-60 | —
63 25 — | -25a-50 | — 50 — | -50a-75 | —
Unidade de ajuste do curso MYlM/MYlC
C/ casquilho de bronze (entreferro) Unidade de ajuste
5 do curso Fixacao do suporte
1 Hl [ l de montagem
—U—LFL[_O‘}M Coloque a parte
saliente no lado da
unidade de ajuste de
4][—1—11 | [¢) Curso.
— W ¢ (X416)
e
& 4 (xa17)

MY1[B] [Diametro}- 300[L]-[ X416

Simbolo de combinagéo

Consulte a tabela abaixo para os simbolos aplicaveis

R x2c80 do suporte de montagem

. . Consulte a tabela abaixo para os simbolos aplicaveis
Unidade de ajuste do curso

Consulte a tabela abaixo para os simbolos aplicaveis

®» Curso
Nota) Indica o curso antes da montagem da unidade de ajuste de curso.
» Série/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100

B | Tipo bésico

M | Modelo de patins deslizantes

C | Mod. ¢/ pistas temperadas e rol.

H | Mod. ¢/ guia de elevada preciséo

Un'dggiﬂfs%]usw legganﬂgr?tjggr?‘ne Simbolo Pe;;(islge mo?(tff:m Descri¢do da combinacéo
A,L,H, AS, LS, HS - 1 X416 num lado
W 2 X416 nos dois lados
A LH
Zz 1 1 X416 num lado, X417 no outro lado
AL, AH A 1 X416 no lado da unidade A
AL, LH X416 L 1 X416 no lado da unidade L
AH, LH H 1 X416 no lado da unidade H
AL, AH AZ 1 1 X416 no lado da unidade A, X417 no outro lado
AL, LH LZ 1 1 X416 no lado da unidade L, X417 no outro lado
AH, LH HZ 1 1 X416 no lado da unidade H, X417 no outro lado
A,L,H AS,LS, HS - 1 X417 num lado

A, L, H W 2 X417 nos dois lados
AL, AH X417 A 1 X417 no lado da unidade A
AL, LH L 1 X417 no lado da unidade L
AH, LH H 1 X417 no lado da unidade H

Nota) Para AS, LS e HS, a unidade de ajuste do curso é montada apenas num lado.
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Série |\/|Y1, | N o
Caracteristicas das EXeCUCOES eSpecialS

Contacta a SMC para obter mais informac¢des sobre dimensdes, caracteristicas e prazos de entrega.

Fixac&o do suporte de montagem .............coovevvvnvnennnns M, -X416, X417

Exemplo

+Unidades L cada uma com X416 e X417
MY1B25G-300L-X416Z
X416 X417

Exemplo

*Unidade de ajuste do curso com fixagéo do suporte de montagem
MY-A25L-X416 (Unidade L para suporte MY1B25 e X416)

*Apenas fixacdo do suporte de montagem
MY-A25L-X416N (Suporte X416 para MY1B25 e unidade L)

(0] o

] O
6] @]
Unidade L \ Unidade L

+Unidades A e H, sendo X417 montada apenas na unidade A e
nada na unidade H

MY1B25G-300AH-X417A
X417

MY1B MY1M/MY1C

Unidade de
ajuste do curso

Unidade de
ajuste do curso

O O

o) )
Unidade A / Unidade H

Como encomendar pegas simples da unidade de ajuste de curso
e fixagdo do suporte de montagem

IMYH-A16A |-[X417 |

Fixag&o do suporte
de montagem

Simbolo de combinagéo

Unidade de . Fixag&o do suporte
ajuste do curso de montagem

N | Apenas fixagdo do suporte de montagem

Unidade de ajuste do curso

Fixagc&o do suporte de montagem
X416 | Fixagdo do suporte de montagem 1
X417 | Fixacao do suporte de montagem 2

¢ Modelo com unidade de ajuste do curso
Nota) Consulte a tabela de opcdes de "Como encomendar" para cada série.

Fixac&o do suporte de montagem

MY1B—P. 6
MY1M—P. 28 Nota) Para MY1H, as pecas sdo embaladas juntas durante o envio.
MY1C—P. 44
MY1H— P. 60
E Caracteristicas sem cobre 20-

Compativel com modelos sem cobre

20-MY1|B|| Diametro H Curso [HDetector magnético | [Simbolo |

Série/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Tipo béasico

M | Modelo de patins deslizantes

C | Modelo com pistas temperadas e rolamentos
H | Modelo com guia de elevada precisao

HT | Grande rigidez/guia com elevada preciséo
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série MY 1/PrecaucoOes especificas do produto

Leia atentamente antes de utilizar.

Al

/\Precaucdo A\ Precaucéo A\ Precaucéo

Montagem

1.Nao aplique um impacto
forte ou um momento ex-
cessivo na mesa linear

« Como a mesa linear é suportada por ro-
lamentos de precisdo (MY1C, MY1H)
ou patins de resina, ndo 0s sujeite a
fortes impactos ou momentos excessi-
vos quando montar as cargas.

2. Efectue um alinhamento cui-
dadoso quando ligar a uma
carga com um mecanismo de
guia externo.

¢ Os cilindros sem haste de arraste di-
recto podem ser utilizados com uma
carga directa dentro da margem ad-
missivel para cada tipo de guia, mas é
necessario um alinhamento cuidado
para uma ligagcdo a uma carga com um
mecanismo de guia externo.

Como as flutuagdes do eixo central au-
mentam conforme o curso vai sendo
maior, utilize um método de ligacdo que
possa absorver as variages (acopla-
mento flutuante).

Além disso, utilize os suportes flutuan-
tes especiais (paginas 18 a 20) que fo-
ram fornecidos para as séries MY1B.

3. Evite utilizar em ambientes
onde o cilindro entre em con-
tacto com liquidos refrigeran-
tes, d6leo de corte, dgua, ma-
terial adesivo, ou po, etc. Evi-
te também a utilizagdo com
ar comprimido que contenha
drenagem ou matérias es-
tranhas, etc.

« Matérias estranhas ou liquidos no inte-
rior ou exterior do cilindro podem elimi-
nar a massa lubrificante, resultando nu-
ma deterioracdo e danos da fita anti-pé
e matérias das juntas, podendo provo-
car um funcionamento deficiente.

proteccdo como uma cobertura para evitar o
contacto directo com o cilindro, ou montar
que, virada para baixo, e utilize com ar com-
primido esterilizado,

1.Ndo mova inadvertidamente

0 ajuste da unidade de ajuste

da guia.

* A guia ja esta ajustada de fabrica, e
ndo precisa de ser reajustada em con-
digdes normais de funcionamento. Des-
ta forma, ndo mova inadvertidamente o
ajuste da unidade de ajuste da guia. No
entanto, outras séries para além da
MY1H permitem um reajuste, substi-
tuicdo dos rolamentos, etc.

Neste caso, consulte a descricdo geral
para a substituicdo dos rolamentos no
manual de instrucgdes.

O
z

1. Podem ocorrer fugas de ar

externas.

» Nas condi¢des de funcionamento que
criem pressdo negativa no interior do
cilindro devido as forcas externas ou de
inércia, etc., tenha cuidado porque po-
dem ocorrer fugas de ar externas devi-
do a separacéo da fita de estanquicida-
de.
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Leia atentamente antes de utilizar.

c I série MY1/Precaucdes especificas do produto

A\ Precaucéo

VariagOes da ligagcao da tubagem centralizada

« As ligagdes da cobertura superior podem ser seleccionadas livremente para se adaptarem da melhor forma as diferentes situagoes.

Cilindro aplicavel

Variacdes das ligacbes

MY1B10
MY1H10

Nota 1) Estas ligaces ndo séo aplicaveis a MY1H10.

NOtaIl:)t;; @ W

*******************************

1 —
®®

5 e
o md

Sentido de funcionamento da mesa linear

MY1B16 a 100

MY1M16 a 63
MY1C16 a 63
MY1H16 a 40 I — —
mrnk==mn ==
Nota 2) @ ® Nota 2)
B e
- Junta térica F,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,L |
Tubo Sentido de funcionamento da mesa linear
Nota 2) Consulte o diagrama acima para a ligag&o inferior.
MY1HT50, 63
oy e
= O S S I o
L1 -] 1
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Sentido de funcionamento da mesa linear
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