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A ALERTA

PRECAUCOES

1)
2)

3)

4)
5)
6)

7)
8)

Leia este manual por completo antes de instalar ou operar o inversor MV 1S.

N&o conecte ou desconecte a fiagdo, ou faca verificacBo de sinais enquanto a alimentacdo estiver
LIGADA. Somente ligue a entrada de poténcia apos colocar atampa frontal e fachar as portas. Nao abra
as portas nem retire nenhuma das tampas do gabinete enquanto o inversor estiver energizado.

Os capacitores interno dos modul os de potencia se mantém carregado mesmo depois que a alimentacéo é
DESLIGADA. Para evitar choques el étricos, desligue a alimentagcdo de energia antes de fazer qualquer
servico no inversor. Espere pelo menos cinco minutos depois que a alimentagdo for desligada e todos os
LEDs estiverem apagados.

N&o remova 0 operador a ndo ser que a alimentacdo esteja DESLIGADA. Nunca togue o circuito
impresso do controle enquanto a alimentacéo estiver LIGADA.

Sabendo que a tecla Stop pode ser desabilitada por um gjuste de pardmetros, instale uma tecla de parada
de emergéncia separada.

Sabendo que é muito facil trocar a velocidade da operacdo de baixa para alta, verifique a seguranca de
trabalho do motor e maquina antes da operacao.

N&o mega sinais durante a operacao.

Todos parémetros do inversor estdo com gjustes de fabrica. N&o troque 0s parémetros caso ndo seja
necessario.

A ndo observacao destas e de outras precaucdes destacadas neste manual ira expor o usuario a altas ten-
sfes, resultando em dano do equipamento, ferimentos sérios ou morte.

AVISO

A informagdo contida neste documento € de propriedade da Yaskawa Elétrico do Brasil e ndo pode ser
copiada, reproduzida ou transmitida a outras partes sem a expressa autorizagdo escrita da Yaskawa Elétrico
do Brasil.

N&o se assume responsabilidade de patente com respeito ao uso dainformacdo contida neste manual. Além
disso, como a Yaskawa estd melhorando constantemente seus produtos de ata qualidade, as informacfes
contidas neste manual estdo sujeitas a mudangas sem aviso prévio. Toda a precaucdo foi tomada na
preparacdo deste manual. Apesar disso, a Yaskawa ndo assume qualquer responsabilidade por erros ou
omissdes. Também ndo assume nenhuma responsabilidade por danos resultantes do uso da informagéo
contida nesta publicacéo.
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1 ESPECIFICACOES DO MV1S
Modelos de 3,3kV
Inversor Modelo MV1S
CIMR-MV1S 132 200 315 450 630 900 13C 18C 25C
Saida Nominal do
Motor (kW) * 132 200 315 450 630 900 1250 1800 2500
8 | Capacidade (kVA) 200 285 400 570 800 1150 1500 2300 3000
% C te Nominal d
g | corrente Nominalde 35 50 70 100 140 200 260 400 520
2 Saida (A)
3
3 |Faixa de tenséo 3000 a 3330V Trifasicos
£ |saida (Proporcional a tensdo de entrada)
[
5 A .
& |Freqiiéncia Maxima .
de Saida 50/60Hz (até 120Hz)
Sobrecarga Maxima 110% da corrente nominal / 1 minuto ou 120% por 15 segundos
Tensao e freqliéncia Trifasicos
nominais Controle 200/220V, 380V, 400/440V +/-10%, 50/60Hz +/-5%
(=]
% Tensdo e freqiiéncia Trifasicos
é nominais Poténcia 3000 a 3300V, +/-10%, 50/60Hz +/-5%
< | Fator de Poténcia 0,95 min (com motor a 100% de carga e velocidade)
Eficiencia Inversor Aproximadamente 97% (com motor a 100% de carga e velocidade)

Método de Controle

Controle Vetorial em malha aberta

Circuito Principal Multiplex
2 Precisdo Controle frequéncia +0,5%
% Variacdo do Controle de Freq 0,1a120 Hz
(&)
o |Resolugdo da entrada
?:6 analogica 0.03Hz
(&)
B 0,1 a 6000,0 segundos
% Tempo de Acel /Desacel. (Ajustes independentes do Tempo de Acel./Desacel)
§ Funcdes de controle Religamento apés queda momentanea de energia, Limite de Torque, Parada por Inercia, Frequéncia de pulo, Acel/

Principais Desacel Curva S, Multivelocidades, Fungdo KEB, Controle de Economia de emergia.

Sobrecorrente, Sobretensdo, SubTenséo, Falha Aterramento de saida, Perda de Fase na saida, Sobrecarga, Super

Funcdes de Protecédo

Aguecimento do motor, Etc

g Local Interno (protegido de gases corrosivos e poeira)
é Temperatura Ambiente -5a40°C

% Temp. de Armazenagem 0ab0°C

_x“gi Umidade Umidade Relativa de 85% (n&o-condensando)
§ Altura até 1000 m.a.n.m

Cor Final Munsell 5Y/7/1 semibrilho Interno e externo

Normas Aplicaveis

JIS, JEC, JEM

(*) Motores normais de 4 polos
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Recebimento e Instalagao
Introducéo

1.2 Inspegdes Preliminares

ACUIDADO

PRECAUCOES

1) Quando for montar o MV 1S, levante-o com cuidado utilizando os olhais de icamento.

2) Monte oinversor sobre material ndo-inflaméavel.

3) OMVi1Sgeracaor. Instale o mesmo em local ventilado.

4) Quando for instalar unidades em um compartimento, instale um ventilador ou outro dispositivo de venti-
lacdo para manter o ar abaixo de 113°F (45°C).

A falha em observar essas precaucdes pode resultar em danos do equipamento.

Escolhendo a Localizacdo

Assegure-se que o inversor esteja montado em local protegido contra as seguintes condi¢oes:
- Frio ou calor extremos. Usar somente dentro dos limites de temperatura.
- Luz do sol (ndo usar ao ar livre)

- Chuva, &gua ou umidade alta

- Salpico ou borrifamento de 6leo ou sal

- Poeira ou particulas metdlicas no ar

- Gases corrosivos (ex. gas sulforizado) ou liquidos

- Substancias Radioativas

- Combustiveis (ex. thinner, solventes, etc.)

- Choquefisico, vibracéo

- Ruido magnético (ex. méguina de solda, dispositivos de poténcia, etc.)
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Recebimento e Instalagao
Especificagbes do MV1S

1.3 Conexao

ACUIDADO

PRECAUCOES

1)
2)
3
4)
5)
6)

N&o conecte ou desconecte afiacdo, ou faca verificacfes de sinais enquanto a alimentacdo estiver LIGADA.
Conecte aalimentacdo nosterminais R, S e T na secdo de entrada do circuito principal .

Conecte afiacdo do motor aosterminais U, V e W na secdo de saida do circuito principal.

Nunca toque o circuito de saida diretamente ou coloque a linha de saida em contato com a carcaga do inversor.
N&o conecte um capacitor de corregdo de fator de poténcia ou filtros LC/RC no circuito de saida.

Aperte os parafusos nos terminais do circuito principal e do circuito de controle.

A ndo observacao destas precaucdes pode resultar em dano do equipamento.

I nspecao

Depois que afiagco estiver pronta, verifique se toda a fiagdo foi corretamente instalada, 0 excesso de parafusos e fios
foram removidos do interior da unidade, os parafusos estdo bem apertados, qualquer fio exposto ndo tenha contato com
outro fio ou terminal.
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Recebimento e Instalagao
Especificagbes do MV1S

2) Operador Digital

Mostrador do Operador Digital ao ser Ligado
Quando o sistema estiver pronto para operagdo, LIGUE a alimentagdo. Verifique se o inversor liga
corretamente. Se for detectado qualquer problema, DESLIGUE a alimentac&o imediatamente. O mostrador
do operador digital se iluminacomo mostrado abaixo quando a alimentacéo € LIGADA

o o e o °
FWD REV. SEQ REF  ALARM <& LEDs indicadores de Modo: DRIVE

REMOTE

FWD/REV

REMOTE (SEQ/REF)

Frequency Ref . ' o
U1-01= 0.00 Hz <& Secso do Mostrador:Mostra a freq. de referéncia .

DIGITAL OPERATOR JVOP-160

ﬁ MENU ESC
REMOTE y y
DATA
e A ENTER
FWD
REV V BE>SEI
* R ~<&— LEDs Indicadores de Operac&o:LED Stop ACESO.

Figura 13 Mostrador do Operador Digital ao ser ligado
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Pontos de Verificagdo da Operacao:

- O motor roda suavemente.
- O motor roda na direcdo correta.
- O motor ndo tem qualquer vibragéo anormal ou ruido.

- A aceleracdo e a desacel eragdo sdo constantes.

- A unidade ndo esta sobrecarregada.
- Os LEDsindicadores de estado e o mostrador do operador digital estdo corretos.

Operacao pelo Operador Digital
O diagrama abaixo mostra um padrdo de operacao tipica usando o operador digital..

®
@ ®

Avante
15Hz

Avante

®

60Hz

®©

[pua]

Ligar

Girar avante

Girar reverso

‘ Ajuste de frequéncia‘ ‘ Troca da referéncia de freq. ‘

Reverso
60Hz

Figura 14 Sequéncia de Operacdo pelo Operador Digital
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Exemplo Tipico de Operacéo pelo Operador Digital

Descri¢do

Sequéncia de Teclas

Mostrador do Operador Digital

LIGAR

- Aparece o valor da referéncia de freq.

A

Ajuste da Condicdo de Operacéo

- Selecionar modo LOCAL.

\

o0g avante (6Hz)

- Procedimento de jog de partida
(Executa ao pressionar a tecla JOG.)

[

A

Ajuste de Frequéncia

- Mudar o valor da referéncia de freqiiéncia.
O digito a ser mudado pisca.

- Entrar o valor do ajuste.

- Selecionar monitor da freq. de saida.

A
Girar avante

-Os LEDs FWD e RUN acendem e 0

y comando de giro avante (15Hz) é executado.
Mudar o valor da referéncia de freq.

(15~60Hz)

- Selecionar o valor da ref. de freq. da tela.

- Mudar o valor ajustado.

- Entrar o valor do ajuste.

- Selecionar monitor da freq. de saida.

y
Giro reverso

y
Parar

- Desacelera até parar. LED Stop acende.

LOCAL
REMOTE

JOG

DATA
ENTER

Mude o valor
pressionando
/\J VJ RESET J

DATA
ENTER

ESC

o

RUN

DATA
ENTER

el

Aperte duas vezes

Mude o valor
pressionando
)
/\J VJ RESET

- Selecionar giro reverso. LED REV acende.

DATA
ENTER

Frequency Ref
U1-01 =0.00 Hz

LED REMOTE (REF. de SEQ,)
DESLIGADO

Frequency Ref
000.00 Hz

Frequency Ref
015 .00 Hz

[ Entry Accepted ]

Frequency Ref
015.00 Hz

M

Output Freq
U1-02 = 0.00 Hz

Output Freq
U1-02 = 15.00 Hz

Frequency Ref
015.00 Hz

Frequency Ref
06 (.00 Hz

[ Entry Accepted ]

Output Freq
U1-02 = 60.00 Hz

Output Freq
U1-02 = -60.00 Hz

Output Freq
U1-02 = 0.00 Hz

10
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Operacao Pelo Sinal do Terminal do Circuito de Controle
O diagrama abaixo mostra um padrao de operacao tipica usando o sinal do terminal do circuito de controle.

®
Avante
60Hz

© @ ©

Ligar Operagéo Parar

Ajuste de freqliéncia

Figura 15 Sequéncia de Operagéo pelo sinal do Terminal do Circuito de Controle

Exemplo Tipico de Operacdo pelo Snal do Terminal do Circuito de Controle

Descricdo Seqiiéncia de Teclas Mostrador do Operador Digital

LIGAR . Frequency Ref

- Aparece o valor da referéncia da freq. O U1-01 = 0.00 Hz

modo REMOTE € padréo de fabrica. LED REMOTE (REF. SEQ, REF)
DESLIGADO

Mostrador da freqiiéncia de saida Output Freq

-Mudar para 0 mostrador de freg. de saida. /\I U1-02 = 0.00 Hz
Jog de partida avante (6Hz) Output Freq

- Fechar os terminais 1 - 11 do circ. de con- U1-02 = 6.00 Hz

trole e 7 - 11 para executar o tranco de
partida. Os LEDs Run e FWD acendem.
- Abrir os terminais 1 - 11 e 7 - 11 depois de
verificar a operac¢do normal

Ajuste de freqiiéncia \ | ‘ Frequency Ref

- Entrar a tensdo (corrente) de ref. de freq. U1-01 = 60.00 Hz
pelos terminais 13 ou 14 e verificar o valor
de entrada com o operador digital.

Mostrador da freqliéncia de saida A | Output Freq
- Selecionar o mostrador de monitor da U1-02 = 0.00 Hz
freqiiéncia de saida.
Giro avante Output Freq
- Fechar os terminais 1 - 11 para efetuar o giro U1-02 = 60.00 Hz
avante.
Parar

] o i Output Freq
- Abrir os terminais 1 - 11 a fim de parar a U1-02 = 0.00 Hz

operagdo. O LED Stop acende.

MV1S manual de Instalacdo e Programac&o Simplificado
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Mostrador Operador Digital

2.1

MOSTRADOR DO OPERADOR DIGITAL

Todas as funcbes do MV 1S sdo acessadas usando-se 0 operador digital. Abaixo estdo as descrigdes das secdes do
mostrador e do teclado.

-

—H-

DIGITAL OPERATOR JVOP-160

LOCAL

) )
SEQ REF

REMOTE

[ J
ALARM

—_ MENU ESC -l
REMOTE J y y
J0G A _DATA -
ENTER
v 7 V
FWD V > -
REV RECET
(3
RUN

(-

LED de Indicagdo de Modo
LED do Modo Drive
Acende quando selecionado o modo drive (operagéo possivel).
DESLIGADO quando selecionado qualquer outro modo.
LED de Sentido de Rotacéo
FWD: Acende no giro avante.
REV: Acende no giro reverso.
LED do Modo Remoto
Acende ao selecionar 0 modo de entrada pelos terminais do
circuito de controle ou pela comunicagdo serial.
SEQ: Acende ao selecionar os comandos pelos terminais do
circuito de controle ou comunicagéo serial.
REF: Acende ao selecionar aref. de freq. pelos terminais 13 e
14 do circuito de controle ou pela comunicagéo serial.
Mostrador
Apresenta os valores selecionados de cada fungéo ou

monitorados como freq. e corrente de saida (2 linhas x 16
carac.).

— TeclaMenu

Apresenta o menu principal para sele¢do de modo.

Tecla Escape
Retorna 0 menu para o estado que estava antes que a tecla
[DATA/ENTER] fosse pressionada. Retorna 0 menu para o
nivel anterior (ex. fung&o, grupo, modo).

Tecla Data/Enter
Seleciona 0 modo, grupo, fun¢do ou pardmetro. Mostra cada
valor de pardmetro. Ao se pressionar esta tecla novamente, o
valor ajustado é confirmado.

Teclas de Troca de Menu/Valor
Seleciona modo, grupo, fungéo, parametro ou valor ajustado
A: Tecla de incremento
v: Tecla de decremento

Tecla de Selecdo de Digito
Seleciona um digito de determinado valor a ser mudado. O
digito selecionado pisca. Reinicia a operagao em falha.
Teclas de Comando de Operagao
As teclas de comando de operagdo operam o inversor. Estas
sdo habilitadas somente no modo drive.
STOP: LED vermelho acende depois de press. STOP
RUN: LED vermelho acende depois de press. RUN
FWD/REV:  Seleciona giro avante ou reverso.
JOG: Jog de partida é habilitado ao pressionar.

Tecla de Selecdo de Modo de Operagéo
Alterna entre operacdo REMOTE e LOCAL (operador digital).

Figura 16 Descri¢do do Mostrador e do Teclado ao Ligar
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Alarmes e Defeitos

3 M ostrador de Alarmes e Defeitos

Esta secéo descreve os mostradores de alarmes e defeitos, as explicacbes para condigdes de falhas e agbes
corretivas a serem tomadas se 0 MV 1S apresentar algum defeito.

Alarmes e Defeitos do | nversor

Quando o MV 1S detecta umafalha, esta € mostrada no operador digital e é ativado o contato de saida de
falha, depois do que o motor para naturalmente (apds ainércia). Verifique as causas listadas na tabela abaixo
e tome as agdes corretivas correspondentes. Parareinicializar o inversor, remova qualquer comando de
execucdo e LIGUE o sinal de entrada de Reset ou pressione atecla RESET no operador Digital, ou desligue
eligue parareiniciaizar o estado de parada. Se as agdes corretivas descritas ndo resolverem o problema,
contacte seu representante Yaskawa imediatamente.

Ao contrério das falhas, os alarmes ndo ativam os contatos de saida de falha. Depois que a causa do alarme
for corrigida, o inversor volta ao seu estado de operagdo anterior automaticamente.

Diagnostico de Falhas e Agdes Corretivas

Defeito Nome Descri¢do Acdo Corretiva C!ZZ;';"
IOV x A tensdo subiu mais que 120% da tensé&o no-
Sobretenséo . F
Overvoltage minal (L9-01)
Tens&o baixa no circuito CC principal durante o
UvL Tens&o baixa no circuito ];\Lljlr\]/ ZIO g:rg:gg'ao Verifique a fiagdo da A
- cao: : ~
Undervoltage 2 | principal (PUV) ~ - . , alimentagdo.
/;t(:nsaodredtlj_zm parajOT_A;gdgltensao nominal Cortija a tensio de linha.
a fonte de alimentagdo (L9-01) Faca medicdes para ajustar a ten-
Tensdo baixa no circuito CC principal durante 0 | s&o da fonte de alimentacéo.
UV Tensdo baixa no circuito de fu,n C|onamento.~ .
Undervoltage | controle(CUV) Nivel de defeccdo: F
voltag A tensdo reduziu para 55% da tenséo nominal
da fonte de alimentagdo (L9-01)
Cuv Falha no controle de alimen-| Sinal de contato exclusivo dado pela placa 5-V \n/grlzgggoo controle da fonte de ali =
CTL PS Under Volt |tagéo da fonte de alimentagdo Substitua a placa 5-V
10C A corrente de saida do inversor excedeu 0
Over Current Sobrecorrente nivel de deteccdo de sobrecorrente (132% da Verifique a Carga F
vertu corrente nominal)
Verifique as constantes do Motor
x . . . E1-XX e E2-XX
A tensdo de saida do inversor excedeu o nivel ' A
ooV ~ ] ~ - . - | Confirme se os parametros L9-06 e
Sobretensdo de Saida de deteccéo de sobretenséo da tenséo nomi- x . F
Output OV Fault nal L9-07 estdo apropriados
Verifique o cabo de conex&o de
saida
Verifique se o transformador esta
sobreaquecido
T™ME Verifique o estado do terminal de
Tr Overtem Sobretemperatura Falha de Sobretemperatura no transformador | entrada F
v P Verifique o sistema mecanico e cor-
rija a causa da falha
) ' N Verifique a operac&o do ventilador
FAN1 Falha no ventilador de Falha no ventllaglor de refrigeracdo 1. Fa}lha e 0 estado do contato do terminal
) ~ detectada a partir de um contato do terminal de F
Fan Fault 1 refrigeracéo de entrada
entrada na placa de controle . .
Substitua o ventilador

MV1S manual de Instalagdo e Programacéo Simplificado
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Classifi-

Defeito Nome Descricéo Acéo Corretiva -
cacdo
Reduza a carga.
oLl A saida do inversor excedeu o nivel de sobre- verifique a corrente nominal do
Motor Overloaded Sobrecarga do Motor (OL1) caraa do motor motor FIA
otor verioade 9 ' Confirme se os parametros L1-02,
L1-06 e L1-07 s&o apropriados
. . Confirme se os par@metros L6-02 e
Houve uma corrente maior do que a ajustada ~ .
OoL3 . . L6-03 séo apropriados
Sobretorque em L6-02 por mais tempo do que ajustado em o . - FIA
Overtorque Det 1 16-03 Verifique o sistema mecénico e cor-
rija a causa do sobretorque
. . Confirme se os pardmetros L6-05 e
Houve uma corrente maior do que a ajustada ~ .
OoL4 . . L6-06 séo apropriados
Sobretorque em L6-05 por mais tempo do que ajustado em o . - FIA
Overtorque Det 2 1606 Verifique o sistema mecanico e cor-
rija a causa do sobretorque
. Confirme se os pardmetros L6-02 e
Houve uma corrente menor do que a ajustada ~ .
uL3 . . L6-03 sdo apropriados
Subtorque em L6-02 por mais tempo do que ajustado em o : - FIA
Undertorque Det 1 16-03 Verifique o sistema mecénico e cor-
rija a causa do sobretorque
. . Confirme se os parametros L6-05 e
Houve uma corrente maior do que a ajustada ~ .
uL4 ) X L6-06 sdo apropriados
Subtorque em L6-05 por mais tempo do que ajustado em o : - FIA
Undertorque Det 2 16-06 Verifique o sistema mecénico e cor-
rija a causa do sobretorque
Ver alinha PG.
PGO Circuito PG aberto _Pulsos do encoder foram enwaglos_ quando o | Ver a condi¢éo de trava do motor /A
PG open inversor estava enviando frequéncia ou da carga.
Fonte de alimentagdo para o PG
DEV Desvio de velocidade 0 dgswo daNreferenma _de velocidade e a ] Ver!f!que a carge}.
Speed Deviafi (DEV) realimentacéo de velocidade excedeu o nivel | Verifique os par@metros H7-10 e FIA
peed Deviation de regulacdo. H7-11
Verifique os parametros H7-08 e
H7-09
0S Excesso de velocidade A velocidade do motor excedeu seu nivel ma- | Verifique o sistema mecanico e cor- F
Over speed (0S) ximo. rija a causa do sobretorque
Verifique as constantes do Motor
E1-XX e E2-XX
Verifique se a isolagdo do motor
OGF A corrente de saida de terra do inversor ndo s deteriorou. "
Ground Fault Falha de Terra (GF) excedeu 25% da corrente nominal do inversor verifique se a conexdo entre 0 F
" | inversor e 0 motor ndo esta danifi-
cada.
A saida do inversor tem fase aberta. vera f|agao d y ;alda.
LF ] , , Ver a impedancia do motor.
Fase aberta na saida Esta falha é detectada quando L8-07 esta . F
Output Pha Loss ” Re-aperte os parafusos do terminal
habilitado. .
de saida.
EF Comando de giro avante e | Tanto FWD como REV foram comandados - Lo L
A . . Verifique o circuito seqiienciador. A
External Fault reverso simultineos simultaneamente por 0.3s ou mais.
O torque limite foi alcangado continuamente | Verifique as constantes do Motor
CF por 3 segundos ou mais quando desacelerando |E1-XX e E2-XX
Falha no controle . F
Out of Control para parar em controle vetorial em malha Alongue o tempo de desacele-
aberta racdo C1-XX
OPR Falha na conexdo do Oper- A conexao ao op?rador digital foi rompida Verifique a conexdo com o
durante a operacdo do comando Rodar F

Opr Disconnect

ador Digital

Detectado quando 02-06 é 1

Operador Digital

14
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Defeito Nome Descricdo Acdo Corretiva Cc'zzzg'
Desconecte e reconecte 0
CPF00 . A comunicag&o com o operador digital néo foi Ope(ador d'.gltal ~
Erro de conexdo com o ; . Desligue e ligue a tenséo de
COM-ERR o estabelecida depois de 5 segundos que a 0 F
OP &INV Operador Digital 1 inversor foi ligado entrada
( ) 9 Substitua o Operador Digital ou a
placa de comando
Falha 2 do circuito de con- | Transmissdo entre o inversor e o operador digi- Insira novamgnte 0 conector do
CPFO1 . ) ] . operador digital.
trole (CPF01) tal foi estabelecida uma vez apds a alimen- o s L
COM-ERR o < . o Verifique a fiagdo do circuito de F
Falha de transmisséo do tagdo, mas depois a transmisséo falhou por
(OP&INV) iy . controle.
operador digital mais de 2 segundos.
Troque a placa de controle.
CPF03 Troque a placa de controle.
Falha na EEPROM (CPF03) | Placa de controle do inversor com defeito. Desligue e ligue a tensao de F
EEPROM Error
entrada
CPFO5 Falha no conversor Troque a placa de controle.
External A/D Eir AID externo da CPU Placa de controle do inversor com defeito. Desligue e ligue a tensao de F
(CPFO05) entrada
A placa do modulador do Hardware estd em | Troque a placa de controle.
HDE - . . 9
Hard Fault Falha Grave falha ou danificada Desligue e ligue a tensao de F
entrada
Desligue e ligue a tensao de
DTM Falha no modulador Watch- |Ocorreu um erro de comunicacéo entre a placa |entrada =
MB Watchdog Fit |dog do modulador € a placa da CPU Substitua a placa da CPU ou a
placa do modulador
CTF Fonte de tensédo analdgica |A fonte de alimentacéo analdgica (+ ou - 15 V) |Substitua a fonte de alimentacéo
. . . . F
Analog Pwr Fault |esta em falha foi reduzida analégica (+ ou - 15 V)
CTL ((JJPELIJ? Eault Falha na CPU do Watchdog ;)l;gltgadégimpo do Watchdog ocorreu na Sustitua a bateria da PlacadaCPU | F
BAT Bateria Fraca A b.::ltena para a memoria da placa da CPU Sustitua a bateria da Placada CPU | F
Weak Battery esta gasta
;s Resete as falhas externas dadas
EF x x=3ate 16 . pelos terminais de entrada
Falha externa Uma falha externa foi dada através de um ter- s FIA
Ext Fault Sx . A multifungéo
minal de entrada multifungéo
Remova a causa da falha
Verifique o Ventilador de
refrigeracéo
Verifique a quantidade de ar de
TMP Temperatura excessivana | O termistor anexado nas barbatanas do dissi- rgfrlgerag_ao
TEMP célula pador detectou 90° ou mais Limpe offiltro de ar F
nn Verifique e limpe a célula
Substitua 0 CCB
Substitua o termistor ou a unidade
de célula
Verifique a tenséo de entrada da
UVB Falha no controle da fonte | O barramento de tensdo CC foi reduzido para |célula E
nn PWR FLT de alimentagéo 300V ou menos Verifique o fusivel da célula
Substitua 0 CCB
Verifique a fibra 6ptica e substiua
LIN — N . se for necessario
n EUB ELT Erro de comunicagéo Um erro de comunicagdo no CCB foi detectado Substitua o CCB F
Substitua a placa do modulador
CFA Falha na célula F
MV1S manual de Instalagdo e Programacéo Simplificado 15



Defeito Nome Descricdo Acdo Corretiva Cc'zzz';'
Verifique a tenséo de entrada da
Barramento CC em sobretenséo célula
OVR VOLT — O barramento de tens&o foi aumentado em Verifique o fusivel da célula F
1075 V ou mais Substitua 0 CCB
Verifique a tensdo de entrada da
Barramento CC em subtensdo célula
UDR VOLT — O barramento de tenséo foi reduzido para 475 | Verifique o fusivel da célula —
V ou menos Substitua 0 CCB
Verifique a deterioracéo do capaci-
Capacitor CC em sobretensao tor eletrolitico e substitua-o se
CAP FLT - Ocorre quando o capacitor eletrolitico do barra-| necessario -
mento CC excede 400V Substitua 0 CCB ou a unidade de
célula se necessario
Erro de comunicacao (erro de paridade) \Slg?ggﬁgcgg;gm'ca € substiua
COM FLT — Verificou-se um erro de paridade entre 0 CCB e . —
oMB Subst!tua 0 CCB
Substitua a placa do modulador
Falha Qx no IGBT Verifique 0 IGBT, e substitua o
OX FLT _ Ocprre quando ha um curto-circuito entre 0 mesmo se for necessériq B
emissor e o coletor do IGBT, elementos Q1 a | Substitua 0 CCB ou a unidade de
Q4 célula

As classificagdes sdo descritas como se segue:

A: Alarme.
F: Faha

F/A: Alarme ou Falha, depende do valor definido no parémetro

16
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3.1) Defeitos do Motor

Se ocorrer um defeito no motor, siga os pontos de verificacdo listados na tabela abaixo e tome as agdes correti-
vas correspondentes. Se estas agdes ndo resolverem o problema, contacte seu representante Yaskawa imediatar

mente.

Defeitos do Mator e AcBes Corretivas

Defeito

Ponto de Verificagdo

Acdo Corretiva

O motor ndo gira

Existe alimentacdo nos terminais L1, L2, L3?
O LED de Carga esta LIGADO?

-LIGUE a alimentacao.

-DESL. e LIGUE novamente a alimentacao.

-Verifique a tenséo da fonte de alimentagao.
-Certifique-se de que os parafusos dos terminais
estdo bem apertados.

Use voltimetro de tipo retificador para testar. As ten-
sOes de saida em T1, T2, T3 estdo corretas?

DESL. a alimentag&o e LIGUE novamente.

O motor travou por carga excessiva?

Reduza a carga e solte o travamento.

Falha apresentada no mostrador do operador?

Veja as possiveis falhas na pagina 52.

Foi dado comando de giro avante ou reverso?

Verifique a fiacao.

Foi fornecido o valor de tensdo de ajuste da frequéncia
(a0 usar os terminais 13 ou 14)?

-Verifique a fiaco.
-Veja a tensdo de ajuste da freqiiéncia .

Estéo corretos o0s ajustes da fonte de referéncia e de
execucao?

Verifique as selecdes da fonte de referéncia e de
execucdo (B1-01, B1-02).

A rotac&o do motor
inverte

A fiagdo dos terminais T1, T2 e T3 esta correta?

Faca a fiagcdo de acordo com a ordem de fases do
motor em T1, T2, T3.

Sinais de comando de giro avante e reverso (FWD e
REV) estdo introduzidos?

Corrija a fiag&o.

O motor gira, mas ndo
com velocidade
variavel

A fiagdo do circuito de ajuste de freq. estd OK ?

Corrija a fiago.

Estéo corretos os ajustes de referéncia e fonte de
execucao?

Verifique as sele¢des de referéncia e fonte de
execucdo (B1-01, B1-02).

Carga excessivamente grande?

Reduza a carga.

Rotagéo do motor muito
alta ou muito baixa

Espec. do motor (n°. de pdlos, tenséo) correta?

Veja as especificagdes da placa do motor.

Arazdo de variacdo da velocidade (acel/desacel.) para
as engrenagens, etc. esta correta?

Veja o dispositivo que muda a velocidade
(engrenagem, etc.)

Valor selecionado de freqiiéncia max. correto?

Veja o valor de freqiiéncia max. selecionada.

Use um voltimetro retificador. A tenséo entre os termi-
nais do motor ndo esta muito reduzia?

Veja os valores caracteristicos de V/f.

Rotacéo do motor
instavel durante a

Carga muito grande?

Reduza a carga.

Variacéo de carga muito grande?

-Reduza a variacdo de carga.
-Aumente a capacidade de motor do inversor.

-Para alimentacdo trifasica, verifique a fiacdo se a

operagao A alimentac&o usada é trifasica ou monofasica? Paraa | alimentagéo tiver fase aberta.
alimentacdo trifasica, ha fase aberta? -Para alimentacdo monofasica, conecte um reator
AC na alimentagéo.
1
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Programagéo
Lista de Pardmetros

1. 4) Listade Parametros do MV1S

Alteragio Métodos de
. . : Durante Controle | Registro
Parémetro Nome Faixa de |Ajustede Observacéio Operacio : : MIgMO
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fabrica ¢ Peragdo | vetorial | Vetorial
0: Habiitado | matha | Malha | BUS
x. Desabillt | aherta | fechada
Selegdo de 0: Inglés
A1-00 |Linguagem 0a2 1 1: Japonés 0 A A 100H
(Select Language) 2. Chinés
Usado para ajustar o nivel de acesso
Nivel de Acesso de 0: Somente Monitoramento. Visualizar e
Al1-01 | Parametros 0~9999 2 definir A1-01 e A1-04 X A A 101H
(Access Level) 2: Nivel Avancado (acesso a visualizagdo e
definico de todos os parametros)
s |3 v e e
AL-02 Néetotd olde (t:f? nérole 23 (Notal) | Esté constante néo € inicializada pela ope- X Q Q 102
(Control method) racdo inicializar
Parametros de Inicializagao 0000~ 0 : Ndo Inicializa
AL-03 (Init Parameters) 9999 0000 | 5920: Inicializag&o 2-Fios X A A 103H
Protegéo Password para:
Senha 0000~ A1-01 Nivel de Acesso
Al-04 (Enter Password) 9999 0000 | o102 Método de Controle X Q Q 104H
A1-03 Inicializagéo
A1-05 | Configuragdes da Senha 0000-9999| 0ppo | Usadopara def'"('jrl,gi't‘;‘: senha de quairo X A A 105H
Al-11 | Ajuste do Ano 0~99 — Usado para definir o ano X A A 106H
Al-12 | Ajuste do Més 1.01~12.31 — Usado para definir o més X A A 107H
Al-13 | Ajuste da hora/minuto 0.00~23.59 — Usado para definir a hora/minuto X A A 108H
40H(UL- Utilizado para registro de dados durante
A3-0Late | Registrador de varidveisde aa | oo o0, 01)~99H falha do inversor . A A |130H~13
A3-16 | velocidade 01 até 16 (U1-90) Define 0 endere¢o MEMOBUS das cons- FH
stantes U1
R Intervalo de ajuste de alta - Usado para ajustar o intervalo de ajuste de
A3-33 velocidade da curva 1-30000 4 alta velocidade da curva X A A 150H
i gf)li (9%}_' Utilizado para registro de dados durante
A4-01 até | Registrador de variaveis de baixa 0OH-A2H | (U1-90) e falha do inversor . A A | 160H-17
A4-32 |velocidade 01 até 32 00H angs Define o endereco MEMOBUS das cons- FH
A 4_1p7 stantes U1
R Intervalo de ajuste de baixa - Usado para ajustar o intervalo de ajuste de
A4-33 velocidade da curva 1-30000 20 baixa velocidade da curva X A A 180H
Selegdo da Referéncia (1) E‘cr)epr?];ié:]i?; gieggﬁ?rada analdgica)
B1-01 |de Frequéncia 0~3 3 2+ Comunicaio MEMOBUS X Q Q 1A0H
(Reference Source) 3 (CLP)
Selegdo do Método (1) E‘?eﬁ?nrie:]i?;)de entrada sequencial)
B1-02 |de Operagdo 0~3 3 2+ Comunicagio (MEMOBUS) X Q Q 1A1H
(Run Source) 3 (CLP)
Selecdo do Método
0: (Parada por Rampa)
B1-03 |de Parada 0~1 1 : i X Q Q 1A2H
(Stopping Method) 1: (Parada por Inércia)
} Proibicéo da Operagéo Reversa 0: (Reverso Habilitado)
B1-04 (Reverse Oper) 0.1 1 1. (Reverso Desabilitado) X A A 1A3H
Sdeciode peragio T o e pircs
B1-05 \/Zelocu;ade dZe(z)ro 0-3 1 2: Roda na freqtiéncia minima X ) A 1A4H
(Zero-Speed Oper) 3: Roda na freqtiéncia zero
0: Uma varredura a cada 1 ms (Utilize
B1-06 Tempo de Varredura de Entrada 0,1 1 para respostas rapidas) X A A 1A5H
(Cntl Input Scans) .
1: Duas varreduras a cada 5 ms
0: Rodar sinais que foram colocados
durante a troca de modo s&o desconsid-
Selecéo da Operacéo Ap6s Troca erados. (Insira sinais de rodar apds
B1-07 |noModo Local/Remoto (LOC/REM 0,1 0 chavear o modo) X A A 1A6H
RUN Sel) 1: Sinais de Rodar se tornam efetivos ime-
diatamente apds comutar para 0 modo
Remoto
Usado para ajustar a frequéncia em que
A _ comega a injecéo de CC para frenagem.
B2-01 (F[;gﬁf*gg?ﬁ?f”agem cc %)o 05% | Quando b2-01 & menor do que E1-09, E1- X A A | 1BOH
| q ' 09 torna-se a frequéncia de inicio de
injecéo de CC para frenagem.
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Afteragio Métodos de
. . . Durante Controle Registro
Parémetro Nome Faixa de |Ajustede Observacio Operacs : : MIgM 0
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fabrica ¢ PETaced | Vetorial | Vetorial
o Hablhta_d_o Malha | Malha | BUS
x Desabillt | aherta | fechada
Ajusta a injecéo de frenagem por corrente
B2-02 ?Sérlintgu(:feﬁ{f nagem CC 0~100 50% CC como uma porcentagem da corrente X A A 1B1H
! nominal do Inversor
Usado para ajustar o tempo para realizar
injecéo de frenagem CC no inicio em
unidades de 1 segundo
Tempo de Frenagem CC na 0.00~ - N
B2-03 Partida (DCInj Time @Star) 10.00 0.00 Utlll_zgqq para parar motor de alta inércia e X A A 1B2H
reinicia-lo. Quando o valor ajustado € 0,
Injecéo de frenagem CC na partida ndo é
realizado.
Usado para ajustar o tempo para realizar
injecéo de frenagem CC na parada em
unidades de 1 segundo.
B2-04 Temp(_) d_eFrenagem CCnaParada | 0.00 0.50% |Usado para previnir escorregamento X A A 1B3H
(DClInj Time @Stop) 10.00 ) P
depois do comando parar ser inserido.
Quando definido em 0.00 a injegéo de
frenagem CC ndo é realizada.
0: Desabilitado, calculo de velocidade
Busca de Velocidade 1: Habiliitado, calculo de velocidade
- * : ili a
B3-01 na Partida (SpdSrch at Start) 0,3 0 2: Desabilitado, deteggao de corrente X A A 1COH
3: Habilitado, deteccéo de corrente
* Ajuste de Fabrica Padrdo em 0
Corrente de Deteccio da Busca de Define a corrente de deteccéo da busca de
B3-02 . ¢ 0~200 30% |velocidade como porcentagem, utilizando X A A 1CIH
Velocidade(SpdSrch Current) . -
a corrente nominal do inversor em 100%.
Tempo de Desaceleracéo da . )
) 0.1~ Define o tempo de reducao da frequencia
B3-03 |Buscade Velom;iade 10.0 20 de saida durante a Busca rapida X A A 1c2H
(SpdSrch Dec Time)
Ao usar um contator externo no lado da
B3-05 | Tempo de espera da busca rapida | 0.0~20.0 0.2 sa@a, b3-05 demora a exechar a Buscal X A A 1C4H
rapida apos a perda de energia temporaria
para permitir que o contator feche
Define a corrente injetada no motor na
B3-06 C]or_zente de saida 1 durantebusca | o 4 ¢ 05 paﬂlQa da Buscg lraplda pela estlme}tl}/a de X A A 1C5H
rapida velocidade. Definido como um cogficiente
da corrente nominal do motor
Define a corrente injetada no motor na
. partida da Busca rapida pela estimativa da
Corrente de saida 2 durante busca
B3-07 répida 0.0~3.0 15 | corrente do motor sem carga. Definido X A A 1C6H
como um coeficiente da corrente nominal
do motor
Define 0 ganho que é aplicado a
velocidade detectada pela Busca rapida da
Ganho de compensacio na estimativa de velocidade antes que o
B310 | jeteccao da bupsca ra’?pida 1.00~1.50 |  1.05 | motor sejaacelerado novamente. Aumente X A A 1C9H
esse valor se ov ocorrer ao realizar a
Busca rapida apos um periodo relativa-
mente longo de baseblock.
Método de Comutacio da Busca Em célculo de velocidade, o método de
B3-11 ! ¢ 0.5~100.0 | 5.0% busca é automaticamente alterado de X A A 1CAH
de Velocidade « :
acordo com a tens&o residual do motor
Em célculo de velocidade, a velocidade do
motor é calculada a partir do valor da cor-
rente detectado. Para deteccéo de cor-
Detecgéo da Corrente da largura rente a zona morta deve estar ajustada.
B3-12 | da Zona Morta durante a Busca 0.5~10.0 4.0 Defina a largura da zona morta de acordo X A A 1CBH
Répida com resolucéo da deteccéo da corrente
como valor de referéncia.
Diminua os valores ajustados caso a
busca se torne muito lenta.
Temno de Compensacio de Define o primeiro intervalo da funcéo de
B3-13 P pensagao de 0~10000 10ms | compensagdo de torque durante a busca X A A 1CCH
Torque durante a Busca Répida L L
rapida, em milisegundos
Nivel de inicio de Controle de Cor- Allgf]taa?ng'r\:g g:zg;ﬁ; oéfgg?eﬂzggo'
B3-14 | rente durante Restauragdo de Ten- | 0.0~5.0 2.0 gam ¢ ' X A A 1CDH
S0 para assim controlar a corrente durante a
busca rapida
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Métodos de

Alteracdo
. . . Durante Controle Registro
Parémetro Nome Faixa de |Ajustede Observacéio Operacio : : MIgMO
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fabrica ¢ OPeraGAo | Vetorial | Vetorial
0: Habiitado | matha | Malha | BUS
x. Desabillt | aherta | fechada
Constante de Tempo para Controle Ajusta a contante de tempo de filtragem
B3-15 |de Corrente durante Restauragéo 0~100 5ms para % nivel pﬂrolgncgar 0 tempo del restau- X A A 1CEH
de Tenso ragdo de tensao de forma a controlar a cor-
rente durante a busca rapida.
Temno de espera ands a con- Ajuste do tempo de espera para chavear
B3-16 clusgo da Bugca R ; ida 0.00~5.00 | 0.01s | para controle normal apds a conclusé&o da X A A 1CFH
P busca répida.
- Define o nivel da corrente para reinicio da
Software CLA Limite de Corrente 1
B3-17 | jurante Busca Répida 0.0~300.0 | 100.0% | Busca rapida como uma porcentagem da X A A 1DOH
corrente nominal do inversor.
o Define o valor da corrente limite do soft-
B3-18 L?Srzwn?éeBils-?aLFI{n;n?dge Corrente 2 0.0~300.0 | 100.0% |ware em 0 Hz na busca rapida em porcent- X A A 1D1H
P agem da corrente nominal do motor
Selecionar se deseja ativar ou desativar o
Modo de Selecéo de Economia de 5 controle de economia de energia
B8-01 Energia 0-1 0 0: Desativado X A A 220H
1: Ativado
B8-02 éilﬁgfg;l?gg?:f de Energia 2006 0.75 Ajusta 0 Ganho de economia de energia X A 221H
Constante de Tempo da Economia . )
B8-03 ; g Ajusta Constante de tempo de Filtro de
<i110> de Energia 0.00~10.00 2.00 Economia de Energia X 222H
(Energy Save F.T)
} Tempo de Aceleragéo 1
c1-01 (Accel Time 1) 60.0s — 0 Q Q 240H
C1-02 Tempo de Desaceleragdo 1 1200s _ o Q Q 241H
(Decel Time 1) ’
} Tempo de Aceleragéo 2
C1-03 (Accel Time 2) 60.0S — 0 A A 242H
Tempo de Desaceleragdo 2
C1-04 (Decel Time 2) 1200s — 0 A A 243H
Tempo de Aceleragéo 3 00
C1-05 (Accel Time 3) ~ 60.0s — X A A 244H
Tempo de Desaceleragao 3 00000
. ‘empo de Desaceleragéo _
C1-06 (Decel Time 3) 1200s X A A 245H
Tempo de Aceleragéo 4
C1-07 (Accel Time 4) 60.0s — X A A 246H
Tempo de Desaceleragdo 4
C1-08 (Decel Time 4) 1200s — X A A 247H
Tempo da Parada de Emergéncia
C1-09 (Fast Stop Time) 10.0 — X A A 248H
Freqtiéncia de Chaveamento do 00~
C1-11 |Tempo de Aceleragdo/Desace-ler- 10'0 0 0.00% — X A A 24AH
acdo (Acc/Dec SW Freq) '
Tempo da Curva-S no Inicio da 0.00~
C2-01 Aceleragéo (SCrv Acc@ Start) 2.50 0.00s X A A 250H
Tempo da Curva-S no Final da 0.00~
C2-:02 Aceleragéo (SCrv Acc@ End) 2.50 0.00s 202 0203 X A A 251H
Tempo da Curva-S no Inicio da 0.00~ /
C2-:03 Desaceleragéo (SCrv Dec @ Start) 2.50 0.00s \ X A A 252H
c2-01 0/2'04
Tempo da Curva-S no Final da 0.00~ \
C2-04 Desaceleragéo (SCrv Dec @ Start) 2.50 0.00s | X A A 253H
Ganho da Compensacéo de Escor- Quando A1-02=2 [Vetorial Malha Aberta]
C3-01 |regamento 0.0~2.5 1.0 ou 3 [Vetorial de Fluxo] o ajuste do pad,rdo 0 A A 260H
(Slip Comp Gain) de fabrica sera 1.0
Tempo de Atraso Primério da Com- Reduza o valor quando a resposta da com-
] x ’ 5 , | pensacéo de escorregamento for lenta.
C3-02 pce(z)ﬁagrailomgt)a Escorregamento (Slip | 0~10000 | 3000 ms Quando a velociade o esta estabilizada, X A A 261H
P aumente o valor
] Limite da Compensagéo de Escor- " 9 _
C3-03 regamento (Slip Comp Lin) 0~250 200% X A 262H
Compensagdo de Escorrega- . o
C3-04 | mento Durante a Regeneragéo 0,1 0 2 . azgﬁiﬂgﬁdo X A 263H
(Slip Comp Regen) ’
Limite da Tens&o de Saida 0 : Desabilitado
C305 | output v limit 0.1 111 Habiltado X A A | 28
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Afteragio Métodos de
. . . Durante Controle Registro
Parametro Nome Faixa de | Ajuste de Observacio Operacs : : MIgM 0
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fébrica ¢ PeraG0 | Vetorial | Vetorial
0: Habiitado | patha | Malha | BUS
x Desabilit | aherta | fechada
Quando o cabo for longo aumente o valor
ajustado
s 5 Quando a capacidade do motor for menor
C4-01 ?:rnzg ?.?Osoggﬁnsé%?ﬁ) de 02'0500 1.00 que a do inversor, aumente os valores 0 A 270H
q q P ' ajustados
Quando o motor estiver oscilando diminua
0s valores ajustados
Quando o motor estiver oscilando aumente 0s
] Tempo da Compensacéo de " valores
C4-02 Torque (Torg Comp Time) 0~10000 50ms Quando a capacidade de resposta do motor X A 271H
for baixa, diminua os valores
C5-01 E::L\asnéu;PGr(;;i):;c)mnal ASR1 :?08005 5.00* | Ajuste o ganho proporcional 0 A 280H
: Tempo Integral ASR 1 0.000~ Ajusta o tempo integral da malha de
C5-02 | (asR 1 Time 1) 10000 | 9908 | velocidade 0 A | %I
: Ganho Proporcional ASR 2 0.00~ Ajuste para mudar o ganho rotacional de
C503 | asrP Gain2) 30000 | 2% |\elocidade 0 A | 2H
_ Quando A1-02=1 [V/f com GP] o ajuste do
C5-04 T:;"g‘l'?.‘egrz' ASR2 (1)8380 0.500% | padrdo de fébrica ser4 200, Quando A1-02=3 o A 263H
( ime 2) ’ 0 ajuste do padréo de fabrica sera .500.
: Tempo de Atraso da Saida ASR 0.000~ _
C506 | ASR Delay Time) os00 | 0012 0 A | 285H
: Frequéncia de Chaveamento ASR 0.00~ 0 _
C507 | ASR Gain SW Freq) 1000 | 000% X A 286H
: Limite Integral ASR " 0 _
C5-08 (ASR I Limit) 0~400 200% X A 287H
Referéncia de Velocidade 1 0.00~
b1-01 (Reference 1) 100.00 0.00 - 0 Q Q 2C0H
Referéncia de Velocidade 2 0.00~
b1-02 (Reference 2) 110.00 0.00 - 0 Q Q 2CIH
Referéncia de Velocidade 3 0.00~
D1-03 (Reference 3) 110.00 0.00 - 0 Q Q 2C2H
Referéncia de Velocidade 4 0.00~
D1-04 (Reference 4) 110.00 0.00 - 0 Q Q 2C3H
Referéncia de Velocidade 5 000~
D1-05 (Reference 5) 110.00 0.00 - ° Q Q 2C4H
Referéncia de Velocidade 6 0.00~
D1-06 (Reference 6) 110.00 0.00 - 0 Q Q 2C5H
Referéncia de Velocidade 7 0.00~
D1-07 (Reference 7) 110.00 0.00 - 0 Q Q 2C6H
Referéncia de Velocidade 8 0.00~
D1-08 (Reference 8) 110.00 0.00 - 0 Q Q 2CTH
) Referéncia de Velocidade Jog 0.00~ o
D1-17 (Jog Reference) 10000 | 1000% - ° Q Q 2DO0H
] Limite Superior de Referéncia o
D2-01 (Ref Upper Limit 00~1100 | 100.0% — X A A 2EOH
Limite Inferior de Referéncia
D2-02 (Ref Lower Limit) 0.0~109.0 0.0 — X A A 2EIH
y Frequéncia de Pulo 1 o
D3-01 (Jump Freq 1) 00~1000 | 0.0% — X A A 2FOH
] Frequéncia de Pulo 2 o
D3-02 (Jump Freq 2) 00~1000 | 0.0% — X A A 2F1H
] Frequéncia de Pulo 3 o
D3-03 (Jump Freq 3) 00~1000 | 0.0% — X A A 2F2H
] Largura de Banda da Frequéncia o
D3-04 | o Puio (Jump Bandwidth) 00~1000 | 1.0% — X A A 2F3H
: Selegéo do Controle de Torque 0: (Controle de Velocidade)
D5-01 (Torg Control Sel) 0.1 0 1: (Controle de Torque) X A 310H
. Esta fungéo pode ser utilizada para ajustar
D5-02 ETEZ gerirﬁgzzo(?:r Llljrglse??:m - 0~1000 0ms o ruido do sinal de controle de torque. X A 311H
q q Quando ocorrer oscilagdo aumente o valor
N o ) 1: O limite da Entrada Anal6gica dado
D5-03 (Sse lzcezoL(ijr?]ilt_lsnzlt)e de Velocidade 1,2 1 pela frequéncia de referéncia X A 312H
P 2: Limitado por d5-04
Ajuste a velocidade limite durante o con-
- ) B trole de torque como porcentagem do ma-
- - b ximo valor da frequéncia de saida. X
D5-04 E’Sa")‘;re‘éﬁ'{t"\'};Ss)ve'“'dade o o lor daf de said A | 313M
Esta operagdo é habilitada quando D5-03
¢ ajustada para 2.
. Bias do Limite de Velocidade " 0 Esta fungéo pode ser utilizada para ajustar
Speed Lmt Bias amargem para a velocidade limite
D5-05 d . 0~120 10% locidade fimi X A 314H
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Métodos de

Alteracdo
. . . Durante Controle Registro
Parémetro Nome Faixa de |Ajustede Observacéio Operacio : : MIgMO
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fabrica ¢ Peragdo | vetorial | Vetorial
0: Habiitado | matha | Malha | BUS
x. Desabillt | aherta | fechada
Temporizador do Chaveamento de
D5-06 | Controle Velocidade/torque 0~1000 0ms — X A 315H
(Ref Hold Time)
Tens&o de Entrada % Ajustar a tens&o de entrada para a célula do
E1-01 (Input Voltage) 180~700 | 830V Finversorem 1 volt X Q Q 340H
0: Motor para fins gerais
Selecdo do Motor 1. Motor Inversor
E1-02 (Motor Selection) 012 2 2 Motor Vetorial X Q Q 341H
3:) Motores Multiplos
Frequéncia Maxima .
E1-04 (Max Frequency) 0~8000 1200 X Q Q 344H
E1-05 | ensdo Maxima 0~8000 | 3300 X ) Q 347H
(Max Voltage) . -
FreqUéncia Base IF_’ar:a detfmlr_astcaractensncas Vllf emuma o
E1-06 0~8000 1200 | linha reta, ajuste os mesmos valores para E1- X 349H
(Base Frequency) 07 e E1-09. Neste caso, 0 valor de E1-08 sera Q Q
Freqtiéncia Média A desconsiderado.
E1-07 (Mid Frequency A) 0~8000 0 Sem_pre gar_ar_na que as qu_atro frequ_éncias X A 34CH
Tensdo Média A estejam definidas da seguinte maneira:
E1-08 | jid Voltage A) 0~8000 0V |E1-04(FMAX) > E1-06 (FA) > E1-07 (FB) > X A 34EH
. E1-09 (FMIN)
E1-09 (Fh;fr?‘;iggfe“rfc';;ma 0~8000 0 X 0 A 350H
Tenséo Minima
E1-10 (Min Voltage) 0~8000 ov X A 353H
Frequéncia Média B .
E1-11 (Mid Frequency B) 0~8000 0 . . _ X A A 355H
Tensio Média B Ajuste apenas para um ajuste fino V/f para
E1-12 - 0~8000 0V |afaixa de saida. Normalmente este ajuste X A A 357H
(Mid Voltage B) Xz o
Torio B n&o é necessario
E1-13 (Base Voltage) 0~8000 3300V X Q Q 358H
Corrente Nominal do Motor 0.1~
E2-01 | \otor Rated FLA) 15000 | 968A - X Q Q 360H
Fregtiéncia de Escorregamento 0.00~
E2-02 | Nominal do Motor 26 00 0.75 Hz — 0 Q Q 361H
(Motor Rated Slip) '
Corrente do Motor sem Carga 0.00~
E2-03 (No-Load Current) 15000 | S22A - ° Q Q 362H
Numeros de Pdlos do Motor
E2-04 (Number of Poles) 2~48 6 — X Q Q 363H
Resisténcia entre os Terminais do 0.000~
E2:05 Motor (Term Resistance) 65.000 0307 - ° A A 364H
Indutancia de Vazamento do Motor 0.0~ "
E2-06 (Leak Inductance) 30.0 182 - ° A A 365H
] Compensagdo de Saturagdo 1 0.00~ _
E2-07 (Saturation Comp 1) 0.50 050 ° A A 366H
] Compensagdo de Saturagdo 2 0.00~ _
E2-08 (Saturation Comp 2) 0.75 075 ° A A 367H
Perda Mecénica do Motor 0.0~
E2-09 (Mechanical Loss) 10.0 00 - ° A A 368H
E2-11 | Saida Nominal do Motor 0~10000 | 630 KW ;ﬂ’;f:" normalmente ajustada durante o auto- X Q Q | 36AH
E2-12 |Resistor das Conexdes do Motor | 0.00~1.00 | 0.00% — 0 A A 36BH
E2-13 | Nivel de Temperatura OH do Motor | 50~200 120°C — X A A 36CH
x I 0: Desabilitado
E2-14 | Selegéo do Termistor do Motor 0~1 0 1. Habilitado X A A 36DH
F8-06 até | Seleczo da Resposta de Controle 199 | 9 90,43, |Define o nimero doitem do monitor que sera . A A |405Hate
F8-09 |laté4 54 aresposta de controle 1 até 4 (U1-XX) 408H
) Referencia de Torque/Selecéo do " 0: Desabilitado
F8-10 limite de torque dado pelo CLP 0-1 0 1: Habilitado X A A 409H
0: Desabilitado
F8-11 0~1 0 1. Habilitado X A 40AH
0: Desabilitado
F8-12 0~1 1 1. Habilitado X A 40BH
0: Desabilitado
F8-13 0~1 1 1 Habilitado X A A 40CH
0: Desabilitado
F8-14 0~1 1 1: Habilitado X A A 40DH
0: Desabilitado
F8-15 0~1 1 1: Habilitado X A 40EH
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Parametro

Nome
(Exibido no Operador Digital)

Faixa de
Ajuste

Ajuste de
Fabrica

Observacédo

Alteracdo
Durante
Operacéo
0: Habiitado
x: Desabillt

Métodos de
Controle

Vetorial
Malha
fechada

Vetorial
Malha
aberta

Registro
MEMO
BUS

H1-03 até
H1-16

Entrada Multi-funcéo S3 até S16

00~7FH

OFH

0: Controle 3-Fios

1: Selecéo Local/Remota

2: Selecéo Opcional/lnversor

3: Referéncia Multi-velocidade 1

4: Referéncia Multi-velocidade 2

5: Referéncia Multi-velocidade 3

6: Referéncia de Freqiiéncia Jog

7: Multi-Acel/Desacel 1

8: Baseblock Externo N.A.

9: Baseblock Externo N.A.

A: Mantém a Rampa Acel/Desacel

B: Sinal de Alarme OH2

C: Terminal 16 Habilitado

D: Selegéo do Modo V/F

E: Reset Integral ASR

F: Terminal N&o Usado

10: Incrementa MOP

11: Decrementa MOP

12: Jog Avante

13: Jog Reverso

14: Reset de Falha

1A: Multi-Acel/Desacel 2

1B: Trava do Programa

1E: Mantém a Amostra de Referéncia
1F: Chaveamento dos Terminais 13/14
20 até 2F: Falha externa

60: Ativa Injegdo CC

61: Busca de Velocidade 1

62: Busca de Velocidade 2

6F : Parada de emergéncia contato NA
70: Parada de emergéncia contato NF
71: Troca do Controle Veloc/Torque
77: Chaveamento do Ganho ASR

422H até
42FH
(acres-
centando
de um
emum
na base
hexade-
cimal)

H2-01 até
H2-08

Saida Multi-funcéo 1 até 8

00~FFH

OFH

0: Durac&o do comando RUN 1

1: Velocidade zero

2: Concordancia entre RefFreq/FreqSaida 1
3: Concordancia entre RefFreg/Ajustado 1
4: Detecgdo de frequéncia 1

5: Detecgdo de frequiéncia 2

6: Inversor pronto

7: Subtenséo do barramento CC

8: Bloco de base 1

9: Referéncia opcional

A: Estado do comando rodar

B: Deteccéo de torque 1 (N.A.)

C: Perda de referéncia

E. Falha

F: Nao usado

10: Falha pequena

11: Comando Reset Ativo

13: Concordancia entre RefFreq/FreqSaida 2
14: Concordancia entre RefFreg/Ajustado 2
15: Detecgéo de freqiiéncia 3

16: Detecgéo de frequiéncia 4

17: Deteccdo de torque 1 (N.F)

18: Deteccdo de torque 2 (N.A.)

19: Deteccdo de torque 2 (N.F.)

1A: Direcdo reversa

1B: Bloco de base 2

1D: Regenerando

1E: Reinicio habilitado

30: Limite de corrente/torque

31: Limite de velocidade

37: Duragdo do comando RUN 2

440H até
447H

H3-01

Sinal noTerminal 13
(Term 13 Signal)

0 (0até 10 VDC)
1: (-10 até +10 VDC)

450H

H3-02

Ganho no Terminal
(Terminal 13 Gain)

0.0~
1000.0

100.0%

Define a frequéncia quando 10 V s&o impos-

tos, como uma porcentagem da maxima
frequéncia de saida.

451H

H3-03

Bias no Terminal
(Terminal 13 Bias)

-100.0

+100.0

0.0%

Define a frequéncia quando 10 V s&o impos-

tos, como uma porcentagem da maxima
frequéncia de saida.

452H

H3-04

Sinal no Terminal Al2
(Term Al2 Signal)

0,1

0: (0-10VDC)
1 (<10 +10VDC)

453H
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Métodos de

Alteracdo
. . . Durante Controle Registro
Parémetro Nome Faixa de |Ajustede Observacéio Operacio : : MIgMO
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fabrica ¢ Peragdo | vetorial | Vetorial
0: Habitado | \ajha | Malha | BUS
x. Desabillt | aherta | fechada
0: Referéncia Auxiliar
1: Ganho de Fregtiéncia
2: Bias de Freqiiéncia
4: Bias de Tenséo
5: Alterag&o Acel/Desacel
6: Corrente de Frenagem CC
7: Nivel de Sobretorque
. ; 5 _ 9: Limite Inferior de Referéncia
H3-05 Ef‘"*}d;‘l;”a"’g'ca mUtunGao ter- | o 1ee | 1FH | A Frequéndade Puo X A A | 45eH
minal F: Nao Usado
0: Limite de Torque Avante
11: Limite de Torque Reverso
12: Limite de Torque Regenerativo
13: Referéncia deTorque
14: Compensacéo de Torque
15: Limite de Torque Avante/Reverso
1F: (para H3-09 e H3-13) Nao Usado
H3-06 | Ganho no (Terminal A2 Gain) o | 1000 - 0 A A | 4s5H
H3-07 | Bias no (Terminal AI2 Bias) 71000 g - 0 A A | 4s6H
~+100.0
] Sinal no Terminal AI3 0: (0-10VDC)
H3-08 | (ferm AI3 Signal) 0.1 0 |1 (10 +10vDC) x A A | 4STH
N I As escolhas das funcdes para o terminal 14 sdo
H3-09 sTe'eg?‘O Idglgegml'"a' AI3 00~1FH | OFH |iguais asdoterminal 16 [ H3-05}, exceto sjuste 0 X A A | 458H
(Terminal el) “Referéncia Auxiliar” que ndo é realizada.
Ganho no Terminal A3 0.0~ 9
H3-10 | erminal AI3 Gain) 10000 | 100.0% - 0 A A | 459H
Bias no Terminal Al3 -100.0~
H3-11 | ferminal AI3 Bias) w000 | 00 - 0 A A | 45AH
H3-12 igeqao do nivel de sinal terminal 0~1 0 _ X A A 45BH
Entrada analdgica multifuncéo ter-
H3-13 [ minal Al4 00~1FH OFH — X A A 45CH
(Terminal Al4 Sel)
Ganho no Terminal Al4 0.0~ 9
H3-14 | (Terminal Al4 Gain) 10000 | 100.0% - 0 A A | 45DH
Bias no Terminal Al4 -100.0~
H3-15 | (erminal Al4 Bias) 000 | 00 - 0 A A | 45EH
Entrada analdgica de Constante de 9 . )
H3-16 Tempo de Filtragem 0~2 0 Efetivo para controle de ruido X A A 45FH
Define 0 numero do item do monitor para ser
mostrado a partir do terminal AO1
1: Referéncia de Frequéncia
2: Freqiiéncia de Saida
3: Corrente de Saida do Inversor
5: Velocidade do Motor
6: Tensdo de Saida
7: Tens&o no barramento CC
8: Poténcia de Saida
9: Referéncia de Torque (interna)
15: Tens&o de entrada no terminal externo 13
16: Tensdo de entradano terminal externo 14
Selecio do Terminal AO1 17: Tens&o de entrada no terminal externo 16
H4-01 ¢ 1~99 2 18: Corrente no secundario do Motor (1) 0 A A 470H
(Terminal AO1 Sel)
19: Corrente de Excitagéo do Motor (Id)
20: Freqiiéncia priméaria apos SFS
21: Entrada do controlador de velocidade ASR
22: Saida do controlador de velocidade ASR
23: Divergéncia de velocidade
24: Realimentac&o PID
26: Referéncia de tens&o (Vq output)
27: Referéncia de tens&o (Vq output)
32: Saida ACR (q)
33: Saida ACR (d)
36: Entrada PID <1110>
37: Saida PID <1110>
38: Referéncia PID <1110>
Define quando o item de saida do monitor
. _ sera exibido em multiplos de 10 V
H4-02 GTa”h‘.’ df ;8’1’“('3"3.' AOL 9205 | 100 | o valor maximo de saida do terminal ¢ de 0 A A | 471H
(Termina ain) ' 10V. Uma func&o de calibracao est4 dis-
ponivel.
Define as caracteristicas de saida para cima/
para baixo movimento paralelo como porcen-
Bias do Terminal AO1 -100.0~ tagem.
HA-03 | ferminal AO1Bias) +1000 | %0 | 0 valor méximo de saida do terminal é de 0 A A | 4TH
10V. Uma fungéo de calibragdo esta dis-
ponivel.
Selecéo do Terminal AO2 - Define 0 numero do item do monitor para ser
H4-04 (Terminal AO2 Sel) 1-99 8 mostrado a partir do terminal AO2 ° A A 473H
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Métodos de

Alteracdo
. . . Durante Controle | Registro
Parametro Nome Faixa de | Ajuste de Observacio Operacs : : MlgM 0
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fébrica ¢ PeraG0 | Vetorial | Vetorial
0: Habiitado | patha | Malha | BUS
x Desabillt | aherta | fechada
Define quando o item de saida do monitor
. _ serd exibido em multiplos de 10 V
Ha-05 | Ganho do Ferrinal 02 900 | 100 | Ovalor méximo de saida do terminal ¢ de 0 A A | 41
(Termi in) . 10V. Uma func@o de calibracéo esta dis-
ponivel.
Define as caracteristicas de saida para cima/
para baixo movimento paralelo como porcen-
Bias do Terminal AO2 -100.0~ tagem.
H4-06 (Terminal AO2 Bias) +100.0 00 O valor maximo de saida do terminal é de 0 A A 475H
10V. Uma funcéo de calibragéo esta dis-
ponivel.
Selegéo do Terminal AO3 -~ Define 0 numero do item do monitor para ser
h4-07 (Terminal AO3 Sel) 0-%9 5 mostrado a partir do terminal AO3 0 A A 476H
Define quando o item de saida do monitor
f _ seré exibido em multiplos de 10 V
H4-08 GTa”h‘? df ATgrsmg‘?' AO3 900 | 1200 | o valor maximo de saida do terminal ¢ de 0 A A | 477H
(Terminal ain) : 10V. Uma funcéo de calibragéo esta dis-
ponivel.
Define as caracteristicas de saida para cima/
para baixo movimento paralelo como porcen-
Bias do Terminal AO3 -100.0~ o tagem.
H4-09 (Terminal AO3 Bias) +100.0 00% O valor maximo de saida do terminal é de 0 A A 478H
10V. Uma fungéo de calibracdo esta dis-
ponivel.
Selegéo do Terminal AO4 " Define 0 numero do item do monitor para ser
H4-10 (Terminal AO4 Sel) 0-99 9 mostrado a partir do terminal AO4 0 A A 479H
Define quando o item de saida do monitor
. _ sera exibido em multiplos de 10 V
H4-1p |Ganho d? ATg;mg‘?' RO4 gbogo 1.00 | O valor maximo de saida do terminal é de 0 A A 47AH
(Terminal ain) : 10V. Uma funcéo de calibragéo esta dis-
ponivel.
Define as caracteristicas de saida para cima/
para baixo movimento paralelo como porcen-
Bias do Terminal AO4 -100.0~ o tagem.
HA-12 | erminal AO4 Bias) 41000 | 99% | 0 valor méximo de saida do terminal 6 de 0 A A | 47BH
10V. Uma funcéo de calibragéo esta dis-
ponivel.
} Selecéo do nivel do Sinal _ 0: (0-10VDC)
H4-13 Analégico de Saida 01 1 1 (10 +10VDC) 0 A A 47CH
Defina o nimero de pulsos do PG (Gerador
H7-01 | Gerador de Pulso Constante 0~8192 600 de Pulsos ou Encoder). Ajuste 0 nimero X - A 4A0H
de pulsos por revolugdes do Motor
Define 0 modo de parada em caso de desco-
~ ~ - nexdo do Encoder (PG)
H7-02 dSeIEan((jie (/i;k))er:c;ao com Circuito 0~-3 1 0: Parada em rampa X - A 4ATH
0 Encoder Aberto 1: Parada Rapida
2: Continuar a operar
Selecione 0 método de parada caso a falha de
desvio de velocidade ocorra
] Selecdo da operagéo em caso de 9 0: Parada em rampa .
H7-04 Desvio 0-3 8 1: Parada por inércia X A 4A3H
2: Parada Rapida
3: Continuar a operar
0: Fase A lidera com comando rodar avante.
(Fase B lidera com comando rodar
5 . " reverso) :
H7-05 | Selecéo do Encoder Rotativo 0~1 1 1: Fase B lidera com comando rodar avante. X A 4A4H
(Fase A lidera com comando rodar
reverso)
H7-08 Nivel de Detecgo de Sobreve- 0~120 115% . ’ ] X } A AATH
locidade Define 0 Método de detecgio de Sobreve-
Tempo de atraso de detecgao de - locidade
HT-09 | s brevelocidade 00-20 0 X i A 4ABH
Nivel de Detecgéo de Excessivo
H7-10 : : 0~50 10% X - A 4A9H
Desvio de Velocidade * | Define 0 método de detecco de desvio de
Tempo de Atraso de Detecgéo de - velocidade
HT-11 Excessivo Desvio de Velocidade 0-100 05 X ) A 4AAH
Tempo de Detecgéo do Encoder " Utilizado para ajustar o tempo de detecgao de
H7-14 com Circuito Aberto 0.0-100 30 desconexdo do Encoder (PG) X . A 4ADH
Selegéo da Protegéo 0: (Desabilitado)
LI01 | ol Fautt Select) 0.1 L |1 (Habitado) X A A | 4EOH
Ajusta 0 tempo de protegéo do motor quando
o nivel de deteccéo de sobrecarga (L1-07) é
L1-02 g?oqzta;;e,agleﬂgg (éa:)nst 1~300 60.0s |aplicado para o estado da carga que era X A A 4E1H
6o ( ! ) menor que o nivel inicial de detecgéo de
sobrecarga (L1-06)
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Métodos de

Alteracdo
. . : Durante Controle | Registro
Parémetro Nome Faixa de |Ajustede Observacéio Operacio : : MEgMO
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fabrica ¢ Peragdo | vetorial | Vetorial
0: Habitado | \ajha | Malha | BUS
x. Desabillt | aherta | fechada
Seleciona a operacgéo quando a temperatura
do motor (relé térmico) exceder o nivel de
x x operagdo de deteccao.
L1-04 gelt;egao de Qper?ge(ljo (:: " 0~3 1 0: Parada em rampa X A A 4E3H
obreaguecimento do Motor 1: Parada por inércia
2: Parada Rapida (de Emergéncia)
3: Continuar a operar
L1-06 Nivel Inicial de Detecgdo de Sobre- 20~300 110% | O valor deve ser menor que L1-07 X A A 4E5H
carga do Motor
L1-07 zlgv'alocigrDetecgao de Sobrecarga 30~300 150% | O valor deve ser maior que L1-06 X A A 4E6H
Detec¢do de Perda de Fase "
L2-01 | Momentanea 0.1 o [ gaggﬁmi‘;“) X A A | 4FOH
(PwrL Selection)
Tempo de Operagéo Durante . S
12-02 |aQueda de Alimentagio 0.0-100 | 20s z;A;“CT;ZZgZ?i?{\'fe?s‘é':e([fz'f‘o‘ifpe”de"d" da X A A 4FIH
Momentéanea (PwrL Ridethru t) P ’
o Quando sobrecorrente ou sobretensao ocor-
L2-03 Tgm;l)-oBdo leseil?ck Minimo 0.1~5.0 2.0s |rerquando iniciar a Busca rapida ou inje&o X A A 4F2H
(PwrL Baseblock ) de frenagem CC, aumente os valores.
} Tempo da Recuperacéo de " Define o tempo necessario para recuperar de
L2-04 Energia (PwrL V/F Ramp t) 00-100 15s 0V para a tensdo méaxima X A A 4F3H
] Frequéncia KEB 0: (Desabilitado)
L206 | e Frequency) 0.1 00 |4 (Habiltado) X A 4FSH
L2-07 | Tempo de operagdo KEB 0~1 03s — X A A 4F6H
L2-08 |Torque Limite de KEB 5~1000 30ms — X A 4FTH
L2-09 |KEB depois do ganho 0.00~10.00| 2.00 — X A 4F8H
Selegéo da Prevencéo de Stall 0: (Desabilitado)
L3-01 | Durante a Aceleragdo 0,1,2 0 1: (Habilitado) X A 520H
(StallP Accel Sel) 2. (Inteligente)
Nivel da Prevencéo de Stall
L3-02 |Durante a Aceleragéo 0~200 150% Tem efeito quando L3-01 estd em 1 ou 2 X A 521H
(StallP Accel Lvl)
] Limite da Prevencéo de Stall " 9
L3-03 (StallP CHP L) 0~100 100% — X A 522H
Nivel da Velocidade Concordante - L4-01 define o nivel da deteccao de fre-
- |~ 0, i1 i iqi
L4-01 sem sinal (Spd Agree Level) 0.0~100.0 | 0.0% guencia para a fugcoes de saida digital X A A 530H
H2-00=2,3,4,5.
] Largura da Velocidade Concordante - " L4-02 define a histerese ou a margem per-
L4-02 sem sinal (Spd Agree Width) 0.0~100.0 20 mitida na deteccao de velocidade. X A A 531H
Nivel da Velocidade Concordante - | —100.0~ L4-03 define o nivel da deteccao de fre-
L4-03 com sinal (Spd Agree Lvl +) +100.0 00 quencia para as funcoes de saida digital X A A 532H
] Largura da Velocidade Concordante - " L4-04 define a histerese ou a margem per-
L4-04 com sinal (Spd Agree Wdth +) 0.0-1000 20 mitida na deteccao de velocidade. X A A 533H
] Selecdo da Perda de Frequéncia 0: (Parado)
L4-05 (Ref Loss Sel) 0.1 0 1: (Roda em 80% da Velocidade) X A A 534H
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Afteragio M(é:tod osI de
ontrole i
Parametro Nome Faixa de | Ajuste de Observacio ODL;r;nt[e - - F;/Tg;atéo
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fabrica vag Peracao | verorial | Vetorial
0: Habiitado | patha | Malha | BUS
x Desabillt | aherta | fechada
0: Desativado
1: A deteccao oL3 fica ativa somente
durante a concordancia de velocidade,
€ a operacao continua apos a deteccao.
2: A deteccao oL3 fica sempre ativa
durante a acao Rodar, e a operacao
continua apos a deteccao.
3: A deteccao oL3 fica ativa somente
durante a concordancia de velocidade,
e a saida e desligada em caso de uma
falha oL3
4: A deteccao oL3 fica sempre ativa
durante a acao Rodar, e a saida e desli-
Selego da Detecgéo de gada
L6-01 | Sobretorque Selecdo 1 0~8 0 em caso de uma falha oL3 X A A 550H
(Torg Det 1 Sel 5: A deteccao UL3 fica ativa somente
durante a concordancia de velocidade,
€ a operacao continua apos a deteccao
6: A deteccao UL3 fica sempre ativa
durante a acao Rodar, e a operacao
continua apos a deteccao
7: A deteccao UL3 fica ativa somente
durante a concordancia de velocidade,
e a saida e desligada em caso de uma
falha oL3
8: A deteccao UL3 fica sempre ativa
durante a acao Rodar, e a saida e desli-
gada
em caso de uma falha oL3
L6.02 Nivel da Detecgéo de 0-300 50 Controle Vgtorial de Malr]a Ab_e‘rta: 6]
- Sobretorque 1 (Torg Det 1 Lv) ~ b torque nominal dforg;/)otor é definido em X A A 551H
Tempo da Deteccio de 0.0~ Define a duragéo em que umi_icondigéo de
L6-03 Sobretorque 1 (Torg Det 1 Time ) 10.0 0.1 ~ torque excessivo ou ba~|><o deve X A A 552H
existir para acionar a detecgéo de troque 1
Selecdo da Detecgdo de i ifunca 3 -
50 [Soeronoazs | ¢ | 0 | memebmesmiean | o | 4 [ 4 ] e
605 |Smeoa o oy | V0 | moe | SSenscwmemedor || | A | s
a ~ 1 NF € selecionado. O mesmo ocorre para
606 | Deie e ) | o | 0L | semdoss s BEEERE
L7-01 Hg’r';ef;n“gv‘jgf Avante 0-300 | 100% X A A | 560H
Limite de Torque Reverso i imi .
102 | ot o0 | g | Peneoorimeceome oo | [ 4 [ A [ s
imi uatro regides individuais podem ser ajus-
LT e gy | 000 | osw | SO mensaras T s
L7-04 Hgfngfamqé‘%zemsg evrgn | 07100 | 05% X A A 563H
Protecéo da Perda de Fase na 0: (Desabilitado)
L8-07 |Saida 0~2 2 1: (Habilitado) X A A 576H
(PH Loss Out Sel) 2: (Habilitado)
No caso de L8-07=1 no instante em que a
corrente de saida > 5% e a frequéncia
de saida > 1.0Hz, a corrente de saida
de R, SouT é menor do que L8-08, e
quando isto continua por 500ms ou
mais isto € detectado como uma perda
L8-08 g::sggao o Perda deFasera 00-200 8.0% No g:s?ffa ﬁg-ﬁfgho instante em que a X A A STTH
frequéncia de saida > 1.0Hz, todas as
correntes de saidade R, SouTé
menor do que L8-08, e quando isto
continua por 500ms ou mais isto &
detectado como uma perda de fase de
saida.
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Métodos de

Alteracdo
. . . Durante Controle Registro
Parémetro Nome Faixa de |Ajustede Observacéio Operacio : : MIgMO
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fabrica ¢ Peragdo | vetorial | Vetorial
0: Habitado | \ajha | Malha | BUS
x. Desabillt | aherta | fechada
Habilite ou desabilite a funcéo de protecao
x ~ x do inversor utilizando um relé térmico
L8-14 ﬁs:&? da Fungdo de Protegdo do 0,1 0 N&o mude da configuragéo de fabrica X A A 57AH
0: (Desabilitado)
1: (Habilitado)
) x 0: (Desabilitado) Ganho é ajustado para 0
L8-19 | Selecéo do Software CLA 0,1 1 1: (Habiltado) X A A 582H
Tenséo de Entrada da Fonte de Ali- Este parametro é usado como valor de referén-
L9-01 mentagio Principal 2700~3630| 3300V | ¢ja nas fungdes de protegao X A A 5A0H
. Selecione a agdo que deve ser tomada quando
Operagéo quando Detectado for detectado sobretensdo
L9-02 | Sobretenséo na Fonte de Alimen- 0~2 1 0: Deteccéo desabilitada X A A 5A1H
tacéo Principal 1: Para por inércia (falha)
2: Continua a operar (alarme)
x Sobretensao na Fonte de Alimentacdo
Tempo de Deteccéo de Sobreten- N
! - ; o ~ Principal é detectada quando excede
L9-03 ziaoa Ina Fonte de Alimentacéo Prin- | 0.00~2.00 | 0.05s 1209 do valor definido em L9-01 pelo X A A 5A2H
P periodo de tempo ajustado em L9-03.
] Nivel de Detecgéo de Sobretencéo B 0
L9-06 na Saida 110.0~200 | 120% — X A A 5A5H
5 Qualquer tensao de saida acima de L9-06 que
L9-07 Tempo de P etecgaq de 0~10.00 1.00s | continua pelo tempo definido em L9-07 & X A A 5A6H
Sobretencéo na Saida detectado.
Selecao de Deteccdo de Falha do ; N .
L9-14 | Controle da Fonte de Alimentagdo 0,1 0 Oj (Detecggo Desgpﬂnado) X A A 5ADH
. 1: (Detecgdo Habilitado)
Principal
- - Selecione a agdo que deve ser tomada quando
Selecéo de Operagdo quando for detectado falha de aterramento na saida
L9-20 |falha de aterramento é detectada 0,2 1 0: Detecgfo desabilitada X A A 5B3H
no lado da saida 1: Para por inércia (falha)
2: Continua a operar (alarme)
Nivel de deteccao de falha de ater- Define o nivel de deteccéo da falha de aterra-
L9-21 ramento na saida 0.0~100.0 5.0% | mento na saida em unidades de 0.1% X A A 5B4H
T de deteccio de falha d 0,001 A falha de aterramento na saida € detectada
. empo de deteccéo de falha de .001~ quando o total da tensdo de saida das trés fases
L9-22 | ferramento na saida 2000 0.200s | &yceda o nivel de L9-21 para o tempo igual ou X A A 5BSH
maior ao definido em L9-22.
Ganho do Controle de Detec¢ao Define 0 ganho do controle de detecgao da
da Realimentacéo de Velocidade realimentacéo de velocidade no regulador
n2-01 | (AFR) 0.00~10.00| 2.00 |automatico de frequencia (AFR). Se hou- X A 5D0H
ver uma oscilagdo, aumente o valor. Se a
resposta for lenta, diminua o valor.
Constante de Tempo 1 do Controle Define a constante de tempo usada para o
Nn2-02 | de Detecgio da Realimentagio de | 0~2000 | 250ms | controle de detecgdo da realimentacio de X A 5D1H
Velocidade (AFR) velocidade (AFR).
Constante de Tempo 2 do Controle Define a constante de tempo AFR a ser uti-
Nn2-03 | de Detecgio da Realimentagio de | 0~2000 | 750 ms |jizada Durante a busca rapida de X A 5D2H
Velocidade (AFR) velocidade e durante a regeneracéo.
n2-05 Ganho de Partida para AFR 0.00~2.00 02 Defina 0 ganho do Ganho AFR em 0 Hz. X A 5DAH
mudanca de ganho
01-05 |Ajuste do brilho do LCD 0~20 10 — X A A 6E4H
] Chave Local / Remoto 0: (Desabilitado)
0201 (Local/Remote Key) 0.1 1 1: (Habilitado) X A A 6FOH
x 0: (Desabilitado) Quando o inversor for
02-02 fgngfggggelia )S TOP 0,1 0 operado pelo operador digital. X A A 6F1H
P Y 1: (Habilitado) Sempre habilitado.
Cadigo
(cj(;rnrsj 582{ N&o inicializado. Ajusta a capacidade do
x inversor conforme o niimero do mo-
02-04 | Selecéo kVA 60~FFH a delo. Ajuste normalmente no X A A 6F3H
capacida- | o ocsério
de do '
Inversor
X Método de Execucdo da Referén- 0: (Desabilitado)
02-05 da 0,1 0 1 (Habilitado) X A A 6F4H
Seleciio de Operagdo quando o 0: (Desabilitado) A operagéo continua
Overador Dicital s mesmo se o operador digital estiver
02-06 | Operador Digital estiver 0,1 0 desconectado. X A A 6F5H
Desconectado 1: (Habilitado) O inveror falha quando o ope-
rador digital € desconectado.
] Ajuste do Tempo de Operagéo 0~ Ajusta o tempo acumulado de operagéo
02:07 (Elapsed Time Run) 65535 0hr em unidades de horas. X A A 6F6H
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Afteragio Métodos de
. . . Durante Controle | Registro
Parametro Nome Faixa de | Ajuste de Observacio Operacs : : MlgM 0
No. | (Exibido no Operador Digital) | Ajuste | Fébrica ¢ PeraG0 | Vetorial | Vetorial
0: Habiitado | patha | Malha | BUS
x Desabilit | aherta | fechada
0: Tempo acumulado em gue o inversor
] Tempo Decorrido em Operagéo estd ligado.
02-08 (Elapsed Time Run) 0.1 0 1: Tempo acumulado em que o inversor X A A BF7H
esta operando.
Ganho Equivalente a Tensio de Ganho para ajuste de detecgéo de valor de
Y1-22 Entrada q 0~10.000 | 5.389 tensdo de entrada (Operado em pro- X A A 785H
porcdo inversa)
) Ganho para ajuste de deteccéo de valor de
Y1-23 (ér?tr:zgaEquwalente a Corrente de 0~15.000 | 6.600 corrente de entrada (Operado em pro- X A A 786H
porgéo inversa)
) x Ganho para ajuste de detecgéo de valor de
Y1-24 g:ir(ljl;o Equivalente a Tensdo de 0~10.000 | 5.389 tens&o de saida (Operado em pro- X A A 787H
porcdo inversa)
) Ganho para ajuste de detecgéo de valor de
Y1-25 g:%go Equivalente a Corrente de 0~10.000 | 8.712 corrente de saida (Operado em pro- X A A 788H
porgéo inversa)
Define 0 mode de Autoajuste
] . 0: Autoajuste Rotacional ’ ’
T1-01 | Modo de Autoajuste 0.2 0 1: Autoajuste estacionario para resisténcia X Sim Sim 720H
linha a linha apenas
« : . Defina a tenséo equivalente a velocidade ' '
T1-03 | Tensdo Nominal do Motor 0~8000 | E1-13V hominal de uma operagéo sem carga X Sim Sim 722H
. ~ Insira a corrente nominal do motor que ' '
T1-04 | Corrente Nominal do Motor 0.1~1500.0| E2-01A esté na Placa do Motor X Sim Sim 723H
A g Insira a frequéncia de base do motor que . .
T1-05 | Frequéncia de Base do Motor 0.00~400.0 | E1-06 Hz esté na Placa do Motor X Sim Sim 724H
5 Insira 0 nimero de pélos do motor que . .
T1-06 | Numero de Polos de Motor 2~48 E2-04 esté na Placa do Motor X Sim Sim 725H
! 5 Valor Cal- | Insira a velocidade nominal do motor que ' '
T1-07 | Velocidade de Base do Motor 0~12000 culado esté na Placa do Motor X Sim Sim 726H
Defina 0 nimero de pulsos por revolugao
T1-08 Numero de Pulsos do Encoder 0~8192 H7-01 do Encoder sendo usado sem nenhum X Sim Sim 727H
quando Rotacionando &
fator de multiplicagao
Insira a classe de isolamento do motor que
estéa na Placa do Motor
0: Isolamento Classe A (100°C)
T1-10 |Classe de Isolamento do Motor 0~4 1 1: Isolamento Classe E (120°C) X Sim Sim 729H
2: Isolamento Classe B (130°C)
3: Isolamento Classe F (155°C)
4: Isolamento Classe H (180°C)
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MONITORES

Nome
(Exibido no Operador Digital)

Valor 100%

Observacéo

Unidade
Minima

Métodos de
Controle

Vetorial
Malha
fechada

Vetorial
Malha
aberta

Registro
MEMOB
us

U1-01

Referéncia de frequéncia

Frequéncia maxima

Monitora a frequéncia de referéncia

0.01%

A A

40H

u1-02

Freqiiéncia de saida

Frequéncia méaxima

Monitora a frequéncia de saida

0.01 Hz

41H

u1-03

Corrente de saida do inversor

Corrente nominal de
saida

Monitora a corrente de saida

0.1A

42H

U1-04

Modo de controle

N&o pode ser exibido

Verifica 0 método de controle de corrente

Nao

43H

U1-05

Velocidade do motor

Frequéncia méaxima

Monitora a velocidade do motor

0.01%

44H

U1-06

Tenséo de saida

Classe de Tensao

Monitora a tensdo de Saida do inversor

1v

45H

u1-08

Poténcia de saida

Capacidade do Inversor

Exibe a poténcia de saida

1kw

47H

u1-09

Referéncia de Torque (interno)

Torque nominal do motor

Monitora a referéncia interna de torque

0.1%

> > > > > >
> > > > > >

48H

U1-10

Estado do terminal de entrada (1-8)

Exibe o estado do terminal de entrada
Da direita para a Esquerda:

Bit1: S1 ligado

Bit2: S2 ligado

Bit3: S3 ligado

Bit4: S4 ligado

Bit5: S5 ligado

Bit6: S6 ligado

Bit7: S7 ligado

Bit8: S8 ligado

[Bif

49H

ul-11

Estado do terminal de saida

Exibe o estado do terminal de saida
Da direita para a Esquerda:

Bit1: D01 ligado

Bit2: D02 ligado

Bit3: D03 ligado

Bit4: D04 ligado

Bit5: D05 ligado

Bit6: D06 ligado

Bit7: D07 ligado

Bit8: D08 ligado

[Bi]

4AH

ul-12

Estado de operacdo do inversor

Verifica 0 estado da operagao do inversor

Da direita para a Esquerda:
Estado Baixo do Registrador (L)
Bit1: Rodando

Bit2: Parado

Bit3: Reverso

Bit4: Reset de Entrada de Sinal
Bit5: Velocidade concordante
Bit6: Inversor Pronto

Bit7: Falha menor

Bit8: Falha maior

Estado Alto do Registrador (L)

Da direita para a Esquerda:

Bit1: Falha de operagéo

Bit2: Reiniciar apds perda de Tensdo
Bit3: Operagéo Remota

Bit4: Durante operag&o regenerativa
Bit5: Nao usado. sempre em 0

Bit6: Durante limite de velocidade
Bit7: Nao usado. sempre em 0

Bit8: Nao usado. sempre em 0

[Bif

4BH

U1-13

Tempo percorrido

Monitora o tempo total de operagéo do Inver-
sor

1H

4CH

Ul-14

Numero do Software

Numero de Identificagéo de Producao

No

4DH

Ul1-15

Tenséo de entrada do terminal All

0V

Monitora a tensdo de entrada da entrada
anal6gica multifungéo 1

0.01%

4EH

Ul-16

Tenséo de entrada do terminal Al2

0V

Monitora a tensdo de entrada da entrada
anal6gica multifungéo 2

0.01%

4FH

u1-17

Tenséo de entrada do terminal AI3

0V

Monitora a tensdo de entrada da entrada
anal6gica multifungéo 3

0.01%

50H

Ul1-18

Corrente secundaria do motor (Iq)

Corrente nominal
secundaria do Motor

Monitora a corrente nominal secundaria do
Motor

0.1%

51H

U1-19

Corrente de excitacéo do motor (Id)

Corrente nominal
secundaria do Motor

Monitora o valor calculado da corrente de
excitagdo do motor

0.1%

52H
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Métodos de
Controle Regi
A . gistro
Parametro Nome 0 « Unidade
No. (Exibido no Operador Digital) Valor 100% Observagéo Minima | Vetorial | Vetorial MEMOB
Malha | Malha us
aberta | fechada
U1-20 Frequéncia priméaria depois de SFS Frequencia Méxima Mon;gta a frequéncia de Saida apds soft 0.01% A A 53H
U1-21 Entrada do controlador de velocidade Frequencia Méxima Momtorala entrada de malha de controle de 0.01% A 544
ASR velocidade
U1-22 Saida do controlador de velocidade Corrente nominal Monitora a saida de malha de controle de
s . 0.01% A 55H
ASR secundaria do Motor velocidade
U1-23 Valor integral de ASR Corrente nominal Monitora o valor integral da malha de con-
L ; 0.01% A 56H
secundaria do Motor trole de velocidade
U1-25 Terminal de entrada de tensao Al4 10V Momtora, a tenséo Ade egtrada da entrada 01% A A 58H
analégica multifuncéo 4
U1-26 Referéncia de tensdo (saida Va) Classe de Tenséo Monitora a tenséo interna de referéncia para
P 1v A A 59H
AC3300 controle secundério de corrente do motor
U1-27 Referéncia de tenséo (saida Vd) x Monitora a tenséo interna de referéncia para
Classe de Tensao controle de corrente de excitagdo do 1v A A 5AH
AC3300
motor
U1-28 Nuamero do software da secéo de con- o
trole (PROM No,) - - N A A SBH
U1-32 Monitor de eixo de saida ACR q Monitora o valor do controle de corrente de
Voltage Class saida para a corrente secundaria do 0.1% A A 5FH
motor
U1-33 Monitor de eixo de saida ACR d Monitora o valor do controle de corrente de
Voltage Class saida para a corrente de excitagdo do 0.1% A A 60H
motor
U1-34 Monitor de deteccdo de parametro Exibe o primeiro numero constante quando | Numero con-
— A A 61H
OPE uma falha OPE ocorre stante
Monitora a temperatura do FIN na célula A1
Ul-41 |Temperatura Atual — (temperatura é mostrada quando acima 1°C A A 68H
de 80 graus)
Exibe o estado do terminal de entrada
Da direita para a Esquerda:
Bit1: S9 ligado
Bit2: S10 ligado
) ) . Bit3: S11 ligado .
U1-42 |Exibe estado ligado/desligado (9-16) — Bitd- 12 ligado [Bit] A A 69H
Bit5: S13 ligado
Bit6: S14 ligado
Bit7: S15 ligado
Bit8: S16 ligado
Exibe o estado do terminal de entrada
Da direita para a Esquerda:
Bitl: S17 ligado
Bit2: S18 ligado
) Exibe estado ligado/desligado (17- Bit3: S19 ligado )
U143 15 - Bitd: $20 ligado [Bi A A 6AH
Bit5: Nao usado. sempre em 0
Bit6: Nao usado. sempre em 0
Bit7: Nao usado. sempre em 0
Bit8: Nao usado. sempre em 0
U1-46 | Comando Superior 1 — A operag&o comanda o menor Byte do CLP — A A 6DH
U1-47 | Comando Superior 2 — A operagéo comanda o maior Byte do CLP — A A 6EH
U1-48 | Torque de referéncia externo Torque nominal do Motor | Monitora o torque externo de referéncia 0.01% A A 6FH
U1-49 | Output Zero-Voltage _ Momtora o valor zero-tenséo de saida do 1v A A 70H
inversor
U1-51 |Entrada de compensag&o de torque | Torque nominal do Motor Mor;g?ézea entrada de compensagao de 0.01% A T2H
U1-52 Referéncia de frequéncia de escor- | Escorregamentonominal | Monitora a referéncia de frequéncia de 0.01% A A 73H
regamento do motor escorregamento
U1-53 | Referéncia de Fluxo magnético Correntecz;orgrgotor SEM | Monitora a referéncia de Fluxo magnético 0.01% A A 74H
U1-54 Valgr de descida da fonte de alimen- _ N0 usado 0.01% A A 75H
tacdo
U1-55 |Temperatura do Motor - N&o usado 1°C A A 76H
U1-64 | Corrente de referéncia do eixo g Corrent:\emr)lt(:) r:wmal do Monitora a corrente de referéncia do eixo q 0.1% A A 7FH
U1-65 |Corrente de referéncia do eixo d Corrent:\emr)lt(:) r:wmal do Monitora a corrente de referéncia do eixo d 0.1% A A 80H
U1-71 | Valor do contador do Encoder 65536 Monitora o valor do contador do Encoder Pulse A 86H
- . Corrente nominal de . - .
U1-77 | Corrente média de saida saida do Inversor Monitora a corrente média de saida 0.1A A A 8CH
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Parémetro

Nome
(Exibido no Operador Digital)

Valor 100%

Observagédo

Unidade
Minima

Métodos de
Controle

Vetorial
Malha
aberta

Vetorial
Malha
fechada

Registro
MEMOB
us

U1-78

Tensdo de Saida

Classe de Tenséo

Monitora a Tenséo de Saida

1v

8DH

U1-80

Erro do Estado 1

Estado 1 de Erro do Inversor
Verifica o estado da operagao do inversor

Da direita para a Esquerda:
Estado Baixo do Registrador (L)
Bit1: Nao usado.

Bit2: Nao usado.

Bit3: Reverso

Bit4: Nao usado.

Bit5: Velocidade concordante
Bit6: Inversor Pronto

Bit7: Nao usado.

Bit8: Nao usado.

Estado Alto do Registrador (L)

Da direita para a Esquerda:

Bit1: Sobre-Velocidade

Bit2: Desvio de Velocidade

Bit3: Encoder desconectado

Bit4: Saida fase-aberta

Bit5: Falha de conexdo do operador Digital
Bit6: erro na EEPROM

Bit7: Nao usado.

Bit8: Nao usado.

[Bif]

8FH

U181

Erro do Estado 2

Estado de Erro do Inversor 2

Da direita para a Esquerda:
Estado Baixo do Registrador (L)
Bit1: Falha externa S3

Bit2: Falha externa S4

Bit3: Falha externa S5

Bit4: Falha externa S6

Bit5: Falha externa S7

Bit6: Falha externa S8

Bit7: Falha externa S9

Bit8: Falha externa S10

Estado Alto do Registrador (L)
Da direita para a Esquerda:
Bit1: Falha externa S11

Bit2: Falha externa S12

Bit3: Falha externa S13

Bit4: Falha externa S14

Bit5: Falha externa S15

Bit6: Falha externa S16

Bit7: Nao usado.

Bit8: Nao usado.

[Bif]

90H
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Nome
(Exibido no Operador Digital)

Valor 100%

Observacéo

Unidade
Minima

Métodos de
Controle

Vetorial
Malha
aberta

Vetorial
Malha
fechada

Registro
MEMOB
us

u1-82

Erro do Estado 3

Estado de Erro do Inversor 3

Da direita para a Esquerda:
Estado Baixo do Registrador (L)
Bit1: Falha de Controle

Bit2: Ndo Usado

Bit3: Falha externa dada pelo CLP
Bit4: Ndo Usado

Bit5: Ndo Usado

Bit6: Nao Usado

Bit7: Ndo Usado

Bit8: Sub Torque 1

Estado Alto do Registrador (L)

Da direita para a Esquerda:

Bit1: SubTorque 2

Bit2: Entrada Sobre Tenséo

Bit3: Entrada Sub Tenséo

Bit4: Fusivel queimado da Célula

Bit5: Controle de erro de fonte de alimen-
tacéo

Bit6: Erro de comunicagao dos dados da
Célula

Bit7: Saida Sobre-tensdo

Bit8: Erro de Hardware

(B

91H

U183

Erro do Estado 4

Estado de Erro do Inversor 4

Da direita para a Esquerda:

Estado Baixo do Registrador (L)

Bitl: Falha de Células

Bit2: Erro de ligagdo entre CCB e MB
Bit3: Erro de paridade entre CCB e MB
Bit4: Erro grave

Bit5: Falha no aterramento da saida
Bit6: Sobrecorrente na saida do inversor
Bit7: Sobreaquecimento da Célula

Bit8: Erro da CPU

Estado Alto do Registrador (L)

Da direita para a Esquerda:

Bit1: N&o usado

Bit2: Tempo de falha do Watchdog

Bit3: Nao usado

Bit4: N&o usado

Bit5: Nao usado

Bit6: Erro de controle da fonte de alimen-
tagéo

Bit7: Nao usado

Bit8: Erro da fonte de alimentagéo para cir-
cuito analégico

[Bif

92H

U1-84

Erro do Estado 5

Estado de Erro do Inversor 5

Da direita para a Esquerda:

Estado Baixo do Registrador (L)

Bit1: Falha no ventilador 1

Bit2: Falha no ventilador 2

Bit3: Falha no ventilador 3

Bit4: Falha no ventilador 4

Bit5: Falha no transformador de termpe-
ratura

Bit6: Falha personalizada 4 entrada 1

Bit7: Falha personalizada 4 entrada 2

Bit8: Falha personalizada 4 entrada 3

Estado Alto do Registrador (L)

Da direita para a Esquerda:

Bit1: Falha personalizada 4 entrada 4
Bit2: Falha personalizada 5 entrada 5
Bit3: Falha personalizada 6 entrada 6
Bit4: Falha personalizada 7entrada 7
Bit5: Falha personalizada 8 entrada 8
Bit6: Alarme personalizado 1

Bit7: Alarme personalizado 2

Bit8: Alarme personalizado 3

[Bif

93H

U1-86

Valor de Saida AO1

32767

Monitora o valor de saida de AO1 -10 até 10
V: -32768 até 32767

95H
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Métodos de

Controle Regi
A ’ gistro
Parametro Nome 0 « Unidade . :

No. (Exibido no Operador Digital) Valor 100% Observagédo Minima | Vetorial | Vetorial MEMOB
Malha | Malha us
aberta | fechada

. Monitora o valor de saida de AO1 -10 até 10
U1-87 | Valor de Saida AO2 32767 V: 32768 até 30767 — A A 96H
. Monitora o valor de saida de AO1 -10 até 10
U1-88 | Valor de Saida AO3 32767 V: 30768 até 32767 — A A 97H
. Monitora o valor de saida de AO1 -10 até 10
U1-89 | Valor de Saida AO4 32767 V: 30768 até 32767 — A A 98H
Tensdo nominal da fonte Monitora a tenséo da fonte de alimentagéo
U1-90 |Tensdo da Fonte de Alimentagdo de alimentagéo do Inver- principal ¢ 1v A A 99H
sor
U1-94 | Corrente da Fonte de Alimentagdo — Néo usado 0.1A A A 9DH
U1-95 | Corrente de referéncia primaria 0.1% Monitora a corrente de referéncia primaria 0.1% A A 9EH
U201 Falha detectada atual — Conteldo da falha atual Erro_de A A —
Cadigo
U2-02 Falha detectada anterior — O contetdo do erro prévio a falha atual I(E:rérgig(e) A A —
; Referéncia de freqiiéncia quando a PO - - 0 _
U2-03 talha foi detectada Frequéncia Maxima | E zerado ao iniciar 0.01% A A
; Frequiéncia de saida quando falha foi T B I _
U2-04 detectada Frequéncia Maxima | E zerado ao iniciar 0.01 Hz A A
Corrente de saida quando a falha foi Corrente nominal de | L
U2-05 detectada saida E zerado ao iniciar 0.1A A A —
U2-06 | Referéncia de velocidade do motor Frequéncia Maxima | E zerado ao iniciar 0.01% A A —
Tenséo de saida quando falha foi x . -
u2-07 detectada Classe de Tensdo | E zerado ao iniciar 1v A A —
U2-09 | Poténcia de saida Capacidade do Inversor | E zerado ao iniciar 0.1kw A A -
Torque de referéncia quando falha for I . - .
U2-10 detectada Torque nominal do Motor | E zerado ao iniciar [Bit] A A —
U2-11  |Estado dos terminais de entrada — E zerado ao iniciar [Bit] A A —
U2-12 | Estado dos terminais de saida — E zerado ao iniciar [Bit] A A —
Estado 1 do inversor antes da falha ser - - )
U2-13 detectada — E zerado ao iniciar [Bit] A A -
Estado 2 do inversor antes da falha ser - - )
uz-14 detectada — E zerado ao iniciar [Bit] A A -
3 Tempo acumulado de operacéo - -
U2-15 durante falha — E zerado ao iniciar 1H A A —
. Corrente nominal - .
U2-18 |Saida ASR durante falha secundaria do Motor E zerado ao iniciar 0.01% A —
U2-19 ;I;Lc;ue de referéncia externo em Torque nominal do Motor | E zerado ao iniciar 0.01% A A —
U2-20 Z%i:ﬁ]ge compensagdo na entrada Torque nominal do Motor | E zerado ao iniciar 0.01% A —
U2-21 Referéncia de fluxo magnético em Corrente sem carga do E zerado a0 iniciar 0.01% A A _
falha motor
U4-01 | Ano do Monitor — Monitora 0 ano do calendario — A A —
U4-02 | Més e data do Monitor — Monitora 0 més e data do calendério — A A —
U4-03 | Hora e Minuto do Monitor — Monitora a hora e os minutos do ca-lendério — A A —
U4-04 | Minuto e segundo do Monitor — mggg?iga 0s minutos & segundos do ca- — A A —
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YASKAWA ELECTRIC AMERICA, INC.
Chicago-Corporate Headquarters 2121 Norman Drive South, Waukegan , IL 60085, U.S.A.
Phone: (847) 887-7000 Internet: http/mww.yaskawa.com

MOTOMAN INC.
805 Liberty Lane West Carrollton, OH 45449, U.S.A.
Phone: (513) 847-6200 Fax: (513) 847-6277

YASKAWA ELETRICO DO BRASIL COMERCIO LTDA.
Avenida Piraporinha, 777 CEP 09950-000 - Diadema-SP, Brasil
Phone: (011) 3585-1100 Fax: (011) 3585-1187 Internet: www.yaskawa.com.br

YASKAWA ELECTRIC EUROPE GmbH
Am Kronberger Hang 2, 65824 Schwalbach, Germany

Phone: (49) 6196-569-300 Fax: (49) 6196-888-301 Internet: marketing@yeg.yaskawa.de

Motoman Robotics AB
Box 130 S-38500. Torsas, Sweden
Phone: 0486-10575 Fax: 0486-11410

Motoman Robotec GmbH
Kammerfeldstrape 1, 85391 Allershausen, Germany
Phone: 08166-900 Fax: 08166-9039

YASKAWA ELECTRIC UK LTD.
3 Drum Mains Park Orchardton Woods Cumbernauld, Scotland, G68 9LD, U.K.
Phone: (1236) 735000 Fax: (1236) 458182

YASKAWA ELECTRIC KOREA CORPORATION
Paik Nam Bldg. 901 188-3, 1-Ga Euljiro, Joong-Gu, Seoul, Korea
Phone: (02) 776-7844 Fax: (02) 753-2639

YASKAWA ELECTRIC (SINGAPORE) PTE. LTD.

Head Office: CPF Bldg. 79 Robinson Road #13-05, Singapore 0106, SINGAPORE

Phone: 221-7530 Telex: (87) 24890 YASKAWA RS ' Fax: 224-5854

Service Center: 221 Henderson Road, #07-20 Henderson Building Singapore 0315, SINGAPORE
Phone: 276-7407 Fax: 276-7406

YATEC ENGINEERING CORPORATION

Shen Hsiang Tang Sung Chiang Building 10F 146 Sung Chiang Road, Taipei, Taiwan

Phone: (02) 563-0010 Fax: (02) 567-4677

SHANGHAI OFFICE Room No. 8B Wan Zhong Building 1303 Yan An Road (West), Shanghai 200050, CHINA
Phone: (86) 212-1015 Fax: (86) 212-1015

TAIPEI OFFICE  Shen Hsiang Tang Sung Chiang Building 10F 146 Sung Chiang Road, Taipei, Taiwan
Phone: (02) 563-0010 Fax: (02) 567-4677

TOKYO OFFICE 8th Floor, New Pier Takeshiba South Tower, 1-16-1, Kaigan, Minato-ku, Tokyo, 105, Japan
Phone: (03) 5402-4542 Fax: (03) 5402-4588 Internet; http/Mmww.yaskawa.co.jp
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