Manual de instalacao e configuracao
do modulo de saidas NSR-08
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Médulo Remoto NSR08

Convencoes Utilizadas

e Titulos de capitulos estdo destacados no indice e aparecem no cabecgalho
das paginas;

e Palavras em outras linguas sao apresentadas em italico, porém algumas
palavras sao empregadas livremente por causa de sua generalidade e
freqUiéncia de uso. Como, por exemplo, as palavras software e hardware.

e O destaque de algumas informagdes é dado através de icones localizados
sempre a esquerda da pagina. Cada um destes icones caracteriza um tipo de
informacao diferente, sendo alguns considerados somente com carater
informativo e outros de extrema importdncia e cuidado. Eles estao
identificados mais abaixo:

vota - NOTA: De carater informativo, mostra dicas de utilizagdo e/ou configuracao
% possiveis, ou ressalta alguma informacao relevante no equipamento.

OBSERVACAO: De carater informativo, mostra alguns pontos importantes
@o no comportamento / utilizagdo ou configuragdo do equipamento. Ressalta
sl tdpicos necessarios para a correta abrangéncia do contetdo deste manual.

IMPORTANTE: De carater informativo, mostrando pontos e trechos
importantes do manual. Sempre observe e analise bem o conteiudo das
MPORTANTE  informagdes que sao identificadas por este icone.

ATENCAO: Este icone identifica tépicos que devem ser lidos com extrema
atencdo, pois afetam no correto funcionamento do equipamento em
questao, podendo até causar danos a maquina / processo, ou mesmo ao
operador, se ndo forem observados e obedecidos.
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Médulo Remoto NSR08
Descricao Geral

O NSR-08 € um modulo remoto de saidas comandado através de uma
rede RS-485, utilizando o protocolo Modbus RTU. Destinam-se as
aplicagbes onde ha uma distancia consideravel entre o HX-600 e o
comando das cargas em campo.

Instalacdo e programagéao facilitadas s&o destaques deste produto, o
que proporciona um menor tempo de startup reduzindo o custo de
implantagdo do sistema.

Vantagens

e Protocolo Modbus RTU;
e Montagem em trilho DIN;
e Facilidade de instalagao e configuragéo

Caracteristicas

8 saidas a relé tipo contato seco

30 Vcce ou 240 Vca de tensdao maxima de comutacao na saida
2A de corrente maxima por saida

Menos de 10ms de atraso na comutacao

30mQ de resisténcia inicias de contato para saidas
110mA de consumo a 24Vcc

Interface de comunicacao RS485

Protocolo de comunicagédo Modbus RTU

Alimentagéo 24 Vcc (-20% / +40%).

Imunidade a descargas eletrostatica conforme IEC 801-2
Imunidade a ruido conforme Nema Stardard ICS2-230
23x110x120 mm de dimensao

Umidade a 0 a 95% (sem condensacao)

0 a 55°de temperatura de operagéao

LED de status do modulo

O LED de status (STS) possui as seguintes Fungoes:
e LED Aceso direto — M6dulo no modo de Programacéao (botdo Prog acionado).
e LED piscando lento — Sem comunicacao
e LED piscando rapido - Modulo sendo acessado (comunicando)
normalmente.
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Médulo Remoto NSR08

Esquema de ligacoes
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Conedctor das saidas digitais. Conedchar de alimentagio
Urn comum a8 cada duas saldas. do midula: 0 e 24 Voo
e aterramento

A alimentacao do mdédulo é separada da alimentacdo das entradas.
Esta caracteristica permite que, em situagdes criticas de ruido possa
haver a separagao das alimentagoes.

O conector da alimentacao possui um borne de aterramento do chassi
do médulo remoto, nao podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de outro
dispositivo. O conector da comunicagao RS-485 possui um borne de
saida com 0 Vcc, podendo ser ligado ao GND (0Vcc) de comunicacao
de outro dispositivo para manter o mesmo referencial.

Recomendamos usar os modelos de fonte da séria ABL8 que séo
vendidas separadamente.
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Médulo Remoto NSR08

Ligacao do cabo de comunicacao

Cabo de interligacao entre o mdédulo NSR-08 e o HX-600

MER-08 Hx-600
1 LA L
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R BE gl |5

CABC COM MaLHA

Caracteristicas Elétricas do Cabo para Padrao
RS485

e Bitola minima dos condutores: 24 AWG;

e 1 par trangado de condutores mais 1 condutor dreno em contato com fita de
poliéster metalizada aplicada helicoidalmente sobre os pares trangados;

e (Capacitancia mutua do par trangado max. 65 pF/m;

e Resisténcia de cada condutor max. 98 Ohms/km;

e |Impedancia caracteristica (Z0) 120 Ohms.

IMPORTANTE

Para distancias superiores a 50 metros, é recomendada a colocagao

de um resistor entre 120 e 150 Ohms nos extremos da rede, com o
objetivo de minimizar perdas provocadas pelo casamento de impedancia
entre o transmissor e o receptor.

O valor dos resistores de terminagé@o devera estar proximo da impedancia
caracteristica da linha de transmissao, variando entre 120 a 150 Ohms
(valores praticos e dependendo do numero de receptores acoplados na
linha).

Para minimizar problemas com indugao eletromagnética, é recomendavel
que se faca a interligagcdo dos aterramentos entre os equipamentos.

Durante a instalagdo observe a polaridade dos sinais de dados da RS485

O uso da blindagem é absolutamente essencial para se obter alta
imunidade contra interferéncias eletromagnéticas. A blindagem por sua
vez deve ser conectada ao sistema de aterramento em ambos os lados
através de bornes de aterramento adequados. Adicionalmente
recomenda-se que os cabos de comunicagao sejam mantidos separados
dos cabos de alta voltagem.
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Médulo Remoto NSR08

Instalacao do produto - Trilho DIN

Visédo Geral g

Instalacédo

Desinstalacéo

Enderecamento do modulo

O endereco Modbus do médulo é configurado eletronicamente em fabrica.

Configuracao do controle

Executar o softwvare GWProg, escolher a opcdo COMUNICACAO, identificar o
respectivo HX-600 e clicar em conectar.
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Médulo Remoto NSR08

[ q

Monitora o Ccorrdncias Comunicacdo Cerenciamento Programacdo Loginglogout Sobre ...
=) Laboratorio Sumare (10.161.4.99) onune | ovesar [ agManual

Ainda na barra de ferramentas, clicar em PROGRAMAGCAO e em seguida selecionar
a opcao “Saidas Digitais” na janela a direita. Observar que podem ser configurados
até 8 modulos.

= Programacao |-_“’E"E
Programagdo  Maguina Yirtual
[=1+4_ Cortrolador HX600 Narme Maodelo ] G l izl ]

[ Entradas Analégicas SR-01 MEo configurado

(7] Canais seriais SR-02 M&o configurado

{7 Comandas gerais SR-03 Né:o conﬁgurado

{71 Controles Hordrins gg'g; EED con?gurajo

5 Entradas Digitai - 50 configurado

% Fn .rad A SR-06 M&o configurado

3 Sracos SR-07 M&o configurada

[ Rede & Internet SR-08 Mo configurada

[ Redundéncia

[ reldgio

Saidas Digitais

[ subestacies

Clicar duas vezes sobre o primeiro modulo a ser configurado.

Configurar o modelo como Médulo de saidas remoto SR08 e inserir 0 enderego
modbus do mddulo no campo Né (no exemplo usamos endereco 3).

Em caso de utilizagdo de um conversor Ethernet/RS-485, especificar o endereco IP
do conversor e o endere¢co modbus.
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Médulo Remoto NSR08

= Modulo 5R-03 E“ilg'

Parametros de Configuracao

Modelo |I"-’I|_‘u:|uI|:| de saidas remaoto SROG ﬂ
[la] 3 IF

Parametros estendidos

[ v i

Mome das Saidas

Saida1  Saida 17
Saida 2 Saida 18
Saida 3  Saida 19
Saida 4 Saida 20
Saida s Saida 2l
Saida 6 Saida 22
Saida ¥ Saida 23

Saida 8 Saida 24

1 [ [ [

vora O “NO“ representa o endereco remoto do mddulo que estard na rede RS
% 485. Nao podem haver dois médulos com 0 mesmo enderego modbus.

Para configurar cada uma das saidas, clicar no botdo J correspondente no lado
direito. Abaixo o detalhamento das funcionalidades disponiveis.
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Médulo Remoto NSR08

= progromaséo desaida de conir A
| ~Geral —
MNome: Cutput 1 Modulo: SR-01 Saida: 01
Gravacao
Tipo da saida |Carga ﬂ
[~ Memdria de massa
B Ak s
¥pass |nut0matlco j [ [corrEncias
Poténcia 10
Ponto de medicao de referéncia Dperacdo em ponta
i+ Aut ati
Concessionaria ﬂ Aomatien
" Desligar saida
" Ligar saida
|7 Inverter estado i
Prioridades
Ponta 1 Fora de Ponta 1
Temporizadores {em sequndos)
o i a Pausa apos ligamento 0
Tempo minimo desligada P .
Tempo minimo ligada 1] Pausa apids desligamento 0
Tempo maximo desligada o

Tipos da saida:

Alarme demanda

flarme FP alto

alarme FP baixo

Alarme comunicagdo

Geradar bl

e Nao configurada: selecionada quando o relé nao é utilizado.

e (arga: Selecionada quando o relé controla o acionamento de uma carga
visando controle de demanda.

e Capacitor: Selecionado quando o relé controla um capacitor visando correcao
do fator de poténcia.

e Alarme de Demanda: Selecionado quando houver a necessidade de sinalizar
que a demanda projetada esta alta. Neste caso a saida nao ira desligar/ligar
cargas.

e Alarme FP Alto: Selecionado quando houver a necessidade de sinalizar que
a projegao do fator de poténcia esta alta. Neste caso a saida nao ira
desligar/ligar capacitores.

e Alarme FP Baixo: Selecionado quando houver a necessidade de sinalizar
que a projecao do fator de poténcia esta baixa. Neste caso a saida nao ira
desligar/ligar capacitores.

e Alarme de comunicagado: Selecionado quando houver a necessidade de
sinalizar perda de comunicacao entre o controlador e um medidor no campo.

e Gerador: Selecionado quando o relé controla o acionamento de um gerador a
partir de uma ldgica que analisa dois pontos de medi¢éo. Geralmente, uma
entrada monitora a concessiondria, enquanto a outra monitora a demanda do
gerador. A saida sera ligada, sempre, que a demanda na medicao da
concessionaria exceder a demanda de controle, e sera desligada quando a
medic¢ao do gerador estiver abaixo da demanda de controle.
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Médulo Remoto NSR08

e Programacgéao Ldgica: Selecionado quando o estado da saida for definido por
um programa da “Méaquina Virtual” do controlador HX-600. Vale salientar que,
um programa em execug¢ao na “Maquina Virtual”’, sempre, poderd atuar sobre
qualquer saida, independente do seu tipo. No entanto, quando configurada
para Programacao Légica, o HX-600 ndo atuara sobre esta saida por outros
motivos.

Bypass:

Desligar saida

Indica se a carga esta sob controle da légica do HX-600 ou se esta fixa nos estados
ligada/desligada.
e Automatico: A saida serd comandada pelo controlador, de acordo com sua
programagao.
e Ligar Saida: A saida permanecera ligada, independente de niveis de
demanda ou qualquer outro evento.
e Desligar Saida: A saida permanecera desligada, independente de niveis de
demanda ou qualquer outro evento.

Poténcia:

Indica a poténcia das cargas ou dos capacitores ligados a saida para que o HX-600
faca o controle de demanda ou de fator de poténcia. Esta opgdo somente é vélida
para os tipos de saida “demanda ou capacitor”.

Ponto de Medicao de Referéncia:

Neste campo, o usuario pode determinar qual subestacdo sera usada como
referéncia para o controle da saida. Para cada subestacéo, € possivel programar um
valor controle de demanda, que sera utilizado pelo controlador para atuacdo na
saida.

Quando uma saida tem um ponto de medicao setorial como “Ponto de Medigcao de
Referéncia”, a opg¢do “Controle independente” deve estar selecionada
obrigatoriamente ou entdo a referéncia ainda serd a concessionaria. Selecionando
controle independente, a demanda de controle serd a configurada no medidor
correspondente.

Operacao em Ponta:

Nesta opcao pode-se configurar a saida para ligar ou desligar assim que o sistema
entrar no horario de ponta independente da demanda ou de qualquer outro fator.
Este horario, normalmente, é informado pelo medidor da concessionaria. Porém,
caso nao exista um medidor de concessionaria no sistema, o controlador adotara o
seu préprio relégio como referéncia para registro do horario de ponta.

Gravacgao:

e Meméria de massa: O controlador registrard na sua memoéria de massa o
estado das saidas.

e Ocorréncias: Esta opgao ja vem selecionada da fabrica. Nesta configuragéao,
o controlador HX registrard em suas ocorréncias as atuagdes de cada uma
das saidas.
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Médulo Remoto NSR08

Nota: Quando uma saida estiver configurada como “Programacao Légica”,
recomenda-se desabilitar tanto a gravacao de memaria de massa quanto a gravagao
de ocorréncias para evitar excesso de registros.

Inverter Estado:
Executa a inversdo do estado I6gico da saida.

Prioridades:

Para efetuar o desligamento das cargas pré-selecionadas, o controlador verificara a
prioridade de cada uma delas. A seqliiéncia de desligamento adotara como referéncia as
saidas de menor prioridade evoluindo para as de maior prioridade conforme necessidade.
Quanto menor o numero maior a prioridade.

Em casos de saidas com a mesma prioridade o critério utilizado sera a poténcia da carga.
Quando configurada como prioridade zero, o controlador ndo atuara na saida para controle
de demanda ou fator de potencia.

Temporizadores:

e Tempo Minimo Desligada: O controlador manterd a carga nesta condigao
respeitando um tempo minimo definido pelo usuério, em segundos, independente
das condic¢des do sistema (demanda/fator de poténcia).

e Tempo Minimo Ligada: O controlador mantera a carga nesta condigdo respeitando
um tempo minimo definido pelo usuario, em segundos, independente das condigdes
do sistema (demanda/fator de poténcia).

e Tempo Maximo Desligada: Apés desligar a saida, o controlador manterd a carga
nesta condicao por um tempo maximo definido pelo usuario em segundos. Expirado
este tempo, o controlador voltara a ligar a saida, ainda que a demanda ou o fator de
poténcia ndo justifiquem tal acdo. Este recurso visa a manutencdo de desempenho
do processo produtivo.

e Pausa apos ligar: O controlador aplica este tempo de pausa entre o acionamento de
duas cargas consecutivas para evitar o acionamento simultdneo de varias saidas.

e Pausa apds desligar: O controlador aplica este tempo de pausa entre o desligamento
de duas cargas consecutivas para de evitar a retirada simult&nea de varias saidas.

A configuracdo indevida dos temporizadores pode comprometer o controle de demanda e
fator de poténcia, visto que esses tempos sao prioritarios para o controlador.

12

www.schneider-electric.com.br



