
PS-456DETECTOR DE QUEBRA DE VIDRO
MANUAL DE INSTALAÇÃO

INTRODUÇÃO

APLICAÇÕES

CARACTERÍSTICAS

Obrigado por escolher o detector de quebra de vidro PS-456, projetado para aplicações de segurança profissional. 
Por favor, siga as instruções contidas neste manual cuidadosamente para otimizar o uso de seu detector, que foi submetido aos procedimentos de 
controle de qualidade e 100% testado para assegurar o bom funcionamento e durabilidade do produto.
O PS-456  incorpora a tecnologia de detecção da freqüência do áudio gerado pela quebra do vidro e análise do impacto infra-som no seu 
espectro. O PS- 456 pode, simultaneamente, reconhecer o sinal de baixa freqüência gerado quando a pressão é aplicada em superfícies de vidro em
 áreas protegidas, bem como o som característico criado quando o vidro é quebrado. 
O resultado desta dupla análise é virtualmente um "falso alarme livre" de detecção de quebra de vidros. Combine um duplo nível de análise com o 
ajuste de sensibilidade e você tem o PS-456, o detector de quebra de vidro mais avançado disponível atualmente no mercado de segurança.

O PS-456 oferece uma  cobertura efetiva para proteção de vidros planos, temperados ou laminados, sem a necessidade de
 ajustes de sensibilidade especial. No entanto, o desempenho ideal depende de uma instalação correta em que o sensor não 
vibre e não exista nenhuma vibração dos painéis envidraçados que estão sendo monitorados. O PS-456 pode ser usado na maioria
 das áreas protegidas, incluindo quartos com persianas, cortinas ou janelas múltiplas. É recomendado realizar testes de cobertura
 com um testador de quebra de vidro. Quebra de painéis de vidro de 16" x 24" ou maiores serão detectados, para cada espessura
 padrão de placa (1/8" - 1/4") e vidro temperado (1/8" - 1/4"). Quebra dos painéis de vidro de 28" x 28"ou maior serão detectados
 para cada espessura padrão de vidro laminado (1/8 - 1/4").  O PS-456 detector de quebra de vidro não deve ser ligado a uma
 zona 24 horas e não é recomendado em áreas protegidas que contêm qualquer um dos seguintes:

1) Janelas que fecham com persianas de madeira internas;
2) Janelas com cortinas de isolamento, forramento ou abafamento de som;
3) Salas com tetos superiores a  4.5m (se instalado no teto);
4) Ambientes com dimensões menores do que 3m x 3m, onde é comum existir barulho
(devido ao uso de eletrodomésticosou sistemas de som);
5) Locais onde o ruído das máquinas é constante (compressores de ar, etc.)

- Software orientado, 8/12 bits de processamento digital do microprocessador controlado (8 MHz)
- Detecção de alta energia, baixa freqüência e pressão acústica
- Espectro completo de áudio com 7 bandas e análise de impacto, incluindo a análise da pressão infra-som
- Dois LED's com cores diferentes para indicação de detecção do impacto e análise do espectro, modo
 teste e modo de alarme.
- Filtro digital contra interferências RFI/EMI, alta imunidade
- Modo de teste em campo
- Projeto sem igual que inclui um microfone em caixa acústica e o design do chassi
- Configuração de sensibilidade alta/baixa
- Modo de travamento do alarme
- Saída de áudio opcional com indicação de alarme para a verificação de eventos

DEFININDO LOCAL DE INSTALAÇÃO E SENSIBILIDADE:

INSTALANDO O SENSOR PS-456 

Um bom local deve ser definido para um ótimo desempenho da detecção. Defina o ajuste de sensibilidade (J2) para se adequar
 ao ambiente acústico, onde o PS- 456 estará  localizado. Remova a tampa pressionando o pino de abertura (1) do detector.
Veja a figura 2 para identificar a posição do jumper de sensibilidade.
- Se o ambiente produz ecos, como quando as paredes e os tetos são de concreto ou metal, defina o jumper  na sensibilidade
 baixa (jumper fechado), e apenas instale o sensor numa distância entre 1.2m e 4.5m do vidro a ser protegido.
- Se o ambiente possui materiais de amortecimento, como cortinas, tapetes, móveis, defina o jumper na alta sensibilidade 
(jumper aberto), e apenas instale o sensor numa distância entre 1.2m e 9m do vidro.
Procure instalar o detector no teto ou em paredes opostas ao vidro protegido. Não utilize o vidro como base para instalação. 
Evite a proximidade com objetos que emitem sons  como sinos, ventiladores, compressores e máquinas. 
Determine a localização exata, o sentido e a direção do sensor PS-456, certificando-se que o lado do microfone do detector
 tem uma visão direta e desobstruída do vidro protegido. Além disso, verifique se o detector está posicionado dentro do 
ângulo de cobertura para uma detecção otimizada. Caso o PS-456 esteja instalado na parede oposta ao vidro, porém fora do
 ângulo de cobertura, a eficiência da detecção será afetada. Veja a figura 1.

(Ver Figura 2)
1) Retire a tampa, pressionando o pino de abertura (1).
2) Passe o fio através de uma das aberturas na parte traseira ou lateral da caixa.
3) Ligue os terminais.
4) Instale o detector em sua localização com um parafuso inserido nos orifícios 
(2) e (3).
5) Recoloque a tampa.
6) Teste o PS-456.
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Fixação do parafuso (2)

Fixação do parafuso (3)
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Tensão 9-16Vdc 

Corrente 17mA 

Cobertura Máxima 9m / Mínima 4.5m 

Dimensões 90mm x 66mm x 25 mm 

Peso 100g 

 

Saída de Alarme (Relé) 150mA, 28Vdc (N.F.) 

 

Saída de Tamper 150mA, 28Vdc (N.F.) 

Temperatura de Operação -20°C a 50°C 
 

Processamento 1) Tempo de início do golpe 
2) Nível de pressão acústica do golpe 

3) Análise do espectro audível de sete bandas 
4) Duração de envelope 

5) Infra-som 

Tipo de microprocessador 12/8 bits 
 

 

ESPECIFICAÇÕES TÉCNICAS


