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1. VACON 100 - PROGRAMAGAD

NOTA! Este manual inclui uma grande quantidade de tabelas de parametros. Abaixo pode
encontrar os nomes das colunas e as respectivas explicacoes:

Indicacéo da localizacé@o Breve descri¢éo dos

no teclado; mostra ao Nome do Valor minimo do Valor maximo do Namero de ID do valores dos parametros e/
opefador 0 nimero do parametro parametro parametro parametro ou da respectiva fungao
parametro

NI N Y A L /
(Codlgo (Parametrc) (Mln )K Max) indade) eedef‘mga( (Descrigéo

‘

Estéo disponiveis mais Unidade de valor do -~
informagdes sobre este parametro; ;g?)lrc;(r:gredeflmdo de 9304.emf
parametro mais adiante no fornecida, caso '
manual. Clique no nome do disponivel
parametro.

1.1 ASSISTENTE DE PROGRAMAGAO

No Assist. program., ser-lhe-a pedida a informacao essencial necessaria para que a unidade
possa comecar a controlar o seu processo.

1 Opcoes de idioma (P6.1) Depende do pacote de idiomas
Russia

2 Hora de Verao™ (P5.5.5) LEJEA
DESL.

3 Tempo* (P5.5.2) hh:mm:ss

4 Ano* (P5.5.4) aaaa

B  |Data* (P5.5.3) dd.mm.

* Estas perguntas aparecem se a bateria estiver instalada
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: Sim
?
6 Executar Assist. progra.”? N3o

Seleccione “Sim’e prima o botdo OK, a n3o ser que pretenda definir manualmente os valores
de todos os parametros.

Standard
Local/Remota

Velocidade Multi-passo

Seleccionar a configuracao Controlo PID
7 predefinida da aplicacao (P1.2 Multi-usos

Aplicacdo (ID 212)) .,
Potenciometro do motor

Nota! Consulte o capitulo 3.4 para
obter mais informacoes.

Seleccionar P3.1.2.2 Tipo de Motor PM
8 motor (de acordo com a placa de _ _
identificacao) Motor de inducao

Definir o valor para P3.1.1.1
9 Tensao nominal do motor
(de acordo com a placa de
identificacao)
Definir o valor para P3.1.1.2
1 0 Frequéncia nominal do motor
(de acordo com a placa de
identificacao)
Definir o valor para P3.1.1.3
1 1 Velocidade nominal do motor
(de acordo com a placa de
identificacao)
12 Definir o valor para P3.1.1.4
Corrente nominal do motor

13 Definir o valor para P3.1.1,5 Cos
Phi do Motor

Intervalo: varia

Intervalo: 8,00...320,00 Hz

Intervalo: 24...19200

Intervalo: varia

Intervalo: 0,30-1,00

Se 'Motor de induc3o’ tiver sido seleccionado para o Tipo de motor, aparece a seguinte
pergunta: Se "Motor PM tiver sido seleccionado, o valor do parametro P3.7.1,5 Cos Phi do
Motoré definido como 1,00 e o assistente passa directamente para a pergunta 14.

14 Definir o valor para P3.3.1.1
Referéncia de frequéncia minima

1 5 Definir o valor para P3.3.1.2 Intervalo:P3.3.1.1...320,00 Hz
Referéncia de frequéncia maxima

Intervalo: 0,00...P3.3.1.2 Hz
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1 6 Definir o valor para P3.4.1.2 Intervalo: 0,1...300,0 s
Tempo de aceleracao 1
17 Definir o valor para P3.4.1.3 Intervalo: 0,1...300,0 s

Tempo de desaceleracao 1

18 Executar Assist. aplicacao? Sim

Nao

Seleccione "Sim’e prima o botdo OK, se pretender continuar o assistente com perguntas
especificas para a aplicacao. Consulte a descricao dos assistentes especificos das aplicacoes
nos capitulos 1.1.1 - 1.1.6, dependendo da aplicacao seleccionada.

O Assistente de Programacao esta concluido.

E possivel reiniciar o Assistente de programacao activando o parémetro P6.5.1 Restaurar as
predefini¢des de fabrica OU seleccionando Activar para o parametro B1.1.2 Assist. program.

1.1.1 ASSISTENTE DE RPLICRgﬁO STANDARD

O assistente de aplicacao ajuda o utilizador a introduzir os parametros basicos relacionados
com a aplicacao.

O Assistente de Aplicacao Standard é activado quando se selecciona o valor ‘Standard’ para o
parametro P1.2 Aplicacao (ID 212) utilizando o teclado.

NOTA! Se o assistente de aplicacao for iniciado a partir do assistente de programacao, passa
directamente para a pergunta 11.

Seleccionar Tipo de motor Motor PM
1 (P3.1.2.2) (de acordo com a placa |Motor de induc3o
de identificac3o)
Definir o valor para P3.1.1.1 Intervalo: varia
2 Tensao nominal do motor (de

acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.1.1.2 Intervalo: 8,00...320,00 Hz

3 Frequéncia nominal do motor (de
acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.1.1.3 Intervalo: 24...19200 rpm
4 Velocidade nominal do motor (de

acordo com a placa de
identificacao)

Definir o valor para P3.1.1.4 Intervalo: varia
5 Corrente nominal do motor (de
acordo com a placa de

identificacao)
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Se 'Motor de inducdo’ tiver sido seleccionado para o Tipo de motor, aparece a seguinte
pergunta: Se ‘Motor PM" tiver sido seleccionado, o valor do parametro P3.7.7,5 Cos Phi do
Motor ¢ definido como 1,00 e o assistente passa directamente para a pergunta 7.

Definir o valor para P3.3.1,5 Cos | Intervalo: 0,3...1,00
6 Phi do Motor (de acordo com a placa
de identificacao)

7 Definir o valor para P3.3.1.1 Intervalo: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Referéncia de frequéncia minima

8 Definir o valor para P3.3.1.1 Intervalo: p3.3.1.1...320,00 Hz
Referéncia de frequéncia maxima

9 Definir o valor para P3.4.1.2 Intervalo 0,1...300,0 s
Tempo de aceleracao 1

10 Definir o valor para P3.4.1.2 Intervalo 0,1...300,0 s

Tempo de desaceleracao 1

Seleccionar o local de controlo (de Terminal de E/S

1 1 onde sao dados os comandos de Bus de campo
arranque/paragem e de referéncia de || Teclado

frequéncia da unidade)

O assistente de aplicacdo Standard esta concluido.

1.1.2 ASSISTENTE DE APLICAGAO LOCAL/REMOTO

O assistente de aplicacao ajuda o utilizador a introduzir os parametros basicos relacionados
com a aplicacao.

0 Assistente de Aplicacado Local/Remoto é activado quando se selecciona o valor Local/
Remoto ' para o parametro P7.2 Aplicacdo (1D 272/ utilizando o teclado.

NOTA! Se o assistente de aplicacao for iniciado a partir do assistente de programacao, passa
directamente para a pergunta 11.

Seleccionar Tipo de motor Motor PM
1 (P3.1.2.2) (de acordo com a placa |[Motor de inducao
de identificac3o)
Definir o valor para P3.1.1.1 Intervalo: varia
2 Tens&do nominal do motor (de

acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.1.1.2 Intervalo: 8,00...320,00 Hz

3 Frequéncia nominal do motor (de
acordo com a placa de

identificacao)
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Definir o valor para P3.1.1.3 Intervalo: 24...19200 rpm
4 Velocidade nominal do motor (de

acordo com a placa de
identificacao)

Definir o valor para P3.1.1.4 Intervalo: varia
5 Corrente nominal do motor (de
acordo com a placa de

identificacao)

Se 'Motor de inducao’ tiver sido seleccionado para o Tipo de motor, aparece a seguinte
pergunta: Se ‘Motor PM tiver sido seleccionado, o valor do pardametro P3.1.1,5 Cos Phi do
Motor é definido como 1,00 e o assistente passa directamente para a pergunta 7.

Definir o valor para P3.1.1,5 Cos |/Intervalo: 0,30...1,00
Phi do Motor (de acordo com a
placa de identificacdo)

Definir o valor para P3.3.1.7 Intervalo:0,00...P3.3.1.2 Hz
Referéncia de frequéncia minima
Definir o valor para P3.3.1.2 Intervalo: P3.3.1.1...320,00 Hz

Referéncia de frequéncia maxima

N |00 | O~

Definir o valor para P3.4.1.2 Tempo || /ntervalo:0,1...300,0 s
de aceleracao 1

1 0 Definir o valor para P3.4.1.3 Tempo || /ntervalo:0,1...300,0 s
de desaceleracao 1

Seleccionar o Local de Controlo | Terminal de E/S
Remoto (de onde sdo dados os Bus de campo
1 1 comandos de arranque/paragem

e de referéncia de frequéncia da
unidade quando o controlo
Remoto esta activo)

Se ‘Terminal de E/S’ tiver sido seleccionado para o Local de Controlo Remoto, aparece a
seguinte pergunta: (Caso contrario, o assistente passa directamente para a pergunta 14)

1 2 Gama de sinal da entrada 0=0...10 V/0...20 mA
analdgica 2 (P1.26) 1=2...10 V/4...20 mA
Seleccionar o Local de Controlo ||[Bus de campo
Local (de onde sao dados os Teclado

1 3 comandos de arranque/paragem || Terminal de E/S (B)

e de referéncia de frequéncia da
unidade quando o controlo Local
estd activo)

Se "Terminal de E/S [B] tiver sido seleccionado para o Local de Controlo Local, aparece a
seguinte pergunta: (Caso contrario, o assistente passa directamente para a pergunta 16)

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com
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1 4 Gama de sinal da entrada 0=0...10 V/0...20 mA
analdgica 1 (P1.25) 1=2...10 V/4...20 mA

0 assistente de aplicacao Local/Remoto esta concluido.

1.1.3 ASSISTENTE DE RPLICQQEO DE VELOCIDADE MULTI-PASSO

O assistente de aplicacao ajuda o utilizador a introduzir os parametros basicos relacionados
com a aplicacao.

O Assistente de Aplicacao de Velocidade Multi-passo é activado quando se selecciona o valor
‘Velocidade Multi-passo’ para o pardmetro P1.2 Aplicacao (ID 212) utilizando o teclado.

NOTA! Se o assistente de aplicacao for iniciado a partir do assistente de programacao, mostra
apenas a configuracao de E/S da unidade.

Seleccionar Tipo de motor Motor PM
1 (P3.1.2.2) (de acordo com a placa |Motor de inducéo

de identificac3o)

Definir o valor para P3.7.1.7 Intervalo: varia
2 Tensao nominal do motor (de acordo

com a placa de identificacdo)

Definir o valor para P3.7.1.2 Intervalo: 8,00...320,00 Hz
3 Frequéncia nominal do motor (de

acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.7.7.3 Intervalo: 24...19200 rpm

4 Velocidade nominal do motor (de
acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.7.1.4 Intervalo: varia
5 Corrente nominal do motor (de
acordo com a placa de

identificacao)

Se ‘Motor de inducdo’ tiver sido seleccionado para o Tipo de motor, aparece a seguinte
pergunta: Se ‘Motor PM" tiver sido seleccionado, o valor do pardmetro P3.7.7,5Cos Phi do Motor
é definido como 1,00 e o assistente passa directamente para a pergunta 7.

Definir o valor para P3.1.1,5 Cos | Intervalo: 0,30...1,00
6 Phi do Motor (de acordo com a
placa de identificacao)

7 Definir o valor para P3.3.1.7 Intervalo:0,00...P3.3.1.2 Hz
Referéncia de frequéncia minima
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8 Definir o valor para P3.3.1.2 Intervalo:P3.3.1.1...320,00 Hz
Referéncia de frequéncia maxima

9 Definir o valor para_P3.4.1.2Tempo | /ntervalo:0,1...300,0 s
de aceleracao 1

1 0 Definir o valor para P3.4.7.3Tempo | /ntervalo:0,1...300,0 s
de desaceleracao 1

O assistente de aplicacao Multi-passo esta concluido.

1.1.4 ASSISTENTE DE APLICAGAO DE CONTROLO PID

O assistente de aplicacao ajuda o utilizador a introduzir os parametros basicos relacionados
com a aplicacao.

O Assistente de Aplicacao de Velocidade Multi-passo é activado quando se selecciona o valor
Controlo PID’para o parametro P1.2 Aplicacao (ID 212) utilizando o teclado.

NOTA! Se o assistente de aplicacao for iniciado a partir do assistente de programacao, passa
directamente para a pergunta 11.

Seleccionar Tipo de motor Motor PM
1 (P3.1.2.2) (de acordo com a placa |Motor de inducéo
de identificac3o)

Definir o valor para P3.7.1.7 Intervalo: varia
2 Tensdo nominal do motor (de acordo
com a placa de identificacdo)

Definir o valor para P3.7.7.2 Intervalo: 8,00...320,00 Hz
Frequéncia nominal do motor (de
3 acordo com a placa de
identificacao)

Definir o valor para P3.7.1.3 Intervalo:24...19200 rpm
Velocidade nominal do motor (de
4 acordo com a placa de
identificacao)

Definir o valor para P3.7.1.4 Intervalo: varia
Corrente nominal do motor (de
5 acordo com a placa de
identificacao)

Se 'Motor de inducdo’ tiver sido seleccionado para o Tipo de motor, aparece a seguinte
pergunta: Se ‘Motor PM" tiver sido seleccionado, o valor do parametro P3.7.7,5 Cos Phi do Motor
é definido como 1,00 e o assistente passa directamente para a pergunta 7.
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Definir o valor para P3.1.1,5 Cos
Phi do Motor (de acordo com a
placa de identificacdo)

Intervalo: 0,30...1,00

Definir o valor para P3.3.1.7
Referéncia de frequéncia minima

Intervalo:0,00...P3.3.1.2 Hz

Definir o valor para P3.3.1.2
Referéncia de frequéncia maxima

Intervalo: P3.3.1.1...320,00 Hz

N |00 | O

Definir o valor para P3.4.7.2Tempo
de aceleracao 1

Intervalo:0,1...300,0 s

10

Definir o valor para P3.4.7.3Tempo
de desaceleracao 1

Intervalo:0,1...300,0 s

11

Seleccionar o Local de Controlo
(de onde sao dados os comandos
de arranque/paragem da unidade)

Terminal de E/S
Bus de campo
Teclado

12

Seleccao de unidade de processo
(P3.13.1.4)

Varias opcoes

Se for seleccionada uma unidade diferente de %, aparecem as seguintes perguntas: Caso
contrario, o assistente passa directamente para a pergunta 17.

13

Min. de unidade de processo
(P3.13.1,5)

Depende do que for
seleccionado na pergunta 13.

14

Max. de unidade de processo
(P3.13.1.6)

Depende do que for
seleccionado na pergunta 13.

15

Decimais de unidade de processo
(P3.13.1.7)

Intervalo: 0...4

16

Seleccao de fonte 1 de feedback
(P3.13.3.3)

Consulte a pagina 144 para
conhecer as opcoes

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica, aparece a pergunta 18. Caso contrario,
o assistente passa directamente para a pergunta 19.

17

Gama de sinal da entrada
analdgica

0=0..10V/0...20 mA
1=2..10V/4..20 mA

18

Inversao de erro (P3.13.1.8)

0 = Normal
1 = Invertido

19

Seleccao de fonte do valor de
referéncia (P3.13.2.6)

Consulte a pagina 142 para
conhecer as opcoes

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica, aparece a pergunta 21. Caso
contrario, o assistente passa directamente para a pergunta 23.

Se for seleccionada a opcao "Valor de referéncia 1 do teclado ou “Valor de referéncia 2 do

teclado’, o assistente passa directamente para a pergunta 22.
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20 Gama de sinal da entrada 0=0..10V/0..20 mA
analdgica 1=2..10V/4..20 mA
21 Valor de referéncia do teclado Depende do que for
(P3.13.2.1/ P3.13.2.2) seleccionado na pergunta 20.
22 Funcao Suspensao? 0 =Nao
1=Sim

Se for seleccionada a opcao ‘'Sim ", aparecem as perguntas que se seguem. Caso contrario, o
assistente passa directamente para o respectivo fim.

23 Limite de Frequéncia de Intervalo: 0,00...320,00 Hz
Suspensao (P3.34.7)

24 Atraso 1 de Suspensao (P3.34.8) | Intervalo: 0...3000 s

25 Nivel de Reactivacao (P3.34.9) O intervalo depende da unidade
de processo seleccionada.

O assistente de aplicacao de Controlo PID esta concluido.

1.1.5 ASSISTENTE DE APLICAGAO MULTI-USOS

0 assistente de aplicacao ajuda o utilizador a introduzir os parametros basicos relacionados
com a aplicacao.

0 Assistente de Aplicacao Standard é activado quando se selecciona o valor "Mult/-usos’ para
o parédmetro P1.2 Aplicacdo (ID 212) utilizando o teclado.

NOTA! Se o assistente de aplicacao for iniciado a partir do assistente de programacao, passa
directamente para a pergunta 11.

Seleccionar Tipo de motor Motor PM
1 (P3.1.2.2) (de acordo com a placa |Motor de inducao
de identificacdo)
Definir o valor para P3.7.1.7 Intervalo: varia
2 Tens&do nominal do motor (de

acordo com a placa de
identificacao)

Definir o valor para P3.7.1.2 Intervalo: 8,00...320,00 Hz
3 Frequéncia nominal do motor (de

acordo com a placa de
identificacao)

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com
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Definir o valor para P3.7.1.3
Velocidade nominal do motor (de
acordo com a placa de
identificacao)

Intervalo:24...19200 rpm

Definir o valor para P3.1.7.4
Corrente nominal do motor (de
acordo com a placa de
identificacao)

Intervalo:varia

Se 'Motor de induc3o’ tiver sido seleccionado para o Tipo de motor, aparece a seguinte
pergunta: Se ‘Motor PM" tiver sido seleccionado, o valor do parametro P3.7.7,5 Cos Phi do Motor
é definido como 1,00 e o assistente passa directamente para a pergunta 7.

Definir o valor para P3.1.1,5 Cos
Phi do Motor (de acordo com a
placa de identificacdo)

Intervalo: 0,30...1,00

Definir o valor para P3.3.7.7
Referéncia de frequéncia minima

Intervalo: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Definir o valor para P3.3.1.2
Referéncia de frequéncia maxima

Intervalo: P3.3.1.1...320,00 Hz

N |00 3| O~

Definir o valor para P3.4.1.2
Tempo de aceleracao 1

Intervalo:0,1...300,0 s

Definir o valor para P3.4.1.3
Tempo de desaceleracao 1

Intervalo:0,1...300,0 s

Seleccionar o local de controlo
(de onde s3o dados os comandos
de arranque/paragem e de
referéncia de frequéncia da

unidade])

Terminal de E/S
Bus de campo
Teclado

0O assistente de aplicacao Multi-usos esta concluido.

1.1.6

ASSISTENTE DE QPLICR(_;EO DE POTENCIOMETRO DO MOTOR

O assistente de aplicacao ajuda o utilizador a introduzir os parametros basicos relacionados
com a aplicacao.

0 Assistente de Aplicacdo Standard é activado quando se selecciona o valor *Potenciometro do
motor' para o parametro P1.2 Aplicacdo [ID 212] utilizando o teclado.
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NOTA! Se o assistente de aplicacao for iniciado a partir do assistente de programacao, passa
directamente para a pergunta 11.

Seleccionar Tipo de motor Motor PM
1 (P3.1.2.2) (de acordo com a placa |Motor de inducao
de identificacdo)

Definir o valor para P3.7.1.7 Intervalo:varia
2 Tensdo nominal do motor (de acordo
com a placa de identificacdo)

Definir o valor para P3.7.7.2 Intervalo:8,00...320,00 Hz
3 Frequéncia nominal do motor (de
acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.7.1.3 Intervalo: 24...19200 rpm
4 Velocidade nominal do motor (de
acordo com a placa de

identificacao)

Definir o valor para P3.7.1.4 Intervalo:varia
5 Corrente nominal do motor (de

acordo com a placa de
identificacao)

Se ‘Motor de inducdo’ tiver sido seleccionado para o Tipo de motor, aparece a seguinte
pergunta: Se "Motor PM tiver sido seleccionado, o valor do parametro P3.7.7,5 Cos Phi do
Motoré definido como 1,00 e o assistente passa directamente para a pergunta 7.

Definir o valor para P3.1.1,5 Cos | Intervalo: 0,30...1,00

6 Phi do Motor (de acordo com a
placa de identificacdo)

7 Definir o valor para P3.3.1.7 Intervalo:0,00...P3.3.1.2 Hz
Referéncia de frequéncia minima

8 Definir o valor para P3.3.1.2 Intervalo: P3.3.1.1...320,00 Hz
Referéncia de frequéncia maxima

9 Definir o valor para P3.4.1.2 Intervalo:0,1...300,0 s
Tempo de aceleracao 1

1 0 Definir o valor para P3.4.1.3 Intervalo:0,1...300,0 s
Tempo de desaceleracao 1

1 1 Tempo de Rampa do Intervalo:-0,1...500,0 Hz/s

Potenciometro do Motor (P1.36.1)

Reset do Potenciometro do Motor |0 = Sem reset
12 |(P1362) 1 = Estado paragem
2 = Desactivado

O assistente de aplicacao de Potenciometro do Motor esta concluido.
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1.2 ASSISTENTE MULTIBOMBA

0 assistente Multibomba é activado no menu Definicdo Rapida/Assistentes (B1.1.3). 0
assistente Multibomba faz as perguntas mais importantes para a programacao de um sistema
Multibomba. Este assistente pressupoe que o utilizador va utilizar o controlador PID no modo
"um feedback/um valor de referéncia”. O local de controlo sera a E/S A e a unidade de
processo predefinida %’.

0 assistente Multibomba solicita que sejam definidos os seguintes valores:

1 Seleccao de unidade de processo Varias opcdes
(P3.13.1.4) broes.

Se for seleccionada uma unidade de processo diferente de ‘%', aparecem as sequintes
perguntas: Caso contrario, o assistente passa directamente para o passo 5.

2 Min. de unidade de processo Depende do que for seleccionado
(P3.13.1.5) no passo 1.

3 Max. de unidade de processo Depende do que for seleccionado
(P3.13.1.6) no passo 1.

4 Decimais de unidade de processo 0. 4
(P3.13.1.7)

5 Seleccao de fonte 1 de feedback |Consulte a pagina 145 para
(P3.13.3.3) conhecer as opcoes.

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica, aparece a pergunta 6. Caso contrario,
passara a pergunta 7.

0=0..10V/0...20 mA

6 Sj;'l‘j ?fas'”al da entrada 1=2..10 V/4...20 mA
g Consulte a pagina 117.
7 Inversao de erro (P3.13.1.8) 0= Normal
1 = Invertido
8 Seleccao de fonte do valor de Consulte a pagina 143 para
referéncia (P3.13.2.6) conhecer as opcoes.

Se for seleccionado um dos sinais da entrada analdgica, aparece a pergunta 9. Caso contrario,
passara a pergunta 11.

Se for seleccionada a opc¢ao Valor de referéncia 1 do teclado ou Valor de referéncia 2 do
teclado, aparece a pergunta 10 .

0=0..10V/0..20 mA

9 Ssgfj ?Ceas'”al da entrada 1=2..10 V/4...20 mA
g Consulte a pagina 117.
1 0 Valor de referéncia do teclado Depende do que for seleccionado
(P3.13.2.1/P3.13.2.2) no passo 1.
1 1 Funcao Suspensao? Nao

Sim

Se seleccionar a opcdo ‘Sim’, ser-lhe-ao pedidos mais trés valores:

1 2 Limite 1 de frequéncia de
suspensao (P3.13.5.1)

13 |Atraso 1 de suspensdo (P3.13.5.2] | 0...3000 s

0,00...320,00 Hz

O intervalo depende da unidade de

14 |Nivel 1 de reactivacio (P3.13.5.6) !
processo seleccionada.
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1 5 Ndmero de motores (P3.15.1) 1...6
1 6 Funcao de encravamento 0 = Nao utilizado
(P3.15.2) 1 = Activado
< - 0 = Desactivado
1 7 Rotacao automatica (P3.15.4) 1 = Activado

Se afuncao

de rotacao automatica for activada, aparecem as trés perguntas que se seguem.
Se arotacao automatica nao for utilizada, o assistente passa directamente para a pergunta 21.

18

Incluir FC (P3.15.3)

0 = Desactivado

(P3.15.9)

1 = Activado
1 9 {gt:geq\éaéc]) de rotacao automatica 0,0...3000,0 h
20 ﬁzgajssc?:tg??gC6ﬁ Limite de 1o 00_50,00 Hz
21 Largura de banda (P3.15.8) 0...100%
22 Atraso de largura de banda 0..3400 s

Depois disto, o teclado apresenta a configuracao da entrada digital e da saida de relé feita pela

aplicacdo (apenas teclado grafico). Anote estes valores para referéncia futura.

0 Assistente Multibomba pode ser reiniciado seleccionando Activar para o parametro B1.1.3
no menu Definicdo Rapida/Assistentes.
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1.3 ASSISTENTE DO MODO DE DISPARO

0 Assistente do Modo de Disparo destina-se a facilitar a colocacao em servico da funcao Modo
de Disparo. O Assistente do Modo de Disparo pode ser iniciado seleccionando Activar para o
parametro B1.1.4 no menu Definicao Rapida.

NOTA! Antes de avancar, leia algumas informacdes importantes sobre a palavra-passe e

questoes relacionadas com a garantia no capitulo 3.3.30.

1

Fonte de frequéncia do modo de
disparo (P3.17.2)

Varias opcoes.

Se for seleccionada uma fonte diferente de ‘Frequéncia do modo de disparo’, o assistente

passa directamente para a pergunta 3.

2

Frequéncia do modo de disparo
(P3.17.3)

8,00 Hz...ReferénciaFreqMax
(P3.3.1.2)

3

Sinal de activacao?

O sinal devera activar quando o
contacto é aberto ou fechado?
0 = Contacto aberto

1 = Contacto fechado

Activacao do modo de disparo ao
ABRIR (P3.17.4)/

Activacao do modo de disparo ao
FECHAR

(P3.17.5)

Seleccione a entrada digital para
activar o modo de Disparo.
Consulte também o capitulo
3.3.13.

Inversa em modo de disparo
(P3.17.6)

Seleccione a entrada digital para
activar a direccao inversa no modo
de Disparo.

ENTdig Ranhura0.1 = Sempre na
direccao DIRECTA

ENTdig Ranhura0.2 = Sempre na
direccao INVERSA

Palavra-passe do modo de
disparo (P3.17.1)

Seleccione a palavra-passe para
activar a funcao Modo de Disparo.
1234 = Activar modo de teste
1002 = Activar Modo de Disparo
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2. TECLADO DA UNIDADE

0 teclado de controlo é a interface entre o inversor de CA Vacon 100 e o utilizador. Com o
teclado de controlo, é possivel controlar a velocidade de um motor, supervisionar o estado do
equipamento e definir os parametros do inversor de CA.

Pode escolher entre dois tipos de teclados para a sua interface de utilizador: Teclado com
visor gréfico e Teclado textual.

2.1 BOTOES

A seccao dos botdes do teclado é idéntica para ambos os tipos de teclado.

Retroceder no menu :Deslocar o menu para cima
Sair do modo de edicao Aumentar o valor
Reset de falhas premindo demoradamente

Mudar local de controlo

Acesso a pagina de controlo
Mudar direccao

Ver cap. 2.4.1.3 para obter
mais informacoes

Mover o cursor
para a esquerda

Mover o cursor para a direita
Entrar no modo de edicao
Ignorar pagina de
propriedades

Botao de Parar Botao de Iniciar

Deslocar o menu para baixo
Diminuir valor

, . ) 9086.emf
Entrar no nivel/item activo

Confirmar seleccao

Figura 1. BotBes do teclado

2.2 VISOR

O visor do teclado indica o estado do motor e da unidade e eventuais irregularidades no
funcionamento do motor ou da unidade. No visor, o utilizador vé informacoes sobre a unidade,
bem como a sua localizacao actual na estrutura de menus e o item apresentado.

2.3 NAVEGAGAO NO TECLADO

Os dados no teclado de controlo encontram-se dispostos em menus e submenus. Utilize as
setas para cima e para baixo para se deslocar entre os menus. Entre no grupo/item premindo
o botdo OK e volte ao nivel anterior premindo o botdo Back/Reset.

0 campo da Localizac&o indica a sua localizacao actual. 0 campo do Estado apresenta
informacoes sobre o estado actual da unidade. Consulte a Figura 3.

A estrutura basica dos menus encontra-se representada na pagina 17.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com
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2.4 TECLADO GRAFICO VACON

Campo de estado Campo de estado
PARAR/MARCHA PRONTO/NAO PRONTO/FALHA
Direccéo / ALARME Local de controlo:
/

\ ! y / /PC/ES/TECLADO/BUS DE CAMPO
STOP —
‘d READY ‘ ‘ 7o Campo dalocalizagdo (nimero
Main Menu de ID do parametro e
localizagao actual no menu)

= uick Setu Grupol/item activado:
p p

(17) premir OK para entrar
AN

Monitor
(5)

Numero de itens no
Parameters grupo
8T (12

9159.emf

Figura 3. Menu principal

2.4.1 UTILIZAR O TECLADO GRAFICO

2.4.1.1 Editar valores

E possivel aceder aos valores seleccionaveis e edita-los de duas formas diferentes no teclado
grafico.

Parametros com um valor valido

Normalmente, um parametro é definido com um valor. O valor é seleccionado de uma lista de
valores (ver exemplo abaixo) ou é-lhe atribuido um valor numérico num intervalo definido (por
exemplo, 0,00...50,00 Hz).

Altere o valor de um parametro seguindo o procedimento abaixo:
1. Localize o parametro.
Entre no modo de Edicdo.

3. Defina o novo valor com as setas para cima/para baixo. Se o valor for numérico, também
pode mover de digito para digito com as setas esquerda/direita e, em seguida, alterar o
valor com as setas para cima/para baixo.

4. Confirme a alteracao com o botao OK ou ignore-a voltando ao nivel anterior com o botao
Back/Reset.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com
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STCP‘G‘ READ(‘ ‘ /¥e) ST(P|G READY‘ | 110 STOD‘G‘ HBSDY| ‘ 110

Start/Stop Setup Rem Control Place Rem Control Place

1D:172

10:
Rem Control Place
Edit
1/0 Control oK @ FieldbusCTRL BACK

KeypadStopButton
Yes ) Hetp 1/0 control 4 | Gi=SIEN
[} Start Function -
Ramping @ Add to favorites
s1tP|(_7| READY ‘ ] ] SI'(P‘G READY ‘ ‘ ]
Start/Stop Setup = Rem Control Place
E] 10:172 M3.2.1 M3.2.1
OU. Rem Control Place
. 1/0 Control > FieldbusCTRL
S KeypadStopButton
H) Yes 1/0 Control ¢ N
13
5o Start Function %
Ramping 5

Figura 4. Edicéo tipica de valores no teclado grafico (valor textual)

10 STOP BERALDY 10

SToe REALN LA STOP EERAL

MaxF reqgilefarence ) ’ | | < >
5000 Hz Mire 0.00HzZ Mire QU00HZ
PosquR&ﬂénalﬁ% " Mase S0.00Hz Havz S0.00Hz
0 Hz

9257.emf

SToe REALN LA

<>

-~ ' -
— 11.00Hz — @
—~ | =~

Mine 0.00Hz
Mae S0.00HZ

Figura 5. Edigao tipica de valores no teclado grafico (valor numérico)

Parametros com seleccao de caixa de verificacao

Alguns parametros permitem a seleccao de varios valores. Faca uma seleccao da caixa de
verificacao de cada valor que pretende activar, da forma indicada abaixo.

STOP READY L0 STOP READY L0

9256.emf

Simbolo para selecgéo de caixa de verificagdo

Figura 6. Aplicar a seleccao do valor da caixa de verificacdo no teclado grafico
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2.4.1.2 Fazer reset de falhas

As instrucoes sobre o modo de fazer reset de uma falha podem ser encontradas no capitulo
3.5.1 na péagina 232.

2.4.1.3 Botao de funcao

O botao FUNCT ¢ utilizado para quatro funcoes:

1. para aceder rapidamente a pagina de Controlo;

2. para alternar facilmente entre um local de controlo Local (teclado) e Remoto;
3. para alterar a direccao de rotacao; e

4. para editar rapidamente o valor de um parametro.

Locais de controlo

O local de controlo é a fonte de controlo onde é possivel iniciar e parar a unidade. Cada local
de controlo possui o seu proprio parametro para seleccionar a fonte da referéncia de
frequéncia. O local de controlo Local é sempre o teclado. O local de controlo Remoto é
determinado pelo parametro P3.2.1 (E/S ou bus de campo). O local de controlo seleccionado
pode ser visto na barra de estado do teclado.

Local de controlo remoto

E possivel utilizar E/S A, E/S B e Bus de campo como locais de controlo remotos. E/S A e Bus
de campo possuem a prioridade mais baixa e podem ser seleccionados com o parametro
P3.2.1 (Local ctrl remoto). Uma vez mais, a E/S B pode ignorar o local de controlo remoto
seleccionado com o parametro P3.2.1 utilizando uma entrada digital. A entrada digital é
seleccionada com o parametro P3.5.1.7 (Forgar Ctrl E/S B).

Controlo local

O teclado é sempre utilizado como local de controlo quando se esta em controlo local. O
controlo local tem uma prioridade mais elevada que o controlo remoto. Por conseguinte, se,
por exemplo, for ignorado pelo parametro P3.5.1.7 através da entrada digital enquanto estéd em
Remoto, o local de controlo mudarad, ainda assim, para o Teclado se Local estiver
seleccionado. E possivel alternar entre o Controlo Local e Remoto premindo o botao FUNCT
no teclado ou usando o parametro "Local/Remoto” (ID211).

Mudar o local de controlo
Mude o local de controlo de Remoto para Local (teclado).

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a Seta para cima ou a Seta para baixo para seleccionar Local/Remoto e confirme
com o botao OK.

3. No ecra seguinte, seleccione Local ou Remoto e confirme novamente com o botdao OK.

4. 0 ecra volta ao mesmo local em que se encontrava quando foi premido o botdo FUNCT. No
entanto, se tiver alterado o local de controlo Remoto para Local (teclado), ser-lhe-a pedida
a referéncia do teclado.
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Main Menu 8'? Choose action 2 Local/Remote
D5 ML Q@ 10:1805 A 1D:211
Ty ] Monitor
(I12 ) Change direction \/
Parameters Control page Local
BT 21y Local/Remote & @ Remote &
=— Diagnostics
(6)
sv‘(j READY ‘ ‘ ]
Main Menu
1Dz M1
Monitor
12)
=~ Parameters
C21)

9161.emf

Di?ggo)stics

Figura 7. Mudar o local de controlo

Aceder a pagina de controlo

A Pagina de controlo destina-se a uma facil monitorizacao e utilizacao dos valores mais
essenciais.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.
2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Pag.2 controlo e confirme
com o botao OK.

3. Aparece a pagina de controlo
Se o local de controlo do teclado e a referéncia do teclado estiverem seleccionados para

serem utilizados, pode definir a Referéncia do teclado depois de ter premido o botao OK.
Se forem utilizados outros locais de controlo ou valores de referéncia, o visor indica a
Referéncia de frequéncia, que nao é editavel. Os outros valores na pagina sao valores de
Multimonitorizacao. Pode escolher quais os valores que aqui aparecem para monitorizacao
(para obter informacdes sobre este procedimento, consulte a pagina 31).

sn:P‘(j READY | | 1o STCP|G Ready ‘ ‘Keypad SKP|G| READY ‘ ‘Keypad
Main Menu 0 Choose action Keypad Reference
of Hq
1D: M1 @ 1D:1805 /\ 1D:184
Moni t - -
oneror Change direction \/
125 FUNCT . .
Parameters Control page Output Frequency Motor Torque
T A
(21) Local/Remote v 0.00Hz 0.00%
= Diagnostics Motor Current Motor Power
2N 6) 0.00A 0.00%
see |G reor || eped
E‘ Keypad Reference
1D:168

R N ] H 7 FaN
v "0.00Hz V
Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00% @

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

9162.emf

Figura 8. Aceder a pagina de controlo
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Mudar de direccao
A direccao de rotacao do motor pode ser rapidamente alterada premindo o botao FUNCT.

NOTA! O comando para mudar de direcgdo s esta visivel no menu se o local de controlo
seleccionado for Local.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao Funct.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Mudar direccao e confirme
com o botao OK.

3. Em seguida, escolha a direccao em que pretende que o motor funcione. A direccao de
rotacao efectiva fica intermitente. Confirme com o botao OK.

4. A direccao de rotacdo muda imediatamente e a indicacao da seta no campo de estado é
alterada.

STCP|(J" READY| | /0 RN‘G| Ready ‘ ‘Keypad RU\J|G| Ready | |Keypad
Main Menu @ Choose action @ Choose action

ID: M1 © 1D:1805 A @ 1D:1805 /\
@ Monitor NS NS
PazaTster Change direction , Reverse ,

Control page V¥ Forward V¥

Diagnostics Local/Remote

(6)

=

(e}

Main Menu
1D: M1

sef[Of Jrev | |
C

Monitor

7))
=~ Parameters
(15)

9163.ai

Diagnostics
- (6)

Edicao rapida
Através da funcionalidade Edigdo rapida, pode aceder rapidamente ao parametro pretendido
introduzindo o respectivo nimero de ID.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Edicao rapida e confirme com
o botao OK.

3. Em seguida, introduza o nimero de ID do parametro ou do valor de monitorizacao a que
pretende ter acesso. Prima o botao OK para confirmar.

4. O parédmetro/valor de monitorizacao solicitado aparece no visor (no modo de edicao/
monitorizacao).
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2.4.1.4 Copiar parametros

NOTA: esta funcao sé se encontra disponivel no teclado grafico.

A funcao de cdpia de parametros pode ser utilizada para copiar parametros de uma unidade
para outra.

Os parametros comecam por ser guardados no teclado, sendo depois este retirado e ligado a
outra unidade. Por fim, os parametros sdo transferidos para a nova unidade, sendo
restaurados a partir do teclado.

Para ser possivel copiar quaisquer parametros do teclado para a unidade, esta tem de ser
parada antes da transferéncia dos parametros.

e Comece por entrar no menu Def. do utilizador e localize o submenu Copia seg. param.
No submenu Cépia seg. param, é possivel seleccionar trés funcoes:

e Restaurar as predefinigdes de fabrica restabelece as definicdes dos parametros
originalmente criadas na fabrica.

* Ao seleccionar Guardar p/ teclado, pode copiar todos os parametros para o teclado.

e Restaurar a partir do teclado copia todos os parametros do teclado para uma unidade.

s |G reor | | Koy s (Gl mor || epa s |G reov | =
i' . MalnMGMenu T . Usermssettlngs Iil . Para:le_;;er backup
i' I/E) gn;i Hardware @ Application selection @ Restore factory defaults
m Us?r4s)ettings [j Pa{a?e)ter backup @ save to keypad o_
i i 5
Fazlogr)ltes Drive name brive Restore from keypad %

Figura 9. Copia de parametros

NOTA: se o teclado for trocado entre unidades de tamanhos diferentes, os valores copiados dos
seguintes parametros nao serao utilizados:

Corrente nominal do motor (P3.1.1.4)

Tensao nominal do motor (P3.1.1.1)

Velocidade nominal do motor (P3.1.1.3)
Poténcia nominal do motor (P3.1.1.6)
Frequéncia nominal do motor (P3.1.1.2)

Cos phi do motor (P3.1.1.5)

Frequéncia de comutacao (P3.1.2.3)

Limite de corrente do motor (P3.1.3.1)

Limite de corrente de bloqueio (P3.9.3.2)
Frequéncia maxima (P3.3.1.2)

Frequéncia do ponto de desexcitacdo (P3.1.4.2)
Frequéncia do ponto médio U/f (P3.1.4.4)
Tensao da frequéncia zero (P3.1.4.6)

Corrente magnetizante no arranque (P3.4.3.1)
Corrente de travagem CC (P3.4.4.1)

Corrente de travagem com fluxo (P3.4.5.2)
Constante de tempo térmica do motor (P3.9.2.4)
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2.4.1.5 Comparar parametros

Com esta funcao, o utilizador pode comparar o conjunto de parametros activo com um dos
quatro conjuntos que se seguem:

e Conjunto 1 (Bé.5.4: Guardar em Conj. 1, ver cap. 2.6.6.1)
e Conjunto 2 (B6.5.6: Guardar em Conj. 2, ver cap. 2.6.6.1)
e Predefinicdes (Predefinicoes de fabrica, ver cap. 2.6.6.1)
e Conjunto do teclado (B6.5.2: Guardar p/ teclado, ver cap. 2.6.6.1)

Consultar a figura que se segue.

NOTA! Se o conjunto de parametros com que ira ser feita a comparacao nao tiver sido
guardado, o visor apresenta a mensagem: “Comparacao falhou”

STOE READY 110 EToe REATY 10 EToe RERFDY 70

Application Selection
Genaral Purpo:

Fa
o N
D PEE??E-':EF Backup ¥ul Active set-Set 2 @ @ Help

| g Parameter Compare pm] Active set-Defaults [:_?_ fickd to Favorites

Y
id)

©

9305.emf

Valor do parametro actual

Valor do conjunto comparado

Figura 10. Comparacao de parametros
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2.4.1.6 Textos de ajuda

O teclado grafico dispdoe de ecras de ajuda instantanea e de informacao para varios itens.

Todos os parametros disponibilizam um ecra de ajuda instantanea. Seleccione Ajuda e prima
o botao OK.

Também se encontra disponivel informacao textual relativa as falhas, aos alarmes e ao
assistente de programacao.

smp‘(j READY| ‘ 1o STCP‘GI READY| | 1o s10>|(j READY| ‘ 1o

E Digital Inputs - ctrl signal 1 A @ ctrl signal 1 A
1D:403 M3.5.1.1 E 1D:403 M3.5.1.1 1D:403 M3.5.1.1
Ctrl Signal 1 A 5 Start Signal 1 for control Place
Edit 1/0 A. Start Signal 1
o functionality chosen with 170 A

- Logic in Start/Stop Setup Menu.
Ctrl Signal 2 A @ Help ‘
o

Cctrl Signal 1 B
9 Add to favorites

Figura 11. Exemplo de texto de ajuda

9165.emf

2.4.1.7 Adicionar um item aos favoritos

Podera necessitar de consultar com frequéncia determinados valores de parametros ou
outros itens. Em vez de os localizar, um por um, na estrutura de menus, pode adiciona-los a
uma pasta denominada Favoritos, onde lhes pode ter facilmente acesso.

Para remover um item dos Favoritos, consulte o capitulo 2.6.7.

se |G reoy | | o se [(F] reoy | | vo s |G Ry | | wo
E Basic Settings 8? Motor Nom Freq 8? Motor Nom Freq
o ]
Motor Nom Voltg
IS} o - was added to
) 230.00 V Edit favorites. Press OK
to continue.
9 Motor Nom Freq
50.00 Hz D tetp .
Motor Nom Speed R b
of 1430 rpn ®9 Add to favorites g

Figura 12. Adicionar um item aos Favoritos
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2.5 TECLADO TEXTUAL YACON

Pode igualmente optar por um denominado Teclado textual para a sua interface de utilizador.
Possui, essencialmente, as mesmas funcionalidades que o teclado grafico, embora algumas
destas sejam um pouco limitadas.

2.5.1 VISOR DO TECLADO

0 visor do teclado indica o estado do motor e da unidade e eventuais irregularidades no
funcionamento do motor ou da unidade. No visor, o utilizador vé informacoes sobre a unidade,
bem como a sua localizacao actual na estrutura de menus e o item apresentado. Se o texto na
linha de texto for demasiado longo para caber no visor, sera deslocado da esquerda para a
direita para revelar toda a sequéncia de texto.

Indicadores: Indicadores:
Estado Alarme, Falha
READY RUN 5TOP ALARM/ FAULT
A A
— — — Nome do grupo ou
T I Y Y W do parémgtrop
vy e i
’\ /’ ’ Localizacao do
- menu
| E
5
>
FW v /o KEYFAD BU
Indicadores: Indicadores:
Direccao Local de controlo
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2.5.2 UTILIZAR O TECLADO TEXTUAL

2.5.2.1 Editar valores

Altere o valor de um parametro seguindo o procedimento abaixo:

1. Localize o parametro.
Entre no modo de Edicao premindo OK.

3. Defina o novo valor com as setas para cima/para baixo. Se o valor for numérico, também
pode mover de digito para digito com as setas esquerda/direita e, em seguida, alterar o
valor com as setas para cima/para baixo.

4. Confirme a alteracao com o botao OK ou ignore-a voltando ao nivel anterior com o botao
Back/Reset.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a o a 1A
CTEOT /CTO0 QCM I TEn - FOOTOM-
LTHET S TUF Rl LU TRU AU L ”""‘J’—’\ pd
M T D O o
Hi_. . LJ L
BACK
RESET
| W | W h_4 h_4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS

9168.emf

Figura 13. Editar valores

2.5.2.2 Fazer reset de falhas

As instrucoes sobre o modo de fazer reset de uma falha podem ser encontradas no capitulo
3.5.1 na péagina 232.

2.5.2.3 Botao de funcao

O botao FUNCT ¢ utilizado para quatro funcoes:

Locais de controlo

O local de controlo é a fonte de controlo onde é possivel iniciar e parar a unidade. Cada local
de controlo possui o seu proprio parametro para seleccionar a fonte da referéncia de
frequéncia. O local de controlo Local é sempre o teclado. O local de controlo Remoto é
determinado pelo parametro P3.2.1 (E/S ou bus de campo). O local de controlo seleccionado
pode ser visto na barra de estado do teclado.

Local de controlo remoto

E possivel utilizar E/S A, E/S B e Bus de campo como locais de controlo remotos. E/S A e Bus
de campo possuem a prioridade mais baixa e podem ser seleccionados com o parametro
P3.2.1 (Local ctrl remoto). Uma vez mais, a E/S B pode ignorar o local de controlo remoto
seleccionado com o parametro P3.2.1 utilizando uma entrada digital. A entrada digital é
seleccionada com o parametro P3.5.1.7 (Forgar Ctrl E/S B).

Controlo local

O teclado é sempre utilizado como local de controlo quando se esta em controlo local. O
controlo local tem uma prioridade mais elevada que o controlo remoto. Por conseguinte, se,
por exemplo, for ignorado pelo parametro P3.5.1.7 através da entrada digital enquanto estd em
Remoto, o local de controlo mudara, ainda assim, para o Teclado se Local estiver
seleccionado. E possivel alternar entre o Controlo Local e Remoto premindo o botao FUNCT
no teclado ou usando o parametro “Local/Remoto” (ID211).
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Mudar o local de controlo

Mude o local de controlo de Remoto para Local (teclado).

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Utilizando as setas, seleccione Local/Remoto e confirme com o botao OK.

3. No ecra seguinte, seleccione Local ou Remoto e confirme novamente com o botao OK.
4

0 ecra volta ao mesmo local em que se encontrava quando foi premido o botao FUNCT. No
entanto, se tiver alterado o local de controlo Remoto para Local (teclado), ser-lhe-3
pedida a referéncia do teclado.

READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT

a a a a a
M T e ) I i me - EMOTEC -
HHEHME TER'Y LUCHL /RENMY | A~ | RelU T A
M / M d
1zl ] @ L @

4 w w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9169.emf

Figura 14. Mudar o local de controlo

Aceder a pagina de controlo

A Pagina de controlo destina-se a uma facil monitorizacao e utilizacao dos valores mais
essenciais.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Pag.2 controlo e confirme
com o botao OK.

3. Aparece a pagina de controlo
Se o local de controlo do teclado e a referéncia do teclado estiverem seleccionados para
serem utilizados, pode definir a Referéncia do teclado depois de ter premido o botao OK.
Se forem utilizados outros locais de controlo ou valores de referéncia, o visor indica a
Referéncia de frequéncia, que nao ¢ editavel.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a P a a
IIOMIET T I - Tan o - LT L3 T ST
HHEHME TER'S Lurii f§II1_IL :UH\ KEYHHLD FREl O
M T ~ D s nn
1127 C 12,00 (o)
A4 Hz
i 4 i 4 i 4
FWD REV Vo KEYFPAD BUS FWD REV ] KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYFPAD BUS

9170.emf

Figura 15. Aceder a pagina de controlo
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Mudar de direccao

A direccao de rotacao do motor pode ser rapidamente alterada premindo o botao FUNCT.NOTA!
0 comando para mudar de direcgéo sé esta visivel no menu se o local de controlo seleccionado
for Local.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao Funct.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Mudar direccao e confirme
com o botao OK.

3. Em seguida, escolha a direccao em que pretende que o motor funcione. A direccao de
rotacao efectiva fica intermitente. Confirme com o botao OK.

4. A direccao de rotacdo muda imediatamente e a indicacao da seta no campo de estado é
alterada.

Edicao rapida

Através da funcionalidade Edigdo rapida, pode aceder rapidamente ao parametro pretendido
introduzindo o respectivo numero de ID.

1. Em qualquer ponto da estrutura de menus, prima o botao FUNCT.

2. Prima a seta para cima ou a seta para baixo para seleccionar Edicdo rapida e confirme com
o botao OK.

3. Em seguida, introduza o nimero de ID do parametro ou do valor de monitorizacao a que
pretende ter acesso. Prima o botao OK para confirmar.

4. 0 parametro/valor de monitorizacdo solicitado aparece no visor (no modo de edicao/
monitorizacao).
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2.6 ESTRUTURA DE MENUS

Clique e seleccione o item sobre o qual pretende receber mais informacées (manual
electronico).

Tabela 1. Menus do teclado

Definicao rapida| Consulte o capitulo 3.2.

Monitorizacao |Multimonitorizacao*

Curva de tendéncias*

Elementos basicos
E/S
Extras/Avancado

Funcdes do temporizador
Controlador PID
Controlador PID externo
Multibomba

Contadores de manutencao

Dados do bus de campo

Parametros Consulte o capitulo 3.

Diagnodsticos Falhas activas

Reset de falhas

Historico falhas

Contadores totais

Cont. de disparo

Informacao de software
E/S e hardware |E/S basicas

Ranhura C

Ranhura D

Ranhura E

Reldgio tmp real

Definicoes da unidade de poténcia

Teclado
RS-485
Ethernet

Def. do Opcoes de idioma
utilizador

Seleccao de aplicacao

Copia seg. param*

Nome da unidade

Comparacao de parametros

Favoritos* Consulte o CaplltUlO 2.4.1.7.

Niveis utilizador| Consulte o capitulo 2.6.8.

*. Nao disponivel no teclado textual
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2.6.1 DEFINIGAO RAPIDA

O grupo Definicao Rapida inclui os diferentes assistentes e os parametros de definicao rapida
da Aplicacao Vacon 100. Para obter informacdes mais detalhadas sobre os parametros deste
grupo, consulte o capitulo 3.2.

2.6.2 MONITORIZAGAO

Multimonitorizacao

NOTA: este menu nao se encontra disponivel no teclado textual.

Na pagina de multimonitorizacdo, pode obter quatro a nove valores que pretenda monitorizar.
O numero de itens monitorizados pode ser seleccionado com o parametro 3.11.4.

ste [T reoy | | vo ste [(F] reoy | | o
Main Menu Monitor
1D: M1 1D: M2.1
Quick Setup @ Multimonitor
peren @
Monitor E Basic
AN(12) ()
Parameters Timer functions
21) (13)
5103‘(7] READY | | 110 5103|(j| Ready ‘ ‘ 110
@ Multimonitor FreqReference
1D25 FreqReference 1D:1 M2.1.1.1
[HELRE EIgENTS Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz [Noelo|"F4 0.0rpm [v] Freqreference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00A 0.00% 0.0V [v/] Motor Current 0.00 A
DC-link voltfUnit Tempera [Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 %
0.0ov 81.9°C 0.0% [ ] Motor Power 0.00 %

9171.emf

Figura 16. Pagina de multimonitorizacédo

Altere o valor monitorizado activando a célula do valor (com as setas esquerda/direita) e
clicando em OK. Em seguida, seleccione um novo item na lista de valores de Monitorizacao e
cligue novamente em OK.

Curva de tendéncias

A funcionalidade Curva de Tendéncias € uma apresentacao grafica simultanea de dois valores
de monitorizacao.

Elementos basicos

Os valores de monitorizacao basicos sao os valores actuais dos parametros e sinais
seleccionados, assim como também os estados e as medicoes.

E/S

E possivel monitorizar aqui os estados e os niveis de diversos valores de sinais de entrada e
saida. Consulte o capitulo 3.3.4.

Extras/Avancado

Monitorizacao de diferentes valores avancados como, por exemplo, valores do bus de campo.
Consulte o capitulo 3.3.6.
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Funcoes do temporizador

Monitorizacao das funcdes do temporizador e do Relégio em Tempo Real. Consulte o capitulo
3.3.7.

Controlador PID

Monitorizacao dos valores do controlador PID. Consulte o capitulo 3.3.8.
Controlador PID externo

Monitorizacao dos valores do controlador PID externo. Consulte o capitulo 3.3.9.
Multibomba

Monitorizacao de valores relacionados com a utilizacao de diversas unidades. Consulte o
capitulo 3.3.10.

Contadores de manutencao

Monitorizacado de valores relacionados com os contadores de Manutencao. Consulte o capitulo
3.3.11.

Dados do bus de campo

Dados do bus de campo apresentados como valores de monitorizacao para fins de depuracao
durante, por exemplo, a colocacao em servico do bus de campo. Consulte o capitulo 3.3.12.

2.6.3 PARAMETROS

Através deste submenu, pode chegar aos grupos de parametros e aos parametros da
aplicacao. Obtenha mais informacodes sobre os parametros no capitulo 3.

2.6.4 DIAGNOSTICOS

Neste menu, pode encontrar as opcdes Falhas activas, Reset de falhas, Histérico falhas,
Contadores e Informacédo de software.
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2.6.4.1 Falhas activas

Tabela 2.
Menu Funcao Nota
Falhas activas Quando aparecem falhas, o visor |A falha permanece activa até ser
com o nome da falha fica eliminada com o botdo Reset (premir

intermitente. Prima OK para voltar |durante 2 s), com um sinal de Reset
ao menu Diagnoésticos. O submenu | do terminal de E/S ou do bus de
Falhas activas apresenta o campo, ou seleccionando Reset de
numero de falhas. Seleccione a falhas (ver abaixo).

falha e prima OK para ver os dados | A memoria de falhas activas pode
sobre a hora da falha. guardar até 10 falhas pela ordem de
aparecimento.

2.6.4.2 Reset de falhas

Tabela 3.

Menu Funcao Nota

Reset de falhas Neste menu, pode fazer o reset de &CUIDADO! Retire o sinal de controlo
falhas. Para obter instrucoes mais | externo antes de fazer o reset da
detalhadas, consulte o capitulo falha para evitar um arranque

3.5.1. acidental da unidade.

2.6.4.3 Historico falhas

Tabela 4.
Menu Funcao Nota
Historico falhas As 40 falhas mais recentes sao Se entrar no historico de falhas e
armazenadas no histoérico de clicar em OK na falha seleccionada
falhas. apresenta os dados sobre a hora da
falha (detalhes).
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2.6.4.4

Contadores totais

Tabela 5. Menu de diagndsticos, parametros de contadores totais

Cadigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

1D

Descricao

V4.4 1

Contador energia

Varia

2291

Quantidade de energia
retirada da rede de
alimentacao. Sem reset.
NOTA PARA O TECLADO
TEXTUAL: a unidade de
energia mais elevada
apresentada no teclado
standard é MW. Caso a
energia contabilizada
ultrapasse 999,9 MW, ndo é
apresentada nenhuma
unidade no teclado.
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.3

Tempo operacao
(teclado grafico)

a d hh:min

2298

Tempo de funcionamento da
unidade de controlo

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.4

Tempo operacao
(teclado textual)

Tempo de funcionamento da
unidade de controlo em total
de anos

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.5

Tempo operacao
(teclado textual)

Tempo de funcionamento da
unidade de controlo em total
de dias

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.6

Tempo operacao
(teclado textual)

hh:min:ss

Tempo de funcionamento da
unidade de controlo em
horas, minutos e segundos
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.7

Tempo de marcha
(teclado grafico)

adhh:min

2293

Tempo de funcionamento do
motor

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2
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Tabela 5. Menu de diagnésticos, parametros de contadores totais

V4.4.8

Tempo de marcha
(teclado textual)

Tempo de funcionamento do
motor em total de anos
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.9

Tempo de marcha
(teclado textual)

Tempo de funcionamento do
motor em total de dias
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.10

Tempo de marcha
(teclado textual)

hh:min:ss

Tempo de funcionamento do
motor em horas, minutos e
segundos

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4411

Tempo funcion.
(teclado grafico)

adhh:min

2294

Quantidade de tempo que a
unidade de poténcia esteve
ligada até ao momento. Sem
reset.

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.12

Tempo funcion.
(teclado textual

Tempo de funcionamento em
total de anos.

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.13

Tempo funcion.
(teclado textual)

Tempo de funcionamento em
total de dias

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4414

Tempo funcion.
(teclado textual)

hh:min:ss

Tempo de funcionamento em
horas, minutos e segundos
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

V4.4.15

Contador de
comando de
arranque

2295

Numero de vezes que a
unidade de poténcia foi
iniciada.

NOTA! Consulte mais informacdes sobre os contadores no capitulo 3.4.1
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2.6.4.5 Cont. de disparo

Tabela 6. Menu de diagndsticos, parametros de contadores de disparo

Codigo Parametro Min. Max. Unidade P:gée:_ 1D Descricao

Contador de energia com
possibilidade de reset.
NOTA: a unidade de energia
mais elevada apresentada no
teclado standard é MW. Caso
a energia contabilizada
ultrapasse 999,9 MW, nao é
apresentada nenhuma
unidade no teclado.

Para fazer o reset do
Contador de disparo . contador:

de energia Varia 2296 Teclado textual standard:
prima continuadamente (4 s)
0 botdo OK.

Teclado gréfico:

prima uma vez OK. Aparece a
pagina Reset contador.
prima OK uma vez mais.
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.1

Com possibilidade de reset.
Consulte P4.5.1.

Tempo operacao a2 d hhmin 2999 NOTA: o valor p.rede~f|n|do
(teclado grafico) depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.3

Tempo de operacao em total
de anos

Tempo operacao NOTA: o valor predefinido
(teclado textual) depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.4

Tempo de operacao em total
de dias

Tempo operacao NOTA: o valor predefinido
(teclado textual) depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.5

Tempo de operacao em
horas, minutos e segundos
Tempo operacao hh:min:ss NOTA: o valor predefinido
(teclado textual) S depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

P4.5.6
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2.6.4.6 Informacao de software

Tabela 7. Menu de diagnésticos, parametros de informacgéo de software

Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. Unidade . - 1D Descricao
nicao
Pacote software
VAT (teclado grafico)
ID do pacote de
V4.6.2 software Cédigo para identificacdo do

(teclado textual) software

Versao do pacote de
V4.6.3 software
(teclado textual)

Carga da CPU da unidade de

V4.6.4 Carga do sistema 0 100 % 2300
controlo.

Nome da aplicacao

VA.6.5 (teclado grafico)

Nome da aplicacao.

V4.6.6 ID da aplicacao Codigo de aplicacao.

V4.6.7 Versao da aplicacao

2.6.5 E/S E HARDWARE

Neste menu, encontram-se diversas definicoes relacionadas com as opcoes. Tenha em
atencao que os valores neste menu sao valores brutos, ou seja, nao dimensionados pela
aplicacao.

2.6.5.1 E/S bésicas

Monitorize aqui os estados das entradas e saidas.

Tabela 8. Menu E/S e hardware, parametros de E/S basicas

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:g;;'_ ID Descricao

V5.1.1 Entrada digital 1 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.1.2 Entrada digital 2 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.13 Entrada digital 3 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.1.4 Entrada digital 4 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.15 Entrada digital 5 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital

V5.1.6 Entrada digital 6 0 1 0 Estado do sinal da entrada
digital
Mostra o modo seleccionado
(com o jumper] para o sinal

V5.1.7 Mo;jr?a(ljg g:;rfda 1 3 3 da entrada analdgica

9! 1=0..20 mA

3=0..10V
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Tabela 8. Menu E/S e hardware, pardmetros de E/S basicas

Estado do sinal da entrada

V5.1.8 Entrada analdgica 1 0 100 % 0,00 L.
analogica

Mostra o modo seleccionado

Modo de entrada (com o jumper] para o sinal

V5.1.9 analéaica 2 1 3 3 da entrada analdgica
g 1=0...20 mA
3=0..10V
V5.1.10 | Entrada analégica 2 0 100 % 0,00 Estado do sinal da entrada
analogica

Mostra o modo seleccionado

Modo de saida (com o jumper] para o sinal

V5.1.11 analdaica 1 1 3 1 da saida analdgica
9 1=0..20 mA

3=0..10V

V5.1.12 |  Saida analégica 1 0 100 % 0,00 Estado do sinal da saida
analogica

V5.1.13 Saida do relé 1 0 1 0 Estado do sinal da saida de
relé

V5.1.14 Saida do relé 2 0 1 0 Estado do sinal da saida de
relé

V5.1.15 Saida do relé 3 0 1 0 Estado do sinal da saida de

relé
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2.65.2 Ranhuras da placa opcional

Os parametros deste grupo dependem da placa opcional instalada. Se nao estiver colocada
nenhuma placa opcional nas ranhuras C, D ou E, ndo serao visiveis nenhuns parametros.
Consulte o capitulo 3.3.13 para obter informacoes sobre a localizacao das ranhuras.

Quando se retira uma placa opcional, o texto informativo 39 Disp. removido aparece no visor.
Consulte a Tabela 135.

Tabela 9. Pardmetros relacionados com a placa opcional

Menu Funcao Nota
Ranhura C Definicoes Definicdoes relacionadas com a placa
opcional.
Monitorizacao Monitorize as informacoes
relacionadas com a placa opcional.
Ranhura D Definicoes Definicdes relacionadas com a placa
opcional.
Monitorizacao Monitorize as informacoes
relacionadas com a placa opcional.
Ranhura E Definicoes Definicoes relacionadas com a placa
opcional.
Monitorizacao Monitorize as informacoes

relacionadas com a placa opcional.

2.6.5.3 Reldgio tmp real

Tabela 10. Menu E/S e hardware, parametros do relégio em tempo real

Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade nicio ID Descricao
Estado da bateria.
. 1 =Nao instalada
V5.5.1 Estado da bateria 1 3 2 2205
2 = Instalada
3 =Trocar bateria
P5.5.2 Tempo hh:mm:ss 2201 | Hora actual
P5.5.3 Data dd.mm. 2202 | Data actual
P5.5.4 Ano aaaa 2203 | Ano actual
Regra de Hora de Verao
1 =Desl.

2 = UE; comeca no ultimo
Domingo de Marco, termina
no ultimo Domingo de
P5.5.5 Hora de Verao 1 4 1 2204 | Outubro

3 = EUA; comeca no segundo
Domingo de Marco, termina
no primeiro Domingo de
Novembro

4 = Rassia (permanente)
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2.6.5.4 Definicoes da unidade de poténcia

Ventilador

O ventilador funciona em modo optimizado ou sempre ligado. No modo optimizado, a
velocidade do ventilador é controlada em funcao da logica interna da unidade, que recebe
dados das medicoes de temperatura, e o ventilador para em 5 minutos quando a unidade esta
no estado Pronto. No modo sempre ligado, o ventilador funciona a toda a velocidade, sem
parar.

Tabela 11. Definicbes da unidade de poténcia, ventilador

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?g;(:'_ ] Descricao
P5.6.1.1 |  Modo ctrl ventila 0 1 1 2377 | 0 = Sempre ligado
1 = Optimizado

Interr. travagem

Tabela 12. Defini¢cdes da unidade de poténcia, interruptor de travagem

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:gée:- 1D Descricao
0 = Desactivado
1 = Activado (Marchal)
P5.6.2.1 | Modo Interr.travagem 0 3 0 2 = Activado (Marcha e Parar)
3 = Activado (Marcha, sem
teste)

Filtro sinusoidal

0 suporte para filtro sinusoidal limita a profundidade de sobremodulacao e evita que as
funcoes de gestdo térmica diminuam a frequéncia de comutacao.

Tabela 13. Defini¢cdes da unidade de poténcia, filtro sinusoidal

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:?:ée:'- ] Descricao
P5.6.4.1 Filtro sinusoidal 0 1 0 0 = Desactivado
1 = Activado
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2.65.5 Teclado

Tabela 14. Menu E/S e hardware, pardmetros do teclado

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?g;(:'_ ] Descricao

Tempo apés o qual o visor
volta a pagina definida com o
parametro P5.7.2.

0 = Nao utilizado

P5.7.1 Tempo limite 0 60 min. 0

Pagina que o teclado

apresenta quando a unidade

é ligada ou quando decorreu

o tempo definido com P5.7.1.

Se o valor for definido como
Pagina de 0, é apresentada a ultima

predefinicao pagina visitada.

0 =Nenhum

1 = Entrar ind. menu

2 = Menu principal

3 = P4g.@ controlo

4 = Multimonitorizacao

P5.7.2

Defina o indice de menu para
P5.7.3 Indice de menu a pagina pretendida e active
com o parametro P5.7.2 = 1.

Defina o contraste do visor

P5.7.4 Contraste* 30 70 % 50 (30...70%).
Defina o tempo até a
retroiluminacao do visor se
P5.7.5 Tempo retroil. 0 60 min. 5 desligar (0...60 min). Se a

definicao for 0, a
retroiluminacao fica sempre
ligada.

*

Apenas disponivel com o teclado gréafico
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2.6.5.6

Bus de campo

Também ¢é possivel encontrar parametros relacionados com diferentes placas de bus de
campo no menu E/S e Hardware. Estes parametros sao explicados com mais detalhe no
manual do respectivo bus de campo.

Tabela 15.
Nivel 1 do Nivel 2 do Nivel 3 do submenu Nivel 4 do submenu
submenu submenu
RS-485 Definicoes comuns | Protocolo ND
Ethernet Definicoes comuns|Modo endereco |P ND
Endereco IP ND
Masc. sub-rede ND
Gateway predef. ND
Endereco MAC ND
Modbus/TCP Definicdes comuns Lim. ligacao
End. do escravo
Tempo limite de
comunicacao
IP BacNet Definicoes N.° de instancia

Tempo limite de
comunicacao

Protocolo em uso

IP BBMD

Porta BBMD

Tempo de duracao

Monitorizacao

Estado protoc.FB

Estado de comunicacao

Instancia actual

Palavra controlo

Palavra estado
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2.6.6 DEF. DO UTILIZADOR

Tabela 16. Menu de definigBes do utilizador, definicbes gerais

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P::ée:- ] Descricao
P6.1 Opcdes de idioma | Varia | Varia Varia | go2 |Depende do pacote de
’ idiomas.
P6.2 | Seleccao de aplicacio go1 | Seleccione aaplicacdo a
utilizar.
Mé.5 Copia seg. param Consulte o capitulo 2.6.6.1 abaixo.
Mb.6 CompAara(;ao de
parametros
P47 Nome da unidade Atribua urrj rjome a unidade,
se necessario.
2.6.6.1 Copia seqg. param

Tabela 17. Menu de definicbes do utilizador, parametros de copia de seguranca dos

pardmetros
- & q a . Predefi- .o
Coadigo Parametro Min. Max. | Unidade nicio ID Descricao
Restaura os valores
Restaurar as predefinidos dos parametros
P6.5.1 predefinicoes de 831 |einicia o Assistente de
fabrica Programacao, quando
activado
Guardar valores dos
parametros para o teclado
* para, por exemplo, copia-los
P6.5.2 Guardar p/ teclado 0 1 0 para outra unidade.
0=Nao
1 =Sim

Carregar valores dos
parametros do teclado para a
unidade.

Restaurar a partir do

P6.5.3 teclado*

Guardar um conjunto de
pardmetros personalizado
(todos os parédmetros
incluidos na aplicacao)

B6.5.4 Guardar em Conj. 1

Carregar o conjunto de
B6.5.5 Restaurar Conj. 1 pardmetros personalizados
para a unidade.

Guardar outro conjunto de
parametros personalizado
(todos os pardmetros
incluidos na aplicacao)

B6.5.6 Guardar em Conj. 2

Carregar o conjunto de
B6.5.7 Restaurar Conj. 2 parametros personalizados 2
para a unidade.

*. Apenas disponivel com o teclado grafico
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2.6.7 FAVORITOS

NOTA: este menu nao se encontra disponivel no teclado textual.

Os favoritos sao normalmente utilizados para reunir um conjunto de parametros ou de sinais
de monitorizacao de qualquer um dos menus do teclado. Para adicionar itens ou parametros
a pasta Favoritos, consulte o capitulo 2.4.1.7.

Para remover um item ou um parametro da pasta Favoritos, faca o seguinte:

STO>|C| READY‘ ‘ K¢} STCP|d READY‘ ‘ IXe}

Ij Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freq Q Monitor
50.00 Hz @

@ Help

€9 Rem from favorites

2.6.8 NIVEIS UTILIZADOR

9172.emf

Os parametros de nivel de utilizador servem para limitar a visibilidade de parametros e para
impedir a parametrizacao nao autorizada e inadvertida do teclado.

Tabela 18. Parametros de nivel de utilizador

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P::g:ﬂ ] Descricao

1 =Normal; todos os menus
visiveis no menu principal

2 = Monitorizacao; apenas os
menus de Monitorizacao e de
Niveis de Utilizador se
encontram visiveis no menu
principal

3 = Favoritos; apenas os
menus de Favoritos e de
Niveis de Utilizador se
encontram visiveis no menu
principal

P8.1 Nivel utilizador 1 3 1 1194

Se a definicao for diferente
de 0 antes de mudar para a
monitorizacao quando, por
exemplo, o nivel de utilizador
Normal esta activo, sera
pedido o codigo de acesso ao
tentar voltar para Normal.
P8.2 Cédigo acesso 0 99999 0 2362 | Por conseguinte, pode ser
utilizado para impedir a
parametrizacao

nao autorizada do teclado.
NOTA! Nao perca o codigo!
Se o cédigo se perder,
contacte o centro/parceiro de
assisténcia mais proximo.
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ste |G reor | AR | Keypad ste (5] reoy | A | o
. Userp;zevels %T Access code

1022362 Pg.2 < >
User level A
8 Normal > % 00000

Min:0
Max:9

Access code

00000

9173.emf
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3. APLICACAO VACON 100

O inversor de CA Vacon contém uma aplicacao Vacon 100 pré-carregada para utilizacao
imediata.

Os parametros desta aplicacao estao listados no capitulo 3.3.13 deste manual e sao explicados
mais detalhadamente no capitulo 3.4.

3.1 FUNGGES ESPECIFICAS DO INVERSOR DE CA VACON
Caracteristicas

e Assistentes completos para programacao, controlo PID, Multibomba e Modo de
Disparo, usados para facilitar a colocacao em servico

e Botao “Funct” para alternar facilmente entre um local de controlo Local (teclado) e
Remoto. O local de controlo remoto é seleccionavel por parametro (E/S ou bus de
campo)

e 8frequéncias predefinidas

e Funcdes de potenciometro do motor

e Controlo por manipulo

¢ Funcao de regulacao ponto a ponto

e 2tempos de rampa programaveis, 2 supervisoes e 3 intervalos de frequéncias
proibidas

¢ Paragem forcada

e Pdagina de controlo para facil monitorizacao e utilizacao dos valores mais essenciais.

e Mapeamento de dados do bus de campo

e Reset automatico

e Utilizacao de modos de pré-aquecimento diferentes para evitar problemas de
condensacao

¢ Frequéncia de saida maxima de 320 Hz

e Funcoes de relogio em tempo real e de temporizador disponiveis (pilha opcional
necessaria). Possibilidade de programacao de 3 canais temporizados para servir
diferentes funcoes na unidade (por exemplo, Iniciar/Parar e frequéncias predefinidas)

e Controlador PID externo disponivel. Pode ser usado para controlar, por exemplo, uma
valvula que utilize as E/S do inversor de CA

e Funcao de modo de suspensao que activa e desactiva automaticamente o
funcionamento da unidade com os niveis definidos pelo utilizador para poupar energia.

e Controlador PID de 2 zonas (2 sinais de feedback diferentes; controlo minimo e
maximo)

e Duas fontes de valor de referéncia para o controlo PID. Seleccdo com entrada digital

e Funcao de reforco de valor de referéncia PID

e Funcao de feedforward para melhorar a resposta as alteracoes de processo

e Supervisao do valor de processo

e Controlo multibomba

e Contador de manutencao

e Funcoes de controlo da bomba: funcao de Controlo da Bomba de Ferragem, Controlo
de Bomba Jockey, Limpeza Automatica de Impulsor da Bomba, Supervisao da Pressao
de Entrada da Bomba e Proteccao Anti-gelo
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3.2 GRUPO DE PARAMETROS DE DEFINIGAO RAPIDA

0 menu de Definicao Rapida é um conjunto de parametros que sao usados normalmente
durante a instalacao e a colocacdo em servico. Os parametros encontram-se reunidos no
primeiro grupo para que possam ser localizados rapida e facilmente. Porém, estes podem ser
encontrados e editados nos respectivos grupos de parametros, no menu de parametros. A
alteracao do valor de um parametro no grupo de definicao rapida também altera o valor do
parametro no grupo respectivo.

No grupo de parametros de Definicdo Rapida também encontrara assistentes adicionais que o
irdo ajudar a programar rapidamente a unidade, solicitando-lhe varios dados essenciais.

No grupo de pardmetros de Definicao Rapida também encontrara o parametro (P7.2 Aplicacdo)
para seleccionar a configuracao predefinida da aplicacao para a unidade. As configuracoes
predefinidas da aplicacao redefinem imediatamente um grupo de parametros para os valores
predefinidos quando o parametro P7.2Aplicacdo é alterado. Adicionalmente, sera iniciado um
assistente de aplicacao se o valor do parametro P7.2 Aplicacgo (1D 212]for alterado usando o
teclado. O assistente de aplicacdo vai ajuda-lo solicitando-lhe os parametros basicos que
estao relacionados com a aplicacao seleccionada. Para obter mais informacdes sobre os
assistentes de aplicacao, consulte os capitulos 1.1.1-1.1.6.

A seleccao da aplicacao minimiza a necessidade de edicao manual dos parametros e permite
colocar facilmente em servico o inversor Vacon 100.

Podem ser seleccionadas as seguintes configuracoes predefinidas da aplicacao:

Aplicacao Descricao

Normalmente usada em aplicacoes controladas por velocidade simples, em
Standard que n&o s3o necessarias caracteristicas especiais (por exemplo, bombas,
ventiladores, transportadores).

Normalmente usada em aplicacdes controladas por velocidade, em que é

Local/Remoto . . X
necessario alternar entre dois locais de controlo.

Normalmente usada em aplicacdes controladas por velocidade, em que sao
Veloc. multi-passo necessarias varias referéncias de velocidade fixa (por exemplo, bancos de
ensaios).

Normalmente usada em aplicacdes em que a varidvel do processo (por
exemplo, pressao) é controlada através do controlo da velocidade do motor
(por exemplo, bomba ou ventilador). A unidade esté configurada para um
ponto de referéncia e um sinal de feedback. E possivel alternar entre
referéncia de frequéncia directa e referéncia de frequéncia controlada por
PID.

Normalmente usada em aplicacdes em que sao necessarias funcoes
avancadas de regulacao do controlo do motor.

Controlo PID

Multi-usos

Normalmente usada em processos em que a referéncia de frequéncia do

Pot iomet t , o , S
orenciometro motor motor é controlada (aumentada/diminuida) através de entradas digitais.
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3.2.1 APLICAGAO DE CONTROLO STANDARD

A aplicacao standard é normalmente usada em aplicacoes controladas por velocidade simples
(por exemplo, bombas, ventiladores ou transportadores), em que n3o sdo necessarias
caracteristicas especiais.

A unidade pode ser controlada por teclado, bus de campo ou terminal de E/S.

No controlo de terminais de E/S, o sinal de referéncia de frequéncia da unidade é ligado a Al1
(0...10V) ou Al2 (4...20 mA), consoante o tipo de sinal de referéncia. Had também trés referéncias
de frequéncia predefinidas disponiveis. As referéncias predefinidas podem ser activadas
através de Dl4 e DI5. Os sinais de iniciar/parar a unidade sao ligados a DI1 (marcha directa) e
DI2 (marcha inversal.

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S bésica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha, Falha,
Pronto).

Ligacoes de controlo

Ligacoes de controlo predefinidas da aplicacao de controlo standard.
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Placa de E/S normal
» T
r ‘[ \:_ j * 1 | ‘+10Vref ‘ ’Sal’da de referéncia ‘ ’ ‘
|
l \
Potenciémetro de|, -
. -4 2 AlT+ Entrada analdgica 1+
referéncia 1...10kQ : Referéncia de frequéncia
! [predefinicao 0...10V)
Eommm 3 All- Entrada analdgica 1-
4 Al2+ Entrada analdgica 2+
Referéncia de frequéncia
(predefinicao 4...20 mA)
5 Al2- Entrada analégica 2-
__________________ 6 ‘Sal’da 2%V @ ‘ ‘Tenséo auxiliar de 24 V ‘ ‘ ‘
3 | 7 | IGND [ ‘ IE/S de terra ‘ ‘ ‘
:h T <| 8 | ’DH ‘ ’Emrada digital 1 ‘ ‘ Marcha directa ‘
il T - ~| 9 | ’DIZ ‘ ’Entrada digital 2 ‘ [ Marcha inversa ‘
e ‘I 10 | ‘D|3 ‘ ‘Entrada digital 3 ‘ [ Falha externa ‘
| | 1 | ‘CM [ ] ‘ ‘Comum para DI1-DI6 ‘ ’ ‘*]
| 12 | [saida2sv @ | [Tensao auxitiarde 24v || |
3 r -——‘I 13 | ‘GND [ ] ‘ ’E/Sdeterra H ‘
Lot - 14 ] [ou | [Entrada digital 4 | [t
| e | — Toer. | Fearato | P et
[ B 15 DIS Entrada digital 5 Fechado | Fechado | Freq. prdel.3
e T | |Entrada digital 6 || Resetde falhas |
. |
| | | 17 | ‘CM [ J ‘ ‘Comum para DI1-DI6 ‘ ’ ‘*l
! I
. |
A S i 18 | |AO1+ Saida analégica 1+
by AL Frequéncia de saida
AN mA- ! [predefinicao: 0...20 mA)
! So-f--r--- 1419 AO1- @ | |Saida analdgica -
1 I
: |
i ! Tensao de entrada auxiliar
! ! 30 Entrada de +24 V de 24V
. |
! ! A RS485 Bus de série, negativo
\ : Modbus RTU
! h B RS485 Bus de série, positivo
| 21 | [ro1/1NC Saida do relé 1
| I
| MARCHA | ____["22 | [rot2cm : MARCHA
| |
[ "‘:’ """ 23 RO1/3 NO —
|
I : 24 RO2/1 NC j Saida do relé 2
|
! FALHA - L----| 25 | |RO2/2CM FALHA
- @ ———————— 26 R02/3 NO —
32 R0O3/2 CM g Saidadorelé 3
PRONTO
33 RO3/3 NO —
9301.emf

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte a figura
abaixo

&) [
®
ol "=
9
[S]
g Entradas digitais
g Flutuante
i i $ Ligada a GND
D S (Predefinigao!)
N
= |9
N

9109.emf
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M1.1 Assistentes

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P::gée:- 1D Descricao
0 = Nao activar
1 = Activar
. Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
capitulo 1.1).
Se seleccionar Activar,
) ) inicia o Assistente
1.1.3 | Assistente multibomba 0 1 0 1671 Multibomba (consulte o
capitulo 1.2).
Se seleccionar Activar,
114 A55|stent_e do modo de 0 1 0 1672 inicia o Assistente do Modo
disparo de Disparo (consulte o
capitulo 1.3).
M1 Definicao Rapida:
Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:i!gée;'- ] Descricao
0=Standard
1=Local/Remoto
- 2=Velocidade Multi-passo
1.2 Aplicacao 0 2 1 212 3=Controlo PID
4=Multi-usos
5=Potenciémetro do motor
13 RefAere.nma,d.e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Relfgrenua de. f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 Retergnuaﬁg P13 3200 Hz 50,0 102 Relfe.renua de.ft.'equenua
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo de aceleracao 0.1 300,0 < 5.0 103 |Paraa frequéncia dAe sglda
1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Tempo de para a frequéncia de saida
1.6 P - 0,1 300,0 s 50 103 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 , . a
’ maxima para a frequéncia
zero.
17 Limite de corrente do | H*0.1 IS A Varia 107 Corr.ente maxima do motor a
motor partir do inversor de CA.
18 Tipo de motor 0 1 0 g50 | O=Motor deinducao
1=Motor de iman permanente
Localize este valor U, na
19 | Tensdonmominaldo |y oy v Varia | 110 |Placa de caracteristicas do
motor motor. Determine também a
ligacao usada (Delta/Estrela).
110 Frequéncia nominal 8.0 320,0 by 50 Hz ”r Localize estle \./alorfn na placa
do motor de caracteristicas do motor.
. . Localize este valor n, na
11 | Velocidadenominaldo [ o, | 19200 | Rpm | Varia | 112 |placa de caracteristicas do
motor.
112 Corrente nominal do | H*0.1 s A Varia 13 Localize este valor |, na placa

motor

de caracteristicas do motor.
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Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

Descricao

Cos Phi do Motor

0,3

1,00

Varia

120

Localize este valor na placa
de caracteristicas do motor.

Optimizacao energia

666

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
pode ser usada em
aplicacdes de ventilador e
bomba, por exemplo.
0=Desactivada

1=Activada

1.15

Identificacao

631

A identificacdo automatica do
motor calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um controlo
optimo do motor e da
velocidade.

0 =Sem accao

1 =Em pausa

2 = Com rotacao

NOTA: os parametros da
placa de identificacao do
motor

tém de ser definidos antes de
ser executada a identificacao.

Funcao arrang.

505

0=Em rampa
1=Arranque lancado

Funcao parar

506

O=Livre
1=Em rampa

Reset autom.

731

0=Desactivado
1=Activado

Resposta a falha
externa

701

0=Sem accao

1=Alarme

2=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)

3=Falha (paragem livre)

Resposta a falha Al
baixa

700

0=Sem accao

1=Alarme
2=Alarme+frequéncia de
falha predefinida (par.
P3.9.1.13)

3=Alarme + frequéncia
anterior

4=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)

5=Falha (paragem livre)

Local ctrl remoto

172

Seleccao do local de controlo
remoto (iniciar/parar).
0=Controlo E/S

1=Controlo de bus de campo
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Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade nicso 1D Descricao
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo é a
E/S A
0 = Frequéncia predefinida 0
1 = Referéncia do teclado
2 = Bus de campo
3=Al1

Seleccao dareferéncia 4=Al2
1.22 de cc;ntrolo Ade E/S 0 9 5 117 |5=AIT+Al2
6 = Referéncia PID
7 = Potencidometro do motor
8 = Referéncia do manipulo
9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2
103 |eleccacdereferéneia) 9 1 121 | Consulte P1.22.
de controlo do teclado
Seleccao de referéncia
1.24 de controlo do bus de 0 9 2 122 |Consulte P1.22.
campo
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1= 2.10 V/4..20 mA
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.26 Gama de sinal Al2 0 1 1 390 1= 2.10 V/4..20 mA
1.27 Funcao RO1 0 51 2 1101 | Consulte P3.5.3.2.1
1.28 Funcao RO2 0 51 3 1104 | Consulte P3.5.3.2.1
1.29 Funcao RO3 0 51 1 1107 | Consulte P3.5.3.2.1
1.30 Funcao AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1
Mi.31 Standard
. ) A , , . Predefi- .
Cadigo Parametro Min. Max. |Unidade nicio ID Descricao
Frequéncia predefinida Frequéncia predefinida

1.31.1 g f P1.3 P1.4 Hz 10,0 | 105 |seleccionada pela entrada
digital Dl4.

Frequéncia predefinida Frequéncia predefinida

1.31.2 g P P1.3 P1.4 Hz 150 | 106 |seleccionada pela entrada

2 .
digital DI5.
Frequéncia predefinida Frequéncia predefinida

1.31.3 g P P1.3 P1.4 Hz 20,0 | 126 |seleccionada pela entrada

3

digital DI4 e DI5.
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3.2.2 APLICAGAO DE CONTROLO LocAL/REMOTO

A aplicacao de controlo Local/Remoto é normalmente usada quando sdo necessarios dois
locais de controlo. A alternancia entre um local de controlo Locale Remotofaz-se através da
DI6. Quando esta activo o controlo Remoto, os comandos de iniciar/parar podem ser dados
quer através do bus de campo, quer do terminal de E/S (DI1 e DI2). Quando esta activo o
controlo Local, os comandos de iniciar/parar podem ser dados através do teclado, do bus de
campo ou do terminal de E/S (DI4 e DI5).

Para cada local de controlo, a referéncia de frequéncia pode ser seleccionada individualmente
a partir do teclado, bus de campo ou terminal de E/S (Al1 ou Al2).

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S basica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha, Falha,
Pronto).

Ligacoes de controlo

Ligacdes de controlo predefinidas da aplicacao de controlo local/remoto
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Placa de E/S normal

N Terminal L sina | Descricao

11 ] [rovret

‘ ‘Sal’da de referéncia ‘ ‘

|
- \
Potenciometro de |, N .
referéncia 1..10kQ | 12| |A Entrada analogica 1+ LOCAL:
| Referéncia de frequéncia
foooo- 1 3 All- Entrada analégica 1- (predefinicao 0...10V)
o 4 Al2+ Entrada analdgica 2+
Frequéncia remota REMOTO:
(4.20mA) Referéncia de frequéncia
5 Al2- Entrada analdgica 2- (predefinicao 4...20 mA)
| 6 | [saidazsv @ | [Tensao auxitiar de 24V | | \
Controlo remoto
¢24V) [ 7 | [onD ® | [E/sdeterra || \
————— ro-l cmm----e | [on | [Entrada digital 1 | [REMOTO: Marcha directa_|
Loor” e {9 ][on | [Entrada digital 2 | [REMOTO: Marcha inversa |
T { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Entrada digital 3 ‘ ‘Falha externa ‘
Terra de controlo remoto
,,,,,,,,,,,,, J 1" ‘ ‘CM ® ‘ ‘Comum para DI1-Dlé ‘ ‘ ‘*]
. 112 | [saidecsv @ | [Tensao auiiar de 24V | | |
: ro-- { 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘E/Sdeterra ‘ ‘ ‘
| -
Lo - 16 o | [Entrada digital 4 | [LocAL: Marcha directa |
- |
e - 4 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Entrada digital 5 ‘ ‘LOCAL: Marcha inversa ‘
| -
e TR AL | [Entrada digital 6 | [Seleccao de Loc/REM |
|
| : ‘ 17 ‘ ‘CM [ ‘ ‘Comum para DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
|
| |
! TN T :* — 1 18 AO1+ Saida analégica 1 +
Lo AL Frequéncia de saida
oo™ ! [predefinicdo: 0...20 mA)
! Sooft == — 119 AO1-/GND ® | |Saida analégica 1 -
; 1
I ! Tensao de entrada auxiliar
: : 30 Entrada de +24 V de 24V
|
: ! ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus de série, negativo ‘
[ | Modbus RTU
: | B ‘ RS485 ‘ Bus de série, positivo
1 | 21 | [RO1/1NC Saida do relé 1
|
| MARCHA b --- 22 | [Ro1/2CM . MARCHA
|
:” ”"P”” 23 RO1/3NO —
! | 24 | |Ro2/1NC j Saida do relé 2
|
| FALHA - ---- 25 R02/2 CM FALHA
- (X 1 26 | [ro2/ano —
| 32 | [Ros/acm | [~ saidadorelé3
PRONTO
[ 33 | [ro3/zno [

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte a figura

abaixo

Entradas digitais
Flutuante

Ligada a GND
(Predefinigao!)

9109.emf
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M1.1 Assistentes

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:Iei:ée:- 1D Descricao
0 = Nao activar
1 = Activar
. Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
capitulo 1.1).
Se seleccionar Activar,
) ) inicia o Assistente
1.1.3 | Assistente multibomba 0 1 0 1671 Multibornba [consulte o
capitulo 1.2).
Se seleccionar Activar,
114 A55|stent_e do modo de 0 1 0 1477 |Iniciao Assistente do Modo
disparo de Disparo (consulte o
capitulo 1.3).
M1 Definicao Rapida:
Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:gée:- ID Descricao
0=Standard
1=Local/Remoto
e | Aplicagao 0] N i
4=Multi-usos
5=Potenciémetro do motor
13 Refherelnmald.e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Relfgrenaa de. f.requenC|a
frequéncia minima minima permitida.
14 RefAere.nua’d.e P13 3200 Hz 50,0 102 Relfe.renua de.ﬂ.’equenua
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo de aceleracao 0.1 300,0 S 5.0 103 |Paraa frequéncia dAe sglda
1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Tempo de para a frequéncia de saida
1.6 P - 0,1 300,0 s 50 104 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 o .
’ maxima para a frequéncia
zero.
17 Limite de corrente do | H*0.1 IS A Varia 107 Corr.ente maxima do motor a
motor partir do inversor de CA.
18 Tipo de motor 0 1 0 g50 | O=Motor deinducao
1=Motor de iman permanente
Localize este valor U, na
1.9 | Temsaonominaldo | yoi | yaria v Varia | 110 |Placa de caracteristicas do
motor motor. Determine também a
ligacao usada (Delta/Estrela).
110 Frequéncia nominal 8.0 320,0 by 50 Hz 11 Localize estle \./alorfn na placa
do motor de caracteristicas do motor.
. . Localize este valor n, na
1.11 Velouda::eo?c?rrmnaldo 24 19200 Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas do
motor.
112 Corrente nominal do | H*0.1 s A Varia 113 Localize estle Yalor I, naplaca
motor de caracteristicas do motor.
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Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:ﬁgée;'- ID Descricao

Localize este valor na placa

1.13 Cos Phi do Motor 0,30 1,00 Varia 120 ..
de caracteristicas do motor.

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
1.14 Optimizacao energia 0 1 0 666 | pode serusadaem
aplicacoes de ventilador e
bomba, por exemplo.
O0=Desactivada

1=Activada

A identificacdo automatica do
motor calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um controlo
optimo do motor e da
velocidade.

0 =Sem accao

1 =Em pausa

2 = Com rotacao

NOTA: os parametros da
placa de identificacao do
motor

tém de ser definidos antes de
ser executada a identificacao.

1.15 Identificacao 0 2 0 631

0=Em rampa

1.16 Funcao arrang. 0 1 0 505 1=Arranque lancado
1.17 Funcao parar 0 1 0 506 |0=Livre
' 1=Em rampa

118 Reset autom. 0 1 0 731 | O=Desactivado
1=Activado
0=Sem accao

Resposta a falha 1=Alarme
1.19 P 0 3 2 701 | 2=Falha (parar de acordo com

externa o modo de paragem)

3=Falha (paragem livre)

0=Sem accao
1=Alarme
2=Alarme+frequéncia de
falha predefinida (par.
Resposta.a falha Al 0 5 0 700 P3.9.1.13) o

baixa 3=Alarme + frequéncia
anterior
4=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)
5=Falha (paragem livre)

1.20

Seleccao do local de controlo
remoto (iniciar/parar).
0=Controlo E/S

1=Controlo de bus de campo

1.21 Local ctrl remoto 0 1 0 172
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Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade nicso ID Descricao
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo é a
E/S A
0 = Frequéncia predefinida 0
1 = Referéncia do teclado
2 = Bus de campo
3=Al

Seleccao da 4 =Al2
1.22 referéncia de controlo 0 9 3 117 |5=AIT+AI2
Ade E/S 6 = Referéncia PID
7 = Potencidometro do motor
8 = Referéncia do manipulo
9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2
Seleccao de
1.23 referéncia de controlo 0 9 1 121 |Consulte P1.22.
do teclado
Seleccao de
1.24 referéncia de controlo 0 9 2 122 |Consulte P1.22.
do bus de campo
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1= 2.10 V/4..20 mA
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.26 Gama de sinal Al2 0 1 1 390 1= 2.10 V/4..20 mA
1.27 Funcao RO1 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1
1.28 Funcao RO2 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1
1.29 Funcao RO3 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1
1.30 Funcao AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1
Mi.32 Local/Remoto
- A . , . Predefi- .
Codigo Parametro Min. Max. |[Unidade nicio ID Descricao
Seleccao da referéncia
1.32.1 de controlo B de E/S 1 20 4 131 | Consulte P1.22
ENTdig _
1.32.2 Forcar controlo E/S B Ranhu- | 425 VERDADEIRO=Impor local de
. controlo para E/S B
raA.6
. VERDADEIRO=A referéncia de
a ENTdig . ,
Forcar referéncia E/S frequéncia usada é
1.32.3 Ranhu- | 343 . R
B rah b especificada pelo parametro
: de referéncia E/S B (P1.32.1)
ENTdig .
1.32.4 | Sinalde controlo 1 B Ranhu- | 423 |>/naldearranque T guandoo
local de controlo é a E/S B
raA.4
ENTdig .
1.32.5 | Sinalde controlo 2 B Ranhu- | 424 |>/naldearranque T guandoo
raA 5 local de controlo é a E/S B
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Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?gée;'- ID Descricao
Forcar controlo do ENTdig
1.32.6 ’ Ranhu- | 410 |Forcar controlo para teclado
teclado ’
raA.1
ENTdig
132.7 Forcar controlo do bus Ranhur | 411 Forcar controlo para bus de
de campo campo
a0.1
ENTdig
FALSO = OK
1.32.8 | Falha externa (fechar) Ranhu- | 405 VERDADEIRO = Falha externa
raA.3
132.9 Reset de falhas E:r;r:ﬁ W4 Fazer reset de todas as falhas
T (fechar) 0.1 activas quando VERDADEIRO
3.2.3 APLICAGAO DE CONTROLO DE VELOCIDADE MULTI-PASSO

A aplicacao de controlo de velocidade multi-passo pode ser usada em aplicacdoes em que sao
necessarias varias referéncias de velocidades fixas (por exemplo, bancos de ensaios).

No total, podem ser usadas 7 + 1 referéncias de frequéncia individual: uma referéncia basica
(A1 ou Al2) e 7 referéncias predefinidas.

As referéncias predefinidas sao seleccionadas com os sinais digitais DI4, DI5 e DI16. Se
nenhuma destas entradas estiver activa, a referéncia de frequéncia é obtida na entrada
analdgica (Al1 ou Al2). Os comandos de iniciar/parar sdo dados através do terminal de E/S (DI1
e DI2).

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S bésica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha, Falha,
Pronto).

Ligacoes de controlo

Ligacoes de controlo predefinidas da aplicacao de controlo de velocidade multi-passo

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com




VACON ® 59 APLICAGAO VACON 100

Placa de E/S normal

‘r' - : 1 ﬁ 1 ‘ ‘+10Vref ‘ ‘Sa{da de referéncia ‘ ‘ ‘
» \
I}’ot?nc_lor:et:%sg 3 -4 2 All+ Entrada analdgica 1+
WS Yo | Referéncia de frequéncia
! (predefinicdo 0...10V)
fooo oo 1 3 Al- Entrada analégica 1-
4 Al2+ Entrada analdgica 2+
Referéncia de frequéncia
(predefinicao 4...20 mA)
5 Al2- Entrada analdgica 2-
R R LR 6 ‘Safda YA ) ‘ ‘Tenséo auxiliar de 24 V ‘ ‘ ‘
3 . ‘ 7 ‘ ‘GND ® ‘ ‘E/S de terra ‘ ‘ ‘
:f —-el eeee-- { 8 \ \ DI \ \Entrada digital 1 \ \ Marcha directa \
:P . JEEEEEE { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Entrada digital 2 ‘ ‘ Marcha inversa ‘
:L el e { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Entrada digital 3 ‘ ‘ Falha externa ‘
[ 11 ] [em ® | | [comumparabit-Dis || *)
[ 12 | [saida2sv @ | [Tensdo auxitiar de 24v | | \
3 r,,,,# 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘E/Sdeterra H ‘
S {14 | [ou | [Entrada digital 4 | [ s
. P | T 0 0 Fweq:predeQW
Lo ,”:””4 15 | [o5 | [Entrada digital 5 | | e
LT e T LT | [Entrada digal 6 | e
: | [17 ] [em ® || [comumparaDitDis || B
! I
| I
vooo T AN il 18 AO1+ Saida analégica 1 +
Y AL Frequéncia de saida
N ma-, | (predefinicao: 0...20 mA)
| Se-fmmrmm- 719 AO1- @ | (Saida analédgica 1 -
| |
3 i 30 Entrada de +24 V '(Ij'tzn;j\o/de entrada auxiliar
H |
l | ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus de série, negativo ‘
' ) Modbus RTU
‘ [ B ] [rssss | [Bus de série, positivo |
. | 21 RO1/1 NC j Saida do relé 1
1 |
MARCHA b----| 22 | |RO1/2CM MARCHA
‘®ﬁ ****** 23 | |RO1/3NO —
3 ! 24 R0O2/1 NC j Saida do relé 2
| FALHA ~----[ 25 | [Roz2cm FALHA
- @ ffffffff 26 | |R02/3NO —
32 RO3/2 CM ~ Saida do relé 3
PRONTO
33 RO3/3 NO

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte a figura
abaixo:

Entradas digitais
Flutuante

Ligada a GND
(Predefinigao!)

-

QXX oXo Yo, X XoXoXo Koo XoXo)

9109.emf
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M1.1 Assistentes

motor

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P::;:- 1D Descricao
0 = Nao activar
1 = Activar
. Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
capitulo 1.1).
Se seleccionar Activar,
) ) inicia o Assistente
1.1.3 | Assistente multibomba 0 1 0 1671 Multibornba [consulte o
capitulo 1.2).
Se seleccionar Activar,
114 A55|stent_e do modo de 0 1 0 1672 inicia o Assistente do Modo
disparo de Disparo (consulte o
capitulo 1.3).
M1 Definicao Rapida:
Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?gée;'- ID Descricao
0=Standard
1=Local/Remoto
- 2=Velocidade Multi-passo
1.2 Aplicacao 0 5 2 212 3=Controlo PID
4=Multi-usos
5=Potenciémetro do motor
13 RefAerelnmald.e 0,00 P14 0.0 101 Relfgrenma de. f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 RetergnC|ald§ P13 3200 Hz 50,0 102 Re}fe.renua de.frequenua
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo de aceleracao 0.1 300,0 Hy 5.0 103 |Paraa frequéncia dAe s_alda
1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Tempo de para a frequéncia de saida
1.6 P - 0,1 300,0 3 50 104 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 , . a
’ maxima para a frequéncia
zero.
17 Limite de corrente do | GH*0,1 IS S Varia 107 Corr.ente maxima do motor a
motor partir do inversor de CA.
18 Tipo de motor 0 1 0 g50 | O=Motor deinducao
1=Motor de iman permanente
Localize este valor U, na
19 Tensao nominal do Varia Varia Varia 110 |placade caracFerlsticas,do
motor motor. Determine também a
ligacao usada (Delta/Estrela).
110 Frequéncia nominal 8.0 320,0 v 50 Hy ”r Localize estle Yalor fynaplaca
do motor de caracteristicas do motor.
. . Localize este valor n, na
1.11 Velomdag:eo?c?rrmnaldo 24 19200 Hz Varia 112 | placa de caracteristicas do
motor.
112 Corrente nominal do | H*0.1 s Rpm Varia 113 Localize este valor I, na placa

de caracteristicas do motor.
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Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

Descricao

Cos Phi do Motor

0,30

1,00

Varia

120

Localize este valor na placa
de caracteristicas do motor.

Optimizacao energia

666

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
pode ser usada em
aplicacdes de ventilador e
bomba, por exemplo.
O0=Desactivada

1=Activada

1.15

Identificacao

631

A identificacdo automatica do
motor calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um controlo
optimo do motor e da
velocidade.

0 =Sem accao

1 =Em pausa

2 = Com rotacao

NOTA: os pardmetros da
placa de identificacao do
motor

tém de ser definidos antes de
ser executada a identificacao.

Funcao arrang.

505

0=Em rampa
1=Arranque lancado

Funcao parar

506

O=Livre
1=Em rampa

Reset autom.

731

0=Desactivado
1=Activado

Resposta a falha
externa

701

0=Sem accao

1=Alarme

2=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)

3=Falha (paragem livre)

1.20

Resposta a falha Al
baixa

700

0=Sem accao

1=Alarme
2=Alarme+frequéncia de
falha predefinida (par.
P3.9.1.13)

3=Alarme + frequéncia
anterior

4=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)

5=Falha (paragem livre)

1.21

Local ctrl remoto

172

Seleccao do local de controlo
remoto (iniciar/parar).
0=Controlo E/S

1=Controlo de bus de campo
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Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:ﬁgée:- ID Descricao
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo é a
E/SA
0 = Frequéncia predefinida 0
1 = Referéncia do teclado
2 = Bus de campo
3=Al

Seleccao da 4=Al2
1.22 referéncia de controlo 0 9 5 117 |5 =Al1+Al2
Ade E/S 6 = Referéncia PID
7 = Potenciémetro do motor
8 = Referéncia do manipulo
9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2
Seleccao de
1.23 | referéncia de controlo 0 9 1 121 | Consulte P1.22.
do teclado
Seleccao de
1.24 referéncia de controlo 0 9 2 122 | Consulte P1.22.
do bus de campo
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1= 2.10 V/4..20 mA
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.26 Gama de sinal Al2 0 1 1 390 1= 2.10 V/4..20 mA
1.27 Funcdo RO1 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1
1.28 Funcdo RO2 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1
1.29 Funcdo RO3 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1
1.30 Funcdo AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1

M1.33 Velocidade Multi-passo

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?gée;'_ ID Descricao

1.33.1 pf:;l‘;i?;;ﬂ P1.3 P1.4 Hz 10,0 105

1.33.2 Frequéncia P1.3 P1.4 Hz 15,0 106
predefinida 2

1.33.3 Frequéncia P1.3 P14 Hz 20,0 126
predefinida 3

1.33.4 Frequéncia P1.3 P1.4 Hz 25.0 127
predefinida 4

1335 Frequéncia P1.3 P1.4 Hz 30,0 128
predefinida 5

1.33.6 Frequéncia P1.3 P14 Hz 40,0 129
predefinida 6

1.33.7 Frequéncia P1.3 P1.4 Hz 50,0 130
predefinida 7
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Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:gée:'- ID Descricao
0=Codificado em binario
1=NUmero de entradas. A
frequéncia
133.8 Modo de frgquenma 0 1 0 128 predefinida € seleccllonada de
predefinida acordo com a quantidade de
entradas digitais de
velocidade predefinida
activas.
ENTdig
FALSO = OK
1.33.9 | Falha externa (fechar) Ranhu- | 405 VERDADEIRO = Falha externa
raA.3
133.10 Reset de falhas REa'\rlwIw(iIEa W4 Fazer reset de todas as falhas
R (fechar) 0.1 activas quando VERDADEIRO
3.2.4 ApLIcAgAO DE CONTROLO PID

A aplicacao de controlo PID é, normalmente, usada em aplicacdes em que a variavel do
processo (por exemplo, pressao) é controlada através do controlo da velocidade do motor (por
exemplo, bomba ou ventilador). Nesta configuracao, o controlador PID interno da unidade sera
configurado para um ponto de referéncia e um sinal de feedback. A aplicacdo de controlo PID
fornece um controlo sem dificuldades e um pacote integrado de medicao e controlo, em que
nao sao necessarios componentes adicionais.

Podem ser usados dois locais de controlo individuais. A seleccao do local de controlo A e B faz-
se através da DI6. Quando estd activo o local de controlo A, os comandos de iniciar/parar sao
dados através da DI1 e a referéncia de frequéncia é obtida do controlador PID. Quando esta
activo o local de controlo B, os comandos de iniciar/parar sdo dados através da Dl4 e a
referéncia de frequéncia é obtida directamente da Al1.

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S bésica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha, Falha,
Pronto).

Ligacoes de controlo

Ligacoes de controlo predefinidas da aplicacao de controlo PID.
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Placa de E/S normal

. e s Descricio |

T { N ]ﬂ 1 ‘ ‘ +10Vref ‘ ‘Sa{da de referéncia ‘ ‘ ‘
| Y
|
A \
Potenciémetro de| C - Local A: Valor ref.2 PID
referéncia 1..10kQ)| Z || A Entrada analégica 1+ (referéncial
I Local B: Referéncia de
| ~ . . e
Tt 3 All- Entrada analdgica 1- Bre%s/r]ma (predefinicao
Transmissor de 2 fios
77777777 4 Al2+ Entrada analdgica 2+
Valor real 9
+ Feedback PID (valor real)
(predefinicao 4...20 mA)
[ty 5 Al2- Entrada analdgica 2-
|
1=(0)4..20mA |"_ i _ _ _ | - = —
R —— ____ 6 Saida24V @ ‘Tensao auxiliar de 24V ‘ ‘ ‘
|
| ) L””{ 7 HGND Q‘ ‘E/Sdeterra H ‘
L .7 _______ { 8 ‘ ‘ DI ‘ ‘Entrada digital 1 ‘ ‘ Local A: Marcha d\recla (controlador
I P
Lol { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Entrada digital 2 ‘ ‘ Falha externa ‘
I e
---7 ST { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘Entrada digital 3 ‘ ‘ Reset de falhas ‘
‘ 1" ‘ ‘CM ® ‘ ‘Comum para DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
S —— [ 12 | [saidazsv @ | [rensao auxitiar de24v | | \
|
! ‘“***ﬁ 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘E/Sdeterra H ‘
:, ___.7 __ :7 o <‘ 14 ‘ ‘ D4 ‘ ‘Entrada digital 4 ‘ ‘ Local B Marchad\rec(a (Ref.? freq.?
e |
‘r S 4 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Entrada digital 5 ‘ ‘ Frequéncia predefinida 1 ‘
I . I
‘L ___7 _ :, o 4 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘Entrada digital 6 ‘ ‘ Seleccao de local de controlo A/B ‘
| | ‘ 17 ‘ ‘CM [ ‘ ‘Comum para DI1-DI6 ‘ ‘ ‘*]
| |
| |
O N 18 A0+ Saida analdgica 1 +
: LA Referéncia de saida (0...20
| \ ;o mA)
\
! Seofmm - 19 | |AO1-/GND ® | |Saida analdgica 1 -
| |
| |
: : 30 Entrada de +24V 'g:nzs;sde entrada auxiliar
| |
| |
I I ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus de série, negativo ‘
! | Modbus RTU
: \ ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus de série, positivo ‘
} l 21 | [ro1/1NC — Saida do relé 1
|
| MARCHA {____ | 22 RO1/2CM MARCHA
| |
:ﬂ®——‘+ ————— 23 | [RO1/3NO —
} } 24 | |RO2/1NC 7 Saida do relé 2
| FALHA R 25 RO2/2 CM FALHA
(X)) 1 26 | [rozi3no —
32 R03/2 CM |~ Saidadorelé3
33 RO3/3 NO PRONTO

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte a figura
abaixo

Entradas digitais
Flutuante

Ligada a GND
(Predefinigao!)

9109.emf
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M1.1 Assistentes

Cadigo Parametro Min. Max. |Unidade P::ée:- 1D Descricao
0 = Nao activar
1 = Activar
. Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
capitulo 1.1).
Se seleccionar Activar,
. . inicia o Assistente
1.1.3 |Assistente multibomba 0 1 0 1671 Multibomba (consulte o
capitulo 1.2).
Se seleccionar Activar,
114 A55|stent.e do modo de 0 1 0 1672 |n|C|§ o Assistente do Modo
disparo de Disparo (consulte o
capitulo 1.3).
M1 Definicao Rapida:
. A , , . Predefi- . -
Cadigo Parametro Min. Max. |[Unidade nicio ID Descricao
0=Standard
1=Local/Remoto
| 2 Aplicagao 0 5 3| 22 e
4=Multi-usos
5=Potencidmetro do motor
13 RefAerelnma,d.e 0,00 P14 Hz 0.0 101 Re,fe.renaa de. f.requenaa
frequéncia minima minima permitida.
14 RefAere.nua’d.e P13 3200 Hz 50,0 102 Re,fe.renma de_frequenua
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo de aceleracao 0.1 3000 < 5.0 103 |Parea frequéncia dAe sglda
1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Ternpo de para a frequéncia de saida
1.6 P - 0,1 300,0 s 50 104 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 L. N
’ maxima para a frequéncia
zero.
17 Limite de corrente do | H*0.1 s A Varia 107 Corr.ente .maX|ma do motor a
motor partir do inversor de CA.
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 0=Motor de |lnduc,:ao
1=Motor de iman permanente
Localize este valor U, na
1.9 Tensdo nominal do Varia Varia v Varia 110 |Placade caracterlsticas,do
motor motor. Determine também a
ligacdo usada (Delta/Estrela).
110 Frequéncia nominal 8.0 3200 by 50 Hz 11 Localize estle Yalor f,naplaca
do motor de caracteristicas do motor.
Velocidade nominal Localize este valor n, na
1.1 do motor 24 19200 Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas do
motor.
112 Corrente nominal do | H*0.1 s A Varia 113 Localize est}e Yalor I, naplaca
motor de caracteristicas do motor.
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Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:ﬁgée;'- ID Descricao

Localize este valor na placa

1.13 Cos Phi do Motor 0,30 1,00 Varia 120 ..
de caracteristicas do motor.

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
1.14 Optimizacao energia 0 1 0 666 | pode ser usadaem
aplicacoes de ventilador e
bomba, por exemplo.
O0=Desactivada

1=Activada

A identificacdo automatica do
motor calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um controlo
optimo do motor e da
velocidade.

1.15 |dentificacao 0 2 0 631 |0=Sem accado

1 =Em pausa

2 = Com rotacao

NOTA:o0s pardmetros da placa
de identificacdo do motor
tém de ser definidos antes de
ser executada a identificacao.

0=Em rampa

e runsso arrand. ° 1 0 505 1=Arranque langado
1.17 Funcdo parar 0 1 0 506 O=Livre
1=Em rampa
1.18 Reset autom. 0 i o0 | 73 |0-Desactivado
1=Activado
0=Sem accao
Resposta a falha 1=Alarme
1.19 P 0 3 2 701 | 2=Falha (parar de acordo com

externa o modo de paragem)

3=Falha (paragem livre)

0=Sem accao
1=Alarme
2=Alarme+frequéncia de
falha predefinida (par.
Resposta a falha Al 0 5 0 700 P3.9.1.13) o

baixa 3=Alarme + frequéncia
anterior
4=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)
5=Falha (paragem livre)

1.20

Seleccao do local de controlo
remoto (iniciar/parar).
0=Controlo E/S

1=Controlo de bus de campo

1.21 Local ctrl remoto 0 1 0 172
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Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:ﬁgée;'- ID Descricao

Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo é a
E/SA

0 = Frequéncia predefinida 0
1 = Referéncia do teclado

2 = Bus de campo

3=Al

Seleccao da 4=Al2

1.22 referéncia de 0 9 6 117 |5=AI+AI2

controlo A de E/S 6 = Referéncia PID

7 = Potenciémetro do motor
8 = Referéncia do manipulo
9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto

NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2

Seleccao de
1.23 referéncia de 0 9 1 121 | Consulte P1.22.
controlo do teclado

Seleccao de
referéncia de

1.24 controlo do bus de 0 9 2 122 |Consulte P1.22.

campo

. 0=0..10 V/0..20 mA

1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1= 2.10 V/4..20 mA

. 0=0..10 V/0..20 mA

1.26 Gama de sinal Al2 0 1 1 390 1= 2.10 V/4..20 mA

1.27 Funcao RO1 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1

1.28 Funcdo RO2 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1

1.29 Funcao RO3 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1

1.30 Funcado AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1
M1.34 Controlo PID

2 A q a . Predefini- .

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade o ID Descricao
Se o valor do parametro for
definido para 100%, uma

3 0,

1.34.1 Ganho PID 0,00 | 100,00 % 100,00 | 1g |3Uteracao de10% novalor de
erro faz com que a saida do
controlador seja alterada em
10%.

Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
1 3 3 0,
134.2 Tempo de integracao 0,00 600,00 s 1,00 119 alteracao de 10% no vlalor de
PID erro faz com que a saida do
controlador seja alterada em
10,00%/s.
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Codigo Parametro Min. Max. | Unidade Pre((:lée;ml- 1D Descricao
Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
. ~ = 0,
134.3 Tempo de derivacao 0,00 100,00 s 0,00 1132 alteracao de 10% no valor de
PID erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador
seja alterada em 10,00%.
1344 | Seleccaodefonte 0 30 2 334 |Consulte P3.13.3.3
de feedback
1345 | Seleccdode fonte 1 0 32 1 332 |Consulte P3.13.2.6
do valor de referéncia
134, | Valordereferéncial |y, o | varia | Varia 0 167
do teclado
A unidade entra no modo de
suspensao quando a
Limite 1 de frequéncia de saida fica
1.34.7 frequéncia de 0,0 320,0 Hz 0,0 1016 | abaixo deste limite por um
suspensao tempo superior ao definido
pelo parametro de Atraso de
suspensao.
Quantidade minima de tempo
que a frequéncia tem de
1.34.8 Atraso 1 fje 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo do nivel
suspensao <
de Suspensao antes da
paragem da unidade.
Define o nivel da supervisdo
Nivel 1 de de reactivacao do valor de
1.34.9 S Varia Varia Varia Varia 1018 | feedback PID. Sao usadas as
reactivacao .
’ unidades de processo
seleccionadas.
Frequéncia Frequéncia predefinida
1.34.10 q . P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 |seleccionada pela entrada
predefinida 1 -
digital DI5.
3.2.5 APLICAGAO DE CONTROLO MULTI-USOS

A aplicacao de controlo multi-usos possui uma grande gama de parametros para o controlo de
motores. Pode ser usada para varios tipos de processos diferentes, em que seja necessaria
uma grande gama de funcdes de regulacao do controlo do motor (por exemplo,
transportadores).

A unidade pode ser controlada por teclado, bus de campo ou terminal de E/S. No controlo de
terminais de E/S, os comandos de iniciar/parar sao dados através da DI1 e DI2 e a referéncia
de frequéncia é obtida da Al1 ou Al2.

Estao disponiveis duas rampas de aceleracdo/desaceleracdo. A seleccido entre Rampal e
Rampa?2 faz-se através da DIé.

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S basica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha, Falha,
Pronto).

Ligacoes de controlo

Ligacoes de controlo predefinidas da aplicacao de controlo multi-usos.
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Placa de E/S normal

L L T 1 | [Fovret | [saida de referéncia || \
o ! \
'?Ot?nqor?et;%fg : “-- 2 All+ Entrada analdgica 1+
referencia 1... ! Referéncia de frequéncia
l (predefinicao 0...10V)
fT T T T T 3 Al1- Entrada analdgica 1-
Transdutorde _— } - - - — - — | 4 AI2+ Entrada analdgica 2+
2 fios + Referéncia de frequéncia
(predefinicdo 4...20 mA)
1T 5 Al2- Entrada analdgica 2-
(04.20mAl" 1| - —
R : ,,,,, ] Saida24V @ ‘Tensao auxiliar de 24V ‘ ‘ ‘
: ‘****{ 7 HGND Q‘ ‘E/Sdeterra H ‘
:r R {8 ] [on | [Entrada digital 1 |[ Marchadirecta |
:7 e { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Entrada digital 2 ‘ ‘ Marcha inversa ‘
T {10 | [o | [Entrada digitat 3 |[ Resetdefathas |
|
| ‘ 1" ‘ ‘CM ® ‘ ‘Comum para DI1-Dlé ‘ ‘ ‘*]
| 12 | |saidazsv @ Tensao auxiliar de 24 V
| (]| | I |
| (777# 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘E/Sdeterra H ‘
:7 -7 - :— - 4 14 ‘ ‘ Dl4 ‘ ‘Entrada digital 4 ‘ ‘ Frequéncia predefinida 1 ‘
L,,,’/ 77‘+77774 15 ‘ ‘D|5 ‘ ‘Entrada digital 5 ‘ ‘ Falha externa ‘
P |
E‘ __.7 . :, - <‘ 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘Entrada digita[6 ‘ ‘ Seleccdo da rampa 1/rampa 2 ‘
| | [ 17 ] [em ® | | [comumparaDii-Di6 || %)
| |
: //“\**: ***** 18 AO1+ Saida analégica 1 +
L A ! | Referéncia de saida (0...20
| \\ m /‘ | mA)
| Soefmmmm-- 19 AO1-/GND @ | |Saida analdgica 1 -
| |
| ! ~ .
3 3 30 Entrada de +24V :i'inzs:sde entrada auxiliar
| : ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Bus de série, negativo ‘
! ! Modbus RTU
; } | B | [Rsuss | [Bus de série, positivo |
| 1 21 | [Ro1/1NC Saida do relé 1
| MARCHA L ____ | 22 | |RO1/2CM : MARCHA
1——®~% 77777 23 | [RO1/3NO —
|
} } 24 | |RO2/1NC j Saida do relé 2
! FALHA L - | 25 | |RO2/2CM FALHA
(X ) m 26 | |RO2/3NO —
| 32 | [Roa/zcm | [~ Saidadorelé3
PRONTO
[ 33 | [Ro3i3No \

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte a figura
abaixo

Entradas digitais
Flutuante

$ Ligada a GND
(Predefinigao!)

i

100000000 20DDOR

9109.emf
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VACON ® 70

M1.1 Assistentes

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P::;:- 1D Descricao
0 = Nao activar
1 = Activar
. Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
capitulo 1.1).
Se seleccionar Activar,
. ) inicia o Assistente
1.1.3 | Assistente multibomba 0 1 0 1671 Multibornba [consulte o
capitulo 1.2).
Se seleccionar Activar,
114 A55|stent_e do modo de 0 1 0 1477 |Iniciao Assistente do Modo
disparo de Disparo (consulte o
capitulo 1.3).
M1 Definicao Rapida:
Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?gée:'- ID Descricao
0=Standard
1=Local/Remoto
- 2=Velocidade Multi-passo
1.2 Aplicacao 0 5 4 212 3=Controlo PID
4=Multi-usos
5=Potenciometro do motor
13 RefAere.nua,d.e 0,00 P14 Hy 0.0 101 Relfgrenua de'f.requenua
frequéncia minima minima permitida.
14 RefAere.nua,d.e P13 3200 Hz 50,0 102 Relfe.renua de.ﬂ.’equenua
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
15 Tempo de aceleracao 0.1 300,0 S 5.0 103 |Paraa frequéncia dAe sglda
1 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Ternpo de para a frequéncia de saida
1.6 P - 0,1 300,0 s 50 104 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 o .
7 maxima para a frequéncia
zero.
17 Limite de corrente do | H*0.1 IS A Varia 107 Corr.ente maxima do motor a
motor partir do inversor de CA.
18 Tipo de motor 0 1 0 g50 | O=Motor deinducao
1=Motor de iman permanente
Localize este valor U, na
1.9 | Tensaonominaldo |y 50 | vy v Varia | 110 |Placade caracteristicas do
motor motor. Determine também a
ligacao usada (Delta/Estrela).
110 Frequéncia nominal 8.0 320,0 by 50 Hz 11 Localize estle \./alorfn na placa
do motor de caracteristicas do motor.
Velocidade nominal Localize este valor n, na
1.11 do motor 24 19200 Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas do
motor.
112 Corrente nominal do | H*0.1 s Varia 113 Localize estle Yalor I, naplaca
motor de caracteristicas do motor.
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Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

Descricao

Cos Phi do Motor

0,30

1,00

Varia

120

Localize este valor na placa
de caracteristicas do motor.

Optimizacao energia

666

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
pode ser usada em
aplicacdes de ventilador e
bomba, por exemplo.
O0=Desactivada

1=Activada

1.15

Identificacao

631

A identificacdo automatica do
motor calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um controlo
optimo do motor e da
velocidade.

0 =Sem accao

1 =Em pausa

2 = Com rotacao

NOTA: os pardmetros da
placa de identificacao do
motor tém de ser definidos
antes de ser executada a
identificacao.

Funcao arrang.

505

0=Em rampa
1=Arranque lancado

Funcao parar

506

O=Livre
1=Em rampa

Reset autom.

731

0=Desactivado
1=Activado

Resposta a falha
externa

701

0=Sem accao

1=Alarme

2=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)

3=Falha (paragem livre)

Resposta a falha Al
baixa

700

0=Sem accao

1=Alarme
2=Alarme+frequéncia de
falha predefinida (par.
P3.9.1.13)

3=Alarme + frequéncia
anterior

4=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)

5=Falha (paragem livre)

1.21

Local ctrl remoto

172

Seleccao do local de controlo
remoto (iniciar/parar).
0=Controlo E/S

1=Controlo de bus de campo
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Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade nicso ID Descricao
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo é a
E/SA
0 = Frequéncia predefinida 0
1 = Referéncia do teclado
2 = Bus de campo
3=Al

Seleccao da 4 =Al2
1.22 referéncia de controlo 0 9 5 117 |5=AI1+AI2
Ade E/S 6 = Referéncia PID
7 = Potenciémetro do motor
8 = Referéncia do manipulo
9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2
Seleccao de
1.23 | referéncia de controlo 0 9 1 121 |Consulte P1.22.
do teclado
Seleccao de
1.24 referéncia de controlo 0 9 2 122 | Consulte P1.22.
do bus de campo
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1= 2..10 V/4..20 mA
. 0=0..10 V/0..20 mA
1.26 Gama de sinal Al2 0 1 0 390 1= 2.10 V/4..20 mA
1.27 Funcdo RO1 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1
1.28 Funcdo RO2 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1
1.29 Funcdo RO3 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1
1.30 Funcdo AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1
M1.35 Multi-usos
aF & q o . Predefi- =

Codigo Parametro Min. Max. Unidade nicio ID Descricao
0=Ciclo aberto de controlo de
frequéncia U/f

1351 Modo Controlo 0 2 0 400 1=C|c.lo aberto de controlo da
velocidade
2=Ciclo aberto de controlo de
binario

1352 Reforco del blnarlo 0 1 0 109 0=De§act|vad0

automatico 1=Activado
Define o tempo necessario
1353 Tempo de aceleracao 0.1 3000 S 10,0 502 |Paraa frequéncia dAe sglda
2 aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima
Define o tempo necessario
Termpo de para a frequéncia de saida
1.35.4 pode 0,1 300,0 s 10,0 503 |diminuir da frequéncia
desaceleracao 2 . n
7 maxima para a frequéncia
zero
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Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

Descricao

1.35.5

Frequéncia
predefinida 1

P1.3

P1.4

Hz

50

105

Frequéncia predefinida
seleccionada pela entrada
digital Dl4.

1.35.6

Sel. relacdo U/f

108

Tipo de curva U/f
programavel entre a
frequéncia zero e o ponto de
desexcitacao.

O=Linear

1=Quadratica
2=Programavel

1.35.7

Frequéncia do ponto
de desexcitacao

8,00

P1.4

Hz

Varia

602

0 ponto de desexcitacdo é a
frequéncia de saida na qual a
tensdo de saida atinge a
tensao do ponto de
desexcitacao

1.35.8

Tensao no ponto de
desexcitacao

10,00

200,00

%

100,00

603

Tensao no ponto de
desexcitacdao em % da tensao
nominal do motor

1.35.9

Frequéncia do ponto
médio U/f

0,0

P1.35.7

Hz

Varia

604

Se a curva U/f programavel
tiver sido seleccionada (par.
P1.35.6), este parametro
define a frequéncia do ponto
médio da curva.

1.35.10

Tensao do ponto
médio U/f

0,0

100,00

%

100,0

605

Se a curva U/f programavel
tiver sido seleccionada (par.
P1.35.6), este parametro
define a tensao do ponto
médio da curva.

1.35.11

Tensao da frequéncia
zero

0,00

40,00

%

Varia

606

Este parametro define a
tensado da frequéncia zero da
curva U/f. O valor predefinido
varia conforme o tamanho da
unidade.

1.35.12

Corrente de
magnetizacao no
arranque

0,00

Varia

Varia

517

Define a CC fornecida ao
motor no arranque.
Desactivado se a definicao for
0.

1.35.13

Tempo de
magnetizacdo no
arranque

0,00

600,00

0,00

516

Este parametro define o
tempo de duracao da
alimentacao de CC ao motor
antes de comecar a
aceleracao.

1.35.14

Corr. travag. CC

Varia

Varia

Varia

507

Define a corrente fornecida
ao motor durante a travagem
CC.

0 = Desactivada

1.35.15

Tempo de travagem
CC na paragem

0,00

600,00

0,00

508

Determina se a travagem fica
LIG ou DESL e o tempo de
travagem do travao CC
quando o motor esta a parar.

1.35.16

Frequéncia para
iniciar travagem CC
na paragem em
rampa

0,10

50,00

%

0,00

515

Frequéncia de saida na qual a
travagem CC é aplicada.
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Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade < ID Descricao
nicao
A funcao de queda permite a
queda de velocidade como
1.35.17 | Queda de carga 0,00 50,00 % 000 | 620 |umafuncaodacarga.Aqueda

sera definida em
percentagem da velocidade
nominal a carga nominal.

A queda de carga é usada
para se obter uma queda de
velocidade dindmica devido a
alteracao de carga. Este

0,00 2,00 s 0,00 656 | parametro define o tempo
durante o qual a velocidade é
reposta no nivel em que
estava antes do aumento de
carga.

Tempo de queda
carga

1.35.18

0 =Normal; o factor de queda
de carga é constante em toda
a gama de frequéncia 1 =
1.35.19 | Modo de queda carga 0 1 0 1534 | Remocao linear; a queda de
carga é removida linearmente
da frequéncia nominal para a
frequéncia zero

3.2.6 APLICAGAO DE CONTROLO DO POTENCIOMETRO DO MOTOR

A aplicacao de controlo do potencidémetro do motor é uma configuracao predefinida para os
processos em que a referéncia de frequéncia do motor é controlada (aumentada/diminuida)
através de entradas digitais.

Nesta configuracao, o terminal de E/S é definido para o local de controlo predefinido. Os
comandos de iniciar/parar sdo dados através de DI1 e DI2. Areferéncia de frequéncia do motor
é aumentada com DI5 e diminuida com DIé.

Todas as saidas da unidade sao configuraveis livremente. Na placa de E/S basica, estao
disponiveis uma saida analdgica (Frequéncia de saida) e trés saidas de relé (Marcha, Falha,
Pronto).

Ligacoes de controlo

Ligacdes de controlo predefinidas da aplicacdo de controlo do potenciémetro do motor.
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Placa de E/S normal

‘ 1 ‘ +10Vref ‘ ‘ Saida de referéncia ‘ ‘ ‘
2 All+ Entrada analdgica 1+
Nao utilizado
3 All- Entrada analdgica 1-
4 Al2+ Entrada analdgica 2+
Nao utilizado
5 Al2- Entrada analdgica 2-
P 6 Saida 24 V ® ‘ Tens&o auxiliar de 24 V ‘ ‘ ‘
1 [ 7 ] [on @ | [Esdeters | \
:F T *{ 8 ‘ ‘DH ‘ ‘ Entrada digital 1 ‘ ‘ Marcha directa ‘
E--- [ { 9 ‘ ‘DIZ ‘ ‘ Entrada digital 2 ‘ ‘ Marcha inversa ‘
:V —mel e ‘{ 10 ‘ ‘DIS ‘ ‘ Entrada digital 3 ‘ ‘ Falha externa ‘
! [ 11 ] [om ® | ] [comumparapi-ie || *)
; ‘ 12 ‘ ‘Sal’da 24V [ ] ‘ ‘ Tensao auxiliar de 24V ‘ ‘ ‘
3 r ””+ 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘E/Sdeterra ‘ ‘ ‘
:, .7 - 7: - <‘ 14 ‘ ‘DIA ‘ ‘ Entrada digital 4 ‘ ‘ Frequéncia predefinida 1 ‘
L -7 . - - J:r -——- ~‘ 15 ‘ ‘D|5 ‘ ‘ Entrada digital 5 ‘ ‘ Referéncia de freq. CIMA ‘
| -
:7 -7 - - 7: - ~‘ 16 ‘ ‘ DIé6 ‘ ‘ Entrada digital 6 ‘ ‘ Referéncia de freq. BAIXO ‘
3 3 ‘ 17 ‘ ‘CM [ ] ‘ ‘ Comum para DI1-DIé ‘ ‘ ‘*]
| /‘\"’L”” 18 A0+ Saida analdgica 1 +
| ’ N
| LA Referéncia de saida (0...20
AN S mA)
: So - :’ -1 19 AO1-/GND [ ] Saida analdgica 1 -
| |
| |
3 3 30 Entrada de +24 V ginzsfs de entrada auxiliar
i 3 ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus de série, negativo ‘
| ‘ Modbus RTU
| | ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Bus de série, positivo ‘
: : 21 01/1NC j Saidadorelé 1
| |
} MARCHA P 22 01/2CM MARCHA
ﬁ*@——f ————— 23 01/3NO —
: : 24 R02/1 NC j Saida do relé 2
3 FALHA Lo 25 R02/2 CM FALHA
A X )T 26 R02/3NO —
32 R03/2 CM L~ Saida do relé 3
PRONTO
33 R03/3 NO L

*] As entradas digitais podem ser isoladas da terra com um interruptor DIP; consulte a figura
abaixo

f G

o loXoXoXo) (D XoLo XX Y Xa oo X Xo)

Entradas digitais
Flutuante

Ligada a GND
(Predefinigao!)

!

ST
Juiianesnis imsu msssine

9109.emf
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M1.1 Assistentes

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?:;:'- 1D Descricao
0 =Nao activar
1 = Activar
. Se seleccionar Activar,
1.1.1 Assist. program. 0 1 0 1170 inicia o Assistente de
Programacao (consulte o
capitulo 1.1).
Se seleccionar Activar,
. . inicia o Assistente
1.1.3 |Assistente multibomba 0 1 0 1671 Multibornba [consulte o
capitulo 1.2).
Se seleccionar Activar,
114 A55|stent.e do modo de 0 1 0 1672 |n|C|§ o Assistente do Modo
disparo de Disparo (consulte o
capitulo 1.3).
M1 Definicao Rapida:
. " , , . Predefi- .
Cadigo Parametro Min. Max. |Unidade nicio ID Descricao
0=Standard
1=Local/Remoto
- 2=Velocidade Multi-passo
1.2 Aplicacao 0 5 5 212 3Controlo PID
4=Multi-usos
5=Potencidmetro do motor
13 RefAere.nuald.e 0.00 P14 Hz 0.0 101 Refgrenma del f.requenaa
frequéncia minima minima permitida.
14 RefAere.nua,dg P13 3200 Hy 50,0 102 Re,fe.renua de.ft.'equenua
frequéncia maxima maxima permitida.
Define o tempo necessario
1.5 | Tempo de aceleracdo 1| 0,1 300,0 s 5,0 103 |Paraafrequéncia de saida
aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima.
Define o tempo necessario
Tembo de para a frequéncia de saida
1.6 P - 0,1 300,0 s 50 104 | diminuir da frequéncia
desaceleracao 1 L. N
’ maxima para a frequéncia
zero.
17 Limite de corrente do IS | H*0.1 A Varia 107 Corr_ente .maX|ma do motor a
motor partir do inversor de CA.
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 0=Motor de [ndugao
1=Motor de iman permanente
Localize este valor U, na
19 Tensao nominal do Varia Varia N Varia 110 placa de caract.ensticasldo
motor motor. Determine também a
ligacdo usada (Delta/Estrela).
110 Frequéncia nominal do 8.0 320,0 Hy 50 Hz/60 11 Localize estle Yalor fonaplaca
motor Hz de caracteristicas do motor.
. . Localize este valor n, na
1.1 Velomdarieo?srrmnal do 24 19200 | Rpm Varia 112 | placa de caracteristicas do
motor.
112 Corrente nominal do s | H*0.1 A Varia 13 Localize estle Yalor I, naplaca
motor de caracteristicas do motor.
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Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?gée;'- ID Descricao

Localize este valor na placa

1.13 Cos Phi do Motor 0,30 1,00 Varia 120 L
de caracteristicas do motor.

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e reduzir
o ruido do motor. Esta funcao
1.14 Optimizacao energia 0 1 0 666 | pode ser usada em
aplicacdes de ventilador e
bomba, por exemplo.
0=Desactivada

1=Activada

Aidentificacdo automatica do
motor calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um controlo
6ptimo do motor e da
velocidade.

0 =Sem accao

1 =Em pausa

2 = Com rotacao

NOTA: os pardmetros da
placa de identificacao do
motor

tém de ser definidos antes de
ser executada a identificacao.

1.15 Identificacao 0 2 0 631

0=Em rampa

1.16 Funcao arrang. 0 1 0 505 1=Arranque lancado

O=Livre

1.17 Funcao parar 0 1 0 506
’ 1=Em rampa

0=Desactivado

1.18 Reset autom. 0 1 0 731 1=Activado

0=Sem accao

1=Alarme

0 3 2 701 |2=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)

3=Falha (paragem livre)

Resposta a falha
externa

0=Sem accao
1=Alarme
2=Alarme+frequéncia de
falha predefinida (par.
Resposta.a falha Al 0 5 0 700 P3.9.1.13) o

baixa 3=Alarme + frequéncia
anterior
4=Falha (parar de acordo com
o modo de paragem)
5=Falha (paragem livre)

Seleccao do local de controlo
remoto (iniciar/parar).
0=Controlo E/S

1=Controlo de bus de campo

1.21 Local ctrl remoto 0 1 0 172
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Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?gée;'- ID Descricao
Seleccao da fonte de
referéncia de frequéncia
quando o local de controlo é a
E/SA
0 = Frequéncia predefinida 0
1 = Referéncia do teclado
2 = Bus de campo
3=Al1

Seleccao da referéncia 4=A12
1.22 de controlo A de E/S 0 9 7 117 |5=AlI1+AI2
6 = Referéncia PID
7 = Potenciémetro do motor
8 = Referéncia do manipulo
9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2
103 |Spleccaodereferénaia ), 9 1 121 | Consulte P1.22,
de controlo do teclado
Seleccao de referéncia
1.24 de controlo do bus de 0 9 2 122 | Consulte P1.22.
campo
. 0=0..10V/0..20 mA
1.25 Gama de sinal Al1 0 1 0 379 1= 2.10 V/4..20 mA
. 0=0..10V/0..20 mA
1.26 Gama de sinal Al2 0 1 1 390 1= 2.10 V/4..20 mA
1.27 Funcdo RO1 0 51 2 11001 | Consulte P3.5.3.2.1
1.28 Funcao RO2 0 51 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1
1.29 Funcdo RO3 0 51 1 11007 | Consulte P3.5.3.2.1
1.30 Funcao AO1 0 31 2 10050 | Consulte P3.5.4.1.1
M1.36 Potenciometro do motor
2 a 3 q . Predefi- =
Codigo Parametro Min. Max. |Unidade nicio ID Descricao
Velocidade de alteracao da
Tempo de rampa do referéncia do potenciémetro
1.36.1 potenciometro do 0,1 500,0 Hs/s 10,0 331 | do motor quando é
motor aumentado ou diminuido por
DI5 ou DIé.
Situacao em que a referéncia
de frequéncia do
Reset do potenciometro do motor é
1.31.2 potencidmetro do 0 2 1 367 |reposta a zero.
motor 0 =Sem reset
1 = Reset se parado
2 = Reset se desactivado
Frequéncia predefinida Frequéncia predefinida

131.2 d ; P1.3 P1.4 Hz 10,0 | 105 |seleccionada pela entrada

digital Dl4.
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3.3 GRUPO DE MONITORIZAGAO

O inversor de CA Vacon permite monitorizar os valores actuais dos parametros e sinais, assim
como também os estados e as medicoes. Alguns dos valores a monitorizar podem ser
personalizados.

3.3.1 MULTIMONITORIZAGAO

Na pagina de multimonitorizacao, pode obter quatro a nove valores que pretenda monitorizar.
O numero de itens monitorizados pode ser seleccionado com o parametro 3.11.4. Consulte 31
para obter mais informacoes.

3.3.2 CURVA DE TENDENCIAS

A funcionalidade Curva de Tendéncias é uma apresentacao grafica simultanea de dois valores
de monitorizacao.

A seleccao dos valores a monitorizar inicia o registo dos valores. No submenu Curva de
tendéncias, pode ver a curva de tendéncias, seleccionar sinais, configurar definicoes minimas
e maximas, o Intervalo de amostragem e se pretende usar Escala automatica ou nao.

Altere os valores a monitorizar seguindo o procedimento abaixo:

1. Localize o menu Curva de tendéncias no menu Monitorizacéo e prima OK.

2. Entre, de seguida, no menu Ver curva tendéncias premindo OK novamente.

3. As seleccoes que estao a ser monitorizadas sao a Ref.2 de freq.2 e a Velocidade do motor,
que estao visiveis no fundo do ecra.

4. Apenas dois valores podem ser monitorizados como curvas de tendéncias em simultaneo.
Seleccione com as setas um dos valores actuais que pretende alterar e prima OK.

5. Percorra a lista dos valores de monitorizacao com as setas, seleccione aquele que
pretende e prima OK.

6. A curva de tendéncias do valor alterado é mostrada no visor.

S0P REAI L0 st [ e | [ we

P

S
—EHE— D [ox
@Ei-w ngmtar]';glz

@ Charwe]l 1 min .

=100 B Hotor Spesd e

ﬁ Hultimonitor

Treedd Cu

SToF REALY 10 st JO] wpane | IEE

Fraafeference

Hotar G @

e N —

D Hohar Ghaft Poesr | B Hotor Speed g

9250.emf

A funcionalidade Curva de Tendéncias também permite parar a progressao da curva e ler os
valores individuais exactos.

1. Na vista de Curva de tendéncias, seleccione a visualizacdo com a seta para cima (o
enquadramento fica a negrito) e prima OK no ponto pretendido da curva de progressao.
Aparece um indicador vertical no visor.

2. Avisualizacao é congelada e os valores na base do visor correspondem a localizacao do
indicador.

3. Use as setas esquerda e direita para mover o indicador e ver os valores exactos de outra
posicao.
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FLH Em ALAEH L0 FLH Dl READY m L0 FLH Dl READY m L0
|
e i T i e o
|
= A\ @ . < >
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]
1
I
1
Y o e oo N T —— B vt et -
B Hobor Spaed =31 Frpein B Hobor Spaed =32 Trpiny B Hobor Spaed @

9251.emf

B Hotor Current
B Hobor Spaed

Tabela 19. Parametros da curva de tendéncias

Codigo Parametro Min. Max. Unidade P;?g;:'- ID Descricao

Entre neste menu para
seleccionar e monitorizar os
valores avisualizar em forma
de curva.

M2.2.1 | Ver curva tendéncias

P2 29 Intervalo 100
amostragem

Insira aqui o intervalo de

432000 ms 100
amostragem.

2368

Predefinicao para a escala.
Podera ser necessario
ajustar.

p2.2.3 Canal 1 min. -214748 | 1000 -1000 2369

Predefinicao para a escala.
Podera ser necessério
ajustar.

P2.2.4 Canal 1 max. -1000 | 214748 1000 2370

Predefinicao para a escala.
Podera ser necessario
ajustar.

P2.2.5 Canal 2 min. -214748 | 1000 -1000 | 2371

Predefinicao para a escala.
Podera ser necessario
ajustar.

P2.2.6 Canal 2 max. -1000 | 214748 1000 2372

0 sinal seleccionado é
dimensionado
automaticamente entre os
valores minimo e maximo se
a este parametro for dado o
valor 1.

pP2.2.7 Escala automatica 0 1 0 2373
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3.3.3 ELEMENTOS BASICOS

Consulte na Tabela 20 os valores de monitorizacao basicos.

NOTA!

No menu de Monitorizacdo so6 estao disponiveis os estados da placa de E/S normal. Os dados
em bruto dos estados de todos os sinais da placa de E/S estdo no menu de sistema E/S e
Hardware.

Se for necessario, consulte os estados da placa de E/S de expansdo no menu de sistema E/S
e Hardware.

Tabela 20. Itens do menu de monitorizacdo

Caodigo Va_Ilor_de = Unidade | Escala ID Descricao
monitorizacao

V2.3.1 Frequéncia saida Hz 0,01 1 Frequéncia de saida para o motor

V2.3.2 Refererlua. de Hy 0.01 25 Referéncia de frequéncia para controlo do

frequéncia motor

V2.3.3 Velocidade motor RPM 1 2 Velocidade real do motor em RPM

V2.3.4 Corrente motor A Varia

V2.3.5 Binario motor % 0,1 4 Binario calculado do veio

V2.3.7 Potenc;?ociglj/elo do % 0,1 5 Poténcia do veio do motor calculada em %

Poténcia do veio do Poténcia do veio do motor calculada em kW
V2.3.8 kW/hp Varia 73 ou hp. As unidades dependem do
motor ~ - .
parametro de seleccao de unidades.

V2.3.9 Tensao motor vV 0,1 6 Tensdo de saida para o motor

V2.3.10 | Tensao da ligacao CC v 1 7 Tensao medida na ligacao CC da unidade

V2.3.11 Tempe.ratura da oC 0.1 8 Temperatura do dissipador de calor em °C
unidade ou °F

Temperatura do motor calculada em
V2.3.12 | Temperatura do motor % 0,1 9 percentagem da temperatura de
funcionamento nominal.

Estado da funcao de pré-aquecimento do

Pré-aquecimento do motor.
v2.3.13 motor ! 1228 0 =DESL.
1 = Aquecimento (a fornecer CC]
V2.3.14 Referéncia binrio % 0.1 18 Referéncia de binario final para controlo do

motor.
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3.3.4 E/S

Tabela 21. Monitorizacdo do sinal de E/S

Codigo V:_-xlor.de = Unidade | Escala ID Descricao
monitorizacao

V2.4.1 |RanhuraADIN 1,2, 3 1 15 Mostra o estado das entradas digitais 1-3 na
ranhura A (E/S normal)

V2.4.2 | Ranhura ADIN 4,5, 6 1 16 Mostra o estado das entradas digitais 4-6 na
ranhura A (E/S normal)

V2.43 | Ranhura BRO 1,2, 3 1 17 Mostra o estado das entradas de relé 1-3 na
ranhura B

V2.44 | Entrada analégica 1 % 0,01 59  |>inalde entrada em percentagem da
utilizacao. Ranhura A.1 por predefinicao.

- Sinal de entrada em percentagem da
0,

V2.4.5 | Entrada analogica 2 L 0,01 60 utilizacao. Ranhura A.2 por predefinicao.

V2.4.6 | Entradaanalégica3| % 0,01 g1 |>inalde entrada em percentagem da
utilizacdo. Ranhura D.1 por predefinicao.

V2.4.7 | Entrada analégicad | % 0,01 42 |Sinaldeentradaem percentagem da
utilizacdo. Ranhura D.2 por predefinicao.

V2.4.8 | Entrada analégica 5 % 0,01 75 Sinal de entrada em percentagem da
utilizacdo. Ranhura E.1 por predefinicao.

V2.49 | Entrada analégica6 | % 0,01 76 | >inaldeentrada em percentagem da
utilizacdo. Ranhura E.2 por predefinicao.
Sinal de saida analégica em percentagem da

0,
V2.4.10 Ranhura A AQT o 0.01 81 utilizacdo. Ranhura A (E/S normal]
3.3.5 ENTRADAS DE TEMPERATURA

NOTA! Este grupo de parametros sé esta visivel se estiver instalada a placa opcional para
medic3o de temperatura (OPT-BH).

Tabela 22. Valores monitorizados de entradas de temperatura

Cadigo Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitorizacao

Valor medido da entrada de temperatura 1.
A lista de entradas de temperatura é
formada pelas primeiras 6 entradas de
temperatura disponiveis, desde a ranhura A
Entradade temperatura aE
V2.5.1 1 P °C 0,1 50 Se a entrada estiver disponivel mas nao
estiver ligado nenhum sensor, é mostrado o
valor maximo porque a resisténcia medida é
infinita. Porém, o valor pode ser forcado para
o minimo por meio de ligacao de cabo na
entrada.
V252 Entradade temperatura oC 0,1 51 Valor medidp da entrada de temperatura 2.
2 Consulte acima.
V253 Entradade temperatura oc 0.1 52 Valor medldp da entrada de temperatura 3.
3 Consulte acima.
V254 Entrada de temperatura oc 0.1 69 Valor medld_o da entrada de temperatura 4.
4 Consulte acima.
V255 Entrada de temperatura oc 0.1 70 Valor medld_o da entrada de temperatura 5.
5 Consulte acima.
V256 Entradade temperatura oC 0.1 71 Valor medid_o da entrada de temperatura 6.
6 Consulte acima.
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3.3.6 EXTRAS E AVANGADO

Tabela 23. Monitorizacdo de valores avancados

Cddigo Valor de monitorizacao Unidade Escala ID Descricao

Palavra codificada em bits

B1=Pronto
B2=Marcha
B3=Falha
Palavra de estado da Bé=AutorizMarcha
V2.6.1 unidade ! 43 B7=AlarmeActivo

B10=CC em paragem
B11=Travagem CC Activa
B12=PedidoMarcha
B13=ReguladorMotorActivo

Informacao codificada em bits sobre o
critério pronto. Util para depuracao quando
a unidade ndo esta no estado pronto.

Os valores sao mostrados como caixas de
verificacdo no teclado gréfico. Se estiver
marcada ([X1), o valor esta activo.

BO: AutorizMarcha elev

V2.6.2 Estado Pronto 1 78 B1: Nenhuma falha activa

B2: Comut. carga fechado

B3: Tensao CC dentro do limite

B4: Gestor de poténcia iniciado

B5: A unidade de poténcia nao esta a
bloquear o arranque

Bé: O software do sistema nao esta a
bloquear o arranque

Estados da aplicacao codificados em bits.
Os valores sao mostrados como caixas de
verificacdo no teclado grafico. Se estiver
marcada ([X1), o valor estd activo.
BO=Encravamento 1

B1=Encravamento 2

B2=Reservado

B3=Rampa 2 activa

B4=Controlo de travagem mecanica
V2.6.3 Palavra de Estado da 1 89 B5=Controlo A E/S activo

o Aplicacéo Bé=Controlo B E/S activo

B7=Controlo do bus de campo activo
B8=Controlo local activo

B9=Controlo PC activo
B10=Frequéncias predefinidas activas
B11=Regulacao ponto a ponto activa
B12=Modo de disparo activo
B13=Pré-aquecimento do motor activo
B14=Paragem rapida activa
B15=Unidade parada pelo teclado
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Codigo Valor de monitorizacao Unidade Escala

Tabela 23. Monitorizacdo de valores avancados

ID

Descricao

V2.6.4

Palavra de Estado da
Aplicacao?

90

Estado da aplicacao codificado em bits.
Os valores sao mostrados como caixas de
verificacdo no teclado gréfico. Se estiver
marcada ([X1), o valor estd activo.
B0=Proibir acel/desa

B1=Interruptor do motor aberto
B5=Bomba Jockey activa

B6=Bomba de ferragem activa
B7=Supervisao da pressao de entrada
(Alarme/Falha)

B8=Protecc3o anti-gelo (Alarme/Falha)
B9=Limpeza automatica activa

V2.6.5

Palavra de estado 1 DIN

56

Palavra de 16 bits em que cada bit
representa o estado de uma entrada digital.
Sao lidas 6 entradas digitais de cada
ranhura. A palavra 1 comeca na entrada 1 da
ranhura A (bit0) e vai até a entrada 4 na
ranhura C (bit15).

V2.6.6

Palavra de estado 2 DIN

57

Palavra de 16 bits em que cada bit
representa o estado de uma entrada digital.
Sao lidas 6 entradas digitais de cada
ranhura. A palavra 1 comeca na entrada 5 da
ranhura C (bit0) e vai até a entrada 6 na
ranhura E (bit13]).

V2.6.7

Corrente do motor 1
decimal

0,1

45

Valor de monitorizacao da corrente do motor
com numero fixo de décimas e menos
filtragem. Pode ser usado para, por
exemplo, quando se pretende que o bus de
campo obtenha sempre o valor correcto
independentemente do tamanho da
estrutura, ou para monitorizacao quando é
necessario menos tempo de filtragem para a
corrente do motor.

V2.6.8

Fonte de referéncia de
frequéncia

1495

Mostra a fonte de referéncia de frequéncia
momentanea.

0=PC

1=Freq.?s predef.
2=Referéncia do teclado
3=Bus de campo

4=Al1

5=Al2

6=Al1+AlI2

7=Controlador PID
8=Potenciém. do motor
9=Manipulo

10=Regulacao ponto a ponto
100=Nao definido
101=Alarme, FreqPred
102=Limpeza automatica

V2.6.9

Cédigo da ultima falha
activa

37

Cédigo de falha da ultima falha activada e
para a qual nao foi feito reset.

V2.6.10

ID da dltima falha activa

95

ID de falha da dltima falha activada e para a
qual nao foi feito reset.

V2.6.11

Codigo do ultimo alarme
activo

74

Cddigo de alarme do uUltimo alarme activado
e para o qual nao foi feito reset.

V2.6.12

ID do ultimo alarme activo

94

ID de alarme do ultimo alarme activado e
para o qual nao foi feito reset.
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3.3.7 MONITORIZQgﬁO DAS FUN(_;aES DO TEMPORIZADOR

Aqui pode monitorizar os valores das funcoes do temporizador e do Reldégio em Tempo Real.

Tabela 24. Monitorizacdo das fun¢des do temporizador

Cadigo Valor de Unidade Escala Descricao

monitorizacao

Possibilita a monitorizacao dos estados
V271 TC1,1C2,7C3 ! 1441 dos trés Canais Temporizados (TC)
V2.7.2 Intervalo 1 1 1442 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.3 Intervalo 2 1 1443 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.4 Intervalo 3 1 1444 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.5 Intervalo 4 1 1445 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.6 Intervalo 5 1 1446 Estado do intervalo do temporizador
V2.7.7 Temporizador 1 S 1 1447 Tempo resFante no temporizador, se este
estiver activado
V2.7.8 Temporizador 2 S 1 1448 Tempo resFante no temporizador, se este
estiver activado
V2.7.9 Temporizador 3 S 1 1449 Tempo resFante no temporizador, se este
estiver activado
V2.7.10 Relégio tmp real 1450 hh:mm:ss
3.3.8 MONITORIZAGAO DO CONTROLADOR PID

Tabela 25. Monitoriza¢cdo do valor do controlador PID

Cadigo Valor de Unidade Escala ID Descricao

monitorizacao

Valor do ponto de referéncia do controlador
Segundo o 20 PID nas unidades de processo. A unidade
P3.13.1.7 de processo é seleccionada com um
parametro.

V2.8.1 |Valor de referéncia PID1 Varia

Valor de feedback do controlador PID nas
Segundo o 21 unidades de processo. A unidade de
P3.13.1.7 processo é seleccionada com um
parametro.

V2.8.2 Feedback PID1 Varia

Valor de erro do controlador PID. Desvio
entre feedback e ponto de referéncia nas
22 unidades de processo. A unidade de
processo ¢ seleccionada com um
parametro.

Segundo o

Vv2.8.3 Valor de erro PID1 Varia P313.1.7

Saida PID em percentagem (0..100%). Este
valor pode ser fornecido para, por
exemplo, Controlo do Motor (referéncia de
frequéncia) ou saida analdgica

V2.8.4 Saida PID1 % 0,01 23

0=Paragem

1=Marcha

3=Modo de suspensao
4=Em zona morta (ver 141)

V2.8.5 Estado PID1 1 24
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3.3.9 MONITORIZAGAO DO CONTROLADOR PID EXTERNO

Tabela 26. Monitorizacdo do valor do controlador PID externo

Cadigo Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitorizacao

Valor do ponto de referéncia do controlador
Segundo o 83 PID externo nas unidades de processo. A
P3.14.1.10 unidade de processo é seleccionada com
um parametro.

Valor de feedback do controlador PID
Segundo o 84 externo nas unidades de processo. A
P3.14.1.10 unidade de processo é seleccionada com
um parametro.

V2.9.1 Val. de ref.2 ExtPID Varia

V2.9.2 Feedback ExtPID Varia

Valor de erro do controlador PID externo.
Desvio entre feedback e ponto de

V2.9.3 | Valor de erro ExtPID Varia Segundo 0 85 referéncia nas unidades de processo. A
P3.14.1.10 . , .
unidade de processo € seleccionada com
um parametro.
Saida do controlador PID externo em
0,

V2,94 Saida ExtPID % 0.01 86 perceqtagem[O.JUO %). Esteval?r pode ser
fornecido para, por exemplo, saida
analdgica.
0=Paragem

V2.9.5 Estado ExtPID 1 87 1=Marcha

2=Em zona morta (ver 141)

3.3.10 MONITORIZQQEO MULTIBOMBA

Tabela 27. Monitorizacdo multibomba

Valor de

Cadigo R Unidade| Escala ID Descricao
monitorizacao ’
Motores em Numero de motores em funcionamento quando é
V2.10.1 . 1 30 - :
funcionamento usada a funcao Multibomba.
V2.10.2 Rotacso automatica 1 1113 Informia 0 utilizador se é necessaria a rotacao
’ automatica.

3.3.11 CONTADORES DE MANUTENGAO

Tabela 28. Monitorizacdo do contador de manutencéo

Cadigo Valor de Unidade | Escala ID Descricao

monitorizacao

Estado do contador de manutencao em
Contador de rotacoes multiplicadas por 1000, ou horas.
V2.11.1 ~ h/kRot Varia 1101 Consulte o capitulo Grupo 3.16: Contadores de
manutencao 1 ~ L
’ manutencao na pagina 160 sobre a
configuracao e a activacao deste contador.
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3.3.12 MONITORIZﬂgaO DOS DADOS DO BUS DE CAMPO

Tabela 29. Monitorizagéo dos dados do bus de campo

Valor de Unidade| Escala ID Descricao

monitorizacao

Palavra de controlo do bus de campo usada pela
V2121 Palavra ctrl FB 1 874 apll|cagao em.modo/formato de bypass. Consoan~te
o tipo ou perfil do bus de campo, os dados poderao
ser modificados antes do envio para a aplicacao.

Referéncia de velocidade dimensionada entre a
frequéncia minima e maxima no momento em que

V2.12.2 Ref.2 velocidade Varia 875 é re;e_bida pela aplicacdo. As frequér_lcias minima
FB e maxima podem ser alteradas depois de a

referéncia ser recebida sem que esta seja
afectada.

V2.12.3 Ent. dados 1 FB 1 876 Valo_r brutc_) _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.4 Ent. dados 2 FB 1 877 Valo_r brutq _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2125 Ent. dados 3 FB 1 878 Valor brutq Fios dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.6 Ent. dados 4 FB 1 879 Valo_r brutc_J _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.7 Ent. dados 5 FB 1 880 Valo_r brutq _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.8 Ent. dados 6 FB 1 881 Valo_r brutq _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.9 Ent. dados 7 FB 1 882 Valo_r brutq _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.10 Ent. dados 8 FB 1 883 Valo_r brut(_) _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado
Palavra de estado do bus de campo enviada pela

v2.12.11 | Palav. estado FB 1 864 aplicacdo em modo/formato de bypass. Consoante

o tipo ou perfil do FB, os dados poderao ser
modificados antes do envio para o FB.

Velocidade real em %. 0 e 100% correspondem as
frequéncias minima e maxima, respectivamente.
V2.12.12 | Velocidade real FB 0,01 865 Esta é actualizada continuamente consoante as
frequéncias minima e maxima momentaneas e a
frequéncia de saida.

Valor bruto dos dados de processo em formato de

V2.12.13 | Sai.dados 1 FB 1 866 32 bits verificado

V2.12.14 | Saf. dados 2 FB 1 867 Valor brutq Fios dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.15 | Sai. dados 3 FB 1 868 Valo_r brutc_J _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.16 | Sai. dados 4 FB 1 869 Valo_r brutc_J _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.17 | Sai. dados 5 FB 1 870 Valo_r brutq _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.18 | Sai. dados 6 FB 1 871 Valo_r brutq _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.19 | Sai. dados 7 FB 1 872 Valo_r brutq _dos dados de processo em formato de
32 bits verificado

V2.12.20 | Saf. dados 8 FB 1 873 Valor bruto dos dados de processo em formato de

32 bits verificado
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3.3.13 PROGRQMQ(_;E\O DE ENTRADAS DIGITAIS E ANALOGICAS

A programacao de entradas na Aplicacao de Fins Gerais do Vacon 100 é bastante flexivel. As
entradas disponiveis nas E/S normais e opcionais podem ser usadas para varias funcoes, de
acordo com a preferéncia do operador.

As E/S disponiveis podem ser expandidas inserindo placas opcionais nas ranhuras C, D e E. No
Manual de Instalacdo encontrara mais informacoes sobre a instalacao de placas opcionais.

Placa :
normal ol
Ranhura A\H‘E— :
(terminais) : . .
= | A1ll_Placa opcional
Ranhura B ' ¥ Ranhuras C,DeE

(term?nais) :

Al A2 Al A2 AZ A4 AS AL

AY
I 2 o 4 = & 7 @& 9 0117 1914 15 16 17 1919 30 & B ] [21 37 33 74 35 36 33 54]
CO0e000CeRSUCCOO8CT0O000| [DOCRTDODO
H":-‘-:_-; ‘d__.--"
Entradas analégicas Entradas digitais
programaveis (Al) programaveis (DI)
Ranhura A Ranhura B

Figura 17. Ranhuras da placa e entradas programaveis
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3.3.13.1 Entradas diqitais

As funcodes aplicaveis para as entradas digitais estao dispostas como parametros no grupo de
parametros M3.5.1. O valor fornecido para o parametro € uma referéncia para a entrada digital
que seleccionar para usar para a funcao. A lista de funcoes que pode atribuir as entradas
digitais disponiveis é apresentada na pagina 114.

Exemplo
Nome do parametro (=Funcéo)
TECLADO GRAFICO gIM 5 ,.. Valor do parametro (=entrada digital
Ext Fault Open seleccionada)
DigIH Slot0.2
Fault Reset Close
= DigIN SlotR6
READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
26 o+ 1 1 [C v T Nome do parametro (=Fung&o)
22,2 000 i
TECLADO TEXTUAL I | ‘..’ -.’ - Valor do parametro (=entrada digital
_l’ ’ ' ’ . _’ seleccionada)
5
R 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Figura 18.

Dada a compilacao da placa de E/S normal no inversor de CA Vacon 100, ha 6 entradas digitais
disponiveis (terminais 8, 9, 10, 14, 15 e 16 da ranhura A). Na visualizacdo de programacao,
estas entradas sao referidas da forma que se segue.

Tabela 30.
Tipo de entrada | Tipo de entrada Ranhura Entrada Explicacio
(teclado grafico) | (teclado textual) n.° plicac

ENTdig dl A 1 Entrada digital n.° 1 (terminal 8) na
Ranhura A da placa [placa de E/S
normall.

ENTdig dl A. 2 Entrada digital n.° 2 {terminal 9) na
Ranhura A da placa (placa de E/S
normal).

ENTdig dl A 3 Entrada digital n.° 3 (terminal 10) na
Ranhura A da placa (placa de E/S
normal).

ENTdig dl A. 4 Entrada digital n.° 4 (terminal 14) na
Ranhura A da placa (placa de E/S
normall.

ENTdig dl A. 5 Entrada digital n.° 5 (terminal 15) na
Ranhura A da placa (placa de E/S
normal).
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Tabela 30.
Tipo de entrada | Tipo de entrada Ranhura Entrada Explicacio
(teclado grafico) | (teclado textual) n.c plicac
ENTdig dl A. 6 Entrada digital n.° 6 (terminal 16) na
Ranhura A da placa [placa de E/S
normall.

No exemplo 18, a funcao Falha externa fechada, localizada no menu M3.5.1 sob o parametro
P3.5.1.11, recebe por predefinicdo o valor ENTdig RanhuraA.3 (teclado grafico) ou dI A.3
(teclado textual). Isto significa que a funcdo Falha externa fechada passou a ser controlada
com um sinal digital para a entrada digital DI3 (terminal 10).

Isto é 0 que aparece na lista de parametros da pagina 114.

Codigo Parametro Predefinicao | ID Descricao
ENTdig FALSO = OK
P3.5.1.11 | Falhaexternafechada | o 2a3 | “0% |VERDADEIRO = Falha externa

Suponha que tem de alterar a entrada seleccionada. Em vez da DI3, pretende usar a DIé
(terminal 16) na E/S normal. Siga as instrucdes:

i Ext Fault Close

N\
DigINSlotA3 : . Vi N\
- DigIN Slutﬂ.;r
ﬁ Ext Fault Open il Fa®

= DigINSlot0.2 Hire
Fault Reset Close
DigINSlotAb

fit least one digital input has
been selected to several

]
w

. BACK
DigIM SlotiG ; e
ETORRE BACK |Eistisia i @ RESET
) Sl | To prevent possible unkanted
Hire RESET operations, please check all E
Mo digital input selection paramet] &

Figura 19. Programacédo de entradas digitais com teclado grafico
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READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A&
PS5 00 EXT /LFLL/ fEXT P45 111 EXTI A
n i+ LJd_J S A L _J > T W A R e
N I o RS I N1 I e PN
AN
4 4 4 w
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a A&
PA5 L0 EXT @ AT LERST [
n 1 LJL BACK
L0 10 | s t RESET
RESET g
4 4 4
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV KEYPAD BUS

Figura 20. Programacédo de entradas digitais com teclado textual

Tabela 31. Programacéo de entradas digitais

INSTRUCOES DE PROGRAMACAO

Teclado grafico Teclado textual

1.

1. Seleccione o parametro e prima a Seta

Seleccione o parametro e prima o botao OK.

usada para outra funcao, é mostrada uma
mensagem. Neste caso, podera querer
alterar as seleccoes.

direita.

2. Agora esta no modo Editar visto que o 2. Agora estd no modo Editar visto que a letra
valor da ranhura ENTdig RanhuraA. esta d estd intermitente. (Caso tenha mais
intermitente e sublinhado. (Caso tenha entradas digitais disponiveis nas E/S, por
mais entradas digitais disponiveis nas E/ exemplo, por meio de placas opcionais
S, por exemplo, por meio de placas instaladas nas ranhuras C, D ou E, estas
opcionais instaladas nas ranhuras C, D ou também podem ser seleccionadas aqui.)

E, estas também podem ser Consulte 17.
seleccionadas aqui.) Consulte 17.

3. Prima novamente a Seta direita para 3. Prima a Seta direita para activar o valor do
activar o valor do terminal 3. terminal 3. A letra d fica constante.

4. Prima a Seta direita trés vezes para 4. Prima a Seta direita trés vezes para alterar
alterar o valor do terminal para 6. o valor do terminal para 6. Confirme com o
Confirme com o botao OK. botao OK.

5. NOTA! Se a entrada digital DI6 ja tiver sido |5. NOTA! Se a entrada digital DI6 ja tiver sido

usada para outra funcao, € mostrada uma
mensagem a passar no visor. Neste caso,
podera querer alterar as seleccoes.

Assim, a funcao Falha externa fechada é controlada com um sinal digital para a entrada digital
D16 (terminal 16).
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Afuncao nao é atribuida a nenhum terminal ou a entrada é definida para ser sempre
FALSO, se o valor correspondente for ENTdig Ranhura0.1 (teclado grafico) ou dl
0,1 (teclado textual). Este é o valor predefinido para a maior parte dos parametros
NOTA! ||do grupo M3.5.1.

Contrariamente, algumas entradas foram predefinidas para serem sempre
VERDADEIRO. O valor correspondente mostra ENTdig Ranhura0.2 (teclado grafico)
ou dl 0.2 (teclado textuall.

Os Canais Temporizados também podem ser atribuidos a entradas digitais.
Consulte mais informacoes na pagina 135.

NOTA!

3.3.13.2 Entradas analdgicas

A entrada de destino do sinal de referéncia analdgico também pode ser seleccionada de entre
as entradas analdgicas disponiveis.

stor W READY
EJ ALl Signal Sel Nome do parametro
TECLADO GRAFICO - AnIN 5lotA.l L Valor do parametro (=entrada analdgica
All Filter Time seleccionada)
: 0.10 s
ALl Signal Range
- 0-10V/0-20mA
READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
l:l.;l L; ,:l | ,l /_7 I, ’L_Nome do parametro
TECLADO TEXTUAL LJ l LJ I 4 Valor do parametro (=entrada analégica
’ ’ ’ ’ , . , seleccionada)
£
R 4 w
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Figura 21.

Dada a compilacdo da placa de E/S normal no inversor de CA Vacon 100, ha 2 entradas
analdgicas disponiveis (terminais 2/3 e 4/5 da ranhura A). Na visualizacado de programacao,
estas entradas sao referidas da forma que se segue.

Tabela 32. Programacao de entradas analdgicas

Tipo de entrada | Tipo de entrada Entrada

(teclado grafico) | (teclado textual) Ranhura n.o Explicacao

ENTanal Al A, 1 Entrada analdgica n.° 1 (terminais 2/
3) na Ranhura A da placa (placa de E/
S normall.

ENTanal Al A. 2 Entrada analdgica n.° 2 (terminais 4/
5) na Ranhura A da placa [placa de E/
S normal].
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No exemplo 21, o parametro Selecgdo de sinal Al1, localizado no menu M3.5.2.1 com o coédigo
de parametro P3.5.2.1.1, recebe por predefinicido o valor ENTanal RanhuraA.1 (teclado
grafico) ou Al A.1 (teclado textual). Isto significa que a entrada de destino do sinal de
referéncia de frequéncia analdgica Al1 agora é a entrada analdgica nos terminais 2/3. Para
determinar se o sinal é de tensao ou corrente, tem de o especificar com os interruptores DIP.

Consulte o Manual de Instalacao para obter mais informacodes.

Isto € o que aparece na lista de parametros da pagina 117:

Cédigo Parametro Min. Max. |Unidade|FTe9¢ | p Descricio
finicao
ENTa- Ligue o sinal Al1 a entrada
P3.5.2.1.1 | Seleccdo de sinal Al nal | 37, |analogica que pretende com
’ Ranhu- este parametro.
raA.1 Programavel. Consulte 88.

Suponha que tem de alterar a entrada seleccionada. Em vez da Al1, pretende usar a entrada
analdgica da placa opcional na ranhura C. Siga as instrucoes:

STOP

READY 140

STOP

READY o STOP READY /o

x| ALl Signa
) S

S
“#nIN Slotfil AN | v AnIN SlotC.1
ALl Filter Time )
010 Mine TN Mine
ALl Signal Range [T [T
0=100 /0= 20mA

Figura 22. Programacao de entradas analdégicas com teclado grafico

READY RUN STOP ALARM FAULT ALARM FAULT ALARM FAULT

a a a
PISC 11 R P35 L1 ALY |PISE L1 Al
ARG CHE AR CHE L@
' AR ' AL AT = 5
w 4 §

REV 1o KEYPAD BUS 1/0 KEYPAD BUS /o KEYPAD BUS

Figura 23. Programacéao de entradas analdgicas com teclado textual

Teclado textual

Teclado grafico

INSTRUCOES DE PROGRAMACAO

—_

1. Seleccione o pardmetro e prima a Seta direita. . Seleccione o parametro e prima o botao OA.

Agora estd no modo £ditarvisto que o valor da
ranhura ENTanal RanhuraA. esta intermitente e
sublinhado.

Agora esta no modo Editarvisto que a letra 4 esta
intermitente.

Prima a Seta direita uma vez para alterar o valor
da ranhura para EN7anal RanhuraC. Confirme
com o botao OK.

Prima a Seta direitauma vez para alterar o valor da
ranhura para C. Confirme com o botao OK.
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3.3.13.3 Descricdes das fontes de sinais

Tabela 33. Descri¢cbes das fontes de sinais

Fonte Funcao

Entradas digitais:

Com esta funcionalidade, um sinal digital pode ser forcado para o estado
FALSO ou VERDADEIRO constante.

Por exemplo, alguns sinais foram definidos pelo fabricante para estarem
sempre em estado VERDADEIRO como, por exemplo, o parametro P3.5.1.15
(Autoriz. marcha). Se nao for alterado, o sinal de Autoriz. marcha esta
sempre ligado.

Ranhura0.# #=1: Sempre FALSO

# =2-10: Sempre VERDADEIRO

Entradas analégicas (usadas para fins de teste):

# = 1: Entrada analdgica = intensidade de sinal 0%

# = 2: Entrada analdgica = intensidade de sinal 20%

# = 3: Entrada analdgica = intensidade de sinal 30%

etc.

# = 10: Entrada analdgica = intensidade de sinal 100%

RanhuraA.# 0 numero (#) corresponde a entrada digital na ranhura A.
RanhuraB.# 0 numero (#) corresponde a entrada digital na ranhura B.
RanhuraC.# 0 numero (#) corresponde a entrada digital na ranhura C.
RanhuraD.# 0 nimero (#) corresponde a entrada digital na ranhura D.
RanhuraE.# 0 ndmero (#] corresponde a entrada digital na ranhura E.

O nUmero (#) corresponde a: 1=Canal Temporizado1, 2=Canal Temporizado2,

CanalTempo.# 3=Canal Temporizado3

CW Bus de campo.# 0 nGmero (#) refere-se ao niUmero de bits da Palavra de Controlo.

Bus de campoPD.# 0 nGmero (#) refere-se ao niumero de bits dos Dados de Processo 1.

3.3.13.4 Atribuicbes predefinidas de entradas digitais e analdgicas na aplicacdo Vacon
100

As entradas digitais e analdgicas recebem determinadas funcdes na fabrica. Seguem-se as
atribuicdes predefinidas nesta aplicacao.

Tabela 34. Atribuicdes predefinidas das entradas

Entrada Terminallais) Referéncia Funcao atribuida Codigo do parametro

D1 8 A1 Sinal de controlo 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Sinal de controlo 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Falha externa fechada P3.5.1.11
DI4 14 A4 ifelzch:?n? ddaeof requéncia P3.5.1.21
DI5 15 A5 ?re;ffegﬁén?ddae:req”é”da P3.5.1.22
Dlé6 16 A.6 Falha externa fechada P3.5.1.13
Al1 2/3 A1 Seleccao de sinal Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Seleccao de sinal Al2 P3.5.2.2.1
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3.3.14 GRUPO 3.1: DEFINIGOES DO MOTOR

3.3.14.1 Grupo 3.1.1: Placa ID motor

Tabela 35. Parametros da placa de identificacdo do motor

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;eigée:'- ID Descricao
Localize este valor U, na
Tens3o nominal do . . . placa de caracteristicas do
P3.1.1.1 motor Varia Varia Vv Varia 110 | motor. Determine também a
ligacdo usada (Delta/
Estrela).
F o inald Localize este valor f, na
requéncia nominal do
.g P3.1.1.2 q motor 8,00 320,00 Hz 50 Hz 11 p[aca de caracteristicas do
motor.
Velocidad inal d Localize este valor n,, na
elocidade nominal do .
P3.1.1.3 motor 24 19200 RPM Varia 112 p[aca de caracteristicas do
motor.
c ¢ iald Localize este valor I, na
orrente nominal do
P3.1.1.4 motor Iy*0,1 | 1_H*0,1 A I_S 113 | placa de caracteristicas do
motor.
P3.1.1.5 |  Cos Phi do Motor 0,30 1,00 Varia | 120 |Localize estevalor na placa
de caracteristicas do motor
P3.1.1.6 Poténcia nominal do Varia Varia KW Varia 116 Localize estle yalor na placa
motor de caracteristicas do motor.

3.3.14.2 Definicdes de controlo do motor

Tabela 36. Definicdes de controlo do motor

Cddigo Parametro Min. Max. |Unidade P:ﬁg:;'- ID Descricao

0 = Ciclo aberto de ctrl de
frequéncia U/f

1 = Ciclo aberto de controlo
.g P3.1.2.1 Modo Controlo 0 2 0 600 da velocidade
2 = Ciclo aberto de controlo
de binario

0 = Motor de inducao

.g P3.1.2.2 Tipo de motor 0 1 0 650 |1 _ Motor PM

Aumentar a frequéncia de
comutacao reduz a
capacidade do inversor de
CA. E recomendavel usar
uma frequéncia inferior
quando o cabo do motor é
1,5 Varia kHz Varia 601 |longo, para minimizar as
correntes capacitivas no
cabo. O ruido do motor
também pode ser
minimizado utilizando uma
frequéncia de comutacao
elevada.

Frequéncia de
comutacao

P3.1.2.3
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Tabela 36. Defini¢cdes de controlo do motor

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:g;;'- ID Descricao

Aidentificacdo automatica
do motor calcula ou mede
os parametros do motor
necessarios para um
controlo dptimo do motor e
da velocidade.

0 =Sem accao

.t P3.1.2.4 Identificacdo 0 2 0 631 |1=Em pausa

2 = Com rotacao

NOTA: os pardmetros da
placa de identificacao do
motor, no menu M3.1.1
Placa ID motor, tém de ser
definidos antes de ser
executada a identificacao.

Corrente magnetizante do
motor (sem corrente de
carga). Os valores dos
parédmetros U/f sdo
identificados pela corrente
magnetizante se tiverem
sido fornecidos antes da
marcha de identificacao. Se
este valor estiver definido
para zero, a corrente
magnetizante sera
calculada internamente.

P3.1.2.5 Corr. magnetizante 0,0 2*IH A 0,0 612

A activacao desta funcao
impede o disparo da
unidade quando o
interruptor do motor é
.t P3.1.2.6 | Interruptor do motor 0 1 0 653 |fechado e aberto, por
exemplo, ao usar o
arranque lancado.

0 = Desactivado

1 = Activado

A funcao de queda permite
a queda de velocidade como
uma funcao da carga. A
queda é calculada em
percentagem da velocidade
nominal a carga nominal.

.g P3.1.2.7 Queda de carga 0,00 50,00 % 0,00 620

A queda de carga é usada
para se obter uma queda de
velocidade dindmica devido
a alteracao de carga. Este
parametro define o tempo
durante o qual a velocidade
é reposta a 63% da
alteracao.

P3.1.2.8 | Tempo de queda carga 0,00 2,00 3 0,00 656
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Tabela 36. Defini¢cdes de controlo do motor

Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

ID

Descricao

P3.1.2.9

Modo de queda carga

1534

0 =Normal; o factor de
queda de carga é constante
em toda a gama de
frequéncia

1=Remocao linear; a queda
de carga é removida
linearmente da frequéncia
nominal para a frequéncia
zero

P3.1.2.10

Controlo de
sobretensao

607

0 = Desactivado
1 = Activado

P3.1.2.11

Controlo de subtensao

608

0 = Desactivado
1 = Activado

P3.1.2.12

Optimizacao energia

666

A unidade tenta obter a
corrente minima do motor
para poupar energia e
reduzir o ruido do motor.
Esta funcao pode ser usada
em aplicacdes de ventilador
e bomba, por exemplo, mas
ndo é adequada para
processos rapidos
controlados por PID.

0 = Desactivada

1 = Activada

P3.1.2.13

Ajuste da tensao do
estator

50,0

150,0

%

100,0

659

Pardmetro para o ajuste da
tensao do estator de
motores de iman
permanente.

3.3.14.3

Limites

Tabela 37. Definicdes de limite do motor

Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

1D

Descricao

P3.1.3.1

Limite de corrente do
motor

[_H*0,1

I_S

Varia

107

Corrente maxima do motor
a partir do inversor de CA

P3.1.3.2

Limite de binario do
motor

0,0

300,0

%

300,0

1287

Limite maximo de binario do
motor

P3.1.3.3

Limite de binario do
gerador

0,0

300,0

%

300,0

1288

Limite maximo de binario do
gerador

P3.1.3.4

Limite poténc. motor

0,0

300,0

%

300,0

1290

Limite maximo de poténcia
do motor

P3.1.3.5

Limite de poténcia do
gerador

0,0

300,0

%

300,0

1289

Limite maximo de poténcia
do gerador
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3.3.14.4 Definicbes de ciclo aberto

Tabela 38. Defini¢cdes de ciclo aberto

Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade o
nicao

1D

Descricao

.g P3.1.4.1 Relacao U/f 0 2 0

108

Tipo de curva U/f entre a
frequéncia zero e o ponto de
desexcitacao.

O=Linear

1=Quadratica
2=Programavel

Frequéncia do ponto

P3.1.4.2 de desexcitacao

8,00 P3.3.1.2 Hz Varia

602

0 ponto de desexcitacao é a
frequéncia de saida em que
a tensdo de saida atinge a
tensao do ponto de
desexcitacao.

B | P34 Te”jjger)‘(‘zifaoc";gde 10,00 | 200,00 % 100,00

603

Tensao no ponto de
desexcitacdo em % da
tensao nominal do motor

Frequéncia do ponto

P3.1.4.4 médio U/f

0,00 P3.1.4.2 Hz Varia

604

Se a curva U/f programavel
tiver sido seleccionada (par.
P3.1.4.1), este pardmetro
define a frequéncia do ponto
médio da curva.

Tensao do ponto

P3.1.4.5 médio U/f

0,0 100,0 % 100,0

605

Se a curva U/f programavel
tiver sido seleccionada (par.
P3.1.4.1), este pardmetro
define a tensao do ponto
médio da curva.

Tensao da frequéncia
zero

P3.1.4.6 0,00 40,00 % Varia

606

Este parametro define a
tensdo da frequéncia zero
da curva U/f. O valor
predefinido varia conforme
o tamanho da unidade.

.t 3147 Opcodes de arranque 0 1 0
lancado

1590

Seleccao de caixa de
verificacao:

BO = Procurar frequéncia do
veio apenas na mesma
direccao da referéncia de
frequéncia.

B1 = Desact. pesquisa CA
B4 = Utilizar referéncia de
frequéncia para suposicdo
inicial

B5 = Desact. impulsos CC

Corrente de pesquisa

P3.1.4.8 de arranque lancado

0,0 100,0 % 45,0

1610

Definida em percentagem
da corrente nominal do
motor.

Reforco de binario

P3.1.4.9 -
automatico

109

0=Desactivado
1=Activado

Ganho de reforco de

P3.1.4.10 binario do motor

0,0 100,0 % 100,0

665

Factor de escala para
compensacao de IR do
motor quando é usado o
reforco de binario.
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Tabela 38. Defini¢cdes de ciclo aberto

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?gée:- ] Descricao
Factor de escala para
P3.1.4.11 nghq de reforco de 0.0 100,0 % 0.0 667 | cOMPensacao deIIR do
binario do gerador gerador quando é usado o
reforco de binario.
M3.1.4.12 Arranque I/f Este menu inclui trés pardmetros. Consulte o capitulo abaixo.

Arranque I/f

A funcdo Arranque 1/f é normalmente usada em motores de iman permanente (PM) para
accionar o motor com controlo de corrente constante. E Util para motores de poténcia elevada
nos quais a resisténcia ¢ baixa e a regulacao da curva U/f é dificil.

A utilizacao da funcao de Arranque I/f também pode ser Gtil para fornecer binario suficiente ao
motor durante o arranque.

Frequéncia de saida ————

Corrente de |---------
arranque I/f

/

Corrente do motor

Frequéncia de

arranque |/f Tempo [s]
Figura 24. Arranque |/f
Tabela 39. Pardmetros de arranque I/f
Codigo Parametro Min. Max. SOEEE Pred~ef|n| 1D Descricao
e cao
0 = Desactivado
.g P3.1.4.12.1 Arranque I/f 0 1 0 834 |, _ Activado
Limite de frequéncia de
saida abaixo do qual a
.g P3.1.4.12.2| Freq.? arranque I/f 0,0 P3.1.1.2 Hz 15.0 535 |corrente de arranque I/f
definida é fornecida ao
motor.
Corrente fornecida ao motor
P3.1.4.12.3| Corr. arranque I/f 0,0 100,0 % 80.0 536 | quando a funcao de
arranque I/f é activada.
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3.3.15 GRUPO 3.2: DEF. ARR./PAR.
Os comandos de Iniciar/Parar sao dados de forma diferente consoante o local de controlo.

Local de controlo remoto (E/S A): os comandos de iniciar, parar e de marcha inversa sao
controlados por 2 entradas digitais seleccionadas com os parametros P3.5.1.1 e P3.5.1.2. A
funcionalidade/ldgica destas entradas é entao seleccionada com o parametro P3.2.6 (neste
grupo).

Local de controlo remoto (E/S B): os comandos de iniciar, parar e de marcha inversa sao
controlados por 2 entradas digitais seleccionadas com os parametros P3.5.1.4 e P3.5.1.5. A
funcionalidade/ldgica destas entradas é entdo seleccionada com o parametro P3.2.7 (neste
grupo).

Local de controlo local (teclado): os comandos de iniciar e parar sdo dados com os botdes do
teclado, ao passo que a direccao de rotacao é seleccionada com o parametro P3.3.1.9.

Local de controlo remoto (bus de campo): os comandos de iniciar, parar e de marcha inversa
sao dados pelo bus de campo.

Tabela 40. Menu Def. Arr./Par.

Codigo Parametro Min. Max. Unidade Pre::iée:nl- 1D Descricao

Seleccao do local de
controlo remoto (iniciar/
parar). Pode usar-se para
voltar a mudar para
Local de controlo controlq remoto a partir do
P3.2.1 0 1 0 172 |Vacon Live, por exemplo, no
remoto .

caso de avaria de um
painel.
0=Controlo E/S
1=Controlo de bus de
campo

Alterna entre local de
controlo remoto e local
0=Remoto

1=Local

P3.2.2 Local/Remoto 0 1 0 211

0=Botao de parar sempre
Botao de parar do 0 1 0 14 activado (Sim)

teclado 1=Funcao limitada do botao
de parar (N3o)

P3.2.3

0=Em rampa

P3.2.4 | Funcao de arranque 0 1 0 505 1=Arranque lancado

P3.25 | Fungao de paragem 0 1 0 506 | O-Livre

1=Em rampa
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Tabela 40. Menu Def. Arr./Par.

Codigo Parametro Min. Max. Unidade Pre::iée;ml- 1D Descricao
Légica =0:
Sinal ctrl 1 = Directa
Sinal ctrl 2 = Inversa
Logica = 1:
Sinal ctrl 1 = Directa
(ascendente)
Sinal ctrl 2 = Paragem
Invertida
Sinal ctrl 3 = Inversa
(ascendente)
Valor légico de Iniciar/ Logica = 2:
.t P3.2.6 Pa?'ar E/SA 0 4 ! 300 Singal ctrl 1 = Directa
(ascendente)
Sinal ctrl 2 = Inversa
(ascendente)
Logica = 3:
Sinal ctrl 1 = Arranque
Sinal ctrl 2 = Inversa
Logica = 4:
Sinal ctrl 1 = Arranque
(ascendente)
Sinal ctrl 2 = Inversa
p3.7 | Valorlogico delniciar/| 4 1 363 |Ver acima.

Parar E/S B

0=Pulso ascendente

Valor ldgico de iniciar -
.t P3.2.8 bus de campo 0 1 0 889 ?zéifjjglo

0 atraso entre o comando
de arranque e o arranque
P3.2.9 Atraso de inicio 0,000 60,000 s 0,000 524 | efectivo da unidade podem
ser especificados com este
parametro.

Escolha se sao copiados o
Estado de marchaea
Referéncia quando se
muda de controlo Remoto
0 2 2 181 |para Local (teclado):

0 = Manter marcha

1 =Manter marcha e
referéncia

2 = Paragem

Funcao de Remoto

P3.2.10 para Local

3.3.16 GRUPO 3.3: REFERENCIAS

3.3.16.1 Referéncia de frequéncia

A fonte de referéncia de frequéncia é programavel para todos os locais de controlo excepto o
PC, que obtém sempre a referéncia da ferramenta do PC.

Local de controlo remoto (E/S A): a fonte de referéncia de frequéncia pode ser seleccionada
com o parametro P3.3.1.5.

Local de controlo remoto (E/S B): a fonte de referéncia de frequéncia pode ser seleccionada
com o parametro P3.3.1.6.
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Local de controlo local (teclado): se for usada a seleccdo predefinida para o parametro
P3.3.1.7, é aplicada a referéncia definida com o parametro P3.3.1.8.

Local de controlo remoto (bus de campo): a referéncia de frequéncia vem do bus de campo se
for mantido o valor predefinido para o parametro P3.3.1.10.

Tabela 41. Par&metros de referéncia de frequéncia

de controlo B de E/S

Codigo Parametro Min. Max. |[Unidade P_r(_ed~e- 1D Descricao
finicao
P3.3.1.1 Referéncia de 000 |P3312]| Hz 000 | 101 |Referéncia de frequéncia
frequéncia minima minima permitida
P3.3.1.2 Referéncia de P3.3.1.1 | 320,00 Hz | 5000 | 102 |Referéncia de frequéncia
frequéncia maxima maxima permitida
Limite de referéncia de Limit? de. referéncia d? ~
P3.3.1.3 NI o -320,0 320,0 Hz 320,00 | 1285 | frequéncia final para direccao
frequéncia positiva L
positiva.
Limite de referéncia de
frequéncia final para direccao
Limite de referéncia de negativa.
P3.3.1.4 N . -320,0 320,0 Hz -320,00 | 1286 | NOTA: este parametro pode
frequéncia negativa
ser usado para, por exemplo,
impedir o funcionamento do
motor na direccao inversa.
Seleccao da fonte de
referéncia quando o local de
controlo é a E/S A
0 = Frequéncia predefinida 0
1 = Referéncia do teclado
2 = Bus de campo
3=Al
4 =Al2
Seleccao da referéncia 5= Al1+Al2
P33.1.5 de controlo A de E/S 0 i S 17 6 = Referéncia PID 1
7 = Potenciémetro do motor
8 = Referéncia do manipulo
9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto
NOTA: o valor predefinido
depende da aplicacao
seleccionada com o
parametro 1.2
Seleccao da fonte de
referéncia quando o local de
Seleccio da referéncia controlo é a E/S B. Ver acima.
P3.3.1.6 ’ 0 9 3 131 | NOTA: o local de controlo E/S

B sé pode ser forcado para
activo com a entrada digital
(P3.5.1.7).
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Tabela 41. Par&metros de referéncia de frequéncia

Prede-

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade| . . _ 1D Descricao
finicao
Seleccao da fonte de
referéncia quando o local de
controlo é o teclado:
0 = Frequéncia predefinida 0
1 =Teclado
2 = Bus de campo
Seleccdo de referéncia 3=Al
P3.3.1.7 de controlo teclado 0 ? 1 121 4 =Al2
5= Al1+AI2
6 = Referéncia PID 1
7 = Potenciometro do motor
8 = Manipulo
9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto
A referéncia de frequéncia
P3.3.1.8 | Referéncia do teclado 0,00 P3.3.1.2 Hz 0,00 184 | pode ser ajustada no teclado
com este parametro.
Rotacdo do motor quando o
P3.3.1.9 |  Direccao teclado 0 1 0 | 123 |Localde controlo € o teclado
’ 0 = Directa
1 =Inversa
Seleccao da fonte de
referéncia quando o local de
controlo é o bus de campo:
0 = Frequéncia predefinida 0
1 =Teclado
Seleccao de referéncia § f E;’%S de campo
P3.3.1.10 | de controlo do bus de 0 9 2 122 4 ~ A2
campo 5= AlT+AI2

6 = Referéncia PID 1

7 = Potenciometro do motor
8 = Manipulo

9 = Referéncia de regulacao
ponto a ponto
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3.3.16.2 Referéncia binario

Quando o parametro P3.1.2.1 (Modo Controlo) esta definido para "2/ciclo aberto” Controlo
Binario, a referéncia de velocidade da unidade é usada como limite de velocidade maximo e o
motor produz binario dentro do limite de velocidade para obter a referéncia de binario.

No modo de controlo binario, a velocidade do motor é limitada para a frequéncia de saida

maxima da unidade (P3.3.1.2).

M _reaatio )

ZONA MORTA
ENT
LIMITE

M | Referéncia de binario final

P | Fonte de ref.2 binario _ ~ - _Escala
Seleccionar ( P [ Refabinario minv/ MIN.
Seleccionar SAIDA ENT

(v | Naoutlizado )——— ENTO (P_[ Ref*binario max MAX
EiS | en. ey )—| V1
(Els Manipulo ENT 2 Zona Morta Ref Bin )
(Els A2 — ENT4
Bs| A8 9—ents
@ Al 57 ENT6
E/S Al5 ) ENT7
¢ % ENT8

"T|T|m
o |w|G

[Entradal de dados de processo ENT9
Enrada2 de dados de processo ENT 10

@ Entrada3 de dados de processo\)— ENT 11
FB |Entradad de dados de processo : ENT 12
FB |Entradas de dados de processo ENT 13
FB |Entradaé de dados de processo ENT 14

@ Entrada? de dados de processo ENT 15

@ Entrada8 de dados de processo —{ ENT 16

(v Bloco 1 ENT 17

WW: ENT 18

(v Eows S ENT 19

Cv [ Blocos  H——— ENT20

Qv Bows D———ETa

9242.emf

Figura 25. Cadeia de referéncia de binario
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Tabela 42. Parametros de referéncia de binario

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?gée:'- 1D Descricao

Seleccdo da referéncia de binario. A
referéncia de binario é
dimensionada entre os valores do
P3.3.2.2 e do P3.3.2.3.
0 = Nao utilizado
1 =Teclado
2 = Manipulo
3=Al
4 =Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
9 = Entrada 1 DadosProcesso
10 = Entrada 2 DadosProcesso
Sel 30d 11 = Entrada 3 DadosProcesso
.g P3.3.2.1 referéencei?jg bi?’lério 0 21 0 641 |12 =Entrada 4 DadosProcesso

13 = Entrada 5 DadosProcesso
14 = Entrada 6 DadosProcesso
15 = Entrada 7 DadosProcesso
16 = Entrada 8 DadosProcesso
17=Bloco 1 saida
18=Bloco 2 saida
19=Bloco 3 saida
20=Bloco 4 saida
21=Bloco 5 saida
NOTA! Se estiver a usar algum
protocolo de bus de campo que
permita fornecer a referéncia
de binario em unidades [Nm], é
necessario seleccionar a opcao
EntradalDadosProcesso para
este parametro.

Referéncia de Referéncia de binario
.g P3.3.2.2 binario minima -300,0 300,0 % 0,0 643 | correspondente ao valor
minimo do sinal de referéncia.

Referéncia de binario
correspondente ao valor
Referéncia de maximo do sinal de referérlcial.
.g P3.3.2.3 binario maxima -300,0 300,0 % 100,0 642 |NOTA! E usada como referéncia
maxima de binario permitida
para os valores positivos e

negativos.
Tempo de filtragem Define o tempo de filtragem
P3.3.2.4 de referéncia de 0,00 300,00 s 0,00 1244 | para a referéncia de binario
binario final.

Os valores de referéncia de
bindrio em torno de zero podem
ser ignorados definindo este
0.0 300,0 % 0,0 1246 valor pzjra.mais d.e zero. Gu’ando

a referéncia de binario esta
entre zero e mais/menos este
parametro, a referéncia é
forcada para zero.

Zona morta de

P3.3.2.5 referéncia de binario

Usa-se quando o P3.3.2.1 esta
Referéncia de

p3.3.2.6 | | Ref 0,0 100,0 % 0,0 | 1439 |definidopara “1°. O valor deste
binario do teclado parametro é limitado entre o
P3.3.2.3 e 0 P3.3.2.2.
M3.3.2.7 Ciclo aberto de Este menu inclui trés pardmetros; ver a tabela abaixo.

controlo de binario
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Ciclo aberto de controlo de binario

Tabela 43. Parametros de ciclo aberto de controlo de binario

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?:;:- 1D Descricao

Limite da frequéncia de saida
abaixo do qual a unidade
funciona no modo de controlo
de frequéncia.

Frequéncia minima
P3.3.2.7.1| deciclo aberto de 0,0 P3.3.1.2 Hz 3,0 636
controlo de binario

Define 0 ganho P para o
controlador de binario no modo
de controlo de ciclo aberto.

O valor 1,0 de ganho P provoca
uma alteracao de 1 Hz na
frequéncia de saida quando o
erro de binario é 1% do binario
nominal do motor.

Ganho P de ciclo
P3.3.2.7.2 | aberto de controlo 0,0 32000,0 0,01 639
de binario

Define o ganho | para o
controlador de binario no modo
de controlo de ciclo aberto.

O valor 1,0 de ganho | faz com
que a integracao atinja 1,0 Hz
em 1 segundo quando o erro de
binario é 1% do binario nominal
do motor.

Ganho | de ciclo
P3.3.2.7.3 | aberto de controlo 0,0 32000,0 2,0 640
de binario
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3.3.16.3 Frequéncias predefinidas
Tabela 44. Parametros de frequéncias predefinidas
Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P::g;;'- ID Descricao
0 = Codificado em binario
1=N.°de entradas. A
. frequéncia predefinida é
P3.3.3.1 Modor(i((aj:;ienqiggnma 0 1 0 182 |seleccionada de acordo com a
P quantidade de entradas digitais
de velocidade predefinida
activas
Frequéncia predefinida basica 0
P3.3.3.2 Frequéncia P3.3.1.1 | P33.1.2 | Hz 500 | 18g |duandoseleccionadacom o
predefinida 0 parametro de referéncia de
controlo (P3.3.1.5).
Seleccionar com a entrada
P3.3.3.3 Freguéncia P33.1.1|P3312| Hz | 1000 | 105 |di9ital .
predefinida 1 Seleccao de frequéncia
predefinida 0 (P3.3.3.10)
Seleccionar com a entrada
Frequéncia digital:
P3.3.3.4 predefinida 2 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 15,00 106 Seleccao de frequéncia predefinida
1(P3.3.3.11)
Frequéncia Seleccionar com as entradas
P3.3.3.5 red?afinida 3 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 20,00 126 |digitais: seleccao de frequéncia
P predefinida 0 e 1
Seleccionar com a entrada
Frequéncia digital:
P3.33.6 predefinida 4 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 25,00 127 Seleccao de frequéncia predefinida
2(P3.3.3.12)
Frequéncia Seleccionar com as entradas
P3.3.3.7 red?afinida 5 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 30,00 128 |digitais: seleccao de frequéncia
P predefinida 0 e 2
Frequéncia Seleccionar com as entradas
P3.3.3.8 red?efinida 6 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 40,00 129 | digitais: seleccao de frequéncia
P predefinida 1e 2
Frequéncia Seleccionar com as entradas
P3.3.3.9 redqefinida 7 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 50,00 130 |digitais: seleccao de frequéncia
P predefinida 0, 1e 2
Seleccao de ENTdig \?:llsccit(;)arddeibl:eadr;?ir?iij?s (0-7)
P3.3.3.10 frequéncia Ranhu- | 419 pred ’
redefinida 0 rah 4 Consulte os parametros
P ' P3.3.3.2a P3.3.3.9.
Seleccao de ENTdig \?:lljccitdoarddeesbl:eadr;?ir?sj?s (0-7)
P3.3.3.11 frequéncia Ranhu- | 420 pred ’
redefinida 1 raA 5 Consulte os parametros
P ' P3.3.3.2a P3.3.3.9.
Seleccao de ENTdig \?slls;itc?arddezbl:eadr;?ir?sj?s (0-7)
P3.3.3.12 frequéncia Ranhur | 421 pred ’
o Consulte os parametros
predefinida 2 a0.1

P3.3.3.2a P3.3.3.9.
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3.3.16.4 Parametros do potenciémetro do motor

Com a funcao de potencidmetro do motor, o utilizador pode aumentar e diminuir a frequéncia
de saida. Ligando uma entrada digital ao par@metro P3.3.4.1 (Potenciémetro do motor CIMA)
e estando o sinal da entrada digital activo, a frequéncia de saida ird aumentar enquanto o sinal
permanecer activo. O pardmetro P3.3.4.2 (Potenciometro do motor BAIXO) funciona de forma
inversa, diminuindo a frequéncia de saida.

A velocidade de aumento ou diminuicdo da frequéncia de saida quando se activa
Potenciémetro do Motor Cima ou Baixo é determinada pelo Tempo de rampa do
potenciémetro do motor (P3.3.4.3)

0 paréametro de reset do potenciometro do motor (P3.3.4.4) é usado para seleccionar se é feito
o reset (definido para Freq.2Min.) da referéncia de frequéncia do potenciémetro do motor
quando esta parado ou quando esta desactivado.

A referéncia de frequéncia do potencidémetro do motor esta disponivel em todos os locais de
controlo no menu Grupo 3.3: Referéncias. A referéncia do potenciémetro do motor sé pode ser
alterada quando a unidade esta em estado de marcha.

Tabela 45. Parametros do potenciémetro do motor

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:ﬁgée:_ ID Descricao

FALSO = Nao activo

. ENTdig VERDADEIRO = Activo (a
Potenciometro do . S,
P3.3.4.1 motor CIMA Ranhura | 418 |referéncia do potenciometro
0.1 do motor AUMENTA até o

contacto ser aberto)

FALSO = Nao activo

. ENTdig VERDADEIRO = Activo (a
Potenciometro do . S,
P3.3.4.2 motor BAIXO Ranhura | 417 |referéncia do potenciometro
0.1 do motor DIMINUI até o

contacto ser aberto)

Velocidade de alteracao da
referéncia do potenciometro

Tempo de rampa do do motor quando é

P3.3.4.3 potencidmetro do 0,1 500,0 Hz/s 10,0 331 S,
motor aumentado ou diminuido
com os parametros P3.3.4.1
ou P3.3.4.2.
Ldgica de reset da referéncia
Reset do dstferr?gilé?gtliodgo motor.
P3.3.4.4 potencidmetro do 0 2 1 367 |P '
motor 0 =Sem reset

1 = Reset se parado
2 = Reset se desactivado
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3.3.16.5 Pardmetros de controlo do manipulo

A funcao de Manipulo, como o préprio nome indica, é usada quando a rotacao directa e inversa
da unidade é controlada linearmente, em ambos os sentidos, por um manipulo. O controlo do
motor através de um manipulo é possivel ligando o sinal do manipulo a uma das entradas
analogicas e definindo os restantes parametros do manipulo.

Tabela 46. Par&metros de controlo do manipulo

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:‘?g;;'- ID Descricao

0=Na3o utilizado
1=Al1 (0-100%)
2=Al2 (0-100%)
0 6 0 451 | 3=Al3 (0-100%)
4=Al4 (0-100%)
5=Al5 (0-100%)
6=Al6 (0-100%)

Seleccao do sinal do

P3.3.5.1 ,
manipulo

Quando a referéncia esta
Zona morta do entre zero e zero mais/
P3.3.5.2 , 0,0 20,0 % 2,0 384 | menos este pardmetro, a
manipulo N
referéncia é forcada para
zero.

O inversor de CA é parado se
o sinal do manipulo tiver
estado na zona morta

0,00 300,00 s 0,00 386 | definida no pardmetro
P3.3.5.2 pela quantidade de
tempo definida por este
parametro.

Atraso de suspensao

P3.3.5.3 .
do manipulo

3.3.16.6 Parametros de regulacdo ponto a ponto

A funcao de regulacao ponto a ponto € usada para sobreposicao momentanea do controlo
normal. Esta funcao serve para, por exemplo, controlar o processo lentamente até um
determinado estado ou posicao durante intervencoes de manutencao, sem ser necessario
alterar o local de controlo da unidade nem outros parametros.

A funcao de regulacdo ponto a ponto so6 pode ser activada quando a unidade se encontra no
estado de paragem. A funcao de regulacao ponto a ponto iniciarad a unidade na referéncia
seleccionada sem comando de arranque adicional, independentemente do local de controlo.
Podem ser usadas duas referéncias de frequéncia bidireccionais. A funcao de regulacao ponto
a ponto pode ser activada a partir do bus de campo ou dos sinais de entradas digitais. A funcao
de regulacao ponto a ponto tem um tempo de rampa proprio que sera sempre usado quando
a regulacao ponto a ponto esta activa.

Aregulacao ponto a ponto pode ser activada a partir do bus de campo no modo de bypass pelos
bits 10 e 11 da Palavra de Controlo.
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Frequéncia de
saida [Hz]

Rampa regul. pt a pt

A

Ref2reg. ptaptl

Ref.2reg. ptapt2

Activar regulag&o DI | |

(sinal da entrada digital)

Activacdo da Ref2reg. ptapt 1 | | | |

(sinal da entrada digital)

Activagéo da Ref.2reg. pta pt 2 | | 3 | 3

(sinal da entrada digital)

Bit 10 da palavra de controlo do bus | | 3 3

de campo

Bit 11 da palavra de controlo do bus | I_I I_

de campo

9210.emf

Figura 26. Pardmetros de regulacdo ponto a ponto
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Tabela 47. Parametros de regulacdo ponto a ponto

Codigo Parametro Min. Max. Unidade P:ﬁg;;'- ID Descricao

Activa a funcao de
regulacao ponto a ponto a
partir das entradas
digitais. Nao afectaa
ENTdig regulacao ponto a ponto a
P3.3.6.1 | Activar regulacao DI Varia Varia Ranhura | 532 | partir de bus de campo.
0.1 NOTA: a regulacao ponto a
ponto so pode ser activada
quando a unidade se
encontra no estado de
paragem.

Ligar a entrada digital
Activar referéncia de ENTdig para activar o par. P3.3.6.4.
P3.3.6.2 regulacao ponto a Varia Varia Ranhura | 530 |NOTA: a unidade sera
ponto 1 0.1 iniciada se a entrada for
activada!

Ligar a entrada digital
Activar referéncia de ENTdig para activar o par. P3.3.6.5.
P3.3.6.3 regulacao ponto a Varia Varia Ranhura | 531 |NOTA: a unidade sera
ponto 2 0.1 iniciada se a entrada for
activada!

Define a referéncia de
frequéncia quando a
-Ref.2Max. | Ref.2Max. Hz 0,00 1239 | referéncia da regulacao
ponto a ponto 1 é activada
(P3.3.6.2).

Referéncia de reg. pt

P3.3.6.4 apt

Define a referéncia de
frequéncia quando a
-Ref.2Max. | Ref.2Max. Hz 0,00 1240 | referéncia da regulacao
ponto a ponto 2 é activada
(P3.3.6.3).

Referéncia de reg. pt

P3.3.6.5 apt?2

Este parametro define os
tempos de aceleracao e
P3.3.6.6 | Rampa regul. pt a pt 0,1 300,0 s 10,0 1257 | desaceleracao quando a
regulacao ponto a ponto
estd activa.
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3.3.17 GRUPO 3.4: DEFINIGAO DE RAMPAS E TRAVOES

3.3.17.1 Rampal

Tabela 48. Definicao de rampa 1

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P::gée;'- ID Descricao

O inicio e o fim das rampas
de aceleracao e

.k P3.4.1.1 Forma da rampa 1 0,0 100,0 % 0,0 500 |desaceleracao pode ser
suavizado com este
parametro.

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima

P3.4.1.2 | Tempo de aceleracao 1 0,1 300,0 s 5,0 103

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
0,1 300,0 s 50 104 | diminuir da frequéncia
maxima para a frequéncia
zero

Tempo de

P3.4.13 desaceleracao 1

3.3.17.2 Rampa?2

Tabela 49. Definicdo de rampa 2

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?:;:_ ID Descricao

O inicio e o fim das rampas
de aceleracao e

.g P3.4.2.1 Forma da rampa 2 0,0 100,0 % 0,0 501 |desaceleracdo pode ser
suavizado com este
parametro.

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
aumentar da frequéncia zero
para a frequéncia maxima

P3.4.2.2 | Tempo de aceleracao 2 0,1 300,0 s 10,0 502

Define o tempo necessario
para a frequéncia de saida
0,1 300,0 s 10,0 503 | diminuir da frequéncia
maxima para a frequéncia
zero

Tempo de

P3.4.23 desaceleracao 2

Usada para alternar entre as
rampas 1 e 2.

FALSO = Forma da rampa 1,
ENTdig tempo de aceleracao 1 e
P3.4.2.4 | Seleccao darampa 2 Varia Varia Ranhura | 408 |tempo de desaceleracao 1.
0.1 VERDADEIRO = Forma da
rampa 2, tempo de
aceleracao 2 e tempo de
desaceleracao 2.
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3.3.17.3 Maagnetizacao de arranque

Tabela 50. Parametros de magnetizacao de arranque

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?:;;'- 1D Descricao
Define a CC fornecida ao
P3.4.3.1 Correntede | g4 IL A IH | 517 |moternoarrangue.
magnetizacao no inicio Desactivada se a definicao
for 0.
Este parametro define o
Tempo de tempo de duracao da
P3.4.3.2 . p~ . 0,00 600,00 s 0,00 516 |alimentacao de CC ao motor
magnetizacao no inicio ’
antes de comecar a
aceleracao.
3.3.17.4 Travagem CC
Tabela 51. Pardmetros de travagem CC
2.0 a 7 a . Predefi- s~
Codigo Parametro Min. Max. | Unidade nicio ID Descricao
Define a corrente fornecida
P34 4] Corrente de travagem 0 I A I 507 | 2° motor durante a travagem
cc CC.
0 = Desactivado
Determina se a travagem
Termnpo de travagerm CC estd activada (LIG.) ou
P3.4.4.2 P g 0,00 | 600,00 s 0,00 | 508 |desactivada (DESL.)e o
na paragem
tempo de travagem CC
quando o motor esta a parar.
Frequéncia parainiciar N . .
P3.4.43| travagem CC na 0,10 10,00 Hz 150 | 515 |Afrequénciadesaidaagquee
aplicada a travagem CC.
paragem em rampa

3.3.17.5 Travagem com fluxo

Tabela 52. Parametros de travagem com fluxo

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:ﬁgg'- ID Descricao
O0=Desactivada
.t P3.4.5.1 | Travagem com fluxo 0 1 0 520 |, _Activada
P34.52 Corrente de travagem 0 I A H 519 Define o nivel de corrente
. com fluxo para travagem com fluxo.
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3.3.18 GRUPO 3.5: CONFIGURAGAO DE E/S

3.3.18.1 Atribuicbes predefinidas das entradas programaveis
A Tabela 53 abaixo apresenta as atribuicoes predefinidas das entradas analdgicas e digitais
programaveis na Aplicacao de Fins Gerais do Vacon 100.

Tabela 53. Atribui¢cbes predefinidas das entradas

Entrada Terminal(ais) Referéncia Funcao atribuida Codigo do parametro

DI 8 A1 Sinal de controlo 1T A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Sinal de controlo 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Falha externa fechada P3.5.1.11
DI4 14 A4 if;gce‘;f’n‘: ddaeof requéncia P3.5.1.21
DI5 15 A5 ifézce"ff‘n‘;ddae:req“é”da P3.5.1.22
Dl6 16 A.6 Fechar reset falhas P3.5.1.13
Al1 2/3 A1 Seleccao de sinal Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Seleccao de sinal Al2 P3.5.2.2.1

3.3.18.2 Entradas digitais

A utilizacao das entradas digitais é bastante flexivel. Os parametros sao funcoes que sao
ligadas ao terminal de entrada digital necessario (consulte o capitulo 3.3.13). As entradas
digitais sao representadas como, por exemplo, ENTdig RanhuraA.2,, o que corresponde a
segunda entrada da ranhura A.

Também ¢é possivel ligar as entradas digitais aos canais temporizados que também sao
representados como terminais.

NOTA! Os estados das entradas digitais e da saida digital podem ser monitorizados na vista de
multimonitorizacao; consulte o capitulo 3.3.1.

Tabela 54. Definicbes de entrada digital

Codigo Parametro Predefinicao | ID Descricao

P3.5.1.1 Sinal de controlo 1 A Rai'::‘r’;gM 403 j‘g/asl dAe[CDcl’gtErng"A; quando o local de controlo €
P35.12 | Sinalde controlo2 A Ra'i':lf;gA_z 404 2'22 dAe“C,;’\’}tErF‘Q’g’Aﬁ quando o local de controlo é
P35.13 Sinal de controlo 3 A Raliﬁl’(:;%ﬂ 434 jig}a\sl dAe controlo 3 quando o local de controlo é
P35.14 Sinal de controlo 1 B Raliﬁl’(rj;%ﬂ 423 gigaEl/geBarranque 1 quando o local de controlo
P35.15 Sinal de controlo 2 B Raliﬁl’i;%J 424 zigellzl/geBarranque 2 quando o local de controlo
P3.5.1.6 Sinal de controlo 3 B RaEﬁI?L%J 435 Zigallzl/geBarranque 3 quando o local de controlo
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Tabela 54. Defini¢gdes de entrada digital

Codigo Parametro Predefinicao | ID Descricao
P3.5.17 Forcar controlo E/S B ENTdig 425 VERDADEIRO = Impor o local de controlo para
7 Ranhura0.1 E/SB
ENTdi VERDADEIRO = A referéncia de frequéncia
P3.5.1.8 Forcar referéncia E/S B Ranhura% 1 343 | usada é especificada pelo parametro de

referéncia E/S B (P3.3.1.6).

Forcar controlo do bus de ENTdig

P3.5.1.9 campo Ranhura0.1 411 | Forcar controlo para bus de campo

ENTdig
P3.5.1.10 | Forcar controlo do teclado 410 | Forcar controlo para teclado

Ranhura0.1

ENTdig FALSO = OK
P3.51.11 | Falhaexternafechada | p.ohiran3 | “%° |VERDADEIRO = Falha externa

ENTdig FALSO = Falha externa
P3.5.1.12 Falha externa aberta Ranhura0.2 406 VERDADEIRO = OK

ENTdig Fazer reset de todas as falhas activas quando
P3.5.1.13 Fechar reset falhas Ranhura. 6 414 VERDADEIRO

. ENTdig Fazer reset de todas as falhas activas quando
P3.5.1.14 Abrir reset falhas Ranhura0.1 213 FALSO
. ENTdig Tem de estar activada para definir a unidade
.g P3.5.1.15 Autoriz. marcha Ranhura0.2 407 para o estado Pronto

A unidade pode estar preparada mas o
.g P35.116 Encravamento de marcha ENTdig 1041 |@rranque é bloqueado enquanto o

1 Ranhura0.2 encravamento estiver activado (encravamento
regulador).
Encravamento de marcha ENTdig .
BEE | P57 ) Ranhure 5 | 1042 | Conforme acima.
FALSO = Sem accao
Pré-aquecimento do ENTdig VERDADEIRO = Usa a CC de pré-aquecimento
P3.5.1.18 motor ligado Ranhura0.1 1044 | do motor no estado de paragem. Usa-se
9 ' quando o parametro P3.18.1 esta definido para
2.
Usada para alternar entre as rampas 1 e 2.
ENTdi FALSO = Forma da rampa 1, tempo de
P3.5.1.19 Seleccao da rampa 2 Ranhura% 1 408 |aceleracao 1 e tempo de desaceleracao 1.
' VERDADEIRO = Forma da rampa 2, tempo de
aceleracao 2 e tempo de desaceleracao 2.
P3.5.120 Proibir acel/desa. ENTdig 415 Nao é permlflda a’celeragao nem
Ranhura0.1 desaceleracao até o contacto ser aberto.
Seleccao de frequéncia ENTdig Selector de binario para velocidades
.g P3.51.21 predefinida 0 RanhuraA.4 419 predefinidas (0-7). Consulte 107.
Seleccdo de frequéncia ENTdig Selector de binario para velocidades
.g P3.5.1.22 predefinida 1 RanhuraA.5 420 predefinidas (0-7). Consulte 107.
Seleccao de frequéncia ENTdig Selector de binario para velocidades
.t P3.51.23 predefinida 2 Ranhura0.1 421 predefinidas (0-7). Consulte 107.
FALSO = Nao activo
P3.5.124 Potenciometro do motor ENTdig 418 VERDADEIRO = Activo (a referéncia do

CIMA Ranhura0.1 potenciometro do motor AUMENTA até o
contacto ser aberto)

FALSO = Nao activo

Potenciémetro do motor ENTdig 417 VERDADEIRO = Activo (a referéncia do
BAIXO Ranhura0.1 potenciometro do motor DIMINUI até o

contacto ser aberto)

P3.5.1.25
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Tabela 54. Defini¢gdes de entrada digital

Cadigo Parametro Predefinicao | ID Descricao
FALSO = Activada.
P3.5.126 Activacao de paragem ENTdig 1213 Consulte o grupo de parametros de Paragem
B rapida Ranhura0.2 Réapida (pagina 93) para configurar estas
funcoes.
ENTdi O pulso ascendente inicia o Temporizador 1
P3.5.1.27 Temporizador 1 9 447 | programado no grupo de pardmetros Grupo
Ranhura0.1 - .
3.12: Funcdes do temporizador
. ENTdig .
P3.5.1.28 Temporizador 2 Ranhura0.1 448 |Ver acima
. ENTdig .
P3.5.1.29 Temporizador 3 Ranhura0.1 449 |Ver acima
Reforco de valor de ENTdig FALSO = Sem reforco
P3.5.1.30 referéncia PID1 Ranhura0.1 1046 VERDADEIRO = Reforco
P3.5.1.31 Valor de referéncia de ENTdig 1047 FALSO = Valor de referéncia 1
T seleccao PID1 Ranhura0.1 VERDADEIRO = Valor de referéncia 2
FALSO = PID2 em modo de paragem
. . VERDADEIRO = PID2 a regular
P3.5.1.32 Sinal de arranque PID ENTdig 1049 | Este parametro ndo terd efeito se o controlador
externo Ranhura0.2 = . )
PID externo nao estiver activado no Grupo 3.14:
Controlador PID externo.
P35.1.33 Valor de referéncia de ENTdig 1048 FALSO = Valor de referéncia 1
T seleccao PID externo Ranhura0.1 VERDADEIRO = Valor de referéncia 2
ENTdig FALSO = Nao activo
P3.5.1.34 Encravamento motor 1 Ranhura0.1 426 VERDADEIRO = Activo
ENTdig FALSO = Nao activo
P3.5.1.35 Encravamento motor 2 Ranhura0.1 427 VERDADEIRO = Activo
ENTdig FALSO = Nao activo
P3.5.1.36 Encravamento motor 3 Ranhura0.1 428 VERDADEIRO = Activo
ENTdig FALSO = Nao activo
P3.5.1.37 Encravamento motor 4 Ranhura0.1 429 VERDADEIRO = Activo
ENTdig FALSO = N&o activo
P3.5.1.38 Encravamento motor 5 Ranhura0.1 430 VERDADEIRO = Activo
ENTdig FALSO = Nao activo
P3.5.1.39 Encravamento motor 6 Ranhura0.1 486 VERDADEIRO = Activo
p35.1.40 | Resetdocontadorde ENTAig | /90 | VERDADEIRO = Reset
manutencao Ranhura0.1
Activa a funcao de regulacao ponto a ponto a
. - ENTdig partir das entradas digitais. Nao afecta a
P3.5.1.41 Activar regulacao DI Ranhura0.1 532 regulacao ponto a ponto a partir de bus de
campo.
R L . Ligar a entrada digital para activar o par.
P3.5.1.42 |Activacaodereferénciade | ENTAIQ | 530 | p33 4 4 NOTA: a unidade serd iniciada se a
reg. ptapt1 Ranhura0.1 .
entrada for activadal!
- . . Ligar a entrada digital para activar o par.
P3.5.1.43 |Activacaodereferénciade | ENTdig 531 | P3.3.6.5. NOTA: a unidade serd iniciada se a
reg. ptapt2 Ranhura0.1 .
entrada for activadal!
Ligue este sinal de entrada ao contacto auxiliar
. do travdo mecanico. Se o contacto nao estiver
P3.5.1.44 Feedback dAe Fravagem ENTdig 1210 | fechado dentro do tempo determinado, a
mecanica Ranhura0.1

unidade ird gerar uma falha de travagem.
Consulte a pagina 120.
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Tabela 54. Defini¢gdes de entrada digital

Codigo Parametro Predefinicao | ID Descricao

Activa o Modo de Disparo por activacao com

P3.5.1 45 Activacao do modo de ENTdig 159 palavra-passe correcta.

T disparo ABRIR Ranhura0.2 FALSO = Modo de disparo activo

VERDADEIRO = Sem accao
Activa o Modo de Disparo por activacdao com

P3.5.1 46 Activacao do modo de ENTdig 1619 palavra-passe correcta.

T disparo FECHAR Ranhura0.1 FALSO = Sem accao
VERDADEIRO = Modo de disparo activo
Comando de inversao da direccao de rotacao
durante o funcionamento no Modo de Disparo.
Inversa em modo de ENTdig Esta funcao nao tem qualquer efeito no
P3.5.1.47 : 1618 .
disparo Ranhura0.1 funcionamento normal.

FALSO = Directa
VERDADEIRO = Inversa
Inicia a sequéncia da limpeza automatica.
A sequéncia serd abortada se o sinal de

P3.5.148 Activacao dC:] Umpeza ENTdig 1715 activeigéc? for retirado antes da conclusao da

automatica Ranhura0.1 sequéncia.

NOTA! A unidade serd iniciada se a entrada for
activada!

3.3.18.3 Entradas analdgicas

NOTA! O numero de entradas analdgicas que podem ser utilizadas depende da configuracao da
sua placa (opcional). A placa de E/S normal possui 2 entradas analdgicas.

Entrada analdgica 1

Tabela 55. Defini¢cdes da entrada analdgica 1

Prede-

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade | _. . . ID Descricao
finicao
ENTa- Ligue o sinal Al1 a entrada
P3.5.2.1.1 | Seleccdo de sinal Al1 nal | g |analogica que pretende com
Ranhu- este parametro.
raA.1 Programavel. Consulte 88.
Tempo de filtragem do Tempo de filtragem da
.k P3.5.212 sinal Al 0.00 300.00 ° 0.1 378 entrada analdgica.
BEE" | 735213 | Gamadesinal All 0 1 o | 79 |0=0-10V/0..20mA

1=2..10 V/4..20 mA

Definicao minima da gama
lt P3.5.2.1.4 Min. person. Al1 -160,00 | 160,00 % 0,00 380 | personalizada
20% = 4-20 mA/2-10 V

, Definicdo maxima da gama
- 0, 7
BEE" | P35215 Méx. person. Al1 160,00 | 160,00 % 100,00 | 381 personalizada
BEE" | P35.2.1.6 | Inversdo de sinal Al 0 1 0 3gy |0 = Normal

1 =Sinal invertido
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Entrada analégica 2
Tabela 56. Defini¢cdes da entrada analdgica 2

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P_re_d~e- 1D Descricao
finicao
ENTa-
P3.5.2.2.1 | Seleccdo de sinal A2 nal | 385 | Consulte P3.5.2.1.1.
Ranhu-
raA.2
P35.22.2 | lempodefiltragemdo | g4q | 35000 | g 01 | 389 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Al2
P3.5.2.2.3 Gama de sinal Al2 0 1 1 390 |Consulte P3.5.2.1.3
P3.5.2.2.4 Min. person. Al2 -160,00 | 160,00 % 0,00 391 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 Max. person. Al2 -160,00 | 160,00 % 100,00 | 392 |Consulte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 Inversao de sinal Al2 0 1 0 398 | Consulte P3.5.2.1.6.

Entrada analégica 3
Tabela 57. Definicdes da entrada analégica 3

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P_re_d.e- 1D Descricao
finicao
ENTa-
P3.5.2.3.1 | Seleccdo de sinal Al3 nal | 441 | Consulte P3.5.2.1.1.
’ Ranhu-
raD.1
p3.5.23.2 | empodefiltragemdo |44 | 3409 s 0,1 | 142 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Al3
P3.5.2.3.3 Gama de sinal Al3 0 1 0 143 | Consulte P3.5.2.1.3
P3.5.2.3.4 Min. person. AI3 -160,00 | 160,00 % 0,00 144 | Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 Max. person. Al3 -160,00 | 160,00 % 100,00 | 145 |Consulte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 Inversao de sinal Al3 0 1 0 151 | Consulte P3.5.2.1.6.

Entrada analdgica 4
Tabela 58. Defini¢cdes da entrada analdgica 4

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade Ftr?df- 1D Descricao
finicao
ENTa-
P3.5.2.4.1 Seleccao de sinal Al4 nal 152 | Consulte P3.5.2.1.1.
’ Ranhu-
raD.2
P3.5.24.2 | empodefiliragemdo |44 | 55049 s 0,1 | 153 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Al4
P3.5.2.4.3 Gama de sinal Al4 0 1 0 154 | Consulte P3.5.2.1.3
P3.5.2.4.4 Min. person. Al4 -160,00 | 160,00 % 0,00 155 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 Max. person. Al4 -160,00 | 160,00 % 100,00 | 156 |[Consulte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 Inversao de sinal Al4 0 1 0 162 | Consulte P3.5.2.1.6.
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Entrada analégica 5
Tabela 59. Defini¢cdes da entrada analdgica 5

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P_re_d~e- 1D Descricao
finicao
ENTa-
P3.5.2.5.1 | Seleccdo de sinal Al5 nal 1 488 | Consulte P3.5.2.1.1.
Ranhu-
rak.1
p35.25.2 | lempodefiltragemdo | g 4q | 35000 | g 01 | 189 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Al5
P3.5.2.5.3 Gama de sinal Al5 0 1 0 190 |Consulte P3.5.2.1.3
P3.5.2.5.4 Min. person. Al5 -160,00 | 160,00 % 0,00 191 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 Max. person. Al5 -160,00 | 160,00 % 100,00 | 192 |Consulte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 Inversao de sinal Al5 0 1 0 198 | Consulte P3.5.2.1.6.

Entrada analégica 6
Tabela 60. Definicdes da entrada analégica 6

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P_re_!d~e- 1D Descricao
finicao
ENTa-
P3.5.2.6.1 Seleccao de sinal Alé nal 199 | Consulte P3.5.2.1.1.
’ Ranhu-
rak.2
P3.5.2.6.2 | empodefiltragemdo |44 | 350 gg s 0,1 | 200 |Consulte P3.5.2.1.2.
sinal Alé
P3.5.2.6.3 Gama de sinal Al6 0 1 0 201 |Consulte P3.5.2.1.3
P3.5.2.6.4 Min. person. Alé -160,00 | 160,00 % 0,00 202 |Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 Max. person. Al6 -160,00 | 160,00 % 100,00 | 203 |Consulte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 Inversao de sinal Al6 0 1 0 209 |Consulte P3.5.2.1.6.
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3.3.18.4 Saidas digitais, ranhura B (normal)

Tabela 61. Defini¢cdes da saida digital da placa de E/S normal

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?:;;' 1D Descricao

Sel. de funcdo para R01 Basica:
0 =Nenhum
1 =Pronto
2 = Marcha
3 =Falha geral
4 = Falha geral invertida
5= Alarme geral
6 = Marcha inversa
7 = A velocidade
8 = Falha do termistor
9 = Regulador do motor activado
10 = Sinal de arranque activo
11 = Controlo do teclado activo
12 = Controlo E/S B activado
13 = Supervisao de limite 1
14 = Supervisao de limite 2
15 = Modo de disparo activo
16 = Regulacao ponto a ponto
activada
17 = Velocidade predefinida
activa
18 = Paragem rapida activada
19 = PID em modo de suspensao
20 = Enchimento suave PID
activo
21 = Limites de supervisao PID
22 = Limites superv. PID ext.
23 = Alarme/falha da pressao de
entrada
24 = Alarme/falha da proteccao
anti-gelo
25 = Controlo motor 1

P3.5.3.2.1 Funcdo RO1 basica 0 56 2 11001 | 26 = Controlo motor 2

27 = Controlo motor 3

28 = Controlo motor 4

29 = Controlo motor 5

30 = Controlo motor 6

31 =Controlo RTC canal temp. 1
32 = Controlo RTC canal temp. 2
33 = Controlo RTC canal temp. 3
34 = FB PalavraControlo B13
35 = FB PalavraControlo B14
36 = FB PalavraControlo B15
37 = FB Dados Processo1.B0

38 = FB DadosProcesso1.B1

39 = FB DadosProcesso1.B2

40 = Alarme de manutencao

41 = Falha de manutencao

42 = Travagem mecanica
(comando de abertura de travao)
43 = Travagem mec. invertida
44 = Bloco 1 saida

45 = Bloco 2 saida

46 = Bloco 3 saida

47 = Bloco 4 saida

48 = Bloco 5 saida

49 = Bloco 6 saida

50 = Bloco 7 saida

51 = Bloco 8 saida

52 = Bloco 9 saida

53 = Bloco 10 saida

54 = Controlo bomba Jockey

55 = Controlo da bomba de
ferragem

56 = Limpeza automatica activa
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Tabela 61. Defini¢cdes da saida digital da placa de E/S normal

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?g;:- ] Descricao
M3.5.3.2.2 Atras‘égff RO 0,00 | 320,00 s 0,00 |11002 |Atraso LIGAR para relé
M3.5.3.2.3 | Atraso %iss'i‘c'gAR ROV 000 | 32000 s 0,00 |11003 |Atraso DESLIGAR para relé
M3.5.3.2.4 | Funcdo RO2 basica 0 56 3 11004 | Consulte P3.5.3.2.1
M353.25| AtrasoLIGARROZ 0,00 | 320,00 s 0,00 |11005 | Consulte M3.5.3.2.2.

Basica
M3.5.3.2.6 | Araso DESLIGARROZ |4 55 1 59 o9 s 0,00 |11006 | Consulte M3.5.3.2.3.
Basica
Consulte P3.5.3.2.1.
M3.5.3.2.7 | Funcao RO3 bésica 0 56 1 11007 | Nao visivel se s6 estiverem
instalados 2 relés de saida

3.3.18.5 Saidas digitais de ranhuras de expansdo C, D e E
S6 mostra parametros para as saidas existentes em placas opcionais instaladas nas ranhuras
C, D e E. Seleccdes conforme a RO1 normal (P3.5.3.2.1).

Este grupo ou estes parametros nao ficam visiveis se ndo houver saidas digitais nas ranhuras
C,DoucE.
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3.3.18.6 Saidas analdgicas, ranhura A (normal)

Tabela 62. Defini¢cdes de saidas analégicas da placa de E/S normal

Codigo Parametro Min. | Max. | Unidade Ffre_d~e- ID Descricao
finicao

0=TESTE 0% (nao utilizado)
1=TESTE 100%

2=Freq. saida (0 -fmax)
3=Referéncia de freq. (0-fmax)
4=Velocidade do motor (0 -
Velocidade nominal do motor)
5=Corrente de saida (0-1Motor)
6=Binario do motor (0-TpMotor)
7=Poténcia do motor (0-PyMotor]
8=Tensao do motor (0-UpMotor)
9=Tensao da ligacao CC (0-1000 V]
10=Valor de referéncia PID (0-
100%)

10=Feedback PID (0-100%)
12=Saida PID1 (0-100%)

13=Saida PID ext. (0-100%)
P3.5.4.1.1 Funcao AO1 0 31 2 10050 | 14=EntradalDadosProcesso (0-100%)
15=Entrada2DadosProcesso (0-100%)
16=Entrada3DadosProcesso (0-100%)
17=Entrada4DadosProcesso (0-100%)
18=EntradabDadosProcesso (0-100%)
19=EntradaéDadosProcesso (0-100%)
20=Entrada7DadosProcesso (0-100%)
21=Entrada8DadosProcesso (0-100%)
22=Bloco 1 saida (0-100%)
23=Bloco 2 saida (0-100%)
24=Bloco 3 saida (0-100%)
25=Bloco 4 saida (0-100%)
26=Bloco 5 saida (0-100%)
27=Bloco 6 saida (0-100%)
28=Bloco 7 saida (0-100%)
29=Bloco 8 saida (0-100%)
30=Bloco 9 saida (0-100%)
31=Bloco 10 saida (0-100%)

Tempo de filtragem do sinal da
saida analdgica. Consulte
P3.5.2.1.2

0 = Sem filtragem

Tempo de filtragem

P3.5.4.1.2 AOT

0,0 {3000 s 1,0 10051

0=0mA/0V

1=4mA/2V

Tipo de sinal (corrente/tens3o)
seleccionado com os
interruptores DIP.

P3.5.4.1.3 Minimo AO1 0 1 0 10052 | Verifique a diferenca de
dimensionamento da saida
analégica no parametro
P3.5.4.1.4.

Consulte também o parametro
P3.5.2.1.3.

Escala minima na unidade de
P3.5.4.1.4 | Escala minima AO1 Varia | Varia | Varia 0,0 10053 | processo (depende da seleccdo da
funcdo AO1).

Escala maxima na unidade de
P3.5.4.1.5 | Escala maxima AO1 Varia | Varia | Varia 0,0 10054 | processo (depende da seleccdo da
funcdo AO1)
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3.3.18.7 Saidas anal6gicas de ranhuras de expansdo D a E
S6 mostra parametros para as saidas existentes em placas opcionais instaladas nas ranhuras
C, D e E. Seleccoes conforme a AOT normal (P3.5.4.1.1).

Este grupo ou estes parametros nao ficam visiveis se nao houver saidas digitais nas ranhuras
C,DoucE.

3.3.19 GRUPO 3.6: MAPEAMENTO DE DADOS DO BUS DE CAMPO

Tabela 63. Mapeamento de dados do bus de campo

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:gée:- 1D Descricao
Os dados enviados para o bus
de campo podem ser
seleccionados com os
numeros de ID do pardmetro
Seleccao da saida 1 de e do valor de monitorizacao.
P3.6.1 dados do bus de 0 35000 1 852 | Os dados sao dimensionados
campo para o formato de 16 bits nao
verificado, de acordo com o
formato no teclado. Por
exemplo, 25,5 no teclado
equivale a 255.
Seleccao da saida 2 de Selecciona a saida de dados
P3.6.2 dados do bus de 0 35000 2 853 |de processo com a ID do
campo parametro
Seleccao da saida 3 de Selecciona a saida de dados
P3.6.3 dados do bus de 0 35000 3 854 |de processo com a ID do
campo parametro
Seleccao da saida 4 de Selecciona a saida de dados
P3.6.4 dados do bus de 0 35000 4 855 |de processo com a ID do
campo parametro
Seleccao da saida 5 de Selecciona a saida de dados
P3.6.5 dados do bus de 0 35000 5 856 |de processo com a ID do
campo parametro
Seleccao da saida 6 de Selecciona a saida de dados
P3.6.6 dados do bus de 0 35000 6 857 |de processo com a ID do
campo paréametro
Seleccdo da saida 7 de Selecciona a saida de dados
P3.6.7 dados do bus de 0 35000 7 858 | de processo com a ID do
campo parametro
Seleccao da saida 8 de Selecciona a saida de dados
P3.6.8 dados do bus de 0 35000 37 859 |de processo coma ID do
campo parametro
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Saida de dados de processo do bus de campo

Os valores predefinidos para a saida de dados de processo a monitorizar através do bus de
campo estao listados na Tabela 64.

Tabela 64. Saida de dados de processo do bus de campo

DEL 1 ‘ Valor ‘ Escala

Saida de dados de Frequéncia saida 0,01 Hz
processo 1

Saida de dados de |\, cidade motor 1 RPM
processo 2

Saida de dados de Corrente motor 0,1A
processo 3

Saida de dados de Binario motor 0.1 %
processo 4

Saida de dados de Poténcia motor 0,1 %
processo 5

Saida de dados de Tensio motor 0,1V
processo 6

Saida de dados de Tensdo ligacdo CC 1V
processo 7

Saida de dados de |Cddigo da dltima falha 1
processo 8 activa

Exemplo: o valor "2500" de Frequéncia saida corresponde a "25,00 Hz" (o valor da escala é
0,01).

Todos os valores de monitorizacao listados no capitulo 3.3 tém um valor de escala.

3.3.20 GRUPO 3.7: PROIBIGAO DE FREQUENCIAS

Em alguns sistemas, podera ser necessario evitar certas frequéncias devido a problemas de
ressonancia mecanica. A configuracdo da proibicao de frequéncias permite ignorar estes
intervalos. Quando a referéncia de frequéncia (entrada) é aumentada, a referéncia de
frequéncia interna é mantida no limite inferior até a referéncia (entrada) ficar acima do limite
superior.

Tabela 65. Proibicao de frequéncias

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:?gée;'- ID Descricao

p3.7.1 | Proibirlimite baixode | 4 5 | 590 g5 Hz 0,00 | 509 |0 =Nao utilizado
gama de frequéncia 1

p3.7p | Proibirlimitealtode | o5 | 50545 |, 0,00 | 510 |0=Nao utilizado
gama de frequéncia 1

p3.73 | Droibirlimite baixode | 5y | 594 g Hz 0,00 | 511 |0=Nao utilizado
gama de frequéncia 2

p3.7.4 | robirlimitealtode | g | 45000 |, 0,00 | 512 |0 =Nao utilizado
gama de frequéncia 2

p375 | Croibirlimitebaixode |- g g | 95059 |, 0,00 | 513 |0=Nao utilizado
gama de frequéncia 3
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Tabela 65. Proibicdo de frequéncias

p3.74 | Crobirlimitealtode | gy | 5944 Hz 0,00 | 514 |0=Nao utilizado
gama de frequéncia 3

Multiplicador do tempo de
.t P3.7.7 Factor de tempo de 0.1 10,0 Tempo 10 51g |r@ampa seleCC|.or.1a~do entre

rampa limites de proibicao de
frequéncias.

3.3.21 GRUPO 3.8: SUPERVISOES

Seleccione aqui:

1. um ou dois (P3.8.1/P3.8.5) valores de sinal para supervisao;
2. se os limites inferior ou superior sao supervisionados (P3.8.2/P3.8.6);
3. osvalores dos limites reais (P3.8.3/P3.8.7);
4. ahisterese para os valores dos limites definidos (P3.8.4/P3.8.8).
Tabela 66. Definicdes de supervisédo
2 A o 2 . Predefi- . -
Codigo Parametro Min. Max. Unidade nicio ID Descricao
0 = Frequéncia saida
1 = Referéncia de frequéncia
2 = Corrente motor
3 = Binario motor
4 = Poténcia motor
5 =Tensao ligacao CC
6 = Entrada analégica 1
- 7 = Entrada analdgica 2
Seleccao de 8 = Entrada analdgica 3
P3.8.1 supervisao do item 0 17 0 1431 2
#1 9 = Entrada analog’glc.a 4
10 = Entrada analogica 5
11 = Entrada analdgica 6
12 = Entrada de temperatura 1
13 = Entrada de temperatura 2
14 = Entrada de temperatura 3
15 = Entrada de temperatura 4
16 = Entrada de temperatura 5
17 = Entrada de temperatura 6
0 = Nao utilizado
1 = Supervisao de limite
Modo de supervisao |nfelr|or . o
P3.8.2 0 2 0 1432 | (saida activa sob limite)
#1 o -
2 = Supervisao de limite
superior
(saida activa sobre limite)
Limite de supervisdo Limite de supervisao para o
P3.8.3 #1 -50,00 50,00 Varia 25,00 | 1433 |item seleccionado. A unidade
aparece automaticamente.
Histerese do limite de
P3.8.4 Histerese d.e~limite 0,00 50,00 Varia 5.00 1434 super\{iséo para o i.tem )
de supervisao #1 seleccionado. A unidade é
definida automaticamente.
Seleccao de
P3.8.5 | supervisao do item 0 17 1 1435 | Consulte P3.8.1
#2
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Tabela 66. Definicbes de supervisdo

Modo de supervisao

P3.8.6 s 0 2 0 1436 | Consulte P3.8.2
P3.8.7 L'm'tede;;pe”"sa" 550,00 | 50,00 | Varia | 40,00 | 1437 |Consulte P3.8.3

p3gg | Histeresedelimite |0 | 5000 | varia | 500 | 1438 |Consulte P3.8.4
de supervisao #2

3.3.22 GRUPO 3.9: PROTECGOES
3.3.22.1 Informacdes gerais

Tabela 67. Definicdes de proteccdes gerais

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:]ei:;:_ 1D Descricao
0 =Sem accao
1=Alarme
BEE | r350, | Respostazfalha 0 3 2| 701 |2=Falha [parar conforme a
externa -
funcao de paragem)
3 = Falha (paragem livre)
0 = Suporte 3 fases
1 =Suporte 1 fase
P3.913 Resposta a falha de 0 1 0 730 NQTA! Se for usada )
fase de entrada alimentacao de 1 fase,
necessario seleccionar Suporte
1 fase.
0 = Falha armazenada no
P3.9.1.4 | Falha de subtensao 0 1 0 727 |Mistorico
1 = Falha ndo armazenada no
histérico
p3.9.1.5 | Respostaafalhade 0 3 2| 702 |Consulte P3.9.1.2
fase de saida
0 = Sem accao
1=Alarme
Resposta a falha de 2 =Alarme + frequéncia de falha
P3.9.1.6 | comunicacdo do bus 0 5 3 733 predefinida (par. P3.9.1.12)
de campo 3 = Falha (parar conforme a
funcao de paragem)
4 = Falha (paragem livre)
p3.9.1.7 | Falhadecomunicacao | 3 2 | 734 |Consulte P3.9.1.2
da ranhura
P3.9.1.8 Falha do termistor 0 3 0 732 | Consulte P3.9.1.2
p3.9.1.9 | Falhadeenchimento | 3 2 | 748 |Consulte P3.9.1.2
suave PID
P3.9.1.10 | Respostaafalhade 0 3 2 | 749 |Consulte P3.9.1.2
supervisao PID1
p3.9.1.11|_Respostaafalhade 0 3 2 | 757 |Consulte P3.9.1.2
supervisao PID externo
Consulte P3.9.1.2
P3.9.1.12 Falha a terra 0 3 3 703 | NOTA! Esta falha so pode ser
configurada nas estruturas MR7
a MR9.
Esta frequéncia é usada
Frequéncia de alarme quando a resposta a falha (no
P3.9.1.13 q i P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25,00 183 | Grupo 3.9: Proteccdes) é
predefinida Alarme+frequéncia
predefinida

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com




VACON ® 127 APLICAGAO VACON 100

3.3.22.2 Proteccdes térmicas do motor

A proteccao térmica do motor serve para proteger o motor de sobreaquecimento. O inversor
de CA é capaz de alimentar corrente superior a nominal ao motor. Se a carga necessitar desta
corrente elevada, existe o risco de o motor ser sobrecarregado termicamente. Isto acontece
especialmente a baixa frequéncias. A baixas frequéncias, o efeito de refrigeracao do motor é
reduzido, assim como a sua capacidade. Se o motor estiver equipado com um ventilador
externo, a reducao da carga a velocidades baixas é pequena.

A proteccao térmica do motor é baseada num modelo calculado e utiliza a corrente de saida
da unidade para determinar a carga do motor.

A proteccao térmica do motor pode ser ajustada com os parametros apresentados abaixo.

A fase térmica do motor pode ser monitorizada no visor do teclado de controlo. Consulte o
capitulo 3.3.

(<1,5 kW], a corrente do motor medida pela unidade pode ser muito superior a
corrente real do motor devido as correntes capacitivas no cabo do motor. Tenha
isto em consideracao para a configuracao das funcoes de proteccao térmica do
motor.

f NOTA! Se usar cabos do motor longos (max. 100 m) com unidades pequenas

reduzido por uma obstrucao na grelha de entrada do ar. 0 modelo comeca de

j cuibADO! O modelo calculado nao protege o motor se o fluxo de ar do motor for
zero se a placa de controlo estiver desligada.

Tabela 68. Defini¢cdes da protecgdo térmica do motor

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?:;:_ ] Descricao

0 =Sem accao

1=Alarme

2 = Falha (parar conforme o
modo de paragem)

0 3 2 704 |3 = Falha (paragem livre]

Se estiver disponivel, use o

termistor do motor para o

proteger. Seleccione ovalor 0

para este parametro.

Proteccdo térmica do

P3.9.2.1
motor

Temperatura ambiente em

P3.9.2.2 | Temperaturaambiente -20,0 100,0 °C 40,0 705 oc

Define o factor de
refrigeracao a velocidade
.t P393 Factor de.refrigeragéo 5.0 150,0 % Varia 706 | 2€r0em relagéolao pont.o em
a velocidade zero que o motor esta a funcionar
a velocidade nominal sem
refrigeracao externa.

A constante de tempo é o

t Constante de tempo . . tempo em que a fase térmica
O P3.9.2.4 térmica do motor ! 200 min. Varia 707 calculada atinge 63% do seu
valor final.

Capacidade de carga
térmica do motor

P3.9.2.5 10 150 % 100 708
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3.3.22.3 Proteccado contra blogueio do motor

A proteccao contra bloqueio do motor protege o motor de situacoes de sobrecarga de curta
duracao, como uma situacao causada por um veio bloqueado. O tempo de reaccao da
proteccao contra bloqueio pode ser definido para um tempo inferior ao da proteccao térmica
do motor. O estado de bloqueio é definido com dois parametros, P3.9.3.2 (Corrente de
bloqueio) e P3.9.3.4 (Limite de frequéncia de bloqueio). Se a corrente for superior ao limite
definido e a frequéncia de saida for inferior ao limite definido, o estado de bloqueio é
verdadeiro. Efectivamente, nao ha indicacao real da rotacado do veio. A proteccao contra
bloqueio é um tipo de proteccao de sobrecorrente.

(<1,5 kW], a corrente do motor medida pela unidade pode ser muito superior a
corrente real do motor devido as correntes capacitivas no cabo do motor. Tenha
isto em consideracao para a configuracao das funcoes de proteccao contra
blogqueio.

j NOTA! Se usar cabos do motor longos [max. 100 m] com unidades pequenas

Tabela 69. Definicbes de protecg¢do contra bloqueio do motor

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:?gée:'- ID Descricao
0 =Sem accao
Falha de bloqueio do I = Alarme
P3.9.3.1 g 0 3 0 709 |2 = Falha (parar conforme o

motor modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

Para ocorrer uma fase de
P3.9.3.2 | Corrente de bloqueio 0,00 5,2 A 3,7 710 |bloqueio, a corrente tem de
ter excedido este limite.

Limite de tempo de Este é o tempo maximo

P3.9.3.3 . 1,00 120.00 s 15,00 711 | permitido para uma fase de
bloqueio .
bloqueio.
Para ocorrer um estado de
bloqueio, a frequéncia de
P3.93.4 Limite de frequéncia 1.00 P3.3.1.2 Hy 2500 719 saida tem de ter

de bloqueio permanecido abaixo deste
limite por um tempo

determinado.

3.3.22.4 Proteccédo contra subcarga do motor

A finalidade da proteccao contra subcarga do motor é a de assegurar a presenca de carga no
motor quando a unidade esta em funcionamento. Se o motor perder a carga, pode haver um
problema no processo, como, por exemplo, uma correia partida ou uma bomba seca.

A proteccao contra subcarga do motor pode ser ajustada definindo a curva de subcarga com
os parametros P3.9.4.2 (Protecgdo contra subcarga: Carga na area de desexcitacdo) e
P3.9.4.3 (Carga de frequéncia zero). A curva de subcarga é uma curva quadratica definida
entre a frequéncia zero e o ponto de desexcitacao. A proteccao nao esta activa abaixo de 5 Hz
(o contador do tempo de subcarga esta parado).

Os valores de binario para definir a curva de subcarga sao definidos em percentagem
correspondente ao binario nominal do motor. Os dados da placa de caracteristicas do motor,
o parametro de corrente nominal do motor e a corrente nominal IH da unidade sao usados para
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determinar a proporcao de escala para o valor de binario interno. Se nao for usado o valor
nominal do motor para a unidade, a precisao do calculo de binario diminui.

A\

subcarga.

NOTA! Se usar cabos do motor longos (max. 100 m) com unidades pequenas
(<1,5 kW], a corrente do motor medida pela unidade pode ser muito superior a
corrente real do motor devido as correntes capacitivas no cabo do motor. Tenha
isto em consideracao para a configuracao das funcoes de proteccao contra

Tabela 70. Defini¢cdes de protec¢ao contra subcarga do motor

tempo

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:ﬁ:;:- 1D Descricao
0 =Sem accao
1 =Alarme
P3.9.4.1 Falha de subcarga 0 3 0 713 |2 = Falha (parar conforme o
modo de paragem)
3 = Falha (paragem livre)
Este pardmetro fornece o
- valor para o binario minimo
Proteccao contra iy
P3.9.4.2 | subcarga: Carga na 10,0 150,0 % 50,0 | 714 |Permitidoquandoa
area de desexcitacao frgquenua de saida esta
’ acima do ponto de
desexcitacao.
Este parametro fornece o
valor para o binario minimo
permitido com frequéncia
Proteccao contra zero.
P3.9.4.3 subcarga: Carga de 50 150,0 % 10,0 715 |Se alterar o valor do
frequéncia zero parametro P3.1.1.4, este
parametro é reposto
automaticamente no valor
predefinido.
Proteccao contra Este é o tempo maximo
P3.9.4.4 | subcarga: Limite de 2,00 600,00 s 20,00 716 | permitido para a presenca de

um estado de subcarga.
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3.3.22.5 Paragem rapida

Tabela 71. Defini¢cdes de paragem rapida

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?g;:'- ID Descricao
Método para parar a unidade
se a funcao de paragem
rapida for activada a partir da

Modo de paragemn DI ou do bus de campo
P3.9.5.1 b 0 2 1 1276 |0 = Livre
P 1 =Tempo de desaceleracao
de paragem rapida
2 = Parar conforme a funcao
de paragem (P3.2.5)
Activacio d ENTdig
P3.9.5.2 | "CHVarao de paragem ;g Varia Ranhura | 1213 | FALSO = Activada
rapida
0.2
Tempo de
P3.9.5.3 desaceleracao de 0,1 300,0 s 3,0 1256
paragem rapida

0 =Sem accao

P3.95.4 Resposta a falxlha de 0 2 1 m 1=Alarme

paragem rapida 2 = Falha (parar conforme o
modo de paragem rapida)
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3.3.22.6 Falha da entrada de temperatura 1

NOTA! Este grupo de parédmetros so esta visivel se estiver instalada a placa opcional para
medic3o de temperatura (OPT-BH).

Tabela 72. Definicbes de falha da entrada de temperatura 1

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:‘?gée:'_ ID Descricao

Seleccao de sinais a usar
para accionamento de
alarmes e falhas. B0 = Sinal
temperatura 1

B1 = Sinal temperatura 2

B2 = Sinal temperatura 3

B3 = Sinal temperatura 4

B4 = Sinal temperatura 5

B5 = Sinal temperatura 6

0 valor maximo é obtido a
partir dos sinais
seleccionados e é usado para
accionamento de alarmes/
falhas.

NOTA! Apenas as 6 primeiras
entradas de temperatura sao
suportadas (contagem de
placas das ranhuras A a EJ.

P3.9.6.1 Sinal temperatura 1 0 63 0 739

Limite de temperatura para
accionamento de alarme.
P3.9.6.2 Limite de alarme 1 -30,0 200,0 °C 120,0 741 | NOTA!S6 sao comparadas as
entradas seleccionadas com
o parametro P3.9.6.1.

Limite de temperatura para
accionamento de alarme.
P3.9.6.3 Limite de falha 1 -30,0 200,0 °C 120,0 742 | NOTA! S0 sao comparadas as
entradas seleccionadas com
o parametro P3.9.6.1.

0 = Sem resposta

1 =Alarme

0 3 2 740 |2 = Falha (parar conforme o
modo de paragem)

3 = Falha (paragem Llivre]

Resposta de limite de

P3.9.6.4 falha 1
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3.3.22.7 Falha da entrada de temperatura 2

NOTA! Este grupo de parédmetros so esta visivel se estiver instalada a placa opcional para
medic3o de temperatura (OPTBH).

Tabela 73. Definicbes de falha da entrada de temperatura 2

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P::;:_ ] Descricao
Seleccao de sinais a usar
para accionamento de
alarmes e falhas. BO = Sinal
temperatura 1
B1 = Sinal temperatura 2
B2 = Sinal temperatura 3
B3 = Sinal temperatura 4
B4 = Sinal temperatura 5

P3.9.65 | Sinal temperatura 2 0 63 0 763 | BO = Sinal temperatura 6

0 valor méaximo € obtido a
partir dos sinais
seleccionados e é usado para
accionamento de alarmes/
falhas.

NOTA! Apenas as 6 primeiras
entradas de temperatura sao
suportadas (contagem de
placas das ranhuras A a EJ.

Limite de temperatura para
accionamento de alarme.
P3.9.6.6 Limite de alarme 2 -30,0 200,0 °C 120,0 764 | NOTA!S6 sao comparadas as
entradas seleccionadas com
0 parametro P3.9.6.5.

Limite de temperatura para
accionamento de alarme.
P3.9.6.7 Limite de falha 2 -30,0 200,0 °C 120,0 765 | NOTA!S6 sao comparadas as
entradas seleccionadas com
0 parametro P3.9.6.5.

0 = Sem resposta

1=Alarme

0 3 2 766 |2 = Falha (parar conforme o
modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

Resposta de limite de

P3.9.6.8 talha 2
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3.3.22.8 Proteccdo Al baix

Tabela 74. Defini¢cdes de proteccdo Al baixa

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:::ée;'- ID Descricao

0 = Sem proteccao

1 = Proteccao activada no

.t P3.9.8.1 Protecg,ao' de eqtrada 0 9 767 estado qe marcha
analogica baixa 2 = Proteccao activada no

estado de marcha e de

paragem

0=Sem accao

1=Alarme

2=Alarme + frequéncia de

falha predefinida (par.
Falha de entrada P3.9.1.13)

.g P3.9.8.2 analdgica baixa 0 5 0 700 3=Alarme + referéncia de

frequéncia anterior

4=Falha (parar de acordo

com o modo de paragem)

5=Falha (paragem livre)

3.3.23 GRUPO 3.10: RESET AUTOMATICO

Tabela 75. Defini¢cdes de reset automatico

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?gée:_ 1D Descricao

0 = Desactivado

BEE" | P3701 | Resetautomatico 0 1 0 731 | g

0 modo de arranque do reset
automatico é seleccionado
P3.10.2 Funcao reiniciar 0 1 1 719 | com este parametro:

0 = Arranque lancado

1 = Conforme o par. P3.2.4

Tempo de espera antes de
lt P3.10.3 Tempo de espera 0,10 10000,00 s 0,50 717 |ser executado o primeiro
reset.

Se decorrer o tempo de
tentativa, permanecendo a
falha activa, a unidade
dispara uma falha.

HEE" | 73104 | Tempo de tentativa 0,00 |10000,00| s 60,00 | 718

NOTA: nimero total de
tentativas
(independentemente do tipo
de falha). Se a unidade nao
fizer o reset dentro deste
numero de tentativas e do
tempo de tentativa definido, é
gerada uma falha.

BEE" | P3.105 | Nimero de tentativas 1 10 4 759

oy s
Reset automatico: Reset automatico permitido?

P3.10.6 - 0 1 1 720 |0=Nao
Subtensao .
1=Sim
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Tabela 75. Definicdes de reset automaéatico

oy o
Reset automatico: Reset automatico permitido?

P3.10.7 ~ 0 1 1 721 |0=Nao
Sobretensao .
1 =Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.8 ’ 0 1 1 722 |0=Nao
Sobrecorrente .
1=Sim
. Reset automatico permitido?
p3.10.9 | Tesetautomatico: Al 0 1 1 723 |0 =Nao
baixa .
1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.10 | Sobretemperatura da 0 1 1 724 |0=Nao
unidade 1=Sim
Reset automatico: Reset automatico permitido?
P3.10.11 | Sobretemperatura do 0 1 1 725 |0=Nao
motor 1=Sim

— s
Reset automatico: Reset automatico permitido?

P3.10.12 Falha externa 0 1 0 726 (0= N_ao
1=Sim

e S
Reset automatico: Reset automatico permitido?

P3.10.13 Falha de subcarga 0 1 0 738 |0= N.ao
1=Sim

3.3.24 GRUPO 3.11: DEFINIGOES DA APLICAGAO

Codigo Parametro Min. Max. |[Unidade | Predefinicao | ID Descricao

Palavra-passe de

P3.11.1 Palavra-passe 0 9999 0 1806 .
administrador

0 = Celsius

1 = Fahrenheit

Todos os parametros e
valores de monitorizacao
relacionados com a
temperatura sao
apresentados na unidade
seleccionada.

P3.11.2 Seleccao C/F 0 1 0 1197

0=kW

1=hp

Todos os parametros e
P3.11.3 Seleccao kW/hp 0 1 0 1198 |valores de monitorizacao
relacionados com a
poténcia sao apresentados
na unidade seleccionada

Divisao do visor do teclado
por seccoes em vista de
Vista de multimonitorizacao.
P3.11.4 . o 0 2 1 1196 L
multimonitorizacao 0 = 2x2 seccdes
1 =3x2 seccoes

2 = 3x3 seccoes

Tabela 76. Defini¢cdes da aplicacédo
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3.3.25 GRUPO 3.12: FUNgaES DO TEMPORIZADOR

As funcdes de tempo (Canais Temporizados) do Vacon 100 permitem-lhe programar funcées
para serem controladas pelo RTC (Reldgio em Tempo Real] interno. Praticamente todas as
funcoes que podem ser controladas por uma entrada digital também podem ser controladas
por um Canal Temporizado. Em vez de ter um PLC externo a controlar uma entrada digital,
pode programar os intervalos de “fecho” e de "abertura” da entrada internamente.

NOTA! S¢ podera retirar o maximo partido das funcoes deste grupo de parametros se tiver sido
instalada a pilha (opcional] e se tiverem sido correctamente feitas as definicées do Relégio em
Tempo Real durante o Assistente de Programacéao (consulte 2 e a pagina 3). Nao é
recomendavel usar estas funcées sem o apoio da pilha porque as definicdes de hora e data da
unidade serao reiniciadas a cada desactivacao se nao for instalada uma pilha para o RTC.

Canais temporizados

A ldgica de ligar/desligar para os Canais temporizados é configurada com a atribuicdo de
Intervalos e/ou Temporizadores. Um Canal temporizado pode ser controlado por vérios
Intervalos ou Temporizadores, atribuindo o nUmero necessario destes ao Canal temporizado.

a Atribuir aCanal

Intervalo 1 CanalTemporizado 1
Intervalo 2
Intervalo 3 |
Intervalo 4 )

| CanalTemporizado 2
Intervalo 5 ) |

Temporizador 1

I
I
Temporizador 2
CanalTemporizado 3
Temporizador 3
I

9146.emf

Y Y Y Y Y YA

Figura 27. Os intervalos e os temporizadores podem ser atribuidos a canais temporizados
de forma flexivel. Cada intervalo e temporizador tem um parametro proprio para atribuicdo
a um canal temporizado.

Intervalos

A cada intervalo é atribuido um "Tempo LIGADO" e um "Tempo DESLIGADO" através de
parametros. Este é o periodo diario em que o intervalo estara activo durante os dias definidos
com os parametros "Do dia” e "Ao dia”. Por exemplo, a definicdo de parametro abaixo significa
que o intervalo estd activo das 7 as 9 da manha durante todos os dias da semana (Segunda a
Sexta). O Canal Temporizado a que é atribuido este Intervalo serd visto como uma "entrada
digital virtual” fechada durante esse periodo.

Tempo LIGADO: 07:00:00
Tempo DESLIGADO: 09:00:00
Do dia: Segunda-feira

Ao dia: Sexta-feira

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




APLICAGAO VACON 100 VACON ® 136

Temporizadores

Os temporizadores podem ser usados para definir um Canal Temporizado como activo durante
um determinado tempo por meio de um comando de uma entrada digital (ou de um Canal
Temporizado).

Tempo |
restante

Tempo

Activacdo
| Duragéo SAIDA

—_— —_— — —_— —_— —_— —_— —

9137.emf

Figura 28. O sinal de activacdo vem de uma entrada digital ou de uma "entrada digital
virtual”, como um canal temporizado. O temporizador faz a contagem decrescente a partir
do pulso descendente.

Os parametros abaixo activam o Temporizador quando a Entrada Digital 1 na Ranhura A for
fechada e mantida activa durante 30 s depois de ser aberta.

Duracao: 30 s
Temporizador: ENTdig RanhuraA.1

Sugestao: pode ser usada uma duracao de 0 segundos para simples sobreposicao de um canal
temporizado activado a partir de uma entrada digital sem nenhum atraso de desligar apds o
pulso descendente.

EXEMPLO
Problema:

Temos um inversor de CA para ar condicionado num armazém. Tem de funcionar entreas 7 e
as 17 horas durante a semana e entre as 9 a as 13 aos fins-de-semana. Adicionalmente,
precisamos da capacidade de forcar manualmente a unidade para funcionar fora do horario de
funcionamento se houver pessoas nas instalacdes e para que se mantenha em funcionamento
nos 30 min posteriores.

Solucao:

Precisamos de definir dois intervalos, um para a semana e outro para o fim-de-semana.
Também é necessario um Temporizador para activacao fora do horario de expediente. Segue-
se um exemplo de configuracao.

Intervalo 1:

P3.12.1.1: Tempo LIGADO: 07:00:00

P3.12.1.2: Tempo DESLIGADO: 17:00:00

P3.12.1.3: Dias: Segunda-feira, Terca-feira, Quarta-feira, Quinta-feira, Sexta-feira
P3.12.1.4: Atribuir a canal: Canal temporizado 1
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STCP‘GI READY ‘ ‘ 10 SI'CP‘(j READY | ‘ o] s10>|(j READY ‘ ‘ o]

Interval 1 %] Days ) Days
] 0e : i :

1D:1466 M3.12.1.3 D 1D: M3.12.1.3 1D: M3.12.1.3.1
3? ON Time [] sunday
o 07:00:00 [] monday
OFF Time [] Tuesday A
(¢) 17:00:00 D Wednesday
Days Add to f it D Thursday v
o favorites

Ei 0 @ [] Friday

9158.emf

Intervalo 2:

P3.12.2.1: Tempo LIGADO: 09:00:00

P3.12.2.2: Tempo DESLIGADO: 13:00:00
P3.12.2.3: Dias: Sabado, Domingo

P3.12.2.4: Atribuir aCanal: Canal temporizado 1

Temporizador 1

A derivacdo manual pode ser feita por uma entrada digital 1 na ranhura A (através de um
interruptor diferente ou de ligacdo a iluminac3o).

P3.12.6.1: Duracéo: 1800 s (30 min.)
P3.12.6.3: Atribuir a canal: Canal temporizado 1

P3.12.6.2: Temporizador 1: ENTdig RanhuraA.1 (Parametro no menu de entradas digitais.)
Finalmente, seleccione o Canal 1 para o comando de Marcha E/S.
P3.5.1.1: Sinal de controlo 1 A: Canal temporizado 1

Intervalo 1
Dias = Segunda a Sexta
IGAR =07:00:00 h DESLIGAR = 17:00:00h |

;'1 p | Sinalctrl 1A :]-_ -

Intervalo 2
Dias = Sabado e Domingo -
LIGAR = 09:00:00 h DESLIGAR = 12:00:00 h |

Entrada digital 1 na Ranhura A .
Temporizador 1 /
FLG e

Canal temporizado 1 } B R Iniciar/Parar

Duragéo = 1800 s E

Figura 29. Configuracao final em que o Canal temporizado 1 € usado como sinal de controlo
para o comando de arranque em vez de uma entrada digital.
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3.3.25.1 Intervalo 1

Tabela 77. Fun¢gbes do temporizador, Intervalo 1

Cédigo Parametro Min. Max. | Unidade P:Iei:;;" ID Descricdo
P3.12.1.1| Tempo LIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1464 | Tempo LIGADO
P3.12.1.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1465 | Tempo DESLIGADO

Dias da semana quando
activo.

Seleccao de caixa de
verificacao:

B0 = Domingo
P3.12.1.3 Dias 1466 | B1 = Segunda-feira
B2 = Terca-feira

B3 = Quarta-feira
B4 = Quinta-feira

B5 = Sexta-feira

Bé = Sabado

Seleccionar o canal
temporizado afectado (1-3)
Seleccao de caixa de
P3.12.1.4| Atribuir a canal 1468 |verificacao:

B0 = Canal temporizado 1
B1 = Canal temporizado 2
B2 = Canal temporizado 3

3.3.25.2 Intervalo 2

Tabela 78. Func¢des do temporizador, Intervalo 2

Codigo Parametro Min. Max. Unidade P::g;;'- ID Descricao

P3.12.2.1 Tempo LIGADO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1469 |Ver o Intervalo 1
P3.12.2.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1470 |Ver o Intervalo 1
P3.12.2.3 Dias 1471 | Ver o Intervalo 1
P3.12.2.4| Atribuir a canal 1473 | Ver o Intervalo 1

3.3.25.3 Intervalo 3

Tabela 79. Fun¢bes do temporizador, Intervalo 3

Codigo Parametro Min. Max. Unidade P:Iei:;:- ID Descricao

P3.12.3.1 Tempo LIGADO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1474 |Ver o Intervalo 1
P3.12.3.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1475 |Ver o Intervalo 1
P3.12.3.3 Dias 1476 |Ver o Intervalo 1
P3.12.3.4| Atribuir a canal 1478 | Ver o Intervalo 1
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3.3.25.4 Intervalo 4

Tabela 80. Fung¢des do temporizador, Intervalo 4

Cédigo Parametro Min. Max. | Unidade P:Ieig;;" ID Descricdo

P3.12.4.1 Tempo LIGADO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1479 |Ver o Intervalo 1

P3.12.4.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1480 |Ver o Intervalo 1

P3.12.4.3 Dias 1481 | Ver o Intervalo 1

P3.12.4.4 | Atribuir a canal 1483 | Ver o Intervalo 1

3.3.25.5 Intervalo 5

Tabela 81. Fung¢des do temporizador, Intervalo 5

Codigo Parametro Min. Max. Unidade P:g;:_ ID Descricao

P3.12.5.1 Tempo LIGADO 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1484 |Ver o Intervalo 1

P3.12.5.2 | Tempo DESLIGADO | 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1485 |Ver o Intervalo 1

P3.12.5.3 Dias 1486 |Ver o Intervalo 1

P3.12.5.4| Atribuir a canal 1488 |Ver o Intervalo 1

3.3.25.6 Temporizador 1

Tabela 82. Funcdes do temporizador, Temporizador 1

Codigo Parametro Min. Max. Unidade P::g;;'- ID Descricao
Tempo de funcionamento do
P3.12.6.1 Duracao 0 72000 s 0 1489 |temporizador quando activado.
(Activado por DI)
0 pulso ascendente inicia o
. Temporizador 1 programado
P3.12.6.2| Temporizador 1 iEI?A%Rf 447 |no grupo de parametros

Grupo 3.12: Funcoes do
temporizador.

Seleccionar o canal
temporizado afectado (1-3)
Seleccao de caixa de
P3.12.6.3| Atribuir a canal 1490 | verificacao:

B0 = Canal temporizado 1
B1 = Canal temporizado 2
B2 = Canal temporizado 3
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3.3.25.7 Temporizador 2
Tabela 83. Fung¢bes do temporizador, Temporizador 2
o A q a . Predefi- o

Codigo Parametro Min. Max. Unidade nicio ID Descricao

P3.12.7.1 Duracao 0 72000 s 0 1491 |Ver o Temporizador 1

P3.12.7.2| Temporizador 2 ENTdigRa 448 | Ver o Temporizador 1

nhura0.1

P3.12.7.3| Atribuir a canal 1492 |Ver o Temporizador 1

3.3.25.8 Temporizador 3
Tabela 84. Funcdes do temporizador, Temporizador 3
& A . z . Predefi- =

Cadigo Parametro Min. Max. Unidade nicio 1D Descricao

P3.12.8.1 Duracao 0 72000 s 0 1493 | Ver o Temporizador 1

P3.12.8.2| Temporizador 3 ENTdigRa 448 | Ver o Temporizador 1

nhura0.1

P3.12.8.3| Atribuir a canal 1494 | Ver o Temporizador 1

3.3.26 GRUPO 3.13: CONTROLADOR 1 PID

3.3.26.1 Defini¢des basicas

Tabela 85. Defini¢cdes béasicas do controlador 1 PID
o 2 o 2 . Predefi- =
Codigo Parametro Min. Max. |Unidade nicio ID Descricao
Se o valor do parametro for
definido para 100%, uma
3 0,

P3.13.1.1 Ganho PID 0,00 |1000.00| % 100,00 | 118 |3Uteragdode10% novalor de
erro faz com que a saida do
controlador seja alterada em
10%.

Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
H 3 3 0,
P3.13.1.2 Tempo de integracao 0,00 600,00 < 1.00 119 alteracao de 10% no v,alor de
PID erro faz com que a saida do
controlador seja alterada em
10,00%/s.
Se este parametro estiver
definido para 1,00 s, uma
. ~ = 0,
P3.13.13 Tempo de derivacao 0.00 100,00 S 0.00 132 alteracao de 10% no valor de
PID erro durante 1,00 s faz com
que a saida do controlador
seja alterada em 10,00%/s.

P3.13.14 Seleccao de unidade 1 38 1 1036 Selecciona a unidade para o

de processo valor real.
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Tabela 85. Defini¢cdes béasicas do controlador 1 PID

Valor nas unidades de
processo a 0% de feedback
ou valor de referéncia.
Este dimensionamento é
P3.13.15 Min. de unidade de Varia Varia Varia 0 1033 feito.apejnas~para fins de
processo monitorizacao. O controlador
PID continua a usar a
percentagem internamente
para feedbacks e valores de
referéncia.

P3.13.1.6 | Max-deunidadede |\ Ll o | Varia 100 | 1034 |Ver acima.
processo

N . NUmero de casas decimais
Decimais de unidade

P3.13.1.7 0 4 2 1035 | para o valor da unidade de
de processo
processo

0 =Normal (Feedback < Valor
de referéncia -> Aumentar
saida PID)

1 = Invertido (Feedback <
Valor de referéncia ->
Diminuir saida PID)

P3.13.1.8 Inversao de erro 0 1 0 340

Area de zona morta em torno
do valor de referéncia nas
unidades de processo. A
.t P3.13.1.9 Zona morta Varia Varia Varia 0 1056 | saida PID é blogqueada se o
feedback permanecer dentro
da area de zona morta por
um tempo predefinido.

Se o feedback permanecer
na area de zona morta pelo
tempo predefinido, a saida é
bloqueada.

BEE" | P3.13.1.10 | Atraso de zonamorta | 0,00 | 320,00 s 0,00 | 1057
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3.3.26.2 Valores de referéncia
Tabela 86. Defini¢cdes de valores de referéncia

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade Pregéeglnl- 1D Descricao
p3.13.2.1 | valordereferéncia® |\ | varia | Varia 0 167
do teclado
p3.13.22 | Valordereferéncia2 |\ | varia | Varia 0 168
do teclado
Define os tempos de rampa
ascendente e descendente
P3.13.23 Tempo de rampa Fjo 0,00 300,0 S 0,00 1068 | Para Aaltgrat;oes de valor de
valor de referéncia referéncia. (Tempo de
alteracao de minimo para
maximo)
Activacao do reforco de .
’ . . . ENTdig FALSO = Sem reforco
P3.13.2.4 valor d;lrsgerenma Varia Varia Ranhura0.1 1046 VERDADEIRO = Reforco
a . FALSO = Valor de referéncia 1
p3.13.2.5 | Valordereferénciade |\ |y, ENTAig 1 1447 | VERDADEIRO = Valor de
seleccao PID1 Ranhura0.1 N
’ referéncia 2
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Tabela 86. Defini¢cdes de valores de referéncia

0 = Nao utilizado

1 =Valor de referéncia 1 do
teclado

2 = Valor de referéncia 2 do
teclado

3=Al1

4=AlI2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = EntradalDadosProcesso
10 = Entrada2DadosProcesso
11 = Entrada3DadosProcesso
12 = Entrada4DadosProcesso
13 = Entradab5DadosProcesso
14 = EntradabDadosProcesso
15 = Entrada7DadosProcesso
16 = Entrada8DadosProcesso
17 = Entrada de temperatura 1
18 = Entrada de temperatura 2
19 = Entrada de temperatura 3
20 = Entrada de temperatura 4
21 = Entrada de temperatura 5
22 = Entrada de temperatura 6
Seleccao de fonte 1 do 23 = Bloco 1 saida

valor de referéncia 0 32 ! 332 24 = Bloco 2 saida
oco 3 saida

25=B

26 = Bloco 4 saida
27 = Bloco 5 saida
28 = Bloco 6 saida
29 = Bloco 7 saida
30 = Bloco 8 saida

31 =Bloco 9 saida

32 = Bloco 10 saida

As Al e
EntradaDadosProcesso sao
interpretadas em
percentagem (0,00-100,00%) e
dimensionadas de acordo com
o valor de referéncia minimo e
0 maximo.

NOTA: os sinais de
EntradaDadosProcesso usam
2 casas decimais.

NOTA: se estiverem
seleccionadas entradas de
temperatura, é necessario
definir os parametros de
dimensionamento maximo e
minimo dos valores de
referéncia -50..200 °C

P3.13.2.6

p3.13.2.5 | Yalordereferéncial | 550401 20000 | % 000 | 1069 | Yator minimo nominimo do
minimo sinal analdgico.

P3.13.2.6 Valor de I’eferenaa 1 -200,00 | 200,00 % 100,00 1070 Vglor maximo no maximo do
maximo sinal analdgico.

O valor de referéncia pode ser
-2,0 2,0 X 1,0 1071 | reforcado com uma entrada
digital.

Reforco do valor de

P3.13.2.10 N
referéncia 1
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Tabela 86. Defini¢cdes de valores de referéncia

P3.13.2.11 | Seleccaodefonte 2do | 22 2 431 |Ver par. P3.13.2.6.
valor de referéncia

P3.13.2.12 Valor de ,re.ferenaa 2 -200,00 | 200,00 % 0,00 1073 Vglor minimo no minimo do
minimo sinal analdgico.

P3.13.2.13 Valor de lre_ferenua 2 -200,00 | 200,00 % 100,00 1074 Vglor maximo no maximo do
maximo sinal analogico.

p3.13.2.17 | Reforcodovalorde |, | 54 X 1,0 1078 | Consulte P3.13.2.10.

referéncia 2

3.3.26.3 Feedbacks

Tabela 87. Defini¢cdes de feedback

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?g;:'- ID Descricao

1=Apenas Fonte1 em uso
2=Raiz
quadradal(Fonte1);[Fluxo=Con
stante x Raiz
quadrada(Press&o)]

3= Raiz quadrada(Fonte1-
Fonte 2)

4= Raiz quadrada(Fonte 1) +
Raiz quadrada (Fonte 2]

5= Fonte 1 + Fonte 2
6=Fonte 1 - Fonte 2

7=MIN. (Fonte 1, Fonte 2)
8=MAX. (Fonte 1, Fonte 2)
9=MED. (Fonte 1, Fonte 2)

Usado, por exemplo, com a
-1000,0 1000,0 % 100,0 1058 | seleccao 2 na Funcédo de
feedback

feedback

P3.13.3.1 | Funcao de feedback 1 9 1 333

p313.3.2 | Ganhode funcaode
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Tabela 87. Defini¢cdes de feedback

P3.13.3.3

Seleccao de fonte 1 de
feedback

30

334

0 = Nao utilizado

1=AN
2=AI12
3=AI3
4=Al4
5=AI5
6=Al6

7 = Entradal1DadosProcesso

8 = Entrada2DadosProcesso

9 = Entrada3DadosProcesso
10 = Entrada4DadosProcesso
11 = Entrada5DadosProcesso
12 = Entrada6DadosProcesso
13 = Entrada7DadosProcesso
14 = Entrada8DadosProcesso
15 = Entrada de temperatura 1
16 = Entrada de temperatura 2
17 = Entrada de temperatura 3
18 = Entrada de temperatura 4
19 = Entrada de temperatura 5
20 = Entrada de temperatura 6
21 =Bloco 1 saida

22 = Bloco 2 saida

23 = Bloco 3 saida

24 = Bloco 4 saida

25 = Bloco 5 saida

26 = Bloco 6 saida

27 = Bloco 7 saida

28 = Bloco 8 saida

29 = Bloco 9 saida

30 = Bloco 10 saida

As Al e
EntradaDadosProcesso sao
interpretadas em % (0,00-
100,00%) e dimensionadas de
acordo com o minimo e o
maximo de feedback.

NOTA: EntradaDadosProcesso
usa duas casas decimais.
NOTA: se estiverem
seleccionadas entradas de
temperatura, é necessario
definir os parametros de
dimensionamento maximo e
minimo de feedback

-50..200 °C

P3.13.3.4

Feedback 1 minimo

-200,00

200,00

%

0,00

336

Valor minimo no minimo do
sinal analdgico.

P3.13.3.5

Feedback 1 maximo

-200,00

200,00

%

100,00

337

Valor maximo no maximo do
sinal analdgico.

P3.13.3.6

Feedback 2
seleccao de fonte

20

335

Consulte P3.13.3.3

P3.13.3.7

Feedback 2 minimo

-200,00

200,00

%

0,00

338

Valor minimo no minimo do
sinal analdgico.

M3.13.3.8

Feedback 2 maximo

-200,00

200,00

%

100,00

339

Valor maximo no maximo do
sinal analdgico.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




APLICAGAO VACON 100 VACON ® 146

3.3.26.4 Feedforward

Afuncao de feedforward normalmente precisa de modelos de processo precisos, mas, para o0s
casos mais simples, basta um tipo de ganho + compensacao de feedforward. O controlo de
feedforward ndo usa quaisquer medicdes de feedback do valor do processo controlado (nivel
de 4gua no exemplo da pagina 208). O controlo de feedforward Vacon usa outras medicées que
afectam indirectamente o valor do processo controlado.

Tabela 88. Definicdes de feedforward

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;eigée:'- ID Descricao

lt P3.13.4.1 | Funcao de feedforward 1 9 1 1059 | Consulte P3.13.3.1.

P3.13.42 | Canhodefuncaode | 444, 1000 % 100,0 | 1060 | Consulte P3.13.3.2

feedforward

P3.13.4.3 Feedforward 1 0 25 0 1061 | Consulte P3.13.3.3
seleccao de fonte

P3.13.4.4 | Feedforward 1 minimo | -200,00 200,00 % 0,00 1062 | Consulte P3.13.3.4

P3.13.4.5 | Feedforward 1 maximo | -200,00 200,00 % 100,00 | 1063 |Consulte P3.13.3.5

P3.13.4.6 Feedforward 2 0 25 0 1064 | Consulte P3.13.3.6
seleccao de fonte

P3.13.4.7 Feedforward 2 min. -200,00 200,00 % 0,00 1065 | Consulte P3.13.3.7

P3.13.4.8 Feedforward 2 max. -200,00 200,00 % 100,00 | 1066 |Consulte M3.13.3.8

3.3.26.5 Funcao de suspenséo
Esta funcao coloca a unidade em modo de suspensao se a frequéncia permanecer abaixo do
limite de suspensao por um periodo superior ao definido em Atraso de Suspensao.

Tabela 89. Defini¢cdes da funcédo de suspensao

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P'r:g;;'- ID Descricao

A unidade entra em modo de
suspensao quando a
frequéncia de saida

Limite 1 de frequéncia permanecer abaixo deste
lk P3.13.5.1 de suspensao 0.00 320,00 Hz 0.00 1016 limite por um periodo
superior ao definido no
parametro Atraso de
suspensao.

Quantidade minima de tempo
que a frequéncia tem de
lt P3.13.5.2 | Atraso 1 de suspensao 0 3000 s 0 1017 | permanecer abaixo do nivel
de Suspensao antes de a
unidade ser parada.

Define o nivel da supervisado
de reactivacao do valor de
.t P3.13.5.3 | Nivel 1 de reactivacao Varia 0,0000 | 1018 |feedback PID. Usa as
unidades de processo
seleccionadas.

Limite 2 de frequéncia

P3.13.5.4 - 0,00 320,00 Hz 0,00 1075 | Consulte P3.13.5.1.
de suspensao

P3.13.5.5 | Atraso 2 de suspensao 0 3000 s 0 1076 | Consulte P3.13.5.2.

P3.13.5.6 | Nivel 2 de reactivacao Varia 0,0000 | 1077 |Consulte P3.13.5.3.
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3.3.26.6 Supervisado de feedback

A supervisado de feedback é usada para assegurar a permanéncia do Valor de feedback PID

(valor real do processo) dentro dos limites predefinidos. Com esta funcado pode, por exemplo,
detectar o rebentamento de uma tubagem e impedir uma inundacao desnecessaria. Ver mais
na pagina 208.

Tabela 90. Pardmetros de supervisdo de feedback

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?:;:_ 1D Descricao
Autorizacao de _ .
P3.13.6.1 supervisao de 0 1 0 735 0= De;actlvada
1 = Activada
feedback
P3.13.6.2 Limite superior Varia Varia Varia Varia 736 Superviso do valor .de
processo/real superior
P3.13.6.3 Limite inferior Varia | Varia | Varia | Varia | 758 |>uPervisaodoyvalor de
processo/real inferior
Se o valor pretendido nao for
P3.13.6.4 Atraso 0 30000 s o | 73y |3tingidodentro deste tempo,
¢ criada uma falha ou gerado
um alarme.
0 =Sem accao
Resposta a falha de 1 = Alarme
P3.13.6.5 posta a 0 3 2 749 |2 = Falha (parar conforme o
supervisao PID1
modo de paragem)
3 = Falha (paragem livre]
3.3.26.7 Compensacao de perda de pressdo
Tabela 91. Parametros de compensac¢ao de perda de pressao
Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P_rc?d~e- ID Descricao
finicao
Permite a compensacao de
s perda de pressao para o valor
P3.13.7.1 | Auterizacao de valor 0 1 0 | 1189 |de referéncia 1.
de referéncia 1 .
0 = Desactivada
1 = Activada
Valor adicionado
proporcionalmente a
frequéncia.
Compensacao max. de . . . . Compensacao de valor de
P3.13.7.2 N Varia Varia Varia Varia | 1190 . -
valor de referéncia 1 referéncia = Compensacao
max. * (SaidaFreq.2-
Freq.2Min.)/(Freq.2Max.-
Freq.2Min.)
Autorizacao de valor
P3.13.7.3 AP 0 1 0 1191 | Consulte P3.13.7.1.
de referéncia 2
P3.13.7.4 | Compensagdomax.de | .o | vada | varia | Varia | 1192 | Consulte P3.13.7.2.
valor de referéncia 2
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3.3.26.8 Enchimento suave

0 processo é colocado num determinado nivel (P3.13.8.3) a uma frequéncia reduzida
(P3.13.8.2) antes do inicio do controlo pelo controlador PID. Adicionalmente, também pode
definir um tempo limite para a funcao de enchimento suave. Se o nivel definido nao for atingido
dentro do tempo limite, é accionada uma falha. Esta funcao pode ser usada para, por exemplo,
encher uma tubagem vazia lentamente e evitar "golpes de arietes” que, de outro modo,
poderiam romper a tubagem.

E recomendavel usar a funcdo de Enchimento Suave sempre que se usar a funcionalidade
Multibomba.

Tabela 92. Definicdes de enchimento suave

Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade - - 1D Descricao
nicao
P3.13.8.1 Aut.or|zagao de 0 1 0 1094 0= De;actlvada
enchimento suave 1 = Activada
Frequéncia de A unidade acelera para esta
P3.13.8.2 g 0,00 50,00 Hz 20,00 1055 |frequéncia antes de iniciar o

enchimento suave
controlo.

A unidade funciona na
frequéncia de arranque PID
Nivel de enchimento até o feedback atingir este
P3.13.8.3 Varia Varia Varia 0,0000 | 1095 |valor. Neste ponto, o

suave o

controlador inicia a

regulacdo (consoante o modo
activo).

Se o valor pretendido nao for
atingido dentro deste tempo,
é criada uma falha ou gerado

Tempo limite de um alarme.

P3.13.8.4 enchimento suave 0 30000 s 0 1096 0 =Sem tempo limite (NOTA!
Nao é accionada qualquer
falha se o valor definido for
"07)

0 =Sem accao
Resposta de tempo 1 =Alarme

P3.13.8.5 | limite de enchimento 0 3 2 738 |2 = Falha [parar conforme o

suave PID modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre]
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3.3.26.9 Superviséo da pressdo de entrada

A funcao de Supervisdo da pressdo de entrada é usada para supervisionar a presenca de agua
suficiente na entrada da bomba, para impedir que esta aspire ar ou cause cavitacao devido a
aspiracao. Esta funcao requer ainstalacao de um sensor de pressao na entrada da bomba; ver
a pagina 30.

Se a pressao na entrada da bomba descer abaixo do limite de alarme definido, é accionado um
alarme e a pressao de saida da bomba é reduzida através da diminuicao do valor do ponto de
referéncia do controlador PID. Se a pressao de entrada continuar a diminuir abaixo do limite
de falha, a bomba é parada e é accionada uma falha.

Alimentacgao

Entrada

9212.emf

Figura 30. Local do sensor de presséao

Presséo de entrada
A

Monitorizagéo da presséo de entrada

Nivel do alarme de
superviséo

Nivel de falha de
superviséo

Atraso de ! i Atraso de

Valor de ref.2 PID i falhade | i falhade
. . supervisdo | ! supervisdo
4 i 1 |
L >
Valor de ref.2 PID ! R R S
: : Redugéo do valor
: ref2 PID
Alarme de presséo de I
entrada (sinal da saida |
digital) !
Motor em L SIM
funcionamento | NAO

9213.emf

Figura 31. Supervisao da pressao de entrada
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Tabela 93. Pardmetros de supervisdo da pressdo de entrada

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:gée:'_ ID Descricao

0 = Desactivada
Autorlzag.a? de 0 1 0 1685 1 =Act|vada o
supervisao Activa a supervisao da

pressao de entrada.

P3.13.9.1

A fonte do sinal de medicao
da pressao de entrada:
0=Entrada analdgica 1
1=Entrada analégica 2
2=Entrada analdgica 3
3=Entrada analégica 4
4=Entrada analégica 5
5=Entrada analdgica 6
6=EntradalDadosProcesso
(0-100%])
7=Entrada2DadosProcesso
(0-100%])
8=Entrada3DadosProcesso
(0-100%)
9=Entrada4DadosProcesso
(0-100%])
10=EntradabDadosProcesso
(0-100%])
11=EntradaéDadosProcesso
(0-100%)
12=Entrada7DadosProcesso
(0-100%])
13=Entrada8DadosProcesso
(0-100%])

14 = Bloco 1 saida

15 = Bloco 2 saida

16 = Bloco 3 saida

17 = Bloco 4 saida

18 = Bloco 5 saida

19 = Bloco 6 saida

20 = Bloco 7 saida

21 = Bloco 8 saida

22 = Bloco 9 saida

23 = Bloco 10 saida

Selecciona a unidade para
supervisdo. O sinal de
Seleccdo de unidade 0 8 Varia 9 1487 | SUPervisao .[P3.13.9.2] pode

de supervisao ser dimensionado para as
unidades de processo no
painel.

P3.13.9.2 Sinal de supervisao 0 23 0 1686

P3.13.9.3

P3.13.9 4 Decimais de l_Janade 0 4 2 1488 Escplhq o0 numero de casas
de supervisao decimais a mostrar.

P3.13.9.5 | valorminimoda oo | varia | varia | Varia | 1489 | 05 Parametrosminimoe
unidade de supervisao maximo sao os valores de

sinal correspondentes a, por
L exemplo, 4 mA e 20 mA,

P3.13.96 | valormaximoda o Varia | Varia | Varia | 1690 |respectivamente

unidade de supervisdo (dimensionados linearmente

entre estes).
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Tabela 93. Pardmetros de supervisao da pressao de entrada

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?gée:'- ID Descricao

0 alarme (Falha ID 1363) sera
iniciado se o sinal de

p3.13.97 | Niveldoalarmede | 1 v | varia | Varia | 1691 | SUPervisao permanecer
supervisao abaixo do nivel de alarme por
mais tempo do que o definido

no parametro P3.13.9.9.

A falha (Falha ID 1409) sera
iniciada se o sinal de

Nivel de falha de . . . . supervisao permanecer
P3.13.9.8 . Varia Varia Varia Varia 1692 . ;
supervisao abaixo do nivel de falha por
mais tempo do que o definido

no parametro P3.13.9.9.

Tempo de atraso para iniciar
o Alarme de supervisao
da pressao de entrada
P3.13.9.9 | Atrasodefalhade 0,00 | 60,00 500 | 1693 |ouafalhaseosinalde
supervisao supervisao permanecer
abaixo do nivel de alarme/
falha por tempo superior ao
definido neste parametro.

Define a velocidade de

reducao do valor de

Reducao do valor ref.? 0.0 100,0 % 10,0 1694 referéncia dlo co‘ntrolador PID
PID quando esta activo o alarme

de supervisao da pressao de

entrada.

P3.13.9.10

Monitorizacao do valor para o
sinal de supervisao da
pressao de entrada
seleccionado.

Valor de escala conforme
P3.13.9.4.

V3.13.9.11 Pressao de entrada Varia Varia Varia Varia 1695

3.3.26.10 Proteccdo anti-gelo

A funcao de Proteccdo anti-gelo é usada para proteger a bomba de danos causados pelo gelo,
fazendo funcionar a bomba em Frequéncia de Proteccao Anti-gelo constante, caso a bomba
esteja em modo de suspensao e atemperatura medida na bomba esteja abaixo da temperatura
de proteccao definida. Esta funcao requer a instalacao de um regulador ou sensor de
temperatura na cobertura da bomba ou na tubagem junto a bomba.
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Tabela 94. Parametros de proteccédo anti-gelo

Codigo Parametro Min. Max. Unidade Ffrgd~e- ID Descricao
finicao

0 = Desactivada

P3.13.10.1 | Proteccao anti-gelo 0 1 0 1704 1= Activada

0=Entrada de temperatura 1
(-50..200 °C)

1=Entrada de temperatura 2
(-50..200 °C)

2=Entrada de temperatura 3
(-50..200 °C)

3=Entrada de temperatura 4
(-50..200 °C)

4=Entrada de temperatura 5
(-50..200 °C)

5=Entrada de temperatura 6
(-50..200 °C)

6=Entrada analdgica 1
7=Entrada analdgica 2
8=Entrada analdgica 3
9=Entrada analdgica 4
10=Entrada analdgica 5
11=Entrada analdgica 6
12=EntradalDadosProcesso
(0-100%)
13=Entrada2DadosProcesso
(0-100%)
14=Entrada3DadosProcesso
(0-100%)
15=Entrada4DadosProcesso
(0-100%)
16=Entradab5DadosProcesso
(0-100%)
17=EntradaéDadosProcesso
(0-100%)
18=Entrada7DadosProcesso
(0-100%)
19=Entrada8DadosProcesso
(0-100%)

20 = Bloco 1 saida

21 =Bloco 2 saida

22 = Bloco 3 saida

23 = Bloco 4 saida

24 = Bloco 5 saida

25 = Bloco 6 saida

26 = Bloco 7 saida

27 = Bloco 8 saida

28 = Bloco 9 saida

29 = Bloco 10 saida

P3.13.10.2 | Sinal de temperatura 0 29 6 1705

Valor de temperatura
-50,0 1706 correspondente ao valor
(°C) minimo do sinal de
temperatura seleccionado.

Sinal de temperatura

P3.13.10.3 . -100,0 P3.13.10.4 | °C/°F
minimo

Valor de temperatura
200,0 1707 correspondente ao valor
(°C) maximo do sinal de
temperatura seleccionado.

Sinal de temperatura

P3.13.10.4 . P3.13.10.3 300,0 °C/°F
maximo
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Tabela 94. Parametros de proteccédo anti-gelo

Limite de temperatura

Temperatura de P3.13.10.3 | P3.13.10.4 | °C/°F 5.00 |1708 abaixo do qual sera activada

P3.13.10.5 proteccao anti-gelo a funcao de Proteccao Anti-
gelo.
Referéncia de frequéncia
P3.13.10.6 FreqLienma.de 0,0 Varia Hz 10,0 |1710 consfante usada qyando.a
proteccao anti-gelo funcao de Proteccao Anti-

gelo é activada

Valor de monitorizacao do
sinal de temperatura medida
da funcao de Proteccao Anti-
gelo. Valor de escala: 0,1

Monitorizacao de
V3.13.10.7 temperatura de Varia Varia °C/°F 1711
proteccao anti-gelo
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3.3.27 GRUPO 3.14: CONTROLADOR PID EXTERNO

3.3.27.1 Defini¢des basicas
Para obter informacdes mais detalhadas, consulte o capitulo 3.3.26.

Tabela 95. Defini¢cdes basicas do controlador PID externo

Predefi-

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade nicio ID Descricao
P3.14.1.1 Autorizacao de PID 0 1 0 1630 0= De;actlvada
externo 1 = Activada
FALSO = PID2 em modo de
paragem
ENTdig \r/;EIRiJI?:rDEIRO =PID2 a
P3.14.1.2 Sinal de arranque Ranhura | 1049 g A - .
0.2 Este parametro nao tera

efeito se o controlador PID2
nao estiver activado no menu
Basico do PID2.

Valor de saida do controlador
PID em % do valor de saida
P3.14.1.3 Saida em paragem 0,0 100,0 % 0,0 1100 | maximo correspondente
enquanto esta parado a
partir de uma entrada digital

P3.14.1.4 Ganho PID 0,00 1000.00 % 100,00 | 1631
P3.14.15 | 1€MPO di,l'gtegragao 0,00 | 600,00 s 1,00 | 1632
Tempo de derivacao
P3.14.1.6 PID 0,00 100,00 s 0,00 1633
P3.14.1.7 | Seleccao de unidade 0 37 0 1635
de processo
p3.14.1.8 | Min deunidadede Varia | Varia | Varia 0 1664
processo
P3.14.1.9 | Max.deunidadede |\ ol vana | varia 100 | 1665
processo
P3.14.1.10 Decimais de unidade 0 4 2 1666
de processo
P3.14.1.11 Inversao de erro 0 1 0 1636
P3.14.1.12 Zona morta Varia Varia Varia 0,0 1637
P3.14.1.13 | Atraso de zona morta 0,00 320,00 3 0,00 1638
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3.3.27.2 Valores de referéncia

Tabela 96. Controlador PID externo, valores de referéncia

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?g;:'- ID Descricao

p3.14.2 | Valordereferéncia® | 05 | 40000 | Varia 0,00 | 1640

do teclado
P3.14.22 | ValordereferenciaZ | a0 | 40000 | Varia | 000 | 1641

do teclado
P3.14.23 | lempoderampado | a5 | 556 4 s 0,00 | 1642

valor de referéncia
Valor de referéncia de ENTdig FALSO = Valor de referéncia 1

P3.14.2.4 - ! Varia Varia Ranhura | 1048 | VERDADEIRO = Valor de

seleccao N

’ 0.1 referéncia 2
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Tabela 96. Controlador PID externo, valores de referéncia

P3.14.2.5 valor de referéncia

Seleccao de fonte 1do

32

1643

0 = Nao utilizado

1 =Valor de referéncia 1 do
teclado

2 = Valor de referéncia 2 do

teclado
3=Al
4 =Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6

9 = EntradalDadosProcesso
10 = Entrada2DadosProcesso
11 = Entrada3DadosProcesso
12 = Entrada4DadosProcesso
13 = EntradabDadosProcesso
14 = EntradaéDadosProcesso
15 = Entrada7DadosProcesso
16 = Entrada8DadosProcesso
17 = Entrada de temperatura 1
18 = Entrada de temperatura 2
19 = Entrada de temperatura 3
20 = Entrada de temperatura 4
21 = Entrada de temperatura 5
22 = Entrada de temperatura 6
23 = Bloco 1 saida

24 = Bloco 2 saida

25 = Bloco 3 saida

26 = Bloco 4 saida

27 = Bloco 5 saida

28 = Bloco 6 saida

29 = Bloco 7 saida

30 = Bloco 8 saida

31 =Bloco 9 saida

32 = Bloco 10 saida

As Al e EntradaDadosProcesso
sao interpretadas em
percentagem (0,00-100,00%) e
dimensionadas de acordo com o
valor de referéncia minimo e o
maximo.

NOTA: os sinais de
EntradaDadosProcesso usam 2
casas decimais.

NOTA: se estiverem
seleccionadas entradas de
temperatura, é necessario
definir os parametros de
dimensionamento maximo e
minimo dos valores de
referéncia

-50..200 °C

Valor de referéncia 1

P3.14.2.6 .
minimo

-200,00

200,00

%

0,00

1644

Valor minimo no minimo do
sinal analdgico.

Valor de referéncia 1

P3.14.2.7 -
maximo

-200,00

200,00

%

100,00

1645

Valor maximo no maximo do
sinal analégico.

P3.14.2.8 N
valor de referéncia

Seleccao de fonte 2 do

22

1646

Consulte P3.14.2.5.

Valor de referéncia 2

P3.14.2.9 .
minimo

-200,00

200,00

%

0,00

1647

Valor minimo no minimo do
sinal analdgico.

Valor de referéncia 2

P3.14.2.10 o
maximo

-200,00

200,00

%

100,00

1648

Valor maximo no maximo do
sinal analégico.
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3.3.27.3 Feedbacks
Para obter informacoes mais detalhadas, consulte o capitulo 3.3.26.

Tabela 97. Controlador PID externo, feedbacks

Codigo Parametro Min. Max. |Unidade P:‘eigée(:l- ID Descricao
P3.14.3.1 | Funcao de feedback 1 9 1 1650
p3.14.3.2 | Ganhodefuncaode | 16054 | 10000 % 100,0 | 1651
feedback
P3.14.3.3 Feedback 1 0 25 1 1652 | Consulte P3.13.3.3.
seleccao de fonte
P3.14.3.4 | Feedback 1 minimo | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1653 | alor minimo nominimo do
sinal analogico.
P3.14.3.5| Feedback 1 maximo | -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1654 | V3lor maximo no maximo do
sinal analdgico.
P3.14.3.6 Feedback 2 0 25 2 1655 | Consulte P3.13.3.6.
seleccao de fonte
P3.14.3.7 | Feedback 2minimo | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1656 | Valor minimo nominimo do
sinal analogico.
P3.14.3.8 | Feedback 2 maximo | -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1457 | Valor maximo no maximo do
sinal analdgico.

3.3.27.4 Superviséo de processo
Para obter informacdes mais detalhadas, consulte o capitulo 3.3.26.

Tabela 98. Controlador PID externo, supervisdo de processo

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?g;;'- ID Descricao
P3 1441 Automza;a? de 0 1 0 1659 0= De;actlvada
supervisao 1 = Activada

P3.14.4.2 Limite superior Varia Varia Varia Varia 1660

P3.14.4.3 Limite inferior Varia Varia Varia Varia 1661
Se o valor pretendido nao for

P3.14.4.4 Atraso 0 30000 s 0 | 1662 |2tingido dentro deste tempo,
€ activada uma falha ou
gerado um alarme.

P3.14.4.5| Respostaafalhade 0 3 2 757 | Consulte P3.9.1.2

supervisao PID externo
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3.3.28 GRUPO 3.15: MULTIBOMBA

A funcionalidade Multibomba permite controlar até 4 motores (bombas, ventiladores) com o

controlador PID 1. O inversor de CA é ligado a um motor que é o motor "regulador” que liga e
desliga a alimentacao eléctrica dos outros motores, através de contactores controlados com
relés para quando for necessario manter o valor de referéncia correcto. A funcao de rotacao
automatica controla a ordem/prioridade de arranque dos motores para assegurar o desgaste
uniforme destes. O motor de controlo pode ser incluido na légica da rotacdo automatica e dos
encravamentos ou pode ser seleccionado para funcionar sempre como Motor 1. Os motores

podem ser retirados de utilizacdo momentaneamente para, por exemplo, assisténcia, usando
a funcao de encravamento do motor. Consulte 212.

Tabela 99. Parametros de multibomba

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:‘eigée;'- ID Descricao

Ndmero total de motores
P3.15.1 NUmero de motores 1 6 1 1001 | (bombas/ventiladores) usado
no sistema multibomba

Activar/desactivar a
utilizacao de encravamentos.
Os encravamentos sao

Funcao de usados para informar o

0 1 1 1032 | . ,

encravamento sistema se um motor esta
ligado ou nao.
0 = Desactivada
1 = Activada

P3.15.2

Incluir o inversor de CA no
sistema de rotacao
automatica e de
encravamento.

0 = Desactivado

1 = Activado

P3.15.3 Incluir FC 0 1 1 1028

Desactiva/activa a rotacdo da
ordem de arranque e da
P3.15.4 Rotacao automatica 0 1 1 1027 | prioridade dos motores.

0 = Desactivada

1 = Activada

Depois de decorrido o tempo
definido neste parametro, a
funcao de rotacao
Intervalo de rotacao automatica é activada se a
e 0,0 3000,0 h 48,0 1029 . .
automatica capacidade usada estiver
abaixo do nivel definido com
os parametros P3.15.6 e
P3.15.7.

P3.15.5

Estes parametros definem o
nivel abaixo do qual tem de

Rotacdo automatica:

P3.15.6 Limite de frequéncia

0,00 P3.3.1.2 Hz 25,00 1031

permanecer a capacidade

Rotacao automatica: usada para que possa ser

Limite do motor ! 6 ! 1030 | 5ctivada a rotacao

automatica.

P3.15.7
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Tabela 99. Parametros de multibomba

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P;?g;;'- 1D Descricao
Percentagem do valor de
referéncia. Por exemplo:
Valor de referéncia = 5 bar,
Largura de banda = 10%:

0,

P3.15.8 Largura de banda 0 100 %o 10 1097 Enquanto o valor de feedback
se situar entre 4,5...5,5 bar, o
motor nao sera desligado
nem retirado.

Com o feedback fora da
largura de banda, este tempo
p3.15.9 | Atrasodelargurade 0 3600 s 10 | 1098 |tem de decorrer antes de as
banda .
bombas serem adicionadas
ou removidas.
ENTdig - .
. . FALSO = Nao activo
P3.15.10 | Encravamento motor 1 Varia Varia Ra8h1ura 426 VERDADEIRO = Activo
ENTdig - .
. . FALSO = Nao activo
P3.15.11 | Encravamento motor 2 Varia Varia Ra8h1ura 427 VERDADEIRO = Activo
ENTdig - .
. . FALSO = Nao activo
P3.15.12 | Encravamento motor 3 Varia Varia Rth1ura 428 VERDADEIRO = Activo
ENTdig - .
. . FALSO = Nao activo
P3.15.13 | Encravamento motor 4 Varia Varia Ra8h1ura 429 VERDADEIRO = Activo
ENTdig - .
. . FALSO = Nao activo

P3.15.14 | Encravamento motor 5| Varia Varia Rar[;h1ura 430 VERDADEIRO = Activo

ENTdig - .
. . FALSO = Nao activo

P3.15.15 | Encravamento motor 6 Varia Varia Ra8h1ura 486 VERDADEIRO = Activo

M3.15.16 Supervisdo de Consulte o capitulo 3.3.28.1 abaixo.

sobrepressao
3.3.28.1 Supervisdo de sobrepressao

A funcao de Superviséo de sobrepresséo é usada para a supervisao da pressao de um sistema
multibomba. Por exemplo, quando a valvula principal do sistema da bomba ¢ fechada
rapidamente, a pressao nas tubagens aumentara rapidamente. A pressao podera até subir
demasiado depressa para que o controlador PID reaja. A Supervisao de sobrepressao é usada
para impedir o rebentamento de tubagens, parando rapidamente o funcionamento dos
motores auxiliares no sistema multibomba.

Tabela 100. Parametros de supervisdo de sobrepressao

Cadigo Parametro Min. Max. |Unidade P;?g;:'- ID Descricao
Autorizagdo de 0 = Desactivada
P3.15.16.1 supervisao de 0 1 0 1698 |, -
< 1 = Activada
sobrepressao
P3.15.16.2 Nivel do algr[ne de 0,00 100,00 % 0.00 1699 Defina aquio nJvel do alarme
supervisao de sobrepressao.
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3.3.29 GRUPO 3.16: CONTADORES DE MRNUTEN(_;ﬁO

O contador de manutencao é uma forma de indicar ao operador que é necessario realizar a
manutencao. Por exemplo, é necessario mudar uma correia ou mudar o 6leo de uma caixa de
transmissao.

Ha dois modos diferentes para os contadores de manutencao, horas ou rotacées*1000. Em
qualquer caso, os contadores s6 contam no modo de Marcha. NOTA: as rotacoes baseiam-se na
velocidade do motor, que é apenas uma estimativa (integracdo a cada segundo).

Quando o contador exceder o limite, serao emitidos os alarmes ou as falhas correspondentes.
Os sinais individuais de falha e de alarme de manutencao podem ser ligados a uma saida
digital/relé.

Depois de realizada a manutencao, o contador pode ser reposto através de uma entrada digital
ou de um parametro B3.16.4.

Tabela 101. Parametros de contador de manutencéo

Codigo Parametro Min. Max. Unidade I'-trgd~e- ID Descricao
finicao

0 = Nao utilizado
P3.16.1 Modo contador 1 0 2 0 1104 | 1 =Horas
2 = Rotacoes*1000

Quando é accionado um
Limite de alarme

P3.16.2 0 2147483647 | h/kRot 0 1105 alarme de manutencao
contador 1 para o contador 1.

0 = Nao utilizado

Quando é accionada uma

Limite de falha falha de manutencao parao

P3.16.3 0 2147483647 | h/kRot 0 1106
contador 1 contador 1.
0 = Nao utilizado
B3.16.4 | Reset contador 1 0 1 0 | 1107 |Activar para fazer reset do
contador 1.
P3.16.5 | Reset DI contador 1 Varia Varia 0 490 |VERDADEIRO = Reset

3.3.30 GRUPO 3.17: MODO DE DISPARO

Quando o Modo de disparo for activado, a unidade fara reset a todas as falhas futuras e
continuara a funcionar a velocidade determinada enquanto for possivel. A unidade ignora
todos os comandos do teclado, bus de campo e ferramenta do PC, excluindo os sinais de
Activacdo do modo de disparo, Inversa em modo de disparo, Autoriz. marcha,
Encravamento de marchal e Encravamento de marcha 2 da E/S.

A funcao de modo de disparo tem dois modos operacionais, o modo Teste e 0 modo Activado.
0 modo operacional pode ser seleccionado inserindo palavras-passe diferentes para o
parametro P3.17.1. No modo de Teste, nao é feito o reset automatico dos erros futuros e a
unidade para quando ocorrerem falhas.

Quando a funcao do modo de disparo esta activada, € mostrado um alarme no teclado.

NOTA! A GARANTIA NAO TERA VALIDADE SE ESTA FUNCAO FOR ACTIVADA! O Modo de Teste pode ser
usado para testar a funcao do Modo de Disparo sem anulacao da garantia. Para obter mais
informacoes e uma descricao mais detalhada desta funcao, consulte 218.
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Tabela 102. Parametros do modo de disparo

Cadigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefinicao

ID

Descricao

P3.17.1

Palavra-passe do
modo de disparo

0

9999

0

1599

1002 = Activada
1234 = Modo de teste

P3.17.2

Fonte de frequéncia
do modo de disparo

18

1617

Seleccao da fonte de
referéncia quando o Modo de
Disparo esta activado. Isto
permite a seleccao de, por
exemplo, Al1 ou controlador
PID como fonte de referéncia
também durante a utilizacao
do Modo de Disparo.

0 = Frequéncia do modo de
disparo

1 =Velocidades predefinidas
2 = Teclado

3 = Bus de campo

4=Al

5=AI2

6=AI1+AI2

7 =PID1

8 = Potenciometro do motor
9 = Bloco 1 saida

10 = Bloco 2 saida

11 = Bloco 3 saida

12 = Bloco 4 saida

13 = Bloco 5 saida

14 = Bloco 6 saida

15 = Bloco 7 saida

16 = Bloco 8 saida

17 = Bloco 9 saida

18 = Bloco 10 saida

P3.17.3

Frequéncia do modo
de disparo

8,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Frequéncia usada quando o
Modo de Disparo esta
activado.

P3.17.4

Activacao do modo de
disparo ao ABRIR

ENTdig
Ranhura0.2

1596

FALSO = Modo de disparo
activo
VERDADEIRO = Sem accao

P3.17.5

Activacao do modo de
disparo ao FECHAR

ENTdig
Ranhura0.1

1619

FALSO = Sem accao
VERDADEIRO = Modo de
disparo activo

P3.17.6

Inversa em modo de
disparo

ENTdig
Ranhura0.1

1618

Comando de inversao da
direccao de rotacao durante o
funcionamento no Modo de
Disparo. Esta funcao nao tem
qualquer efeito no
funcionamento normal.
ENTdig Ranhura0.1 = Directa
ENTdig Ranhura0.2 = Inversa

V3.17.7

Estado do modo de
disparo

1597

Valor de monitorizacao (ver
também a Tabela 20)
0=Desactivado

1=Activado

2=Activado (Activado + DI
Aberta)

3=Modo de teste

Valor de escala: 1

V3.17.8

Contador do modo de
disparo

1679

Mostra quantas vezes foi
activado o modo de disparo no
modo Activado. Nao se pode
fazer reset deste contador.
Valor de escala: 1
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3.3.31 GRUPO 3.18: PARAMETROS DE PRé-QQUECIMENTO DO MOTOR

A funcao de Pré-aquecimento do Motor serve para manter a unidade e o motor quentes no
estado de paragem, fornecendo CC ao motor para, por exemplo, evitar a condensacao. O pré-
aquecimento do motor pode ser activado sempre em estado de paragem, por entrada digital
ou quando a temperatura do dissipador de calor da unidade ou a temperatura do motor desce
abaixo de uma temperatura definida.

Tabela 103. Parametros de pré-aquecimento do motor

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:gée:_ ID Descricao

0 = N&o utilizado

1 =Sempre em estado de

paragem

2 = Controlado por DI

3 = Limite de temperatura
Funcéo de pré- 4 = Limite de temperatura

. 0 4 0 1225 :

aquecimento do motor (temperatura medida no

motor)

NOTA! A funcao 4 necessita

da instalacao da placa

opcional para medicao da

temperatura.

P3.18.1

0 pré-aguecimento do
motor ¢ activado quando a
temperatura do dissipador
Limitelde temperatura 20 100 oC 0 1226 de cglor ou a temperatura

de pré-aquecimento medida no motor desce
abaixo deste nivel, desde que
no P3.18.1 esteja definida a
opcao 3 ou 4.

P3.18.2

CC para pré-aquecimento do
Cor.rente de pre- 0 185 A Varia 1297 motor e unldade'em ~estado
aquecimento do motor de paragem. Activacao

conforme P3.18.1.

P3.18.3

FALSO = Sem accao
VERDADEIRO = Pré-
aquecimento activado em
estado de paragem

Usa-se quando o parametro
P3.18.1 esta definido para 2.
NOTA! Os Canais
temporizados podem ser
ligados a Pré-aqueci. LIG
desde que seja usado o
Controlo DIN (op¢&o 2 para o

ENTdig
Varia Varia Ranhura | 1044
0.1

Pré-aquecimento do

P3.18.4 motor ligado

parametro P3.18.1).
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Tabela 103. Parametros de pré-aquecimento do motor

Seleccao do sinal de medicao
da temperatura do motor.
0 = Nao utilizado
1 = Entrada de temperatura 1
2 = Entrada de temperatura 2
3 = Entrada de temperatura 3
Temperatura de pré- 4 = Entrada de temperatura 4
P3.18.5 aquecimento do motor 0 6 0 1045 5 = Entrada de temperatura 5
6 = Entrada de temperatura 6
NOTA! Este parametro nao
esta disponivel se nao for
instalada a placa opcional
para medicao da
temperatura.
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3.3.32 GRUPO 3.20: TRAVAGEM MECANICA

O controlo de travagem mecanica é usado para controlar um travao mecanico externo através
de um sinal de saida digital. 0 comando de abertura/fecho do travao pode ser seleccionado
como uma funcao da saida digital. O estado do travao mecanico também pode ser
supervisionado se for ligado um sinal de feedback de travagem a uma das entradas digitais da

unidade e se a supervisao estiver activada.

Tabela 104. Parametros de travagem mecénica

Codigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade

Predefi-
nicao

ID

Descricao

P3.20.1

Controlo de travagem

1541

0 = Desactivado

1 = Activado

2 = Activado com supervisao
do estado de travagem

P3.20.2

Atraso mecanico de
travagem

0,00

60,00

0,00

353

0 atraso mecanico
necessario para abertura do
travao

P3.20.3

Limite de frequéncia
de abertura do travao

P3.20.4

P3.3.1.2

Hz

2,00

1535

Limite de frequéncia para
abertura do travao mecanico

P3.20.4

Limite de frequéncia
de fecho do travao

P3.3.1.1

P3.3.1.2

Hz

2,00

1539

Limite de frequéncia para
fecho do travao mecanico

P3.20.5

Lim. corr. travagem

0,0

Varia

0,0

1085

0 travdo mecanico fecha
imediatamente se a
corrente do motor estiver
abaixo deste valor.

P3.20.6

Atraso falha trav.

0,00

60,00

2,00

352

Se nao for recebido o sinal
de feedback de travagem
correcto dentro do periodo
de atraso, é gerada uma
falha. NOTA! Este atraso so
é usado se o valor do par.
P3.20.1 estiver definido
para 2.

P3.20.7

Resposta a falha de
travagem

1316

0 =Sem accao

1=Alarme

2 = Falha (parar conforme o
modo de paragem)

3 = Falha (paragem livre)

P3.20.8

Feedback travagem

ENTdig
Ranhura
0.1

1210

Ligue este sinal de entrada
ao contacto auxiliar do
travdo mecanico. Se o
contacto nao estiver fechado
dentro do tempo
determinado, a unidade ira
gerar uma falha de
travagem.
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3.3.33

3.3.33.1

GRUPO 3.21: CONTROLO DA BOMBA

Limpeza automatica
A funcao de limpeza automatica é usada para remover qualquer sujidade ou material que
possa ter aderido ao impulsor da bomba. A limpeza automatica é usada, por exemplo, em
sistemas de aguas residuais para manter o desempenho da bomba. A funcao de Limpeza
Automatica também pode ser usada para desobstruir tubagens ou valvulas bloqueadas.

Tabela 105. ParAmetros de limpeza automatica

Cadigo

Parametro

Min.

Max.

Unidade | Pred¢fi- | p Descricdo
nicao ’

P3.21.1.1

Funcao de limpeza

0=Desactivada

0 1714 1=Activada

P3.21.1.2

Activacao de limpeza

Sinal da entrada digital
usado para iniciar a
sequéncia da limpeza
automatica.

A sequéncia de limpeza
automatica serd abortada se
o sinal de activacao for
retirado antes da conclusao
da sequéncia.

NOTA: a unidade sera
iniciada se a entrada for
activadal

ENTdig
Ranhura | 1715
0.1

P3.21.1.3

Ciclos de limpeza

100

NUmero de ciclos de

5 1716 limpeza directa/inversa.

P3.21.1.4

Limpar frequéncia
directa

0,00

50,00

Frequéncia da direccao
Hz 45,00 1717 | directa no ciclo de limpeza
automatica.

P3.21.1.5

Limpar tempo directa

0,00

320,00

Tempo de funcionamento
para frequéncia da direccdo
directa no ciclo de limpeza
automatica.

s 2,00 1718

P3.21.1.6

Limpar frequéncia
inversa

0,00

50,00

Frequéncia da direccao
Hz 45,00 1719 |inversa no ciclo de limpeza
automatica.

P3.21.1.7

Limpar tempo inversa

0,00

320,00

Tempo de funcionamento
para frequéncia da direccao
inversa no ciclo de limpeza
automatica

s 0,00 1720

P3.21.1.8

Tempo de aceleracao
limpeza

0,1

300,0

Tempo de aceleracao do
s 0,1 1721 | motor quando a limpeza
automatica esta activa

P3.21.1.9

Tempo de
desaceleracao limpeza

0,1

300,0

Tempo de desaceleracao do
s 0,1 1722 | motor quando a limpeza
automatica esta activa
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3.3.33.2 Bomba Jockey

A bomba Jockey é uma bomba mais pequena usada para manter a pressao na tubagem como,
por exemplo, durante a noite, quando a bomba principal estd no modo de suspensao.

Tabela 106. Parametros da bomba Jockey

Codigo Parametro Min. Max. | Unidade P:‘?gée:'_ ID Descricao

0 = Nao utilizado

1 =Suspensao PID: a bomba
Jockey funciona
continuamente quando a
P3.21.2.1 Funcao de Jockey 0 2 0 1674 | suspensao PID esta activada
2 = Suspenséo PID [nivel): a
bomba Jockey funciona em
niveis predefinidos quando a
suspensdo PID esta activada

A bomba Jockey é accionada
quando a Suspensao PID
estd activada e o sinal de
feedback PID desce abaixo
P3.21.2.2 | Nivel arrang. jockey 0,00 100,00 % 0,00 1675 | do nivel definido por este
parametro.

NOTA! Este pardametro sé é
usado se P3.21.2.1=2
[Suspensao PID (Nivell]

A bomba Jockey é parada
quando a Suspensao PID
esta activada e o sinal de
feedback PID excede o nivel
definido por este pardmetro
ou se o controlador PID sair
da suspensao.

NOTA! Este parametro so é
usado se P3.21.2.1=2
Suspensao PID (Nivel)

P3.21.2.3 | Nivel paragem jockey 0,00 100,00 % 0,00 1676

3.3.33.3 Bomba de ferragem
A bomba de ferragem é uma bomba mais pequena que é usada para ferrar a bomba principal
maior, para impedir a aspiracao de ar pela bomba principal.

Afuncao de bomba de ferragem é usada para controlar uma bomba de ferragem mais pequena
através de um sinal de saida digital. Pode ser definido um tempo de atraso para accionar a
bomba de ferragem antes do arranque da bomba principal. A bomba de ferragem funciona
continuamente enquanto a bomba principal estiver a funcionar.

Tabela 107. Parametros da bomba de ferragem

Unid | Predefini

Cadigo Parametro Min. Max. = 1D Descricao
ade cao
P3.21.3.1| Funcdo de ferragem 0 1 0 1477 | 0=Desactivada
’ 1=Activada

Define o tempo para
accionar a bomba de
ferragem antes do arranque
da bomba principal.

P3.21.3.2| Tempo de ferragem 0,0 320,0 s 3,0 1678
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3.4 INFORMACAO ADICIONAL SOBRE PARAMETROS

Devido a simplicidade e facilidade de utilizacdo, a maior parte dos parametros da Aplicacao
Vacon 100 s6 necessita de uma descricao basica que se encontra nas tabelas de parametros
do capitulo 3.3.13.

Neste capitulo, encontrara informacdes adicionais sobre alguns dos parametros mais
avancados da Aplicacao Vacon 100. Se nao encontrar a informacao de que necessita, contacte
o distribuidor local.

P1.2 ArLicA¢AoO (ID 212)

Durante a colocacao em servico ou o arranque da unidade, o utilizador pode seleccionar uma
das configuracoes predefinidas da aplicacdo (a que melhor se adapta as necessidades). As
configuracoes predefinidas da aplicacao sao conjuntos de parametros predefinidos que serao
carregados na unidade quando é alterado o valor do parametro P7.2 Aplicacao.

A seleccao da aplicacao minimiza a necessidade de edicao manual dos parametros e permite
colocar facilmente em servico o inversor Vacon 100.

Se este parametro for alterado com um teclado (gréfico), a configuracao seleccionada é
carregada na unidade e serd iniciado um assistente de aplicacdo para ajudar o utilizador
solicitando-lhe os parametros basicos relacionados com a aplicacao seleccionada.

Podem ser seleccionadas as seguintes configuracoes predefinidas da aplicacao:
0 = Standard
1 = Local/Remoto
2 =Velocidade Multi-passo
3 =Controlo PID
4 = Multi-usos
5 = Potenciometro do motor

Nota! O conteldo do menu M7 Definicao Rapida muda consoante a aplicacao seleccionada.

P3.1.1.2 FREQUENCIA NOMINAL DO MOTOR

NOTA! Quando este parametro é alterado, os parametros P3.1.4.2 e P3.1.4.3 serao
automaticamente iniciados de acordo com o tipo de motor seleccionado. Consulte a
Tabela 110.
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P3.1.2.1 Mobo CONTROLO
Tabela 108.
Numero < .
= Nome da opcao ‘ Descricao
da opcao ; ’
0 Controlo U/f (ciclo A referéncia de frequéncia da unidade é definida para a frequéncia
aberto) de saida sem compensacao de deslizamento. A velocidade real do
motor é definida em definitivo pela carga do motor.
1 Controlo da velocidade | A referéncia de frequéncia da unidade é definida para a referéncia
(controlo sem de velocidade do motor. A velocidade do motor permanece igual,
sensores) independentemente da carga do motor. O deslizamento é
compensado.
2 Controlo de bindrio | A referéncia de velocidade é usada como limite de velocidade
(ciclo aberto) maximo e o motor produz binario dentro do limite de velocidade

para obter a referéncia de binario.

P3.1.2.2 TIPO DE MOTOR

Este parametro define o tipo de motor usado.

Tabela 109.

Numero

= Nome da opcao Descricao
da opcao ; ;

0 Motor de inducao (IM]) Seleccione se for usado um motor de inducao.
1 Motor de iman permanente (PM] | Seleccione se for usado um motor de iman
permanente.

Quando este parametro é alterado, os parametros P3.1.4.2 e P3.1.4.3 serdo automaticamente
iniciados de acordo com o tipo de motor seleccionado.

Consulte os valores de iniciacao na Tabela 110.

Tabela 110.
Parametro Motor de inducao (IM) Motor de iman permanente (PM)
P3.1.4.2 Frequéncia nominal do Calculada internamente
(Frequéncia do ponto de motor
desexcitacao)
P3.1.4.3 100,0% Calculada internamente
(Tens&o no ponto de
desexcitacao)

P3.1.2.4 IDENTIFICACAO

A identificacao automatica do motor calcula ou mede os parametros do motor necessarios
para um controlo éptimo do motor e da velocidade.

A Marcha de Identificacao € uma parte da regulacao do motor e dos parametros especificos da
unidade. E uma ferramenta para colocacao em servico e funcionalidade da unidade com a
finalidade de obter os melhores valores possiveis para os parametros da maior parte das
unidades.
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NOTA: os parametros da placa de identificacao do motor tém de ser definidos antes de ser

Tabela 111.
Nimero < i
= Nome da opcao Descricao
da opcao ; ’
0 Sem accao Nenhuma identificacao solicitada.
Identificacao em A unidade é colocada em marcha sem velocidade para identificar
pausa os parametros do motor. O motor recebe corrente e tensao mas

com frequéncia zero. A relacao U/f é identificada.

2 Identificacao com A unidade é colocada em marcha com velocidade para identificar
motor em rotacao os parametros do motor. A relacio U/f e a corrente de
magnetizacao sao identificadas.

NOTA: esta marcha de identificacao tem de ser executada sem
carga no veio do motor para que se obtenham resultados exactos.

executada a marcha de identificacao.

Aidentificacao automatica é activada definindo este parametro para o valor pretendido e dando
um comando de arranque na direccao pretendida. O comando de arranque para a unidade tem
de ser dado num prazo de 20 s. Se o comando de arranque nao for dado dentro deste tempo, a
marcha de identificacao é cancelada, o parametro é reposto na predefinicdo e é lancado um
alarme de Identificacéo.

A marcha de identificacao pode ser parada a qualquer momento com o comando de paragem
normal, sendo o parametro reposto na predefinicao. E lancado um alarme de Identificacéo se
a marcha de identificacao tiver falhado.

NOTA: é necessario um novo comando de arranque (pulso ascendente) para iniciar a unidade
depois da identificacao.

P3.1.2.6 INTERRUPTOR DO MOTOR

Esta funcao é usada normalmente se existir um interruptor entre a unidade e o motor. Estes
interruptores encontram-se frequentemente em aplicacdes residenciais e industriais para
garantir que um circuito eléctrico possa ser completamente desligado de um motor para
assisténcia ou manutencao.

Quando este parametro esta activado e o interruptor do motor é aberto para desligar o motor
em funcionamento, a unidade detecta a falta do motor e nao dispara. Nao é necessario fazer
quaisquer alteracoes no comando de marcha nem no sinal de referéncia para a unidade a
partir da estacao de controlo de processo. Quando se volta a ligar o motor fechando o
interruptor apdés a manutencao, a unidade detecta a ligacdo do motor e comanda-o para a
velocidade de referéncia, conforme os comandos de processo.

Se o motor estiver em rotacao quando for novamente ligado, a unidade detecta a velocidade
deste através da funcionalidade Arranque langado e comanda-o para a velocidade pretendida,
conforme os comandos de processo.
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Alimentacéo

Interrup- |

oo A1)

p—

Motor

9241.emf

Figura 32. Interruptor do motor

P3.1.2.7 QUEDA DE CARGA

A funcao de queda permite a queda de velocidade como uma funcao da carga. Este parametro
define um valor correspondente ao binario nominal do motor.

Esta funcao é usada, por exemplo, quando é necessaria carga equilibrada para motores
ligados mecanicamente (queda estatica) ou queda de velocidade dindmica devido a variacao de
carga. Em queda estatica, o tempo de queda é definido igual a zero, o que significa que a queda
nao enfraquece com o decorrer do tempo. Na queda dindamica, o tempo de queda é definido e
a carga ¢ diminuida momentaneamente retirando antes energia da inércia do sistema,
reduzindo os picos de binario de corrente de variacoes de carga instantanea elevadas.

Por exemplo, se a queda de carga estiver definida para 10% para um motor com uma
frequéncia nominal de 50 Hz e se o motor estiver a receber carga nominal (100% de binéario),
é autorizada a diminuicdo da frequéncia de saida em 5 Hz em relacdo a referéncia de
frequéncia.
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A Tempo de queda de carga
(ID656)

“ Frequéncia de saida

Binario

9209.emf

Figura 33. Queda de carga dinamica

P3.1.2.10 CONTROLO DE SOBRETENSAO
P3.1.2.11 CONTROLO DE SUBTENSAO

Estes parametros permitem retirar de funcionamento os controladores de subtensao e de
sobretensdo. Isto podera ser util, por exemplo, se a tensao de alimentacao eléctrica variar
mais do que -15% a +10% e se a aplicacao nao tolerar a operacao de controladores de
subtensao ou sobretensao. Se estiverem activados, os controladores modificam a frequéncia
de saida tendo as flutuacoes de alimentacao em consideracao.

P3.1.2.13 AJUSTE DA TENSAO DO ESTATOR.

NOTA! Este parametro serd automaticamente definido durante a marcha de identificacao. E
recomendavel executar a marcha de identificacao, se tal for possivel. Consulte o parametro
P3.1.2.4.

0 parametro de Ajuste da tens&o do estator sé é usado quando tiver sido seleccionado o Motor
de iman permanente (motor PM) para o parametro P3.1.2.2. Este parametro nao tem efeito
se estiver seleccionado o Motor de indugdo. Com um motor de inducao em utilizacao, o valor
é forcado internamente para 100% e nao pode ser alterado.

Quando o valor do parédmetro P3.1.2.2 (Tipo de motor] é alterado para Motor PM, os parametros
P3.1.4.2 (Frequéncia do ponto de desexcitacao) e P3.1.4.3 (Tensao no ponto de desexcitacdo)
serao automaticamente aumentados para os limites de tensao de saida total da unidade,
mantendo a relacdo U/f definida. Este aumento interno é feito para evitar fazer funcionar o
motor PM na area de desexcitacao porque a tensao nominal do motor PM é tipicamente muito
inferior a capacidade de tensao de saida total da unidade.

A tensao nominal do motor PM representa tipicamente a tensao da forca contraelectromotriz
do motor a frequéncia nominal, mas, dependendo do fabricante do motor, pode representar,
por exemplo, a tensdo do estator a carga nominal.

Este parametro permite uma forma facil de ajustar a curva U/f da unidade a curva de forca
contraelectromotriz do motor sem ser necessario alterar varios parametros da curva U/f.

O parametro Ajuste da tensado do estator define a tensado de saida da unidade em percentagem
da tensao nominal do motor a frequéncia nominal do motor.
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A curva U/f da unidade é normalmente regulada ligeiramente acima da curva de forca
contraelectromotriz do motor. Quanto maior a diferenca entre a curva U/f da unidade e a curva
de forca contraelectromotriz do motor, mais aumentara a corrente do motor.

U V]
A ?O&Q")

Ajuste da tensao do estator

Tens&o do ponto de (50...200%)
desexcitacao

Tens&o nominal do
motor

Tenséo dafrequéncia
zero

f[Hz]

Frequéncia nominal Ponto de desexcitacao .
do motor

9208.emf

Figura 34. Principio de ajuste da tensao do estator

P3.1.3.1 LIMITE DE CORRENTE DO MOTOR

Este parametro determina a corrente maxima do motor a partir do inversor de CA. O intervalo
de valores do parametro varia de tamanho para tamanho.

Quando o limite de corrente esta activo, a frequéncia de saida da unidade é diminuida.

NOTA: este ndo é um limite de accionamento de sobrecorrente.

P3.1.4.1 RELACAO U/F

Tabela 112.

Numero ~ s
Nome da opcao Descricao

da opcao

0 Linear A tensdo do motor altera-se linearmente em funcao da frequéncia
de saida da tensdo de frequéncia zero (P3.1.4.6) para a tensao do
ponto de desexcitacao (FWP) (P3.1.4.3) a frequéncia do FWP
(P3.1.4.2). Deve usar-se esta predefinicdo se ndo houver
necessidade especial de outra definicao.

1 Quadratica A tens3o do motor muda do ponto zero (P3.1.4.6), sequindo uma
forma de curva quadratica desde zero até ao ponto de
desexcitacdo (P3.1.4.2). 0 motor funciona desmagnetizado abaixo
do ponto de desexcitacdo e produz menos binario. A relacao U/f
quadratica pode ser utilizada em aplicacoes onde a necessidade
de binario é proporcional ao quadrado da velocidade como, por
exemplo, em ventiladores e bombas centrifugos.
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Tabela 112.

Numero

= Nome da opcao Descricao
da opcao ; ’

A curva U/f pode ser programada com trés pontos diferentes
(consulte 36): Tensao da frequéncia zero (P1), Tensao/frequéncia
do ponto médio (P2) e Ponto de desexcitacdo (P3). A curva U/f
programavel pode ser utilizada se for necessario mais binario nas
frequéncias baixas. As definicoes ideais podem ser obtidas
automaticamente com a Marcha de identificacao do motor
(P3.1.2.4).

2 Programavel

Un
D603 | Predefinicdo: Tensdio
nominal do motor

| Ponto de
: desexcitagéo

Linear

Predefinigao:
Frequéncia

Quadratica nominal do motor

f [Hz]
/ >
1D602 9094.emf

Figura 35.Alteracdo da tensdo do motor linear e quadratica

AU

o T
D603 Predefini¢do: Tensao

nominal do motor

Ponto de desexcitagdo

Predefinicéo:
Frequéncia nominal

i do motor f[Hz]
: L >
ID604 ID602
9119.emf

Figura 36.Curva U/f programavel

NOTA! Este parametro é forcado para o valor "1" Linear quando o parametro 7/po de
motor é definido para o valor "1" Motor de iman permanente (PM).
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NOTA! Quando este parametro ¢ alterado, os parametros P3.1.4.2, P3.1.4.3, P3.1.4.4,

P3.1.4.5 e P3.1.4.6 serao automaticamente definidos para os valores
predefinidos se o parametro P3.1.2.2 for definido para "0" Motor de indug&o

(IM).

P3.1.4.3 TENSAO NO PONTO DE DESEXCITACAO

Acima da frequéncia no ponto de desexcitacao, a tensdo de saida mantém-se no valor maximo
definido. Abaixo da frequéncia no ponto de desexcitacao, a tensao de saida depende da
definicdo dos pardmetros da curva U/f. Consulte os pardmetros P3.1.4.1, P3.1.4.4 e P3.1.4.5.

Quando os parametrosP3.1.1.1 e P3.1.1.2 (Tensdo nominal do motore Frequéncia nominal do
motor] estiverem definidos, os parametros P3.1.4.2 e P3.1.4.3 recebem automaticamente os
valores correspondentes. Se forem necessarios valores diferentes de ponto de desexcitacao e
de tensdao maxima de saida, altere estes parametros depois de definir os parametros P3.1.1.1
e P3.1.1.2.

P3.1.4.7 ARRANQUE LANGADO

0 arranque lancado pode ser configurado definindo os bits do parametro de opcoes de
arranque lancado. Nos bits ajustaveis incluem-se a desactivacao de impulsos CC e pesquisa
CA, a determinacao da direccao de pesquisa e a possibilidade de usar a referéncia de
frequéncia como ponto de partida para a pesquisa da frequéncia rotacional do veio.

A direccao de pesquisa é determinada por BO. Quando o bit esta definido para 0, a frequéncia
do veio é pesquisada nas direccoes positiva e negativa. Definindo o bit para 1, a pesquisa é
limitada apenas na direccao de referéncia de frequéncia para evitar qualquer movimento do
veio na outra direccao.

O principal objectivo da pesquisa CA é o de pré-magnetizar o motor. A pesquisa CA é efectuada
por frequéncia de varrimento, desde a frequéncia maxima até a frequéncia zero. A pesquisa é
interrompida se ocorrer uma adaptacdo a frequéncia do veio. A pesquisa CA pode ser
desactivada definindo B1 para 1. Quando se selecciona o motor de tipo de iman permanente, a
pesquisa CA é removida automaticamente.

O bit B5 serve para desactivar os impulsos CC. O objectivo principal dos impulsos CC é também
o de pré-magnetizar e detectar o motor em rotacao. Se tanto os impulsos CC como a pesquisa
CA tiverem sido activados, o método aplicado é seleccionado internamente consoante a
frequéncia de deslizamento. Os impulsos CC também sdo desactivados internamente desde
que a frequéncia de deslizamento seja inferior a 2 Hz ou se for seleccionado o tipo de motor de
iman permanente.

P3.1.4.9 REFORGO DE BINARIO AUTOMATICO

O reforco de binario automatico pode ser utilizado em aplicacdes em que o binario de arranque
é alto devido ao atrito inicial como, por exemplo, em transportadores.

A tensao ao motor muda proporcionalmente ao binario necessario, o que faz com que o motor
produza mais binario no arranque e no funcionamento a baixas frequéncias.

Mesmo com curva U/f linear, o reforco de binario tem efeito mas o melhor resultado é obtido
apds a marcha de identificacao, quando a curva U/f programavel for activada.
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P3.1.4.12.1 ARRANQUE I/F

Se a funcao for activada, a unidade é definida para o modo de controlo de corrente, sendo
fornecida ao motor uma corrente constante, definida pelo P3.1.4.11.3, até que a frequéncia de
saida da unidade exceda o nivel definido com 0 P3.1.4.11.2. Quando a frequéncia de saida tiver
ultrapassado o nivel de frequéncia de Arranque I/f, o modo de operacao da unidade é
lentamente alterado para o modo de controlo U/f normal.

P3.1.4.12.2 FREQUENCIA DE ARRANQUE I/F

A funcao de arranque I/f é usada quando a frequéncia de saida da unidade fica abaixo deste
limite de frequéncia. Quando a frequéncia de saida tiver ultrapassado este limite, o modo de
operacao da unidade é recolocado no modo de controlo U/f normal.

P3.1.4.12.3 CORRENTE DE ARRANQUE I/F

Este parametro define a corrente a fornecer ao motor quando a func3o de arranque I/f é
activada.

P3.2.5 FUNGCAO DE PARAGEM

Tabela 113.

Numero
da opcao

Nome da opcao Descricao

0 Livre E permitido que o motor pare por inércia propria. O controlo pela
unidade é descontinuado e a corrente da unidade baixa para zero
assim que é dado o comando de paragem.

1 Rampa Apds o comando para parar, a velocidade do motor é desacelerada de
acordo com os parametros de desaceleracao definidos até a
velocidade zero.

P3.2.6 VALOR LOGICO DE INICIAR/PARAR E/S A

Os valores 0...4 oferecem a possibilidade de controlar o arranque e a paragem do inversor de
CA com sinais digitais ligados as entradas digitais. CS = Sinal de controlo.

As opcoes que incluam o texto "ascendente” serao usadas para excluir a possibilidade de um
arranque nao intencional quando, por exemplo, a alimentacao é ligada, restabelecida apos
uma falha de energia, apo6s o reset de uma falha, apo6s a paragem da unidade por Autorizacao
de Marcha (Autorizacdo de Marcha = Falso) ou quando o local de controlo é alterado para
controlo E/S. O contacto de Iniciar/Parar tem de ser aberto para se poder accionar o motor.

E usado o0 modo de paragem Livre em todos os exemplos.
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EQ
v Local de controlo ' JENT 1
\ /
1 ‘ LOCAL DECTRLE/SA /; ENT 2

ENT 1

§ . ~
( v Arranque autorizado ) ENT2 ES_FungadoArranque
Activar iniciar |—{ V| E/S Ctrl A(B) Arranque )

- P Légica E/S A(/B) \/\7 LégicalniciarParar Inversa|——{ V ‘ E/S Ctrl A(/B) Inversa
g E/S Sinal ctrl 1 A(/B) \— Sinal 1 ForcarParagemActiva —— ’W\)
B Sinal ctrl 2 A(B) ) | sinal2 )
E/S Sinal ctrl 3 A(/B) \/— Sinal 3
- KP Bot&o de Iniciar 37 InicioBot&o

ForcarParagem

BotParardoTecla.:
NAO = FALSO
SIM = VERDADEIRO

SEL

( P ‘ BotParardoTecla. } G

( kP Boto de Parar J————|ENTL

A unidade foi forcada para o estado de
paragem através do teclado

A unidade pode ser reiniciada
premindo o bot&o de iniciar no teclado,
desde que o sinal de Marcha tenha
sido mantido continuamente activo a
partir da fonte original

Figura 37. Valor légica de Iniciar/Parar E/S A, diagrama do bloco
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Tabela 114.

Numero

Nome da opcao ‘

da opcao

0 CS1: Directa
CS2: Inversa

As funcoes sao executadas quando os contactos sao fechados.

DIRECTA |Frequéncia saida

Frequéncial._...

definida| / \ T /— / ,,,,,,,,,,,,,, |
0Hz g

Frequéncia

INVERSA

Autorizagéo,

de marcha

Sinal ctrl 1 | ! |

Botéo de iniciar

I 1l
Sinalctrl2 | I X | |
|
|
|
|
|

do teclado ; ;
Boté&o de parar ‘ ‘
dO teC|ad0 | | | | | | | | | | |
9135.emf
Figura 38. Valor légico de Iniciar/Parar E/'S A =0
Explicacoes:

Tabela 115.

0 sinal de controlo (CS) 1 é activado e causa a

0 sinal de autorizacao de marcha é definido
para FALSO, o que diminui a frequéncia para 0.

1 |subida da frequéncia de saida. O motor funciona 8 . . ) !
. R O sinal de autorizacao de marcha é configurado
na direccao directa. A y
’ com o parametro P3.5.1.15.
Ereacltjlgsgioa%gi;ﬂ:e‘;:dj:aa‘d?raeocieér: efeito na 0O sinal de autorizacao de marcha é definido
2 gue 1da porg L 9 | para VERDADEIRO, o que aumenta a frequéncia
seleccionada primeiramente tem a prioridade . .
) para a definida porque o CS1 permanece activo.
mais alta.
0 CS1 é desactivado, o que da inicio a mudanca 2;052?];:: Foarfgcfgatizl?;jgtsrpgggncfOaer: 0
3 |de direccdo (DIRECTA para INVERSA] porqueo | 10 guencia fornecic para®.
. (Este sinal s6 funciona se P3.2.3 Botao de parar
CS2 permanece activo. .
do teclado = Sim)
4 0 CS2 é desactivado e a frequéncia fornecida ao 1 Premir o botao de Iniciar no teclado para iniciar
motor desce para 0. a unidade.
5 0 CS2 é reactivado, fazendo com que o motor 12 Premir novamente o botdo de Parar no teclado
acelere (INVERSA) para a frequéncia definida. para parar a unidade.
0 CS2 é desactivado e a frequéncia fornecida ao A te~ntat|va de arrangue da un|daQe premindo o
6 13 |botao de Iniciar ndo é bem sucedida porque o
motor desce para 0. . .
CS1 esta inactivo.
7 0 CS1 é activado e o motor acelera (DIRECTA)

para a frequéncia definida

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205



APLICAGAO VACON 100 VACON ® 178

Tabela 116.

Numero ~
Nome da opcao

da opcao

1 CS1: Directa (ascendente) | Para controlo 3 fios (controlo de impulso)
CS2: Paragem invertida
CS3: Inversa (ascendente)

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia

definidal /T T\ Ty .
0 Hz .

I
|

I

|

|

! ! !
Frequéncia| ! } l
definida’----17--" L 1
I I !

I I !

I I !

I I !

I I !

INVERSA

Autorizagao
de marcha |

Sinal ctrl 1 :

Sinal ctrl 2

|
Sinal ctrl 3 I

Boté&o de parar

9000 600 0 0 O

N e i o

9120.emf
Figura 39. Valor légico de Iniciar/Parar E/S A =1
Explicacoes:
Tabela 117.

0O sinal de controlo (CS) 1 € activado e causa a A tentativa de arranque com o CS1 nao é bem
1 subida da frequéncia de saida. O motor funciona 6 |sucedida porque o sinal de autorizacao de

na direccao directa. marcha permanece FALSO.

0 CS1 é activado e o motor acelera (DIRECTA)

2 0 CS2 é desactivado, fazendo com que a g |Paraa frequéncia definida porque o sinal de

frequéncia desca para 0. autorizacao de marcha foi definido para

VERDADEIRO.

0 botao de parar do teclado é premido e a
frequéncia fornecida ao motor desce para 0.
(Este sinal s6 funciona se P3.2.3 Botao de parar
do teclado = Sim)

0 CS1 é activado e causa novamente a subida da
3 |frequéncia de saida. O motor funciona na 8
direccao directa.

4 0 CS3 é activado e da inicio a mudanca de 9 0 CS3 é activado e causa o accionamento do
direccdo (DIRECTA para INVERSA). motor em rotacdo inversa.
O sinal de autorizacao de marcha é definido para

5 FALSO, o que diminui a frequéncia para 0. 0 10 0 CS2 ¢ desactivado, fazendo com que a

sinal de autorizacdo de marcha é configurado frequéncia desca para 0.
com o parametro 3.5.1.15.
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Tabela 118.

Numero ~
Nome da opcao

da opcao

2 CS1: Directa (ascendente] |Usa-se para excluir a possibilidade de um arranque nao
CS2: Inversa (ascendente) |intencional. O contacto de Iniciar/Parar tem de ser aberto
para se poder accionar novamente o motor.

DIRECTA | Frequéncia saida
Frequéncia| .
definida R / / t
0 Hz 1 1 -
Frequéncia | | 1\ A\ I
definiday S . T [ R T T VT T
INVERSA |1 1 A | : S |
I N R N R A N A R
de marcha™ ! ! T ! | L] : i i i
Sinal ctrl 1 : | : . . 3 : . | . | :
| I — N S
Sinalcti2 | [ L 1 | ! o |
| | | L | | | | [T ¢ |
9121.emf
Figura 40. Valor légico de Iniciar/Parar E/S A = 2
Explicacoes:
Tabela 119.
0 smal de contrE)lo .[CS] ! eractlvado ©causaa 0 CS1 é activado e o motor acelera (DIRECTA)
1 subida da frequéncia de saida. O motor funciona 7 . L
. - para a frequéncia definida
na direccao directa.
E activado o CS2 que, todavia, nao tem efeito na 0O sinal de autorizacao de marcha é definido
frequéncia de saida porque a direccao para FALSO, o que diminui a frequéncia para 0.
2 . L . 8 . A . !
seleccionada primeiramente tem a prioridade O sinal de autorizacao de marcha é configurado
mais alta. com o parametro P3.5.1.15.
0O sinal de autorizacao de marcha é definido
0 CS1 é desactivado, o que da inicio a mudanca para VERDADEIRO, o que, ao contrario da
3 |dedireccio (DIRECTA para INVERSA] porque o 9 |seleccao do valor 0 para este parametro, nao
CS2 permanece activo. tem efeito porque o pulso ascendente tem de
iniciar mesmo que CS1 esteja activo.
0 botdo de parar do teclado é premido e a
4 0 CS2 é desactivado e a frequéncia fornecida ao 10 frequéncia fornecida ao motor desce para 0.
motor desce para 0. (Este sinal s6 funciona se P3.2.3 Botao de parar
do teclado = Sim)
5 0 CS2 é reactivado, fazendo com que o motor 1 0 CS1 é aberto e fechado novamente, o que faz o
acelere (INVERSA] para a frequéncia definida. motor arrancar.
6 0 CS2 é desactivado e a frequéncia fornecida ao 12 0 CS1 é desactivado e a frequéncia fornecida ao
motor desce para 0. motor desce para 0.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




APLICAGAO VACON 100 VACON ® 180

Tabela 120.

Numero ~
Nome da opcao

da opcao

3 CS1: Iniciar
CS2: Inversa

DIRECTA | Frequéncia saida

Frequéncia,

defnidca / N A /1 /1 /1 t
0 Hz g

Frequéncia

definida|
INVERSAy !

Autorizagao
de marcha

Sinal ctrl 1J

‘Sinal ctrl 2 3 |

|
[
|
|
T
|
|
|
|
|
|
|
|

9142.emf

Figura 41. Valor légico de Iniciar/Parar E/S A= 3

Tabela 121.

O sinal de autorizacao de marcha é definido
para FALSO, o que diminui a frequéncia para 0.
O sinal de autorizacao de marcha é configurado
com o parametro P3.5.1.15.

0 sinal de controlo (CS) 1 é activado e causa a
1 |subida da frequéncia de saida. O motor funciona 7
na direccao directa.

O sinal de autorizacao de marcha é definido
8 |para VERDADEIRO, o que aumenta a frequéncia
para a definida porque o CS1 permanece activo.

0 CS2 é activado e da inicio a mudanca de
direccao (DIRECTA para INVERSA).

0 botao de parar do teclado é premido e a
frequéncia fornecida ao motor desce para 0.
(Este sinal s6 funciona se P3.2.3 Bot3o de parar
do teclado = Sim)

0 CS2 é desactivado, o que da inicio a mudanca
3 |dedireccdo (INVERSA para DIRECTA) porque o 9
CS1 permanece activo.

4 |0 CS1édesactivado e a frequéncia desce para0.| 10 Premir o botdo de Iniciar no teclado para iniciar

a unidade.
5 Apesar da activacao do CS2, o motor nao 1 Para parar a unidade, usa-se o botao de parar
arranca porque o CS1 estd inactivo. do teclado.
0 CS1 é activado e causa novamente a subida da A tentativa de arranque da unidade premindo o
6 |frequéncia de saida. O motor funciona na 12 | botao de Iniciar ndo é bem sucedida porque o
direccao directa porque o CS2 esta inactivo. CS1 esta inactivo.
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Tabela 122.

Numero
da opcao

Nome da opcao

CS1: Iniciar
(ascendente)
CS2: Inversa

Usa-se para excluir a possibilidade de um arranque nao
intencional. O contacto de Iniciar/Parar tem de ser aberto para
se poder accionar novamente o motor.

DIRECTA | Erequéncia saida

Frequéncia

0 Hz

Frequéncia
definida-}-----
INVERSA

Autorizacéo

de marcha

Sinal ctrl 1

-

00 b

0000

9143.emf

Figura 42. Valor légico de Iniciar/Parar E/S A= 4

Tabela 123.

0 sinal de controlo (CS) 1 é activado e causa a

0O sinal de autorizacao de marcha é definido
para FALSO, o que diminui a frequéncia para 0.

subida da frequéncia de saida. O motor funciona 7 . s . !
. - . . 0O sinal de autorizacao de marcha é configurado
na direccao directa porque o CS2 esta inactivo. A y
com o parametro P3.5.1.15.
0 CS2 é activado e da inicio a mudanca de 8 Para poder iniciar correctamente, é necessario
direccdo (DIRECTA para INVERSA). abrir e fechar novamente o CS1.
0 CS2 ¢ desactivado, o que da inicio a mudanca RSOJZ?]CC:: ?oarfgc?gatzzl?:c?tgrpgincledOaer: 0
de direccdo (INVERSA para DIRECTA) porque o 9 guencia fornecic  para®.
. (Este sinal s6 funciona se P3.2.3 Bot3o de parar
CS1 permanece activo. .
do teclado = Sim)
0 CS1 é desactivado e a frequéncia desce para 0. 10 Parg poder iniciar correctamente, & necessario
abrir e fechar novamente o CS1.
Apesar da activacao do €52, o motor ndo 11 |0 CS1 é desactivado e a frequéncia desce para 0.

arranca porque o CS1 estd inactivo.

0 CS1 é activado e causa novamente a subida da
frequéncia de saida. O motor funciona na
direccao directa porque o CS2 esta inactivo.
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P3.3.2.2 REFERENCIA DE BINARIO MINIMA

P3.3.2.3 REFERENCIA DE BINARIO MAXIMA

Estes parametros definem a escala do sinal de referéncia de binario seleccionado. Por
exemplo, o sinal da entrada analdgica é dimensionado entre a Referéncia de binario minima
e a Referéncia de binario maxima, conforme a Figura 43.

O parametro P3.3.2.3 define a referéncia maxima de binario permitida para os valores
positivos e negativos.

Referéncia
binario [%)]

Referéncia de
bin&rio méxima

Sinal da entrada
P analogica [%]

0% 50 % 100 %

Referéncia de
binario minima e~ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ |

9243.emf

Figura 43. Escala do sinal de referéncia de binario

P3.3.3.1 MoDO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA

Pode usar os parametros de frequéncia predefinidos para definir previamente determinadas
referéncias de frequéncias. Estas referéncias s3o depois aplicadas activando/desactivando as
entradas digitais ligadas aos parametros P3.3.3.10, P3.3.3.11 e P3.3.3.12 (Seleccdo de
frequéncia predefinida 0, Seleccao de frequéncia predefinida 1e Seleccao de frequéncia
predefinida 2). Podem ser seleccionadas duas ldgicas diferentes:

Tabela 124.
Numero ~
~ Nome da opcao

da opcao ;

0 Codificado em binario |Combinar as entradas activadas conforme a Tabela 126 para
seleccionar a frequéncia predefinida necessaria.
1 Ndmero (de entradas | Consoante o nimero de entradas atribuidas para Seleccéo de
usadas) frequéncia predefinida que estao activas, podem ser

aplicadas as Frequéncias predefinidas 1 a 3.

P3.3.3.2 A

P3.3.3.9 FREQUENCIAS PREDEFINIDAS O A 7

Valor “0" seleccionado para o parametro P3.3.3.1:

A frequéncia predefinida 0 pode ser seleccionada como referéncia, seleccionando o valor 1
para o parametro P3.3.1.5.

As restantes frequéncias predefinidas de 1 a 7 sao seleccionadas como referéncia dedicando
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entradas digitais para os parametros P3.3.3.10, P3.3.3.11 e/ou P3.3.3.12. As combinacdes de
entradas digitais activas determinam a frequéncia predefinida usada de acordo com a Tabela
126 abaixo.

Os valores das frequéncias predefinidas sao limitados automaticamente entre as frequéncias
minima e maxima (P3.3.1.1 e P3.3.1.2). Consulte a tabela abaixo.

Tabela 125.
Accao necessaria Frequéncia activada
Seleccione o valor 1 para o Frequéncia predefinida 0
parametro P3.3.1.5

Frequéncias predefinidas 1 a 7:

Tabela 126. Seleccgéo de frequéncias predefinidas; ] = entrada activada

Activar a entrada digital para |Frequéncia activada
o parametro
P3.3.3.12 |P3.3.3.11 JEMEERIM Frequéncia predefinida 1
P3.3.3.12 |EEEERE Frequéncia predefinida 2
P3.3.3.12 JERRANEENXRRCRIIN Frequéncia predefinida 3

IRV P3.3.3.11 |P3.3.3.10 |Frequéncia predefinida 4
RSN P3.3.3.11 EEXMICRIIN Frequéncia predefinida 5
ECRCRCH VAR CXRCRCR NI P3.3.3.10 | Frequéncia predefinida 6

SCRCRC AN S RCRC I I I S SIS [OI Frequéncia predefinida 7

Valor “1" seleccionado para o parametro P3.3.3.1:

Consoante o nUmero de entradas atribuidas para Seleccao de frequéncia predefinida que
estao activas, podem ser aplicadas as Frequéncias predefinidas 1 a 3.

Tabela 127. Seleccédo de frequéncias predefinidas; ]l = entrada activada

Entrada activada
P3.3.3.12 |P3.3.3.11
P3.3.3.12 RERCRCAN

ECRCRCAAN P3.3.3.11 | P3.3.3.10
RSN P3.3.3.11 P3.3.3.10

CRICICRVAN P3.3.3.11 EXIRIIN Frequéncia predefinida 2
EERCRCR AN K ICICR NI P3.3.3.10 | Frequéncia predefinida 2
SCRCRC N S RCRC I I I SR ICRCR U e quéncia predefinida 3

Frequéncia activada

P3.3.3.10
P3.3.3.10

Frequéncia predefinida 1

Frequéncia predefinida 1

Frequéncia predefinida 1

Frequéncia predefinida 2
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P3.3.3.10 SELECCAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA O
P3.3.3.11 SELECCAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA 1

P3.3.3.12 SELECCAO DE FREQUENCIA PREDEFINIDA 2

Ligue uma entrada digital a estas funcdes (consulte o capitulo 3.3.13) para poder aplicar as
Frequéncias predefinidas 1 a 7 (consulte a Tabela 126 e as paginas 107, 116 e 183).

P3.3.4.1 POTENCIOMETRO DO MOTOR CIMA

P3.3.4.2 POTENCIOMETRO DO MOTOR BAIXO

Com um potencidometro do motor, o utilizador pode aumentar e diminuir a frequéncia de saida.
Ligando uma entrada digital ao parametro P3.3.4.1 (Potenciometro do motor CIMA) e estando
o sinal da entrada digital activo, a frequéncia de saida ird aumentar enquanto o sinal
permanecer activo. O parametro P3.3.4.2 (Potenciometro do motor BAIXO) funciona de forma
inversa, diminuindo a frequéncia de saida.

A velocidade de aumento ou diminuicao da frequéncia de saida quando se activa
Potenciometro do Motor Cima ou Baixo é determinada pelo 7empo de rampa do potenciometro
do motor(P3.3.4.3) e pelos tempos de rampa de aceleracdo/desaceleracao (P3.4.1.2/P3.4.1.3).

0 parédmetro de reset do potenciometro do motor (P3.3.4.4) ird definir a referéncia de
frequéncia para zero se for activado.

P3.3.4.4 RESET DO POTENCIOMETRO DO MOTOR

Define a ldgica de reset da referéncia de frequéncia do potenciémetro do motor.

Numero <
~ Nome da opcao Nota
da opcao ;

0 Sem reset No caso de ocorrer uma falha de energia, a Ultima referéncia de
frequéncia do potenciometro do motor é mantida para além do
estado de paragem, sendo armazenada na memdria.

1 Estado paragem A referéncia de frequéncia do potencidmetro do motor é definida
para zero quando a unidade estd em estado de paragem ou
desactivada.

2 Desactivado A referéncia de frequéncia do potencidmetro do motor sé é
definida para zero numa situacao de desactivacao.
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Referéncia de

frequéncia
A
Frequéncia
max.
\ Tempo de rampa do
P potenciémetro do motor
Frequéncia
min.
-
Tempo [s]

Potenciémetro do
motor CIMA

Potenciémetro do
motor BAIXO

9122.emf

Figura 44. Pardmetros do potenciometro do motor

P3.3.5.1 SELECGAO DO SINAL DO MANIPULO
P3.3.5.2 ZONA MORTA DO MANIPULO

P3.3.5.3 ATRASO DE SUSPENSAO DO MANIPULO

Quando o controlo do manipulo é passado de marcha inversa para directa, a frequéncia de
saida cai linearmente para a frequéncia minima seleccionada (manipulo na posicdo central) e
permanece assim até o manipulo ser colocado no comando de marcha directa. O valor da Zona
morta do manipulo determina quanto é que é necessario deslocar o manipulo para comecar a
aumentar a frequéncia para a frequéncia maxima seleccionada. Os valores de referéncia em
torno de zero podem ser ignorados definindo este valor para mais de zero. Quando a referéncia
estd entre zero e zero mais/menos este parametro, a referéncia é forcada para zero.

Se o valor do parametro P3.3.5.2 for 0, a frequéncia comeca a aumentar linearmente assim
que o manipulo/potenciometro for deslocado para o comando de marcha directa a partir da
posicdo central. Quando o controlo é alterado de marcha directa para inversa, a frequéncia
acompanha o mesmo padrao em sentido inverso. Consulte 45.

O inversor de CA é parado se o sinal do manipulo tiver estado na zona morta definida no

parametro P3.3.5.2
pela quantidade de tempo definida no P3.3.5.3.

NOTA! E altamente recomendavel usar as funcoes do manipulo com entradas analdgicas
de tipo e intervalo -10 V...+10 V. Se um fio romper, a entrada ficarda 0V, o que
corresponde a 50% e a referéncia de frequéncia zero. Um intervalode 0a 10V
corresponderd a 0%, o que significa que o motor passara antes para a referéncia de
frequéncia maxima negativa.
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—
Referéncia Freq.2Max.
A -~
i \
|
|
Zona morta do ‘
manipulo na Al = 10% }
|
10V l+i0v
-100% 10V }+1oo%
[ | +10 V Entrada analdgica

9123.emf

N\
- Freg.2Min.

Figura 45. Funcdo de manipulo

P3.3.6.1 ACTIVAR REGULACAO DI

Este parametro define o sinal de entrada digital que é usado para permitir os comandos de
regulacao ponto a ponto a partir das entradas digitais. Este sinal nao afecta o comando de
regulacao ponto a ponto proveniente do bus de campo.

P3.3.6.2 ACTIVACAO DE REFERENCIA DE REG. PTAPT 1
P3.3.6.3 ACTIVACAO DE REFERENCIA DE REG. PT A PT 2

Estes parametros definem os sinais de entrada digital que sao usados para seleccionar a
referéncia de frequéncia para a funcao de regulacao ponto a ponto e forcar o arranque da
unidade. Estes sinais de entrada digital s6 podem ser usados se estiver activado o sinal Activar
regulacao DI.

As referéncias de frequéncia de regulacao ponto a ponto sao bidireccionais e o comando de
marcha inversa nao afecta a direccado da referéncia de regulacdo ponto a ponto.

NOTA: a unidade sera iniciada se o sinal Activar regulacao DI e esta entrada digital estiverem
activados.

NOTA: a unidade para se ambos os sinais de activacao estiverem simultaneamente activos.

P3.3.6.4 REFERENCIA DE REG. PTAPT 1
P3.3.6.5 REFERENCIA DE REG. PT A PT 2

Estes parametros definem as referéncias de frequéncia para a funcao de regulacao ponto a
ponto. As referéncias sao bidireccionais e o comando de marcha inversa nao afecta a direccao
das referéncias de regulacao ponto a ponto. A referéncia para a direccao directa ¢ definida
como um valor positivo e a direccao inversa como um valor negativo.

A funcao de regulacao ponto a ponto pode ser activada por sinais de entrada digital ou a partir
do bus de campo no modo de bypass pelos bits 10 e 11 da Palavra de Controlo.
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P3.4.1.1 FORMA DA RAMPA 1

P3.4.2.1 FORMA DA RAMPA 2

O inicio e o fim das rampas de aceleracao e desaceleracao pode ser suavizado com estes
parametros. O valor de definicao 0,0% da uma forma de rampa que faz com que a aceleracao
e a desaceleracao actuem imediatamente as alteracoes do sinal de referéncia.

Definir o valor 1,0...100,0% para este parametro origina uma aceleracdo/desaceleracdo em S.
O tempo de aceleracao é determinado com os parametros P3.4.1.2 e P3.4.1.3. Consulte 46.

Estes parametros sao usados para reduzir o desgaste mecanico e os picos de corrente

quando a referéncia
é alterada.

4 [Ha)

D103, ID104 ___

ID500 [t]

9128.emf

Figura 46.Aceleracdo/desaceleracdo (em S)

P3.4.5.1 TRAVAGEM COM FLUXO

Como alternativa a travagem CC, a travagem com fluxo ¢ uma forma util de elevar a
capacidade de travagem nos casos em que nao sao necessarias resisténcias de travagem
adicionais.

Quando a travagem é necessaria, a frequéncia é reduzida e o fluxo no motor é aumentado, o
que, por sua vez, aumenta a capacidade de travagem do motor. Ao contrario da travagem CC,
a velocidade do motor permanece controlada durante a travagem.

A travagem com fluxo pode ser definida como activada (LIG.) ou desactivada (DESL.).

NOTA: a travagem com fluxo converte a energia em calor no motor e deve ser usada
intermitentemente para evitar danificar o motor.

P3.5.1.15 AUTORIZ. MARCHA

Contacto aberto:arranque do motor desactivado
Contacto fechado:arranque do motor activado

Oinversor de CA é parado de acordo com a funcao seleccionada no P3.2.5. A unidade accionada
para sempre por inércia.
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P3.5.1.16 ENCRAVAMENTO DE MARCHA 1

P3.5.1.17 ENCRAVAMENTO DE MARCHA 2
A unidade nao pode ser iniciada se um dos encravamentos estiver aberto.

A funcao pode ser usada para um encravamento regulador, impedindo a unidade de arrancar
com o regulador fechado.

P3.5.2.1.2 TEMPO DE FILTRAGEM DO SINAL All

Quando este parametro recebe um valor superior a 0, a funcao que filtra as perturbacoes do
sinal analdgico de entrada é activada.

NOTA: um tempo de filtragem longo faz com que a resposta de regulacao seja mais lenta!

Sinal da entrada
analdgica

(%] 4

Sinal néo filtrado

100% 4--|-\--[-\- /N A~

Sinal filtrado

63% |-

t[s]

»
»

\ ID378

> 9095.emf

Figura 47. Filtragem do sinal All

P3.5.2.1.3 GAMA DE SINAL All
A gama de sinal do sinal analdgico pode ser seleccionada da seguinte forma.

O tipo de sinal de entrada analdgica (corrente ou tensao) é seleccionado nos interruptores DIP
na placa de controlo (consulte o Manual de instalac&o).

Nos exemplos seguintes, o sinal de entrada analdgica é usado como uma referéncia de
frequéncia. As figuras mostram a variacao do dimensionamento do sinal de entrada analdgica
em funcao da definicao deste parametro.

Numero

da opcao

0 0..10V/0...20 mA Gama do sinal de entrada analégica 0...10 V ou
0...20 mA (consoante as definicdes do

interruptor DIP na placa de controlo). Sinal de
entrada usado 0...100 %.

Nome da opcao Descricao
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Referéncia de
frequéncia [Hz]

Referéncia
defreq. .
max. |
Referéncia Sinal da
de freq. min.
a 0% 50% oo P> entrada
0mA 10 mA 20 mA analdgica [%]

9244.emf

Figura 48. Gama do sinal de entrada analdgica, opgéo "0"

NuUmero

da opcao

1 2..10 V/4..20 mA Gama do sinal de entrada analdgica 2...10 V ou
4..20 mA (consoante as definicdes do

interruptor DIP na placa de controlo). Sinal de
entrada usado 20...100 %.

Nome da opcao Descricao

Referéncia de
frequéncia [Hz]

Referéncia
de freq.  f--—----- o »
Max. 1 1
Referéncia 0245.emf Slnallqa_entroa/da
i analdgica [%
defreq. min. - 5o —20% 50% To0% P> gica [4]
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Figura 49. Gama do sinal de entrada analégica, opcéo "1"
P3.5.2.1.4 MIN. PERSON. Al1l

P3.5.2.1.5 MAX. PERSON. Al1l

Estes parametros permitem-Llhe ajustar livremente a gama de sinal de entrada analdgica entre -
160...160%.
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Exemplo: se o sinal de entrada analdgica for usado como uma referéncia de frequéncia e
estes parametros forem definidos para 40...80%, a referéncia de frequéncia ¢ alterada entre a
referéncia de frequéncia minima e a referéncia de frequéncia maxima quando o sinal de
entrada analdgica é alterado entre 8...16 mA.

Referéncia de

frequéncia [Hz]
Referéncia

defreq. [
max.
Referéncia 3 : L azasem Sinal da
de freq. min. - =5=2 40% 80% oo P> entrada
0mA 8 mA 16 mA 20 mA analdgica [%]
Min. Max.
person. All person. All

Figura 50. Ma&x./min. personalizado do sinal Al

P3.5.2.1.6 INVERSAO DE SINAL All
Inverta o sinal analdgico com este parametro.

Nos exemplos seguintes, o sinal de entrada analdgica é usado como referéncia de frequéncia.
As figuras mostram a variacao do dimensionamento do sinal de entrada analdgica em funcao
da definicao deste parametro.

Numero < -
Nome da opcao Descricao

da opcao

0 Normal Sem inversao. O valor do sinal da entrada
analdgica
0% corresponde a referéncia de frequéncia
minima e o valor do sinal da entrada analdgica
100% a referéncia de frequéncia maxima.
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Referéncia de
frequéncia [Hz]

Referéncia
defreq. |-
max. i

9247.emf
Referéncia 3 Sinal da entrada

de freq. min. ! . 0
a 0% 50% 100% P> analogica [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Figura 51. Inversdo de sinal Al, opc¢ao "0"

Nimero ~ .
Nome da opcao Descricao

da opcao

1 Invertida Sinal invertido. O valor do sinal da entrada
analdgica 0% corresponde a referéncia de
frequéncia maxima e o valor do sinal da entrada
analdgica 100% a referéncia de frequéncia
minima.

Referéncia de
frequéncia [Hz]
Referéncia
defreq. L\
mAax.
Referéncia 9248.emf
de freq. min. Sinal da entrada
0% 50% 5P analogica [%]
0mA 10 mA 20 mA

Figura 52. Inverséo de sinal Al, opg¢éao "1"

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




APLICAGAO VACON 100

VACON ® 192

P3.5.3.2.1 FUNCA0 RO1 BAsicA

Tabela 128. Sinais de saida através de RO1

Nome da opcao

Descricao

0 Nao utilizado Saida nao utilizada
1 Pronto O inversor de CA esta pronto a funcionar
2 Marcha O inversor de CA esta a funcionar (o motor estd em
marchal)
3 Falha geral Ocorreu um disparo por falha.
4 Falha geral invertida Nao ocorreu um disparo por falha.
5 Alarme geral Foiiniciado um alarme
6 Marcha inversa Foi dado o comando de marcha inversa
7 A velocidade A frequéncia de saida atingiu a referéncia de frequéncia
definida.
8 Falha do termistor Ocorreu uma falha do termistor.
Regulador do motor Um dos reguladores de limite (ex.°: limite de corrente,
activado limite de binario) esta activado.
10 Sinal de arranque activo 0 comando de arranque da unidade est3 activo.
11 Controlo do teclado activo |Controlo do teclado seleccionado (o local de controlo
activo é o teclado).
12 Controlo B E/S activo Local de controlo E/S B seleccionado (o local de controlo
activo é a E/S B)
13 Supervisao de limite 1 Activa-se se o valor do sinal ficar abaixo ou acima do
14 Supervisao de limite 2 limite
de supervis3o definido (P3.8.3 ou P3.8.7) de acordo com a
funcao seleccionada.
15 Modo de disparo activo A funcao Modo de Disparo esta activa.
16 Reg pt a pt activa A funcao de regulacao ponto a ponto esta activa.
17 Frequéncia predefinida A frequéncia predefinida foi seleccionada por sinais de
activa entrada digital.
18 Parag. rapida activa A funcao de paragem rapida foi activada.
19 PID em modo de suspensao|Controlador PID em modo de suspensao.
20 Enchimento Suave PID A funcao de enchimento suave do controlador PID esté
activado activada.
21 Supervisao de feedback PID| O valor de feedback do controlador PID ultrapassa os
limites de supervisao. Consulte o capitulo 3.4.26.6.
22 Supervisao de feedback O valor de feedback do controlador PID externo
ExtPID ultrapassa os limites de supervisao. Consulte o capitulo
3.3.27.4.
23 Alarme de pressao de O valor do sinal de pressao de entrada da bomba ficou
entrada abaixo do valor definido com o parametro P3.13.9.7.
Consulte
o capitulo 3.3.26.9.
24 A temperatura medida na bomba ficou abaixo do nivel
Alarme de proteccao anti-gelo | definido com o parametro P3.13.10.5. Consulte o capitulo
3.3.26.10.
25 Controlo motor 1 Controlo de contactor para a funcao multibomba
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Tabela 128. Sinais de saida através de RO1

Opcao ‘ Nome da opcao ‘ Descricao
26 Controlo motor 2 Controlo de contactor para a funcao multibomba
27 Controlo motor 3 Controlo de contactor para a funcao multibomba
28 Controlo motor 4 Controlo de contactor para a funcao multibomba
29 Controlo motor 5 Controlo de contactor para a funcao multibomba
30 Controlo motor 6 Controlo de contactor para a funcao multibomba
31 Canal temporizado 1 Estado do canal temporizado 1
32 Canal temporizado 2 Estado do canal temporizado 2
33 Canal temporizado 3 Estado do canal temporizado 3
34 Bit 13 da palavra de Controlo de saida (relé) digital do bit 13 da palavra de
controlo do bus de campo | controlo do bus de campo.
35 Bit 14 da palavra de Controlo de saida (relé) digital do bit 14 da palavra de
controlo do bus de campo | controlo do bus de campo.
36 Bit 15 da palavra de Controlo de saida (relé) digital do bit 15 da palavra de
controlo do bus de campo | controlo do bus de campo.
37 Bit 0 Entradal de dados de | Controlo de saida (relé) digital do bit 0, Entradal de dados
processo do bus de campo |de processo do bus de campo.
38 Bit 1 Entradal de dados de | Controlo de saida (relé) digital do bit 1, Entradal de dados
processo do bus de campo |de processo do bus de campo.
39 Bit 2 Entradal de dados de |Controlo de saida (relé) digital do bit 2, Entradal de dados
processo do bus de campo |de processo do bus de campo.
40 Alarme do contador de O contador de manutencao atingiu o limite de alarme
manutencao 1 definido
com o parametro P3.16.2. Consulte o capitulo 3.3.29.
41 Falha do contador de O contador de manutencao atingiu o limite de alarme
manutencao 1 definido
com o parametro P3.16.3. Consulte o capitulo 3.3.29.
42 Ctrl trav. mecénica Comando de "Abrir travao mecanico”. Consulte o capitulo
3.4.32.
43 Ctrl trav. mecanica Comando de "Abrir travdo mecénico” (invertida). Consulte
(invertida) o capitulo 3.4.32.
/A Bloco 1 said Saida do bloco 1 programavel. Consulte o menu de
0 1saida parametros M3.19 Programacao de bloco.
45 Bloco 2 saida Saida do bloco 2 programavel. Consulte o menu de
parametros M3.19 Programacao de bloco.
46 Bloco 3 saida Saida do bloco 3 programavel. Consulte o menu de
parametros M3.19 Programacao de bloco.
47 Bloco 4 said Saida do bloco 4 programavel. Consulte o menu de
0% saida parametros M3.19 Programacao de bloco.
48 Bloco 5 saida Saida do bloco 5 programavel. Consulte o menu de
parametros M3.19 Programacao de bloco.
49 Bloco 6 saida Saida do bloco 6 programavel. Consulte o menu de
parametros M3.19 Programacao de bloco.
50 Bloco 7 saida Saida do bloco 7 programavel. Consulte o menu de
parametros M3.19 Programacao de bloco.
51 Bloco 8 saida Saida do bloco 8 programavel. Consulte o menu de
parametros M3.19 Programacao de bloco.
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Tabela 128. Sinais de saida através de RO1

Opcao ‘ Nome da opcao ‘ Descricao

52 Bloco 9 saida Saida do bloco 9 programavel. Consulte o menu de
parametros M3.19 Programacao de bloco.

53 Bloco 10 saida Saida do bloco 10 programavel. Consulte o menu de
parametros M3.19 Programacao de bloco.

54 Controlo bomba Jockey Sln&’]l de controlo para bomba Jockey externa. Consulte o
capitulo 3.3.33.2.

55 Controlo da bomba de Sinal de controlo para bomba de ferragem externa.
ferragem Consulte o capitulo 3.3.33.3.
56 Limpeza automatica activa A funcao de limpeza automatica da bomba esta activada.

P3.5.4.1.1 FUNCAO AO1

Este parametro define o conteldo do sinal da saida analdgica 1. A escala do sinal da saida
analdgica depende do sinal seleccionado. Consulte a Tabela 129.

Tabela 129. Escala do sinal AO1

Opcao ‘ Nome da opcao ‘ Descricao

0 Teste 0% (n&o utilizado) A saida analdgica é forcada para 0% ou 20%, consoante o
parametro P3.5.4.1.3.
1 TESTE 100% A saida analdgica é forcada para o sinal 100% (10 V/20 mA).
2 Frequéncia saida Frequéncia de saida real, de zero até a Referéncia de
frequéncia
maxima.
3 Referéncia de frequéncia |Referéncia de frequéncia real, de zero até a Referéncia de
frequéncia
maxima.
4 Velocidade motor Velocidade real do motor, de zero até a Velocidade nominal
do motor.
5 Corrente de saida Corrente de saida da unidade, de zero até a Corrente nominal
do motor.
6 Binario motor Binario real do motor, de zero até ao binario nominal do
motor (100%).
7 Poténcia motor Poténcia real do motor, de zero até a Poténcia nominal do
motor
(100%).
Tensao motor Tensdo real do motor, de zero até a Tensdo nominal do motor.
Tensao ligacao CC Tensao real da ligacao CC, 0...1000 V.
10 Valor de ref.2 PID Valor real do ponto de referéncia do controlador PID
(0...100%].
11 Feedback PID Valor real de feedback do controlador PID (0...100%).
12 Saida PID Saida do controlador PID (0...100%).
13 Saida ExtPID Saida do controlador PID externo (0...100%).
14 Entrada 1 de dados de Entrada 1 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
15 Entrada 2 de dados de Entrada 2 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
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Tabela 129. Escala do sinal AO1

Nome da opcao

‘ Descricao

16 Entrada 3 de dados de Entrada 3 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
17 Entrada 4 de dados de Entrada 4 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
18 Entrada 5 de dados de Entrada 5 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
19 Entrada 6 de dados de Entrada 6 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
20 Entrada 7 de dados de Entrada 7 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
21 Entrada 8 de dados de Entrada 8 de dados de processo do bus de campo entre
processo do bus de campo |0...10000 (corresponde a 0...100,00%).
22 Bloco 1 saida Saida do bloco 1 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o0 menu de pardmetros M3.19
Programacao de bloco.
23 Bloco 2 saida Saida do bloco 2 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.
24 Bloco 3 saida Saida do bloco 3 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o0 menu de pardmetros M3.19
Programacao de bloco.
25 Bloco 4 saida Saida do bloco 4 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o0 menu de pardmetros M3.19
Programacao de bloco.
26 Bloco 5 saida Saida do bloco 5 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.
27 Bloco 6 saida Saida do bloco 6 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o menu de pardmetros M3.19
Programacao de bloco.
28 Bloco 7 saida Saida do bloco 7 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o0 menu de pardmetros M3.19
Programacao de bloco.
29 Bloco 8 saida Saida do bloco 8 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o menu de parametros M3.19
Programacao de bloco.
30 Bloco 9 saida Saida do bloco 9 programavel entre 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Consulte o0 menu de pardmetros M3.19
Programacao de bloco.
31 Bloco 10 saida Saida do bloco 10 programavel entre 0...10000 (corresponde a

0...100,00%). Consulte o0 menu de pardmetros M3.19
Programacao de bloco.
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P3.5.4.1.4 ESCALA MINIMA AO1

P3.5.4.1.5 ESCALA MAXIMA AO1

Estes parametros podem ser usados para ajustar livremente a escala de sinal de saida
analdgica. A escala é definida em unidades de processo e depende da seleccao do parametro
P3.5.4.1.1.

Exemplo: a frequéncia de saida da unidade é seleccionada para o conteudo do sinal da saida

analdgica e os parametros P3.5.4.1.4 e P3.5.4.1.5 estao definidos para 10...40 Hz.

Quando a frequéncia de saida da unidade varia entre 10 e 40 Hz, o sinal de saida analdgica varia
entre 0...20 mA.

Sinal da saida

analdgica [%]
100% A
20mA [

50%
10 mA

. 9249.emf Freqyenua

0% de saida [Hz]

0mA .
0 Hz 10 Hz 40 Hz Referénciade
Escala min. Escala méax. freq. max.
AO AO

Figura 53. Escala do sinal AO1
P3.7.1 PROIBIR LIMITE BAIXO DE GAMA DE FREQUENCIA 1
P3.7.2 PROIBIR LIMITE ALTO DE GAMA DE FREQUENCIA 1
P3.7.3 PROIBIR LIMITE BAIXO DE GAMA DE FREQUENCIA 2
P3.7.4 PROIBIR LIMITE ALTO DE GAMA DE FREQUENCIA 2

P3.7.5 PROIBIR LIMITE BAIXO DE GAMA DE FREQUENCIA 3
P3.7.6 PROIBIR LIMITE ALTO DE GAMA DE FREQUENCIA 3

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com




VACON ® 197 APLICAGAO VACON 100

Referéncia real

A

Lim. alto ‘

Lim. baixo I — o

Lim. baixo Lim. alto Referéncia solicitada

9118.emf

Figura 54. Frequéncias proibidas

P3.7.7 FACTOR DE TEMPO DE RAMPA

O Factor de tempo de rampa define o tempo de aceleracdo/desaceleracdo quando a
frequéncia de saida estd numa gama de frequéncia proibida. O Factor de tempo de rampa é
multiplicado pelo valor dos parédmetros P3.4.1.2/P3.4.1.3 (Tempo de rampa de aceleragdo/
desaceleragao). Por exemplo, o valor 0,1 diminui o tempo de aceleracdo/desaceleracdo dez

vezes.

Frequéncia de saida

A .

Lim. alto, N A AR

Factor de tempo 4 V\Factor de tempo
de rampa =0,3 ,/ de rampa =25
Lim., b 2 N —
baixo
9211.emf Tempo [s]

Figura 55. Factor de tempo de rampa
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P3.9.1.2 RESPOSTA A FALHA EXTERNA

E gerada uma mensagem de alarme ou uma accao e mensagem de falha por um sinal de falha
externa numa das entradas digitais programaveis (DI3 por predefinicdo) usando os
parametros P3.5.1.11 e P3.5.1.12. A informacao também pode ser programada em qualquer
saida de relé.

P3.9.2.3 FACTOR DE REFRIGERACAO A VELOCIDADE ZERO

Define o factor de refrigeracao a velocidade zero em relacao ao ponto em que o motor esta a
funcionar a velocidade nominal sem refrigeracdo externa. Consulte 56.

O valor predefinido é definido assumindo que nao ha ventilador externo a refrigerar o motor.
Se for usado um ventilador externo, este parametro pode ser definido até 90% (ou até mais).

Se alterar o parametro P3.1.1.4 [Corrente nominal do motor), este parametro é
automaticamente

reposto no valor predefinido.

Definir este parametro nao afecta a corrente de saida maxima da unidade, que é determinada
apenas pelo parametro P3.1.3.1.

A frequéncia de corte para a proteccao térmica é 70% da frequéncia nominal do motor
(P3.1.1.2).

Prefrigera@éo A

Area de sobrecarga
100 %

Par.
ID706=40%

0 Freq.2 de corte  f, f

[
|

9129.emf

Figura 56. Curva Iy de corrente térmica do motor

P3.9.2.4 CONSTANTE DE TEMPO TERMICA DO MOTOR

Esta é a constante de tempo térmica do motor. Quanto maior o motor, maior a constante de
tempo. A constante de tempo é o tempo em que a fase térmica calculada atinge 63% do seu
valor final.

O tempo térmico do motor ¢ especifico do desenho do motor e varia consoante o fabricante do
motor. O valor predefinido do paréametro varia de tamanho para tamanho.

Se o tempo t6 do motor (t6 sendo o tempo em segundos em que o motor pode funcionar em
seguranca a seis vezes a corrente nominal] for conhecido (fornecido pelo fabricante do motor),
o parametro de constante de tempo pode ser definido com base nele. Por defeito, a constante
de tempo térmica do motor em minutos é igual a 2*t6. Se a unidade estiver na fase de paragem,
a constante de tempo é aumentada internamente para trés vezes o valor do parametro
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definido. A refrigeracao na fase de paragem baseia-se na conveccao, sendo a constante de
tempo aumentada.

Consulte 58.

I/l
T4 Corrente
N
4
t
\ \
T A | |
\ \
\ \
100% ‘ ‘
\ \
63% | _ . _ |
\ \ \
[ \ [ §
\ | \ K
\ \ S
[ >m
' X ' t
T = Constante de tempo térmica do motor

Figura 57. Constante de tempo térmica do motor

P3.9.2.5 CAPACIDADE DE CARGA TERMICA DO MOTOR

Definindo o valor para 130%, significa que a temperatura nominal sera atingida com 130% da
corrente nominal do motor.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




APLICAGAO VACON 100 VACON ® 200

e
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-------- Capacidade de carga 130%

Figura 58. Calculo da temperatura do motor

P3.9.3.2 CORRENTE DE BLOQUEIO

A corrente pode ser definida para 0,0...2*IL. Para ocorrer uma fase de bloqueio, a corrente

tem de ter excedido
este limite. Consulte 59. Se o parametro P3.1.3.1 Limite de corrente do motor for alterado,

este parametro é automaticamente calculado para 90% do limite de corrente. Consulte 122.

NOTA! Para assegurar o funcionamento pretendido, este limite tem de ser definido abaixo do
limite de corrente.

| 9130.emf

Area de
bloqueio

Par. ID710

\

Par. ID712

Figura 59. DefinicBes das caracteristicas de bloqueio
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P3.9.3.3 LIMITE DE TEMPO DE BLOQUEIO
Este tempo pode ser definido entre 1,0 e 120,0 s.

Este é o tempo maximo permitido para uma fase de bloqueio. O tempo de blogueio é contado
por um contador crescente/decrescente interno.

Se o valor do contador do tempo de bloqueio ultrapassar este limite, a proteccao ira provocar
um disparo (consulte P3.9.3.1). Consulte 128.

P3.9.4.2 PROTECCAO CONTRA SUBCARGA: CARGA NA AREA DE DESEXCITACAO
O limite de binario pode ser definido entre 10,0-150,0% x T, motor-

Este parametro fornece o valor para o bindrio minimo permitido quando a frequéncia de saida
esta acima do ponto de desexcitacao. Consulte 60.

Se alterar o paradmetro P3.1.1.4 (Corrente nominal do motor], este parametro é
automaticamente reposto no valor predefinido. Consulte 128.

A Binério

Par.
ID714

Par.

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
!
. |
ID715 Area de subcarga
|
|
|
|
|

5 Hz Ponto de desexcitacédo

9131.emf

Figura 60. Definicdo de carga minima

P3.9.4.4 PROTECCAO CONTRA SUBCARGA: LIMITE DE TEMPO
Este tempo pode ser definido entre 2,0 e 600,0 s.

Este é o tempo maximo permitido para a presenca de um estado de subcarga. Um contador
crescente/decrescente interno faz a contagem do tempo de subcarga acumulado. Se o valor
do contador de subcarga ultrapassar este limite, a proteccao ird provocar um disparo de
acordo com o parametro P3.9.4.1. Se a unidade for parada, o contador de subcarga é reposto
a zero. Consulte 61 e 122.
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AContador do tempo de subcarga
Area de disparo

Par. D716 |
|
:Disparo/aviso
\Par. ID713
|
|
|
|
|
|
|
|
\ Tempo
|

Subcargag — —
Sem subcar, I—I L
9132.emf

Figura 61. Funcéo de contador do tempo de subcarga

P3.9.5.1 MODO DE PARAGEM RAPIDA
P3.5.1.26 ACTIVACAO DE PARAGEM RAPIDA
P3.9.5.3 TEMPO DE DESACELERAGCAO DE PARAGEM RAPIDA

P3.9.5.4 RESPOSTA A FALHA DE PARAGEM RAPIDA

A func3o de Paragem rapida é uma forma de parar excepcionalmente a unidade a partir da E/
S ou do bus de campo, numa situacao excepcional. A unidade pode ser obrigada a desacelerar
e parar de acordo com o método definido separadamente quando a Paragem réapida esta
activada. Também se pode definir um alarme ou uma resposta a falha, dependendo do facto
de ser ou nao necessario um reset para reiniciar, para deixar uma marca no histoérico de falhas
a indicar o pedido de uma paragem rapida.

NOTA! A Paragem rapida nao é uma paragem de emergéncia nem uma funcao de seguranca! E
aconselhavel que uma paragem de emergéncia corte fisicamente a alimentacao eléctrica para
0 motor.
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( FB ‘ Palavra controlo.B12

ou
ENT 1

ENT 2

Funcionamento

normal

Paragem

9124.emf

répida
activada

Sim

v

Inicie a sequéncia de
paragem de acordo
com o "Modo de
paragem rapida” e o
“Tempo de
desaceleracéo de
paragem rapida"

Unidade
parada?

Sim

v

Unidade forgada
para 0 modo "Nao
pronto" e alarme/
falha accionados de
acordo com a
"Resposta a falha de
paragem rapida"

Paragem
rapida
activada

Figura 62. Légica de paragem rapida
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P3.9.8.1 PROTECCAO DE ENTRADA ANALOGICA BAIXA
Este parametro define se a Proteccao Al baixa é usada ou nao.

A proteccao Al baixa é usada para detectar falhas do sinal de entrada analdgica, se o sinal de
entrada usado como referéncia de frequéncia ou referéncia de binario ou os controladores
PID/ExtPID estiverem configurados para usar sinais de entrada analdgica.

O utilizador pode seleccionar se a proteccao é activada apenas quando a unidade esta em
estado de marcha ou, respectivamente, nos estados de Marcha e Paragem. A resposta a Falha
Al baixa pode ser seleccionada pelo parametro P3.9.8.2 Falha Al baixa.

Tabela 130. Definicdes de proteccao Al baixa

Nimero ~ o~
= Nome da opcao Descricao
da opcao ; ’
1 Proteccao
desactivada
2 Proteccao activada no | A proteccao so fica activada quando a
estado de marcha unidade se encontra no estado de marcha
3 Proteccao activada |A proteccao é activada nos estados de
em marcha e marcha e de paragem
paragem
P3.9.8.2 FALHA DE ENTRADA ANALOGICA BAIXA

Este parametro define a resposta para F50 - Falha Al baixa (ID da falha: 1050) se a Proteccao
Al baixa estiver activada pelo parametro 3.9.8.1.

A proteccao Al baixa monitoriza o nivel de sinal das entradas analdgicas 1-6. As falhas ou
alarmes de Al baixa sao gerados se o parametro P3.9.8.1 Proteccdo Al baixa estiver activado e
o sinal de entrada analdgica ficar abaixo de 50% da gama de sinal minima definida durante 3
segundos.

Tabela 131.
glau;r;g(; Nome da opcao Descricao

1 Alarme

2 Alarme 0 P3.9.1.13 é definido para a referéncia de
frequéncia

3 Alarme A Ultima frequéncia valida é mantida
como referéncia de frequéncia

4 Falha Parar de acordo com o modo de paragem
P3.2.5

5 Falha Parar por inércia

NOTA: a resposta 3 de Falha Al baixa (Alarme + Freq.? Anterior) s6 pode ser usada se a entrada
analdgica 1 ou a entrada analdgica 2 for usada como referéncia de frequéncia.

P3.10.1 RESET AUTOMATICO
Activa o Reset automatico apos falha com este parametro.

NOTA: 0 reset automatico so6 é permitido para determinadas falhas. Atribuindo aos parametros
P3.10.6 a P3.10.13 o valor 0 ou 1 pode permitir ou negar o reset automatico apds as falhas
respectivas.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com




VACON ® 205 APLICAGAO VACON 100

P3.10.3 TEMPO DE ESPERA
P3.10.4 RESET AUTOMATICO: TEMPO DE TENTATIVA

P3.10.5 N.° TENTATIVAS

A funcao de reset automatico faz o reset das falhas que surgem durante o tempo definido com
este parametro. Se o numero de falhas durante o tempo de tentativa exceder o valor do
parametro P3.10.5, é gerada uma falha permanente. Caso contrario, a falha é eliminada depois
de o tempo de teste ter decorrido e a falha seguinte inicia novamente a contagem do tempo de
teste.

O parametro P3.10.5 determina o nUmero maximo de tentativas de reset automatico de falhas
durante o tempo de tentativa definido com este parametro. A contagem de tempo comeca a
partir do primeiro reset automatico. O nUumero maximo é independente do tipo de falha.

Tempo de Tempo de Tempo de
— espera espera espera
. - P
Disparador de D717 D717 D717
falha !
Alarme
Reset 1 Reset 2
Reset T T
automatico
ngggvdae Tempo de tentativa 17
ID718
Falha activa
9096.emf
Numero de tentativas: (ID759 = 2)

Figura 63. Funcéo de reset automatico

P3.13.1.9 ZONA MORTA

P3.13.1.10 ATRASO DE ZONA MORTA

A saida do controlador PID é bloqueada se o valor real permanecer dentro da area de zona
morta em torno da referéncia por um tempo predefinido. Esta funcao ird impedir movimento
e desgaste desnecessarios dos actuadores como, por exemplo, as valvulas.
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Zona morta (ID1056) Referéncia
_.1_/< E ——
H VanrZeg
Atraso de zona morta; :
(ID1057): :
-
. :
Saida bloqueada :
9097.emf

Figura 64. Zona morta
P3.13.5.1 LIMITE 1 DE FREQUENCIA DE SUSPENSAO
P3.13.5.2 ATRASO 1 DE SUSPENSAO

P3.13.5.3 NIVEL 1DE REACTIVAGCAO

Esta funcao coloca a unidade em modo de suspensao se a frequéncia permanecer abaixo do
limite de suspensdo por um periodo superior ao definido em Atraso de Suspensao (P3.13.5.2).
Isto significa que o comando de arranque fica ligado, mas o pedido de marcha é desactivado.
Quando o valor real ficar inferior ou superior ao nivel de reactivacao, dependendo do modo de
activacao definido, a unidade voltara a activar o pedido de marcha se o comando de arranque
ainda estiver ligado.
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Valor real
Nivel de
reactivacao
(ID1018)
-
Frequéncia Atraso de suspensao
. (ID1017)
Limite de
suspenséo €
(ID1016) &
(o}
(=]
o
Regulagio de modo Suspenséo Regulacéo de modo

Figura 65. Limite de suspenséo, Atraso de suspensao, Nivel de reactivacdo

P3.13.4.1 FUNCAO DE FEEDFORWARD

Afuncao de feedforward normalmente precisa de modelos de processo precisos, mas, para o0s
casos mais simples, basta um tipo de ganho + compensacao de feedforward. O controlo de
feedforward ndo usa quaisquer medicoes de feedback do valor do processo controlado (nivel
de 4gua no exemplo da pagina 208). O controlo de feedforward Vacon usa outras medicoes que
afectam indirectamente o valor do processo controlado.

Exemplo 1:

Controlo do nivel de agua de um depodsito através do controlo de fluxo. O nivel de agua
pretendido foi definido como um valor de referéncia e o nivel real como feedback. O sinal de
controlo actua no fluxo de entrada.

O fluxo de saida pode ser interpretado como uma perturbacao que pode ser medida. Com base
nas medicoes da perturbacdo, podemos tentar compensa-la por controlo de feedforward
simples (ganho e compensacao) que é adicionado a saida PID.

Desta forma, o controlador ira reagir muito mais rapidamente as alteracoes do que se apenas
tivesse sido medido o nivel.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




APLICAGAO VACON 100 VACON ® 208

nivel PID | +*Q<+ 77777 W k- |

@ Controlo
””””””””””” do fluxo

Controlo do nivel de saida

9099.emf

Figura 66. Controlo de feedforward

P3.13.6.1 AUTORIZAGAO DE SUPERVISAO DE FEEDBACK
Estes pardmetros definem o intervalo dentro do qual o valor do sinal de Feedback PID deve
permanecer numa situacao normal. Se o sinal de Feedback PID ficar inferior ou superior ao

intervalo de supervisao definido por um tempo superior ao definido como Atraso, sera
accionada uma falha de Supervisdo PID (F101).

Limite
superior  ----
(ID736)

Limite inferior

(ID758)

Atraso (ID737)

9100.emf

Regulacdo de modo Alarme ou falha

Figura 67. Supervisao de feedback

Os limites superior e inferior em torno da referéncia estao definidos. Quando o valor real fica
inferior ou superior a estes limites, o contador comeca a contar em direccao ao Atraso
(P3.13.6.4). Quando o valor real esta dentro da area permitida, o mesmo contador passa a fazer
a contagem decrescente. Sempre que o contador estiver superior ao Atraso, é gerado um
alarme ou uma falha (dependendo da resposta seleccionada com o parametro P3.13.6.5).
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COMPENSACAO DE PERDA DE PRESSAOQ

Presséo
Sem fluxo

-

T

Comprimento da tubagem

Posicéo 1 A A Posigéo 2 A A

9101.emf

Figura 68. Posicdo do sensor de pressao

Para a pressurizacao de uma tubagem longa com muitas saidas, o melhor local para o sensor
seria provavelmente a meio da parte final da tubagem (Posicao 2). Porém, os sensores podem
ser colocados directamente depois da bomba, por exemplo. Isto permitira a pressao correcta
imediatamente apds a bomba, mas, mais a jusante na tubagem, a pressao ira diminuir
consoante o fluxo.

P3.13.7.1 AUTORIZACAO DE VALOR DE REFERENCIA 1

P3.13.7.2 COMPENSACAO MAX. DE VALOR DE REFERENCIA 1

O sensor esta colocado na Posicao 1. A pressao na tubagem permanece constante quando nao
ha fluxo. Porém, com fluxo, a pressao ird diminuir mais a jusante na tubagem. Isto pode ser
compensado aumentando o valor de referéncia a medida que o fluxo aumenta. Neste caso, o
fluxo é calculado pela frequéncia de saida e o valor de referéncia é linearmente aumentado
com o fluxo, como na figura abaixo.
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Valor de referéncia

Valor de referéncia

Valor de referéncia + Compensagédo max.

Freqg. min. e fluxo

Presséo

Freg. max. e fluxo

Sem fluxo

Com fluxo e compensagéo

Posigdo 1

Comprimento da tubagem

9102.emf

Figura 69. Autorizacédo do valor de referéncia 1 para compensacao de perda de pressdo

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com




VACON ® 211 APLICAGAO VACON 100

ENCHIMENTO SUAVE

P3.13.8.1 AUTORIZACAO DE ENCHIMENTO SUAVE
P3.13.8.2 FREQUENCIA DE ENCHIMENTO SUAVE
P3.13.8.3 NIVEL DE ENCHIMENTO SUAVE
P3.13.8.4 TEMPO LIMITE DE ENCHIMENTO SUAVE

A unidade funciona na frequéncia de enchimento suave (par. P3.13.8.2) até o valor de feedback
atingir o nivel de enchimento suave definido no parametro P3.13.8.3. Depois, a unidade inicia
a regulacao, sem irregularidades, a partir da frequéncia de enchimento suave. Se o nivel de
enchimento suave nao for obtido dentro do tempo limite (P3.13.8.4), é gerado um alarme ou
uma falha [de acordo com a resposta de tempo limite de enchimento suave definida (P3.9.1.9]].

Referéncia
— -
"~ valor real

Nivel de enchimento suave
T
-t

/ —
Frequéncia
Frequéncia de enchimento suave
Modo de enchimento suave Regulacé@o de modo 9105.emf

Figura 70. Funcdo de enchimento suave
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UTILIZACAO MULTIBOMBA

0(s) motor(es) é(sao) ligado(s)/desligadol(s) se o controlador PID ndo conseguir manter o valor
de processo ou o feedback dentro da largura de banda definida em torno do valor de
referéncia.

Critério para ligar/adicionar motores (consulte também 71):

e Valor de feedback fora da area de largura de banda

e Motor de regulacao a funcionar a uma frequéncia "perto-do-max." (-2 Hz)

e S3o reunidas as condicoes acima por um periodo superior ao atraso de largura de
banda

e Ha mais motores disponiveis

A
Valor de
Largura de banda referéncia
A
N
: \ |
Feedback
Atraso
LIG.
Motor2 N DESL.
. LIG.
Motord __ N DESL.

9103.emf

A unidade esta a funcionar a frequéncia maxima
ou perto desta

Figura 71.

Critério para desligar/remover motores:

e Valor de feedback fora da area de largura de banda

e Motor de regulacdo a funcionar a uma frequéncia “perto-do-min." (+2 Hz]

e S3o reunidas as condicoes acima por um periodo superior ao atraso de largura de
banda

e Ha mais motores a funcionar do que o de regulacao.

P3.15.2 FUNCAO DE ENCRAVAMENTO

Os encravamentos podem ser usados para informar o sistema multibomba de que um motor
nao esta disponivel, por exemplo, porque o motor foi removido do sistema para manutencao
ou ignorado para controlo manual.

Active esta funcao para usar os encravamentos. Escolha os estados necessarios para cada
motor através das entradas digitais (parametros P3.5.1.34 a P3.5.1.37). Se a entrada estiver
fechada (VERDADEIRO), o motor esta disponivel para o sistema multibomba; caso contrério,
nao sera ligado pela légica multibomba.

Suporte 24 horas por dia +358 (0)201 212 575 * Email: vacon(@vacon.com




VACON ® 213 APLICAGAO VACON 100

EXEMPLO DA LOGICA DE ENCRAVAMENTO:

Inversor de CA

>
Ordem de arranque dos motores 9193.emf

Figura 72. Légica de encravamento 1

Se a ordem de arranque dos motores for
1->2->3->4->5

Agora, o encravamento do motor 3 é removido, ou seja, o valor do parametro P3.5.1.36 é
definido para FALSO, mudando a ordem para 1->2->4-55.

Inversor de CA

a

ID428 = FALSO

9194.emf

>
Ordem de arranque dos motores

Figura 73. Légica de encravamento 2

Se o motor 3 for colocado novamente em utilizacdo (alterando o valor do pardametro P3.5.1.36
para VERDADEIRO], o sistema continua a funcionar sem parar e o motor 3 é colocado na dltima
posicao da sequéncia: 1->2->4->5->3
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Inversor de CA
|

ID428 = VERDADEIRO

4
Nova ordem de arranque dos motores 9195 emf

Figura 74. Logica de encravamento 3

Assim que o sistema for parado ou entrar no modo de suspensao na vez sequinte, a sequéncia
é actualizada para a ordem original.

1->2->3-54->5

P3.15.3 INCLUIR FC

Tabela 132.
Opcao ‘ Nome da opcao ‘ Descricao
0 Desactivado 0 motor 1 (motor ligado ao inversor de CAJ é controlado
sempre por frequéncia e nao ¢ afectado por
encravamentos.
1 Activado Todos os motores podem ser controlados e sao afectados
pelos encravamentos.

LIGACOES ELECTRICAS

Ha duas formas diferentes de efectuar as ligacoes consoante esteja seleccionado 0 ou 1 como
valor do parametro.

Opcao 0, Desactivado:

O inversor de CA ou o motor de regulacao nao estdo incluidos na légica de rotacao automatica
ou de encravamentos. A unidade é ligada directamente ao motor 1, conforme 75, mais abaixo.
Os restantes motores sao auxiliares, ligados a rede por contactores e controlados por relés na
unidade.
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Alimentagao

Motor 1 Motor 2 Motor 3
Controlo do motor 1 do relé Controlo do motor 2 do relé Controlo do motor 3 do relé
L I !
NAO :
K2
UTILIZADO ] k]
9145.emf
Figura 75.

Opcao 1, Activado:

Se o motor de regulacao tiver de ser incluido na ldgica de rotacdo automatica ou de
encravamento, efectue a ligacao conforme 76, mais abaixo.

Cada motor é controlado por um relé, mas a ldgica do contactor garante que o primeiro motor
ligado seja sempre ligado a unidade e o seguinte a corrente.
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Alimentacéo

Motor 1

Controlo do motor 1 do relé

Motor 2

Controlo do motor 2 do relé

Motor 3

Controlo do motor 3 do relé
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K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K11 K2 K21 K3 K3.1
9148.emf
Figura 76.
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P3.15.4 ROTACAO AUTOMATICA

Tabela 133.

Opcao Nome da opcao Descricao

Desactivado A ordem de prioridade/arranque dos motores é sempre
1-2-3-4-5, em funcionamento normal. Pode ter sido
alterada durante a marcha se os encravamentos tiverem
sido retirados e recolocados, mas a prioridade/ordem é
sempre reposta ap6s uma paragem.

1 Activado A prioridade é alterada em certos intervalos para obter
um desgaste uniforme em todos os motores. Os
intervalos de rotacao automatica podem ser alterados
(P3.15.5). Também pode definir um limite para o nimero
de motores autorizados a funcionar (P3.15.7), assim como
para a frequéncia maxima da unidade de regulacao
quando a rotacdo automatica é efectuada (P3.15.6). Se o
intervalo de rotacdo automatica P3.15.5) tiver expirado,
mas os limites de frequéncia e do motor ndo forem
cumpridos, a rotacdo automatica sera adiada até estarem
reunidas todas as condicdes (isto serve para evitar, por
exemplo, quedas de pressdo sUbitas devido a realizacao
de uma rotacao automatica pelo sistema quando ha
solicitacao de grande capacidade numa estacao de
bombagem).

EXEMPLO:

Na sequéncia de rotacdao automatica, depois de esta ter sido efectuada, o motor com mais
prioridade é colocado em ultimo e os outros sao passados uma posicao para a frente:

Ordem/prioridade de arranque dos motores: 1->2->3->4->5

--> Rotacdo automatica -->

Ordem/prioridade de arranque dos motores: 2->3->4->5->1

--> Rotacao automaética -->

Ordem/prioridade de arranque dos motores: 3->4->5->1->2

P3.15.16.1 AUTORIZACAO DE SUPERVISAO DE SOBREPRESSAO

Se a supervisdo de sobrepressao estiver activada e o sinal de feedback PID (pressao) exceder
o nivel de supervisao definido pelo parametro P3.15.16.2, todos os motores auxiliares serao
parados no sistema multibomba. Apenas o motor de regulacao continua a funcionar
normalmente. Assim que a pressao diminuir, o sistema continua a funcionar normalmente,
restabelecendo a ligacao dos motores auxiliares um a um. Consulte 77.

A funcao de supervisao de sobrepressao vai monitorizar o sinal de feedback do Controlador
PID e parar imediatamente todas as bombas auxiliares, se o sinal exceder o nivel de
sobrepressao definido.
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Presséo

A Feedback PID
Nivel de alarme (ID21)
superv.
1D1699

Valor de ref.2 PID

ID167
Motor 2 o LIG.

| DESL
Motor 3 e LIG.

9133.emf

Figura 77.Supervisdo de sobrepressao

P3.17.1 PALAVRA-PASSE DO MODO DE DISPARO

Seleccione aqui 0 modo de funcionamento da funcao do modo de disparo.

Opcao ‘ Nome da opcao ‘ Descricao

1002 Modo activado A unidade fara reset a todas as falhas futuras e
continuara a funcionar a velocidade determinada
enquanto for possivel.

NOTA! Todos os parametros do modo de disparo estarao
bloqueados se esta palavra-passe tiver sido atribuida.
Para permitir a parametrizacao do modo de disparo,
altere primeiro o valor do paréametro para zero.

1234 Modo teste N3o é feito o reset automatico dos erros futuros e a
unidade para quando ocorrer alguma falha.

P3.17.3 FREQUENCIA DO MODO DE DISPARO

Este parametro define a referéncia de frequéncia constante que é usada quando o modo de
disparo tiver sido activado e a Frequéncia do modo de disparo tiver sido seleccionada como
fonte de referéncia de frequéncia no parametro P3.17.2..

Consulte o parametro P3.17.6 para seleccionar ou alterar a direccao de rotacao do motor
quando a funcao do modo de disparo esta activa.

P3.17.4 ACTIVACAO DO MODO DE DISPARO AO ABRIR

Se for activado, é indicado um alarme no teclado e a garantia é anulada. Para activar a funcao,
é necessario definir uma palavra-passe no campo de descricao do parametro da palavra-
passe do modo de disparo. Atente ao facto de esta entrada ser do tipo NC (normalmente
fechada)!

E possivel testar o Modo de disparo sem anulacio da garantia usando a palavra-passe que
permite executar o Modo de disparo em estado de teste. No estado de teste, nao é feito o reset
automatico dos erros futuros e a unidade para quando houver falhas.
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NOTA! Todos os parametros do modo de disparo estarao bloqueados se o modo de disparo
estiver activado e se a palavra-passe correcta for atribuida ao parametro da palavra-passe do
modo de disparo. Para alterar a parametrizacao do modo de disparo, altere primeiro o
parametro Palavra-passe do modo de disparo para zero.

Arranque normal

Autoriz. marcha
Encrav. marcha 1

Encrav. marcha 2 ‘ ‘

Activacgéo do
modo de disparo
(fechar contacto)

|
|
|
|
|

Velocidade
motor

Velocidade do
modo de disparo

Velocidade
normal

Paragem

9138.emf

Figura 78. Funcionalidade do modo de disparo

P3.17.5 ACTIVACAO DO MODO DE DISPARO AO FECHAR

Ver acima.

P3.17.6 INVERSA EM MODO DE DISPARO

Este parametro define o sinal da saida digital para seleccionar a direccao de rotacao do motor
com a funcao do modo de disparo activada. Nao tem qualquer efeito no funcionamento normal.

Se for necessario que o motor funcione sempre em rotacdao DIRECTA ou INVERSA no modo de
disparo, seleccione:

ENTdig0.1 = sempre DIRECTA
ENTdig0.2 = sempre INVERSA

P3.18.1 FUNCAO DE PRE-AQUECIMENTO DO MOTOR

A funcao de Pré-aquecimento do Motor serve para manter a unidade e o motor quentes no
estado de paragem, fornecendo CC ao motor para, por exemplo, evitar a condensacao.

Nome da opcao Descricao
0 Nao utilizado A funcao de pré-aquecimento do motor esta desactivada.
1 Sempre em estado de A funcao de pré-aquecimento do motor é sempre activada
paragem quando a unidade se encontra no estado de paragem.
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(temperatura medida no
motor)

Opcao ‘ Nome da opcao ‘ Descricao
2 Controlada por entradas A funcdo de pré-aquecimento do motor é activada por um
digitais sinal de entrada digital quando a unidade se encontra no
estado de paragem. A Dl para a activacao pode ser
seleccionada pelo parametro P3.5.1.18.
3 Limite de temperatura A funcao de pré-aquecimento do motor é activada se a
(dissipador de calor) unidade estiver no estado de paragem e se a temperatura
do dissipador de calor da unidade ficar inferior ao limite
definido pelo parametro P3.18.2.
4 Limite de temperatura A funcao de pré-aquecimento do motor é activada se a

unidade estiver no modo de paragem e se a temperatura
do motor (medida) ficar inferior ao limite definido pelo
parametro P3.18.2.

O sinal de medicao da temperatura do motor pode ser
seleccionado pelo pardmetro P3.18.5.

NOTA! Este modo de funcionamento pressupoe a
instalacao de uma placa opcional para medicao da
temperatura (por exemplo, OPTBH).

P3.20.1 CONTROLO DE TRAVAGEM

O controlo de travagem mecanica é usado para controlar um travao mecanico externo através
de um sinal de saida digital. 0 comando de abertura/fecho do travao pode ser seleccionado
como uma funcao da saida digital. O travdo mecanico serd aberto/fechado quando a frequéncia
de saida da unidade atingir os limites de abertura/fecho definidos. O estado da travagem
mecanica também pode ser supervisionado pelo valor de monitorizacao Palavra de Estado da
Aplicacaol do grupo de monitorizacao Extras e Avancado se o sinal de feedback de travagem
estiver ligado a uma das entradas digitais da unidade e se a supervisao estiver activada.

Opcao ‘

Nome da opcao

Descricao

0 Desactivado 0 controlo de travagem mecanica nao é usado
1 Activado O controlo de travagem mecanica é usado, mas nao ha
supervisao do estado de travagem.
2 Activado com supervisao do | O controlo de travagem mecéanica é usado e ha supervisao
estado de travagem do estado de travagem através de um sinal de entrada
digital (P3.5.1.44).
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Frequéncia de saida

A 5 6

Atraso mec. travagem

Fechar limite frequéncia

ID1539 [T [ """" :
Abrir limite frequéncia 4 3/
ID1535 | TN 3/ ‘

Comando de arranque _l

Comando de abrir travdo ‘

mecanico
(Saida digital) 9134.emf

Figura 79.Funcionalidade da travagem mecéanica
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A frequéncia de saida da unidade segue a

1 E dado o comando de arranque. 5 . .
referéncia de frequéncia normal.

E recomendavel usar Magnetizagéo de
arranque (consulte a pagina 113) para criar
2 | rapidamente fluxo no rotor e diminuir o tempo 6 |E dado o comando de paragem.
quando o motor conseguir produzir binario
nominal.

Quando tiver decorrido o tempo de

L L . 0 travao mecanico sera fechado quando a
magnetizacao no inicio, a referéncia de

3 NP o 7 |frequéncia de saida ficar inferior ao Limite de
frequéncia é libertada para Limite de P =
P ~ frequéncia de fecho do travéo.
frequéncia de abertura do travao.
0 travao mecanico é aberto e a referéncia de
frequéncia é mantida no Limite de frequéncia
4 de abertura do travao até que o tempo de
Atraso mecanico de travagem tenha
decorrido e seja recebido o sinal do estado de
feedback de travagem correcto.
\' ‘ Em marcha
— S RS
Abrir limite freq. DEFINIDA EIS‘ B — )
RESET NAG
ENT E/S | TravagemMecanicalnv
LE E ou
P | Fechar limite freq® ENTZ ‘ ENT2 ENT2
NAO
v ‘ Em marcha LENT J
NAO
( v ‘ Pedido de marcha LENT
(v] Falha
LT
(M ‘ Corrente motor ENT1 9214.emf
( P ‘ Lim. corr. travagem >—JENT2 ‘

Figura 80. Ldgica de abertura do travdo mecanico

P3.20.2 ATRASO MECANICO DE TRAVAGEM

Depois de ser dado o comando de abertura do travao, a velocidade é mantida no Limite de
frequéncia de abertura do travdo até ter decorrido o Atraso mecanico de travagem. A
definicao deste tempo de espera deve corresponder ao tempo de reaccao da travagem
mecanica. A funcdo é usada para evitar picos de corrente e/ou de binario, eliminando uma
situacao em que o motor estd a funcionar a toda a velocidade com travagem. Se este
parametro for usado simultaneamente com o sinal da entrada digital Feedback de travagem
mecénica, tanto o atraso expirado como o sinal de feedback sao necessarios antes de ser
lancada a referéncia de velocidade.

P3.20.3 LIMITE DE FREQUENCIA DE ABERTURA DE TRAVAGEM

O limite de frequéncia de saida da unidade para abrir o travao mecanico. Em controlo de ciclo
aberto, é recomendavel usar um valor igual ao do deslizamento nominal do motor.

A frequéncia de saida da unidade é mantida neste nivel até ter decorrido o Atraso mecanico de
travagem e ser recebido o sinal de feedback de travagem mecanica correcto.
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P3.20.4 LIMITE DE FREQUENCIA DE FECHO DE TRAVAGEM

Limite de frequéncia de saida para fechar o travao mecanico quando a unidade esta a parar e
a frequéncia de saida se aproxima de zero. Este parametro é usado para as direccoes positiva
e negativa.

P3.20.5 LIM. CORR. TRAVAGEM
0 travdo mecanico fecha imediatamente se a corrente do motor estiver abaixo deste limite. E
recomendavel definir este valor para aproximadamente metade da corrente de magnetizacao.

Quando se opera na area de desexcitacao, o limite de corrente de travagem sera reduzido

internamente
como uma funcao da frequéncia de saida.

Corrente [A]

Lim. corr. travagem ID1085

Area de desexcitagio

Frequéncia de
saida [Hz]

Ponto de desexcitacéo 9215.emf
ID602

Figura 81. Reducéo interna do limite da corrente de travagem

P3.5.1.44 FEEDBACK DE TRAVAGEM

Seleccao da entrada digital para o sinal de estado da travagem mecanica. O sinal de feedback
de travagem é usado se estiver activada a supervisao do estado da travagem mecanica
(parametro P3.20.1 = 2/Activado, com supervisdo).

Ligue o sinal desta entrada digital a um contacto auxiliar do travao mecanico.

Contacto aberto = Travao fechado
Contacto fechado = Travao aberto

Se o travao for controlado para abrir, ndao sendo o contacto do sinal de feedback de travagem
fechado dentro do tempo determinado, serad gerada uma Falha de travagem mecanica (F58).

P3.21.1.1 FUNGCAO DE LIMPEZA

Se a funcao de limpeza automatica estiver activada no parametro P3.21.1.1, a sequéncia de
limpeza automatica serd iniciada através da activacao do sinal da entrada digital seleccionado
no parametro P3.21.1.2.

P3.21.1.2 ACTIVAGCAO DE LIMPEZA

Ver acima.

P3.21.1.3 CICLOS DE LIMPEZA

O ciclo de limpeza directa/inversa sera repetido o nimero de vezes definido neste parametro.
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P3.21.1.4 LIMPAR FREQUENCIA DIRECTA

A funcao de limpeza automatica consiste em acelerar e desacelerar rapidamente a bomba. O
utilizador pode definir um ciclo de limpeza directa/inversa definindo os parametros P3.21.1.4,
P3.21.1.5, P3.21.1.6 e P3.21.1.7.

P3.21.1.5 LIMPAR TEMPO DIRECTA

Consulte o parémetro P3.21.1.4 Limpar frequéncia directa acima.

P3.21.1.6 LIMPAR FREQUENCIA INVERSA

Consulte o parémetro P3.21.1.4 Limpar frequéncia directa acima.

P3.21.1.7 LIMPAR TEMPO INVERSA

Consulte o parémetro P3.21.1.4 Limpar frequéncia directa acima.

P3.21.1.8

O utilizador também pode definir rampas de aceleracao e desaceleracao separadas para a
funcado de limpeza automatica com os parametros P3.21.1.8 e P3.21.1.9..

TEMPO DE ACELERAGCAO LIMPEZA

P3.21.1.9 TEMPO DE DESACELERAGCAO LIMPEZA

Consulte o parametro P3.21.1.8 Tempo de aceleracao limpeza acima.

Frequéncia de saida _
Limpar tempo
A | directa

Limpar frequéncia directa

Frequéncia zero

Limpar frequéncia inversa

Ciclos de limpeza

Funcéo de limpeza

Activacéo de limpeza

- P
i Limpar tempo !

Ciclo 1

inversa

A

Ciclo 2

9139.emf

Figura 82. Funcionalidade de limpeza automatica
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P3.21.2.1 FUNCAO DE JOCKEY

A funcao de bomba Jockey é usada para controlar uma bomba Jockey mais pequena através
de um sinal de saida digital. A bomba Jockey pode ser usada se for usado um Controlador PID
para o controlo da bomba principal. Esta funcdo tem trés modos de operacao:

Tabela 134.
Numet:o Nome da opcao ‘ Descricao
da opcao ; ;
0 Nao utilizado
Suspensao PID A bomba Jockey inicia quando esta activa a Suspensao PID na
bomba principal e para quando a bomba principal sai da
suspensao.
2 Suspensao PID A bomba Jockey é iniciada quando a Suspensdo PID esta activada
(nivel) e o sinal de feedback PID fica inferior ao nivel definido no
parametro P3.21.2.2. A bomba Jockey é parada quando o feedback
exceder o nivel definido no parametro P3.21.2.3 ou quando a
bomba principal sair da suspensao.

Feedback PID

Nivel paragem jockey

Nivel arrang. jockey

Nivel de reactivacéo do
controlador PID

Freq. de saida

‘ Atraso
suspenséo PID

Suspenséo PID

Controlo bomba Jockey
(Valor seleccionado = Suspenséo PID)

Controlo bomba Jockey | 1 | i
[Valor seleccionado = Suspenséo
PID(Nivel)]

QL0 ered

Figura 83. Funcionalidade de controlo da bomba Jockey
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P3.21.3.1 FUNCAO DE FERRAGEM

Permite o controlo de uma bomba de ferragem externa através de uma saida digital se
Controlo da bomba de ferragem tiver sido seleccionado para o valor da saida digital
pretendida. Abomba de ferragem funciona continuamente enquanto a bomba principal estiver
a funcionar.

Comando de arranque
(Bomba principal) ;

Controlo da bomba de

ferragem

(Sinal de saida digital)

T

[

[

[ \

I Tempo de I

} ferragem }

>

[ \

\ [

[ \

Freg. de saida [ [

(Bomba principal) ‘
9141.emf
Figura 84.

P3.21.3.2 TEMPO DE FERRAGEM
Define o tempo para accionar a bomba de ferragem antes do arranque da bomba principal.

3.4.1 CONTADORES

O inversor Vacon 100 tem contadores diferentes baseados no tempo de operacao da unidade e
no consumo de energia. Alguns contadores fazem a contagem de valores totais e alguns
contadores podem ser repostos pelo utilizador.

Os contadores de energia sao usados para medir a energia consumida da rede de alimentacao
e os outros contadores sao usados, por exemplo, para medir o tempo de funcionamento da
unidade ou do motor.

Os valores de todos os contadores podem ser monitorizados a partir do PC, teclado ou bus de
campo. No caso da monitorizacao a partir do teclado ou PC, os valores dos contadores podem
ser monitorizados a partir do menu M4 Diagndsticos. No caso da monitorizacao a partir do bus
de campo, os valores dos contadores podem ser lidos através dos niumeros de ID.

Este documento destina-se a descrever os valores e os nimeros de |D dos contadores que sao
necessarios para a leitura dos valores dos contadores através de bus de campo.

Este documento é valido para os pacotes de software FW0065V017.vcx e FW0072V003.vex ou
mais recentes.

Contador de tempo de operacao

Contador de tempo de funcionamento da unidade de controlo (valor total). Nao se pode fazer
reset deste contador. O valor do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os
valores dos seguintes nimeros de ID através do bus de campo.

0 valor do Contador de Tempo de Operacao consiste nos seguintes valores de 16 bits (UINT).
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ID 1754 Contador de tempo de operacao (anos)

ID 1755 Contador de tempo de operacao (dias)

ID 1756 Contador de tempo de operacao (horas)

ID 1757 Contador de tempo de operacao (minutos)
ID 1758 Contador de tempo de operacao (segundos)

Exemplo:

A partir do bus de campo, l&-se, no Contador de Tempo de Operacao, o valor " 1a 143d 02:21°

ID1754: 1 (anos)
ID1755: 143 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 21 (minutos)
ID1758: 0 (segundos)

Contador de disparo de tempo de operacao

Contador de tempo de funcionamento da unidade de controlo com possibilidade de reset (valor
de disparo). Este contador pode ser reposto a partir do PC, teclado ou bus de campo. O valor
do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os valores dos seguintes nUmeros
de ID através do bus de campo.

0 valor do Contador de Disparo de Tempo de Operacao consiste nos seguintes valores de 16 bits (UINT).

ID 1766 Contador de disparo de tempo de operacao (anos)

ID 1767 Contador de disparo de tempo de operacao (dias)

ID 1768 Contador de disparo de tempo de operacao (horas)
ID 1769 Contador de disparo de tempo de operacao (minutos)

ID 1770 Contador de disparo de tempo de operacao (segundos)

Exemplo:

A partir do bus de campo, lé-se, no Contador de Disparo de Tempo de Operacao, o valor "1a 143d
02:21":
ID1754: 1 (anos)
ID1755: 143 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 21 (minutos)
ID1758: 0 [segundos]

ID 2311 Reset do contador de disparo de tempo de operacao

Reset do contador de disparo de tempo de operacao.

0 Contador de Disparo de Tempo de Operacao pode ser reposto a partir do PC, teclado ou bus de campo.
No caso do PC ou do teclado, o reset do contador é feito a partir do menu M4 Diagndsticos.

No caso do bus de campo, o reset do Contador de Disparo de Tempo de Operacao pode ser feito
especificando um pulso ascendente (0 => 1) para ID2311 Reset do contador de disparo de tempo de
operacao.
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Contador de tempo de marcha

Contador de tempo de funcionamento do motor (valor total). Nao se pode fazer reset deste contador. 0
valor do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os valores dos seguintes nimeros de ID
através do bus de campo.

0 valor do Contador de Tempo de Marcha consiste nos seguintes valores de 16 bits (UINT).

ID 1772 Contador de tempo de marcha (anos)

ID 1773 Contador de tempo de marcha (dias)

ID 1774 Contador de tempo de marcha (horas)
ID 1775 Contador de tempo de marcha (minutos)
ID 1776 Contador de tempo de marcha (segundos)

Exemplo:

A partir do bus de campo, lé-se, no Contador de Tempo de Marcha, o valor "1a 143d 02:21":
ID1754: 1 (anos)
ID1755: 143 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 21 (minutos)
ID1758: 0 (segundos)

Contador de tempo de funcionamento

Contador de tempo de funcionamento da unidade de poténcia (valor total]. Ndo se pode fazer reset deste
contador. O valor do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os valores dos seguintes
numeros de ID através do bus de campo.

0 valor do Contador de Tempo de Funcionamento consiste nos sequintes valores de 16 bits (UINT).

ID 1777 Contador de tempo de funcionamento (anos)

ID 1778 Contador de tempo de funcionamento (dias)

ID 1779 Contador de tempo de funcionamento (horas)

ID 1780 Contador de tempo de funcionamento (minutos)
ID 1781 Contador de tempo de funcionamento (segundos)

Exemplo:

A partir do bus de campo, lé-se, no Contador de Tempo de Funcionamento, o valor “1a 240d 02:18':
ID1754: 1 (anos)
ID1755: 240 (dias)
ID1756: 2 (horas)
ID1757: 18 (minutos)
ID1758: 0 (segundos]

Contador energia

Quantidade total de energia retirada da rede de alimentacao. Nao se pode fazer reset deste contador. O
valor do contador pode ser lido a partir da unidade, consultando os valores dos seguintes nimeros de ID
através do bus de campo.

0 valor do Contador de Energia consiste nos seguintes valores de 16 bits (UINT).
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ID 2291 Contador energia

O valor deste contador tem sempre quatro digitos indicativos. O formato e a unidade do
Contador de Energia serao alterados dinamicamente consoante o valor do Contador de
Energia (ver exemplo abaixo).

O formato e a unidade do Contador de Energia podem ser monitorizados através de
ID2303 Formato do contador de energia e ID2305 Unidade do contador de energia.

Exemplo:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...etc...

Exemplo:

Caso seja lido o valor 4500 para /02291, o valor 42 para /D2303e o valor 0 para | D2305:
Isto representa 45,00 kWh.

ID2303 Formato do contador de energia

Formato do contador de energia define a posicao do divisor decimal no valor do
Contador de Energia.

40 = 4 digitos, 0 casas decimais
41 = 4 digitos, 1 casa decimal

42 = 4 digitos, 2 casas decimais
43 = 4 digitos, 3 casas decimais

Exemplo:

0,001 kWh (Formato = 43)
100,0 kWh (Formato = 41)
10,00 MWh (Formato = 42)

ID2305 Unidade do contador de energia

Unidade do contador de energia define a unidade para o valor do Contador de Energia.

0 =kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4 =PWh
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Contador de disparo de energia

Quantidade de energia retirada da rede de alimentacao (valor de disparo]. Este contador pode
ser reposto a partir do PC, teclado ou bus de campo. O valor do contador pode ser lido a partir
da unidade, consultando os valores dos seguintes nimeros de ID através do bus de campo.

ID 2296 Contador de disparo de energia

O valor deste contador tem sempre quatro digitos indicativos. O formato e a unidade do
Contador de Disparo de Energia serao alterados dinamicamente consoante o valor do
Contador de Disparo de Energia (ver exemplo abaixo).

0 formato e a unidade do Contador de Energia podem ser monitorizados através de ID2307
Formato do contador de disparo de energia e ID2309 Unidade do contador de disparo de
energia.

Exemplo:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...etc...

1D2307 Formato do contador de disparo de energia

Formato do contador de disparo de energia define a posicao do divisor decimal no valor do
Contador de Disparo de Energia.

40 = 4 digitos, 0 casas decimais
41 = 4 digitos, 1 casa decimal

42 = 4 digitos, 2 casas decimais
43 = 4 digitos, 3 casas decimais

Exemplo:

0,001 kWh (Formato = 43)
100,0 kWh (Formato = 41)
10,00 MWh (Formato = 42)

1D2309 Unidade do contador de disparo de energia

Unidade do contador de disparo de energia define a unidade para o valor do Contador de Disparo
de Energia.

0=kWh

1=MWh

2=GWh

3=TWh

4 =PWh
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ID2312 Reset do contador de disparo de energia

Reset do contador de disparo de energia.
0 Contador de Disparo de Energia pode ser reposto a partir do PC, teclado ou bus de campo. No
caso do PC ou do teclado, o reset do contador é feito a partir do menu M4 Diagnésticos.

No caso do bus de campo, o reset do Contador de Disparo de Energia pode ser feito especificando
um pulso ascendente (0 => 1) para ID2312 Reset do contador de disparo de energia.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




APLICAGAO VACON 100 VACON ® 232

3.5 DETECGAO DE FALHAS

Quando é detectada uma condicao de operacao anormal pelos diagnésticos de controlo do
inversor de CA, a unidade inicia uma notificacao visivel, por exemplo, no teclado. O teclado
mostra o c6digo, o nome e uma breve descricao da falha ou do alarme.

As notificacoes variam conforme a consequéncia e a accao necessaria. As Falhas fazem parar
a unidade e obrigam ao reset desta. Os A/larmesinformam sobre condicoes de operacao
anormais e precisam de reset, mas a unidade continua a funcionar. As mensagens Info requerem
reset mas nao afectam o funcionamento da unidade.

Para algumas falhas, pode programar respostas diferentes na aplicacao. Consulte o grupo de
parametros Proteccoes.

A falha pode ser reposta com o botdo Reset no teclado de controlo ou através do terminal de
E/S, bus de campo ou ferramenta do PC. As falhas sao armazenadas no menu do histérico de
falhas, que € pesquisavel. Na tabela que se segue sao apresentados os diferentes cddigos de
falha.

NOTA: quando contactar o distribuidor ou a fabrica devido a uma condicao de falha, registe
sempre todos os textos do visor, o cddigo da falha, a ID da falha, a informacao da fonte, a lista
de falhas activas e o histoérico de falhas.

A'informacao da fonte indica ao utilizador a origem da falha, a causa, o local onde ocorreu e
outras informacoes detalhadas.
3.5.1 APARECE UMA FALHA

Quando aparece uma falha e a unidade para, examine a causa da falha, execute as accoes
indicadas aqui e faca o reset da falha quer

1. premindo continuamente (2 s) o botdo Reset no teclado, quer

2. acedendo ao Menu Diagnosticos (M4), a Reset de falhas (M4.2) e seleccionando o
parametro Reset de falhas.

s1cp|(j| READY‘ ‘ o sms‘(j READY| | o $CP|(j READY| ‘ 1o

i Di i R faul
. MalnM4Menu c> N |ag’;1(->lstlcs o eseMtAL2 aults
M02i5to)r @ |j Ac(ti(\)/e) faults @ z» Reset faults
Pa{arlnst;ers @ Reset faults @ Help
=— Di i Fault hi
|?ggo)st|cs D a: ;9 )lstory

9152.emf

3. Apenas para teclado textual: seleccionando o valor Sim para o parametro e clicando em
OK.
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3.5.2 HISTORICO FALHAS

No menu M4.3 Historico falhas encontra-se o nimero maximo de 40 falhas ocorridas. Para
cada falha na memodria, ha também informacoes adicionais; consulte abaixo.

SI'OD|<_7| READY | /Xe} SI'OD‘c' READY | /Xe) SI'O:’lG‘ READY | ‘ /Xe}
o Diagn:gtylstics lj o Faul:ﬂ»:»:story o DeviMCA?&:ezmoved
Iil Active Taults @ External Fault 51 > Code 39‘
C O D H Fault old 891384s 1D 380!
[gﬁ‘j Reset faults 5::.6:’2;3; Faute 87106?: E:::e 712:?23:33 =
[T 75T | () vor ova Sperating Eime Saereoral|B
Source1
Visores do teclado textual:
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a a
Crn T 1 CT TiMMEIT T T
I'I"IILII_I ,"{l_-ll I_I_IHIIHI_HIILI'III Luoa
ML T O I 1@ LC v
. _ . _ [ o
| W h_4 | W h_4 | W
FWD REV vo KEYPAD BUS FWD REV vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a
[T CTOTEC
1] | I'Ill C

<
<

9155.emf

2q

W h_4
REV Vo KEVPAD  BUS REV Vo KEVPAD  BUS
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3.5.3 CODIGOS DE FALHA

Falha

Cédigo

de falha

Causa possivel

Solucao

Sobrecorrente 0 inversor de CA detectou uma Ver?ficar a carga.
1 (fatha de corrente demasiado alta (>4*IH] no Ver!f!car o motor.
hardware) Verificar cabos e
cabo do motor: ligacdes
1 * aumento repentino da carga pesada;| £s o Cutar marcha de
Sobrecorrente . curto—ci[cuito nos cabos do motor; identificacao.
2 (fatha de * motor_ngqadequadoA; N Aumentar' o tempo de
software) * as cjeflnlgoes do parametro nao aceleracio (P3.4.1.2/
estao correctas. P3.4.2.2).
Sobretensao Aumentar o tempo de
10 |(falha de desaceleracdo (P3.4.1.3/
hardware) A tensao da ligacdo CC excedeu os P3.4.2.3).
limites definidos: Usar interruptor de
2 e tempo de desaceleracao demasiado |travagem ou resisténcia
Sobretensdo curto; de travagem (opcionais).
11 |(falha de e picos de sobretensao na Activar controlador de
software) alimentacao. sobretensao.
Verificar tensao de
entrada.
Falha a terra A medicao de corrente detectou que a
20 |[falha de soma da corrente da fase do motor ndo .
hardware) & zero: Verlflcar o motor e os
3 - . respectivos cabos.
Falha a terra ¢ falha do isolamento dos cabos ou do Verificar os filtros.
21 |(falha de motor;
software) « falha do filtro (du/dt, sinusoidal).
Restaurar a falha e
reiniciar.
Verificar o sinal de
O comutador de carga esta fechado e a | feedback e a ligacdo do
Comutador de informacao de feedback permanece cabo entre a placa de
5 40 "ABERTA™: controlo e a placa de
carga . . ~
e funcionamento com falhas; alimentacao.
e avaria de um componente. Se a falhar ocorrer
novamente, contactar o
distribuidor mais
proximo.
Impossivel fazer reset a
Varias causas: partir do teclado.
¢ 0IGBT ndo funciona (tem defeito); |Desligar a alimentac3o.
7 60 |Saturacao e curto-circuito de descarga no IGBT; |NAO REINICIAR NEM
e curto-circuito ou sobrecarga na RESTABELECER A
resisténcia de travagem. ALIMENTACAO!
Contactar a fabrica.
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Codigo

Falha

Causa possivel

Solucao

600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

610

614

647

648

649

Falha do sistema

Falhou a comunicacao entre a placa de
controlo e a unidade de poténcia.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

A tensao da alimentacao auxiliar na
unidade de poténcia é insuficiente.

Avaria de um componente.

Operacao com falhas.

A tensdo da fase de saida n3o esta de
acordo com a referéncia.

Falha de feedback.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

0 software das unidades de controlo e
de poténcia é incompativel.

Aversao de software nao pode ser lida.
A unidade de poténcia nao tem
software.

Avaria de um componente.

Operacéo com falhas (problema na
placa de alimentacao ou na placa de
medicao).

Sobrecarga da CPU.

Restaurar a falha e
reiniciar.

Fazer download e
actualizar com o
software mais recente
disponivel no website da
Vacon.

Se a falhar ocorrer
novamente, contactar o
distribuidor mais
proximo.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

Fazer RESET da falha e
desligar a unidade duas
vezes.

Fazer download e
actualizar com o
software mais recente
disponivel no website da
Vacon.

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

Erro de configuracao

Erro de software

Avaria de um componente (placa de
controlo)

Operacao com falhas

Avaria de um componente.
Operacao com falhas.

Operacao com falhas.
O software do sistema e a aplicacao
sdo incompativeis.

Restaurar a falha e
reiniciar.

Fazer download e
actualizar com o
software mais recente
disponivel no website da
Vacon.

Se a falhar ocorrer
novamente, contactar o
distribuidor mais
préximo.

Sobrecarga do recurso.
Falha ao carregar, restaurar ou
guardar o parametro.

Carregar as
predefinicoes de fabrica.
Fazer download e
actualizar com o
software mais recente
disponivel no website da
Vacon.
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Falha

Cédigo

de falha

Causa possivel

Solucao

Em caso de falha
A tensao da ligacao CC é inferior aos temporaria na tensao de
. _ . rede, restaurar a falha e
limites de tensao definidos: C .
~ . . reiniciar o inversor de
e tensao da rede demasiado baixa; . -
. CA. Verificar a tensao de
* avaria de um componente; rede. Se estiver normal
9 80 |Subtensao (falha)|e defeito no fusivel de entrada; ;. ) ’
~ tera ocorrido uma falha
e comutador de carga externo nao .
interna.
fechado. Verifique se ha falhas na
NOTA! Esta falha sé é activada quando a que se
. . rede eléctrica.
unidade esta no estado de Marcha. T
Contactar o distribuidor
mais préoximo.
¢ Problema na tensao de alimentacao | Verifique a tensao de
e Falha no fusivel ou nos cabos de alimentacao, os fusiveis
alimentacao e 0 cabo de alimentacao
10 PA| ’ , o T
Fase de entrada A carga tem de ser 10-20% no minimo |a ponte rectificadora e o
para que a supervisao funcione. controlo da porta do
tiristor (MR6->).
A medicao de corrente detectou falta .
’ Verificar o motor e o
- de corrente na fase de um motor: .
1 100 Supervisao da « problema no motor ou nos respectivo cabo.
fase de saida , Verificar o filtro du/dt ou
respectivos cabos; sinusoidal
e falha do filtro (du/dt, sinusoidal). :
Superviséo do Verificar a resisténcia de
110 |interruptor de travagem e a cablagem.
travagem (falha | Nenhuma resisténcia de travagem Se estas estiverem em
12 de hardware) instalada. condicdes, a resisténcia
Alarme de Resisténcia de travagem avariada. ou o interruptor tém
saturacio do Falha do interruptor de travagem. uma falha. Contactar o
m interruptor de dIS’trlbUIdor mais
travagem proximo.
A temperatura ambiente
Subtemperatura | Temperatura medida no dissipador de |é muito baixa para o
13 120 |doinversor de CA|calor da unidade de poténcia ou na inversor de CA. Colocar o
(falha) placa de controlo demasiado baixa. inversor de CA num local
mais quente.
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dceofdallghoa g Causa possivel Solucao
Sobretemperatur
130 g:c[)f;rt\rl]zrsor de Verificar a quantidade e
dissi ado'r de o fluxo reais do ar de
calorﬁ refrigeracao.
Verificar se ha pd no
Sobrgtemperatur Temperatura medida no dissipador de dissipador de calor.
a do inversor de P . ) dissIp Verificar a temperatura
131 |CA (alarme calor da unidade de poténcia ou na ambiente
14 dissipador de placa de clonltrolo demasiado alta. A frequéncia de
calor) Nota: os limites de temperatura do comutacso nao deve ser
dissipador de calor sao especificos as L
Sobretemperatur | octryturas. dem§5|ado alte?
132 |adoinversor de relativamente a
CA (falha, placa) t‘emperatura ambiente e
Sobretemperatur acarga do motgr.
2 do inversor de Verificar o ventilador de
133 CA (alarme refrigeracao.
placa)
15 140 |Blog. motor 0 motor esta bloqueado. Verificar o motor e a
carga.
Reduzir a carga do
motor.
Se 0 motor nao estiver
16 150 Sobretemperatur 0 motor esta sobrecarregado. sobrec?rregado,verlflcar
a do motor os parametros do
modelo de temperatura
(pardmetro Grupo 3.9:
Proteccoes).
Verificar a carga.
- Verificar os parametros.
17 160 . . .
Subcarga motor |Motor sem carga suficiente Verificar os filtros du/dt e
sinusoidal.
Sobrecarga o
180 |(supervisdo de \I?lmfmmr carga.
curta duracdo) | A poténcia do inversor de CA é muito | o cor
19 alta dimensionamento da
181 [5°b"e<??r93 q ’ unidade. E insuficiente
supervisao de ara a caraa?
longa duracao) P g
S6 aparece na aplicacao especifica do |Restaurar a falha e
cliente, se a funcionalidade for usada. |reiniciar o inversor de
Falhou identificacao do angulo de CA. Aumentar o nivel da
240 arranque. corrente de
25 . o
241 Falha ctrl motor | ] O rotor move-se durante a identificacao.
identificacao Consultar mais
¢ 0 novo angulo identificado nao informacoes na fonte do
corresponde ao valor existente histérico de falhas.
O arranque da unidade foi impedido. O
pedido de marcha fica activado (LIG.) Restaurar a falha e parar
Arranque quando se carrega na unidade um novo o inversor de CA P
26 250 |. d software (firmware ou aplicacao), uma '
impedido L N ’ Carregar o software e
nova definicao de parametro ou iniciar o inversor de CA
qualquer outro ficheiro novo que afecte '
o funcionamento da unidade.
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Falha

Cédigo

de falha

Causa possivel

Solucao

Termistor Atex detectou Fazer reset da falha.
29 280 |Termistor Atex Verificar termistor e
sobretemperatura . ~
ligacoes.
O sinal A de Seguranca desl. nao Restaurar a falha e
290 |Seguranca desl. |permite definir o inversor de CA para o |reiniciar o inversor de
estado PRONTO CA.
. N Verificar os sinais entre a
0 smgl B de' S'egulranga desl. nao placa de controlo e a
291 | Seguranca desl. |permite definir o inversor de CA parao | nidade de poténcia e o
estado PRONTO conector D.
. ~ Aparece quando esta instalado o Removgr ° |ntferruptor
Configuracao de |. . - de configuracao de
500 ’ interruptor de configuracao de ’
seguranca ’ seguranca da placa de
seguranca
controlo.
. - Foram detectadas demasiadas placas Ren.wovelr as placg; .
Configuracao de S . -y opcionais STO adicionais.
501 ’ opcionais STO na unidade. S6 ha
seguranca Consulte o Manual de
suporte para uma.
Seguranca.
Inserir a placa opcional
502 Configuracao de |A placa opcional STO foi instalada na | STO na ranhura correcta.
seguranca ranhura incorrecta. Consulte o Manual de
Seguranca.
Instalar o interruptor de
Configuracao de |Falta o interruptor de configuracao de configuracdo de
503 seguranca seguranca na placa de controlo. seguranca na placa de
30 9 7 9 ’ P ' controlo. Consulte o
Manual de Seguranca.
Instalar o interruptor de
. ~ O interruptor de configuracao de configuracgo de
Configuracao de . ’ seguranca no local
504 ’ seguranca foi instalado ’
seguranca . ’ correcto na placa de
incorrectamente na placa de controlo.
controlo. Consulte o
Manual de Seguranca.
Verificar a instalacao do
: - O interruptor de configuracao de |nter_ruptor~de
Configuracao de L . configuracao de
505 ’ seguranca da placa opcional STO foi ’
seguranca . ¢ seguranca na placa
instalado incorrectamente. .
opcional STO. Consulte o
Manual de Seguranca.
Verificar a instalacao da
Configuracao de |Perdeu-se a comunicacao com a placa | placa opcional STO.
506 ’ . ’
seguranca opcional STO. Consulte o Manual de
Seguranca.
Restaurar a unidade e
Configuracao de |0 hardware nao suporta a placa reiniciar. Se a falha voltar
507 ’ . a ocorrer, contactar o
seguranca opcional STO o .
distribuidor mais
proximo.
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Cédigo

de falha

Falha

Causa possivel

Solucao

520 Diagnosticos de |Avaria de um componente na placa Restaurar a unidade e
seguranca opcional STO reiniciar.
Diaanésticos de | F3tha de diagnéstico do termistor Se a fatha voltar a
521 | 2910 ATEX. Falha na ligagao de entrada do | ocorrer, substituir a
9 7 termistor ATEX. placa opcional.
Verificar a ligacao de
entrada do termistor
30 . " N S ATEX.
Diagndsticos de | Curto-circuito na ligacao de entrada do " L
522 , Verificar ligacao ATEX
seguranca termistor ATEX. ’
externa.
Verificar termistor ATEX
externo.
Foi ligado o botao de paragem de Quando a funcao STO
530 |Safe torque off emergéncia ou foi activada alguma estd activada, a unidade
outra operacao STO. estd em estado seguro.
A velocidade do ventilador ndo esta
exactamente de acordo com a
N ) . Restaurar a falha e
) . referéncia de velocidade. Porém, o . .
311 | Refrig. ventil. . . reiniciar. Limpar ou
inversor de CA funciona o .
. substituir o ventilador.
correctamente. Esta falha so aparece
32 nas unidades MR7 e maiores.
Mudar ventilador e fazer
. : Vida util do ventilador (50.000 h) reset do contador do
312 | Refrig. ventil. o
atingida. tempo de uso do
ventilador.
0 modo de disparo da unidade esta o S
. - . ~ | Verificar as definicoes do
activado. As proteccoes da unidade nao arAmetro e os sinais
Modo de disparo |estdo a ser usadas. NOTA: o reset deste P -
33 320 . e . Algumas das proteccoes
activado alarme é feito automaticamente . - ’
. . da unidade estao
quando o modo de disparo esta .
. desactivadas.
desactivado.
A unidade de poténcia foi mudada por
. outra de tamanho correspondente. Fazer reset da falha.
Disp. alterado . - ) o . .
361 . O dispositivo esta pronto a utilizar. Os | NOTA! A unidade €
(mesmo tipo) N D L L .
parametros ja estdo disponiveis na reiniciada apos o reset.
unidade.
. Placa opcional na ranhurg B tlfocada Fazer reset da falha. Vao
Disp. alterado por outra anteriormente inserida na L
362 . . o , ser usadas as definicoes
37 (mesmo tipo) mesma ranhura. O dispositivo esta . - ’
. antigas do parametro.
pronto a utilizar.
363 Disp. alterado Igual a ID362 mas relativo a Ranhura C.| Ver acima.
(mesmo tipo)
Disp. alterado o .
364 . Igual a ID362 mas relativo a Ranhura D.| Ver acima.
(mesmo tipo)
Disp. alterado o .
365 . Igual a ID362 mas relativo a Ranhura E.| Ver acima.
(mesmo tipo)
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Falha

Cédigo

de falha

Causa possivel

Solucao

Placa opcional adicionada a ranhura B. | O dispositivo esta pronto
372 Disp. adicionado | A placa opcional esteve inserida a utilizar. Vao ser usadas
(mesmo tipo) previamente na mesma ranhura. O as definicoes antigas do
dispositivo esta pronto a utilizar. parametro.
38 373 Disp. adlc_lonado Igual a ID372 mas relativo a Ranhura C.| Ver acima.
(mesmo tipo)
374 Disp. ad|c.|onado Igual a ID372 mas relativo a Ranhura D.| Ver acima.
(mesmo tipo)
375 Disp. adlc'lonado Igual a ID372 mas relativo a Ranhura E.| Ver acima.
(mesmo tipo)
382 | Disp. removido EbaEcga opcional removida da ranhura A
39 383 |Disp.removido |lgual a ID380 mas relativo a Ranhura C. ([j]i;j;a?jétll.vgéjer:ar(;s;ta
384 |Disp. removido |lgual a ID380 mas relativo a Ranhura D.|da falha.
385 |Disp. removido |lgual a ID380 mas relativo a Ranhura E.
O dispositivo ja ndo esta
. Dispositivo desconhecido ligado disponivel. Se a falha
40 390 |Disp. desconh. (unidade de poténcia/placa opcional) voltar a ocorrer,
contactar o distribuidor
mais proximo.
Verificar as definicoes
dos parametros.
Verificar a quantidade e
o fluxo reais do ar de
refrigeracao.
Verificar a temperatura
ambiente.
Temperatura do IGBT calculada muito |Verificar se ha pd no
Temperatura alta. _ dissipaqor_de calor.
41 400 e Carga do motor muito alta A frequéncia de
IGBT . . -
e Temperatura ambiente muito alta comutacao nao deve ser
e Falha de hardware demasiado alta
relativamente a
temperatura ambiente e
a carga do motor.
Verificar o ventilador de
refrigeracao.
Executar marcha de
identificacao.
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Falha

Cédigo

de falha

Causa possivel

Solucao

Fazer reset da falha.
. Tipo diferente de unidade de poténcia |NOTA! A unidade é
Disp. alterado N - - L .
431 . . trocada. Os parametros nao estao reiniciada apos o reset.
(tipo diferente) : o L = .
disponiveis nas definicoes. Redefinir parametros da
unidade de poténcia.
Placa opcional na ranhura C trocada
. - . Fazer reset da falha.
JAA Disp. alterado por outra nao presente anteriormente . A
433 . . Redefinir parametros da
(tipo diferente) na mesma ranhura. Nenhumas .
T A placa opcional.
definicoes de parametros guardadas.
434 D.ISp' glterado Igual a ID433 mas relativo a Ranhura D.| Ver acima.
(tipo diferente)
435 D.ISp' glterado Igual a ID433 mas relativo a Ranhura D.| Ver acima.
(tipo diferente)
Fazer reset da falha.
. - Tipo diferente de unidade de poténcia |NOTA! A unidade é
Disp. adicionado .y A N - L .
441 : . adicionada. Os parametros nao estao |reiniciada apds o reset.
(tipo diferente) . o e = .
disponiveis nas definicoes. Redefinir parametros da
unidade de poténcia.
Placa opcional nao presente na mesma
45 443 Disp. adicionado |ranhura antes de ser adicionada na Redefinir pardmetros da
(tipo diferente) ranhura C. Nenhumas definicoes de |placa opcional.
parametros guardadas.
[AAA D.ISp' qdlmonado Igual a ID443 mas relativo a Ranhura D.| Ver acima.
(tipo diferente)
445 D_|sp. a_dlClonado Igual a ID443 mas relativo a Ranhura E.| Ver acima.
(tipo diferente)
46 662 |Reldgio tmp real vael d.e tensdo da p}lha do RTC baixo e Substituir a pilha.
é preciso mudar a pilha.
O software da unidade foi actualizado ~
Software Nenhuma accao
47 663 . (o pacote de software completo ou a L
actualizado s necessaria.
aplicacao).
Pelo menos um dos sinais de entrada gtjhdaar as pecas com
analdgica disponiveis desceu para o —
o . Verificar o circuito da
menos de 50% da gama de sinal entrada analéaica
50 1050 |Falha Al baixa minima definida. p gica.
. . Verificar se o parametro
O cabo de controlo esta partido ou -
Gama de sinal All
solto. . -
: : esta definido
Falha na origem do sinal.
correctamente.
O sinal de entrada digital definido pelo | Falha definida pelo
Falha externa do |parametro P3.5.1.11 ou P3.5.1.12 foi utilizador.
51 1051 . . . L . - o
dispositivo activado para indicar a situacao de Verificar entradas
falha no dispositivo externo. digitais/esquemas.
Verificar a ligacao do
1052 Falha d.e - A ligacao entre o teclado de controlo e |teclado e,
52 comunicacao S I L . .
1352 ’ o inversor de CA esta interrompida possivelmente, o cabo do
com o teclado
teclado
Fatha d_e - Foi interrompida a ligacao de dados s : -
comunicacao Verificar a instalacao e o
53 1053 ’ entre o master do bus de campo e a ’
com o bus de master do bus de campo.
campo placa do bus de campo
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Cédigo

de falha

Causa possivel

Solucao

1354 | Falha ranhura A
1454 | Falha ranhura B Verificar a placa e a
54 1554 |Falha ranhura C |Defeito da placa opcional ou ranhura ranhura. T
Contactar o distribuidor
1654 |Falha ranhura D mais proximo.
1754 | Falha ranhura E
Verificar se o motor esta
ligado a unidade.
Verificar se ndo ha carga
no veio do motor.

57 1057 |Identificacao Falhou marcha de identificacao. Assegurar que o
comando de arranque
nao é removido antes da
conclusao da marcha de
identificacao.

Verificar o estado e as
ligacoes da travagem
0 estado actual da travagem mecénica | mecanica.
58 1058 Travaggm permanece diferente do s_inal de Consultar o parametro
mecanica controlo por tempo superior ao P3.5.1.44 (ID1210) e 0
definido no P3.20.6. grupo de parametros
3.20: Travagem
mecanica.
1063 Falha de - Paragem rapida activada Verllflca~r o motivo de
paragem rapida activacao da paragem
rapida. Depois de
detectado e adoptadas
63 accoes correctivas,
Alarme de o _ restaurar a falha e
1363 paragem rapida Paragem rapida activada reiniciar a unidade.
Consultar o parametro
P3.5.1.26 e o grupo de
parametros 3.4.22.5.
Verificar a instalacao, o
Falha de S T
65 1065 | comunicacso Al|ga<;ao de dados’e_ntre oPC eo cabo e os term_lnals
’ inversor de CA esta interrompida entre o PC e o inversor
como PC
de CA.
Falha da entrada Verificar a refrigeracao e
1366 ,
do termistor 1 a carga do motor.
1466 Falha da entrada Verlfllcar a ligacao do
do termistor 2 ) termistor.
66 A entrada do termistor detectou um Sea ,entrada do _
aumento da temperatura do motor termistor nao estiver em
Falha da entrada uso, tem de ser ligada
1566 | | termistor 3 em curto-circuito.
Contactar o distribuidor
mais proximo.
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Cédigo

de falha Causa possivel Solucao
Alarme do O contador de manutencao atingiu o
1301 |contador de e ’
- limite de alarme.
manutencao 1
Falha do e _
1302 | contador de O C(_Jntador de manutencao atingiu o Efectuar a manutencao
manutencao 1 limite de falha. necessaria e fazer reset
68 Al d’ do contador. Consultar
1303 coi:randeor?je O contador de manutencao atingiu o os parametros B3.16.4
~ limite de alarme. ou P3.5.1.40.
manutencao 2
Falha do O contador de manutencao atingiu o
1304 |contador de e ’
- limite de alarme.
manutencao 2
E usado um nimero de ID nao Verificar os parametros
1310 existente para o mapeamento de no menu Mapeamento
valores para a saida de dados de de dados do bus de
processo do bus de campo. campo (capitulo 3.3.19).
O valor a ser mapeado
Falha de o , . pod.e.ser de t.|po nao
o Nao é possivel converter um ou mais |definido. Verificar os
comunicacao , N
69 1311 ’ valores para a saida de dados de parametros no menu
com o bus de
processo do bus de campo. Mapeamento de dados
campo
do bus de campo
(capitulo 3.3.19).
Excesso durante o mapeamento e a Verificar os parametros
1312 conversao de valores para a saida de |no menu Mapeamento
dados de processo do bus de campo (16 | de dados do bus de
bits). campo (capitulo 3.3.19).
Restaurar a unidade
0 comando de arranque esta activo e para restabelecer o
Arranque foi bloqueado para impedir a rotacao funcionamento normal.
76 1076 |. . - . ’ A necessidade de
impedido nao intencional do motor durante a o
T reiniciar depende das
primeira inicializacao. S
definicoes dos
parametros.
Foi excedido o nUmero maximo de 5
77 1077 |>5 ligacses ligacoes simultaneas activas a bus de Remover as ligacoes
7 campo ou ferramenta do PC activas em excesso.
suportadas pela aplicacao.
Isto pode dever-se auma
- A funcao de enchimento suave do tubagem rebentada.
Tempo limite de ’ o . o
. controlador PID atingiu o tempo limite. | Verificar o processo.
100 1100 |enchimento . - . o -
O valor de processo pretendido nao foi | Verificar os parametros
suave . .
obtido dentro deste tempo. no menu Enchimento
suave M3.13.8.
Controlador PID: o valor de feedback |Verificar o processo.
Falha de D o o T
. ultrapassou os limites de supervisao | Verificar as definicoes do
101 1101 |supervisao de N .
feedback (PID1) (P3.13.6.2, P3.13.6.3) e 0 atraso parametro, os limites de
(P3.13.6.4), caso esteja definido. supervisao e o atraso.
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Codigo Falha

de falha Causa possivel Solucao
Falha de Controlador PID externo: o valor de
feedback ultrapassou os limites de Verificar as definicoes do

105 1105 |supervisao de

feedback (ExtPID) supervisao (P3.14.4.2, P3.14.4.3) e 0 parametro, os limites de

atraso (P3.14.4.4), caso esteja definido. | supervisdo e o atraso.

O sinal de supervisao da pressao de Verificar o processo.

1109 Lo entrada [P31392] ficou inferior ao Verificar os parémetros
Super~\/|sao da limite de alarme (P3.13.9.7). no menu M3.13.9.
109 pressao de . _— _ s
entrada O sinal de supervisao da pressao de Ver|f|c~ar o sensor de
1409 entrada (P3.13.9.2) ficou inferior ao pressao de entrada e as
limite de falha (P3.13.9.8). ligagoes.

Pelo menos um dos sinais de entrada
de temperatura seleccionados

1315 (P3.9.6.1) atingiu o limite de alarme Determinar a causa do
11 Falha de (P3.9.6.2). aumento da
temperatura 1 Pelo menos um dos sinais de entrada | (emperatura.
1316 de temperatura seleccionados Verificar o sensor de
(P3.9.6.1) atingiu o limite de falha temperatura e as
(P3.9.6.3). ligacdes.
— Verificar se a entrada de
Pelo menos um dos sinais de entrada temperatura esté ligada
1317 de temperat.ura. sele-cc.lonados por cabo se nio estiver
(P3.9.6.5) atingiu o limite de falha ligado qualquer sensor.
112 Falha de (P3.9.6.6). Consultar mais
temperatura 2 Pelo menos um dos sinais de entrada |informacdes no manual
1318 de temperatura seleccionados da placa opcional.
(P3.9.6.5) atingiu o limite de falha
(P3.9.6.7).
700 Utilizada aplicacao nao suportada. Mudar de aplicacao
300 701 Sem suporte Utilizada placa opcional ou ranhura Retirar a placa opcional

nao suportada.

Tabela 135. Cdodigos de falha e descricdes
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