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1. INTRODUCAO

O painel de comando com o cartdo INTEGRAL+ permite configurar o atuador para
aplicacbes especificas. Para realizar estas configuracbes é necessario realizar
alteracdo em suas chaves ( Switch ) e pontes ( Jumper ). O atuador e fornecido com
sua configuracdo béasica, porém caso seja requisitado, pode ser fornecido com uma

configuracéo especial. Esta configuracédo pode ser modificada pelo cliente.

2. CONFIGURACAO

A configuracao é facilmente alterada modificando as chaves e pontes.
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3. FONTE DE ALIMENTACAO

1.1. ALIMENTACAO DO ATUADOR

A alimentacg&o do atuador pode ser Trifasica, Monofasica ou Corrente Continua.
Ponte 100 - (Localizada na parte inferior da placa Cl 2701).
Na alimentacéo trifasica um controlador de fase corrige automaticamente as ordens

das fases.



Em caso de alimentacdo monofasica ou DC, é necessario inibir o circuito para
correcdo automatica de fase e deteccdo de fase, movendo a ponte 100 para a

posicdo M.

—» ALIMENTACAD MONOFASICA OUDC.

1.2. FONTE DE SAIDA

Uma fonte de alimentacdo de 23V/1,2VA C.C. esta disponivel (através do cartdo
Cl2701) para toda légica do circuito. Esta unidade de fonte de alimentacao é isolada

dos outros circuitos elétricos.

4. OPERACAO DO ATUADOR

1.3. DIRECAO DE ROTACAO

Na configuracdo béasica, o atuador fecha no sentido horéario.
Chave 7
Mova a chave 7 para posicdo B para a valvula fechar no sentido anti-horario esta

chave reverte:

A Direcao de rotacdo do motor;
A Chaves de limite de curso;

A Chave de torque;
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1.4. TIPO DE FECHAMENTO

Na configuracdo béasica, o atuador fecha pela chave de limite de posicao.

Chave 1
Mova a chave 1 para a posicédo B para fechar a valvula por torque. O limite de curso

associado, também precisa ser acionado quando a valvula estiver fechada.

FAULT
REL&Y

HLON 053
T 8
OSL LNNHS
QI0H 007
% J10M

Prio
E rity

AUy GO0 [SPECTFIC
F L { — FECHAMENTO POR TORGUE

Bms
A A BASIC |

131211100 87 6 5 4 321
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Obs: O limite de curso € usado para indicacdo de valvula fechada e também para

detectar acionamento de torque ao meio do curso como falha e acionamento de

torque no limite de curso como normal.

1.5. DESCONSIDERAR TORQUE DE ABERTURA AO INICIAR ABERTURA A
PARTIR DA VALVULA FECHADA

Na configuracdo basica, a chave de torque de abertura estd ativa em todo o
percurso.

Chave 6

Mova a chave 6 para a posicdo B, para desconsiderar a chave de torque de abertura

na posicéo de valvula fechada, ao abrir a valvula a partir desta posicao.
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Obs: Este procedimento precisa ser usado quando o atuador com chave de torque
mecanicamente mantida (tipo SR) for programado para fechar por torque. Isto evita

gue a chave de torque de abertura seja acionada ao iniciar a abertura.
1.6. RETARDO PARA REVERSAO DE ROTACAO

Na configuracéo basica, o retardo na reversao de rotacao é de 50ms. Ponte 25 em A
define 50ms.

Chave 25

Mova a ponte 25 para a posicdo B (200ms) para ter um retardo de reversdo de
200ms.

REL.":"."‘f" 3 \

".
| . RETARDO MNA REVERZAD DE 200ME.

\fﬂ: 200md £V

Obs: A alteracdo do retardo na reversdo € um ajuste especifico para o fabricante.

N&o deve ser alterado no cliente. Permite usar motores monofasicos de maior porte.



5. COMANDO REMOTO

O controle remoto de um atuador equipado com o cartao eletronico CI2701 pode ser
feito a partir de uma fonte de tensdo externa ou interna. As entradas no cartdo sao
totalmente isoladas com acopladores-opticos.

Comandos por pulso (com auto-retencdo) requerem 4 fios conectados aos terminais
de usuario (bornes 04 a 10): comum, parar, abrir e fechar. Caso o botdo de parada
nao seja utilizado, ndo conecte o fio PARAR. Neste procedimento, os contatos de

abrir (ou fechar) deverao ser mantidos para operar o atuador.

1.7. COMANDO POR CONTATO SECO

No caso de comando através de contatos seco, uma ponte precisa interligar os
bornes 05-06.

COMANDO POR PULSO COMANDO RETIDO
L4 4
5 — 5
8 I~ sToP i:
S e S 7
|8 . 8 ]
19 T 9| FECHA
10 ABRE 10 ABRE
1.8. COMANDO POR TENSAO

O comando remoto pode ser feito com tensdo AC ou DC. Para tens6es menores (10

a 55 V) use o borne 05. Para tensdes maiores (55 a 250 V) use o borne 04.

Atencao: Nunca utilize tensdes maiores que 55 V no borne 05.



55-250 V ==
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4 1055V 2~ 4
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B ]
7 STOP 7 STOP
8 12 8 T
g —___-:‘ FECHA g —— | FECHA
10 —— — ABRE  paga canceLar comsnpopor |10 —— — ABRE
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1.9. COMANDO POR CONTATO UNICO

E possivel controlar o atuador com um Gnico contato externo.

- Contato fechado: abrir valvula;

- Contato aberto: fechar valvula;

E necesséario configurar o atuador com prioridade para abertura (ver. 5.4).
O controle oposto também é possivel:

- Contato fechado: fechar valvula;

- Contato aberto: abrir valvula;

E necessario configurar o atuador com prioridade para fechamento (ver. 5.4).

4 4]

5 5o—

6 :| G J

T 3 7 i

3 CONFIGURAGAD: 51 CONFIGURAGED

5 PRIORIDADE PARA ABERTURA ——  CLOSE|  FRIORIDADE PARA FECHAMENTO
e OPEN (CHAVE 10 N&, POSICAD B) _m_'—--" (CHAYE 3 M, POSICED B)

1.10. PRIORIDADE PARA ABERTURA OU FECHAMENTO

Na configuracdo basica ndo existe prioridade nem para abertura nem para
fechamento. Estas prioridades sao utilizadas para:

- Trocar a direcdo durante a operacdao sem comando de parada. Neste caso,
prioridade para abertura ou fechamento.

- Dar prioridade para um comando: se o atuador receber ambos os comandos
(abrir/fechar) e a prioridade para abertura.

- Controlar por contato unico.

10



Chave 9 — Mova a chave 9 para a posicdo B para configurar prioridade para

fechamento.

Chave 10 — Mova a chave 10 para a posicdo B para configurar prioridade para

abertura.

e
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051 LNMHS
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— PRIORIDADE PARA ABERTURA

87654 321
FauLt (B0, | 8o 2 g z FAULT CLOSEON [SpEGIFIC
RELAY § rty| 2 i = i RELAY  TOROUE J
S| &2 F L g i
oAlc * el — AINYERSAQ DO SEMTIDC DE

B B B MANOBRA NAO DEFENDE DO
m COMANDO DE STOP.
A A A BASIC |

131211109 8 7 6 5 4 321

1.11.  COMANDO DE EMERGENCIA (ESD)

ESD (Emergency Shunt Down) € um controle de emergéncia remoto com prioridade
sobre todos os outros controles. De acordo com a operacéo da valvula, o comando
ESD pode ser de abertura ou de fechamento. Para aumentar a disponibilidade do
atuador em condi¢des extremas, o comando ESD pode desconsiderar ate o sensor
térmico do motor.

OBS: O comando ESD néo esta disponivel quando o seletor LOCAL / REMOTO
estiver na posicado OFF.

Na configuracéo basica, o comando ESD é executado no fechamento de um contato.

Ponte 27 na posicao A ( contato aberto )

11



PONTE 27
Mova a ponte 27 para a posicao B ( contato fechado ) para executar o comando ESD

na abertura de um contato.

Atencao: Configurando desta forma, caso a entrada ESD nao seja conectada, o

atuador recebe um comando de operacéo.

Na configuracéo basica, o comando ESD executa o fechamento da valvula. Ponte 28

na posicao A.

PONTE 28

Mova a ponte 28 para a posicdo B para executar a abertura da valvula com o
comando ESD. Na configuracdo basica, o comando ESD nédo é executado caso o
sensor térmico do motor esteja atuado.

Chave 8 — Mova a chave 8 para a posicédo B para desconsiderar o sensor térmico do

motor para o comando ESD.

T ™
/ﬂ/g | o o |
/24 23 RN
' )
finput o o =
mergenty o K | '| L CONFIGURAZAD DO COMANDD ESD POMNTE 27 E 25
Tl L T
- EHE o =l
\\ 25

/
\i

m wll
rauct (O] |8l 2| 6]z FAULT CLOSE ON
reLay (2| e 121 715|818 pELay  tomoue |SDECIFIC)
ity [ £ e[ S|z | =
573|8 i
orlcL| 2| 7| 2| 5|

— DESCONSIDERAR SENSOR

B B B TERMICO DO MOTOR COM
COMANDO ESD.
A A A< BASIC |

131211109 8 7 6 5 4 321
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1.12. INIBIR CONTROLE LOCAL

A inibicdo do controle local € um comando remoto. Este comando congela os
comandos de abertura e fechamento locais ficando somente os comandos via
remoto, mesmo com a seletora na posicéo local.

Para inibir parada local e geral, veja 6.3 ( chave 4 na posicéao B).

[4 | comanda por contato 4 ( 55-250V) . comando por tenséo
5 1055y —m

5] 5 —(osv) (G0 ou AC)

L] STOP B STOP

~+{ _CLosg ¥ 1 Cclosg ¥

10— OPEN gl OPEN

M1 __Local control inhibition IR _Local control inhibition

7 “ESD £Vl “ESD

OBS: O comando inibir comando local ndo esta disponivel com o posicionador
(Posigam +). E substituido automaticamente pela fungio CONTROLE AUTO/ON-
OFF.

6. COMANDO LOCAL

Assim como o comando remoto, o comando local pode ser usado. Uma seletora de
comando permite escolher entre comando stop, off, local, ou remoto. Outra seletora

de comando permite escolher entre abrir ou fechar a valvula.

REMOTES DISTAMNCE

13



1.13. AUTO-RETENCAO NO CONTROLE LOCAL

Na configuracdo basica, os controles locais sdo auto-retentivos ( um pulso é o
suficiente para abrir ou fechar a valvula ).

Chave 5

Mova a chave 5 para a posicdo B cancelar a auto-retencéo ( os comandos de abrir e

fechar devem ser mantidos até o final do curso ).

on

FALLT

FAULT CLOSE ON ]
et SPECIFIC

Pria RELAY TORQUE

rity
0A|CL| 1

B B B _, CONTROLE LOCAL SEM
W AUTO-RETEMGAD
A M L A A (BASEC |

131211102 BT 6 5 4 321

—
ot

HL ON S
™

OSL LNNHS

% 310N

a10H

1.14. PARADA LOCAL

Na configuracdo basica é possivel parar o atuador localmente, mesmo que o seletor
LOCAL / REMOTO esteja na posi¢cédo remoto.

Pino de travamento

EX: Para travar o seletor na posicéo local ajuste o pino de travamento para local e

solte.

1.15. PARADA GERAL

Na configuracdo basica € possivel causar uma parada geral do atuador. Mova o
seletor LOCAL / REMOTO para posicédo OFF. Neste caso, nenhum controle elétrico (
local ou remoto) € possivel.

Caso o comando remoto “inibir controle local” seja usado, a prioridade permanece
com a funcéo parada geral.

Chave 4

14



Mova a chave 4 para a posi¢ao B, para inibir parada local e parada geral quando o

[5]
| ey
0L LNNHS

FALLT

comando remoto “inibir controle local” estiver acionado.
=
RELAY

Epr'ii?” A Goneot [BPECIFIC
I } ; F L } — PARADA LOCAL NAO POSSIVEL
COM COMANDO LOCAL INIBIDO

B r B B
A A A BASIC

131211109 8 7 6 5 4 321

w
010H 201
¥ 210N

A

HLON 383

1.16. BLOQUEIO DO SELETOR LOCAL/REMOTO

O seletor LOCAL / REMOTO pode ser bloqueado na posicdo OFF.

7. SINALIZACAO / INDICACOES

A indicac&o remota pode ser feita através de 5 relés:

- 4 relés de contato simples para indicacdo de operacdo. Os contatos podem ser
normalmente abertos ou fechados.

Obs: relé livre de tensao, apenas com contatos normalmente abertos.

- 1 relé de contato reversivel para monitoramento de falha.

Obs: o relé de falha € normalmente energizado, e desenergizado em caso de falha

15



Tabela de informacdes nos relés:

Relé | Informacdo Transmitida Posicao da Ponte Borne

1 Atuador aberto 14 - LSO 13-14
Torque na abertura 14 - TSO

2 Atuador fechado 15-LSC 15-16
Torque no fechamento 15-TSC

3 Atuador aberto 16 — LSO 17 - 18
Torque na abertura 16 - TSO
Seletor Remoto/Local em local 17 — LOCAL
Seletor Remoto/Local em remoto | 17 — REMOTO
Atuador em movimento (elétrico) 18 — EM MOVIMENTO
Atuador abrindo (elétrico) 18 - ABRINDO

4 Atuador fechado 19 -LSC 19 - 20
Torque no fechamento 19 -TSC
Comando ESD 20 - ESD
Atuador fechando (elétrico) 20 — CLOSING
Seletor Remoto/Local em local 21 — LOCAL
Seletor Remoto/Local em remoto | 21 — REMOTO

1.17. INDICACOES PULSANTES

Na configuracdo basica, as informacdes:

- Atuador em movimento

- Atuador abrindo

- Atuador fechando

Nao sdo pulsantes.

16



Chave 11
Mova a chave 11 para a posicdo B para transformar estas informacdes em sinais

pulsantes.

1

Indicacdes:

BELAY TORQUE

2,

=
HL ON O53
OS1 INAHS

aioH
#* J10N

» Atuador em movimento

B . m B |7 > Atuador abrindo
A w ; A A (BASIC | > Atuador fechando pulsante

131211108 8765 4 321

1.18. RELE DE INDICACAO 1

Na configuracdo basica, o relé 1 indica atuador aberto (ponte 14 na posicao A).

Ponte 14
Mova a ponte 14 para a posicao B, para o relé 1 indicar torque na abertura.

Na configuracdo basica, o relé 1 tem contato normalmente aberto ( ponte 22 na

posicao A ).
Ponte 22
Mova a ponte 22 para a posi¢ao B, para o relé 1 ter o contato normalmente fechado.
I -~ I T
/ 15 14 \
Al = N
[ 8|8 &8 S 8 A
[ | RELAYZ|| RELAY 1 EJ  Configuracio do relé 1
I-. 4 N N 5 FPonte 14 e 22,
KT! |[:|—:n a | |:1—:r. a |/
23 22
] et

1.19.  RELE DE INDICACAO 2

Na configuracdo basica, o relé 2 indica atuador fechado ( ponte 15 na posicdo A ).

17



Ponte 15
Mova a ponte 15 para a posicao B, para o relé 2 indicar torque no fechamento.
Na configuracdo basica, o relé 2 tem contato normalmente aberto ( ponte 23 na

posicao A).

Ponte 23

Mova a ponte 23 para a posicao B, para o relé 2 ter o contato normalmente fechado.

a2 T
[ 15 14\
|:|| |:|_:I1 :|| - :|| ”\._'
(3l =2 2| & @ \
{ O 0 0 2 o A
|, [RELAYZ|| RELAY1 4 — Configuracéo do relé 2
1
\ 1 e 0 A | 7 FPonte 15 e 23
' i
=] = =|//
23 22
\‘q__ (=] -

1.20.  RELE DE INDICACAO 3

Na configuracdo basica, o relé 3 indica atuador aberto (ponte 16 na posicao A).

Ponte 16

Mova a ponte 16 para a posicao B, para o relé 3 indicar torque no abertura.

Ponte 17

Mova a ponte 17 para a posicdo A, para o relé 3 indicar posicao local selecionada no
seletor LOCAL/REMOTO.

Mova a ponte 17 para a posicao B, para o relé 3 indicar posicdo remota selecionada
no seletor LOCAL/REMOTO.
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Ponte 18

Mova a ponte 18 para a posicao A, para o relé 3 indicar atuador em movimento.
Mova a ponte 18 para a posi¢cao B, para o relé 3 indicar atuador indicar abrindo.

Na configuracdo basica, o relé 3 tem contato normalmente aberto ( ponte 24 na

posicao A).

Ponte 24

Mova a ponte 24 para a posicao B, para o relé 3 ter o contato normalmente fechado.

/2“1” it —» CONFIGURAGAO DO RELE 3: 16,17, 18 ¢ 24.

L = .. } = NICA PONTE PARA 16 17 e 18,
III.' .DDDOD- D'_D D| mfn_|ﬂ| |'_|.
1 s3 8% 88|83
| = = =z 0 HEl
. z 2 m | L/
I'l. (7} k J
| RELAY 3 ' I

/
@ 24 ’J
Lo o W/
- [200ms | o

1.21. RELE DE INDICACAO 4

Na configuracdo bésica, o relé 4 indica atuador fechado ( ponte 19 na posicdo A ).
Ponte 19

Mova a ponte 19 para a posicao B, para o relé 4 indicar torque no fechamento.

Ponte 20
Mova a ponte 20 para a posicao A, para o relé 4 indicar atuador em comando ESD.

Mova a ponte 20 para a posi¢ao B, para o relé 4 indicar atuador fechado.
Ponte 21

Mova a ponte 21 para a posi¢ao A, para o relé 4 indicar posicao local selecionada no
seletor LOCAL/REMOTO.
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Mova a ponte 21 para a posicao B, para o relé 4 indicar posi¢cdo remota selecionada
no seletor LOCAL/REMOTO.

Na configuracdo basica, o relé 4 tem contato normalmente aberto ( ponte 26 na
posicao A).

Ponte 26

Mova a ponte 26 para a posicao B, para o relé 4 ter o contato normalmente fechado.

A’zﬁﬁ|_h‘_“]"
/21 20 1;\\
o o o | | o oo | |I:I:I:I] =] |A\ ) . .
g = E g % g I—i;l'ﬁ o CONFIGURATCAD BASICA DO RELE 4. 19, 20, & 26,
[} = == @ 5
: 3 % g é — LUNICA PORTTE PARA 19, 20,8 21,
I Ty, \' .': _.-:ral
'\f___)' RELAY 4 7/
268
e Switch &
1.22. RELE DE FALHA

O relé de falha indica a nao disponibilidade do atuador ou alguma operacao anormal.
O relé de falha € normalmente energizado, sendo desernegizado em caso de falha.
O relé de falha sinaliza os seguintes eventos:

- Falta de alimentacéao, tensdo de controle, ou queima de fusivel;

Falta de uma fase ( no caso de alimentacéo trifasica );

Acionamento do sensor térmico;

Perda do sinal de entrada 04-20mA ( opcional Posigam )*.
Seletor LOCAL/REMOTO na posicao local ou off**

*na versao sem posicionador, a chave 2 fica sem efeito.
**No caso de “inibir comando local”, seletor na posicdo local ndo indica falha, pois o
atuador permanece disponivel para comandos remotos.

O usuario pode modificar as condi¢cdes nas quais o relé de falha € desenergizado.
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Chave 2
Mova a chave 2 para a posi¢ao B, para que a perda de sinal de entrada 04-20mA

nao seja sinalizada como falha ( opcional Posigam ).

Chave 3
Mova a chave 3 para a posicao B, para que o seletor LOCAL/REMOTO em posicao

local ou off ndo seja sinalizado como falha.

Chave 12
Mova a chave 12 para a posi¢ao B, para que o acionamento de torque na abertura

seja sinalizado como falha.
Chave 13

Mova a chave 13 para a posicdo B, para que o acionamento de torque no

fechamento seja sinalizado como falha.
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[l |-
FauTMlpro |BICE|I2 | FAULT CLOSEON [gpEciEc)
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A| — ;| A A {BASIC
131211100 87 6 5 4 321

Aot ® . 18led 25 -
AT |E[cU 2|8z | FauLT cLosEon
RELAY rity SL':. z L?. 5 geLay  tonoue o ECIFIC) ) SELETOR LOCALIREMOTO EN LOCAL
EENEE 0L OFF NAQ SINALIZA FALHA,
B B B
A A A {BASIC |
131211109 87 6 5 4 321
Blel 2|5
FAULT e z FAULT CLOSE ON T
RELAY pl:ﬁ’-y. g : gl |I C: RELAY TORGQUE SFEC“:lg
C: #:' = 'Q n
D’(L’:L | |G| o|* y TORQUE NO FECHAMENTO
B B B¢ SINALIZA FALHA,
A . A A {BASIC
131211109 8 7 6 5 4 321

H Blol 2|5 )
FAULT| Moo [S[CLZ| Bz | FAULT CLOSEON [gpEGIFIC
ot = A N e B e e T ' > TORGUE NA ABERTURA
SREREREE SINALIZA FALHA
B B B
A A A { BASIC
131211109 8 7 6 5 4 321

NOTA: O sistema é capaz de detectar se o atuador esta configurado para fechar com

torque, e neste caso nao indicar falha.
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8. FUSIVEIS DE PROTECAO

Formas de acesso:

Desligue a alimentagao do atuador;

Remova a tampa da caixa elétrica;

Desaperte os parafusos que fixam o bloco elétrico;

Mova o bloco elétrico alguns centimetros para tras, até visualizar os suportes de
fusivel;

- Remova as tampas do portas-fusiveis e troque os fusiveis se necessario.
Tipos de fusiveis:
FU1: Primério do transformador - 6,3 x 32mm — 0,5A — 500V

FU2: Secundario do transformador - 5 x 20mm — 0,5A

FU3: Secundario do transformador - 5 x 20mm — 0,052
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9. OPCIONAL POSICIONADOR

A placa posicionadora € conectado ao cartdo CI2701. O posicionador permite o
atuador alcancar uma posicao proporcional ao sinal de entrada. O painel de

configuracéo do posicioandor BERNARD permite:

- Acionamento dos comandos locais;
- Adaptar o atuador a diferentes tipos de entradas;

- Configurar o atuador em caso de perda do sinal de entrada;

LED IMDICADOR DE
ABERTURA DO ATUADOR

COMUTADOR DE LED IMDICADOR DE L
MAR DO WARILLAL FECHAMEMTO DO ATUADOR

FOTEMCIOMETRO DE
AJUSTE 100%

A% o ;
A i1y L Oy
h D
CLOSE OPEN
0%, . N00%
. |POT = |"|.[" A NLLA
17 |REW { 22 A5 7R910 1\-!__/:21 MANUAL
| [ ~
T |
‘ Shral 18V IB+POT REY
= = D& 10W 4/8/9/10 B
e die Of20mA 478/ B
71 COM. Lgss of Signd OPEN 54
= CLOSE 68
yINPUT -
SIGNaL L)
[:_;
FPOTEMCIOMETRO DE POTENCIOMETRO DE

AR DO hASPILLAL

AJUSTE DE BANDA
MORTA

COMUTADOR DE
COMFIGLIRACAD

1.23. CONFIGURACAO DO SINAL DE ENTRADA

A entrada de sinal na configuracéo basica € de 4-20mA.
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1.23.1. OPERACAO COM SINAL DE 0-20mA

Mova as chaves 4 e 8 para a posicao B para operacao com sinal de 0-20mA. O sinal
de saida ( indicador de posicdo ) € igual a 0-20mA.

1.23.2. OPERACAO COM SINAL 0-10V

Mova as chaves 4, 8, 9 e 10 para a posicdo B para operacdo com sinal de 0-10V. O
sinal de saida ( indicador de posicéo ) € de 0-20mA.

1.24. CONFIGURACAO DA DIRECAO DE OPERACAO

Na configuracdo basica, os valores de 4mA séo para valvula fechada e 20mA para
valvula aberta.

Chave 3 - Conexao do potencidmetro

Mova a chave 3 para a posicao B, e mova a conexéo do potenciometro no atuador
da posicdo “POT STD” para a posicao “POT VER” para obter 4 mA para valvula

aberta e 20mA para valvula fechada.

Configuracao da direcéo de operacéo
Abrir Fechar
Tipo de sinal | 4mA --------- >20mA AMA --------- >20mA
de entrada OmA --------- >20mA OmA --------- >20mA
oV ---——---- >10V OV ----——--- >10V
Acéo na | Fechamento | Fechamento Fechamento Fechamento
Valvula Horario Anti-Horario Horario Anti-Horario
Cartao CI2701 | Cartdo GAMK:
Configuracio Béasica Chave 7 em B | Chave 3 em B | Bésica
(standard) Potencidmetro | Potenciometro | (standard)
Reverso Reverso
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1.25. CONFIGURACAO DA FUNCAO “STAY PUT”
Com sinal de entrada 4-20mA, é possivel configurar uma posicdo de seguranca em
caso de perda de sinal de entrada. Na configuracdo basica, a funcdo é ativa, e o

atuador permanece em posi¢ao no caso de perda do sinal de entrada.

Mova a chave 5 para posicdo B para o atuador abrir em caso de perda do sinal de

entrada.

Mova a chave 6 para posicao B para o atuador fechar em caso de perda do sinal de

entrada.

Mova a chave 8 para posicéo B para desativar a funcdo “STAY PUT".

Atencdo: em caso de sinal de entrada 0-20mA ou 0-10V, a funcdo “Stay put’ nao
pode ser usada e deve ser desativada. Mova a chave 8 para posicao B.

1.26. AJUSTE DA BANDA MORTA

Este ajuste é feito em fabrica, mas o cliente pode ajusta-lo no potenciémetro “DEAD

BAND”. Para reduzir a banda morta gire o potencidbmetro no sentido horario.

Atencao: Reduzir a banda morta ao minimo pode provocar instabilidade no atuador

1.27. OPERACAO LOCAL

E possivel simular um sinal de entrada 4-20mA localmente para verificar a operagéo

do atuador.
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AUTO 0% 400 > AUT: OPERAGAD POR SINAL EXTERNG

2 0%: SINAL INTERNO 0% ( 4mA, CONFIG. BASICA )

L— 7T 2 MAN: AJUSTE DO SINAL INTERNO DE 0% A 100%

| /]
Uy, MAN
2100 %: SIMAL INTERMO 100% { 20mA, COMFIG. BﬁSICA)

O seletor LOCAL/REMOTO deve ser colocado na posicdo REMOTO. Mova a chave
local de controle para a posi¢cao 0%, MAN ou 100%. Gire o potenciometro MAN para

simular um sinal de entrada.
1.28. AJUSTE DE 0%

O seletor LOCAL/REMOTO deve ser colocado na posi¢cdo remoto. Mova a chave de
controle local para a posicédo 0% para o atuador receber um comando de fechamento
(4mA).

AUTO C'?r‘ln 100%

la =

—

CASO 1 - Atuador inicia o fechamento e para antes do limite de curso de
fechamento.
Gire o potencidmetro do atuador progressivamente para trazer o atuador ao limite de

curso de fechamento. Gire o potenciémetro lentamente até o led vermelho apagar.

CASO 2 - Atuador inicia o fechamento e para antes do limite de curso de
fechamento, e o led de indicacdo de fechamento continua aceso.

Gire o potencidmetro do atuador progressivamente a até o led vermelho apagar.

1.29. AJUSTE 100%

O seletor LOCAL/REMOTO deve ser colocado na posi¢cdo remoto. Mova a chave de
controle local para a posi¢cao 100% para o atuador receber um comando de abertura
(20mA).
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AUTD O::-Jn -I GDD.-"U

—

CASO 1 - Atuador inicia a abertura e para antes do limite de curso de abertura.
Gire o potencibmetro “ADJ 100" ( ajuste de 100% ) progressivamente no sentido
horéario para trazer o atuador ao limite de curso de abertura. Gire o potencidmetro

lentamente na direcdo oposta até o LED verde apagar.

CASO 2 — Atuador inicia abertura, para no limite de curso de abertura, e o led verde
continua aceso.
Gire o potencidmetro “ADJ 100" ( ajuste de 100% ) progressivamente no sentido anti-

horéario para apagar o led verde.

1.30. FAIXA REDUZIDA

O cartdo posicionador pode ser configurado para trabalhar em faixa reduzida. Faixa
reduzida significa sinais de entrada 4-12mA e 12-20mA. O sinal para o usuéario final
permanece 4-20mA.

O primeiro atuador € configurado para responder ao sinal de entrada de 4-12mA e o
segundo atuador € configurado para responder ao sinal de entrada de 12-20mA.
Cada atuador recebe um sinal de entrada de 4-20mA. O primeiro abre
completamente de 0 a 50% ( 4-12mA ) do sinal de entrada e o segundo atuador 50 a
100% ( 12-20mA ) do sinal de entrada.

Mova a chave 1 para a posicao B para o atuador responder a um sinal de entrada de
4-12mA.

Mova a chave 2 para a posicdo B para o atuador responder a um sinal de entrada de
12-20mA.
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1.31. OPERACAO COM TRANSMISSOR DE 4-20mA.

Na configuragcdo béasica o potenciobmetro do atuador é usado para conhecer a

posicao da valvula.

Mova a chave 7 para a posicdo B para operacdo com transmissédo de 4-20mA ao
invés do potenciometro do atuador. O cartdo CI2701 pode alimentar o transmissor
TAM ou FSG.

1.32. CONTROLE REMOTO AUTO / ON-OFF

Com o cartdo posicionador instalado, € possivel comandar remotamente o atuador
com o sinal de 4-20mA ou por comando abrir / fechar / parar. A entrada de controle
AUTO / ON-OFF nos terminais de usuario permite alterar de um tipo de controle para
outro.

Veja o capitulo 5 “Controle remoto” para a configuracdo dos comandos de abertura e
fechamento.

NOTA: Os controles remotos “AUTO / ON-OFF” e “INIBIR CONTROLE LOCAL” nao

podem ser usados com o cartdo posicionador.

10. OPCIONAL INDICACAO LOCAL

Nesta opcdo, uma indicacdo luminosa através de uma janela do painel de controle

local do atuador, mostra o estado do atuador. Possui:
- Lampada de valvula aberta

- Lampada de valvula fechada

- Lampada de atuador energizado
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11. PLACA OPCIONAL DE CONTROLE DE TEMPO

O cartao de controle de tempo permite reduzir a velocidade de operagao do atuador,
através de operacéao intermitente. Este cartdo adicional é conectado a entrada P202
do cartdo principal CI2701, é possivel, por exemplo, proteger os dutos dos efeitos do
golpe de ariete.

Dois potencidmetros permitem ajustar o tempo de motor desenergizado para uma
operacao intermitente. ( os ajustes para as direcbes de abertura e fechamento séo
independentes ).

E possivel usar uma chave fim de curso adicional para iniciar a operacao intermitente
a partir de uma determinada posic¢ao.

O tempo de operacao ligado e o tempo de desligado s&o ajustaveis:

T. Ligado: 0,5 segundo a 10 segundos.

T. Desligado: 3 segundos a 2 minutos.

CICLO DE FUNCIONAMENTO Openy

1 Micro switch auxliar de aberto 1
1 Micro switch auxiliar de fechado

1 Abertura lenta.

1 Abertura rapida.

1 Fechamento rapido.

1 Fechamento lento.

1A

)

)

Ajuste do tempo de parada. 2

Ajuste do funcionamento ligado. Sl

Ajuste do funcionamento ligado. T'me

-1 Ajuste do tempo de parada.

-1 Conexdo extra para Micro switch,

-} Conexdo do CARTAO INTEGRAL+ 7 8 9! 11“1
oe T

,z.J rofF Ton @@ TON  TOFF -

-éjﬁ |_OPEN CLOSE

T.ON : MOTOR RUNNING
gﬁg T.OFF: MOTOR STOP

B BERNARD 12
TIMING CONTROL

1-
2-
a-
4-
o-
B-
7.
8-
9-
1
1
1

M—\':l

-
-

e
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12. SOLUCAO DE PROBLEMAS NA VERSAO INTEGRAL

Em caso de duvida quanto a funcionalidade da unidade, coloque o seletor

LOCAL/REMOTO em local e teste os controles de abertura/fechamento.

PROBLEMA

CAUSA

SOLUCAO

NAO OPERA

Falta de alimentacao.

Verifique a tensédo de alimentacéo
(bornes L1, L2, L3 -

trifasica). A tenséo de alimentacao

versao

esta especificada na placa de

identificacéo.

Comando “Inibir

controle local” esta

presente.

Verifigue se o0 atuador esta

recebendo o comando “inibir
Com a unidade
em OFF),

remova o fio do borne 11 e logo

controle local”.
desligada (Seletor
depois faca um teste em modo

local.

Comando ESD esta
presente e inibe todos

0S outros comandos.

Verifique que o comando ESD
nao esteja ativo. Com a unidade
em “off’, remova a ponte 27 (ndo
se esqueca de marcar a posicao
original). Sem esta ponte, o
comando ESD € inibido, e um
teste funcional pode ser
executado.

No final, retome a ponte para a

posi¢ao original.
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Fusivel queimado

Verifique os fusiveis e reponha se

necessario

Configuracdo do tipo

de alimentacao errada.

Verifique a posicdo da ponte 100
na placa INTEGRAL +.
- Em trifasico: posicao T;

- Em monofasico/DC: posicéo M;

Sensor térmico atuado.

O “LED” TH na placa INTEGRAL+
sinaliza sensor térmico atuado . O
atuador estara disponivel apos o

resfriamento do motor.

Volante manual
Desacoplavel

Permanece engatado

Verifique se o volante esta na

posicao desengatado.

Configuracéo incorreta

ou falta de pontes.

S&8o0 necessarias 11 pontes na
placa INTEGRAL+. Deve haver
somente uma ponte nos suportes
16-17-18 e somente uma ponte

nos suportes 19-20-21.

PROBLEMA

CAUSA

SOLUCAO

Atuador opera
em modo local
Nao em

remoto.

Seletor
LOCAL/REMOTO
Local ou “OFF".

Coloque o seletor na posicao

remoto.

Controle por contato :

Verifique a ponte entre os bornes
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Sem tensao nos
bornes

6e’7.

5eb6b.

E verifique o fusivel FU3.

Controle por tenséo:

Verifique as conexfes conforme
5.2:

Tensao nao | - Tenséo 10-55V / borne 5.
apropriada. - Tenséo 55-250V / borne 4.
Seletor
LOCAL/REMOTO Coloque o seletor na posicao
Em remoto. local.
Atuador opera _ _
Verifigue se o atuador esta
em modo L
B rebendo o comando “inibir
remoto, nao - _
Comando “inibir | comando local”. Com a unidade
em local. ’ _
comando local” esta | desligada (Seletor em off), remova
presente. o fio do borne 11. Apds isso faca
um teste em modo local.
Verifique a direcdo de rotacéo
selecionada na chave 7:
_ . - Posicdo A: fecha no sentido
Configuracéao .
] horario
Atuador  gira | incorreta. . _ _
_ - Posicéo B: fecha no sentido anti-
em sentido .
. horario.
contrario.
Motor foi | Quando executar a troca do
desconectado e motor, marcas na fiacdo devem
Gira na direcdo | ser observadas. Em caso de
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oposta. duvidas, verifique a rotacao do
motor. Para reverter a direcdo de
rotacédo, troque os fios 2 e 3 do
conector de ligagcdo do motor.
Verifigue a configuracao do tipo
Atuador  configurado

para fechar por torque.

de fechamento (chave 1).

Ajuste a micro switch de limite de

fechamento. A micro switch
_ |Limite de curso de|precisa ser acionada com a
Atuador  nao ’
| fechamento valvula fechada (mesmo que o
para no limite _ _ _
desajustado. atuador esteja configurado para
de curso de
fechar por torque).
fechamento.
Verifique a rotacéo do motor.
Motor foi| Para reverter a direcao de
desconectado e gira|rotacdo. Troque os fios 2 e 3 do
na posicao oposta. conector de ligacéo do motor.
Ajuste a micro switch de limite de
Limite de curso de |curso de abertura. A micro switch
_ | fechamento precisa ser acionada com a
Atuador  nao _ ’
~ | desajustado. valvula aberta.
para no limite
de curso de
| Quando executar a troca do
abertura. Motor foi

desconectado e gira

em direc&o oposta.

motor, marcas da fiacdo devem
ser observadas. Em caso de

duvida, verifique a rotacdo do
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motor.

Para reverter a direcdo de
rotacdo, troque os fios 1 e 2 do

conector de ligagcdo do motor.

Indicacbes

inoperantes.

Atuador esta em OFF.

Os relés de sinalizacdo s6 estédo
disponiveis com o atuador ligado

(seletor ndo pode estar em off).

Indicacbes de
torque

inoperantes.

Configuracao incorreta

Verifique que os respectivos relés
tenham sido configurados para
indicar torque.

Pontes 14,15,16 e 18 na posicao
B.

(TSOITSC)

Chave de
acionada

torque

manualmente.

A eletrbnica somente armazena
acionamento das micros switch se
o atuador estd em movimento. A
eletronica sO armazena
acionamento de torque no sentido

atual do giro.

Indicacdo de
torque nao
retoma mesmo
que o torque
nao
permaneca

atuado.

Armazenamento do

limite de torque.

Os limites de torque séao

armazenados eletronicamente.
Para cancelar um limite de torque,
gire o0 atuador em sentido
contrario ao torque, gire o atuador
em sentido contrario ao torque

acionado.
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13. SOLUCAO DE PROBLEMAS NA VERSAO POSICIONADOR

Em caso de duvida quanto a funcionalidade da unidade, coloque o seletor

LOCAL/REMOTO em local e teste os controles de abertura/fechamento.

PROBLEMA | CAUSA SOLUCAO

Verifique a tensédo de alimentacéo
( bornes L1, L2, L3 verséao
_ _ trifasico). A  tensdo  esta
Falta de alimentacao. »
especificada na placa de

identificacao.

Verifique que o comando ESD
nao esteja ativo. Com a unidade
em “off”, Remova a ponte 27 (ndo

_|esqueca de marcar a posicao
Comando ESD esta|
o original). Sem esta ponte, o
presente e inibe todos o
comando ESD é inibido, e um
N&o opera. 0S outros comandos. _
teste funcional pode ser

executado. No final, retorne a

ponte para a posi¢éo original.

: _ Verifique os fusiveis e reponha se
Fusivel queimado. .
necessario.

Verifique a posicdo da ponte 100
na placa INTEGRAL+.

Configuracdo do tipo . .
- Trifasico: posicao T,

de alimentacao errada. . _
_ Monoféasico/DC: posicao M;

Sensor térmico. O “led” TH na placa INTEGRAL+
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sinaliza sensor térmico atuado. O
atuador estara disponivel apés o

resfriamento do motor.

Volante manual
desacoplavel
permanece engatado

(somente na versao
com contato elétrico de

protecao)

Verificar se o volante esta na

posicao desengatado.

Configuragao incorreta

ou falta de pontes.

S&8o0 necessarias 11 pontes na
INTEGRAL+.

somente uma ponte nos suportes

plca Deve haver

16-17-18 e somente uma ponte

nos suportes 19-20-21.

PROBLEMA CAUSA SOLU(;AO
Colocar o seletor local/remoto em
Seletor  local/remoto _ -
posicdo Remoto para utilizar o
@) atuador | em local ou em OFF.

funciona em
comando
aberto
/fechado em
local, mas nao
funciona em

posicionador.

posicionador.

Uma ordem AUTO/OO0O
OFF esta presente e
esta inibindo o uso do

posicionador.

Verifique se o atuador nao recebe

um comando de  controle
AUTO/ON OFF.
Se puder desconectar este

comando remoto (Borne 11) para

confirmacao.

A conexao de uniao

das placas

Verifique a conexao do

posicionador (GAM-K) em a placa
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@] atuador
funciona em
posicdo local
mas nao
funciona em

de
do

mal

Potencidbmetro
transmissao
atuador esta

posicioando.

O switch Auto: 0% -
100%
N&o esta em posicéo
AUTO.

Girar o potenciometro do atuador
de % de voltas e continuar com 0s

testes seguindo as instrugoes.

Verifigue a posicdo do switch

auto:
0% - 100%,

posicionador

na placa do




- _
Verifigue que o positivo (+) do
Polaridade do sinal. _ e P *)
sinal chega ao (Borne 30).
PROBLEMA | CAUSA SOLUCAO

O atuador nao

respeita o sinal

de entrada

39



Sinal invertido ou ma

configuracao

Chave n° 3 na placa do
posicionador.

Posicdo A: 4 mA = valvula
fechada

Posicédo B: 4 mA = valvula aberta
Verifique a configuracdo do

sentido da rotacao.

Chave n° 3 na placa CI2701.

_ ~ | Posicdo A: fecha no sentido
Sentido de giro .
_ _ horario
invertido o _ _
Posicao B: Abre no sentido anti-
horario
Potencidmetro de| _
o Girar o potencidbmetro do atuador
transmissao do _
] de ¥4 de voltas e continuar com 0s
atuador estda  mal _ _
_ testes seguindo as instrugdes.
ajustado.

O motor foi trocado e
gira no sentido inverso

(troca de motor)

Quando se faz a troca do motor,
tome cuidado com as marcas dos
fios.

Em caso de duvidas verifiqgue a
conformidade do sentido de giro.
A reversdo do sentido de giro do
motor se realiza mudando os fios
1 e 2 da borneira do motor.
Verifique a configuracdo de

fechamento.
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PROBLEMA

CAUSA

SOLUCAO

O atuador nao
para no fim de
curso de

fechado.

O atuador esta

configurado para

fechar por torque.

Verifique a configuracéo de fechar
(Chave 1 da placa CI2701).

Fim de curso de
fechamento mal
ajustado.

Ajustar o fim de curso de
fechamento.

O fim de curso deve ser acionado
com a valvula fechada (mesmo se
0 atuador estiver configurado para

fechar por torque).

A posicdto 0% mal|Ajuste o0 potencibmetro do
ajustada. atuador.
Quando se faz a troca do motor,

O motor foi trocado e
gira no sentido inverso

(troca de motor)

tome cuidado com as marcas dos
fios.

Em caso de duvidas verifigue a
conformidade do sentido de giro.
A reversao do sentido de giro do
motor se realiza mudando os fios
1 e 2 da borneira do motor.
Verifique a configuracdo de

fechamento.

O atuador nao
para no fim de
curso de

aberto.

Fim de

abertura mal ajustado

curso de

Ajustar o fim de curso de abertura.
O fim de curso deve ser acionado

com a valvula aberta.

Posicdo 100% mal

ajustada.

Ajuste o potencidbmetro para 100%

na placa do posicionador.

O motor foi trocado e

gira no sentido inverso

Quando se faz a troca do motor,

tome cuidado com as marcas dos
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(troca de motor)

fios.

Em caso de duavidas verifique a
conformidade do sentido de giro.
A reversédo do sentido de giro do
motor se realiza mudando os fios

1 e 2 da borneira do motor.

Nao funcionam

as sinalizacbes

Atuador desligado.

As sinalizacbes sO  estéo
disponiveis quando o atuador esta

ligado.

As indicacdes
de torque néo

funcionam

Configuracao

incorreta.

Verifique se o relé de sinalizacéo
referido esta configurado para
torque.

As ligacdes em ponte da CI2701
devem estar:

-TSO para torque na abertura.

-TSC parta torque no fechamento.

O limitador de torque
foi acionado

manualmente.

A eletrbnica memoriza as
limitadoras de torque
individualmente quando uma
manobra esta sendo realizada, e
sO memoriza a limitadora de
torque correspondente ao sentido

de giro.

42



PROBLEMA

CAUSA

SOLUCAO

A sinalizacao
de torque esta
acionada, e a
micro-switch

nao esta

acionado.

Memorizagcao da

sinalizagao de torque.

A sinalizacdo de torque esta

memorizada eletronicamente.
Para eliminar a sinalizagdo basta

enviar um comando contrario.

Sinalizacdo de
falha e 0
atuador
funciona
corretamente.

O sinal de controle da

entrada nao esta
presente. Na

configuracdo padréo, o

atuador indica uma
falha e fica em
posicao.

Mandar um comando para a

entrada.

O seletor € colocado
na posicéo local ou na
OFF. Na

configuracdo padrdo o

posicao

atuador indica uma

falha.

Coloque o0 seletor em posicao

Remota.
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