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CAPIiTULO 1

1.1 AVISOS DE
SEGURANCA
NO MANUAL
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1.2 AVISOS DE
SEGURANCA
NO PRODUTO
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INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém informagdes necessarias para o uso correto da
Soft-Starter SSW-07.

Ele foi escrito para ser utilizado por pessoas com treinamento ou
qualificagdo técnica adequados para operar este tipo de equipa-
mento.

No decorrer do texto seréo utilizados os seguintes avisos de
seguranca:

PERIGO!

A néo consideracéo dos procedimentos recomendados neste aviso
podem levar a morte, ferimento grave e danos materiais considera-
veis.

ATENGAO!
A nao consideracdo dos procedimentos recomendados neste aviso
podem levar a danos materiais

NOTA!
O texto objetiva fornecer informagdes importantes para correto
entendimento e bom funcionamento do produto.

Os seguintes simbolos podem estar afixados ao produto, servindo
como aviso de seguranca:

TensoOes elevadas presentes

Componentes sensiveis a descarga eletrostaticas
Nao toca-los.

Conexao obrigatdria ao terra de protegao (PE)



CAPITULO 1 - INSTRUCOES DE SEGURANGA

1.3 RECOMENDACOES

PRELIMINARES

A

PERIGO!

Somente pessoas com qualificagdo adequada e familiaridade com
a Soft-Starter SSW-07 e equipamentos associados devem planejar
ouimplementar a instalac¢&o, partida, operagdo e manutencao deste
equipamento.

Estas pessoas devem seguir todas as instru¢des de seguranga con-
tidas neste manual e/ou definidas por normas locais.

N&o seguir as instrugfes de seguranca pode resultar em risco de
vida e/ou danos no equipamento.

NOTA!
Para os propositos deste manual, pessoas qualificadas sao aque-
las treinadas de forma a estarem aptas para:

1. Instalar, aterrar, energizar e operar Soft-Starter SSW-07 de acor-
do com este manual e os procedimentos legais de seguranca
vigentes;

2. Usar os equipamentos de prote¢do de acordo com as normas
estabelecidas;

3. Prestar servigos de primeiros socorros.

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentacéo geral antes de tocar qualquer
componente elétrico associado a Soft-Starter SSW-07.

Altas tensBes podem estar presentes mesmo apds a desconexao
da alimentacé@o. Aguarde pelo menos 3 minutos para a descarga
completa dos capacitores.

Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra de protecao
(PE) no ponto adequado para isto.

ATENGAO!

Os cartGes eletrdnicos possuem componentes sensiveis a descar-
gas eletrostaticas. Nao toque diretamente sobre componentes ou
conectores.

Caso necessario, toque antes na carcaga metalica aterrada ou utili-
ze pulseira de aterramento adequada.

N&o execute nenhum ensaio de tensao aplicada a Soft-Starter SSW-07!
Caso seja necessario consulte o fabricante.
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NOTA!

Soft-Starters SSW-07 podem interferir em outros equipamentos ele-
trénicos. Siga os cuidados recomendados no capitulo 3 (Instalagéo)
para minimizar estes efeitos.

NOTA!
Leia completamente este manual antes de instalar ou operar esta
Soft-Starter SSW-07.



CAPITULO 2

2.1 SOBREO

MANUAL

2.2 VERSAO

10

DE SOFTWARE

INFORMAGCOES GERAIS

O capitulo 2 fornece informagdes sobre o conteido deste manual e
seu proposito, descrevendo as principais caracteristicas da Soft-
Starter SSW-07 e como identifica-la. Adicionalmente, informacdes
sobre recebimento e armazenamento sao fornecidas.

Este manual tem 9 capitulos os quais seguem uma seqiiéncia légica
para o usuario receber, instalar, programar e operar a Soft-Starter
SSW-07:

Cap.1- InformagBes sobre seguranga;

Cap. 2 - Informagdes gerais e recebimento da Soft-Starter
SSW-07;

Cap. 3 - Informagdes sobre como instalar fisicamente a Soft-Starter
SSW-07, como conecté-la eletricamente (circuito de po-
téncia e controle);

Cap. 4 - Informagdes sobre como ajustar a SSW-07;

Cap.5- Informagdes e sugestdes de como se programar os tipos
de controle e protegdes;

Cap. 6 - Informagdes sobre como resolver problemas, instrucdes
sobre limpeza e manutengéo preventiva;

Cap. 7 - Descrigédo, caracteristicas técnicas e instalagdo dos equi-
pamentos opcionais da Soft-Starter SSW-07;

Cap. 8- Tabelas e informag8es técnicas sobre a linha de poténci-
as da Soft-Starter SSW-07;

Cap. 9- Informacdes sobre a garantia da Soft-Starter SSW-07.

O propdsito deste manual € dar as informag8es minimas necessari-
as para boa utilizacdo da Soft-Starter SSW-07. Devido a grande
gama de fungbes deste produto, € possivel aplica-lo de diferentes
formas conforme apresentado aqui.

N&o é a intengéo deste manual esgotar todas as possibilidades de
aplicagao da Soft-Starter SSW-07, nem a WEG pode assumir qual-
guer responsabilidade pelo uso da Soft-Starter SSW-07 que nao seja
baseado neste manual. E proibida a reproduc&o do contetido deste
manual, no todo ou em partes, sem a permisséao por escrito da WEG.

Aversao de software usada na Soft-Starter SSW-07 é muito impor-
tante, pois define as fungdes e os parametros de programagao.
Este manual se refere a verséo de software conforme indicado na
contra capa. Por exemplo, a versdo 1.0X significa de 1.00 a 1.09,
onde o “X” sdo evolugdes no software que ndo afetam o contetido
deste manual.

A versao de software pode ser verificada na etiqueta.



CAPITULO 2 - INFORMAGOES GERAIS

2.3 SOBREA

SOFT-STARTER

SSW-07

Trimpots
para Ajuste

DIP Switch para
Ajuste da Classe
Termica

Alimentagéo da
Eletronica (Al e A2)
Comando
Aciona/Desaciona
Motor (DI1) e Reset
(DI2 e DI3)

A Soft-Starter SSW-07 é um produto de alta performance o qual per-
mite o controle da partida de motores de inducgéo trifasicos. Desta
forma evitam-se chogues mecanicos na carga e surtos de corrente
narede de alimentagéo.

R/1LT 8/3L.2 T/8LS

Entrada de Alimentacéo

Trifasica
/;;"ﬁ DIP Switch para Ajustes
ON KoK START e Habilitar as Protegoes
[ PHASE
[CJ| PHASE SEQ
CsTAL W
0AD
STATUS
_/ | FauLT ) . x
M o .a,,. < LED's para Indicagéo de
o FACTORY OOFFON OFF OFF ON ON e Status da SSW-07
DEFAULT oo | == |on oFF o oFFoN
LED
FAULT | READY FAULT DESCRIPTION
x OFF FREQUENCY RANGE i .
PR ey Pepee—— < Tampa para Opcionais
2 OFF | UNDERVOLTAGE PIug-In
2 ON START TIMEQUT
3x OFF BY-PASS OPEN
4x OFF BEFORE BY-PASS
5x OFF BY-PASS
66606066 caidanRele
Al A2 DI DI2 DI3 13 14/23 24 (1314123 e 24)

Saida para Motor

Figura 2.1 - Vista frontal da SSW-07
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CAPITULO 2 - INFORMAGOES GERAIS

Alimentagéo Trifasica Alimentag&o da Entradas Digitais Saidas Digitais
da Poténcia Eletronica Programaveis Programaveis
R S T Al A2 sl DIz DI3 13 14/23 24

S L

‘|< RL1 RL2

I

Digital Signal
-
2% Processor
DSP
v Y
U b W i
Motor Trifasico PE

Figura 2.2 - Blocodiagrama da Soft-Starter SSW-07




CAPITULO 2 - INFORMAGOES GERAIS

2.4 ETIQUETADE IDENTIFICAGAO DASOFT-STARTER SSW-07

Modelo da SSW-07

Dados da entrada (tenséo,
n° de fases, corrente,
frequéncia)

Dados da saida (tenséo,
n° de fases, corrente)

Dados da alimentagéo de /
controle (tenséo,

frequéncia)

NuUmero de série

Versdo de Reviséo de
Software Hardware
I"E! MADE IN BRAZIL 23
® sx
MOD.: BRSSW070017T58Z V1.00 R0O 29
> REDE/LINE: 220-575V 3@ 17A  50/60Hz BT
35 SAIDA/OUTPUT: 220 -575V 3w 17A  50/60Hz Bow
& ALIM.CONTRJ/CONTROL SUPPLY: 90-250VAC 50/60Hz = 8 >
>< SERIAL #: 444489 COD.:417114800 é:
| g5 g
o 13-03-06 ST 3
[
|||||||||||||||||||||||||||||| ||||||||| ||| [ "{ g8¥
Q0O #*
>
Item de Data de
estoque fabricacéo
WEG

Figura 2.3 - Etiquetas de identificagdo da Soft-Starter SSW-07

Posicao da etiqueta de identificacdo na Soft-Starter SSW-07:

VISTAFRONTAL

;
;
i
g

5(3(5[2[3[%|%
i
i

©0066000

A1 A2 DIt D2 DR 13 43 24

VISTADE X

Figura 2.4 - Detalhe das etiquetas da Soft-Starter SSW-07
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CAPITULO 2 - INFORMAGOES GERAIS

2.5 RECEBIMENTO
E ARMAZENA-
MENTO

A Soft-Starter SSW-07 é fornecida embalada em caixa de papelao.
Na parte externa desta embalagem existe uma etiqueta de identifi-
cacgao que é a mesma que esta afixada na Soft-Starter SSW-07.
Favor verificar o conteldo desta etiqueta com o pedido de compra.
Para abrir a embalagem cologque-a sobre uma mesa.

Abra a embalagem e retire a Soft-Starter.

Verifique se:

M A etiqueta de identificacdo da Soft-Starter SSW-07 corresponde
ao modelo comprado;

M Ocorreram danos durante o transporte. Caso for detectado algum
problema, contate imediatamente a transportadora.

M Se a Soft-Starter SSW-07 néo for logo instalada, mantenha-a
dentro da embalagem fechada e armazene em um lugar limpo e
seco (temperatura entre - 10°C e 65°C).

Modelo Altura | Largura | Profund Volume Peso
SSW-07 H L P 5
mm mm mm cm ka
(n) | (in) (in) (in%) (Ib)
SSW-070017
SSW-070024 221 180 145 5768 1.65
SSW-070030 | (8.70) | (7.09) (5.71) (352.2) | (3.64)

SSW-070045
SSW-070061
SSW-070085 O P
TSSW-070130 | * N&o disponivel
SSW-070171
SSW-070200

Tabela 2.1 - Dimensées da embalagem em mm (in)
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CAPITULO 3

3.1 INSTALACAO
MECANICA

3.1.1 Condicdes
Ambientais

3.1.2 Dimensdes da
Soft-Starter
SSW-07

A
| a\ﬁfj
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INSTALACAO E CONEXAO

Este capitulo descreve os procedimentos de instalacéo elétrica e
mecanica da Soft-Starter SSW-07. As orientag6es e sugestdes de-
vem ser seguidas visando o correto funcionamento da Soft-Starter
SSW-07.

Alocalizagao das Soft-Starters SSW-07 é fator determinante para a

obtencao de um funcionamento correto e uma vida normal de seus

componentes.

A Soft-Starter SSW-07 deve ser montada em um ambiente livre de:

M Exposicéo direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou
maresia;

M Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos;

M Vibragdo excessiva, poeira ou particulas metdlicas e/ou 6leos
SUSpPensos no ar.

Condigoes Ambientais permitidas:

M Temperatura: 0°C a 55°C - condigBes nominais.
Reducéo da corrente (Derating) de 2% para cada grau Celsius
acima de 55° C.

M Umidade relativa do ar: 5% a 90% sem condensagao.

M Altitude maxima: 1000m acima do nivel do mar - condi¢gdes nomi-
nais.
De 1000m a 4000m acima do nivel do mar - redugao da corrente
de 1% para cada 100m acima de 1000m.

M Grau de poluigdo: 2 (conforme UL508)
Normalmente, somente polui¢do ndo condutiva. A condensacao
nao deve causar condugado nas particulas contidas no ar.

Afigura 3.1, em conjunto com a tabela 3.1, traz as dimens®es exter-
nas de furos para fixagao da Soft-Starter SSW-07.

Figura 3.1 - Dimensional para SSW-07



CAPITULO 3 - INSTALAGAO E CONEXAO

Alt. Larg. | Profund Peso
Modelo H L [ A B © D Parafuso K Grau de
SSW-07 mm mm mm mm mm mm mm | p/ fixagéo (Ig) Protecéo
(In) (In) (In) (In) (In) (In) (In)
Ssworoo7 | 162 | o5 | 157 | &5 | 120 | 5 | 4 .
SSW-070030 (6.38) | (3.74) | (6.18) | (3.35) | (4.72) | (0.20) | (0.16) M4 (2,9) 1P20
ggw:g;gggf 209 | 141 | 202 | 132 | 149 | 47 | 34 )
asw 070085 | B2 | (65N | (7.94) | (52) | (5.87)| (0.19) | (0.13)| M4 1P20
o oro130] 276 | 218 | 220 | 207 | 213 | 6 | 35 R
SaW.070200 | (10:9) | (8:6) | (8:66) | (8.15) | (8.39) | (0.24) | (0.14) M5

* P20 com Kit opcional para a mecénica 3.

Tabela 3.1 - Dados para instalagdo com dimensées em mm (in)

3.1.3 Posicionamento/ Para a instalagdo da Soft-Starter SSW-07 deve-se deixar no mini-
ao

Fixag

=0
]
=0
30
20
H
0
0

&

mo os espagos livres ao redor da Soft-Starter conforme Figura 3.2 a
seguir. As dimensdes de cada espagamento estdo descritas na ta-
bela 3.2.

Figura 3.2 - Espacos livres para ventilagao

7
Saida
Fluxo do ar
I~ i
op op
op o op
-
Entrada
Fluxo do ar
v

50mm.

2in
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CAPITULO 3 - INSTALAGAO E CONEXAO

3.1.3.1 Montagem em

A B C
Modelo SSW-07 mm (In) | mm (in) | mm (in)
SSW-070017
SSW-070024
Ssw-070030 | 20 | 50(2) |30(12)
SSW-070045
SSW-070061
ssw-070085 | 80(3-2) | 80(3:2) |30 (1.2)
SSW-070130
SSW-070171
Ssw-070200 | 100(4) | 100(4) | 30(1.2)

Tabela 3.2 - Espacos livres recomendados

Instalar a Soft-Starter SSW-07 na posi¢é&o vertical de acordo com as
seguintes recomendacdes:

1) Instalar em superficie razoavelmente plana;
2) Nao colocar componentes sensiveis ao calor logo acima da Soft-
Starter SSW-07.

ATENGAO!

Se montar uma Soft-Starter SSW-07 em cima da outra, usar a dis-
téncia minima A + B e desviar da Soft-Starter superior o ar quente
que vem da Soft-Starter de baixo.

ATENGAO!

Prever eletrodutos ou calhas independentes para a separagao fisi-
ca dos condutores de sinal, controle e poténcia (ver instalagéo elé-
trica).

Para Soft-Starters SSW-07 instaladas dentro de painéis ou caixas

Painel metalicas fechadas, prever exaustdo adequada para que a tempe-
ratura fique dentro da faixa permitida. Ver poténcias nominais dissi-
padas natabela 3.3.
Poténcia média Poténcia média
el Poténcia dissinada dissip_ada com total dis;inada com
SSW-07 na eletrénica 10 partidas / hora 10 partidas / hora
(W) 3xIn@ 30s 3xIn @ 30s
(W) (W)
SSW-070017 12 15.3 27.3
SSW-070024 12 21.6 336
SSW-070030 12 27 39
SSW-070045 12 41 53
SSW-070061 12 55 67
SSW-070085 12 77 89
SSW-070130 12 117 129
SSW-070171 12 154 166
SSW-070200 12 180 192

Tabela 3.3 - Poténcias dissipadas para dimensionamento do ventilador do painel
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CAPITULO 3 - INSTALAGAO E CONEXAO

3.1.3.2 Montagemem  Afigura 3.3 mostra a instalagéo da Soft-Starter SSW-07 na superfi-
Superficie cie de uma placa de montagem.

]

Figura 3.3 - Procedimento de instalagdo da SSW-07 em superficie
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CAPITULO 3 - INSTALAGAO E CONEXAO

3.2  INSTALACAO
ELETRICA

ATENGAO!

As informacdes a seguir podem ser usadas como guia para se ob-
ter uma instalacao correta. Siga também as normas de instalagao
elétrica aplicaveis.

PERIGO!

A Soft-Starter SSW-07 ndo pode ser utilizada como mecanismo para
parada de emergéncia.

PERIGO!
A Certifique-se que a rede de alimentacao esteja desconectada antes
de iniciar as ligagdes.

Seccionadora

f—

T O~
s O—
R O—

Rede Fusiveis—|

RMT1 | 8/3T2 | T/5T3

S ente wALs

iy

Y ]

[ur2T1 | viaT2| wieT3 [ PE—OPE é

Figura 3.4 - Conexées de poténcia e aterramento para conexao padréao
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CAPITULO 3 - INSTALAGAO E CONEXAO

3.2.1 Bornesde
Poténcia

Os bornes de conexao de poténcia podem assumir tamanhos e
configuracdes diferentes dependendo do modelo da Soft-Starter

SSW-07 como pode ser observado nas Figuras 3.5 e 3.6.

Terminais:

R/1L1,S/3L2 e T/5L3 : Rede de alimentacdo da poténcia
U/2T1,V/4T2 e W/ 6T3: Conexao para o motor.

Borne de Saida Poténcia

Poténcia

Modelos de 17 a 85A

R/AL1 S/3L! T/5L3

P D

Borne de Entrada

Borne de Saida .
Poténcia

Poténcia

Modelos de 130 a 200A

Figura 3.5 - Bornes de poténcia

Rede / Motor Aterramento
Modelo SSW-07 MEC Torque Torque

Parafuso / borne (Nm) Parafuso (Nm)
SSW-070017
SSW-070024 | MEC-01
SSW-070030 Borne 3 M4 4.5
SSW-070045
SSW-070061 MEC-02
SSW-070085 Borne 55 M5 6
SSW-070130
SSW-070171 MEC-03
SSW-070200 M8 19 M6 83

Tabela 3.4 - Maximo torque nos bornes de conexao da poténcia
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3.2.2 Localizacdo das Conexdes de Aterramento e Controle

Controle

Controle I]I]I]I]ﬂﬂ
DDDHHH

o

IS

Figura 3.6 - Localizagdo das Conexées de Aterramento e Controle

3.2.3 Cabos da As especifica¢des descritas na tabela 3.5 sao vélidas somente para
Poténcia e as seguintes condicdes:
Aterramento M Cabos de cobre com isolagéo de PVC 70°C, temperatura ambi-
Sugeridos ente de 40°C, instalados em canaletas perfuradas e ndo aglome-
rados;

M Barramentos de cobre nu ou prateado com cantos arredondados
de 1mm de raio, temperatura 80°C e temperatura ambiente de
40°C.

(" NOTA!

Para o correto dimensionamento dos cabos levar em conta as con-
dicbes da instalagao e a maxima queda de tensdo permitida.
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Modelo SSW-07 Corrente nominal da SSW-07 | Cabo da pzoténcia Cabo de atezrramento
(A) (mm®) (mm°?)
SSW-070017 17 25 6
SSW-070024 24 4 6
SSW-070030 30 6 6
SSW-070045 45 10 6
SSW-070061 61 16 10
SSW-070085 85 25 10
SSW-070130 130 50 16
SSW-070171 171 70 25
SSW-070200 200 95 35

3.2.4 Conexaoda
Rede de
Alimentagdo a
Soft-Starter
SSW-07

Tabela 3.5 - Especificagdo minima das bitolas dos cabos

PERIGO!
A tensao de rede deve ser compativel com a faixa de tensdo da
Soft-Starter SSW-07.

PERIGO!

Prever um equipamento para seccionamento da alimentag&o da Soft-
Starter SSW-07. Este deve seccionar a rede de alimentacao para a
Soft-Starter SSW-07 quando necessario (por ex.: durante trabalhos
de manuteng&o).

Se uma chave isoladora ou contator for inserido na alimentagéo do
motor nunca opere-0s com o motor girando ou com a Soft-Starter
SSW-07 habilitada.

ATENGAO!

O controle de sobretensdes na rede que alimenta a Soft-Starter deve
ser feito utilizando protetores de sobre-tensdo com tensao de atua-
¢do de 680Vca (conexdo fase-fase) e capacidade de absorcdo de
energia de 40 joules.

NOTA!

Utilizar no minimo as bitolas de fiagdo e os fusiveis recomendados
nas Tabelas 3.5, 3.6 e 3.7. O torque de aperto do conector é indica-
do na Tabela 3.4. Use fiag&@o de cobre (70°C) somente.
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3.2.4.1 Capacidade

da Rede de
Alimentacdo

3.2.4.2 Fusiveis

24

Recomendados

A Soft-Starter SSW-07 é adequada para ser utilizada num circuito
capaz de fornecer ndo mais que X (conforme tabela 3.6) ampéres
rms simétricos, Y volts maximo, quando protegida através de fusi-

veis ultra-rapidos.

Y = 220-575V
Modelo SSW-07 X (kA)
SSW -070017 5
SSW-070024 5
SSW -070030 5
SSW -070045 5
SSW-070061 5
SSW -070085 10
SSW-070130 10
SSW-070171 10
SSW-070200 10

Tabela 3.6 - Maxima capacidade de corrente da fonte de alimentagdo

Os Fusiveis a serem utilizados na entrada deverao ser do tipo ultra-
rapido (U.R.) com I2t menor ou igual a 75% do valor do SCR indica-
do (A2s). Estes fusiveis protegerdo os SCRs em caso de curto circuito.
Também podem ser utilizados fusiveis normais, ao invés de U.R., 0s
quais protegerao a instalacéo contra curto circuito, porém os SCRs

estardo desprotegidos.

Modelo Corrente Nominal | 12t do SCR
SSwW-07 do Fusivel (A%)
A)

SSW-070017 50A (DIII) 720
SSW-070024 80A (aR) 4000
SSW-070030 80A (aR) 4000
SSW-070045 100A (aR) 8000
SSW-070061 125A (aR) 10500
SSW-070085 200A (aR) 51200
SSW-070130 315A (aR) 97000
SSW-070171 450A (aR) 168000
SSW-070200 500A (aR) 245000

Tabela 3.7 - Fusiveis recomendados
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3.2.5 Conexaoda
Soft-Starter
SSW-07
ao Motor

y - B

s

3.2.5.1 Ligagéo
Padrao da
Soft-Starter
SSW-07 ao
Motor com
Trés Cabos

PERIGO!

Capacitores de corregao do fator de poténcia nunca podem ser ins-
talados na saida da Soft-Starter SSW-07 (U /2T1,V/4T2e W /
6T3).

ATENGAO!

Para que as prote¢des baseadas na leitura e indicacao de corrente
funcionem corretamente, por exemplo a sobrecarga, a corrente no-
minal do motor ndo devera ser inferior a 50% da corrente nominal da
Soft-Starter SSW-07.

NOTA!

Utilizar no minimo as bitolas de fiagéo e os fusiveis recomendados
nas Tabelas 3.5, 3.6 e 3.7. O torque de aperto do conector é indica-
do na Tabela 3.4. Use fiagéo de cobre somente.

NOTA!

A Soft-Starter SSW-07 possui protecdo eletronica de sobrecarga
do motor, que deve ser ajustada de acordo com o motor especifico.
Quando diversos motores forem conectados a mesma Soft-Starter
SSW-07 utilize relés de sobrecarga individuais para cada motor.

Corrente de linha da Soft-Starter SSW-07 igual a corrente do motor.

oiz—wm

m

mIZ—HwD

m

R S T

2VL

!
st

4V 2

U1 5/V2
U1 3w1
3wl

Figura 3.7 - Soft-Starter SSW-07 com Ligagdo Padrao
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3.2.6 CONEXOES DE
ATERRAMENTO

PERIGO!
A As Soft-Starter SSW-07 devem ser obrigatoriamente aterradas a

um terra de protecéo (PE).

A conexao de aterramento deve seguir as normas locais. Utilize no
minimo a fiagdo com a bitola indicada na Tabela 3.5. Conecte a
uma haste de aterramento especifica ou ao ponto de aterramento
especifico ou ao ponto de aterramento geral (resisténcia<10 ohms).

PERIGO!
Arede que alimenta a Soft-Starter SSW-07 deve ser solidamente
aterrada.

PERIGO!
A N&o utilize o neutro para aterramento.

ATENGAO!

N&o compartilhar a fiagao de aterramento com outros equipamen-
tos que operem com altas correntes (ex.: motores de alta poténcia,
maquinas de solda, etc.). Quando varias Soft-Starters SSW-07 fo-
rem utilizadas, observar a figura 3.8.

[} |
e ® &]

EQ
B

i
u
i

Figura 3.8 - Conexbdes de aterramento para mais de uma Soft-Starter SSW-07

EMI - Interferéncia eletromagnética

A SoftStarter SSW-07 é desenvolvida para ser utilizada em siste-
mas industriais (Classe A), conforme a Norma EN60947-4-2.

E necessério afastar os equipamentos e fiacdo sensiveis em 0,25m
da Soft-Starter SSW-07 e dos cabos entre Soft-Starter SSW-07 e
motor. Exemplo: Fiag&o de CLPs, controladores de temperatura, ca-
bos de termopar, etc.
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Aterramento da carcaga do Motor
Sempre aterrar a carcaga do motor. Fazer o aterramento do motor
no painel onde a Soft-Starter SSW-07 esta instalada. A fiagdo de
saida da Soft-Starter SSW-07 para o motor deve ser instalada se-
parada da fiacéo de entrada da rede bem como da fiagéo de con-
trole e sinal.

3.2.7 Conexdes de
Sinal e Controle

As conexdes de controle (entradas digitais e saidas a relé) sao
feitas através dos bornes (ver posicionamento na Figura 3.9).

Borne

Descrigao

Especificagdo

Al
A2

Alimentacgéo da eletrénica

Corrente: 140mA Max.

Tens&o: 110 a 240 Vac (-15% a +10%)

Borne

Padréao de fabrica

Especificacio

DI1
DI2

Aciona / Desaciona 0 motor

Reset de erros

3 entradas digitais isoladas

DI3

Reset de erros

Corrente: 2 mA Max.

Tenséo: 110 a 240 Vac (-15% a +10%)

13

Saida relé 1 — Operacédo

Capacidade dos contatos:

14/23

Ponto comum dos relés

Tensdo: 250Vac

24

Saida relé 1 — Tensédo plena

Corrente: 1A

Tabela 3.8 - Descrigdo dos pinos conectores de controle.

©C0C00000

I/ Al A2 DN

D2 DI3 13 14/23 24

i ———1

. T

©

© ©

VI4T2

WIETS

Figura 3.9 - Bornes de controle da SSW-07
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3.3 ACIONAMENTOS

28

SUGESTIVOS

Aqui sao mostrados alguns acionamentos sugestivos, 0s quais
podem ser usados inteiramente ou em parte para montar o
acionamento desejado.

As principais notas de adverténcia, para todos os acionamentos
sugestivos, séo mostradas abaixo e estéo relacionados nos es-
guemas através dos seus respectivos nimeros:

[ NOTAs!

/a\
'

@ Para protecéo de toda a instalagdo elétrica é necesséria a utili-
zacao de fusiveis ou disjuntores no circuito de entrada. A utiliza-
¢do de fusiveis ultra-rapidos néo é necessaria para o funciona-
mento da Soft-Starter SSW-07, porém a sua utilizacéo é reco-
mendada para a completa protecao dos tiristores.

O transformador “T1” € opcional e deve ser utilizado quando
houver diferenca entre a tenséo da rede de alimentacéo e a
tenséo de alimentacgdo da eletronica.

@ Na eventualidade de danos no circuito de poténcia da Soft-
Starter SSW-07, que mantenham o motor acionado por curto
circuito, a protegdo do motor nesta situacéo sé é obtida com a
utilizacdo do contator (K1) ou disjuntor (Q1) de isolagdo da po-
téncia.

@ Botoeria Aciona.
@ Botoeria Desaciona.

@ Chave aciona/desaciona, lembre-se que ao utilizar comando por
entrada digital a dois fios (chave normalmente aberta com re-
tengao) sempre que retornar a energia elétrica, apds uma falta,
0 motor ird partirimediatamente se a chave permanecer fecha-
da.

@ Em caso de manutencdo, na Soft-Starter SSW-07 ou ho motor,
é necessario retirar os fusiveis de entrada ou seccionar a entra-
da de alimentag&o para garantir a completa desconexdo do
equipamento da rede de alimentacao.

A emergéncia pode ser utilizada cortando-se a alimentacéo da
eletrdnica.

ATENGAO!

Na primeira energizagdo, se néo for utilizado um contator ou um
disjuntor de isolagdo da poténcia, com bobina de minima tensao,
energizar primeiro a eletrénica, ajuste os trimpots necessarios para
por a SSW-07 em funcionamento e somente depois energizar a
poténcia;
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Acionamento 10X 2

: R_p = =
Sugestivo com s % %g
Comandos por  1_4%, =

=y = -
Entradas PE o = ‘

Digitais a Dois =
Fios e Contator

de Isolagéo da R e e ‘ ———————————————— Kiﬁ
Poténcia ,AI@

RST A #&2 on bz DB 13L 14 23\_Ty—‘
i

| RL1 RL2
Y x/ SSW-07
!
uvw =
— *Ver notas em 3.3.
M
L

Figura 3.10 - Acionamento sugestivo com comandos por entradas digitais a
trés fios e contator de isolagdo da poténcia

3.3.2  Acionamento @ @

i R_p
iugestlzj/o com s:gg——zgé—a
omandos por =% ==

Entradas [

Digitais a Trés -

Fios e Disjuntor -

de Isolacdo da KA e KIC]

Poténcia ® @ mfé/ = |
& 4 I

* Ver notas em 3.3.

Figura 3.11 - Acionamento sugestivo com comandos por entradas digitais a
trés fios e dinjuntor de isolagdo da poténcia

NOTA!
* E necessario programar a entrada digital DI2 para a fungéo co-
mandos a 3 fios. Ver item 4.10.

29



CAPITULO 3 - INSTALAGAO E CONEXAO

3.3.3 Simbologia

Conexao elétrica entre
dois sinais

——{—— | Bornes para conexao

Bobina relé, contator

alin

Contato normalmente aberto

i

Sinaleiro

~®

‘Dé‘ Seccionadora ou Disjuntor

-+ (abertura sob carga)
b

\_I_‘

¢ Resistor

J_ Capacitor

30

Fusivel

Tiristor/SCR

Motor trifasico

Botoeira de emergéncia

Transformador

Chave N.A. (com retencé&o)

Botoeira push-botton
normalmente fechada

Botoeira push-botton
normalmente aberta

Disjuntor com bobina de
minima tensao




CAPITULO 4

COMO AJUSTAR A SSW-07

Este capitulo descreve como fazer os ajustes necessarios para o
correto funcionamento da SSW-07.

4.1 AJUSTE DO TIPO DE CONTROLE

Dip Switch de Ajuste do
Tipo de Controle

VOLTAGE S\:’ CURRENT |
ORAMP OMT |

® OFF | (1 || ON KICK START

OFF| T |ONe (ﬁ OVERCURRENT
OFF| I |ON® [C)PHASELOSS
OFF| I |foN ® PHASE SEQ
OFF | L1 loN oE | STALL
OFF [f_) ON ® [JOVERLOAD
AUTO
(‘ ceser STATUS
FAULT
L=" RUN
0 10 5
OFF OFF ON ON
~ OFF ON OFFON

Figura 4.1 - Ajuste do Tipo de Controle

Selecionar o tipo de controle de partida que melhor se adapte a sua
aplicagao.

Partida com rampa de tensao:

Este é o método mais comumente utilizado. Muito facil de programar
e ajustar.

A Soft-Starter SSW-07 imp0&e a tenséo aplicada ao motor.
Geralmente aplicado a cargas com torque inicial mais baixo ou torque
quadratico.

Este tipo de controle pode ser usado como um teste inicial de
funcionamento.

Partida com Limite de corrente:

O maximo nivel de corrente € mantido durante a partida sendo
ajustado de acordo com as necessidades da aplicagédo.
Geralmente aplicado a cargas com torque inicial mais alto ou torque
constante.

Este tipo de controle é utilizado para adequar a partida aos limites
de capacidade da rede de alimentagao.
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4.2 KICK START

A g

43  AJUSTEDA
TENSAO
INICIAL

32

Dip Switch de Abilitagéo
do Kick Start

]
VoLTAGE
ORAMP | [ uurrﬁ
ONKICKSTART

OFF ON_OFF ON

Figura 4.2 - Abilitagdo do Kick Start

A Soft-Starter SSW-07 possibilita a utilizagao de um pulso de torque
na partida para cargas que apresentam uma grande resisténcia
inicial ao movimento.

Esta fungéo é habilitada através da dip switch Kick Start. O tempo
de duragao do pulso de tenséo é ajustavel através do trimpot Kick
Start Time.

O pulso de tensédo aplicado é de 80% Un durante o tempo
programado no trimpot kick start time.

NOTA!
Utilizar esta fungdo apenas para aplicag8es especificas onde haja
necessidade.

Ajustar o valor da tenséo inicial para o valor em que comece a girar
0 motor acionado pela SSW-07, tdo logo ela receba o comando de
aciona.

Trimpot de Ajuste
da Tens&o Inicial

v

KICK INITIAL VOLTAGE /
START TIME CURRENT LimIT

> 0 Zs 30% 1150%
ACCEL DECEL MOTOR
TIIIM]E TIME CURRENT

O ponto indica
0 ajuste padrao
de fabrica

Figura 4.3 - Ajuste da tensé&o inicial
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4.4

AJUSTE DO
LIMITE DE
CORRENTE

NOTA!

O trimpot Initial Voltage possui a fungéo de ajuste da Tenséo Inicial
somente quando o tipo de controle estiver programado para partida
com rampa de tensao.

Este ajuste define o valor limite méximo de corrente durante a partida
do motor em porcentagem da corrente nominal da Soft-Starter.

Se o limite de corrente for atingido durante a partida do motor, a
Soft-Starter SSW-07 ir4 manter a corrente nesse limite até o motor
atingir o final da partida.

Se o limite de corrente ndo for atingido o motor ira partir
imediatamente.

A limitagdo de corrente deve ser ajustada para um nivel que se
observe a aceleragao do motor, caso contrario 0 motor ndo ira partir.

Trimpot de Ajuste do
Limite de Corrente

l

KICK INITIAL VOLTAGE /
START TIME ~ CURRENT LIMIT

23

0,28

ACCEL DECEL MOTOR
TIME TIME CURRENT

Figura 4.4 - Ajuste do Limite de Corrente

I:.- NOTAS!

Se no final do tempo de rampa de aceleragao (ajustado no Trimpot
Accel Time), ndo for atingido a tensdo plena, havera a atuagéo do
Erro de limitagdo de corrente. Este erro é indicado através do Led
Fault piscando 2 vezes com o Led Ready aceso.

O trimpot Current Limit possui a funcao de ajuste do Limite de

Corrente somente quando o tipo de controle estiver programado para
partida com Limite de Corrente.
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4.5

34

AJUSTE DO
TEMPO DA
RAMPA DE
ACELERACAO

Trimpot de Ajuste de
Tempo da Rampade

Aceleracao

(-

Quando a Soft-Starter SSW-07 estiver programada com controle de
Rampa de Tensao, este € o tempo da rampa de incremento de ten-
séo.

Quando a Soft-Starter SSW-07 estiver programada com controle de
Limite de Corrente, este tempo atua como tempo maximo de parti-
da, atuando como uma protecao contra rotor bloqueado.

KICK
START TIME

INITIAL VOLTAGE /
CURRENT LIMIT

‘ 80% /450%

7 30% / 150%

MOTOR

DECEL
TIME CURRENT

Figura 4.5 - Ajuste da rampa do tempo de aceleragdo

NOTA!

O tempo de aceleragdo programado ndo € o tempo exato de
aceleracdo do motor, e sim o tempo da rampa de tens&o ou o tempo
méaximo para a partida. O tempo de acelera¢éo do motor dependera
das caracteristicas do motor e também da carga.

Tomar cuidado para que nos casos em que arelagéo de corrente da
SSW-07 e da Corrente nominal do motor é 1,00 o tempo maximo
gue a SSW-07 pode funcionar com 3 x In da SSW-07 é 30 segundos.
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4.6 AJUSTE DO Habilita e ajusta o tempo da rampa de decremento de tenséo.
TEMPO Este ajuste deve ser utilizado apenas em desaceleragdo de bombas,
DARAMPA DE para amenizar o golpe de ariete. Este ajuste deve ser feito para
DESACELE-  conseguir o melhor resultado pratico.

RACAO
|'_'-' NOTA!
- Esta funcao é utilizada para prolongar o tempo de desaceleragdo
normal de uma carga e ndo para forgar um tempo menor que o
imposto pela prépria carga.

KIGK INITIAL VOLTAGE /
START TIME ~ CURRENT LIMIT

zs i

DECEL
TIME

MOTOR
CURRENT

Trimpot de Ajuste
doTempo da Rampa
de Desaceleracé@o

Figura 4.6 - Ajuste do tempo da rampa de desaceleragédo

47  AJUSTEDE Este ajuste ira definir a relagéo de corrente da SSW-07 e do motor

CORRENTE por ela acionado. Este valor é de extrema importancia, pois é ele
DO MOTOR quem ira definir as prote¢des do motor acionado pela SSW-07.

O ajuste desta fungao interfere diretamente nas seguintes protecdes

do motor:

- Sobrecarga;

- Sobre-corrente;

- Rotor Bloqueado;

- Falta de Fase.
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Exemplo de Calculo:
SSW-07 utilizada: 30A
Motor Utilizado: 25A

Trimpot de Ajuste da Corrente do Motor

Ajuste da Corrente do Motor = |

SSW-07

Ajuste da Corrente do Motor = 25A
30A

Ajuste da Corrente do Motor= 0,833

Portanto deve ser ajustado em 83%

Trimpot de Ajuste da
Corrente do Motor

Figura 4.7 - Ajuste da corrente do motor
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4.8 Protecéo de
Sobrecarga
Eletrénica do

A protecdo de sobrecarga eletronica do motor faz a simulagédo do
aquecimento e resfriamento do motor, chamada imagem térmica.
Essa simulagdo usa como dado de entrada o valor de corrente efi-

Motor caz verdadeiro (True rms). A curva com o tempo de atuagao na con-
dicdo de sobrecarga do motor esté definida na figura 4.8.

Tempo
t(s)
10000
1000 ——
Il
1N
1 5 ‘X‘\\ <
A AR N
AS N SSB
SIS SNBSS
AN I
NN
o \\\\\Q\
1
F.S =1 I 12x 13x | 4x| B¢ Bx  Tx  Bx 18x

: T
FS =115 1x 2x 3x 4x 5x Bx 7x Bx 9x 10x

Classe 30
Classe 25
Classe 20

Classe 15
Classe 10

Classe 5
Corrente

X In do motor

Figura 4.8 - Classes Térmicas de prote¢do do motor a frio
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Corrente do Classe |Classe |Classe
Motor 30 20 10
3xIn 101,2s| 67,5s | 33,7s
5xIn 36,1s | 24s 12s
7XIn 18,3s | 12,2s | 6.1s

Tabela 4.1 - Tempo das Classes térmicas de protegédo
do motor a frio com F.S.=1

Corrente do Classe |Classe |Classe
Motor 30 20 10
3xin 135,1s| 90,1s | 45.1s
5xin 47,7s | 31,8s | 15,9s
7xIn 24,3s | 162s | 8.1s

Tabela 4.2 - Tempo das Classes térmicas de proteg¢do do
motor a frio com F.S.=1,15.

m NOTAS!

M Quando a SSW-07 ficar sem tenséo de alimentacéo da eletroni-
ca (Al eA2),aimagem térmica é salva internamente. Ao retornar
a alimentacao (A e A2) o valor da imagem térmica retorna ao va-
lor anterior a falta de alimentac&o da eletrénica;

M O RESET da protecao de sobrecarga eletrdnica pode ser ajusta-
do para a fungdo manual (man), neste caso deve-se fazer o RESET
via entrada digital 2 (DI2) ou através do botéo de RESET. Se o
ajuste do RESET estiver ajustado para automatico (auto), a con-
dicdo de erro é automaticamente resetada apds transcorrer o tem-
po de resfriamento.

M Ao desativar a protecdo de sobrecarga eletrénica, aimagem tér-
mica é zerada.
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Termpo
tis)
1000
100 | L \‘
Y
18 i
T
AN
\
10
=
asse
=
] asse
1 [~ [T classe 10
Classe 5
Corrente
01 X In do motor

T 2 I d Gn B T B Ow FEA1

Figura 4.9 - Classes térmicas de prote¢do do motor a quente com 100% In

Corrente do Classe |Classe |Classe
Motor 30 20 10
3xIn 34,4s | 23,6s | 11,8s
5xIn 12,6s | 8,4s 4,2s
7XIn 6,4s | 4,2s 2,1s

Tabela 4.3 — Tempo das Classes térmicas de protegdo do motor a quente
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49 RESET

4.10 PROGRAMACAO

40

DA ENTRADA
DIGITALDI2

Corrente em %

de In do Motor e
0%(a frio) 1

20% 0,87
40% 0,74
60% 0,61
80% 0,48
100%(pela carga) 0,35

Tabela 4.4 — Fator de multiplicagéo dos tempos das Classes térmicas a frio
para obter os tempos das Classes térmicas a quente

Uma condigao de erro pode ser resetada através do botéo de RESET
na frontal da SSW-07, ou através de uma botoeira pulsante (0,5 se-
gundos) na DI3 (entrada digital para RESET). Outra forma para efe-
tuar o RESET na SSW-07, é desligar e ligar novamente a tensdo da
eletrnica (All1 e Al2).

NOTAS!
Na SSW-07 existe a possibilidade de RESET automatico, bastan-
do habilitar esta fungado via Dip-Switch (auto):

M O tempo para ocorrer o RESET automatico ap6s a ocorréncia
do erro é de 15 minutos para as seguintes condic¢oes:
- Sobre-corrente;
- Falta de fase;
- Rotor bloqueado;
- Sobre-corrente imediata do relé de by-pass;
- Sobre-corrente antes do by-pass;
- Frequiéncia fora da tolerancia;
- Contato do relé by-pass interno aberto;
- Sub-tensao na alimentacéo da eletronica;
- Erro externo
M Para seqiiéncia de fase incorreta ndo existe RESET automatico.
M Para sobrecarga eletrdnica do motor existe um algoritmo especi-
fico para tempo de RESET automatico.

Na programacéo padréo de fabrica, a entrada digital DI2 tem a sua
fungéo programada para reset de erros. ADI2 pode ser programada
também para funcionar com controle a trés fios.

O controle a trés fios possibilita que a Soft-Starter seja comandada
através de duas entradas digitais. DI1 como entrada de aciona e
DI2 como entrada de desaciona. Podendo assim colocar diretamente
uma botoeira de duas teclas. Ver item 3.3.2.
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4.11

FUNCIONA-
MENTO

DAS SAIDAS
DIGITAISA
RELE

Funcao de Operacéo
(13- 14/23)

Funcéo de Tensao
(14/23-24)

Para alterar a programagao da entrada digital DI2, seguir as seguin-

tes instrugdes:

1. Para entrar em modo programacao, manter pressionada a tecla
reset a frontal da SSW-07 por 5 segundos. Manter a tecla de reset
pressionada durante a programagao;

2. Quando em modo programacédo, acenderd dois LEDs
(sobrecorrente e falta de fase), indicando que a DI2 esta progra-
mada para Reset de erros. Acendendo trés LEDs (sobrecorrente,
falta de fase e sequiéncia de fase), indica que a DI2 esta progra-
mada para comandos a trés fios;

3. Para alterar a programagao para comandos a trés fios, mover a
dip switch de sobrecorrente e voltar para a posicéo anterior. Acen-
dera os trés LEDs, indicando que a DI2 esta programada para
comandos a trés fios;

4. Para alterar a programagcéo da DI2 para Reset de erros, mover a

dip switch de kick start e voltar para a posigao anterior. Acendera
os dois LEDs, indicando que a DI2 esta programada para Reset
de erros;

5. Ao desacionar a tecla de reset a programacao estara concluida.

M O relé para a Fungdo de Operacéo fecha seu contato NA.

(13 - 14/23), sempre que a SSW-07 receber um comando de aci-
ona, este contato somente é aberto no final da rampa de
desaceleracdo (quando esta estiver ajustada via trimpot), ou quan-
do a SSW-07 receber o comando para desacionar.

M O relé para Fungao Tensao Plena fecha o seu contato NA.
(14/23 - 24) sempre que a SSW-07 estiver com 100% da tensao
aplicada ao motor por ela acionado, este contato € aberto quan-
do a SSW-07 receber o comando para desacionar.

U 4 (Tens3o no Motor)

z

100% 1~

~Y

-Relé Ligado

Figura 4.10 - Funcionamento das Saidas Digitais a Relé
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APLICACOES

INFORMACOES E SUGESTOES DE
PROGRAMAGAO

Este capitulo auxilia o usuério a ajustar e programar os tipos de con-
trole de partida conforme a sua aplicagéo.

E PROGRAMAGAO

-

ATENGAO!
Dicas e notas importantes para cada tipo de controle de partida.

ATENGAO!

Para saber a correta programacao dos parametros tenha em méaos
os dados de sua carga e utilize o Software de Dimensionamento
WEG (Soft-Starter) disponivel na pagina de internet da Weg
(http:/Amww.weg.com.br).

Se vocé nao puder utiliza-lo podem-se seguir alguns conceitos pra-
ticos descritos neste capitulo.

A seguir séo mostradas curvas caracteristicas com o comportamen-
to da corrente e do torque de partida conforme alguns tipos de con-

trole. 1/In4C/Cn

Corrente

/In

0 25 50 75 '100% rpm

Figura 5.1 - Curvas caracteristicas de torque e corrente numa partida direta e
por Rampa de Tensao
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1in4C/Cn

Corrente

Torque

i |
0 25 50 75 '100% rpm

Figura 5.2 - Curvas caracteristicas de torque e corrente numa partida Limitagdo
de Corrente

Os itens a seguir mostram curvas caracteristicas com o comporta-
mento do torque de partida conforme alguns tipos de carga e tipos
de controle sugeridos.

5.1.1 Partindocom 1) Ajustar o valor da tenséo inicial, para um valor baixo;
Rampa de 2) Quando for colocada carga no motor, ajuste a tenséo inicial para
Tensdo um valor que faga o motor girar suavemente a partir do instante
que for acionado;
3) Ajustar o tempo de aceleragdo com o tempo necessario para a
partida, inicialmente com tempos curtos, 10 a 15 segundos, de-
pois tente achar a melhor condi¢éo de partida para a sua carga.

Uy & )
( )1——-—Par1|da————i-: 100%Un

] oM

@ Gira Rampa de Tens&o Para
v

Figura 5.3 — Partida com rampa de tenséo

E' NOTAS!

M Com longos tempos de partida, ou 0 motor sem carga, podem
ocorrer trepidacdes durante a partida do motor, portanto diminua
o tempo de partida;

M Caso ocorram erros durante a partida, revise todas as conexdes
da Soft-Starter a rede de alimentagdo, conexdes do motor, niveis
das tensdes da rede de alimentagdo, fusiveis, disjuntores e
seccionadoras.
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5.1.2 Partindo com 1) Para partir com limitagdo de corrente deve-se partir com carga,

Limite de testes a vazio podem ser feitos com rampa de tenséo;

Corrente 2) Ajustar tempo de aceleragdo com o tempo necessario para a par-
tida, inicialmente com tempos curtos, 20 a 25s. Esse tempo sera
utilizado como tempo de rotor bloqueado caso o motor néo parta;

3) Ajustar o Limite de Corrente conforme as condigbes que sua ins-
talagéo elétrica permita e também a valores que forne¢cam torque
suficiente para partir o motor. Inicialmente pode ser programado
com valores entre 2x a 3x a corrente nominal do motor (In do mo-
tor).

|(A) A
Partida

| Limitagao

I Nominal

Tempo Maximo

0 -1
A\ o N s
‘ ::j//)/ Gira Limitagdo de Corrente ( 9/ Péara

Figura 5.4 - Partida com limite de corrente constante

E' NOTAS!

M Se o limite de corrente néo for atingido durante a partida o motor
ird partirimediatamente;

M Valores muito baixos de Limite de Corrente ndo proporcionam
torque suficiente para partir o motor. Mantenha o motor sempre
girando a partir do instante que for acionado;

M Para cargas que necessitam de um torque inicial de partida mais
elevado, pode-se utilizar a funcéo kick start;

M Caso ocorram erros durante a partida, revise todas as conexdes
da Soft-Starter a rede de alimentagao, conexées do motor, niveis
das tensdes da rede de alimentacdo, fusiveis, disjuntores e
seccionadoras.

44



CAPITULO 5 - INFORMACOES E SUGESTOES DE PROGRAMAGAO

52 PROTECOESE
PROGRAMACAO

5.2.1 Sugestdo de 1) Partainicialmente na classe térmica padrao, algumas vezes, mas

como sem gue o motor aquega excessivamente;

Programar a ) . o

Classe 2) Determine o correto tempo de partida. Ache uma média da cor-

Térmica rente utilizando um multimetro com uma alicate de corrente para
medi-la;

Para qualquer tipo de controle de partida pode se achar uma mé-
dia da corrente;

Por exemplo:
Partindo por rampa de tensédo um motor de 80A. A corrente inicia
em100A e vai até 300A, retornando depois a nominal em 20s.
(100A +300A)/2 = 200A

200A/80A = 2,5 x In do motor

entdo: 2,5xIn @ 20s.

uwv) 4 Partida

Initial Voltage P101

e » : 100% Un

.- 300A

Corrente do
Motor

v

P102 ; us)

( I Gira Accel Time 20s

Figura 5.5 - Curva tipica de corrente numa partida por rampa de tensdo

3) Utilize esse tempo para encontrar a minima classe necessaria para
partir o motor a frio. No capitulo de protecdo de sobrecarga é
possivel verificar as curvas das classes térmicas do motor a frio.

t(s)
A\

\\15

0 2.5 x In do motor xin

Figura 5.6 - Verificando a classe minima nas curvas a frio
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Portanto a minima classe necessaria para partir o motor € a Classe
10, a Classe 5 tem tempo inferior para esta corrente.
Esta classe permite a partida do motor a frio.

4) Para sabermos qual a classe térmica necesséria para partir o
motor a quente, necessitamos saber até quanto o motor suporta.
Para isso necessitamos do tempo de rotor bloqueado que o mo-
tor suporta.

NOTA!

Para programar corretamente a Classe Térmica que ir4 proteger
seu motor é essencial ter em maos o tempo de rotor bloqueado que
0 motor permite. Este dado esta disponivel no catalogo do fabrican-
te do motor.

Com o tempo de rotor bloqueado achamos a maxima classe térmi-
ca que ira proteger o motor para partir a quente. No capitulo de
protegdo de sobrecarga é possivel verificar as curvas das classes
térmicas do motor a quente.

Por exemplo:
6,6 XxIn @ 6s
t(s)
Quente

6s

\ 30

25

0 xin

6.6 x In do motor

Figura 5.7 - Verificando a classe maxima nas curvas a quente

Portanto a maxima classe térmica que ira proteger o motor é a Clas-
se 25, a Classe 30 tem tempo maior para esta corrente.

Esta classe permite a partida do motor a quente, ou seja, em qual-
quer condigao.

NOTA!

Lembre-se que esta prote¢ao adota como padrao o Motor Trifasico
IP55 Standard Weg, portanto se o seu motor for diferente ndo pro-
grame a classe térmica na maxima e sim préximo da minima classe

térmica necessaria para a partida.
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5.2.2 Um Exemplo
de como
Programar a
Classe
Térmica

5.2.3 Reducaodo
Tempo de
Partida a Frio
para Quente

Dados do motor:

Poténcia: 50cv

Tens&o: 380V

Corrente nominal (In): 71A

Fator de Servigo (F.S.): 1,00

Ip/In: 6,6

Tempo de rotor bloqueado:12s a quente
RPM: 1770

Dados de partida do motor + carga:
Partida por Rampa de Tens&o, média da corrente de partida:
3 x a corrente nominal do motor durante 25s (3 x In @ 25s).

1) No gréfico, a frio nafigura 4.8, verificamos a minima Classe Térmica
gue ira possibilitar a partida com tenséo reduzida:

Para 3 x In do motor @ 25s, adotamos a mais préxima acima: Classe
10.

2) Nogréfico, a quente na figura 4.9, verificamos a maxima Classe Tér-
mica que suporta o motor devido ao tempo de rotor bloqueado a
quente:

Para 6,6 x In do motor @ 12s, adotamos a mais proxima abaixo:
Classe 30.

Sabemos entdo que a Classe Térmica 10 possibilita uma partida e a
Classe Térmica 30 é o limite maximo. Portando devemos adotar uma
Classe Térmica entre essas duas conforme a quantidade de partidas
por hora e intervalo de tempo entre desligar e religar o motor.

Quanto mais proxima da Classe 10, mais protegido vai estar o motor,
menos partidas por hora e maior deve ser o intervalo de tempo entre
desligar e religar o motor.

Quanto mais proxima da Classe 30, mais proximo se esta do limite
maximo do motor, portanto pode-se ter mais partidas por hora e menor
intervalo de tempo entre desligar e religar o motor.

Para determinar os tempos de atuac&o das classes térmicas a quente,
guando o seu motor estiver trabalhando em regime pleno com corrente
inferior a 100% da In do motor, utilize o fator multiplicador da tabela 4.4,
conforme a porcentagem de corrente que o0 motor esta operando.
Porexemplo:

Um motor esta sendo operado com 80% In e é desligado.
Imediatamente torna-se a liga-lo.

O regime de partida € 3xIn do motor @ 25s.

AClasse térmica selecionada é a Classe 10 com 33,7s @ 3xIn do motor.
O fator de ajuste na tabela para 80% In do motor é de 0,48.

Otempo final de atuagao sera: 0,48 x 33,7s = 16,2s, ou seja, 0 tempo foi
reduzido de 33,7s em uma partida a frio para 16,2s com partida a quente,
portanto ndo possibilitard uma nova partida antes daimagem térmica
do motor diminuir, ou seja esfriar.

47



CAPITULO 5 - INFORMAGOES E SUGESTOES DE PROGRAMAGAO

5.2.4 Fatorde
Servigo

48

Quando o Fator de Servico (F.S.) for diferente de 1.00 e se houver
necessidade de utiliza-lo, existe no proprio grafico, a frio, os pontos

para F.S. =1.15 e uma tabela para F.S. = 1.15.

Se desejar saber os tempos de atuagdo da protecdo térmica para
outro valor de F.S. basta deslocar a linha de xIn do motor para a

esquerda.

1 x NxIn= Nova_Linha- NxIn

N =Numero de vezes da corrente nominal do motor.
Exemplos:

Considerando a linha de 3xIn de F.S. 1,00 para F.S. 1,25.

1
1’75><3>< In = 2,40% In

Anovallinha de 3xIncom F.S. 1,25 deve estar situada em 2,40xIn

Considerando a linha de 3xIn de F.S. 1,00 para F.S. 1,15.

1
——x3xIn=2,61xIn
115

Anovallinha de 3xIncom FE.S. 1,15 deve estar situada em 2,61xIn

\ Frio

t(s)

; \\ 25
; \\\ 20
P s
0 2Xx 3x 4x xin
v do motor
+ ES.=1.15
F'.S.:1.25

Figura 5.8 Utilizando o F.S. para achar o novo tempo



CAPITULO 5 - INFORMACOES E SUGESTOES DE PROGRAMAGAO

Caso ndo esteja disponivel HMI ou comunicagao serial para progra-
magcao do parametro de fator de servigo, € necessario utilizar a cor-
rente nominal do motor como sendo In do motor x F.S. Neste caso, 0
trimpot Motor Current deve ser programado considerando o fator de
Servico.

In_do_Motoer.S.X
In _da _SSW

100

Motor _ Current =

Exemplo:
Motor de 80Acom F.S.=1,25
SSW-07 de 130A

80x125 100 -77%

O trimpot motor current deve entéo ser ajustado em 77%.

w NOTA!

O exemplo e a equacao acima devem ser usados somente quando
o fator de servigo for usado, e ndo for possivel programar o parametro
de fator de servigo via HMI ou comunicagéo serial.
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CAPITULO 6

6.1 ERROE

POSSIVEIS
CAUSAS

SOLUCAO E PREVENCAO DE FALHAS

Quando um erro é detectado, a Soft-Starter é bloqueada
(desabilitada), o erro é mostrado através de piscadas nos leds.
Para voltar a operar normalmente a Soft-Starter apds a ocorréncia
de um erro, é preciso reseta-la. De forma genérica isto pode ser
feito através das seguintes formas:

M Desligando a alimentacéo da eletrénica e ligando-a novamente
(power-no RESET);

M Através do botdo de RESET na frontal da SSW-07 (botdo de
RESET);

M Automaticamente através do RESET automatico. Habilitar esta
funcéo via Dip-Switch (auto);

M Via entrada digital DI2 ou DI3;

Descricao da
protecao
e Descrigao da atuagao Causas mais provaveis Reset
Sinalizacao
do erro
Falta de fase da rede trifasica.
No inicio da partida: Atua Curto Oli falha no tiristor ou by-pass.
uando ndo houver tensédo nos Motor ndo conectado.
gomes de alimentacéo da Tipo de ligagéo do motor errada.
P Problemas de mau contato nas
Falta de fase g3tegg:%gRélanl(l)iosrlzls‘t?virTISLs) conexdes.
4 Problemas com o acionamento do Power-on
desconectado. =
E03 Com motor girando: contator de entrada. Botéo reset
or g " Fusiveis de entrada abertos. Auto-reset
(LED Phase Atua apgs transcorrido 1s da Transformadores de entrada sub DIx
falta de fase, tanto na entrada . p )
Loss) uanto saida (motor). Atua dimensionados.
Piscando q o Programacéo incorreta do trimpot
guando a corrente que circula Motor Current
pela SSW-07 'for inferior a 20% Motor com coﬁsumo de corrente
da corrente ajustada no trimpot abaixo do valor limite para atuagéo
Motor Current. =
da protecéo de falta de fase.
Ajuste incorreto do trimpot “Motor
Current” (ajuste da corrente do
motor). Valor ajustado muito baixo
para o motor utilizado.
Sobrecarga Regime de partida acima do
eletrénica do 9Im P
motor permitido.
Classe térmica programada abaixo
f b Power-on
Quando exceder os tempos do regime permitido pelo motor. =
E05 - Botao reset
dados pelas curvas das classes | Tempo entre desligamento e Auto-reset
(LED térmicas programadas. religamento abaixo do permitido DIx
pelos tempos de resfriamento para a :
Querload) oténcia do motor
Piscando P ta do N
Carga no eixo muito alta.
Valor da protecédo térmica salva ao
desligar o controle e retornada ao
religar.
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Descricao da

protecao
e Descrigao da atuagao Causas mais provaveis Reset
Sinalizacao
do erro
Excesso de
tempo de
limitacéo de
corrente
durante a
partida Quando o tempo de partida Tempo programado para rampa de | Power-on
devido a partida com limitacdo |aceleracéo inferior ao necessario. Botéo reset
E62 de corrente, for superior ao Valor da limitagdo de corrente Auto-reset
tempo ajustado na rampa de programado muito baixo. DIx.
(LED Fault) |aceleracéo Motor travado, rotor bloqueado.
pisca 2 vezes
(LED Ready)
Aceso
Tempo da rampa de aceleragédo
Rotor programada menor que o tempo real
blogqueado de aceleragéo. Power-on
Atua antes da tenséo plena, se |Eixo do motor travado (bloqueado). |Botéo reset
E63 a corrente for superior a duas O transformador que alimenta o Auto-reset
vezes a nominal do motor. motor pode estar saturando e DIx.
(LED Stall) levando muito tempo para se
Piscando recuperar da corrente de partida.
Sobre
temperatura na
potencia Quando a temperatura no Carga no eixo muito alta.
L P . Elevado nimero de partidas Power-on
E64 dissipador for superior ao valor - Bota
limite. Zucessn(/jas. . ot&o reset
(LED Fault) |Atua também no caso de sensor ensor de temperatura nao Auto-reset
- = conectado. DiIx.
pisca 1 vez de temperatura néo conectado.
(LED Ready)
Aceso
Monitoramento apenas quando
Sobrecorrente . . _
a SSW-07 esta em regime Curto circuito entre fases. P
o x A ower-on
E66 (100% de tensé&o). Atua Excesso de carga momentanea no Botdo reset
guando a corrente do motor motor.
) Auto-reset
(LED uItrapa_ssa o valor d_e 3 vezes o |Eixo do motor travado, rotor DIx
Overcurrent) valor ajustado no trimpot bloqueado. )
: (Motor Current) durante um
Piscando ;
tempo superior a 1s.
Sequiéncia de
fase incorreta
E67 Quando a sequiéncia de Sequéncia de fase da rede de Power-on
interrupgdes dos sinais de entrada invertida. Boté&o reset
sincronismo ndo segue a Pode ter sido alterada em outro DIx.
(LED Phase A . =
Seq) seqliéncia RST. ponto da rede de alimentacéo.
Piscando

Tabela 6.1 - Erros e Possiveis Causas (cont.)
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Descricao da

protecao
e Descrigao da atuagao Causas mais provaveis Reset
Sinalizacdo
do erro
Subtenséo na
alimentagéo da
eletronica Alimentagédo da eletronica abaixo do
valor minimo. Power-on
E70 Atua quando a tenséo da Mau contato na alimentacéo da Boto reset
alimentacgéo da eletronica for eletronica. Auto-reset
(LED Fault) inferior a 93 Vac. Fusivel da alimentagédo da eletrénica |DIx.
pisca 2 vezes aberto.
(LED Ready)
Apagado
Contato do relé
de By-pass
interno aberto Mau contato nos cabos de
acionamento dos relés de By-pass Power-on
e Qoo e memo
; : Contatos dos Relés de By-pass Auto-reset
By-pass interno em regime de . -
(LED Fault) 5 defeituosos devido alguma DIx.
) tenséo plena.
pisca 3 vezes sobrecarga.
(LED Ready)
Apagado
Sobrecorrente Atua antes do fechamento do
antes do By-pass no caso da corrente for
By-pass superior a: Tempo da rampa de aceleracéo
37,5A para os modelos de programada menor que o tempo real P
. ) % ower-on
E72 SSW até 30A; de aceleragao_. ) Botio reset
200A para os modelos de SSW |Corrente nominal do motor acima da
. Auto-reset
(LED Fault) de 45 a 85A; corrente suportada pela Soft-Starter. DIx.
pisca 4 vezes 260A para o modelo de SSW de |Eixo do motor travado, rotor
(LED Ready) 130A; bloqueado.
Apagado 400A para os modelos de SSW
de 171 e 200A.
S::Tt])ég?:;gedrge Atua durante tenséo plena (By-
relé de By- pass)_no caso da corrente for
pass superior a:
37,5A para os modelos de Curto circuito entre fases. Power-on
E73 SSW até 30A; Corrente nominal do motor acima da |Bot&o reset
200A para os modelos de SSW |corrente suportada pela Soft-Starter. |Auto-reset
(LED Fault) de 45 a 85A; Eixo do motor travado (bloqueado). |DIx.

pisca 5 vezes
(LED Ready)
Apagado

260A para o modelo de SSW de
130A;

400A para os modelos de SSW
de 171 e 200A.
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Descricao da

protecao
e Descrigao da atuagao Causas mais provaveis Reset
Sinalizacao
do erro
Frequéncia
toflzrrgr?céila Frequéncia da rede estéa fora dos
limites. Power-on
E75 Quando frequéncia estiver Qu_ando a Soft- S‘afte' *+ motor Botéo reset
abaixo ou acima dos limites de estiverem sengo allmentados POTUM | A jto-reset
) gerador que ndo esta suportando o
(LED Fault) |45 até 66Hz. : ) DIX.
pisca 1 vez regime de carga plena ou de partida
(LED Ready) do motor.
Apagado

Tabela 6.1 - Erros e Possiveis Causas

OBSERVAGOES:

No caso de atuacdo do E64 (sobretemperatura na poténcia), €
necessario esperar ela esfriar um pouco antes de reseta-la.

No caso do EO5 (sobrecarga no motor), € necessario esperar 0
mesmo esfriar um pouco antes de resetar.
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CAPITULO 6 - SOLUCAO E PREVENGAO DE FALHAS

6.2
PROBLEMAS
MAIS

FREQUENTES

SOLUCAO DE

Problema

Ponto a ser verificado

Acéo corretiva

Motor nédo Gira

Fiacado errada

Verificar todas as conexdes de poténcia e
comando.

Por exemplo:

As entradas digitais DIx programadas como
habilitacédo ou erro externo devem estar
conectadas, a alimentacéo CA.

Programacgao errada

Verificar se os parAmetros estdo com os valores
corretos para aplicacdo

Erro

Verificar se a Soft-Starter, ndo esta bloqueada a
uma condicéo de erro detectado (ver tabela 6.1).

Motor ndo atinge a
velocidade nominal

Motor tombado

Aumentar o nivel de limitagdo de corrente se com o
controle para limitacéo de corrente.

Rotagao do motor Oscila
(flutua)

Conexdes frouxas

Desligue a Soft-Starter, desligue a alimentagéo e
aperte todas as conexdes.

Checar se todas as conexdes internas da
Soft-Starter para certificar-se de que estdo bem
conectadas.

Rotagao do motor:

Dados de placa do motor

Verificar se o motor utilizado esta de acordo com a

Muito alta ou aplicagédo
Muito baixa
Leds Apagados Verificar a tenséo da Valores nominais devem estar dentro do seguinte:

alimentacgdo do cartédo de
controle (Al e A2)

Umin. = 93,5Vca
Uméx. = 253Vca

Trancos na Aceleragdo

Ajustes da Soft-Starter

Reduzir o tempo da rampa de aceleragéo.
Reduzir o ajuste de tensdo de pedestal.

Tabela 6.2 — Solugao dos problemas mais Freqlientes

6.3 TELEFONE/FAX/E-MAIL PARA CONTATO (ASSISTENCIATECNICA)

E' NOTA!

Para consultas ou solicitagao de servicos, é importante ter em maos
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0s seguintes dados:

Modelo da Soft-Starter;

Numero de série, data de fabricacéo e revisdo de hardware cons-
tantes na etiqueta de identificagéo do produto (ver item 2.4);
Versao de software instalada (ver item 2. 2);

Dados da aplicacdo e da programacao efetuada.

Para esclarecimentos, treinamento ou servigos favor contatar a As-

sisténcia Técnica:

WEGAUTOMACAO
Tel. (0800) 7010701
Fax: (047) 3372-4200

E-mail: astec@weg.com.br



CAPITULO 6 - SOLUGAO E PREVENGAO DE FALHAS

6.4 MANUTENCAO
PREVENTIVA

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentagdo geral antes de tocar qualquer

componente elétrico associado a Soft-Starter SSW-07.

Nao execute nenhum ensaio de tensao aplicada a
Soft-Starter SSW-07!
Caso seja necessario, consulte o fabricante.

Nao utilize megometros para testar os tiristores.

Para evitar problemas de mau funcionamento ocasionados por con-
dicdes ambientais desfavoraveis tais como alta temperatura, umi-
dade, sujeira, vibracéo ou devido ao envelhecimento dos compo-
nentes sdo necessarias inspegdes periodicas nas Soft-Starters
SSW-07 e instalagdes.

Componente Anormalidade Acéo Corretiva
Terminais, conectores Parafusos frouxos Aperto®
Conectores frouxos
Ventiladores / Sistemas de | Ventiladores sujos Limpeza®
ventilacéo Ruido acustico anormal Substituir ventilador

Ventilador sempre parado
Vibracdo anormal

Poeira nos filtros de ar Limpeza ou substituigao(z’
Médulo de Poténcia/ Actmulo de poeira, 6leo, Limpeza®
Conexdes de poténcia umidade, etc.

Parafusos de conexdes frouxos |Aperto™

Tabela 6.3 - Inspegbes periédicas apés a colocagdo em funcionamento

OBS:
(1) A cada seis meses.
(2) Duas vezes por més.
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CAPITULO 7

DISPOSITIVOS OPCIONAIS

Este capitulo descreve os dispositivos opcionais que podem ser uti-
lizados com a Soft-Starter SSW-07. Sao eles: kit ventilacao e

kit 1P20.

7.1 KIT O kit ventilagéo esta disponivel nos modelos a partir de 45A como
VENTILACAO opcional. Este kit é necessério para um regime superior a 3 parti-
das por hora (cada 20 min.), nas seguintes condi¢des: partidas de

30s com 3xIn em um ambiente de 55°C.

Figura 7.1 - Detalhe da conex&o dos ventiladores

I NOTA!

Os ventiladores s6 acionam com temperatura elevada no dissipador
e durante a rampa de aceleracéo ou desaceleragéo.

7.2 KITIP20 Afuncéo do KIT IP-20 é proteger contra toque nas partes energizadas.

382,50mm

Figura 7.2 - Kit IP20

56



CAPITULO 8

8.1

8.2

CARACTERISTICAS TECNICAS

Este capitulo descreve as caracteristicas técnicas elétricas e mecéa-
nicas da linha de Soft-Starters SSW-07.

POTENCIAS E CORRENTES NOMINAIS CONFORME UL508

ig;?:;? Tensé&o do Tenséo do Tenséo do Tenséo do
motor motor motor motor
Modelo da 220/230V 380/400V 440/460V 575V
SSW-07 SSW-07
(A) (cv) (kW) | (cv) (kW) | (cv) (kW) | (cv) (kW)
SSW-070017 17 5 3.7 7.5 5.5 10 7.5 15 11
SSW-070024 24 7.5 5.5 10 7.5 15 11 20 15
SSW-070030 30 10 7.5 15 11 20 15 25 18.5
SSW-070045 45 15 11 25 18.5 30 22 40 30
SSW-070061 61 20 15 30 22 40 30 50 37
SSW-070085 85 30 22 50 37 60 45 75 55
SSwW-070130 130 50 37 75 55 100 75 125 90
SSW-070171 171 60 45 100 75 125 90 150 110
SSW-070200 200 75 55 100 75 150 110 200 150

Tabela 8.1 - Poténcias e correntes conforme UL508 (Temperatura ambiente de 55°C)

POTENCIAS E CORRENTES NOMINAIS CONFORME MOTORES WEG,
STANDARD, IP55, IV POLOS

Corre_znte Tensé&o do Tenséo do Tenséo do Tenséo do
nominal
Modelo da motor motor motor motor
SSW-07 SSW-07 220/230V 380/400V 440/460V 575V
(A) (cv) | (kW) (cv) | (kW) (cv) (kW) (cv) (kW)
SSW-070017 17 6 4.5 10 7.5 12.5 9.2 15 11
SSW-070024 24 7.5 5.5 15 11 15 11 20 15
SSW-070030 30 10 7.5 15 11 20 15 30 22
SSW-070045 45 15 11 30 22 30 22 40 30
SSW-070061 61 20 15 40 30 50 37 60 45
SSW-070085 85 30 22 60 40 60 45 75 55
SSW-070130 130 50 37 75 56 100 75 125 90
SSW-070171 171 60 45 125 90 125 90 175 132
SSW-070200 200 75 55 125 90 150 110 200 150

Tabela 8.2- Poténcias e correntes para motores WEG (Temperatura ambiente de 55°C)

i g

NOTA!

As poténcias maximas indicadas na tabela 8.1, sdo baseadas em
3xCorrente nominal da Soft-starter SSW-07 durante 30s e 10 parti-
das por hora (3xIn @ 30s).
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CAPITULO 8 - CARACTERISTICAS TECNICAS

8.3  DADOS DA POTENCIA

Alimentacéo Tens&o da Poténcia (R/1L1, S/3L2, | (220 a 575) Vac (-15% a +10%), ou (198 a 632)
T/5L3) Vac
Frequéncia (50 a 60) Hz (+ 10 %), ou (45 a 66) Hz

Capacidade Numero maximo de partidas por 10 (1 a cada 6 minutos; modelos de 17A a 30A)
hora (sem ventilagéo) 3 (1 a cada 20 minutos; modelos de 45A a

200A)

Numero maximo de partidas por 10 (1 a cada 6 minutos; modelos de 45 a 200A)

hora com Kit opcional de ventilacdo

Ciclo de partida

3 x In do SSW-07 durante 30 segundos

Tiristores (SCRs)

Tenséo reversa de pico maxima 1600V

Categoria de Sobretensédo

Il (UL508/EN61010)

8.4 DADOS DA ELETRONICA E PROGRAMAGAO

Alimentacéo Tensé&o de controle M (110 a 240) Vac (-15% a +10%), ou (94 a 264) Vac
Conector X1A (1,2)
FreqUiéncia M (50 a 60) Hz (+ 10 %), ou (45 a 66) Hz
Consumo M 140mA Max.
Controle Método M Rampa de tens&o;
M Limitacdo de corrente;
Entradas Digitais M 03 entradas digitais isoladas;
M Nivel alto minimo: 93Vac;
M Nivel baixo méximo: 10Vac;
M Tensdo maxima: 264Vca;
M Corrente de entrada: 1.1mA @ 220V;
M Fungdes programaveis.
Saidas Relé M 02 relés com contatos NA, 240Vac, 1A, fungdes programaveis;
Seguranca Protecdes M Sobrecorrente;

M Falta de fase;

M Sequéncia de fase invertida;

M Sobretemperatura no dissipador da poténcia;
M Sobrecarga no Motor

M Defeito externo;

™ Contato de By-pass aberto;

M Sobrecorrente antes do By-pass ;

M Sobrecorrente imediata do By-pass ;

M Rotor bloqueado;

M Frequéncia fora da tolerancia;

M Subtenséo na alimentacéo da eletronica.
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CAPITULO 9

CONDICOES GERAIS
DE GARANTIA PARA
SOFT-STARTERS
SSW-07

GARANTIA

A Weg Industrias S.A - Automagéo , estabelecida na Av. Pref.
Waldemar Grubba, 3000 na cidade de Jaragua do Sul — SC, ofere-
ce garantia para defeitos de fabricagdo ou de materiais, nas Soft-
Starters WEG, conforme a seguir:

10

2.0

3.0

4.0

5.0

6.0

E condicéo essencial para a validade desta garantia que a com-
pradora examine minuciosamente a Soft-Starter adquirida ime-
diatamente apds a sua entrega, observando atentamente as suas
caracteristicas e as instru¢des de instalagao, ajuste, operagao
e manutengdo do mesmo. A Soft-Starter serd considerada acei-
ta e automaticamente aprovada pela compradora, quando nédo
ocorrer a manifestacao por escrito da compradora, no prazo
méximo de cinco dias Uteis apds a data de entrega.

O prazo desta garantia € de doze meses contados da data de
fornecimento da WEG ou distribuidor autorizado, comprovado
através da nota fiscal de compra do equipamento, limitado a
vinte e quatro meses a contar da data de fabricagao do produto,
data essa que consta na etiqueta de caracteristicas afixada no
produto.

Em caso de nao funcionamento ou funcionamento inadequado
da Soft-Starter em garantia, os servicos em garantia poderao
ser realizados a critério da WAU, na sua matriz em Jaragua do
Sul - SC, ou em uma Assisténcia Técnica Autorizada da Weg
Automacdao , por esta indicada.

O produto, na ocorréncia de uma anomalia devera estar dispo-
nivel para o fornecedor, pelo periodo necessério para a identifi-
cacao da causa da anomalia e seus devidos reparos.

A Weg Automagé&o ou uma Assisténcia Técnica Autorizada da
WegAutomagao, examinara a Soft-Starter enviada, e, caso com-
prove a existéncia de defeito coberto pela garantia, reparara,
modificara ou substituira a Soft-Starter defeituosa, a seu crité-
rio, sem custos para a compradora, exceto os mencionados no
item 7.0.

Aresponsabilidade da presente garantia se limita exclusivamen-
te ao reparo, modificagdo ou substituicdo da Soft-Starter
fornecida, néo se responsabilizando a Weg por danos a pesso-
as, a terceiros, a outros equipamentos ou instalacdes, lucros
cessantes ou quaisquer outros danos emergentes ou conse-
guentes.
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GARANTIA
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7.0

8.0

9.0

Outras despesas como fretes, embalagens, custos de monta-
gem/desmontagem e parametrizagao, correrdo por conta exclu-
siva da compradora, inclusive todos os honorarios e despesas
de locomocéo/estadia do pessoal de assisténcia técnica, quan-
do for necessario e/ou solicitado um atendimento nas instala-
¢Oes do usuério.

A presente garantia ndo abrange o desgaste normal dos produ-
tos ou equipamentos, nem os danos decorrentes de operacdo
indevida ou negligente, parametrizacdo incorreta, manutengéo
ou armazenagem inadequada, operagao anormal em desacor-
do com as especificagdes técnicas, instalacdes de ma qualida-
de ou influéncias de natureza quimica, eletroquimica, elétrica,
mecanica ou atmosférica.

Ficam excluidas da responsabilidade por defeitos as partes ou
pegas consideradas de consumo, tais como partes de borracha
ou plastico, bulbos incandescentes, fusiveis, etc.

10.0 Agarantia extinguir-se-a, independente de qualquer aviso, se

a compradora sem prévia autorizacéo por escrito da WEG, fizer
ou mandar fazer por terceiros, eventuais modificagdes ou repa-
ros no produto ou equipamento que vier a apresentar defeito.

11.0Quaisquer reparos, modificagdes, substituicdes decorrentes de

defeitos de fabricagdo néo interrompem nem prorrogam o pra-
zo desta garantia.

12.0 Toda e qualquer solicitacdo, reclamagéo, comunicagéo, etc.,

no que se refere a produtos em garantia, assisténcia técnica,
startup, deverao ser dirigidos por escrito, ao seguinte endereco:

WEG AUTOMAGAO
A/C Departamento de Assisténcia Técnica
Av. Pref. Waldemar Grubba, 3000, malote 190
CEP 89256-900
Jaragué do Sul — SC Brasil
Telefax 047-3724200

e-mail: astec@weg.com.br

13.0 Agarantia oferecida pela Weg Automagao esté condicionada

a observancia destas condig6es gerais, sendo este o Unico ter-
mo de garantia valido.
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