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Sobre este manual

Conteudo do capitulo

Este capitulo contém as instrucdes de seguranca que devem
ser seguidas durante a instalacdo, operacao e manutencao do
conversor de frequéncia. Quando ignoradas, podem ocorrer
ferimentos fisicos ou morte, danos no conversor de frequéncia,
No motor ou no equipamento accionado. Antes de efectuar
gualquer intervencao na unidade deve ler as instrucoes de
seguranca.

Este capitulo contém ainda uma introducéo do contetudo do
manual.

No final do capitulo encontra instru¢cdes sobre como consultar
sobre os produtos e servigos, encontrar informacéo sobre
formacgcao em produtos e como enviar a sua opiniao sobre os
manuais dos conversores de frequéncia.

Compatibilidade

Este manual aplica-se ao conversor de frequéncia ACH550-01.
Sobre os dados e instru¢cdes do conversor de frequéncia
ACH550-UH, consulte o Manual do Utilizador do ACH550-UH
HVAC [BAUA0000004092 (Inglés)].

O manual é compativel com a versao de firmware 3.11d ou
superior do conversor de frequéncia ACH550-01. Veja o
parametro 3301 FIRMWARE na pagina 244.

Uso previsto

O ACHS550 e as instrucdes deste manual sdo destinadas a
aplicagcdes HVAC. As macros apenas devem ser usadas para as
aplicacdes definidas na seccéo respectiva.

Destinatarios

Este manual é dirigido aos que instalam, comissionam, usam e
reparam o conversor de frequéncia. Deve ler o manual antes de
trabalhar com o equipamento. E esperado que o leitor tenha
conhecimentos basicos de electricidade, electrificacéo,
componentes eléctricos e simbolos esquematicos eléctricos.

Sobre este manual 5
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Uso dos avisos e das notas

Existem dois tipos de instru¢cdes de seguranca neste manual:

* Os avisos gue alertam sobre as condi¢cbes que podem ser
causa de graves ferimentos fisicos ou morte e/ou danos no
equipamento. Também aconselham como evitar tais perigos.

* As notas que chamam a atencado para um facto ou condi¢cao
particular, ou informam sobre um determinado assunto.

Os simbolos de aviso sdo usados da seguinte forma:

& Perigo; electricidade alerta sobre situacdes em que a
alta tensdo pode provocar ferimentos e/ou danos no
equipamento.

& Perigo geral alerta sobre condicfes, que nao as
provocadas por electricidade, que podem provocar
ferimentos e/ou danos no equipamento.

Instrucdes de seguranca

AVISO! O ACH550 deve ser instalado APENAS por um técnico
gualificado.

AVISO! Mesmo com o motor parado, existe uma tenséo
perigosa nos terminais do circuito de poténcia U1, V1, Wl e U2,
V2, W2 e, dependendo do tamanho do chassis, UDC+/BRK+ e
UDC-/BRK-.

AVISO! Existe uma tensao perigosa ao ligar a alimentacao de
entrada. Aguarde pelo menos 5 minutos depois de desligar a
fonte de alimentacao antes de retirar a tampa. Para verificar,
deve medir a tensédo 0 nos terminais CC, que, dependendo do
tamanho do chassis, sdo UDC+/BRK+ e UDC-/BRK-.

AVISO! Mesmo gquando os terminais de entrada do ACH550
nao recebem alimentacao, pode existir uma tensao perigosa
(procedente de fontes externas) nos terminais das saidas a relé
RO1...RO3 g, se estiver incluida a carta de extensao de relé na
instalacdo, RO4...RO6.

6 Sobre este manual
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AVISO! Quando os terminais de controlo de duas ou mais
unidades estao ligados em paralelo, a tenséo auxiliar para estas
ligacdes de controlo deve ser retirada de uma unica fonte, que
pode ser ou uma das unidades ou uma fonte externa.

AVISO! Se instalar um conversor de frequéncia cujo filtro EMC
nao esteja desligado num sistema IT [um sistema de
alimentacdo sem ligacao a terra ou um sistema de ligacédo a
terra de alta resisténcia (acima de 30 ohms)], o sistema liga-se
ao potencial terra através dos condensadores do filtro EMC do
conversor de frequéncia. Isto pode provocar perigo ou danificar
a unidade.

Se instalar um conversor de frequéncia cujo filtro EMC néo
esteja desligado num sistema TN com ligacao a terra num
veértice, o conversor de frequéncia sera danificado.

Nota: Quando o filtro EMC é desligado, o conversor de
frequéncia perde a compatibilidade EMC.

Para desligar o filtro EMC, veja as paginas 42 (chassis R1...R4)
e 43 (chassis R5...R6) no capitulo Instalacdo do conversor.

AVISO! O ACH550 néo pode ser reparado no terreno. Nunca
tente reparar uma unidade avariada; contacte a ABB local ou
um Centro de Manutencao Autorizado para a sua substituicao.

AVISO! O ACH550 arranca automaticamente depois de uma
interrupcéo da tenséo de entrada se o comando de operacao
externo estiver activado.

AVISO! O dissipador pode atingir uma temperatura elevada.
Veja o capitulo Dados técnicos.
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AVISO! Nao controle o motor com um contactor CA ou com um
dispositivo de corte (rede); em vez disso, use as teclas de
arrangque e de paragem da consola ou 0os comandos externos
(E/S ou fieldbus). O numero maximo permitido de ciclos de
carga dos condensadores CC (i.e. arranques ao fornecer a
alimentacéo) é de seis em dez minutos.

Nota: Para mais informacéo técnica, contacte a ABB ou o seu
representante local (veja a pagina 427).

Sobre este manual
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Embalagem do conversor

Depois de abrir a embalagem, verifiqgue se estéao incluidos os
seguintes elementos:

Conversor de frequéncia ACH550 (1)

IP21: caixa com abracadeiras e caixa de ligacdes (2)
IP54: caixa com a tampa superior

Caixa com a consola de operacéo (teclado do operador)
ACH-CP-B e painel de ligacéo (3)

Cartdo com esquema de montagem (4)

Manual do Utilizador (5)

Autocolantes de aviso.

A figura abaixo apresenta o conteudo da embalagem do
conversor.

Sobre este manual
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Levantar o conversor
A figura abaixo apresenta como se deve levantar o conversor.

Nota: Levante o conversor pelo chassis de metal.

10 Sobre este manual
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Consultas sobre produtos e servigos

Envie todas as consultas sobre produtos para o representante
local da ABB, indicando o cddigo tipo e o nimero de série do
conversor em questao. Esta disponivel em www.abb.com/drives
uma lista de contactos da ABB, de vendas, servico ao cliente e
service seleccionando Drives — Sales, Support and Service
network.

Formac&o em produtos

Para formac&o em produtos da ABB, va a www.abb.com/drives
e seleccione Drives — Training courses.

Informacgao sobre os manuais da ABB

Os seus comentarios sobre os manuais da ABB s&o bemvindos.
Aceda a www.abb.com/drives, e seleccione Document Library —
Manuals feedback form (LV AC drives).

Sobre este manual 11
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Preparacao da instalacao

Conteudo do capitulo

Este capitulo contém as instrucdes para a preparacao da
instalacdo do conversor. Inclui a identificacdo do conversor, a
cablagem e as normas EMC, assim como uma lista das
ferramentas necessarias para a instalacéao.

Nota: A instalagéo deve ser sempre desenhada e executada de
acordo com as normas e leis locais em vigor. A ABB né&o
assume qualquer responsabilidade sobre qualquer instalacéo
gue nao esteja de acordo com as leis locais e/ou outros
regulamentos. Além disso, se as indicacdes fornecidas pela
ABB nao forem seguidas, o conversor pode ter problemas que
nao estédo abrangidos pela garantia.

Preparacao da instalacao 13
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ldentificacao do conversor

Etiquetas IP54

A localizacao e o conteudo das etiquetas para o grau de
proteccéo IP54 sao apresentadas na figura abaixo.

ACHS50-01-02 344 BI5S

O T L1

P 11 kW s k10702

R 0 A4 5 DS

RoHS (i mus e
*1070200188%

uv 3-- 380 480 Y IPGa, |.IL Hﬂl& 12, HEMA 13

I . C€ @n C..

Oukpsd Uz -0 U1

12M 231 a
o' o500 m IR

Modor P 1 kW

ACH550-01-023A-4+B055

Il

Nota: A localizac&o das etiquetas pode variar em funcéo do
tamanho de chassis.
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Etiquetas IP21

A localizacao e o contetudo das etiquetas para o grau de
proteccéo IP21 sdo apresentadas na figura abaixo.

BB (i1 (AT ACHSS0-01-0643-4

ATRBAIY | s

P 1.0 KW Tarma W

input U
(1] 59 A

" #8..63 He c € @n c
Outpat U2 T OV Ty
A
gl |||||H|||l|||g|ﬂ|] |I||I|||l||

Motor P 3.0 KW

ACH350-01-06A9-4

240

Farmame nigrmanrn see Usars Bangai

Nota: A localizac&o das etiquetas pode variar em funcao do
tamanho de chassis.
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Caodigo de tipo

O conteudo do codigo de tipo do conversor apresentado nas
etiquetas é descrito abaixo.

ACH550-01-08A8-4+...

Conversor CA, HVAC — série de produto 550

Construgao (especifico daregido)
01 = Ajuste e pecas especifico para instala¢do e conformidade IEC
UH = Ajuste e pecas especifico para instalacdo US e conformidade NEMA

Gama da corrente de saida
08A8 = 8.8 A, veja a tabela na sec¢cdo Tamanho de chassis na pagina 17 para detalhes

Gama de tensdo
2=208...240V CA
4=380...480 V CA

Grau de proteccéo
N&o especificado = IP21
B055 = P54

NUmero de série

O formato do numero de série do conversor de frequéncia
apresentado nas etiquetas é descrito abaixo.

O formato do niumero de série € CYYWWXXXXX, onde

C: Pais de fabrico

YY: Ano de fabrico

WW: Semana de fabrico; 01, 02, 03, ... paraasemanal, 2, 3, ...
XXXXX: Inteiro comecando todas as semanas por 0001.

16
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Tamanho de chassis
Tipo I P :
ACHB50.01 A W Chassis

Tensao de alimentacdo trifasica, 220...240 V
04A6-2 4.6 0.75 R1
06A6-2 6.6 1.1 R1
07A5-2 7.5 1.5 R1
012A-2 11.8 2.2 R1
017A-2 16.7 4.0 R1
024A-2 24.2 5.5 R2
031A-2 30.8 7.5 R2
046A-2 46 11 R3
059A-2 59 15 R3
075A-2 75 18.5 R4
088A-2 88 22 R4
114A-2 114 30 R4
143A-2 143 37 R6
178A-2 178 45 R6
221A-2 221 55 R6
248A-2 248 75 R6
Tenséo de alimentacao trifasica, 380...480 V
02A4-4 2.4 0.75 R1
03A3-4 3.3 1.1 R1
04A1-4 4.1 1.5 R1
05A4-4 5.4 2.2 R1
06A9-4 6.9 3.0 R1
012A-4 11.9 5.5 R1
015A-4 15.4 7.5 R2
023A-4 23 11 R2
031A-4 31 15 R3
038A-4 38 18.5 R3
044A-4 44 22 R4

Preparacao da instalacao 17
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Tipo | P |

ACHSpSO-Ol A W Chassis
045A-4 45 22 R3
059A-4 59 30 R4
072A-4 72 37 R4
087A-4 87 45 R4
096A-4 96 45 R5
124A-4 124 55 R6
125A-4 125 55 R5
157A-4 157 75 R6
180A-4 180 90 R6
195A-4 205 110 R6
246A-4 245 132 R6

00467918.xls B

Assinale o tamanho de chassis do seu
conversor no quadrado do lado direito.

Nota: Para informacdes técnicas detalhadas, veja o capitulo
Dados técnicos.

Preparacao da instalacao
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Identificacao do motor

A figura seguinte apresenta um exemplo de uma chapa de
caracteristicas de um motor IEC.

f ABB Oy, Electrical Machines \
C€oos

LV Motors, Vaasa, Finland

3~ Motor M3JP 250SMA 4 EExd IIB T4 B3

IEC 250S/M 65 ==
S1 No. 3492820
LJ-20964-1 /2001 Ins.cl. F IP 55

Vv Hz kW rimin A jcos O Duty

690 Y | 50 55 | 1479 | 58 | 0.83
660 Y | 50 55 | 1475 | 60 | 0.85
380 D | 50 55 | 1475 | 104 | 0.85
415 D | 50 55 | 1480 | 99 | 0.82
440 D | 60 63 | 1775 | 103 | 0.85

Prod.code 3GJP252210-ADG 138148

LCIE 00 ATEX 6030

6315/C3 < 1) 6313/C3 450 kg

_ @HZD A BB IEC 60034-1 )

Recolha a seguinte informacéo:
 Tenséao

» Corrente nominal do motor

* Frequéncia nominal

* Velocidade nominal

e Poténcia nominal

Preparacao da instalacao
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A figura seguinte apresenta um motor com ligagcdo em estrela
ou em triangulo. Para o motor do exemplo da linha assinalada
na pagina 19, a ligacao é em triangulo.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Nota: Verifiqgue qual o tipo de ligacdo € o correcto para o seu
tipo de motor.
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Compatibilidade do motor

O motor, o conversor de frequéncia e a alimentacdo devem ser

compativeis:

Especificacdo do
motor

Verifique

Referéncia

Tipo do motor

motor de inducao
trifasico

Corrente nominal

tipo dependente

e Cddigo de tipo
no conversor,
dados em
“Saida lo\”
(corrente), ou

» Caodigo de tipo
no conversor e
tabela de
especificacbes
em Gamas de
corrente no
capitulo Dados

motor como a
tensao de
alimentacéo sao
trifasicas e estao
dentro da gama de
tensfes do
ACH550.

técnicos.
Frequéncia 10...500 Hz -
nominal
Gama de tenséao Quer a tensao 208...240V
requerida pelo 380...480 V

Preparacao da instalacao
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Ambiente e armario adequados

Confirme se o local satisfaz os requisitos ambientais. Para evitar
danos antes da instalacéo, guarde e transporte o conversor de
frequéncia em conformidade com os requisitos ambientais
especificados para o armazenamento e o transporte. Veja a
seccao Condi¢cdes ambientais na pagina 418.

Verifique se o armario (grau de proteccéo) € adequado, com

base no nivel de contaminagé&o do local:

e Armario tipo IP21. O local deve estar livre de poeiras,
liquidos ou gases corrosivos e contaminantes conductores
como condensacao, po de carvéao e particulas metalicas.

* Armario tipo IP54. Este armario fornece proteccao contra po
em suspensao e sprays ou salpicos de agua de todas as
direccdes.

Em comparacéo com o armario IP21, o armario IP54 tem:

* O mesmo revestimento interno de plastico do armario IP 21

« Uma tampa exterior em plastico diferente

* Uma ventilador interno adicional para melhorar a
refrigeracao

* Maiores dimensodes

A mesma especificacdo (ndo requer desclassificacao).

Se, por algum motivo, necessitar de instalar um conversor IP21

sem a caixa de ligacdes ou a tampa, ou um conversor IP54 sem

a placa condutora ou a tampa superior, consulte a nota na

pagina 422.

22
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Local de montagem adequado

Verifique se o local de montagem cumpre com 0s seguintes

requisitos:

» O conversor deve ser montado verticalmente sobre uma
superficie lisa, ndo inflamavel e sélida e num ambiente
adequado como definido na seccdo Ambiente e armario
adequados na pagina 22.

« Parainstalagao horizontal, contacte a ABB para mais
informacodes (veja a pagina 427).

Também é possivel a montagem no chassis de uma maquina.

N&o sdo necessarias placas adicionais para refrigeracao porque

0 conversor possui uma placa traseira de dissipacgao.

Consulte a sec¢ao Dimensdes de montagem na pagina 402

sobre as dimensdes de montagem para todos os chassis e tipos

de proteccéo.

A figura abaixo apresenta o espaco livre necessario para

instalacéo da unidade.

R1...R6
IP21 & IP54: 200 mm [8 in]

I

ABB
L .

-

a
e of
@ ©
LN —

IP21 & IP54: 0 mm [0 in] ﬁ;f IP21 & IP54: 0 mm [0 in]
>

=

I

IP21 & IP54: 200 mm [8 in]
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Certifiqgue-se que o ar quente nao volta a circular para o interior
do conversor. A figura abaixo apresenta o espago minimo para o
ar de refrigeracao.

200 mm
7
=
| — —
{ i |
[ —
h} =) h (=)
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Evite que o ar quente de um conversor entre na entrada de ar
de refrigeracéo de outro conversor colocando um obstaculo
mecanico adequado entre conversores. A figura abaixo
apresenta o0 espaco minimo para o ar de refrigeracao.

i
v200 r:nm '\ |
— = %

] O } ©
7200 mm

—

—

= =

= h S N

i} U o]
“ OO j ® j
71200 mm

/ /
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Consideracdes sobre cablagem e EMC

Determine os requisitos de cumprimento electromagnético
(EMC) segundo as normas locais. Em geral:

Siga as normas locais para dimensionamento de cabos.
Mantenha estas trés classes de cabo separadas: cabos de
entrada da alimentacédo, cabos do motor, cabos de controlo/
comunicacoes.

Verifigue os limites operacionais para o comprimento
maximo do cabo de motor na secc¢éo Ligacao do motor na
pagina 391.

Se ainstalagao tiver de cumprir os requisitos da Directiva
Europeia EMC (veja a seccado Conformidade com a IEC/
EN 61800-3 (2004) na péagina 421), verifiqgue também os
limites EMC para p comprimento maximo do cabo de motor
na seccao Ligacao do motor na pagina 391.

Nota: As ligagdes incorrectas sao a origem da maioria dos
problemas EMC. Siga as instrucfes para evitar estes
problemas.

26
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A figura seguinte apresenta um exemplo de ligagao correcto.

ooooo

Cabo de controlo

Cabo de controlo

SN

min. 200 mm [8 in] ‘

h |

I min. 500 mm [20 in]

90°

N

/ min. 300 mm [12 in]

Cabo de ent. de poténcia
Cabo do motor

Nota: Se for usado um isolador ou contactor de saida, forneca
também quer 2102 FUNGAO PARAGEM [valor deve ser 1 (INERCIA)]
ou 1608 ARRANQ ACTIV 1 a partir de um contacto auxiliar do
isolador para o ACH550.

Nota: As ligacdes sao abordadas mais em detalhe no capitulo
Instalacdo do conversor.
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Instrucdes sobre cablagem

Mantenha os cabos individuais sem blindagem entre as
abracadeiras de fixac&o e os terminais 0 mais curtos possivel.
Conduza os cabos de controlo afastados dos cabos de
poténcia.

Cabos de entrada de poténcia (rede)

Veja as seccOes Cabo de entrada de alimentacao (rede),
fusiveis e disjuntores na pagina 383 e Cabo de entrada de
poténcia (rede) na pagina 388.

Cabos do motor

Veja a secc¢do Ligacdo do motor na pagina 391 sobre os
comprimentos maximos dos cabos do motor de acordo com 0s
requisitos da IEC/EN 61800-3 para a categoris C2 ou C3, como
aplicavel.

A figura abaixo apresenta os requisitos minimos da blindagem
do cabo do motor.

Cabo de aco galvanizado ou de cobre estanhado com
blindagem entrancada.

Camada de fita de cobre com camada concéntrica de cabo
de cobre.

i

Camada concéntrica de fio de cobre.
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A figura abaixo apresenta tipos de cabo de motor nao
recomendados.

Figuras cortesia da Draka NK Cables. Copyright © 2003 Draka

NK Cables.

A figura seguinte apresenta a disposicao recomendada dos

condutores.

Recomendado (CE & C-Tick)

Cabo blindado simétrico: condutores
trifasicos com condutor PE
concéntrico ou de construcao
simétrica, com blindagem.

Condutor

PEe BI d

blindagem indagem
A/

N&o permitido em cabos de motor
(CE & C-Tick)

Sistema de quatro condutores: trés
condutores de fase e um de
proteccdo, sem blindagem.

XK W

Permitido (CE & C-Tick)

E necessario um condutor PE
separado se a condutividade da
blindagem do cabo for inferior a
50% da condutividade do condutor
de fase.

Blindagem
O O
°
& PE
Blindagem

Permitido em cabos de motor
com um condutor de fase com
seccdao transversal maxima de
10mm?.

Preparacao da instalacao
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lindagens eficazes do cabo de motor

A regra geral para a eficacia da blindagem do cabo de motor é:
guanto melhor for e mais apertada estiver a blindagem do cabo,
menor sera o nivel de emisséo por radiacéo. A figura seguinte
apresenta o exemplo de uma estrutura eficaz (por ex. Olflex-
Servo-FD 780 CP, Lapp Kabel ou MCCMK, Draka NK Cables).

Revestimento isolante Isolamento interior

jam e S

Blindagem metalica entrancada

Se usar um cabo sem um condutor PE independente, fixe a
blindagem do cabo ao cerra cabos no extremo do conversor e
torcas os fios da blindagem do cabo num unico fio com um
comprimento nao superior a cinco vezes a sua largura e ligue-o
depois ao terminal marcado com L (no canto inferior direito do
conversor).

30
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A figura abaixo apresenta os principios de ligacdo a terra dos

cabos.
CABO DE ALIMENTAC}AO CABO DO MOTOR
Os cabos nao blindados de-
vem ser o mais curtos
possivel
= Cabo curto torcido == (E:;(l)lggﬁgec?rgoﬁ?: bo
Y i\\ condutora
Placa do cerra cabos nao \
4

] pintada

Blindagem conductora e
selo de compressao

Cerra cabos EMC

Grampo de fixacéo

(T |
Continuacao da blindagem Cabo

electroestéatica

No lado do motor a blindagem do cabo de motor deve ser ligada
aterra a 360 graus com ligadores EMC, ou os fios da blindagem
devem ser torcidos num unico fio com um comprimento nao
superior a cinco vezes a sua largura, que devem ser ligados ao
terminal PE do motor. O mesmo principio aplica-se as
instalagdes do armario.
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Cabos de controlo

Recomendacdes gerais

Use cabos blindados com uma especificacdo de temperatura de
60 °C (140 °F) ou superior.
A figura seguinte apresenta exemplos de cabos recomendados.

|||||

Nomak da Draka NK Cables

Figuras cortesia da Draka NK Cables. Copyright © 2003 Draka
NK Cables.

e Os cabos de controlo devem ser blindados e multipar
entrancados.

* A blindagem deve ser torcida num unico fio com um
comprimento NAo superior a cinco vezes a sua largura e
ligada ao terminal X1:1 (para cabos de E/S analodgica e
digital) ou ao X1:28 ou X1:32 (para cabos RS485).

Passe os cabos de controlo para minimizar a radiacao para o

cabo:

» Coloque-os 0 mais afastados possivel dos cabos de motor e
de poténcia de entrada (no minimo 20 cm (8 in)).

* Nos pontos onde os cabos de controlo devem cruzar-se com
0s cabos de poténcia, assegure-se de que o fazem a um
angulo o mais proximo possivel dos 90° para minimizar a
interferéncia.

* Mantenha uma distancia de 20 cm (8 in) em relacdo aos
lados do conversor.

» Disponha os sinais controlados por relé em pares
entrancados (especialmente se a tensao for > 30 V). Os
sinais controlados por relé podem ser transmitidos pelos
mesmos cabos que os sinais de entrada digital, sempre que
a sua tensao néo ultrapasse os 30 V.

32
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A figura abaixo apresenta um exemplo de passagem dos cabos
de controlo.

Cabo de controlo

Cabo de controlo

90° |

i min. 200 mm [8 in] ‘
Cabo de entrada Cabo do motor
de poténcia

=

Nota: Nao misture sinais controlados por relé que usem mais de
30 V com outros sinais no mesmo cabo.

Nota: Nunca misture sinais de 24 V CC e 115/230 V CA no
mesmo cabo.
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Cabos analégicos

Recomendacfes para passagem de sinais analdgicos:

» Use cabo de par entrancado e blindagem dupla

* Use um par protegido individualmente para cada sinal
e Ligue aterra em ambas as extremidades

Cabos digitais

Recomendacfes para passagem de sinais digitais:
* A melhor alternativa € um cabo de blindagem dupla, mas

também pode utilizar-se um cabo de varios pares
entrancados com blindagem unica

Cabo de controlo da consola (teclado do operador)

Se a consola de operacéo esta ligada ao conversor com um
cabo, use apenas cabo ethernet de par entrancado. Por
exemplo, Cabo Standard CATS UTP Ethernet Patch, fio 568-B.
O comprimento maximo é 3 metros.

34
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Ferramentas necessarias

Para instalar o ACH550 necessita do seguinte material:

* Chaves de parafusos (adequadas ao material de montagem
usado)

» Alicate de descarnar cabos

» Fita métrica

* Broca

* Material de montagem: parafusos ou porcas e pernos, quatro
de cada. O tipo de material depende da superficie de
montagem e do chassis:

Peso do Peso do Material de | Material de
Chassis chassis chassis montagem | montagem
kg Ib. Unidades | Unidades
R1 6.5/8 14/18 M5 #10
R2 9.0/11 20/24 M5 #10
R3 16/ 17 35/38 M5 #10
R4 24 | 26 53 /57 M5 #10
R5 34142 751793 M6 1/4 in
R6 69'/862 | 1521/190° | M8 5/16 in
1ACH550-01-246A-4, IP21: 71 kg / 156 Ib
2 ACH550-01-246A-4, IP54: 88 kg/194 b
Nota: Nao tente levantar o chassis R6 sem ajuda.
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Lista de verificagao para preparacéo da instalacao

v

Verifique

Verifique o tipo de chassis do conversor na
etiqueta de identificacao (Identificacao do
conversor na pagina 14, Tamanho de chassis na
pagina 17).

Verifigue a compatibilidade do motor e do
conversor (ldentificacdo do motor na pagina 19,
Compatibilidade do motor na pagina 21).

Verifigue se o ambiente e o local de montagem
sdo adequados (Ambiente e armario adequados
na pagina 22, Local de montagem adequado na
pagina 23).

Verifigue se 0s cabos cumprem 0s requisitos
EMC (Consideragdes sobre cablagem e EMC na
pagina 26, Cabos de controlo na pagina 32, e
Conformidade com a IEC/EN 61800-3 (2004) na
pagina 421).

Verifigue se tem as ferramentas necessarias
(Ferramentas necessarias na pagina 35).

Verifigue se a parede suporta o peso do
conversor de frequéncia (Pesos e parafusos de
montagem na pagina 403).

36
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Instalacao do conversor

Conteudo do capitulo

Este capitulo descreve o procedimento de instalacdo mecanica
e eléctrica do conversor de frequéncia.

AVISO! Antes de instalar o ACH550, verifique se a alimentacao
de entrada do conversor de frequéncia esta desligada.

Nota: O ACH550 s6 deve ser instalado em locais que cumpram
todos os requisitos definidos em Preparacédo da instalacao e
depois de completa a verificacédo da instalacdo com a lista de
verificagcao.

Preparacao do local de montagem

1. Com acartolina de
montagem marque a
posicao dos furos.
2. Faga os furos. 5 —=
3. Introduza os parafusos i
nos furos e n&o aperte.

Nota: Os chassis R3 e R4

tem quatro furos ao longo da parte superior. Use apenas dois.
Se possivel, use os dois furos exteriores (para permitir espaco
para retirar o ventilador para manutencgao).
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Extraccao da tampa frontal (IP54)

1. Desaperte os parafusos de fixacao (4 ou 5, dependendo do
tamanho do chassis) a volta da tampa.
2. Retire a tampa.

-

B ]
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Extraccdo da tampa frontal (IP21)

1. Retire a consola de operacéo, se montado.

2. Desaperte o parafuso de fixagcdo na parte superior.
3. Pressione as abracadeiras laterais para dentro.

4. Puxe para cima para retirar a tampa.

1 2

i .'_ -
I r r_
i, e
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Montagem do conversor (IP54)

1.

w

Puxe as anilhas de borracha pressionando desde o
exterior.

Coloque o ACH550 sobre os parafusos ou pernos de
montagem’ e aperte firmemente nos quatro lados.
Coloque as anilhas de proteccao sobre os parafusos.

Com este manual sdo entregues etiquetas de aviso em
diferentes idiomas. Cole uma etiqueta no idioma adequado
sobre o involucro interno de plastico.

! Levante os conver-
sores R6 pelos orifici-
0s adequados.

4 —

| &

VAN VA A
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Montagem do conversor (IP21)

1. Coloque o ACH550 sobre os parafusos ou pernos de
montagem1 e aperte firmemente nos quatro lados.

2. Com este manual s&o entregues etiquetas de aviso em
diferentes idiomas. Cole uma etiqueta no idioma adequado
sobre o involucro interno de plastico.

1 Levante os conver-
sores R6 pelos ori-
ficios adequados.

A 4
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Esquema da instalacao das ligacdes (R1...R4)

A figura abaixo apresenta um esquema da disposicéo dos
terminais para os chassis R1...R4.

J1 Comutadores DIP para entradas analdgicas (pode ser usados
Ji dois tipos de comutadores)

‘23 } "E:]o EA1L: (em posicéo de tens&o) 0(2)...10 V
Z

> EA2: (em posicdo de corrente) 0(4)...20 mA

X1 - Entradas e saidas analdgicas
RS485 (Modbus,
/ FLN, N2, BACnet)
DIP para terminais . Mddulo opcional 2
J2 J5 RS48532 J5

(e saida de tensé&o de ref. 10\

J2 JS B2 2 (Fieldbus Plug-in)
AA '

AA on|lon

X1 — Entradas digitais

(e saida de tensao aux. 24 V)
ON|(ON L L

posicdo off posi¢édo on

Ligador do painel

Opcéo FlashDrop

/ LED poténcia (Verde)
"% LED falha (Vermelho)

Médulo opcional 1
(Mddulo de extenséo

de saida a relé)
X1 - Saidas arelé X1 — Comunicacdes

T
— s

J2/J5 — Comutadores

[
Oschassis|| Entrada de poténcia:
R5e R6 { Trifasica: U1, V1, W1

sdo Monofasica: U1 (live),
diferentes. Wi
Veja as EMl* ‘
pags. PE~_ & . GND
seguintes. { - -
AN A ‘/

SIS
. Lt el

Saida poténcia para
motor (U2, V2, W2)

EM3

X0003

A figura apresenta o chassis R3.
Os outros tamanhos de chassis apresentam
disposicdes similares.

AVISO! Em sistemas IT, sistemas TN e interruptores de corrente
residual, retire os parafusos em EM1 e EM3 para desligar o filtro
EMC. Note que quando o filtro EMC esta desligado, o conversor
nao tem compatibilidade EMC.
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Esquema da instalacao das ligacdes (R5...R6)

A figura abaixo apresenta um esquema da disposi¢céo dos
terminais para os chassis R5...R6.

Entrada de poténcia Saida poténcia para
(U1, V1, W1) motor (U2, V2, W2)

Entrada de poténcia:
Trifasica: U1, V1, W1
Monofasica: U1 (live), W1

M

PE GND

Saida poténcia para
motor (U2, V2, W2)

AVISO! Em sistemas IT, sistemas TN e interruptores de corrente
residual, retire os parafusos em EM1 e EM3 para desligar o filtro
EMC. Note que quando o filtro EMC esta desligado, o conversor
nao tem compatibilidade EMC.
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LigacOes de poténcia (IP54)

1. Corte os selos de borracha do cabo conforme necessario
para os 1) cabos de poténcia, 2) cabos do motor, e para os
3) cabos de controlo.
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2. No cabo de poténcia de entrada, descarne o revestimento o
suficiente para separar os fios individualmente. Descarne
os fios individualmente.

3. No cabo do motor, descarne o revestimento o suficiente
para deixar exposta a blindagem do fio de cobre para que
esta possa ser torcida em espiral. Mantenha esta espiral o
mais curta possivel para minimizar a radia¢ao por ruido.
Descarne os fios individualmente.

Recomenda-se uma ligacdo a terra a 360° debaixo do
grampo para o cabo do motor minimizar a radiagao por
ruido. Neste caso, retire o revestimento na abracadeira do
cabo.

4. Conduza os cabos de entrada de poténcia e do motor
através das abracadeiras e aperte. No cabo do motor,
verifique se existe um contacto de 360° entre a blindagem
do cabo e as abracadeiras.

5. Ligue os cabos de entrada de poténcia/motor e os cabos de
ligacdo a terra aos terminais do conversor usando 0s
binarios apresentados na tabela na pagina 46. Chassis R6:
Veja as figuras sobre o0s tipos corresctos de bornes na
pagina 46.
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Binarios de aperto

Chassis Ul., Vl_, W1, U2, V2, _ Terra PE
Binario de aperto | Binério de aperto
N-m Ib-ft N-m Ib-ft
R1 1.4 1.0 1.4 1.0
R2 1.4 1.0 1.4 1.0
R3 1.8 1.3 1.8 1.3
R4 2.0 15 2.0 1.5
R5 15 11.1 15 11.1
R6 40 29.5 8 5.9

Bornes chassis R6

R6: Bornes de encastrar (16...70 mm?2 / 6...2/0 cabos AWG)
Retire os bornes de
aparafusar. Coloque os
bornes de encastrar
nos cabos

Isole as pontas dos
bornes com fita isoladora.

Fixe os bornes aos
parafusos restantes com
porcas M10.

R6: Bornes de aparafusar (95...185 mm? / 3/0...350 cabos AWG)

I

o511 [

a. Fixe os bornes de aparafusar aos cabos.

b. Fixe os bornes de aparafusar ao conversor. @

AVISO! Deve ser usado um borne de encastrar se o
& tamanho do cabo for inferior a 95 mm? (3/0 AWG). Um cabo

de tamanho inferior a 95 mm? (3/0 AWG) ligado a um borne
de aparafusar solta.se e pode danificar o conversor.

Nota: Sobre os comprimentos dos cabos consulte a tabela em
Consideracgdes sobre cablagem e EMC na pagina 26.
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LigacOes de controlo (IP54)

1. Em cada cabo de controlo, descarne o revestimento o
suficiente para deixar exposta a blindagem do fio de cobre para
a abracadeira de cabo. Descarne os fios individualmente.

2. Coloque os cabos de controlo na abracadeira e aperte.
3. Ligue os cabos de controlo aos terminais do conversor.

Binario de aperto:
0.4 N-m (0.3 Ib-ft)

AVISO! Todos os circuitos ELV (Extra Low Voltage) ligados ao
conversor devem ser usados dentro de uma zona de ligacao
equipotencial, i.e. uma zona onde todas as partes condutoras
acessiveis em simultaneo estejam electricamente ligadas para evitar o
aparecimento de tensdes perigosas entre estas. Isto € conseguido
através de uma ligacao a terra correcta.

Para completar as ligagdes, veja o capitulo Macros de aplicacdo e
ligacdes.
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Ligacdes de poténcia (IP21)
1. Faca os furos apropriados na caixa de ligacoes.

2. Instale as abracadeiras de cabo para os cabos de entrada
de poténcia/motor.
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3. Instale a caixa de ligacdes e aperte as abracadeiras de
cabo.

Nota: A caixa de ligacOes pode pode ser deixada no exterior em
instalacdes em armario se o armario estiver ligado a terra. A
ligacdo no cubiculo deve ser blindada (360°).
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4. No cabo de alimentac&o, descarne o revestimento o
suficiente para conduzir os fios individualmente.

5. No cabo de motor, descarne o revestimento o suficiente
para expor a blindagem do fio de cobre para que esta
possa ser torcida numa espiral. Mantenha a espiral o mais
curta possivel para evitar a radiacao por ruido.
Recomenda-se uma ligacéo a terra a 360° debaixo do
grampo para o cabo do motor minimizar a radiacao por
ruido. Neste caso, retire o revestimento na abracadeira do
cabo.

Binarios de
aperto
N-m [Ib-ft HI-POT Tested
ul, Vi, Wi,
Uz, v2, W2,

R1 (1410

R2 (1.4 1.0

R3 (1813

R4 (2015

R5 | 15 (111

Ul, Vi, W1,
U2, v2, W2

R6 | 40 [29.5
PE

R6 | 8 |59

6. Passe ambos os cabos atraves das abracadeiras.

7. Descarne e ligue os cabos de entrada de poténcia/motor e
os cabos de ligacao a terra aos terminais do conversor.
Chassis R6: Veja as figuras na pagina 46.

8.

Ligue a terra a espiral criada a partir da blindagem do cabo
do motor.

Nota: Sobre os comprimentos dos cabos consulte a tabela em
Consideracgdes sobre cablagem e EMC na pagina 26.

50

Instalagao do conversor



Manual do Utilizador do ACH550-01

LigacOes de controlo (IP21)

1. Instale a(s) abracadeira(s) para o/os cabo(s) de controlo.
(Os cabos de poténcia/motor ndo sao apresentados na
figura).

2. Descarne o revestimento do cabo de controlo.
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w

Conduza o cabo de controlo pela abracadeira e aperte.

4. Ligue a blindagem de ligacao a terra para os os cabos de E/S
digitais e analdgicos a X1-1.

5. Descarne e ligue os cabos de controlo individuais aos
terminais do conversor. Consulte o capitulo Macros de
aplicacao e ligacoes.

6. Instale a tampa da caixa de ligagc6es (um parafuso).

Binario de aperto:
0.4 N-m (0.3 Ib-ft) §

AVISO! Os circuitos ELV (Extra Low Voltage) ligados ao conversor
devem ser usados dentro de uma zona de ligagdo equipotencial, i.e.
onde todas as partes condutoras acessiveis em simultaneo estejam
electricamente ligadas para evitar o aparecimento de tensdes
perigosas entre estas. Isto é conseguido através de uma ligacdo a
terra correcta.

Para completar as ligacOes, veja o capitulo Macros de aplicacéao e
ligacoes.
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Verificac&do da instalacao

v

Verifique se

Os preparativos da instalagao foram efectua-
dos segundo esta lista de verificacao da insta-
lac&o.

O conversor foi bem montado.

O espaco a volta do conversor satisfaz as
especificacOes para refrigeracao (Local de
montagem adequado na pagina 23).

O motor e o equipamento accionado estéo
prontos para arrancar.

Em sistemas IT, sistemas TN e interruptores
de corrente residual: o filtro EMC interno esta
desligado (Esquema da instalacao das
ligacdes (R1...R4) pagina 42, Esquema da
instalacdo das ligacbes (R5...R6) pagina 43).

O conversor foi correctamente ligado a terra.

A tensao das ligacOes de alimentacao de
entrada (rede) coincide com a tens&o nominal
de entrada do conversor.

As ligacoes de entrada de poténcia (rede) em
Ul, V1 e W1 estao ligadas e apertadas como
especificado.

Os fusiveis de alimentacédo de entrada (rede) e
os disjuntores de rede estdo instalados. (Cabo
de entrada de alimentacéo (rede), fusiveis e
disjuntores na pagina 383).

As ligacoes do motor em U2, V2 e W2 estao
ligadas e apertadas como especificado.

O cabo do motor foi passado afastado dos out-
ros cabos.
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Verifique se

NAO estio presentes no cabo do motor con-
densadores de compensacao do factor de
poténcia.

As ligacOes de controlo estao ligadas e aperta-
das de acordo com o especificado.

NAO foram esquecidas ferramentas ou outros
objectos estranhos (tal como restos das
furac6es) dentro do conversor.

NAO esta ligada uma fonte de alimentacéo
alternativa do motor (tal como uma ligagcao
bypass) — nao foi aplicada tenséao a saida do
conversor.
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Re-instalacdo da tampa (IP 54)

1. Alinhe a tampa e encaixe-a.
2. Aperte os parafusos de fixagao a volta da tampa.
3. Re-instale a consola de operacéo.

Nota: O visor da consola de operacéo deve ser fechado para
garantir o cumprimento dos requisitos IP 54.
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Re-instalacao da tampa (IP 21)

1. Alinhe a tampa e encaixe-a.
2. Aperte o parafuso de fixacgéo.
3. Re-instale a consola de operacao.
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Ligacao da alimentacéo

AVISO! Deve instalar a tampa frontal sempre antes de ligar a
alimentacéo.

AVISO! O ACH550 arranca automaticamente ao ligar a
alimentacdo se o comando de arranque externo de arranque
estiver ligado a E/S.

1. Ligue a alimentac&o de entrada.
2. O LED verde fica iluminado.

Nota: Antes de aumentar a velocidade do motor, verifique se o
motor esta a funcionar no sentido desejado.

Nota: Se pretender gerar uma falha para verificar a E/S,
seleccione o modo MANUAL e retire a consola de operacéo.
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A figura seguinte apresenta uma alteracéo no sentido de
rotacdo do motor, vista a partir da ponta do veio do motor.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Nota: O sentido de rotacéo pode ser alterado desde o
conversor, embora seja recomendado alterar os cabos do motor
para conseguir associar o sentido de rotacao directo do
conversor com o sentido de rotacdo do motor no sentido dos
ponteiros do relégio.

Nota: O conversor esta completamente operacional para
operacdo manual. Se pretender usar as ligacdes E/S, consulte o
capitulo Macros de aplicacédo e ligacoes.
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Arrangue e consola de operacao

Conteudo do capitulo

Este capitulo apresenta uma breve descricdo da consola de
operacao (teclado do operador) com assistente (HVAC), do
assistente de arranque e de como seleccionar uma aplicacao.

Compatibilidade da consola de operacéo

O manual é compativel com a consola de operacdo HVAC tipo
ACH-CP-B Rev R com verséo de firmware 1.66 ou posterior.

Funcdes da consola de operacdo HVAC (ACH-CP-B)

A consola de operacdo ACH550 HVAC (teclado o operador)
ACH-CP-B disponibiliza:

LED de estado — T
Verde quando -~ Cim3
normal, se inter-
mitente ou ver-
melho, consulte
Ecrés de diagnds-
tico na pag. 354.
ACIMA

TECLA

SOFT 1 ==
ABAIXO Al 7 —
i A i

AUTO /@) @j\\ AJUDA
(sempre disponivel)

MANUAL

TECLA
SOFT 2

L} p—"
=

 —

e Seleccédo de idioma para o ecra

» Ligacdo com o conversor para ligar ou desligar a qualquer
momento.

» Assistente de arranque para facilitar o comissionamento do
conversor
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* Funcéao de copia para mover parametros para outros
conversores ACH550

* Funcdao de copia de seguranca (backup) para guardar series
de parametros

» Conteudos de ajuda

* Reldgio de tempo real

Arranque

O arranque pode ser efectuado de duas formas:

1. Usando o Assistente de Arranque ou

2. Alterando os parametros individualmente.

No primeiro arranque, 0 conversor activa o assistente de
Arranque. Pode reiniciar o conversor ou as suas tarefas
individuais no modo Assistente, como descrito na sec¢cdo Modo
assistente na pagina 68.

1. Arranque com o Assistente de Arranque
Para iniciar o assistente de Arranque, siga 0S passos seguintes:

1 | Pressione MENU para 5 OFF L
aceder ao menu principal p * 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
~ 100:00 [ MENU
2 | Seleccione ASSISTENTES = OFF ¥,MENU_PRIN 2
com as teclas UP/DOWN e | ° PARAMETROS
pressione ENTER. . ssgy] \
: PAR ALTERAD
- SATR | 00:00 [ ENTER
3 | Aceda a Comissionar 2 OFF & ASSISTENTE——2
conversor com as teclas : Odr motor
- Comissionar _conversor
UP/DOWN e pressione |
SEL. Eef%rérllcig% 1t§8%
ontrolio ar (0)
SAIR 1 00:00 [ SEL
4 | Altere os valores sugeridos - OFF W EDIT PAR
pelo assistente de -
Arranque segundo as suas SRS RPN HOUCIR
preferéncias e pressione
GUARDAR depois de cada )
alteracéo. SATR | 00:00 [GUARDAR
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5 | Depois de seleccionar a = OFF U SELEC
macro, especifique se quer | Quer usar o .
usar o interruptor mecénico | ¥~ | WACERFUBLOT MEcanico
MANUAL-OFF-AUTO. Para
poder usar o interruptor, o A ™ 4o .
comando EXT1 (MANUAL) X L ROCEPON IO
deve ser ligado a ED1 e de
EXT2 (AUTO) a ED6.

6 | Depois de terminada a = OFF U SELEC
tarefa, o Assistente de : Quer continuar com.o_
arranque pergunta se quer | ~.¥_- |2ajuste de Referéncia:
continuar com a préoxima m
tarefa. Pressione OK A W %roo-oo —oR—
(quando Continuar esta -
assinalado) para continuar =7

com a préxima tarefa,
seleccione Avancgar com as
teclas UP/DOWN e OK
para passar para a proxima
tarefa sem completar esta
ou SAIR para parar o
Assistente de arranque.

O Assistente de arranque conduz o utilizador atraves de todo o
processo de arranque. Para mais informacdes, consulte a

seccdo Modo assistente na pagina 68.
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2. Arranque alterando os parametros individualmente

Para alterar os parametros, proceda da seguinte forma:

Pressione MENU para 5 OFF & 0. OHZ]
aceder ao menu principal. A 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
Seleccione PARAMETROS = OFF ® MENU PRIN 1
com as teclas UP/DOWN e PARAME TRO
pressione ENTER para o, ASSISTENTES
aceder ao modo Parametros. : PAR ALTERAD
A 3 SATR | 00:00 [ ENTER
Seleccione o grupo de e OFF ¥ GRUPOS PAR——99
parametros adequado com
as teclas UP/DOWN e g 8% E?RX?SOKE% ?g
pressione SEL. 04 HISTORICO FALHAS
5 10 COMANDO
¥ “TSAIR | 00:00 [ SEL
Seleccione o parametro = OFF ¥ PARAMETROS
adequado dentro de um 9901 _1DI10MA
grupo com as teclas UP/ e MACHF\Q,CZ\C FABR|CA
DOWN. Pressione EDITAR _ g9 ENSAO NOM G
Bg{grﬁg%’“ 0 valor do - | SAIR 100:00 [EDITAR
Pressione as teclas UP/ = OFF L EDIT PAR
DOWN para alterar o valor
do parametro ¥ | PPN
' .= HVAC FABRICA
[11
SATR | 00:00 [GUARDAR
Pressione GUARDAR para 5 OFF & PAR EDIT
guardar o valor alterado A S GG
CANCEL para abandonar o VENT AL IMENT
modo de ajuste. Qualquer 7 21
alteracdo que ndo seja e ~<ATR ] 00:00 [CUARDAR
guardada é cancelada. SAIR 1 00:00 IGUARDAR
Pressione SAIR para voltar \—7 OFF ¥ PARAMETROS
a lista de grupos de — 9901 _1D10VA
parametros, e de novo para MAC\EQENT ALIVENT
voltar ao menu principal. | V
L/ 9905 TENSAO NOM MOTOR

SAIR | 00:00 [EDITAR

Para completar as ligacdes introduzindo os parametros
manualmente, veja Lista de parametros e descricoes.
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Para uma descricdo mais detalhada do hardware, veja o
capitulo Dados técnicos.

Nota: O valor de parametro actual aparece por baixo do
parametro assinalado.

Nota: Para substituir o valor exibido de um parametro pelo valor
por defeito, pressione as teclas UP/DOWN em simultaneo.

Nota: Os parametros que mais vezes necessitam de ser
alterados sao os parametros do grupos: Grupo 99: DADOS
INICIAIS, Grupo 10: COMANDO, Grupo 11: SEL
REFERENCIAS, Grupo 13: ENT ANALOGICAS, Grupo 16:
CONTROLOS SISTEMA, Grupo 20: LIMITES, Grupo 22: ACEL/
DESACELERACAO, Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1,
Grupo 41: PROCESSO PID CONJ2 e Grupo 42: AJUSTE PID /
EXTERNO.

Nota: Para restaurar os ajustes de fabrica, seleccione a macro
de aplicacdo HVAC Fabirica.

Modos

A consola de operacao HVAC (teclado do operador) tem varios
modos diferentes para configurar, operarar e diagnosticar o
conversor. Os modes séo:

* Modo (ecrd Standard) Saida — Exibe informacao sobre o
estado do conversor e da sua operacao.

* Modo de parametros — Edita os valores dos parametros
individualmente.

* Modo assistente — Conduz o arranque e a configuragéo.

* Modo parametros alterados — Exibe os parametros
alterados.

* Modo backup de parametros do conversor — Carrega ou
descarrega os parametros entre o conversor e a consola de
operacao.

 Modo hora e data — Ajusta a hora e a data para o conversor.

* Modo de ajustes de E/S — Verifica e edita 0os ajustes das E/S.
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Modo (ecréa Standard) Saida

Use o Modo (ecra standard) Saida para ler informacéao relativa
ao estado do conversor e para o operar. Para aceder ao Modo
(ecra standard) Saida, pressione SAIR até que o ecrd LCD
apresente informacéo de estado como a descrita abaixo.

Informacé&o de estado

Topo. A linha superior do ecrd LCD exibe informacéo basica

sobre o estado do conversor.

¢ MANUAL - Indica que o controlo do conversor € local, i.e., a
partir da consola de operacao (teclado do operador).

« AUTO - Indica que o modo de controlo do conversor é
remoto, como a E/S basica (X1) ou o fieldbus.

« J—Indica o sentido de rotacdo do motor e do conversor
COmo Se segue:

Ecra da consola Significado
Seta rotativa (sentido dos » O conversor esta a operar no
ponteiros do reldgio ou sentido ponto definido
contrario dos ponteiros do » O sentido do veio e directo )
reldgio) ou inverso )
Seta rotativa tracejada O conversor ndo esté a operar no
ponto definido
Seta imovel O conversor esta parado.
Seta imével tracejada Esta activo um comando de

arrangue, mas o motor nao
esta a funcionar, 0.s. porque
falta o arranque activo.

» Superior direito — exibe a referéncia activa.

Centro. Usando o Grupo 34: ECRA AUTO R 15.0Hz
PAINEL, o centro do ecra LCD pode 15.0 Hz
ser configurado para exibir: 3.7 A
as sinai : 44 _.0 %
» Trés sinais do Grupo 01: DADOS -

OPERAGCAO - o ecré por defeito 00:00 [ MENU

apresenta os parametros 0103 (FREQ SAIDA) em hertz, 0104
(CORRENTE) em amperes e 0120 (EA1l) como percentagem.

 Uma barra grafica em vez de cada AUToAQ 15.0Hz
valor de sinal. 15.0 Hz
3.7 A
VEEUNES
| 00:00 [ MENU
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Inferior. A parte inferior do ecra LCD apresenta:

» Cantos inferiores — exibem as fun¢des actualmente
atribuidas as duas teclas soft.

* Meio inferior — exibe a hora actual (se configurado para
indicar a hora).

Operacéao do conversor de frequéncia

AUTO/HAND — A primeira vez que o conversor € ligado, é em

modo de controlo automatico AUTO (controlo remoto), e é

controlado pelo Bloco terminal de controlo X1.

Para mudar para modo MANUAL ( controlo local) e controlar o

conversor usando a consola de operacéo (teclado do operador),

pressione a tecla MANUAL &> ou OFF @@ .

* Ao pressionar a tecla MANUAL, o conversor muda o controlo
para manual mantendo-se a funcionar.

* Ao pressionar a tecla OFF o conversor muda para controlo
manual e para.

Para voltar ao modo AUTO, pressione a tecla @ .

Arrancar/Parar — Para arrancar o conversor, pressione a tecla
MANUAL (¢ ») ou AUTO (&2). Para parar o conversor

pressione a tecla OFF (@)

Referéncia — Para modificar a referéncia (apenas possivel se 0
canto superior direito estiver assinalado em cor invertida)
pressione as teclas UP ou DOWN (a referéncia altera de
imediato).

A referéncia pode ser modificada no modo MANUAL. Pode ser
parametrizada (usando o Grupo 11: SEL REFERENCIAS) para
também eprmitir modificacdées no modo AUTO.
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Para alterar os parametros, siga as instrucdes abaixo:

Pressione MENU para
aceder ao menu principal.

OFF U
y4

OOO
OOO
X>TIT

| 00 00 [ MENU

Seleccione PARAMETROS
com as teclas UP/DOWN e
pressione ENTER para

aceder ao modo Parametros.

OFF L MENU PRIN
IAIA' -.

ASSISTENTES

PAR ALTERAD
“SAIR 100:00 [ENTER

1

Seleccione o grupo de
parametros adequado com
as teclas UP/DOWN e
pressione SEL.

OFF ¥ GRUPOS PAR——99
99 DADOS INICIAIS
01 DADOS OPERACAO
03 SINAIS ACTUAIS
04 HISTORICO FALHAS
10 COMANDO

SAIR | 00:00 [ SEL

Seleccione o parametro
adequado dentro de um
grupo com as teclas UP/
DOWN. Pressione EDITAR
para alterar o valor do
parametro.

OFF % PARAMETROS

9901 IDIOMA
9902 MACRO

HVAC FABRICA

9904 MODO_CTRL MOTOR
9905 TENSAO NOM_MOTOR

SAIR 1 00:00 [ SEL

Pressione as teclas UP/
DOWN para alterar o valor
do parametro.

OFF YEDIT PAR
9902 MACROQO

HVAC FABRICA
[1]
"CANCEL ] 00:00 [GUARDAR

Pressione GUARDAR para
guardar o valor alterado
CANCEL para abandonar o
modo de ajuste. Qualquer
alteracao que nao seja
guardada é cancelada.

OFF YEDIT PAR
9902 MACRO

VENT ALIMENT
2
[CA]NCELl 00:00 [GUARDAR

Pressione SAIR para voltar
a lista de grupos de
parametros, e de novo para
voltar ao menu principal.

OFF ¥ PARAMETROS
9901 IDIOMA
9902 MACRO

. HVAC FABRICA

9905 TENSAO NOM MOTOR
SAIR | 00:00 [EDITAR

Para completar as ligacfes introduzindo os parametros
manualmente, veja Lista de parametros e descricdes.

Arranque e consola de operagao




Manual do Utilizador do ACH550-01

Para uma descricdo mais detalhada do hardware, veja o
capitulo Dados técnicos.

Nota: O valor de parametro actual aparece por baixo do
parametro assinalado.

Nota: Para substituir o valor exibido de um parametro pelo valor
por defeito, pressione as teclas UP/DOWN em simultaneo.

Nota: Os parametros que mais vezes necessitam de ser
alterados sao os parametros do grupos: Grupo 99: DADOS
INICIAIS, Grupo 10: COMANDO, Grupo 11: SEL
REFERENCIAS, Grupo 13: ENT ANALOGICAS, Grupo 16:
CONTROLOS SISTEMA, Grupo 20: LIMITES, Grupo 22: ACEL/
DESACELERACAO, Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1,
Grupo 41: PROCESSO PID CONJ2 e Grupo 42: AJUSTE PID /
EXTERNO.

Nota: Para restaurar os ajustes de fabrica, seleccione a macro
de aplicacdo HVAC Fabirica.
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Modo assistente

O Assistente de arranque conduz o utilizador através da
programacao basica de um novo conversor. (O utilizador deve
familiarizar-se com a operacao da consola de programacao
basica e seguir os passos assilanados acima.) No primeiro
arrangque, 0 conversor sugere automaticamente, em primeiro
lugar, a seleccéo do idioma. O assistente também verifica 0s
valores introduzidos para evitar entradas que se encontrem fora
da gama de valores.

O Assistente de arranque estéa dividido em assistentes, cada um
dos quais conduz o utilizador atraves da tarefa de especificar
um conjunto de parametros relacionados, como por exemplo
Referéncias 1 & 2 ou Controlo PID. Pode activar os assistentes
(tarefas) um apds o outro, da forma que o Assistente de
arrangque sugere, ou independentemente a partir de um menu.

Nota: Se pretende ajustar os parametros independentemente,
use o Modo de Parametros.

Para iniciar o Assistente de Arranque, siga as instrucdes abaixo:

1 | Pressione MENU para - OFE &
aceder ao menu principal A= 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | Seleccione = OFF T,MENU_PRIN 2
ASSISTENTES com as - PARAMETROS
teclas UP/DOWN e i, S A \
pressione ENTER. _ PAR ALTERAD
) ¥ SATR | 00:00 [ ENTER
3 | Aceda a Comissionar = OFF W ASSISTENTE——2
conversor com as teclas Rodar motor
UP/DOWN e pressione Y.
SEL. (R;ef%ré?cigi 1t§8%
- ontroio ar (0]
- SAIR | 00:00 | SEL
4 Altlere os valores suge(;idos = OFF L EDIT PAR
pelo assistente segundo as -
suas preferéncias e depois | ~¥ - SIS TE'\IZS%O(S'OWOTOR
pressione GUARDAR apos _
cada alteraggo. - SATR 1 00:00 [GUARDAR
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proxima tarefa, seleccione
Avancar com as teclas UP/
DOWN e OK para passar
para a proxima tarefa sem
completar esta ou SAIR
para parar o Assistente de
arranque.

5 | Depois de seleccionar a = OFF U SELEC
macro, especifique se quer Quer usar o .
usar o interruptor mecanico | ¥ | $AELERUBLOr TEesanico
MANUAL-OFF-AUTO.
L Nao
p ¥ SAIR 100:00 [ OK
6 | Depois de terminada a = OFF ® SELEC
tarefa, o Assistente de Quer cogtinugr com_o_
arranque pergunta se quer | ~.¥_~ | aluste de Referencia:
continuar com a préxima. m
Pressione OK (quando T —|V&”9a" .00 —OR—
Continuar esta assinalado) ) SRl RCO ORI
para continuar com a —7

O Assistente de arranque conduz o utilizador através de todo o

processo de arranque.

Para iniciar um assistente individual a partir do menu, siga os

passos abaixo:

pressione ENTER.

1 | Pressione MENU para 5 OFE &
aceder ao menu principal S 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | Seleccione = OFF ¥,MAIN_MENU 2
ASSISTENTES com as PARAMETROS
teclas UP/DOWN e ¥

A \

PAR ALTERAD

SEL.

N SATR | 00:00 [TENTER
3 | Aceda ao assistente que = OFF UASSISTANTS——4
pretende usar (Ref_erénmas (Rigg?gs?gﬁg:: conversor
1 & 2 é usado aqui como 2 Aica 30
Re eréncia 1 & 2
exemplo) com as te.CIaS . Controlo Start/Sto
UP/DOWN e pressione . AR 1 00:00 [ Sei—

Arranque e consola de operacéo

69




Manual do Utilizador do ACH550-01

Altere os calores sugeridos

OFF YEDIT PAR

. A
pelo assistente para as ;
suas preferéncias e X | SELECEFAET
pressione GUARDAR apo0s [1]
cada alteracao. b ~SATR ] 00-00 [GUARDAR
Pressionar SAIR péara o i SAIR17002007ICUARDAR
assistente.
Depois do assistente ter =7 OFF U ASSISTANTS——4
completado a tarefa, pode — Rodar motor

sele_ccionar outro _
assistente no menu ou sair
do modo Assistentes.

Comissionar conversor

Aplicacéo
Referéncia 1 & 2

Controlo Start/Sto
EXIT | 00:00 [ SEL

A tabela abaixo lista as tarefas dos assistentes. A ordem
apresentada das tarefas pelo Assistente de arranque depende
das suas entradas. A seguinte lista de tarefas & exemplificativa.

Nome da tarefa

Descricao

Rode o motor

Solicita a seleccao do idioma do ecra da
consola de operacéo

Solicita dados do motor

Conduz o utilizador pela verificagcao da
rotacao

Comissionar

Solicita dados do motor

Aplicacéo

Solicita a selec¢do da macro

Referéncias 1 & 2

Solicita a fonte da ref. 1 & 2 de velocidade
Solicita os limites de referéncia
Solicita os limites de frequéncia (ou veloc)

Controlo
Arranque/
Paragem

Solicita a fonte dos comandos de arranque e
de paragem

Solicita a definicdo do modo de arranque e
de paragem

Solicita os tempos de acel/desaceleracéo

Proteccoes

Solicita os limites de corrente e de binario

Solicita 0 uso dos sinais de Permissao Func
e de Arranque Activo

Solicita o0 uso de uma Paragem de
Emergéncia

Solicita a selec¢ao da Funcao Falha

Solicita a seleccédo das funcdes de Rearme
Automatico
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Nome da tarefa

Descricao

Velocidades
constantes

Solicita o uso das velocidades constantes
Solicita os valores de velocidade constantes

Controlo PID

Solicita os ajustes PID

Solicita a fonte da referéncia de processo
Solicita os limites de referéncia

Solicita a fonte, limites e unidades do valor
actual de processo

Define o uso da Funcéao Dormir

Fluxo PID

Solicita o uso do calculo de fluxo
Solicita as unidades

Solicita o fluxo maximo

Solicita os sinais do transmissor

Ajuste do nivel de
ruido baixo

Solicita a frequéncia de comutacao
Solicita a definicdo da optimizacao de fluxo
Solicita 0 uso de velocidades criticas

Ecra da consola

Solicita ajustes da unidade e da variavel de
visualizacao

Funcbes Temp

Solicita o uso de func¢des temporizadas

Saida

Solicita os sinais indicados com as saidas a
relé

Solicita os sinais indicados através das
saidas analdgicas SA1 e SA2. Ajusta os
valores minimo, maximo, escala e inversao.

Comunicacgao
serie

Solicita os ajustes da comunicacéo
Solicita os ajustes do controlo de acesso
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Modo parametros alterados

O modo Parametros alterados € usado para visualizar todos 0s
parametros alterados. O modo exibe aqueles parametros cujos
valores diferem dos valores por defeito na macro de aplicacéo

actualmente em uso.

Pode aceder ao modo Parametros alterados da seguinte forma:

Pressione MENU para

aceder ao menu principal.

- OFF © 0. OHZ|
\= 0.0 Hz
0.0
0.0
1 00:00 [ MENU _

X>T

Seleccione PAR
ALTERAD com as teclas
UP/DOWN e depois
ENTER.

OFF L,MENU PRIN

4 PARAMETROS
~¥ - /ASSISTENTES

: PAR ALTERAD
% | TSAIR 100:00 [ ENTER

3

E exibida uma lista dos
parametros alterados.
Pressione SAIR para sair
do modo parametros
alterados e para voltar ao
menu principal.

=7 OFF L PAR ALTERAD——
L_ i 1202 VELOC CONST 1
20.0 Hz
03 VELO ON
1204 VELOC CONST 3
1304 MINIMO EA2
SAIR | 00:00 [EDITAR
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Modo backup de parametros do conversor

Este modo € usado para exportar parametros de um conversor
para outro ou para fazer um backup dos parametros do
conversor. Carregar para a consola guarda todos os
parametros, incluindo os dois conjuntos do utilizador e um
conjunto de override, para a consola de operacéo do conversor
(teclado do operator). O conjunto completo, o conjunto parcial
de parametros (aplicacéao), os conjuntos do utilizador e o
conjunto de override podem ser descarregados da consola de
operacao para outro conversor ou para 0 mesmo.

A memoria da consola de operacao € nao-volatil e ndo depende
da bateria da consola.

Dependendo do motor e da aplicacao, estdo disponiveis as
seguintes opc¢des no modo de backup de parametros:

« CARREGAR PARA PAINEL - Copia todos os parametros do
conversor para a consola de operacéo. Isto inclui todos os
conjuntos de parametros do utilizador definidos, conjunto de
parametros de override e internos (n&o ajustaveis pelo
utilizador) parametros como os criados pelo ID Run).

* INFO BACKUP — Exibe informacao sobre o conversor cujos
parametros tenham sido carregados para a consola: tipo de
conversor, gama do conversor e versao FW (firmware).

« DESCARREGAR CONJ CPL — Restaura o conjunto de
parametros completo da consola de operacéo para o
conversor. Isto inclui todos os parametros, incluindo os
parametros do motor internos nao-ajustaveis pelo utilizador,
para o conversor. Nao inlcui os conjuntos de parametros do
utilizador ou o conjunto de parametros de override.

Nota: Use a funcéo de Descarregar Conj Cpl apenas para
restaurar um conversor de um backup se algo de errado
acontecer ou para transferir parametros para sistemas que seja
idénticos ao sistema original.

« DESCARREGAR APLICACAO — Copia um conjunto parcial
de parametros (parte de um conjunto completo) da consola
de operacgao para o conversor. O conjunto parcial nao inclui
0s conjuntos do utilizador, o conjunto override, 0s
parametros internos do motor, os parametros 9905...9909,
1605, 1607, 5201, nem os parametros do Grupo 51: MOD
COMUNIC EXT e Grupo 53: PROTOCOLO EFB.
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Isto € recomendado quando seja usada a mesma aplicacéo
para conversores de tamanhos diferentes.

DESCARREGAR CONJ1 UTIL — Copia os parametros no
conjl do utilizador da consola de operacao para o conversor.
Um conjunto do utilizador inclui os parametros do Grupo 99:
DADOS INICIAIS e os parametros internos do motor.

O conjl do utilizador deve ser primeiro guardado usando do
parametro 9902 MACRO e depois carregado para a consola
de operacéo antes de ser possivel descarrega-lo.
DESCARREGAR CONJ2 UTIL — Copia os parametros no
conj2 do utilizador da consola de operacao para o conversor.
Igual a DESCARREGAR CONJ1 UTIL acima.
DESCARREGAR CONJ OVERRIDE - Copia o0s parametros
no conjunto de override da consola para o conversor.

O override deve ser primeiro guardado (automaticamente,
como definido pelo Grupo 17: FUNC EMERGENCIA) e
depois carregado para a consola de operacao antes que seja
possivel descarrega-lo.
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Carregar Conso- Descar-
para a la regar
consola conj.cpl

[~ T TIIT

Descarregar todos os parametros de um conversor para conver-
sores idénticos que usem a mesma aplicacdo e operem motores

idénticos
Carregar Conso- Descar-
para a la regar apli- i -
consola cacao j_ l. |' ‘ g I

|” — - — |

Descarregar a mesma aplicacdo para conversores de
tamanhos diferentes que usem a mesma aplicagao.

Guardar o conj1/2 do utilizador (par.
9902) para o conversor

Carregar Conso- Descar-
para a la regar
consola conj.1/2 util  _

[ —=—= [T
Descarregar os parametros de um conjunto do utilizador de um

conversor para conversores similares usando a mesma aplicacao
e a operar motores idénticos.

Arranque e consola de operacéo

75



Manual do Utilizador do ACH550-01

Para carregar parametros para a consola, siga as seguintes

instrucdes:
Pressione MENU para "ﬁ_ OFE
aceder ao menu principal. A 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU _
Seleccione BACKUP PAR = OFF X MENU PRIN
com as teclas UP/DOWN e | DIARIO FALHA
pressione ENTER. ~¥ - |HORA & DATA
: BACKUP PAR
) ¥ SATR | 00:00 [ ENTER
Aceda a CARREGAR A OFF U BACKUP. PAR——1
PARA PAINEL e pressione | ° ERA PAINEL
SEL. ~Y" | DESCARREGAR CONJ CPL
DESCARREGAR APL ICACAO
5 DESCARREG CONJ1 UTIL
- SATR 1 00:00 [ SEL
E apresentado o texto “A _ OFF W BACKUP PAR
copiar parametros” e um - A copiar parametros
diagrama de progresso. e e R
Pressione ANULAR se
quiser parar 0 processo. ANULAR] 00:00
E apresentado o texto —7 | OFF % NENSAGEM

“Parametros carregados
com sucesso”. Pressione
OK para voltar ao menu
BACKUP PAR.

Pressione SAIR duas
vezes para aceder ao
menu principal. Agora pode
desligar a consola de
programacao.

Parametros carregados
com sucesso!

OK ] 00:00 |

OFF UBACKUP PAR——1
CARREGAR PARA PAINEL
INFO BACKUP
DESCARREGAR CONJ CPL
DESCARREGAR APLICACAO
DESCARREG CONJ1 UTIL

SAIR ] 00:00 [ SEL
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Para descarregar o conjunto completo de parametros para o

conversor, siga 0s passos seguintes:

mensagem “Parametros
descarregados com
sucesso.” Pressione OK
para voltar ao menu
BACKUP PAR.

Pressione SAIR duas
vezes para aceder ao
menu principal.

1 | Pressione MENU para 5 OFF &
aceder ao menu principal. T 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | Seleccione BACKUP PAR <
com as teclas UP/DOWN. - OFF & MENU PRIN 6
~— | DIARIO FALHA
HORA & DATA
BACKUP PAR
SATR | 00:00 [ ENTER
3 | Aceda a DESCARREGAR = OFF U BACKUP PAR——3
CONJ CPL e pressione CARREGAR PARA PAINEL
SEL. ¥ INFO BACKUP
DESCARREGAR CONJ CPL
DESCARREGAR APLTCACAQ
. DESCARREG CONJ1 UTIL
= SATR 1 00:00 [ SEL
4 |E apresentado o texto “A _ OFF W BACKUP PAR
descarregar parametros A A descarregar
(conj cpl)”. Pressione parametros (conj cpl)
ANULAR se quiser parar o . 51%
processo_ I—I—I—I—I—!—I—I—I—I—I
ANULAR | 00:00
5 | Depois de os parametros | OFF & MENSAGEM
terem sido descarregados, L garémetrog
A ecarregaados com
€ apresentada a SUCESSO?

OK 00:00

OFF UBACKUP PAR——1
CARREGAR PARA PAINEL
INFO BACKUP
DESCARREGAR CONJ CPL
DESCARREGAR APLICACAO
DESCARREG CONJ1 UTIL

SAIR | 00:00 SEL
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Para descarregar a aplicacéo (conjunto parcial de parametros)
para um conversor, siga as seguintes instrugoes:

1 | Pressione MENU para S OFF L
aceder ao menu principal. A 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU _
2 | Seleccione BACKUP PAR = OFF X MENU PRIN
com as teclas UP/DOWN. | DIARIO FALHA
~¥ -~ |HORA & DATA
BACKUP PAR
SATR | 00:00 [ ENTER
3 | Aceda a DESCARREGAR 5 OFF U BACKUP PAR——4
APLICACAO e pressione " | CARREGAR PARA PAINEL
SEL INFO BACKUP
: DESCARREGAR CONJ CPL
DESCARREGAR APLICACAQ
DESCARREG CONJTI UTIL
SATR 1 00:00 [ SEL
4 | E apresentado o texto “A — | OFF UPAR BACKUP
descarregar parametros — A descarregar _
(aplicagdo)”. Pressione parametros(aplicacéo)
Aggé_élg se quiser parar o r—— 5106
. (e e e T T T
P ANULAR | 00:00 |
5 | E apresentada a 7 OFF T MENSAGEM
mensagem “Parametros ¥ (Fj’arémetrog
ecarregaaos com
descarregados com aoear ey
sucesso.” Pressione OK
para voltar ao menu .
BACKUP PAR. EHST R
Pressione SAIR duas OFF & BACKUP PAR 1
vezes para_ac?der ao
menu principal.
P P DESCARREGAR CONJ CPL
DESCARREGAR APL ICACAO
DESCARREG CONJ1 UTIL
SATR 1 00:00 [ SEL
Nota: Se anular a carga ou a descarga de parametros, o
conjunto parcial de parametros nao € implementado.
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Para descarregar o conjl do utilizador, o conj2 do utilizador ou o
conjunto override para um conversor, siga estes passos:

Pressione MENU para S OFF &
aceder ao menu principal. A B 0.0 Hz

0.0 A

0.0 %

| 00:00 [ MENU _
Seleccione BACKUP PAR = OFF X MENU PRIN

com as teclas UP/DOWN.

DIARIO FALHA

¥ |HORA & DATA
BACKUP PAR
SAIR | 00:00 [ ENTER
Aceda a DESCARREGAR = OFF U BACKUP PAR——5
CONJ1 UTIL/CONJ2 UTIL ?’QESESQSKBQRA PAINEL
/ CONJ OVERR e -¥~ | DESCARREGAR CONJ CPL
pressione SEL. DESCARREGAR APL1CACAQ
= DESCARREG CONJ1 UTIL
- SAIR | 00:00 [ SEL
E apresentado o texto “A — | OFF UBACKUP PAR
descarregar parametros — A descarregar
(conjl util / conj2 util / conj Bgﬁfpgtros (conjl
override)”. Pressione R 519
ANULAR se quiser parar o ._._._._._._._._._._°.
DroCesso. ANULAR | 00:00
E apresentada a — OFF & MENSAGEM
mensagem “Parametros — (Fj’arémetrog
ecarregaados com
descarregados com qocariey

sucesso.” Pressione OK
para voltar ao menu
BACKUP PAR.

Pressione SAIR duas
vezes para aceder ao
menu principal.

OK 00:00

OFF UBACKUP PAR——1
CARREGAR PARA PAINEL
INFO BACKUP
DESCARREGAR CONJ CPL
DESCARREGAR APLICACAO
DESCARREG CONJ1 UTIL

SAIR | 00:00 SEL
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Modo hora e data

O modo Hora e Data € usado para ajustar a hora e a data para o
relogio interno do ACH550. Para usar as fungdes temporizadas
do ACH550, é necessario ajustar o reldgio interno em primeiro
lugar. A data € usada para determinar finais de semana.
Aparece nos diarios de Falha.

Para ajustar o reldgio, siga as seguintes instrucoes:

Manual do Utilizador do ACH550-01

1 | Pressione MENU para 5 OFF &
aceder ao menu principal. - 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
~ 100:00 [MENU
2 | Aceda a HORA & DATA ™ OFF % MENU_PRIN 5
com as teclas UP/DOWN e | PAR ALTERAD
pressione ENTER para ~ ¥ IDIARIO FALHA
aceder ao modo hora e _ HORA & DATA
data. N | TSAIR 100:00 [ ENTER
3 | Aceda a VISIBILIDADE A OFF L HORA & DATA—1
RELOGIO com as teclas :
UP/DOWN e pressione ¥ |
SEL para alterara _ ﬁjﬂ%ﬁﬁ B(B\%\
visibilidade do relogio. T ST 00-00 —SE—
4 | Aceda a VER RELOGIO = OFF L VISIB RELOG— 1
com as teclas UP/DOWN e | °
pressione SEL para que o ¥/ |
relogio fique visivel. _
N | —sAR 1 00:00 FSEC
5 | Aceda a FORMATO HORA 2 OFF T HORA & DATA—2
com as teclas UP/DOWNe | VISIBILIDADE RELOGIO
pressione SEL. o
AJUSTAR HORA
L AJUSTAR DATA
- SATR 1 00:00 [ SEL
6 | Os formatos da hora sao = OFF % FORMAT HORA— 1
exibidos. Seleccione um :
formato com as teclas UP/ | ¥~ | 2-hora
DOWN e pressione SEL _
para confirmar a seleccao. T ornCE O c i
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7 | Aceda a FORMATO

OFF UHORA & DATA—3

DIA com as teclas UP/
DOWN e pressione SEL.

FORMATO DATA
AJUSTAR HORA
AJUSTAR DATA

DATAcom as teclas UP/ A VISIBILIDADE RELOGIO
I L
DOWN e pressione SEL. Y| RN
AJUSTAR HORA
5 AJUSTAR DATA
e SAIR ] 00:00 [ SEL
8 | Sao exibidos os formatos = OFF M FORMAT DATA—1
da data. Seleccione um -mm-
00
formato com as teclas UP/ ¥ | Ea
DOWN e pressione OK mm/dd/aaaa
50, Q
para confirmar a seleccao S CANCEL] 00-00 —SE—
9 | Aceda a AJUSTAR HORA = OFF Y HORA & DATA— 4
com as teclas UP/DOWN e \Ié(l)ghlﬂﬁ%laégﬁ RELOGIO
1 v
pressione SEL. ¥ | [EORMATO DATA
AJUSTAR HORA
L AJUSTAR DATA
L SAIR ] 00:00 [ SEL
10 | Altere as horas e os = OFF ® AJU HORA
minutos com as teclas UP/
DOWN e pressione OK A5 -
para guardar os valores. O m -00
valor activo é assinalado -
com uma cor invertida. CANCEL OK
11 | Aceda a AJUSTAR DATA = OFF L HORA & DATA—5
com as teclas UP/DOWN e \Ié(l)ghlﬂﬁ%laégﬁ RELOGIO
1 v
pressione SEL. -~ | EORMATO DATA
AJUSTAR HORA
= AJUSTAR DATA
e SAIR ] 00:00 [ SEL
12 | Altere os dias, meses e ano = OFF T AJ DATA
com as teclas UP/DOWN e
pressione OK para guardar =, = 01.08
0S \(alores. O valor activo é
assinalado com uma cor L CANCEL] 00:00 Ok —
invertida.
13 | Aceda a POUPANCA LUZ _ OFF T HORA & DATA—6
W
L FORMATO HORA

POUPANCA LUZ DIA
SAIR | 00:00 SEL
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14 | Para desactivar as = OFF W DAYLIGHT SAV —1
transicdes automaticas do | | _
rel6gio segundo as X .
alteracOes das poupancas ﬁustraI ia%:_l}l_SW,Vigt. -
da luz do dia, seleccione b - ustraliaz:Tasmania. .
Off com as teclas UP/ - SAIR 1 00:00 [ SEL
DOWN e pressione OK.

- P - oLy OFF WL AJUD
Para activar as transicoes EU:
automaticas do reldgio, On: Mar last Sunday
seleccione o pais ou area Oififs Owis et Sumeryy
cujas poupancas da luz do US:
dia se seguem e pressione SAIR 1 00:00 |
OK.
(Se pressionar AJUDA,
pode ver as datas iniciais e
finais do periodo durante o
qual o tempo de poupanca
da luz do dia é usado em
cada pais ou area.)
15 | Pressione SAIR duas 7 OFF W HORA & DATA—6
vezes para voltar ao menu L4 FORMATO HORA
rincipal FORMATO DATA
P : AJUSTAR HORA
AJUSTAR DATA
POUPANCA LUZ DIA
SATR ] 00:00 [ SEL
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Modo de ajustes de E/S

O modo de ajuste de E/S € usado para visualizar e editar os
ajustes das E/S.

Para visualizar e editar os ajustes das E/S, siga da seguinte

forma:
1 | Pressione MENU para N OFE &
aceder ao menu principal. o 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
~ 1 00:00 [ MENU _
2 | Aceda a AJUSTES E/S = OFF ® MENU PRIN 7
com as teclas UP/DOWN e | ° HORA & DATA
pressione ENTER. ~¥ - | BACKUP PAR

: AJUSTES E/S
% | TSAIR 1 00:00 [ ENTER

3 | Aceda aos ajustes de E/S OFF L AJUSTES E/S —1

. . i
gue pretende visualizar ASEA)
¥
com as teclas UP/DOWN e | ¥ | SN ions Rere ROSTB
pressione SEL. Sﬁ:ﬁéﬁ ANALOG (AOUT)

5 |B
b
*~ | TSAIR 100:00 [T SEL _

4 | Seleccione o ajuste que OFF ®AJUSTES E/S ——
pretende visualizar com as -ED1-

2l 1001 - COMANDO (E1
teclas UP/DOWN e -, TR NS

pressione OK. —
5
= SATR 100:00 [ OK

5 | Pode alterar o valor com as = OFF WL EDIT PAR
teclas UP/DOWN e guarde |
pressionando GUARDAR. | “.¥ - | 1001 COMANEDBE_X“
Se ndo quiser alterar o . [1]
ajuste, pressione CANCEL. -

CANCEL | 00:00 IGUARDAR

L/
6 | Pressione SAIR trés vezes =7 OFF WAJUSTES E/S ——
para voltar ao menu -DI1-

v 1001 COMANDO (EL
principal. Hoz =COMANDO 529

SAIR | 00:00 OK
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Modo Diario de falhas

O modo Diario de falhas é usado para visualizar falhas. Pode:

» ver 0 histérico de falhas do conversor até um maximo de dez
falhas (depois de um corte de energia, apenas as trés
ultimas falhas sdo guardadas na memoria).

» ver os detalhes das trés ultimas falhas (apds um corte de
energia, apenas os detalhes das falhas mais recentes &

guardado na memaria).

* rler o texto de ajuda para a falha.
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Para ver as falhas, siga os passos abaixo. Para mais
informacé&o sobre falhas, veja a seccdo Correccao de falhas na

pagina 355.
1 | Pressione MENU para - OFE &,
aceder ao menu principal. A 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
~ 100:00 [ MENU
2 | Aceda a DIARIO FALHAS = OFF U MENU PRIN 4
com as teclas UP/DOWN e | ASSISTENTES
pressione ENTER para -~ ¥ 1'PAR ALTERAD
aceder ao modo de Diéario _ DIARIO FALHAS
de Falhas. ) ¥ SAIR | 00:00 [ ENTER
3 | O ecra apresenta o diario 2 OFF L DIAR FALHAS —1
de falhas a partir da dltima | 10: PERDA PAINEL
falha. O nimero nalinha é | ¥ - e e
o codigo da falha (veja a
lista na pagina 355). - —SATR | 00:00 [DETALHE
Para ver detalhes sobre a v e
falha, seleccione-a com as
teclas UP/DOWN e
pressione DETALHE.
4 | Aceda aos detalhes com as = OFF M PER PAINEL
teclas UP/DOWN. : FALHA
Para ver o texto de ajuda, | % | TENPO FALHA 1
pressione DIAG. Aceda ao = L4z07:12
texto de ajuda com as L ~SATR 1 00:00 [ DTAG
teclas UP/DOWN. Depois I
de ler a ajuda, pressione =7 OFE % DIAGNOSTIC
OK para voltar ao ecra e Verifique: Linhas de
anterior Sordnsers 4635
Pressione SAIR trés vezes pgrémetros nos’grupos
para voltar ao menu 10 e 11.
principal. SAIR ] 00:00 [ OK
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Macros de aplicacao e ligacoes

Conteudo do capitulo

Este capitulo contém as macros de aplicacdo usadas para
definir um grupo de parametros. As macros alteram um grupo
de parametros para valores novos pré-defenidos. Use macros
para minimizar a necessidade de edicdo manual de parametros.

Aplicacoes
Este capitulo inclui as seguintes aplicagdes:
1. HVAC fabrica [para aplicacfes tipicas BMS (Building
Management System)]
Ventilador de alimentacéo
Ventilador de retorno
Ventilador de refrigeracao
Condensador
Bomba de reforco
Alternancia de bombas
Temporizador interno
Temporizador interno com velocidades constantes
Ponto flutuante
. Setpoint de PID duplo
Setpoint de PID duplo com velocidades constantes
Bypass electronico (apenas USA)
Controlo manual.

©ooNSORAWN

PR R R
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Seleccao de uma macro de aplicacéo

Para seleccionar uma macro, proceda da seguinte forma:

Seleccione MENU para 5 OFF W
aceder ao menu principal. A 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
~ 100:00 [ MENU _
Seleccione ASSISTENTES ™ OFF W,MENU PRIN 2
com as teclas UP/DOWN e | ° PARAMETROS
pressione ENTER. . ssgy] \
: PAR ALTERAD
) 7 SATR | 00:00 [ ENTER
Aceda a Aplicacao e m OFF ® ASSISTENTE——3
pressione SEL. . Egg?gs?gﬁg:: conversor
R 1 icacao
<« |
T | ZsAiR 100:00 I SEL—
Seleccione a macro com as = OFF WEDIT PAR
teclas UP/DOWN e ; 9902 MACRO
. o )
pressione GUARDAR. a5 HVAC FABRICA
X [11
- SATR | 00:00 [GUARDAR
Se quiser usar o interruptor 2 OFF © SELEC
mecanico MANUAL-OFF- : Qu%r usar o -
AUTO pressione OK. Se | ¥/ | interruptor mecanico
NAo O quiser usar,
seleccione Nao com a tecla b —lao .00 FOKk—
DOWN e pressione OK. A I OO OO K
Para usar o interruptor, o
comando de Arranque
EXT1 (MANUAL) deve
estar ligado a ED1 e EXT2
(AUTO) a EDS6.
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Restauro dos valores por defeito

Para restaurar os ajustes de fabrica por defeito, seleccione a
macro «HVAC Fabrica».
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1. HVAC Fabrica

A macro de aplicacdo HVAC Fabrica é usada por ex: para
aplicacbes BMS tipicas.

A configuracéo estabelecida de fabrica de entradas e saidas do
conversor € apresentada na figura na pagina 89.

Quando usar uma referéncia velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
efectuado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/
OFF, a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR séao
dados a partir da consola de operacéo (teclado do operator).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado uma entrada analdgica 2 (EA2). Por defeito o setpoint
€ ajustado a partir da consola de operacéo, embora se possa
alterar para a entrada analégica 1. O PI(D) de processo deve
ser comissionado e ajustado com parametros (Grupo 40:
PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de controlo
PID (recomendado).
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HVAC Fabrica

para aplicagfes BMS tipicas

SCR

Blindagem do cabo de sinal (blindagem)

1...10 kohm

EAl

Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND

Circuito de entrada anal6gica comum

10v

Tenséao de referéncia +10 V CC

EA2

Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND

Circuito de entrada anal6gica comum

SAl

Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA

SA2

Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND

Circuito de entrada analdégica comum

=
o

24V

Saida de tenséo auxiliar +24 V CC

GND

Comum para sinais de retorno de ED

=
12

DCOM

Entrada digital comum para todos

13

ED1

Arrancar/Parar: A activagdo arranca o conversor

14

ED2

Nao usada

15

ED3

Velocidade constante 1 (par. 1202) *

16

ED4

Permisséo Func 1: A desactivagdo para o conversor 2

17

ED5

N&o usada

18

ED6

N&o usada

19

SR1C

Saida a relé 1 (par. 1401)

20

SR1A

Funcionamento por defeito

21

SR1B

5

Pronto => 19 ligado a 21

22

SR2C

Saida a relé 2 (par. 1402)

23

SR2A

Funcionamento por defeito

24

SR2B

Em marcha => 22 ligado a 24

25

SR3C

Saida a relé 3 (par. 1403)

26

SR3A

Funcionamento por defeito

27

SR3B

Ja

Falha (-1) => 25 ligado a 27

1 Na&o disponivel com o PID activado

2 Desactivagéo/activacdo com o parametro 1608

3 0 sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrucdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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2. Ventilador de alimentacao

Esta macro de activacao destina-se a aplicacdes com ventilador
de alimentagcao onde este fornece ar fresco a uma sala segundo
0s sinais recebidos desde o transdutor. Veja a figura seguinte.

Quando usar uma referéncia de velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
dado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/OFF,
a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR sao dados
a partir da consola de operacéo (teclado do operador).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado a uma entrada analdgica 2 (EA2). O setpoint é
ajustado por defeito desde a consola de operacéo, embora
também possa ser alterado para a entrada analogica 1. O PI(D)
de processo deve ser comissionado e ajustado com parametros
(Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de
controlo PID (recomendado).

\/

/
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Ventilador de alimentacéo

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EAl | Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tensdo de referéncia +10 V CC
EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagéo arranca o conversor
2

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

ED3 | Velocidade constante 1 (par. 1202) 1

[y
(63}

2

ED4 | Permissédo Func 1: A desactivagdo para o conversor

AN

2

[
~

ED5 | Permissao Func 2: A desactivagao péara o conversor
ED6 | Nao usada

[N
[ee)

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

G

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Na&o disponivel com o PID activado

2 Desactivacdo com os parametros 1601, 1608 e 1609.

3 0O sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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3. Ventilador de retorno

Esta macro de activacéo destina-se a aplicagdes do ventilador
de retorno nas quais este retira ar fresco do ambiente segundo
0s sinais recebidos desde o transdutor. Veja a figura seguinte.

Quando usar uma referéncia de velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
dado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/OFF,
a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR sao dados
a partir da consola de operacéo (teclado do operador).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado a uma entrada analdgica 2 (EA2). O setpoint é
ajustado por defeito desde a consola de operacéo, embora
também possa ser alterado para a entrada analogica 1. O PI(D)
de processo deve ser comissionado e ajustado com parametros
(Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de
controlo PID (recomendado).

\

V\W /

/
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Ventilador de retorno

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EAl | Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tensdo de referéncia +10 V CC
EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagéo arranca o conversor
2

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

ED3 | Velocidade constante 1 (par. 1202) 1

[y
(63}

2

ED4 | Permissédo Func 1: A desactivagdo para o conversor

ANIAN

2

[
~

ED5 | Permissao Func 2: A desactivagao péara o conversor
ED6 | Nao usada

[N
[ee)

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

G

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Na&o disponivel com o PID activado

2 Desactivacdo com os parametros 1601, 1608 e 1609

3 0O sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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4. Ventilador de refrigeracéo

Esta macro de activacéo destina-se a aplicagdes do ventilador
de refrigeracédo nas quais velocidade do ventilador é controlada
segundo os sinais recebidos desde o transdutor. Veja a figura
seguinte.

Quando usar uma referéncia de velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
dado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/OFF,
a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR séo dados
a partir da consola de operacéo (teclado do operador).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado a uma entrada analogica 2 (EA2). O setpoint €
ajustado por defeito desde a consola de operacéo, embora
também possa ser alterado para a entrada analdgica 1. O PI(D)
de processo deve ser comissionado e ajustado com parametros
(Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de
controlo PID (recomendado).
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Ventilador de refrigeracéo

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EAl | Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tensdo de referéncia +10 V CC
EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagéo arranca o conversor
2

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

ED3 | Velocidade constante 1 (par. 1202) 1

[y
(63}

2

ED4 | Permissédo Func 1: A desactivagdo para o conversor

ANIAN

2

[
~

ED5 | Permissao Func 2: A desactivagao péara o conversor
ED6 | Nao usada

[N
[ee)

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

G

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Na&o disponivel com o PID activado

2 Desactivacdo com os parametros 1601, 1608 e 1609

3 0O sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.

Macros de aplicacao e ligacdes 95




Manual do Utilizador do ACH550-01

5. Condensador

Esta macro de aplicacéo € destinada a aplicacdes do
condensador e do refrigerador de liquido nas quais a velocidade
do ventilador é controlada segundo os sinais recebidos desde o
transdutor. Veja a figura abaixo.

Quando usar uma referéncia de velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
dado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/OFF,
a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR séo dados
a partir da consola de operacéo (teclado do operador).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado a uma entrada analogica 2 (EA2). O setpoint €
ajustado por defeito desde a consola de operacéo, embora
também possa ser alterado para a entrada analdgica 1. O PI(D)
de processo deve ser comissionado e ajustado com parametros
(Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de
controlo PID (recomendado).
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Condensador

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EAl | Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tensdo de referéncia +10 V CC
EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagéo arranca o conversor
2

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

ED3 | Velocidade constante 1 (par. 1202) 1

[y
(63}

2

ED4 | Permissédo Func 1: A desactivagdo para o conversor

AN

2

[
~

ED5 | Permissao Func 2: A desactivagao péara o conversor
ED6 | Nao usada

[N
[ee)

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

G

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Na&o disponivel com o PID activado

2 Desactivacdo com os parametros 1601, 1608 e 1609

3 0O sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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6. Bomba de reforco

Esta macro de aplicacao é para aplicacbes da bomba de reforgo
nas quais a velocidade da bomba é controlada segundo o sinal
recebido desde o transdutor. Veja a figura abaixo.

Quando usar uma referéncia de velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
dado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/OFF,
a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR sao dados
a partir da consola de operacéao (teclado do operador).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado a uma entrada analdgica 2 (EA2). O setpoint é
ajustado por defeito desde a consola de operacéo, embora
também possa ser alterado para a entrada analogica 1. O PI(D)
de processo deve ser comissionado e ajustado com parametros
(Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de
controlo PID (recomendado).
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Bomba de reforco

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EAl | Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tensdo de referéncia +10 V CC
EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagéo arranca o conversor
2

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

ED3 | Velocidade constante 1 (par. 1202) 1

[y
(63}

2

ED4 | Permissédo Func 1: A desactivagdo para o conversor

AN

2

[
~

ED5 | Permissao Func 2: A desactivagao péara o conversor
ED6 | Nao usada

[N
[ee)

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

G

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Na&o disponivel com o PID activado

2 Desactivacdo com os parametros 1601, 1608 e 1609

3 0O sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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7. Alternancia de bombas

Esta macro de aplicacéo € destinada a aplicacdes de
alternancia de bombas, usadas normalmente em estacoes de
reforco em edificios. A pressdo na rede é ajustada modificando
a velocidade da bomba segundo o sinal recebido desde o
transdutor de presséao e adicionando bombas auxiliares
directamente na linha sempre que necessario. Por defeito, esta
macro oferece a possibilidade de utilizar uma bomba aukxiliar.
Sobre como usar mais bombas auxiliares, consulte os
parametros do Grupo 81: CONTROLO PFA. Veja a figura
abaixo.

Quando se utiliza um PI(D) de processo em modo AUTO, o sinal
de feedback deve ser ligado a uma entrada analogica 2 (EA2) e
o comando ARRANCAR deve ser dado com uma entrada digital
1 (ED1). O setpoint é ajustado por defeito desde a consola de
operacao (teclado do operador), embora também possa ser
alterado para a entrada analdgica 1. O PI(D) de processo deve
ser comissionado e ajustado com parametros (Grupo 40:
PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de controlo
PID (recomendado).
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Alternancia de bombas

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EAl | Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tensdo de referéncia +10 V CC
EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ |W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagdo arranca o conversor
1

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

ED3 | Nao usada

[y
(63}

ED4 | Interlock: A desactivagéo para o conversor

AN

[
~

ED5 | Interlock: A desactivagdo para o motor
ED6 | Nao usada

[N
[ee)

19( SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

5

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

e

1 Desactivagao/activacdo com o parametro 1601
2 0 sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.

Macros de aplicacao e ligacOes 101




Manual do Utilizador do ACH550-01

8. Temporizador interno

Esta macro de aplicacéo é destinada a aplicacdes nas quais o
motor arranca e para com um temporizador integrado. Esta
macro também conta com uma funcéo de refor¢co que opera o
motor depois da entrada digital 3 (ED3) ter sido activada. O
exemplo do uso de um temporizador € apresentado de seguida.
Para mais informacdes consulte o capitulo Funcdes do relégio e
temporizador.

Quando usar uma referéncia de velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
dado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/OFF,
a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR sao dados
a partir da consola de operacéao (teclado do operador).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado a uma entrada analdgica 2 (EA2). O setpoint é
ajustado por defeito desde a consola de operacéo, embora
também possa ser alterado para a entrada analogica 1. O PI(D)
de processo deve ser comissionado e ajustado com parametros
(Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de
controlo PID (recomendado).

24:00
22:00 1 | | | | | |
20:.00 + |
18:00 l ' ' |
16:00 +
14:00 +Periodg Periodo de tempo 2 Periodol
1200 + 1! 3

10:00 + -

08:00 1 Peréodo
06:00 +
04:00
02:00 1 | | | | | |

00:00 | | | | | | -
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1...10 kohm

Temporizador interno

SCR

Blindagem do cabo de sinal (blindagem)

EAl

Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND

Circuito de entrada anal6gica comum

10v

Tenséao de referéncia +10 V CC

EA2

Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND

Circuito de entrada anal6gica comum

SAl

Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA

SA2

Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND

Circuito de entrada analdégica comum

=
o

24V

Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
[

GND

Comum para sinais de retorno de ED

[y
N

DCOM

Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1

Arrancar/Parar: A activagdo arranca o conversor

'—\
a

ED2

Func Activo: A desactivagéo para o conversor *

[y
(63}

ED3

Reforcgo: Activacdo momentanea arranca a funcéo

AN AN

[y
»

ED4

Permissdo Func 1: A desactivacdo para o conversor

[
~

ED5

Permiss&do Func 2: A desactivagéo péra o conversor

[N
[ee)

ED6

N&o usada

19

SR1C

Saida a relé 1 (par. 1401)

20

SR1A

Funcionamento por defeito

21

SR1B

G

Pronto => 19 ligado a 21

22

SR2C

Saida a relé 2 (par. 1402)

23

SR2A

Funcionamento por defeito

24

SR2B

Em marcha => 22 ligado a 24

25

SR3C

Saida a relé 3 (par. 1403)

26

SR3A

Funcionamento por defeito

27

SR3B

Ja

Falha (-1) => 25 ligado a 27

1 Desactivagao/activacdo com os parametros 1601, 1608 e 1609
2 0 sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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9. Temporizador interno com velocidades constantes /
Ventilador de tecto alimentado

Esta macro de aplicacéo é destinada a por ex: aplicacfes do
ventilador de tecto alimentado e temporizado, que alternam
entre duas velocidades constantes (velocidade constante 1 e 2)
com um temporizador integrado. Esta macro também oferece
uma funcéo de reforco, que activa a velocidade constante 2
depois da entrada digital 3 (ED3) ter sido momentaneamente
activatda. Veja a figura abaixo.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Fun¢des do reldgio
e temporizador.

© Copyright 2007 ABB
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Temporizador interno com velocidades constantes

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EA1 | N&o usada

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tenséo de referéncia +10 V CC
EA2 | Nao usada

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ |W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagdo arranca o conversor
1

'—\
a

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

[y
(63}

ED3 | Reforco: Activacdo momenténea arranca a funcéo

1

ED4 | Permissédo Func 1: A desactivagdo para o conversor

NN FA

1

=
~

ED5 | Permissédo Func 2: A desactivagdo para o conversor

ED6 | Nao usada

[N
[ee)

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

G

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

e

! Desactivagao/activacdo com os parametros 1601, 1608 e 1609

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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10. Ponto flutuante

Esta macro de aplicacéo destina-se a aplicagcdes nas quais a
referéncia de velocidade necessita de ser controlada através de
entradas digitais (ED5 & ED6). Se a entrada digital 5 for
activada, a referéncia de velocidade aumenta, enquanto que se
a entrada digital 6 for activada, a referéncia de velocidade
diminui. Se ambas as entradas digitais forem activadas ou
desactivadas, a referéncia néao altera.

Nota: Quando a velocidade constante 1 é activada usando a
entrada digital 3 (ED3), a referéncia de velocidade € o valor do
parametro 1202. O valor permanece como a velocidade de
referéncia quando a entrada digital 3 é desactivada.
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Ponto flutuante

1| SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
2 | EA1 | Nao usada
3 | AGND | Circuito de entrada analégica comum
4| 10V | Tenséo de referéncia +10 V CC
5| EA2 | N&o usada
6 | AGND | Circuito de entrada analégica comum
4@ 7 | SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
@ I 8 | SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA
U/ 9 | AGND | Circuito de entrada analégica comum
10| 24V | Saida de tensao auxiliar +24 V CC

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagdo arranca o conversor
2

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

ED3 | Velocidade constante 1: (par. 1202)*

[y
(63}

2

[y
»

ED4 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

[
~

ED5 | Referéncia acima: A activagdo aumenta a referéncia.

SN

[N
oo

ED6 | Referéncia abaixo: A activacdo diminui a referéncia.

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

5

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Na&o disponivel com o PID activado
2 Desactivagédo com os parametros 1601 e 1608

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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11. Setpoint de PID duplo

Esta macro de aplicacéo destina-se a aplicagdes de setpoint
duplo PI(D) nas quais o setpoint dos controladores PI(D) de
processo pode ser alterado para outro valor activando a entrada
digital 3 (ED3). Os setpoints dos PI(D) de processo sao
ajustados ao conversor internamente com os parametros 4011
(Conjl) e 4111 (Conj2).

Quando usar uma referéncia de velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
dado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/OFF,
a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR sao dados
a partir da consola de operacéo (teclado do operador).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado a uma entrada analogica 2 (EA2). O setpoint €
ajustado por defeito desde a consola de operacéo, embora
também possa ser alterado para a entrada analdgica 1. O PI(D)
de processo deve ser comissionado e ajustado com parametros
(Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de
controlo PID (recomendado).
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Setpoint de PID duplo

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EAl | Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tensdo de referéncia +10 V CC
EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagéo arranca o conversor
1

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor

[y
(63}

ED3 | Seleccédo de setpoint: Conj 1/ Conj 2

1

ED4 | Permissédo Func 1: A desactivagdo para o conversor

AN

ED5 | Permiss&o Func 2: A desactivacdo para o conversor !
ED6 | Nao usada

[
~

[N
[ee)

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

G

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Desactivagdo com os parametros 1601, 1608 e 1609
2 0 sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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12. Setpoint PID duplo com velocidades constantes

Esta macro de aplicacéo pode ser usada em aplicacbes com 2
velocidades constantes, PID activo e PID alternante entre dois
setpoints que utilizem entradas digitais. Ao usar um transmissor,
o sinal pode ser usado como valor actual de processo para o
controlador PID (EAZ2) ou como referéncia de velocidade directa
(EAL).

Os setpoints dos PID sao ajustados ao conversor internamente
com os parametros 4011 (Conjl) e 4111 (Conj2) e podem ser
alterados com a ED3. O PID pode ser comissionado e ajustado
com parametros ou com o assistente de controlo PID
(recomendado).

A entrada digital (ED2) tem uma funcéo de seleccdo EXT1/
EXT2 do local de controlo definido de fabrica. Quando a entrada
digital esta activa, o local de controlo € EXT2 e o PID esta
activado.

As entradas digitais 4 (ED4) e 5 (ED5) tém funcdes de
velocidade constante 1 e 2 definidas de fabrica. A velocidade
constante 1(Par 1202) é seleccionada activando a entrada
digital 4 (ED4) e a velocidade constante 2 (Par 1203), activando
a entrada digital 5 (ED5).
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Setpoint PID duplo com velocidades constantes

1| SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
1...10 kohm 2 | EAL | Ref.externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA
3 | AGND | Circuito de entrada analégica comum
) ™ 4| 10v | Tensdo de referéncia +10 V CC
@ 5| EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA
6 | AGND | Circuito de entrada analégica comum
4@ 7 | SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
@ I 8 | SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA
U/ 9 | AGND | Circuito de entrada analégica comum
10| 24V | Saida de tensao auxiliar +24 V CC

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagéo arranca o conversor

ED2 | Seleccdo EXT1/EXT2: A activacéo activa o PID

'—\
a

[y
(63}

ED3 | Seleccédo de setpoint: Conj 1/ Conj 2
ED4 | Veloc constante 1: (par. 1202)!

ED5 | Veloc constante 2: (par. 1203)1

ED6 | Nao usada

[y
(e}

[
~

[N
[ee)

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

G

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Na&o disponivel com o PID activado
2 0 sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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13. Bypass electronico (apenas USA)

Esta macro de aplicacéo destina-se a aplicagdes com o
dispositivo de bypass electronico, que pode ser usado para
desviar o conversor de frequéncia e ligar o motor directamente
na linha.

Quando usar uma referéncia de velocidade directa no modo
AUTO, a referéncia de velocidade deve ser ligada a uma
entrada analdgica 1 (EA1) e o comando ARRANCAR deve ser
dado com uma entrada digital 1 (ED1). No modo MANUAL/OFF,
a referéncia de velocidade e o comando ARRANCAR séo dados
a partir da consola de operacéo (teclado do operador).

Se for usado um PI(D) de processo, o sinal de feedback deve
ser ligado a uma entrada analogica 2 (EA2). O setpoint €
ajustado por defeito desde a consola de operacéo, embora
também possa ser alterado para a entrada analdgica 1. O PI(D)
de processo deve ser comissionado e ajustado com parametros
(Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1) ou usando o assistente de
controlo PID (recomendado).
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Bypass electrénico

SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
EAl | Ref. externa 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

1...10 kohm

AGND | Circuito de entrada analégica comum
10V | Tensdo de referéncia +10 V CC
EA2 | Sinal actual 1: 0(2)...10 V ou 0(4)...20 mA

AGND | Circuito de entrada analégica comum
SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA
SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

Ol (N[O |~ ]|W[IN]|PF

AGND | Circuito de entrada analégica comum

24V | Saida de tensdo auxiliar +24 V CC

=
o

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

[y
w

ED1 | Arrancar/Parar: A activagéo arranca o conversor
1

\

ED2 | Func Activo: A desactivagdo para o conversor
ED3 | N&o usada
ED4 | N&o usada
ED5 | N&o usada
ED6 | Nao usada

[y
(63}

[y
»

[
~

[N
oo

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A
21| SR1B
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A
24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Funcionamento por defeito

5

Pronto => 19 ligado a 21

Funcionamento por defeito

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

Ja

1 Desactivagao/activacdo com o parametro 1601
2 0 sensor necessita de ser alimentado. Consulte as instrugdes do fabricante. Um exemplo
de ligacdo de um sensor de dois-fios 24 V CC / 4...20 mA é apresentado na pagina 116.

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protec¢do (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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14. Control manual

Esta macro de aplicacdo é para ser usada no comissionamento
com o Assistente do Motor em Rotacédo, onde as entradas
analogicas e digitais estdo desactivadas por defeito.

O conversor de frequéncia € accionado com a tecla HAND,
introduzindo a referéncia de velocidade com as teclas Up/Down.

Nota: Para iniciar o funcionamento em modo AUTO, deve
configurar a E/S com parametros ou com o assistente ou
seleccionar outra macro (recomendado).
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Controlo manual

1| SCR | Blindagem do cabo de sinal (blindagem)
2 | EA1 | Nao usada

3 | AGND | Circuito de entrada analégica comum

4| 10V | Tenséo de referéncia +10 V CC

5| EA2 | N&o usada

6 | AGND | Circuito de entrada analégica comum

7 | SAl | Frequéncia de saida: 0(4)...20 mA

8 | SA2 | Corrente de saida: 0(4)...20 mA

9 | AGND | Circuito de entrada analégica comum
10| 24V | Saida de tensao auxiliar +24 V CC

GND | Comum para sinais de retorno de ED

e
N | P

DCOM| Entrada digital comum para todos

13| ED1 | N&o usada

14| ED2 | N&o usada

15| ED3 | N&o usada

16| ED4 | N&o usada

17| ED5 | N&o usada

18| ED6 | N&o usada

19| SR1C Saida a relé 1 (par. 1401)
20| SR1A —_ Funcionamento por defeito
21| SR1B Pronto => 19 ligado a 21
22| SR2C Saida a relé 2 (par. 1402)
23| SR2A Funcionamento por defeito

24| SR2B
25| SR3C
26| SR3A
27| SR3B

Em marcha => 22 ligado a 24
Saida a relé 3 (par. 1403)
Funcionamento por defeito
Falha (-1) => 25 ligado a 27

e

Nota: O conversor arranca apenas se as possiveis fungdes de protecgdo (Func activo ou
Permisséo Func 1 e 2) forem activadas a partir de E/S ou desactivadas com parametros.
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Exemplo de ligacdo de um sensor de dois-fios

Muitas aplicac6es ACH550 usam processo PI(D) e necessitam
de um sinal de feedback do processo. O sinal de feedback é
normalmente ligado a entrada analégica 2 (EA2). Os diagramas
de ligacdes das macro neste capitulo apresentam a ligacéo
guando é usado um sensor alimentado separadamente. A figura
abaixo apresenta um exemplo de uma ligagao usando um
sensor de dois-fios.

X1 / carta de controlo

4...20 mA

5

EA2

Medicéo do valor actual de processo,

6

AGND

0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm

X1

[/ carta

de controlo

10

+24 'V

Saida de tensao auxiliar, ndo-isolada,

i

11

GND

24V CC, 250 mA

Nota: O sensor € alimentado através da sua saida de corrente.
Por isso o sinal de saida deve ser 4...20 mA, e ndo 0...20 mA.
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Funcdes do relogio e temporizador

Conteudo do capitulo

Este capitulo contém informacdes sobre as funcdes do relégio e
do temporizador.

Funcdes do relégio e do temporizador

O reldgio tem as seguintes funcoes:

* Quatro tempos diarios

* Quatro tempos semanais

* Funcéao de refor¢o temporizada, p.ex. uma velocidade
constante activada durante um periodo de tempo pré-
programado. Activada com uma entrada digital

* Activacao do temporizador com entradas digitais

» Seleccédo de velocidade constante temporizada

» Activacao do relé temporizado

Para mais informacdes, veja o Grupo 36: FUNCOES

TEMPORIZADAS.

Nota: Para poder usar as funcdes temporizadas, o relogio interno
deve ser ajustado em primeiro lugar. Para mais informacdes
sobre o modo Hora e Data, consulte o capitulo Arranque e
consola de operacéo.

Nota: As funcgdes temporizadas funcionam apenas quando a
consola de operacao esta ligada ao conversor de frequéncia.

Nota: Retirar a consola de operacéo para fins de carga/descarga
nao afecta o relégio.

Nota: A mudanca para a poupanca da luz do dia € automatica
guando activada.

The timer is configured in four stages. They are:
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Utilizacao do temporizador
O temporizador € configurado em quatro fases, que sao as

seguintes:

1. Activacao do temporizador. Configure como o temporizador
€ activado. Veja a pagina 120.
2. Ajuste do periodo de tempo. Defina as horas e os dias em

gue o temporiz

ador deve funciona. Veja a pagina 121.

3. Criacao do temporizador. Atribua o periodo de tempo
seleccionado a um determinado temporizador(es). Veja a

pagina 122.

4. Ligacdo dos parametros. Ligue os parametros

seleccionados

Periodo Temp1l

3602 Tempol Diario Str
3603 Tempol DiarioStp
3604 TempolSemanal Str

3605 TempolSemanal Stp

ao temporizador. Veja a pagina 123.

Periodo Temp2

3606 Tempo?2 Diario Str
3607 Tempo2 Diario Stp
3608 Tempo2 Semanal Str
3609 Tempo2 Semanal Stp

Templ
3626 Templ Src @

Temp2
3627 Temp2 Src

Periodo Temp3

3610 Tempo3 Diario Str
3611 Tempo3 Diario Stp
3612 Tempo3Semanal Str
3613 Tempo3Semanal Stp

\

Temp3
3628 Temp3 Src

Temp4

Periodo Temp4

3614 Tempo4 Diario Str
3615 Tempo4 Diario Stp
3616 Tempo4 Semanal Str
3617 Tempo4 Semanal Stp

3629 Temp4 Src

Reforco
3622 Sel Reforgo
3623 Tempo Reforco

Arranque/Paragem, abre os
amortecedores seg. o0 periodo 1

s Activa 0 PID durante
os peridodos 2 e 3

Activa reforco

ED1...ED6
ED1(INV)...ED6(INV)

118

Funcdes do reldgio e temporizador



Manual do Utilizador do ACH550-01

Templ

001 cOMANDO EXT1

1002 COMANDO EXT2
3626 Templ Src 1102 SEL EXT 1/2 @
1201 SEL VEL CONST
Temp2 401 SAIDA RELE 1...1403 SAIDA RELE 3
3627 Temp2 Src 1410 SAIDA RELE 4...1412 SAIDA RELE 6

Temp3

4027 ACTIV PARAM PID1
/8126 TEMP COMUT
3628 Temp3 Src

Parametros ligados a um temporizador
Os parametros seguintes podem ser ligados a um temporizador:

1001 Comando Ext 1 - Comando externo de arranque e de
paragem. Arranca o conversor quando o temporizador
activado e para o conversor quando é desactivado.

1002 Comando Ext 2 - Comando externo de arranque e de
paragem. Arranca o conversor quando o temporizador é
activado e para o conversor quando é desactivado.

1102 Sel Ext 1/2 - Define a fonte para os comandos de
Arranque/Paragem e os sinais de referéncia. Dependendo
da seleccéo, EXT 1 ou EXT 2 sao usadas como fonte para
0S comandos.

1201 Sel Vel Const - Selecciona uma velocidade constante
guando o temporizador 1 esta activo.

1401 Saida Relé 1 - O temporizador excita uma saida a relé.
1402 Saida Relé 2 - O temporizador excita uma saida a relé.
1403 Saida Relé 3 - O temporizador excita uma saida a relé.
4027 Activ Param PID 1 - O temporizador selecciona entre
dois conjuntos PID de processo.

8126 Temp Comut - O temporizador activa a comutacao
automatica no funcionamento PFA.
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O temporizador pode ser activado desde uma das entradas
digitais ou das entradas digitais invertidas.

Para activar o temporizador, proceda como indicado abaixo:

1 | Pressione MENU para - OFE ©
aceder ao menu principal. A 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | Selecione PARAMETROS = OFF U MENU PRIN 1
com as teclas UP/DOWN. PARAME TRO
Pressione ENTER para 5, I ASSISTENTES
entrar no modo _ PAR ALTERAD
Parametros. ) 7 SATIR | 00:00 [ENTER
3 Acedé C~)ao Sgrupo 36 A F GOR—36
FUNCOES TEMP com as
37 CURVA CARGA UTIL
teclas UP/DOWN e - ¥~ | 40 PROCESSO PID CONJ1
pressione SEL. 41 PROCESSO PID CONJ2
N 42 AJUSTE PID/EXT
p SAIR ] 00:00 [ SEL
4 | Aceda a ACTIVAR A OFF & PARAMETROS
CONTAD com as teclas 3601 ACL%ARSECLONTAD
UP/DOWN e pressione 72, I 3602 TEMPO ARRANO 1
EDIT. 3603 TEMPO PARAGEM 1
N 3604 DIA ARRANQUE 1
" | TSAIR 1 00:00 [EDITAR
5 | O valor actual é exibido. = OFF WEDIT PAR
Use as teclas UP/DOWN
para alterar o valor v 3601 ACTIVAR CONTAD
' ad NAO SEL
[o]
CANCEL | 00:00 [GUARDAR
6 | Depois de seleccionar o = OFF LEDIT PAR
novo valor, pressione - 3601 ACTIVAR CONTAD
GUARDAR para guardar o EDl(l NV)
novo valor. [-1]
CANCEL | 00:00 [GUARDAR
7 | O novo valor é exibido por _ OFF & PARAMETROS
baixo do texto ACTIVAR BRI 60T ACTIVAR CONTAD
CONTAD. Pressione EXIT — A
duas vezes para voltar ao | 3603 TEMPO PARAGEM 1
menu principal. W 3604 DIA ARRANQUE 1
SATR | 00:00 [EDITAR
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Nota: O Arranque e a Permissdo Func podem ser atribuidas a

mesma entrada digital.

2. Ajuste do periodo de tempo

O exemplo indica como ajustar a hora de inicio. A hora de inicio
e de paragem e os dias de arranque e de paragem devem ser
ajustados da mesma forma. Estes constituem um periodo de

tempo.

Pressione MENU para . OFF &
aceder ao menu principal. = 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU _
Selecione PARAMETROS < OFF ¥ MENU PRIN 1
com as teclas UP/DOWN. | “—=— | |SAs¥AVI=gNzie
Pressione ENTER para ~¥ - | ASSISTENTES
entrar no modo PAR ALTERAD
Parametros. . SATR 1 00:00 [ ENTER
Acedg C~)ao é_:jrupo 36 . F GOR—36
FUNCOES TEMP com as . BN36 FUNCOES TEMP
.| 37 CURVA CARGA UTIL
teclas UP/DOWN e ¥ | 20 PROCESSO PID CONJ1
pressione SEL. 41 PROCESSO PID CONJ2
\ 42 AJUSTE PID/EXT
= SATR 1 00:00 [ SEL
o astciia UM DOWR | <A | SEE ABHETEoRS
1 com as teclas UP/DOWN | “——
e pressione EDIT. | SE“:"B&QSRANQ 1
3604 EEXF’?\RE’AFN*A?SEME
= SATR | 00:00 [EDITAR
Altere a parte assinalada = OFF & EDIT PAR
da hora com as teclas UP/ | * :
DOWN. Ao pressionar ‘>’ . OTEM'_D (E)SRB'BN(Q) 1
PROX passa para a = =
préxima parte. Pressione § o | Liaeol

GUARDAR para guardar a
alteracéo.

CANCEL | 00:00 [ PROX

OFF YEDIT PAR
3602 TEMPO ARRANQ 1

08:30:00

[15300]
CANCEL | 00:00 [ PROX _
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6 | O novo valor é exibido por — OFE & PARAMETROS
baixo do texto TEMPO L_#
ARRANQ 1. Pressione 3602 TEMPQ ARRANQ 1

SAIR para voltar ao menu 34 BWPREQ%UEMll
principal. Continue com o :

TEMPO PARAGEM 1, DIA SATR']/00:00' [EDITAR
PARAGEM 1 e DIA
PARAGEM 1.

3. Criacéo do temporizador

Num temporizador podem ser guardados diferentes periodos de
tempo e ligados a parametros. O temporizador pode actuar
como fonte dos comandos de Arrancar/Parar, alteracéo do
sentido de rotacao e activacao dos sinais a relé. Os periodos de
tempo podem estar em diversas fung¢des temporizadas,
enquanto que um parametro apenas pode estar ligado a um
temporizador. E possivel criar até quatro temporizadores.

Para criar um temporizador, proceda da seguinte forma:

1 | Pressione MENU para 5 OFF &
aceder ao menu principal. - 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | Selecione PARAMETROS = OFF L MENU PRIN 1
com as teclas UP/DOWN. | PARAME TRO
Pressione ENTER para ~ ¥ - | ASSISTENTES
entrar no modo _ PAR ALTERAD
Parametros. U | “SAIR 100:00 [ENTER
3 Acedé go Sgrupo 36 & F GOR—36
FUN ES TEMP com as :
37 CURVA CARGA UTIL
teclas UP/DOWN e ~¥ | 20 PROCESSO PID CONJ1
pressione SEL. 41 PROCESSO PID CONJ2

| 42 AJUSTE PID/EXT
b ~SAIR 100-00 [ SEL

4 | Aceda a SRC FUNIC / = gggzbs EﬁRé“éEEEO%
TEMP1 com as teclas UP :
DOWN e press EDITAR. <N |:EP1

NAO_ SEL
3627 SRC FUNC TEMP2

\'f": SAIR | 00:00 [EDITAR
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5 | O valor actual é exibido. = OFF WEDIT PAR
Altere o valorcomasteclas | “—— —
UP/DOWN. x| 2 RS SEL
0]
CANCEL | 00:00 [GUARDAR
6 | Pressione GUARDAR para o OFF LEDIT PAR
guardar o novo valor. = e
[11
CANCEL | 00:00 [GUARDAR
7 | O novo valor é exibido por —7 | OFF U PARAMETERS
baixo do texto SRC FUNC 7 gg%g ‘?‘EIMPREE% 00
TEMP 1. Pressione SAIR 3626 SRC FUNC TEMP1
para voltar ao menu P1
principal. 3627 SRC FUNC TEMP2
SATR | 00:00 [EDITAR
4. Ligagéo dos parametros
O parametro 1001 Comando Ext tem de ser ligado ao
temporizador para que este actue como fonte dos comandos de
Arranque/Paragem. Um parametro so pode ser ligado a um
temporizador.
Para ligar um parametro, proceda da seguinte forma:
1 | Pressione MENU para - OFF &
aceder ao menu principal. T 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | Selecione PARAMETROS s OFF L MENU PRIN 1
com as teclas UP/DOWN. | “—=— | |SAR¥A\Vi=aNzie
Pressione ENTER para ~ ¥ | ASSISTENTES
entrar no modo PAR ALTERAD
Parametros. T | TSAIR 100:00 [ENTER
3 | Acedaaogrupo 12 VELOC = OFF ¥ BACKUP PAR——12
CONSTANTES e pressione | “——— |03 SINAIS ACTUAIS
. | 04 HISTORICO FALHAS
SEL. ¥ 110 COMANDO
11 REFERENCE SELECT
i 12 VELOC CONSTANTES
— SATR | 00:00 [ SEL
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4 | Aceda ao parametro 1201 OFF & PARAMETROS

SEL VEL CONST e A 1201 SEL VEL CONST
pressione EDITAR. LY/ | [ — e —

1203 VEL CONST 2
1204 VEL CONST 3

\'f": SAIR ] 00:00 [EDITAR

5 | Seleccione o temporizador OFF L EDIT PAR

. A

pretendido com as teclas : 1201 SEL VEL CONST

UP/DOWN e pressione e, TEMP 1

GUARDAR. [15]

- CANCEL | 00:00 [GUARDAR

6 | O novo valor é exibido por =7 OFF U PARAMETROS

baixo do texto SEL VEL o 1201 SELT\E/,\EAIF-) gONST

CONST. Pressione SAIR 1202 VEL CONST 1

para voltar ao menu 1203 VEL CONST 2

principal. 1204 VEL CONST 3

SAIR ] 00:00 [EDITAR
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Exemplo do uso do temporizador

O exemplo seguinte mostra como se utiliza e como se liga um
temporizador a diferentes parametros. O exemplo utiliza os
mesmos ajustes que a macro de aplicacdo 9 Temporizador
interno com velocidades constantes. Neste exemplo o
temporizador é ajustado para funcionar todos os dias da
semana das 6 AM as 8 AM e das 4 PM as 6 PM. Nos fins-de-
semana, o temporizador é activado entre as 10 AM e as 12 AM
eas 8 PM e as 10 PM.

22:00 + —
Periodp de
tempo 4
20:00 -+
18:00 : ,
Periodo de tempo 2
16:00
L
&
12:00 4+ .
Periodo de
tempo 3
10:00 -+ .
08:00 , ,
Periodo de tempo 1,
06:00 L ! | !
00:00 >
Seg Ter Qua Qui Sex Sab Dom

1. Aceda aos parametros do Grupo 36: FUNCOES
TEMPORIZADAS e active o temporizador. O temporizador
pode ser activado directamente ou com qualquer entrada
digital livre.

2. Acedaaos parametros 3602...3605 e ajuste a hora de inicio
para as 6 AM e a de paragem para as 8 AM. De seguida,
ajuste os dias de inicio e de paragem de Segunda a Sexta.
O periodo de tempo 1 fica definido.

3. Aceda aos parametros 3606...3609 e ajuste a hora de inicio
para as 4 PM e a de paragem para as 6 PM. De seguida,
ajuste os dias de inicio e de paragem de Segunda a Sexta.
O periodo de tempo 2 fica definido.

4. Aceda aos parametros 3610...3613 e ajuste a hora de inicio
para as 10 AM e a de paragem para as 12 AM. De seguida,
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ajuste os dias de inicio e de paragem para Sabado e
Domingo. O periodo de tempo 3 fica definido.

5. Aceda aos parametros 3614...3617 e ajuste a hora de inicio
para as 8 PM e a de paragem para as 10 PM. De seguida,
ajuste os dias de inicio e de paragem para Sabado e
Domingo. O periodo de tempo 4 fica definido.

6. Defina o temporizador com o parametro 3626 SRC FUNC
TEMP 1 e seleccione todos os periodos (P1+P2+P3+P4).

7. Acedaao Grupo 12: VELOC CONSTANTES e seleccione o
temporizador 1 no parametro 1201 Veloc Constant. O Temp
1 actua como fonte da seleccao de vel constante.

8. Ajuste o conversor para modo AUTO para que funcione.

Nota: Para mais informacdes sobre as funcbes temporizadas,
veja o Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS na péagina 254.

Reforgo

A funcao de reforco opera o conversor durante um periodo de
tempo pré-definido. A tempo é definido com os parametros e
activado com uma entrada digital seleccionada. O tempo de
reforco comeca a funcionar depois da entrada digital ter sido
momentaneamente activada.

O reforco deve ser ligado a temporizadores e é seleccionado
guando um temporizador € criado. O refor¢co € usado para uma
ventilagdo de ar amplificada.

Entrada activada Entrada desactivada

ED activa

Reforco activo

T

Tempo de reforgo

|
|
|
|
(- -
|
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Para configurar o reforco, siga as indicacdes abaixo:

Pressione MENU para - OFF L
aceder ao menu principal. T 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
Selecione PARAMETROS = OFF & MENU PRIN 1
com as teclas UP/DOWN. | * P ARAME TRO
Pressione ENTER para ~ ¥ | ASSISTENTES
entrar no modo PAR ALTERAD
Parametros. 7 SATR 1 00:00 [ ENTER
e s e 20 C | e —
com as car—
| 37 CURVA CARGA UTIL
teclas UP/DOWN e ¥ | 20 PROCESSO PID CONJ1
pressione SEL. 41 PROCESSO PID CONJ2
© 42 AJUSTE PID/EXT
= SATR | 00:00 [ SEL
o o totias UP/oONN e | <A | SEE AT
com as teclas UP/IDOWN e | © -
pressione EDITAR. ¥ | . SEEA%EFS%FEQO
3623 TEMP REFORCO
o 3626 SRC FUNC TEMP1
= SATR | 00:00 [EDITAR
Seleccione uma entrada = OFF LEDIT PAR
digital como fonte para o o
sinal de reforco com as & | EBL:;R(E';C'){T%)
teclas UP/DOWN. Depois [-3]
pressione GUARDAR. - “CANCEL] 00-00 [GUARDAR
Aceda a TEMP REFORCO = OFF & PARAMETROS
com as teclas UP/DOWN e | * | 3622 SEL_REFORCO
pressione EDITAR. | . SEMBOSESORCO
3626 SRC FUNC TEMP1
. 3626 SRC FUNC TEMP2
- SATR | 00:00 [EDITAR
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7 | Altere a parte assinalada 2 OFF L EDIT PAR
da hora com as teclas UP/ | °
DOWN. Ao pressionar X 362368“? SSFP 6(;8
PROX passa para a [0] = =
proxima parte. Pressione b, .
GUARDAR para guardar a X S e
hora. OFF WEDIT PAR
3623 TEMP REFORCO
00:-:30:00
[900]
CANCEL | 00:00 [ PROX
8 | Aceda a SRC FUNC A gggzbs EﬁRél\éEgEo%
TEMP1 e pressione EDIT. v | 3653 Teip SEORCEN
— 3626 SRC _FUNC TEMP1
NAO SEL
N 3627 SRC FUNC TEMP2
- ~SAIR | 00:00 [EDITAR
9 | Seleccione REFORCO A OFF WL EDIT PAR
com as teclas UP/DOWN e | °
: 3626 SRC FUNC TEMP1
S
pressione GUARDAR. g REFORQO
5 [16]
A CANCEL | 00:00 [GUARDAR
10 | O novo valor é exibido por 7 OFF % PARAMETROS
baixo do texto SRC FUNC L4 3622 SEL _REFORGO
TEMP1. Pressione SAIR |:E|:>1
para voltar ao menu REFORCO
principal. 3627 SRC FUNC TEMP2
T SAIR | 00:00 [EDITAR
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Comunicacoesseérie

Conteudo do capitulo

Este capitulo contém informacéo sobre as comunicacdes em
serie do ACH550.
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Resumo do sistema

O conversor de frequéncia pode ser ligado a um sistema de
controlo externo, normalmente um controlador fieldbus, ou seja:

» através de um interface standard RS485 nos terminais
X1:28...32 na carta de controlo do conversor. O interface
RS485 standard disponibiliza os seguintes protocolos de
fieldbus (EFB) integrados:

- Modbus

- Metasys N2

- APOGEE FLN
- BACnet.

Para mais informacgao, consulte os manuais Embedded
Fieldbus (EFB) Control [3AFE68320658 (English)] e BACnet
Protocol [3AUA0000004591 (English)].

ou

e através de um modulo adaptador fieldbus encastravel (EXT
FBA) montado na ranhura de expanséo 2 do conversor. Os
EXT FBA devem ser encomendados em separado e devem
incluir:
- LonWorks
- Ethernet (Modbus/TCP, Ethernet/IP)
- PROFIBUS DP
- CANopen
- DeviceNet
- ControlNet
Para mais informacdes, consulte a documentacdo do modulo
adaptador.

Tanto o protocolo do fieldbus integrado (EFB) como o moédulo
adaptador de fieldbus encastravel (EXT FBA) sao activados
com o parametro 9802 SEL PROT COM.

A consola de operacédo do ACH550 disponibiliza um asssitente
de Comunicacéo Série, que ajuda o utilizador a ajustar a
comunicacao série.
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A figura seguinte apresenta o controlo de fieldbus do ACH550.

% % % Controlador fieldbus

Outros
dispositivos

HuAS:

FBA: Adaptador
fieldbus (opcdo Rxxx)

7 Ranhura 2
\D/ EFB: Ligacao série

standard RS485

Podem ser usados ao mesmo tempo
J\\ I X1:28...32 o0 médulo adaptador de fieldbus inte-
i ‘r grado ou a ligagao standard RS485

=

Ao usar a comunicacao série, 0 ACH550 pode:

* receber todas a sua informacéao de controlo do fieldbus, ou

» ser controlado desde uma combinacao de controlo por
fieldbus e outros locais de controlo disponiveis, como
entradas analdgicas ou digitais, e a consola de operacao
(teclado do operador), ou

* ser apenas monitorizado (sinais do conversor, dados de
estado e E/S).
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Fieldbus integrado (EFB)

Para reduzir o ruido na rede, termine a rede RS485 usando
resisténcias de 120 ohm em ambos os lados da rede. Veja o
esquema abaixo.

Estacao Estagao
terminal  Estagéo Estacao terminal

\ A /\ I /

Use de preferéncia trés condutores e uma blindagem para a

ligacéo.
ACH550 RS485:
Bloco terminal X1
o
Veja O E % O
04 % 04
Nota 2 ) 2 > A )
ON DN o o Z = ©
= + - 0 =
m m m
< <
28 29 30 31 32 - p
LigagOes adequadas:
3 condutores com
blindagem

-

L J Veja Nota 3: Blindagem

Notas:

1. Use cabo de trés condutores — Ligue o _
terceiro cabo a AGND: X1:31. \Tlgg?aNOta 4

2. Ajuste o interruptor J2 a OFF. A terminacéo do
barramento € uma rede activa: Existem
resisténcias Pull up & pull down (BIAS) na
carta do conversor ACH550.

3. Ligue os fios da blindagem juntos ao
conversor — NAO termine em SCR.

4. Termine a blindagem APENAS no terminal
“Terra” no controlador de automacao do
edificio.

5. Termine o cabo AGND no “Referéncia” no
controlador de automacéao do edificio.

Veja Nota 5: Referéncia /
Comum

Controlador de automacéao
do edificio
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Ajuste da comunicacgéo atraves de EFB

Antes de configurar o conversor para controlo por fieldbus, o
conversor deve ser ligado ao fieldbus de acordo com as
instrucdes fornecidas neste manual e nos manuais Embedded
Fieldbus (EFB) Control [BAFE68320658 (English)] e BACnet
Protocol [SAUA0000004591 (English)].

A comunicacéo entre o conversor e o fieldbus € depois activada
seleccionando o protocolo adequado com o parametro 9802 SEL
PROT COM. Depois da comunicacéao ser iniciada, os parametros
de configuracéo ficam disponiveis nos parametros do Grupo 53:
PROTOCOLO EFB no conversor de frequéncia.

O ajuste do EFB com o assistente de Comunicagao Série é
apresentado abaixo. Os parametros relacionados sdo descritos
a partir da pagina 134.

Ajuste do EFB com o assistente de Comunicacéo Série
Para ajustar o EFB, siga 0s passos abaixo:

1 | Pressione MENU para 5 OFE &,
aceder ao menu principal. p = 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU
2 | Seleccione ASSISTENTES < OFF Y,MENU_ PRIN 2
com as teclas UP/DOWN e | ° PARAMETROS
pressione ENTER. ~¥ R \

: PAR ALTERAD
% | “SATIR 1 00:00 [ENTER

3 | Aceda a Comunicacéao e OFF L ASSISTENTE——14

Série e pressione SEL. éjugte Baixo Ruido
y Fcra da Consola
S un

,gées Temporizadas
Saida

SAIR | 00:00 SEL

4 | Seleccione o protocolo com

as teclas UP/DOWN e :
' . w _ | 9802 SEL PROT COM

pressione GUARDAR. T, 5 BACNET

OFF YLEDIT PAR

- [5]
\E " SAIR | 00:00 [GUARDAR
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5 | Continue para o ajuste A OFF L EDIT PAR
assistido com o assistente. | -
v . | 5302 ID ESTACAO EFB
— 12

p =

SAIR | 00:00 [GUARDAR

As alteracdes efectuadas nos parametros da comunicacéo EFB
(grupo 53) ndo sao efectivas até que uma das accdes seguintes
sejam executadas:

» Faca OFF e ON ao conversor de frequéncia, ou

» Ajuste o parametro 5302 para 0, e depois volte a um unico ID
de estacao EFB.

Protocol selection

Cod |Descricéao Gama

9802 [SEL PROT COM 0...5

Seleccione o protocolo de comunicagao.
0 = NAO SEL — N&o foi seleccionado nenhum protocolo de comunicacéo.
1 = MODBUS STD - O conversor comunica através de um controlador
Modbus através da ligacao série RS485 (X-1 comunicacoes,
terminal).
2 = N2 — O conversor comunica através de um controlador N2 através
da ligacao série RS485 (X-1 comunicacdes, terminal).
* Veja também os parametros do Grupo 53: PROTOCOLO EFB.
3 = FLN — O conversor comunica através de um controlador FLN
atraves da ligacéo série RS485 (X-1 comunicagdes, terminal).
* Veja também os parametros do Grupo 53: PROTOCOLO EFB.
5 = BACNET — O conversor comunica através de um controlador BACnet
atraves da ligacéo série RS485 (X-1 comunicagdes, terminal).
* Veja também os parametros do Grupo 53: PROTOCOLO EFB.

Parametros da comunicacéo EFB

Cod |Descricéo Gama

5301 |ID PROTOCOLO EFB 0...0xFFFF

Contém a identificacdo e a revisdo do programa do protocolo.
* Formato: XXYY, onde xx = ID protocolo, e YY = revisao do programa.

5302 |ID ESTACAO EFB 0...65535

Define o endereco de nodo da ligacdo RS485.
* O endereco de nodo em cada unidade deve ser Unico.
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Cod |[Descricéao Gama
5303 [TAXA TRANSM EFB 1.2,2.4,4.8,9.6,19.2,

Define a velocidade de comunicacao da 38.4,57.6, 76.8 kb/s

ligacdo RS485 em kbits por segundos (kb/s).

1.2 kb/s

2.4 kb/s

4.8 kb/s

9.6 kb/s

19.2 kb/s

38.4 kb/s

57.6 kb/s

76.8 kb/s

5304 |PARIDADE EFB 0...3

Define a paridade do comprimento de dados e bits de paragem a serem

usados com a comunicacao da ligacdo RS485.

* Devem ser usados os mesmos ajustes em todas as estacdes em-
linha.

0 = 8 NONE 1 — 8 bits de dados, sem paridade, um bit de paragem.

1 = 8 NONE 2 — 8 bits de dados, sem paridade, dois bits de paragem.

2 = 8 EVEN 1 — 8 bits de dados, paridade par, um bit de paragem.

3 =8 oDD 1 — 8 paridade impar, um bit de paragem.

5305 |[PERFIL CTRL EFB 0...2

Selecciona o perfil de comunicac¢éo usado pelo protocolo EFB. Nao tem

efeito no comportamento BACnet.

0 = ABB DVR LIM — A operacao das Palavras Controlo/Estado em
conformidade com o Perfil de Accionamentos ABB, conforme usado
no ACS400.

1 = PERFIL DCU — A operation das Palavras Controlo/Estado em
conformidade com o Perfil DCU de 32-bhits.

2 = ABB DRV CPL — A operacgao das Palavras Controlo/Estado em
conformidade com o Perfil de Accionamentos ABB, conforme usado
no ACS600/800.

5306 |MENSAGENS EFB OK 0...65535

Contém um contador de mensagens validas recebidas pelo conversor.

» Durante o funcionamento normal, este contador aumenta
constantemente.

5307 |ERROS CRC EFB 0...65535

Contém um contador de mensagens com um erro CRC recebidas pelo

conversor. Para contagens elevadas, verifique:

» Os niveis de ruido electromagnético ambiental -niveis de ruido
elevados geram erros.

e Os calculos CRC de possiveis erros.

5308 |[ERROS UART EFB 0...65535

Contém um contador de mensagens com um erro de caracter
recebidas pelo conversor.
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Cad

Descricéo Gama

5309

EFB STATUS 0..7

Contém o estado do protocolo EFB.

0 = IDLE — O protocolo EFB esta configurado mas néo recebe
mensagens.

1 = EXECUT INIT — O protocolo EFB esté& a iniciar.

2 = TIME oUT — Ocorreu um intervalo na comunicagao entre o mestre da
rede e o protocolo EFB.

3 = ERRO CONFIG — O protocolo EFB tem um erro de configuragao.

4 = OFF-LINE — O protocolo EFB recebe mensagens que NAO se
destinam a este conversor.

5 = ON-LINE — O protocolo EFB recebe mensagens que se destinam a
este conversor.

6 = RESET — O protocolo EFB esta a realizar um rearme do hardware.

7 = LISTEN ONLY — O protocolo EFB esta em modo de escuta.

5318

PAR 18 EFB 0...65535

Apenas para Modbus: Atraso na resposta de seguidor. Ajusta atrasos
adicionais em microsegundos antes que 0 conversor comece a
transmitir a resposta ao pedido do mestre.

Parametros especificos da comunicagdo BACnet
parameters

5310

PAR 10 EFB 0...65535
Define o tempo de resposta do BACnet MS/TP, em microsegundos.

5311

PAR 11 EFB 0...65535
Define, juntamente com o parametro 5317 PAR 17 EFB, IDs BACnet
exemplo:

e Para agama l a 65535: Este parametro ajusta a ID directamente
(5317 deve ser 0). Por exemplo, os seguintes valores ajustam a ID
para 49134: 5311 = 49134 e 5317 = 0.

» ParaIDs > 65535: A ID igual ao valor do parametro 5311 mais 10000
vezes o valor do parametro 5317. Por exemplo, os valores seguintes
ajustam a ID para 71234: 5311 = 1234 e 5317 = 7.

5312

PAR 12 EFB 0...65535
Define a propriedade do BACnet Device Object Max Info Frames.

5313

PAR 13 EFB 0...65535
Define a propriedade do BACnet Device Object Max Master.

5316

PAR 16 EFB 0...65535
Indica a contagem das ordens MS/TP passadas pelo conversor.

5317

PAR 17 EFB 0...65535
Funciona com o parametro 5311 para ajsutar as IDs BACnet exemplo.

Veja o parametro 5311.
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Adaptador fieldbus (EXT FBA)

Instalagc&o mecanica e eléctrica do fieldbus
encastravel

O modulo adaptador de fieldbus encastravel (EXT FBA) deve
ser inserido na ranhura de expansao 2 do conversor.

O maodulo é fixo com clips de fixacdo em plastico e dois
parafusos. Os parafusos também fornecem a ligacéo a terra da
blindagem do cabo ligada ao modulo e aos sinais de GND
(terra) do médulo e da carta de controlo do conversor.

Ao instalar o médulo, o sinal e a ligacédo de alimentacdo ao
conversor € estabelecida automaticamente atraves do ligador
de 34-pinos.

Procedimento de montagem (Veja as figuras na pagina 138):

1.

Insira 0 médulo com cuidado na ranhura de expanséao 2 do
conversor até que os clips de fixacdo bloqueiem o modulo
na posi¢ao correcta.

Aperte os dois parafusos (incluidos) aos suportes.

Abra um furo na conduta/caixa de bucins e instale uma
abracadeira para o cabo de rede na caixa condutora.
Conduza o cabo de rede através da caixa condutora.
Ligue o cabo de rede ao ligador de rede do médulo. No
manual adequado do EXT FBA pode encontrar a
configuracéo detalhada.

Aperte a abracadeira de cabos.

Instale a tampa da caixa condutora (1 parafuso).
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A figura abaixo apresenta a montagem do modulo de fieldbus.
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Nota: A correcta instalacdo dos parafusos € essencial para
cumprir os requisitos EMC e para um funcionamento correcto do
maodulo.

Nota: Instale primeiro a alimentacéo de entrada e os cabos do
motor.

Configuracdo da comunicacao atraves de um modulo
adaptador de fieldbus encastravel (EXT FBA)

Antes de configurar o conversor para controlo por fieldbus, deve
instalar mecéanica e electricamente o médulo adaptador de
fieldbus (EXT/FBA) segundo as instru¢des fornecidas neste
manual e no manual do modulo adaptador de fieldbus.

A comunicacédo entre o conversor e 0 modulo adaptador de
fieldbus é activada ajustando o parametro 98.02 SEL PROT COM
para FBA EXT. Depois da comunicacao inciar, os parametros de
configuracdo do modulo ficam disponiveis no conversor nos
parametros do Grupo 51: MOD COMUNIC EXT.

O ajuste do FBA com o assistente de Comunicacao Série é
apresentado abaixo. Os parametros relacionados sdo descritos
a partir da pagina 140.

Ajuste do FBA com o assistente de Comunicacéo Série
Para ajustar o FBA, siga 0s passos abaixo:

1 | Pressione MENU para S OFF L
aceder ao menu principal. A 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
| 00:00 [ MENU _
2 | Seleccione ASSISTENTES = OFF ¥,MENU PRIN 2
com as teclas UP/DOWN e | PARAMETROS
pressione ENTER. ~¥ R \
. PAR ALTERAD
B SATR | 00:00 [ ENTER
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3 Ac;e_da a Com_unicagéo 2 OFF T ASSISTENTE——14
Série e pressione SEL. ; éJU§te Baixo Rufido
v . cra da Consola
T Fuggﬁes Temporizadas
Saida_ _ _
i
- SAIR | 00:00 [ SEL
4 | Seleccione EXT/FBA com m OFF L EDIT PAR
as teclas UP/DOWN e : 9802 SEL PROT COM
pressione GUARDAR. - EXT FBA
Y | Esarr 00200 GURAR
- SATR | 00:00 [GUARDAR
5 | O assistente reconhece o 2 ﬁFF U ASSISTENT
tipo de médulo adaptador ; O _proximo ecra
de fieldbus ligado e conduz | ¥~ ﬂSE;(‘a 0 numero de
o utilizador ao longo do
processo de ajuste b —SATR ] 00:00 [ OK—
necessario. ;
R OFF L EDIT PAR
Se 0 nome do parametro
FBA nao for explicativo, o 5102 PAR 2_FBA
assistente diz qual a 3
informacéao que é esperada
do utilizador. SAIR | 00:00 [GUARDAR
Os novos ajustes so sao efectivos no proximo arranque do
conversor, ou quando o parametro 5127 é activado.
Seleccéo do protocolo
Cod |Descricéao Gama
9802 |[SEL PROT COM 0...5
Seleccione o protocolo de comunicagao.
0 = NAO SEL — Nao foi seleccionado nenhum protocolo de comunicagéo
4 = EXT FBA — O conversor comunica através de um modulo adaptador
de fieldbus na ranhura 2 de opg¢bes do conversor.
» Veja também os parametros do Grupo 51: MOD COMUNIC EXT.
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Parametros da comunicacédo FBA

Cod |[Descricéao Gama
5101 |TIPO FBA
Exibe o tipo de médulo adaptador de fieldbus ligado.
0 = Médulo néo encontrado ou néo ligado. Consulte o Manual do
utlizador do fieldbus, no capitulo “Instalacdo mecéanica” e verifique se
0 parametro 9802 esta definido para 4 = FBA EXT.
1 = PROFIBUS-DP
16 = INTERBUS
21 = LONWORKS
32 = CANOPEN
37 = DEVICENET
64 = MODBUS PLUS
101 = CONTROLNET
128 = ETHERNET
5102 [PAR 2 FBA... PAR 26 FBA 0...65535
.- |Consulte a documentacdo do modulo de comunicacéo para mais
5126 |informac&o sobre estes parametros.
5127 |REFRESC PAR FBA 0=CONCLUIDO, 1=ACTUALIZAR
Valida qualquer ajuste modificado de parametro de fieldbus
0 = FEITO — Actualizacdo efectuada.
1 = ACTUALIZAR — A actualizar.
* Depois da actualizacao, o valor volta automaticamente para FEITO.
5128 |FIC CPI REV FIRM 0...0xFFFF
Exibe a revisédo do firmware CPI do ficheiro de configuracdo do modulo
adaptador de fieldbus do conversor. O formato € xyz onde:
e X = numero da revisao principal
e y = nUmero da revisdo secundaria
e Z = numero de correccao
Exemplo: 107 = revisédo 1.07
5129 |ID FIC CONFIG 0...0xFFFF
Exibe a revisdo da identificacdo do ficheiro de configuracdo do mdodulo
adaptador de fieldbus do conversor.
» Ainformacéo de configuracdo depende do programa de aplicacéo do
conversor.
5130 |FIC REV CONFIG 0...0xFFFF

Contém a reviséo do ficheiro de configuracdo do modulo adaptador de
fieldbus do conversor.

Exemplo: 1 =reviséo 1
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Cad

Descricéo Gama

5131

ESTADO FBA 0...6

Contém o estado do moédulo adaptador.

0 = IDLE — Adaptador néao configurado.

1 = EXECUT INIC — O adaptador esta a iniciar.

2 = TIME ouT — Ocorreu uma interrup¢do na comunicacgao entre o
adaptador e o conversor.

3 = ERRO CONFIG — Erro de configuracéo do adaptador.

O codigo de revisao principal ou secundaria da verséao do firmware
CPI do adaptador é diferente do indicado no ficheiro de
configuragédo do conversor.

4 = OFF-LINE — O adaptador esta fora de rede.
5 = ON-LINE — O adaptador esta em rede.
6 = RESET — O adaptador esta a efectuar um rearme do hardware.

5132

REV FW CPI FBA 0...0xFFFF

Contém a revisao do programa CPI do médulo. O formato é xyz onde:
e X = numero da revisao principal

e y = numero da revisdo secundaria

* Z = numero de correccao

Exemplo: 107 =revisédo 1.07

5133

VER FW APL FBA 0...0xFFFF

Contém a revisdo do programa de aplicacdo do médulo. O formato é
Xyz onde:

e X = numero da revisao principal

e y = numero da revisdo secundaria

e Z = numero de correccao

Exemplo: 107 = revisédo 1.07
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Parametros de controlo do conversor

Depois de configurar a comunicacgao por fieldbus, é necessario
verificar e ajustar quando necessario os parametros de controlo
do conversor listados na tabela abaixo.

A coluna “Ajuste para controlo por fieldbus & Descricao”
apresenta o valor a usar quando o interface de fieldbus é a fonte
ou o destino pretendido para um sinal particular e uma
descricdo do parametro.

Sobre a composicdo da mensagem e o caminho do sinal de
fieldbus sé@o explicados na secc¢ao, consulte os manuais
Embedded Fieldbus (EFB) Control [BAFE68320658 (English)] e
BACnet Protocol [3AUA0000004591 (English)].

Seleccao da fonte de comandos de controlo

Cod |Ajusteparacontrolo porfieldbus & Descricdo Gama
1001 |[COMANDO EXT1 0..14
Define o local de controlo externo 1 (ExT1) — a configuracdo dos
comandos de arranque, paragem e sentido.
10 = com — Atribui a palavra de comando do fieldbus como a fonte para
0s comandos de arranque/paragem e sentido.
* Os bits 0,1, 2 da Palavra de comando 1 (parametro 0301) activam o
comando de arranque/paragem e sentido.
* Consulte o manual do utilizador do fieldbus para instru¢gdes mais
detalhadas.
1002 |[COMANDO EXT2 0...14
Define o local de controlo externo 2 (ExT2) — a configuracdo dos
comandos de arranque, paragem e sentido.
10 = com — Atribui a palavra de comando do fieldbus como a fonte para
0s comandos de arranque/paragem e sentido.
* Os bits 0,1, 2 da Palavra de comando 1 (parametro 0301) activam o
comando de arranque/paragem e sentido.
* Consulte o manual do utilizador do fieldbus para instru¢gdes mais
detalhadas.
1003 |[SENTIDO 1...3

Define o controlo do sentido de rotagcado do motor.

1 = DIRECTO — Rotacéo fixa no sentido directo.

2 = INVERSO — Rotagéo fixa no sentido inverso.

3 = PEDIDO — O sentido de rotacdo pode ser alterado com um comando.
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Seleccao da fonte do sinal de referéncia

Cod

Ajuste paracontrolo porfieldbus & Descricdo Gama

1102

SEL EXT1/EXT2 -6...12

Define a fonte para seleccionar entre os dois locais de controlo
externos EXT1 ou EXT2. Define a fonte para os comandos de Arranque/
Paragem/Sentido e os sinais de referéncia.
8 = com — Atribui o controlo do conversor através do local de controlo
externo EXT1 ou EXT2 com base na palavra de controlo de fieldbus.
* O bit 5 da Palavra de comando 1 (parametro 0301) define o local de
controlo externo activo (EXT1 ou EXT2).
» Consulte o manual do utilizador do fieldbus para instru¢ées mais
detalhadas.

1103

SELEC REF1 0..17

Selecciona a fonte do sinal para a referéncia externa rer1l.

8 = coM — Define o fieldbus como a fonte de referéncia.

9 = coM+EAL — Define uma combinacao de fieldbus e entrada
analdgica 1 (EA1) como a fonte de referéncia. Veja Correccgéo de
referéncia de entrada analdgica na pagina 150.

10 = comEAL — Define uma combinacao de fieldbus e entrada
analdgica 1 (EA1) como a fonte de referéncia. Veja Correccéo de
referéncia de entrada analdgica na pagina 150.

1106

SELEC REF2 0...19

Selecciona a fonte do sinal para a referéncia externa rRer2.

8 = com — Define o fieldbus como a fonte de referéncia.

9 = coM+EAL — Define uma combinacao de fieldbus e entrada
analdgica 1 (EAL1) como a fonte de referéncia. Correccao de
referéncia de entrada analdgica na pagina 150.

10 = coM«EA1 — Define uma combinacéo de fieldbus e entrada
analdgica 1 (EA1) como a fonte de referéncia. Correccao de
referéncia de entrada analdgica na péagina 150.
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Seleccao da fonte de sinal de saida digital

Cod |Ajusteparacontroloporfieldbus & Descricdo Gama
1401 |SAIDA RELE 1 0...47
Define o evento ou condicdo que activa o relé 1 — o que significa SR1.
35 = com — Energiza o relé com base na entrada da comunicacgao por
fieldbus.
* O fieldbus grava o codigo binario no parametro 0134 que pode
energizar o relé 1...relé 6 de acordo com a tabela abaixo.
» 0 = Desactiva o relé. 1 = Energiza o relé.
Par. 0134 | Binario | SR6 | SR5|SR4 | SR3 | SR2 | SR1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
36 = com (-1) — Energiza o relé com base na entrada da comunicagao
por fieldbus.
* O fieldbus grava o codigo binario no parametro 0134 que pode
energizar o relé 1...relé 6 de acordo com a tabela abaixo.
» 0 = Desactiva o relé. 1 = Energiza o relé.
Par. 0134 | Binario | SR6 | SR5|SR4 | SR3 | SR2 | SR1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
1402 |SAIDA RELE 2 0...47
Define o evento ou condi¢cdo que activa o relé 2 — o que significa SR2.
* Veja 1401 SAIDA RELE 1.
1403 |SAIDA RELE 3 0...47
Define o evento ou condicdo que activa o relé 3 — o que significa SR3.
* Veja 1401 SAIDA RELE 1.
1410 [SAIDA RELE 4...6 0...47
Define o evento ou condi¢cdo que activa o relé 4...6 — o que significa
SR4...6.
1412 |» Veja 1401 SAIDA RELE 1.
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Sinal da fonte de sinal para a saida analdgica

Cad

Ajuste paracontrolo porfieldbus & Descricdo Gama

1501

CONTEUDO SA1l 99...159
Define o contetdo da saida analogica SAL.

135 = COMUN VAL1 - Energiza a saida com base na entrada da
comunicacao por fieldbus (parametro 135).

136 = COMUN VAL2 - Energiza a saida com base na entrada da
comunicacao por fieldbus (parametro 136).

1502

CONTEUDO MIN SA1 -

Ajusta o valor A SA (mA)
mimmo de P1505/{~ =~~~ ~~~~~~
s P 1511
 Oconteudo é 0 >
parametro
seleccionado
pelo parametro

1501. P 1504 /|

* O valor minimo P 1510 | CONTEUDO SA
faz referéncia ao 5 1503/1508 : >

valor de
conteudp minimo o SA (MA)
que sera P 1505/ |
convertido numa 1511
saida analdgica.

» Estes
parametros
(ajustes min. e
max. de
conteudo e P 1504 /.-
corrente) P 1510
fornecem um
ajuste de desvio
e escala para a P 1503/1509
saida. Veja a
figura.

P 1503/1509

|
|
: CONTEUDO SA>

P 1502/1508

1503

CONTEUDO MAX SA1 -

Ajusta o valor maximo de conteddo.

» O conteudo é o parametro seleccionado pelo parametro 1501.

» O valor maximo faz referéncia ao valor de contelldo maximo que sera
convertido em saida analogica.

1504 [SA1 MINIMO 0.0...20.0 mA
Ajusta a corrente minima de saida.
1505 [SA1 MAXIMO 0.0...20.0 mA

Ajusta a corrente maxima de saida.
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Cad

Ajuste paracontrolo porfieldbus & Descricdo Gama

1506

FILTRO SA1 0.0...10.0s

Define a constante de tempo de filtro para sAl.

* O sinal filtrado alcanca 63% de uma alteracao de escala dentro do
tempo especificado

» Veja a figura no parametro 1303 na seccao Lista de parametros e
descricoes.

1507

CONTEUDO SA2 99...159
Define o contetido da saida analogica SA2. Veja acima CONTEUDO SAL.

1508

CONTEUDO MIN SA2 -
Ajusta o valor minimo de conteldo. Veja acima CONTEUDO MIN SAL.

1509

CONTEUDO MAX SA2 -
Ajusta o valor maximo de conteudo. Veja acima CONTEUDO MAX SAL.

1510

SA2 MINIMO 0...20.0 mA
Ajusta a corrente de saida minima. Veja acima SA1 MINIMO.

1511

SA2 MAXIMO 0...20.0 mA
Define a corrente de saida maxima. Veja acima SA1 MAXIMO.

1512

FILTRO SA2 0...10.0s
Define a constante de tempo de filtro para SA2. Veja acima FILTRO SAL.

Entrada de controlo do sistema

Cad

Ajuste paracontrolo porfieldbus & Descricdo Gama

1601

PERMISSAO FUNC -6...7

Selecciona a fonte do sinal de permisséo de funcionamento. Veja a
figura na pagina 203.
7 = coM — Define a Palavra de comando do fieldbus como a fonte paro
o sinal de permissao de funcionamento.
O Bit 6 da Palavra de comando 1 (parametro 0301) activa o sinal de
Permissao Func.
* Veja 0 manual do utilizador do fieldbus para instru¢cdes detalhadas.

Nota: Se a palavra de comando é a fonte do sinal de permisséo de
funcionamento, o hardware sofre um bypass.

1604

SEL REARME FALHA -6...8

Selecciona a fonte do sinal de rearme de falhas. O sinal rearma o
conversor apos um disparo por falha se a causa da falha ja ndo existir.
8 = com — Define o fieldbus como uma fonte de rearme de falhas.
» A Palavra de comando € fornecida através de comunicagéo de
fieldbus.
* O bit 4 da Palavra de comando 1 (parametro 0301) rearma o
conversor.

Comunicacdes série 147




Manual do Utilizador do ACH550-01

Cad

Ajuste paracontrolo porfieldbus & Descricdo Gama

1606

BLOQUEIO LOCAL -6...8

Define o controlo para o uso do modo MANUAL O modo MANUAL
permite o controlo do conversor a partir da consola de operacao
(teclado do operador).
» Quando 0 BLOQUEIO LOCAL esta activo, a consola de operacdo néo
pode mudar para modo MANUAL.
8 = coM — Define o bit 14 da Palavra comando 1 (parametro 0301)
como controlo para ajuste do bloqueio local.
» A Palavra de comando é fornecida através da comunicacéo fieldbus

1607

GRAVAR PARAM O0=FEITO, 1=SALVAR

Guarda todos os parametros alterados na memoaria permanente.

» Os parametros alterados através de um fieldbus nédo sao guardados
automaticamente na memdria permanente. Para isso, deve usar este
parametro.

* Se 1602 BLOQUEIO PARAM = 2 (NAO GUARD), 0s parametros alterados
a partir da consola de operacao (teclado do operador) nado sao
guardados. Para isso, deve usar este parametro.

e Se 1602 BLOQUEIO PARAM = 1 (ABERTO), 0S parametros alterados a
partir da consola de operacéo sédo guardados imediatamente na
memoria permanente.

0 = FEITO — O valor altera automaticamente quando tenham sido
guardados todos os parametros.

1 = SALVAR... — Guarda os parametros alterados na memoria
permanente.

1608

ARRANQ ACTIV 1 -6...7

Selecciona a fonte do sinal para o Arranque activo 1. Veja a figura na
pagina 203.

Nota: A funcionalidade Arranque activo difere da funcionalidade
Permissao Func.

7 = coMm — Define a Palavra de comando do fieldbus como fonte para o
sinal de Arranque activo 1.
O bit 2 da Palavra de comando 2 (parametro 0302) activa o sinal de
Arranque inactivo 1.
» Consulte o manual do utilizador de fieldbus para informac¢fes mais
detalhadas.

1609

ARRANQ ACTIV 2 -6...7
Selecciona a fonte do sinal para o Arranque activo 2.

Nota: A funcionalidade Arranque activo difere da funcionalidade
Permisséo Func.

7 = coMm — Define a Palavra de comando do fieldbus como fonte para o
sinal de Arranque activo 2.
* O bit 2 da Palavra de comando 2 (parametro 0302) activa o sinal de
Arrangue inactivo 2.
» Consulte o manual do utilizador de fieldbus para informac¢fes mais
detalhadas.
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Seleccéo do par de rampa de acel/desaceleracao

Cod

Descrigcéo Gama

2201

SEL AC/DES 1/2 -6...6

Define o controlo para a seleccdo das rampas de aceleragao/
desaceleracao.
* As rampas sao definidas em pares, com uma rampa para aceleracao
e uma rampa para desaceleracgao.
7 = coM — Define o bit 10 da Palavra de comando 1 (parametro 0301)
como o controlo para a seleccéo do par de rampa.
A palavra de comando é fornecida através da comunicacédo de
fieldbus.

2209

ENT RAMPA O -6...7

Define o controlo para forcar a entrada da rampa para 0.
7 = coM — Define o bit 13 a Palavra de comando 1 (parametro 0301)
como o controlo para forgar a entrada da rampa para O.
A palavra de comando é fornecida através da comunicacédo de
fieldbus.

Funcdes de falha de comunicacao

Cod |Descricao Gama

3018 [FUNC FALHA COM 0...3
Define a resposta do conversor se a comunicacéo por fieldbus for
perdida.

0 = NAO SEL — Sem resposta.

1 = FALHA — Exibe uma falha (28, ERRO SERIE 1) e 0 conversor para por
si mesmo.

2 = VEL CONST7 — Exibe um alarme (2005, ERRO COM E/S) e ajusta a
velocidade usando 1208 VEL CONST 7. Este “alarme de velocidade”
permanece activo até o fieldbus receber um novo valor de referéncia.

3 = ULT VELOC — Exibe um alarme (2005, ERRO COM E/S) e ajusta a
velocidade usando o ultimo nivel de operacéo. Este valor € a
velocidade média durante os ultimos 10 segundos. Este “alarme de
velocidade” permanece activo até o fieldbus receber um novo valor
de referéncia.

AVISQO! Se selecconar VEL CONST 7, ou ULTIMA VELOCIDADE,
verifique se a operacgdo continua é segura quando o sinal de
entrada analdgica é perdido.

3019

TEMPO FALHA COM 0..60.0s

Ajusta o tempo de falha de comunicagéo com 3018 FUNC FALHA COM.
» As interrupcdes breves na comunicacgao de fieldbus n&o séo tratadas

como falhas se forem inferiores ao valor de TEMPO FALHA COM.
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Seleccéo da fonte do feedback para o controlo PID

cod

Descricao Gama

4010

SEL SETPOINT 0..19

Define a fonte do sinal de referéncia para o controlador PID.

» O parametro nao tem significado se exixstir um bypass do
controlador PID (veja 8121 CTRL REG BYPASS).

8 = com — O fieldbus fornece a referéncia.

9 = com + EAL — Define uma combinacao de fieldbus e entrada
analdgica 1 (EA1) como a fonte de referéncia. Veja Correccéo de
referéncia de entrada analdgica na péagina 150.

10 = comM * EAL1 — Define a combinacéo do fieldbus e da entrada
analdgica 1 (EA1) como fonte de referéncia. Veja Correccéo de
referéncia de entrada analdgica na pagina 150.

Correccéao de referéncia de entrada analogica

O valor dos parametros 9, 10, e 14...17 usam as formulas da tabela
seguinte.

Valor ajuste |A referéncia EA é calculada como se segue:
C+B valor C + (valor B - 50% do valor de referéncia)
C*B valor C * (valor B / 50% do valor de referéncia)
C-B (valor C+ 50% do valor de referéncia) - valor B
C/B (valor C * 50% do valor de referéncia) / valor B

Onde:

» C = Representa o valor de referéncia

(= com para os valores 9, 10 e = EAL para os valores 14...17)
» B = Correccéo de referéncia

(= EAL para os valores 9, 10 e = EA2 para os valores 14...17).

Exemplo: A figura
apresenta as curvas 1204

da fonte de referéncia 17 (/)
para o valor de 100+ 7/— —————————————
ajustes 9, 10, e god— -\ _ _ ____________.
14...17, onde:
« C=25%. 60d- >SN\ oo - /40, 14 (+)
e P 4012 PTO AJUSTE
MIN = 0. 40 - - - - - - = = L — —="%10, 15 ()
P 4013 PTO AJUSTE
MAX = 0. 20-|- - - - - = N N——— - — — -
* Bvaria aolongo do 0 -16 (-)
eixo horizontal. 0 100% B
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Cod

Descrigcéo Gama

4014

SEL FEEDBACK 1...13

Define o feedback do controlador PID (sinal actual).

11 = coM FBK 1 — Sinal 0158 VALOR coM PID 1 fornece o sinal de
feedback.

12 = coM FBK 2 — Sinal 0159 VALOR cOoM PID 2 fornece o sinal de
feedback.

4016

ENTRADA ACT1 1.7

Define a fonte para o valor actual 1 (ACT1).

6 = coM ACT 1 — Usa valor do sinal 0158 VALOR COM PID 1 para ACTL.
O valor néo € escalado.

7 = COM ACT 2 — Usa valor do sinal 0159 VALOR COM PID 2 para ACTL.
O valor nédo é escalado.

4017

ENTRADA ACT2 1.7

Define a fonte para o valor actual 2 (ACT2).

6 = COM ACT 1 — Usa valor do sinal 0158 VALOR coM PID 1 para ACT2
O valor néo € escalado.

7 = COM ACT 2 — Usa valor do sinal 0159 VALOR COM PID 2 para ACT2.
O valor nédo é escalado.

Cod

Descrigcéo Gama

4110,
4114,
4116,
4117

Estes parametros pertencem ao conjunto 2 de parametros PID. A
operacéao é anodloga a do conjunto 1, parametros 4010, 4014, 4016 e
4017.
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O ACHS550 exibe todas as falhas em texto claro, assim como o
namero da falha no ecra da consola de operacéo. Consulte o
capitulo Diagnosticos e manutencao. Adicionalmente, um
codigo de falha é alocado a cada nome de falha exibido nos
parametros 0401, 0412 e 0413. O cddigo de falha especifico do
fieldbus é indicado como valor hexadecimal, codificado de
acordo com a especificacdo DRIVECOM. Note que nem todos
os fieldbuses suportam a indicagcédo do cédigo de falha. A tabela
abaixo define os codigos de falha para cada nome de falha.

Nome da falha na consola|Codigo de|Cddigo de falha do
de operacao falha do |fieldbus
conversor
SOBRECORRENT 1 2310h
SOBRETENS CC 2 3210h
SOBRETEMPERATURA 3 4210h
CURTO CIRC 4 2340h
SUBCARGA CC 6 3220h
PERDA EA1l 7 8110h
PERDA EA2 8 8110h
SOBRETEMP MOT 9 4310h
PERDA PAINEL 10 5300h
FALHA ID RUN 11 FF84h
BLOQ MOTOR 12 7121h
FALHA 1 EXT 14 9000h
FALHA 2 EXT 15 9001h
FALHA TERRA 16 2330h
Obsoleto 17 FF6AN
FALHA TERM 18 5210h
OPEX LINK 19 7500h
OPEX PWR 20 5414h
MED CURR 21 2211h
FASE ALIM 22 3130h
SOBREVELOC 24 7310h
ID ACCION 26 5400h
FICH CONFIG 27 630Fh
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ERRO SERIE 1 28 7510h
FICH COM EFB 29 6306h
FORCAR DISP 30 FF90h
EFB 1 31 FF92h
EFB 2 32 FF93h
EFB 3 33 FF94h
FASE MOTOR 34 FF56h
SAIDA CABOS 35 FF95h
SW INCOMPATIVEL 36 630Fh
SOBRETEMP CB 37 4110h
CURVA CARGA UTIL 38 FF6Bh
SERF CORRUPT 101 FF55h
SERF MACRO 103 FF55h
DSP T1 SOBRECAR 201 6100h
DSP T2 SOBRECAR 202 6100h
DSP T3 SOBRECAR 203 6100h
DSP STACK ERRO 204 6100h
OMIO ID ERRO 206 5000h
EFB LOAD ERRO 207 6100h
PAR HZRPM 1000 6320h
PAR PFA REF NEG 1001 6320h
PAR ESCAL EA 1003 6320h
PAR ESCAL SA 1004 6320h
PAR PCU 2 1005 6320h
PAR EXT SR 1006 6320h
PAR FIELDBUS MISSING 1007 6320h
PAR PFA MODE 1008 6320h
PAR PCU 1 1009 6320h
PAR PFA & OVERRIDE 1010 6320h
PAR OVERRIDE 1011 6320h
PAR PFAES 1 1012 6320h
PAR PFAES 2 1013 6320h
PAR PFA ES 3 1014 6320h
Nao usado 1015 6320h
PAR CARGA UTIL C 1016 6320h
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Lista de parametros e descricdes

Conteudo do capitulo

Este capitulo contém a lista de parametros das macros de
aplicacao pré-definidas e as descricdes dos parametros para o
ACHS550.

Grupos de parametros

Os grupos de parametros estao agrupados como se segue:

e Grupo 99: DADOS INICIAIS — Define os dados necessarios
para ajustar o conversor e introduzir a informac¢ao do motor.

« Grupo 01: DADOS OPERACAO — Contém os dados de
operacao inclulndo os sinais actuais.

e Grupo 03: SINAIS ACTUAIS FB — Monitoriza as
comunicacoes por fieldbus.

e Grupo 04: HISTORICO FALHAS — Guarda o historico
recente das falhas registadas no conversor.

* Grupo 10: COMANDO - Define as fontes externas para o0s
comandos que actuam no arranque, paragem e sentido de
rotacéo. Fixa o sentido ou activa o controlo do sentido de
rotacao.

« Grupo 11: SEL REFERENCIAS — Define como o conversor
opta entre as fontes de comando

e Grupo 12: VELOC CONSTANTES — Define um conjunto de
velocidades constantes.

« Grupo 13: ENT ANALOGICAS — Define os limites e a
filtragem para as entradas analdgicas.

« Grupo 14: SAIDAS RELE — Define as condicdes que activam
as saidas a relé.

« Grupo 15: SAIDAS ANALOGICAS — Define as saidas
analogicas do conversor.

e Grupo 16: CONTROLOS SISTEMA — Define os niveis de
bloqueio, rearmes e permissdes do sistema.

« Grupo 17: FUNC EMERGENCIA — Define a activacg&o/
desactivacao da funcdo de emergéncia, o sinal de activacao
da funcdo de emergéncia, a velocidade/frequéncia da funcéo
de emergéncia e a password.
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Grupo 20: LIMITES — Define os limites minimos e maximos
para accionar o motor.

Grupo 21: ARRANCAR/PARAR — Define a forma de
arrangue e de paragem do motor.

Grupo 22: ACEL/DESACELERACAO — Define as rampas
gue controlam a taxa de aceleracdo e desaceleracéo.
Grupo 23: CTRL VELOCIDADE - Define as variaveis usadas
para o controlo de velocidade.

Grupo 25: VELOC CRITICAS - Define as velocidades
criticas ou as gamas de velocidade.

Grupo 26: CONTROLO MOTOR - Define as variaveis de
controlo do motor

Grupo 29: MANUTENCAO - Define os niveis de utilizacéo e
0s pontos de disparo.

Grupo 30: FUNCOES FALHA — Define falhas e respostas.
Grupo 31: REARME AUTOMATICO - Define as condicdes
para os rearmes automaticos.

Grupo 32: SUPERVISAO — Define a supervisio dos sinais.
Grupo 33: INFORMACAO — Contém informac&o sobre
software.

Grupo 34: ECRA PAINEL — Define o contetido do ecra da
consola de operacéo.

Grupo 35: MED TEMP MOTOR - Define a deteccéo e o
reportar de sobreaquecimento do motor.

Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS — Define as fungdes
temporizadas.

Grupo 37: CURVA CARGA UTIL — Define as curvas de carga
ajustaveis pelo utilizador.

Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1 — Define o modo de
operacao do processo de controlo PID para o conversor.
Grupo 41: PROCESSO PID CONJ2 — Defines a process PID
control operation mode for the drive.

Grupo 42: AJUSTE PID / EXTERNO — Define os parametros
usados pelo PID Externo.

Grupo 51: MOD COMUNIC EXT — Define variaveis de ajuste
para um modulo de comunicacéo fieldbus externo (FBA).
Grup 52: PAINEL — Define as variaveis de ajuste para o
painel de comunicacéo.
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 Grupo 53: PROTOCOLO EFB - Define as variaveis de
ajuste para o protocolo de comunicacéao por fieldbus
integrado.

e Grupo 81: CONTROLO PFA — Define o modo de operacéo
de alternancia entre bombas e ventiladores

« Grupo 98: OPCOES - Configura opcées para o conversor.
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Grupo 99: DADOS INICIAIS

Este grupo define os dados de arranque necessarios para:
» Ajustar o conversor.
* Introduzir a informacao do motor.

Cdbd. [Descricéao Gama
9901 (IDIOMA 0...16
Selects the display language.
O = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO
4 = ESPANOL 5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS
8 = DANSK 9 = suowml 10 = SVENSKA 11 = RUSSKI
12 = POLSKI 13 = TURKCE 14 = CZECH 15 = MAGYAR
9902 [MACRO 1...14,0...-4

Selecciona uma macro de aplicacéo, ou cargas ou guarda um conjunto
de parametros. As macros de aplicacéo editam automaticamente os
parametros para configurar o ACH550 para uma determinada
aplicacéao.

1 = HVAC FABRICA 2 = VENTIL ALIMENT 3 = VENT SAIDA 4 = VNT CLNG TWR
5 = CONDENSADOR 6 = BOMBA REFORGC 7 = BOMBA ALTERN

8 = TEMP INT 9 = TEMP INT CS 10 = PNT FLUTUANTE 11 = SETPPID DUPL
12 = DL SP PID CS 13 = E -BYPASS 14 = CTRL MANUAL 31 = CARGA FD SET
0 = CARGA S1UTIL -1 = GUARD S1UTIL -2 = CARGA S2UTIL -3 = GUARD
S2UTIL -4 = CARGA OR SET

1...14 — Selecciona uma macro de aplicagao.

31 = CARGA FD SET — Activa os valores dos parametros FlashDrop como
definido pelo ficheiro descarregado FlashDrop. A visualizacdo de
parametros € seleccionada pelo parametro 1611 vis PARAMETRO.

* O FlashDrop € um dispositivo opcional para copia rapida de
parametros para conversores nao ligados. O FlashDrop permite a
facil disponibilizacdo da lista de parametros, p.ex. parametros
seleccionados podem ser ocultados. Para mais informagéo,
consulte o MFDT-01 FlashDrop User’s Manual [SAFE68591074
(English)].

-1 = GUARD S1UTIL -2 = CARGA S2UTIL -3 = GUARD S2UTIL — Guarda um
conjunto de parametros do utilizador para a memdaria permanente do
conversor para uso futuro.

» Cada conjunto contém os ajustes dos parametros, incluindo os do
Grupo 99: DADOS INICIAIS, e os resultados da identificagao do
motor.

0 = CARGA S1UTIL -2 = CARGA S2UTIL — Coloca o conjunto de
parametros do utilizador novamente em uso.
-4 = CARGA OR SET — Carrega o conjunto de parametros de override
manualmente.
* A possibilidade de guardar e carregar o conjunto de parametros de
override é definido pelo Grupo 17: FUNC EMERGENCIA.
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cod.

Descricao Gama

9904

MODO CTRL MOTOR 1 =VECTOR:VELOC,
3 = ESCALAR:FREQ

Selecciona o modo de controlo do motor.

1 = VECTOR: VELOCIDADE — modo de controlo vectorial sem sensor.

A referéncia 1 é a referéncia de velocidade em rpm.

* A referéncia 2 é a referéncia de velocidade em % (100% ¢é a
velocidade méaxima absoluta, igual ao valor do parametro 2002
VELOC MAXIMA, ou 2001 VELOC MINIMA se o valor absoluto da
velocidade minima for maior que a velocidade maxima).

3 = ESCALAR: FREQ — modo de controlo escalar.

* A referéncia 1 é a referéncia de frequéncia em Hz.

* A referéncia 2 é a referéncia de frequéncia em % (100% é a
frequéncia absoluta maxima, igual ao valor do parametro 2008 FREQ
MAXIMA, ou 2007 FREQ MINIMA se o valor absoluto da velocidade
minima for maior que a velocidade maxima).

9905

TENSAO NOM MOTOR 200...600V, US:230...690V

Define a tensdo nominal do motor.

» Deve igualar o valor da chapa de caracteristicas do motor.

» Define a tensdo max. de saida do conversor fornecida ao motor.
* O ACHS550 nédo pode fornecer ao motor uma tensao superior a
tenséo de alimentacao.

Tensao de saida

A
P 9905 — — —
|
| |
| Frequéncia
| saida
P 9907
9906 |[CORR NOM MOTOR tipo dependente

Define a corrente nominal do motor.
» Deve igualar o valor da chapa de caracteristicas do motor.

» Gama permitida: (0.2...2.0) - I, (onde I, € corrente do conversor).
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cad.

Descricéo Gama

9907

FREQ NOM MOTOR 10.0...500 Hz

Define a freg. nominal do motor.

* Gama: 10...500 Hz (normalmente 50 ou 60 Hz)

» Define a frequéncia a qual a tensdo nominal iguala a TENSAO NOM
MOTOR.

» Ponto de enfraquecimento de campo = Freq Nom - Tenséo Alim /
Tensdao Nom Motor

9908

VELOC NOM MOTOR 50...30000 rpm

Define a velocidade nominal do motor.
» Deve igualar o valor da chapa de caracteristicas do motor.

9909

POT NOM MOTOR tipo dependente

Define a poténcia nominal do motor.
» Deve igualar o valor da chapa de caracteristicas do motor.
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Cdbd. |Descricéo Gama
9910 |ID RUN O0=DESL/IDMAGN,
1=LIGADO

Este parametro controla o processo de calibragdo chamado Id Run do

Motor. Durante o processo, o conversor funciona de forma a identificar

as suas caracteristicas, optimizando depois o controlo gerando um

modelo de motor. Este modelo de motor é especialmente eficiente

guando:

« O ponto de operacao € proximo da velocidade zero.

» A operacgao requer uma gama de binario acima do binario nominal do
motor, ao longo de uma vasta gama de velocidade, e sem qualquer
feedback de medicao de velocidade (ex:. sem encoder de impulsos).

Se ndo for efectuado o Id Run do Motor, o conversor usa um modelo de

motor menos detalhado gerado durante o primeiro arranque do motor.

O modelo de identificacdo de magnetizacdo do “Primeiro Arranque” é

actualizado automaticamente* depois de qualquer parametro do motor

ser alterado. Para actualizar o modelo, o conversor magnetiza o motor
durante 10 a 15 segundos a velocidade zero.

*A criacdo do modelo do “Primeiro Arranque” necessita ou de 9904 = 1
(VECTOR: VELOC), ou 9904 = 3 (ESCALAR: FREQ) e 2101 = 3 (ROT
ESCALAR) ou 5 (ROT + REFORGO)

Nota: Os modelos de motor funcionam com parametros internos e
parametros definidos pelo utilizador. Ao criar um modelo o conversor
nao altera qualquer parametro definido pelo utilizador.

0 = DESL/IDMAGN — Desactiva o processo de criagdo do Id Run do Motor.
(N&o desactiva a operacdo de um modelo de motor.)

1 = LIGADO — Activa o Id Run do Motor no préximo comando de
arranque. Depois de completo, este valor altera automaticamente
para O.

Para efectuar o Id Run do Motor:
1. Retire carga do motor (ou entdo reduza a carga para um valor
proximo de zero).
2. Verifique se a operagcdo do motor € segura:
A funcéo opera automaticamente o motor em sentido directo —
confirme se a operacao em sentido directo é segura.
* A fungéo opera automaticamente o motor a 50...80% da velocidade
nominal — confirme se a operacao a estas velocidades € segura.
3.Verifigue os seguintes parametros (se alterados dos ajustes de
fabrica):
» 2001 VELOCMIN <O
» 2002 VELOC MAX > 80% da velocidade nominal do motor.
* 2003 CORRENTE MAX_> 100% do valor lopg.
* O binario maximo (parametros 2014, 2017 e/ou 2018) > 50%.
4. Na consola de operagéo, seleccione:
« Seleccione PARAMETROS
* Seleccione Grupo 99
* Seleccione Parametro 9910
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Grupo 01: DADOS OPERACAO

Este grupo contém os dados de operacéo do conversor, incluindo os
sinais actuais. O conversor define os valores para os sinais actuais,
baseado em medic¢des ou calculos. O utilizador ndo consegue ver
estes valores.

cad.

Descricao Gama

0101

VELOC & SENT -30000...30000 rpm

Velocidade calculada do motor (rpm). O valor absoluto de 0101 vELOC

& SENT é 0 mesmo do valor de velocidade de 0102.

e Ovalorde 0101 VELOC & SENT €é positivo se 0 motor operar no sentido
directo.

e O valor de 0101 VELOC & SENT € negativo se 0 motor operar no
sentido inverso.

0102 |VELOCIDADE 0...30000 rpm
Velocidade calculada do motor (rpm).

0103 |FREQ SAIDA 0.0...500.0 Hz
Frequéncia (Hz) aplicada ao motor. (Exibida também no ecré de SAIDA
da consola.)

0104 |ICORRENTE tipo dependente
Corrente do motor, conforme medida pelo ACH550. (Exibida também
no ecra da consola).

0105 |[BINARIO -200...200%

Binario de saida. Valor calculado de binario no veio do motor em % do
binario nominal do motor.

0106 [POTENCIA tipo dependente
Poténcia do motor medida em kW.

0107 [TENSAO BUS CC 0..2.5 - Vypn
Tenséo bus CC em V CC medida pelo ACH550.

0109 [TENSAO SAIDA 0...2.0 - Vyn
Tenséo aplicada ao motor.

0110 [TEMP ACCION 0...150°C
Temperatura do dissipador do conversor em Celsius.

0111 |REF 1 EXTERNA 0...300000 rpm/
Referéncia externa, rRerl, em rpm ou Hz — 0...500 Hz
unidades determinadas pelo parametro 9904.

0112 REF 2 EXTERNA 0...100% (0...600% para
Referéncia externa, REF2, em %. binario)
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Cdéd. |Descricéo Gama
0113 [LOCAL CTRL 0=MANUAL, 1=EXT1,
Local de controlo activo. As alternativas 2=EXT2
sao:
0 = LOoCAL
1 =exTl
2 = EXT2
0114 [TEMPO OPER (R) 0...9999 h

Tempo de operacao total do conversor em horas (h).
» Pode ser resposta premindo simultaneamente as teclas UP e
DOWN no modo Parametros.

0115

CONTADOR KWH (R) 0...9999 kWh

Poténcia total consumida pelo conversor em kilowatts horas.
* Pode ser resposta premindo simultaneamente as teclas UP e
DOWN no modo Parametros.

0116

SAIDA BLOCO APLIC 0...100% (0...600% para
Sinal de saida do bloco de aplicacao. binario)
O valor é do:

» Controlo PFA, se o controlo PFA estiver activo, ou
» Parametro 0112 REF 2 EXTERNA.

0118

ESTADO ED 1-3 000...111(0...7 décimal)

Estado das trés entradas digitais.

» O estado é apresentado como um numero binario.
* 1 indica se a entrada esta activada.

» Oindica se a entrada esta desactivada.

[ ] ]
| L] |

/ AR
ED 1 ED2 ED3
0119 [ESTADO ED 4-6 000...111(0...7 décimal)

Estado das trés entradas digitais.
* Veja parametro 0118 ESTADO ED 1-3.

0120 EA 1 0...100%
Valor relativo da entrada analégica 1 em %.
0121 |EA 2 0...100%

Valor relativo da entrada analdgica 2 em %.
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cad.

Descricéo Gama

0122

ESTADO SR 1-3 0...111(0...7 décimal)

Estado das trés saidas a relé.
» 1 indica que o relé esté energizado.
* O indica que o relé ndo esta energizado.

[ []]
[ L]

ESTADO RELE 1
ESTADO RELE 2
ESTADO RELE 3

0123 |[ESTADO SR 4-6 0...111(0...7 décimal)
Estado das trés saidas a relé.. Veja parametro 0122.
0124 |SA 1 0..20 mA
Valor da saida analégica 1 em miliamperes.
0125 |SA 2 0..20 mA
Valor da saida analdgica 2 em miliamperes.
0126 |SAIDA PID 1 -1000...1000%
Valor da saida do controlador PID de processo (PID1) em %.
0127 [SAIDA PID 2 -100...100%
Valor da saida do controlador PID de processo (PID2) em %.
0128 |SETPOINT PID 1 unid e escala definida

pelo par. 4006/4106 e
Sinal de ponto de ajuste do controlador PID1 4007/4107
» Unidades e escala definidas pelos par. PID

0129

SETPOINT PID 2 unid e escala definida
pelo par. 4206 e 4207

Sinal de ponto de ajuste do controlador PID2

» Unidades e escala definidas pelos par. PID

0130 |[FEEDBACK PID 1 unid e escala definida
pelo par. 4006/4106 e
Sinal de feedback do controlador PID 2 4007/4107
» Unidades e escala definidas pelos parametros PID
0131 [FEEDBACK PID 2 unid e escala definida
pelo par. 4206 e 4207
Sinal de feedback do controlador PID 2
* Unidades e escala definidas pelos parametros PID
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0132 IDESVIO PID 1 unid e escala definida
pelo par. 4006/4106 e
Diferenca entre o valor de referéncia 4007/4107

e o valor actual do controlador PID 1
» Unidades e escala definidas pelos parametros PID

0133 |DESVIO PID 2 unid e escala definida
pelo par. 4206 e 4207

Diferenga entre o valor de referéncia e o valor actual do
controlador PID 2
» Unidades e escala definidas pelos parametros PID

0134 |PALAV COM SR 0...65535

Local de dados livre que pode ser usado para uma ligacdo em série.
» Usado para controlo de saida a relé.
* Veja parametro 1401.

0135 [VALOR COM 1 -32768...+32767
Local de dados livre que pode ser usado para uma ligacao em série.
0136 VALOR COM 2 -32768...+32767

Local de dados livre que pode ser usado para uma ligagcdo em série

0137 VAR PROC 1 -

Variavel de processo 1 .

» Definido pelos parametros no Grupo 34: ECRA PAINEL

0138 VAR PROC 2 -

Variavel de processo 2 N

» Definido pelos parametros no Grupo 34: ECRA PAINEL

0139 VAR PROC 3 -

Variavel de processo 3 .

 Definido pelos parametros no Grupo 34: ECRA PAINEL

0140 [TEMPO OPER 0.00...499.99 kh
Tempo total de operacdo do conversor em milhares de horas (kh).
* N&o pode ser reposto.

0141 |[CONTADOR MWH 0...9999 MWh
Poténcia total consumida do conversor em megawatts horas.

* N&o pode ser reposto.

0142 |CONT ROTACOES 0...65535 Mrev

Rotac0des totais do conversor em milhdes de rotacdes
» Pode ser reposto pressionando as teclas UP e DOWN em simultaneo
no modo Parametros.
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0143 |ACCION NO TEMPO EL 0...65535 dias
Tempo de poténcia total do conversor em dias.
* NA&o pode ser reposto.

0144 |ACCION NO TEMPO BX 00.00.00...23:59:58
Tempo de poténcia do conversor em unidades de tempo de 2 segundos
(30 unidades de tempo = 60 segundos).
» Apresentado no formato hh.mm.ss.
* N&o pode ser reposto.

0145 [TEMP MOTOR -10...200 °C/

0...5000 ohm
Temperatura do motor em graus Celsius/resisténcia PTC em ohms.
» Aplicavel unicamente se o sensor de temperatura do motor estiver
ajustado. Veja o parametro 3501.

0150 [TEMP CB -20.0...150.0 °C
Temperatura da carta de controlo do conversor em graus Celsius.
Nota: Alguns conversores tem uma carta de controlo (OMIO) que néo
suporta esta caracteristica. Estes conversores apresentam sempre o
valor constante de 25.0 °C.

0151 ENT KWH (R) 0.0...999.9 kWh
Céalculo do consumo actual de energia em kWh.

0152 ENT MWH 0...9999 MWh
Céalculo do consumo actual de energia em MWh.

0158 [VALOR COMUN PID 1 -32768...+32767
Dados recebidos do fieldbus para controlo PID (PID1 e PID2).

0159 VALOR COMUN PID 2 -32768...+32767
Dados recebidos do fieldbus para controlo PID (PID1 e PID2).
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Grupo 03: SINAIS ACTUAIS FB

Este grupo monitoriza as comunicagdes por fieldbus. Veja também o
capitulo Comunicacdes série.

Cdod. |Descricéo Gama

0301 PALAV COMFB 1 -

Copia de leitura da Palavra de Comando de Fieldbus 1.

» O comando por fieldbus € o meio de controlo principal do conversor a
partir do controlador fieldbus. O comando consiste em duas Palavras
de Comando. Instrucdes binarias de Palavras de Comando
modificam o estado do conversor.

» Para controlar o conversor, usando Palavras de Comando, deve
activar um local externo (EXT1 ou EXT2) e ajustar para com. (Veja os
parametros 1001 e 1002.).

» O ecra da consola de operacéo exibe a palav. hex. Por exemplo,
todos os zeros e um 1 no Bit 0 s&o exibidos como 0001. Todos os
zeros e um 1 no Bit 15 sdo exibidos como 8000.

Bit # (0301, PALAV COM FB 1 0302, PALAV COM FB 2
0 |[STOP FBLOCAL_CTL
1 |[START FBLOCAL_REF
2 |REVERSE START_DISABLE1
3 |LOCAL START_DISABLE2
4 |RESET Reservado
5 |EXT2 Reservado
6 |RUN_DISABLE Reservado
7 |STPMODE_R Reservado
8 |[STPMODE_EM Reservado
9 |STPMODE_C Reservado
10 |RAMP_2 Reservado
11 |RAMP_OUT_O REF_CONST
12 |RAMP_HOLD REF_AVE
13 |RAMP_IN O LINK_ON
14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
15 |[TORQLIM2 OFF_INTERLOCK

0302

PALAV COM FB 2
Copia de leitura da Palavra de Comando de Fieldbus 2.

* Veja o parametro 0301.
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0303 |PALAV ESTFB 1 -
Copia so6 de leitura da Palavra de Estado 1.
» O conversor envia ao controlador fieldbus informacgao sobre o
estado. O estado é constituido por duas Palavras de Estado.
Bit # (0303, PALAV ESTFB 1 0304, PALAV ESTFB 2
0 |READY ALARM
1 |ENABLED NOTICE
2 |STARTED DIRLOCK
3 |RUNNING LOCALLOCK
4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
5 |ACCELERATE Reservado
6 |DECELERATE Reservado
7 |AT_SETPOINT CPY_CTL
8 |LIMIT CPY_REF1
9 |SUPERVISION CPY_REF2
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |FAULT ACK_OFF_ILCK
0304 |PALAV EST FB 2 -
Copia so6 de leitura da Palavra de Estado 2.
* Veja o parametro 0303.
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0305 |PALAVRA FALHA 1 -

Copia de leitura da Palavra de Falha 1.

» Quando a falha est4 activa, o bit correspondente a falha activa é
activado nas Palavras de Falha.

» Cada falha tem um bit exclusivo dentro das Palavras de Falha.

* Veja na pagina 355 uma descri¢ao das falhas.

» O ecra da consola de operacéo exibe a palav. hex. Por exemplo,
todos os zeros e um 1 no Bit 0 sdo exibidos como 0001. Todos os
zeros e um 1 no Bit 15 sao exibidos como 8000.

Bit # [0305, PALAV FALHA 1|0306, PALAV FALHA 2 (0307, PALAV FALHA 3
0 |SOBRECORRENT |Obsoleto EFB 1
1 |SOBRETENS CC |FALHA TERM EFB 2
2 |D. SOBRETEMP OPEX LINK EFB 3
3 |CURTO CIRC OPEX PWR SW INCOMPATIVEL
4 |Reservado MED CORRENT CURVA CARGA UTIL
5 |SUBTENSAO CC FASE ALIM Reservado
6 |PERDA EAl Reservado Reservado
7 |PERDA EA2 SOBREVELOC Reservado
8 |SOBRETEMP MOT |[Reservado Reservado
9 |PERDA PAINEL ID ACCION Reservado
10 |FALHA ID RUN FICH CONFIG Erro sistema
11 [BLOQ MOTOR ERR SERIE 1 Erro sistema
12 |[SOBRETEMP CB FICH COM EFB Erro sistema
13 |[FALHA 1 EXT TRIP FORCA Erro sistema
14 |FALHA 2 EXT FASE MOTOR Erro sistema
15 |FALHA TERRA CABOS SAIDA Falha ajuste param

0306 [PALAVRA FALHA 2 -

Copia de leitura da Palavra de Falha 2.
* Veja o parametro 0305.

0307 |PALAVRA FALHA 3 -

Copia de leitura da Palavra de Falha 3.
* Veja o parametro 0305.
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0308 |PALAVRA ALARME 1 -
* Quando o alarme esta activo, o bit correspondente ao alarme activo é
activado nas Palavras de Alarme.
» Cada alarme tem um bit exclusivo dentro das Palavras de Alarme.
» Os bits mantém-se activos até que a palavra alarme seja reposta.
(Repbe-se o alarme escrevendo zero na palavra)
» O ecra da consola de operacgao exibe a palav. hex. Por exemplo,
todos os zeros e um 1 no Bit 0 sdo exibidos como 0001. Todos os
zeros e um 1 no Bit 15 sdo exibidos como 8000.
Bit # [0308, PALAV ALARME 1 0309, PALAV ALARME 2
0 |SOBRECORRENT TECLA OFF
1 |SOBRETENS DORMIR PID
2 |UNDERVOLTAGE IDENT MOTOR
3 |BLOQUEIO DIR OVERRIDE
4 |COMUN E/S START ENABLE 1 MISSING
5 |EA1 PERDIDA START ENABLE 2 MISSING
6 |EA2 PERDIDA EMERGENCY STOP
7 |PERDA PAINEL Reservado
8 |SOBRETEMP DISP PRIMEIRO ARRANQ
9 [TEMP MOTOR Reservado
10 |Reservado CURVA CARGA UTIL
11 |BLOQUEIO MOTOR ATRASO ARRANQ
12 |AUTOREARME Reservado
13 |ALTERARAUTOM
14 |BLOQUEIO PFA |
15 |Reservado
0309 |PALAVRA ALARME 2 -

Copia de leitura da PALAV ALARME 3.

* Veja o parametro 0308.
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Grupo 04: HISTORICO FALHAS

Este grupo guarda o histérico recente das falhas registadas no
conversor.

cad.

Descricéao Gama

0401

ULTIMA FALHA codigos de falha (ecrés
da consola como texto)

0 = Limpa o historico da falha (no painel = SEM REGISTO).

n = Cadigo da ultima falha registada.

» O codigo da falha é exibido como um nome. Veja a sec¢cdo na pagina
355 sobre os cédigos e os nomes das falhas. O nome da falha
apresentado para este parametro pode ser mais curto que o nome
correspondente na lista de falhas, que apresenta os nomes como
estes sdo apresentados no ecra de falha.

0402

TEMPO FALHA 1 data dd.mm.yy/
tempo arranque em dias

Dia no qual ocorreu a ultima falha. Como:

» Data — se o relogio estiver a funcionar em tempo real

* NuUmero de dias a seguir a alimentacdo — se o relégio ndo estiver a
ser usado, ou nao tiver sido ajustado.

0403

TEMPO FALHA 2 Hora hh.mm.ss

Hora em que ocorreu a ultima falha. Como:

» Tempo real, em formato hh:mm:ss — se o relogio estiver a funcionar.

* A hora desde a ultima alimentacdo (menos o total de dias registados
em 0402), em formato hh:mm:ss — se o reldgio ndo estiver a ser
usado, ou nao tiver sido ajustado.

0404

VELOC NA FALHA
Velocidade do motor (rpm) quando se registou a ultima falha.

0405

FREQ NA FALHA
Frequéncia (Hz) quando se registou a ultima falha.

0406

TENS NA FALHA
Tensédo bus CC (V) quando se registou a ultima falha.

0407

CORR NA FALHA
Corrente do motor (A) quando se registou a ultima falha.

0408

BIN NA FALHA
Binario do motor (%) quando se registou a ultima falha.

0409

ESTADO NA FALHA
Estado do conversor (palavra cédigo hex) na dltima falha.

0410

ED 1-3 NA FALHA 000...111(binario)
Estado das entradas digitais 1...3 quando se registou a ultima falha.

Lista de parametros e descri¢oes 171




Manual do Utilizador do ACH550-01

Cdéd. |Descricéo Gama

0411 [ED 4-6 NA FALHA 000...111(binario)
Estado das entradas digitais 4...6 quando se registou a ultima falha.

0412 [FALHA ANT 1 como Par.0401
Caddigo de falha da segunda ultima falha. So de leitura.

0413 [FALHA ANT 2 como Par.0401
Caodigo de falha da terceira ultima falha. S6 de leitura.
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Grupo 10: COMANDO

Este grupo:

» Este grupo define as fontes externas (EXT1, e EXT2) para 0s
comandos que actuam no arranque, paragem e sentido de
rotacao.

» Fixa o sentido ou activa o controlo do sentido de rotacao.
Para optar entre os dois locais externo, use o proximo grupo,
parametro 1102.

Cdéd. |Descricéo Gama

1001 [COMANDOS EXT1 0..14

Define o local de controlo externo 1 (ExT1) — a configuracéo dos
comandos de arranque, paragem e sentido.

0 = NAO SEL — Sem fonte externa de arranque, paragem e sentido.
1 = ED1 — Arranque/Paragem dois-fios.

» Arranque/Paragem atraves da entrada digital ED1 (ED1 activa =
Arrancar; ED1 desactivada = Parar).

* O parametro 1003 define o sentido. A seleccao de 1003 =3
(PEDIDO) € igual a 1003 = 1 (DIRECTO).

2 = ED], 2 — Arranque/Paragem, Sentido dois-fios.

» Arranque/Paragem atraveés da entrada digital ED1 (ED1 activa =
Arrancar; ED1 desactivada = Parar).

* Controlo de sentido [necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO)]
atraves da entrada digital ED2 (ED2 activa = Inverso; desactivada =
Directo)

3 = ED1P, 2P — Arranque/Paragem trés-fios.

» Comandos de Arranque/Paragem através de botoneiras
normalmente abertas (o P representa “pulsar”).

» Arranque através das botoneiras ligadas a entrada digital ED1. Para
arrancar o conversor, a entrada digital ED2 deve ser activada antes
de pressionar ED1.

* Ligue diversas teclas em paralelo.

» Paragem através das botoneiras nhormalmente fechadas ligadas a
entrada digital ED2.

e Ligue diversas botoneiras de paragem em série. O parametro 1003
define o sentido de rotagéo. A seleccdo de 1003 = 3 (PEDIDO) é igual
a 1003 = 1 (DIRECTO).

4 = ED1P, 2P, 3 — Arranque/Paragem trés-fios.

« Comandos de Arranque/Paragem através de botoneiras, conforme
descrito para ED1P, 2P, 3.

 Controlo de sentido (necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO)
através da entrada digital ED3
(ED3 activa = Inverso; desactivada = Directo).
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5 = ED1P, 2P, 3P — Arranque Directo, Arranque Inverso, e Paragem.

e Comandos de Arranque e Sentido dados em simultaneo com duas
botoneiras separadas (o P representa “pulsar”).

* O comando de Arranque Directo através da botoneira normalmente
aberta ligada a entrada digital ED1. Para arrancar o conversor, a
entrada digital ED3 deve ser activada ao pressionar ED1.

» O comando de Arranque Inverso através da botoneira normalmente
aberta ligada a entrada digital ED2. Para arrancar o conversor, a
entrada digital ED3 deve ser activada antes de pressionar ED2.

* Ligue diversas botoneiras de arranque em paralelo.

» Paragem através das botoneiras normalmente fechadas ligadas a
entrada digital ED3.

* Ligue diversas botoneiras de paragem em serie.

* Necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO).

6 = ED6 — Arranque/Paragem dois-fios.

» Arranque/Paragem através da entrada digital ED6 (ED6 activa =
Arrancar; ED6 desactivada = Parar).

» O parametro 1003 define o sentido. A seleccdo de 1003 =3
(PEDIDO) € igual a 1003 = 1 (DIRECTO)

7 = ED6, 5 — Arranque/Paragem, Sentido dois-fios.

» Arranque/Paragem através da entrada digital ED6 (ED6 activa =
Arrancar; ED6 desactivada = Parar).

O controlo do sentido (necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO))
através da entrada digital ED5.

(ED5 activa = Inverso; desactivada = Directo).
8 = TECLADO - Consola de Operacéo.

» Comandos de Arranque/Paragem e Sentido através da consola de
operacdo quando a EXT1 esta activa.

* Controlo do sentido necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO).

9 = ED1F, 2R — Comandos Arrancar/Parar/Sentido atraves das
combinagdes de ED1 e ED2

 Arranque directo = ED1 activada e ED2 desactivada.

» Arranque inverso = ED1 desactivada e ED2 activada.

» Parar = ED1 e ED2 ambas activadas, ou desactivadas.

* Necessita do parametro 1003 = 3 (PEDIDO).

10 = com — Atribui a Palav Comando de fieldbus como fonte de
comando de arranque/paragem e sentido.

* Os bits 0,1, 2 da Palav Comando 1 (parametro 0301) activam o
comando de arranque/paragem e sentido.

» Para mais instrucdes veja o manual de utilizador de Fieldbus.

11 = FUNCOES TEMP 1 — Atribui controlo Arrancar/Parar as Func Temp 1

( Func Temp activa = ARRANQUE; Func Temp inactiva = PARAR).

« \Veja 0 grupo Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS.

12...14 = FUNCOES TEMP 2...4 — Atribui controlo Arrancar/Parar as Func

Temp 2...4.

* Veja TEMP 1 acima.
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1002

COMANDOS EXT2 0..14

Define o local de controlo externo 2 (ExT2) — configuragdo do comando
de arranque, paragem e sentido.
* Veja o parametro 1001 COMANDO EXT1 acima.

1003

SENTIDO 1.3

Define o controlo do sentido de rotacdo do motor.

1 = DIRECTO — Rotacéo fixa no sentido directo.

2 = INVERSO — Rotacéao fixa no sentido inverso.

3 = PEDIDO — O sentido de rotacao pode ser alterado por comando.
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Grupo 11: SEL REFERENCIAS

Este grupo define:
« Como o conversor opta entre fontes de comando.
» Caracteristicas e fontes para a REF1 e a REF2.

REF1 |
'Painel .
! , [PII01
e e, :REFl —REF1
\Painel REF 2 [P1106 vl
—o...17 | |P1107{ . REF2
g[éé 2UT _lig P1108 PAINEL
: \ Seleccao
------------------------- ' Man/Autom
L IMANUAL|-
R P : —{AUTOM
\Painel REF 1_P1103 ,
: ED Glz P1104|;  |P1102
, - Veloc ;
: EA Const P1105[T|EXT 1
EXT2 EXT 2
PanelRef2 —— |
| —|PL08 &1z PII06 !
ED | Veloc 0..17 P1107|:
EA Const P1108|.
—l19 :
EXT2
Céd. |Descricéo Gama
1101 [SEL REF TECLADO 1=REF 1(Hz/rpm),
2=REF 2

Selecciona a referéncia controlada por modo de controlo local.

1 = REF1 (Hz/rpm) — O tipo de referéncia depende do parametro 9904
MODO CTRL MOTOR.
» Referéncia de velocidade (rpm) se 9904 = 1 (VECTOR: VELOC).
» Referéncia de frequéncia (Hz) se 9904 = 3 (VECTOR: FREQ).

2 = REF2 (%)
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1102

SEL EXT1/EXT2L -6...12

Define a fonte para seleccionar entre os dois locais de controlo externo
EXT1 ou EXT2 e a fonte para o comando de Arranque/Paragem/Sentido
e sinais de referéncia.
0 = EXT1 — Selecciona o local de controlo externo 1 (EXT1).
* Veja o parametro 1001 COMANDO EXT1 para as definicdes do
Arranque/Paragem/Sentido de EXT1.
* Veja o parametro 1103 SELEC REF1 para as definicdes da referéncia
de EXT1.
1 = ED1 — Atribui o controlo a EXT1 ou EXT2 baseado no estado de ED1
(ED1 activa=EXT2; ED1 desactivada = EXT1).
2...6 = EDZ2...ED6 — Atribui 0 controlo a EXT1 ou EXT2 baseado no estado
da entrada digital.
* Veja ED1 acima.
7 = EXT2 — Selecciona o local de controlo externo 2 (EXT2).
* Veja 0 parametro 1002 COMANDO EXTZ2 para as definicbes do
Arranque/Paragem/Sentido de EXT2.
* Veja o0 parametro 1106 SELEC REF2 para as definicdes da referéncia
de EXTZ2.
8 = com — Atribui o controlo do conversor através do local de controlo
externo EXT1 ou EXT2 baseado na palavra de controlo de fieldbus.
O bit 5 da Palav de Comando 1 (parametro 0301) define o local de
controlo externo activo (EXT1 ou EXT2).
* Para instru¢ces mais detalhadas veja o manual de utilizador de
Fieldbus.
9 = TEMP 1 — Atribui o controlo a EXT1 ou EXT2 baseado no estado de
Temp ( Temp activado = EXT2; Temp desactivado = EXT1).
* Veja Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS.
10....12 = TEMP 2...4 — Atribui o controlo a EXT1 ou EXT2 baseado no
estado de Temp.
* Veja TEMP 1 acima
-1 = ED1(INV) — Atribui o controlo a EXT1 ou EXT2 baseado no estado de
ED1 (ED1 activa = EXT1; ED1 desactivada = EXT2).
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Atribui 0 controlo a EXT1 ou EXT2 baseado
no estado da entrada digital seleccionada.
* Veja ED1(INV) acima.
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1103 |[SELEC REF1 0...17
Selecciona a fonte do sinal para a referéncia externa REF1.
0 = TECLADO — Define a consola de operacdo como fonte de referéncia.
1 = eal — Define a entrada analdgica 1 (EA1) como fonte de referéncia.
2 = EA2 — Define a entrada analdgica 2 (EA2) como fonte de referéncia.
3 = EAL/J0YST — Define a entrada analdgica 1 (EAL), configurada para
operacéo com joystick, como fonte de referéncia.
* O sinal de entrada minimo opera o conversor a referéncia maxima
no sentido inverso. Para definir o minimo use o parametro 1104.
O sinal de entrada maximo opera o conversor a referéncia maxima
no sentido directo. Para definir o maximo use o par. 1105.
* Requer o parametro 1003=3 (PEDIDO).

&AVISO! Devido ao valor inferior dos comandos da gama de
referéncia em operacao inversa, ndo use 0 V como valor inferior. Ao
fazé-lo significa que se o sinal de controlo se perde (que é uma
entrada de 0 V) o resultado € operacao inversa. Em vez disso, use
0 seguinte ajuste para que a perda da entrada analdgica dispare
uma falha, e pare o conversor:

 Ajuste o parametro 1301 EA1 MINIMO (1304 EA2 MINIMO) a 20% (2 V
ou 4 mA).

* Ajuste o parametro 3021 LIMITE FALHA EAL para um valor 5% ou
superior.

* Ajuste o parametro 3001 FUNGAO EA<MIN paral (FALHA).

REF EXT 1 MAX 3

REF EXT 1 MINA

- REF EXT 1 MIN—

- EXT REF 1 MAX

v
2V /4 mA

0V/0mA REF EXT 1 MIN

-REF EXT 1 MIN
Histerese 4 % da Escala Total
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4 = eaA2/30YST — Define a entrada analdgica 2 (EA2), configurada para
operacdo com joystick, como fonte de referéncia.
* Veja a descricdo acima (EA1/JOYST).

5 = ED3U,4D(R6) — Define a entrada digital como fonte de referéncia de
velocidade (controlo potenciémetro do motor).

* A entrada digital ED3 aumenta a velocidade (o U representa “up”).

* A entrada digital ED4 diminui a velocidade (o D representa “down”).

* O comando de Paragem repde a referéncia para zero (0 R
representa “reset”).

» O parametro 2205 TEMPO ACEL 2 controla a gama de alteracdo do
sinal de referéncia.

6 = ED3U,4D — Igual ao anterior (ED3U,4D(R)), excepto:

* O comando de Paragem né&o repde a referéncia para zero. A
referéncia € guardada.

* Quando o conversor arranca, o0 motor acelera (com a rampa de
aceleracédo seleccionada) até a referéncia guardada.

7 = ED5U,6D — Igual ao anterior (ED3U,4D), excepto que ED5S e ED6 sdo
as entradas digitais usadas.

8 = com — Define o fieldbus como fonte de referéncia.

9 = com+EAL — Define a combinacao do fieldbus e da entrada analdgica
1 (EA1) como fonte de referéncia. Veja Correccdo da Referéncia da
Entrada Analdgica na pagina 180.

10 = coM*EAl — Define a combinacéo do fieldbus e da entrada
analégica 1 (EA1) como fonte de referéncia. Veja Correccao da
Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 180.

11 = ep3u, 4D(RNC) — Igual a ED3U,4D(R) acima, excepto que:

* Alterar a fonte de controlo (EXT1 para EXT2, EXT2 para EXT1, LOC
para REM) nao copia a referéncia.

12 = ep3u,4D(NC) — Igual a ED3U,4D acima, excepto que:

* Alterar a fonte de controlo (EXT1 para EXT2, EXT2 para EXT1, LOC
para REM) ndo copia a referéncia.

13 = ED5U,6D(NC) — Igual a ED3U,4D acima, excepto que:

* Alterar a fonte de controlo (EXT1 para EXT2, EXT2 para EXT1, LOC
para REM) ndo copia a referéncia.

114 = EA1+EA2 — Define a combinacao da entrada analogica 1 (EAL) e
entrada analdgica 2 (EA2) como fonte de referéncia. Veja Correccéo
da Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 180.

15 = EA1*EA2 — Define a combinacéo da entrada analdgica 1 (EAL) e
entrada analdgica 2 (EA2) como fonte de referéncia. Veja Correccao
da Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 180.

16 = EA1-EA2 — Define a combinacado da entrada analdgica 1 (EAL) e
entrada analdgica 2 (EA2) como fonte de referéncia. Veja Correccao
da Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 180.

17 = eal/EA2 — Define a combinacdo da entrada analdgica 1 (EAl) e

entrada analdgica 2 (EA2) como fonte de referéncia. Veja Correccéo

da Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 180.
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20 = TECLADO(RNC) — Define a consola de operagcéo como a fonte de
referéncia. Um comando de paragem repde a referéncia para zero (0
R significa repor). Alterar a fonte de controlo (EXT1 para EXT2, EXT2
para EXT1) ndo copia a referéncia.

21 = TECLADO(NC) — Define a consola de operacao como fonte de
referéncia. Um comando de paragem néo repde a referéncia para
zero. A referéncia é guardada. Alterar a fonte de controlo (EXT1 para
EXT2, EXT2 para EXT1) nao copia a referéncia.

Correccéo da Referéncia da Entrada Analogica

Para os valores do parametro 9, 10, e 14...17 use a formula da tabela
seguinte.

Ajuste valor |Calculo dareferéncia de EA
C+B C valor + (B valor - 50% do valor de referéncia)

C=*B C valor * (B valor / 50% do valor de referéncia)
C-B (C valor + 50% do valor de referéncia)- B valor
C/B (C valor * 50% do valor de referéncia) / B valor
Onde:
e C = Valor prlnC|paI 1204
de referéncia 17 (/)
(= com para os 100 T —_
valores 9, 10 e
= EAl para os I i
valores 14...17). Io~\N_ A9 14 (+)
« B = Referéncia de 60 ’
correcgao 404 - — — — - - == L — —="10,15 (%)
(= EAL para os
valores 9, 10 e 20-{- - - - - = R~ --
= EA2 para valores 16 ()
14...17). 00 10100/ o
Exemplo: 0

A figura apresenta as

curvas da fonte de referéncia dos ajustes dos valores 9, 10, e14...17,
onde:

C = 25%.

P 4012 PTO AJUSTE MIN = 0.

P 4013 PTO AJUSTE MAX = 0.

B varia ao longo do eixo horizontal.

180 Lista de parametros e descricoes




Manual do Utilizador do ACH550-01

Cod.

Descricao Gama

1104

MIN REF1 0...500 Hz/0...30000 rpm

Define o minimo para a referéncia externa 1.

« O sinal minimo da entrada analégica (como percentagem do sinal
completo em volts ou amperes) corresponde a MIN REF1 em Hz/rpm.

* O parametro 1301 EAL1 MINIMO ou 1304 EA2 MINIMO ajusta o sinal
minimo da entrada analdgica.

» Estes parametros (referéncia e ajustes analdgicos min. e max.)
fornecem ajuste offset e escala para referéncia.

1105

MAX REF1 0...500 Hz/0...30000 rpm

Define 0 maximo para a referéncia externa 1.

» O sinal maximo da entrada analdgica (como percentagem do sinal
completo em volts ou amps) corresponde a MAX REF1 em Hz/rpm.

* O parametro 1302 EA1 MAXIMO ou 1305 EA2 MAXIMO ajusta o sinal
maximo da entrada analogica.

A Ref. ext

P 1105
(MAX)

P 1104 | Sinal entrada
(MIN) | analégica
P 1301 ou P 1302 ou
P 1304 P 1305
Ref. ext
A
P 1104 |
(MIN)

P1105 | _ _ _ __ _ 2N
(MAX) | Sinal entrada
| analggica
P1301ou P 1302ou

P 1304 P 1305
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1106

SELEC REF2 0...17,19...21

Selecciona a fonte do sinal para a referéncia externa REF2.

0...17 — Igual ao parametro 1103 SELEC REF1.

19 = saI PID1 — A referéncia é tirada da saida PID1. Veja o Grupo 40:
PROCESSO PID CONJ1 e Grupo 41: PROCESSO PID CONJ2.

20...21 — lgual ao parametro 1103 REF1 SELECT.

___________

. Se PFA é usado .

19=pip1 |—p{ SEL LIMITE |
REF2 . MAX (1107, 1108) || PFA |

1...17 !
20...21 —» MIN (1107, 1108)

___________

1107

MIN REF2 0...100%
(0...600% para binério)

Define o minimo para a referéncia externa 2.

« O sinal minimo da entrada analdgica (em volts ou amperes)
corresponde a MIN REF2 em %.

* O parametro 1301 EAL1 MINIMO ou 1304 EA2 MINIMO ajusta o sinal
minimo da entrada analogica.

» Este parametro ajusta a referéncia minima de frequéncia.

» O valor é uma percentagem da:
- frequéncia ou da velocidade maxima.
- referéncia maxima do processo.
- binario nominal.

1108

MAX REF2 0...100%
(0...600% para binario)

Define o0 maximo para a referéncia externa 2.

* O sinal maximo da entrada analdgica (em volts ou amperes)
corresponde a MAX REF2 em Hz.

* O parametro 1302 EA1 MAXIMO ou 1305 EA2 MAXIMO ajusta o sinal
maximo da entrada analogica.

» O valor é uma percentagem da:
- frequéncia ou da velocidade maxima.
- referéncia maxima do processo.
- binario nominal.
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Grupo 12: VELOC CONSTANTES

Este grupo define um conjunto de velocidades constantes.Em geral
* Pode programar até 7 velocidades constantes, de 0...500 Hz ou
0...30000 rpm
e Os valores devem ser positivos (Nao use valores negativos para
veloc const).
* As seleccdes de velocidade constante sdo ignoradas se:
- 0 controlo de binério esta activo, ou
- 0 conversor esta em modo de controlo local, ou
- 0 PFA (Controlo de Bombas-Ventilagéo) esta activo

Nota: O parametro 1208 VELOC CONST 7 também funciona como a
chamada velocidade de falha que pode ser activada se o sinal de
controlo se perder. Consulte o parametro 3001 FUNGCAO EA<MIN,
parametro 3002 ERR COM PAINEL € 3018 FUN FALHA COM.

cad.

Descricéao Gama

1201

SEL VEL CONST -14...19

Define as entradas digitais usadas para seleccionar as Velocidades

Constantes. Consulte a introducao.

0 = NAO SEL — Inibe a fun¢ao de velocidade constante.

1 = epl — Selecciona Veloc Constante 1 com a entrada digital ED1.

» Entrada digital activa = Veloc Constante 1 activa.

2...6 = ED2...ED6 — Selecciona Veloc Const 1 com a entrada digital

EDZ2...EDG.

* Veja acima.

7 = ED1,2 — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes (1...3)

usando ED1 e ED2.

» Usa duas entradas digitais, conforme definido abaixo (0 = ED
desactivada, 1 = ED activada):

ED1| ED2 Funcéo
0 0 |Sem velocidade constante
1 0 [Velocidade constante 1 (1202)
0 1 [Velocidade constante 2 (1203)
1 1 [Velocidade constante 3 (1204)

» Pode ser ajustada como velocidade de falha, a qual é activada se o
sinal de controlo for perdido. Consulte o parametro 3001 FUNCAO
EA<MIN e parametro 3002 ERR COM PAINEL.
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8 = ED2,3 — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes (1...3)
usando ED2 e ED3.
 Para o codigo veja acima (ED1,2).
9 = ED3,4 — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes (1...3)
usando ED3 e ED4.
 Para o cédigo veja acima (ED1,2).
10 = ED4,5 — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes (1...3)
usando ED4 e ED5.
 Para o cédigo veja acima (ED1,2).
11 = ED5,6 — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes (1...3)
usando ED5 e ED6.
 Para o cédigo veja acima (ED1,2).
12 = eDp1,2,3 — Selecciona uma de sete Velocidades Constantes (1...7)
usando ED1, ED2 e ED3.
» Usa trés entradas digitais, conforme definido abaixo (0 = ED
desactivada, 1 = ED activada):
ED1| ED2 | ED3 Funcao
0 0 0 |Sem velocidade constante
Velocidade constante 1 (1202)
Velocidade constante 2 (1203)
Velocidade constante 3 (1204)
Velocidade constante 4 (1205)
Velocidade constante 5 (1206)
Velocidade constante 6 (1207)

Velocidade constante 7 (1208)

R ol k| ok ol
R R ol ol ko
R R R R ol olo

13 = ED3,4,5 — Selecciona uma de sete Velocidades Constantes (1...7)
usando ED3, ED4 e EDb.
 Para o cédigo veja acima (ED1,2,3).

14 = ED4,5,6 — Selecciona uma de sete Velocidades Constantes (1...7)
usando ED5, ED6 e EDY.
 Para o cédigo veja acima (ED1,2,3).

15...18 = TEMP 1...4 — Selecciona a Velocidades Constante 1 quando a
Funcdo Temp esta activa.
* Veja Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS.

19 =TEMP 1 & 2 - Selecciona uma velocidade constante dependendo
do estado dos Temporizadores 1 e 2. Veja o Parametro 1209.

-1 = ED1(INV) — Selecciona a Velocidade Constante 1 com a entrada
digital ED1.
» Operacéao inversa: entrada digital desactivada = Velocidade

Constante 1 activada.

-2...- 6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Selecciona a Velocidade Constante 1
com a entrada digital.
* Veja acima.

184

Lista de parametros e descricoes




Manual do Utilizador do ACH550-01

Cdéd. |Descricéo Gama

-7 = ED1,2(INV) — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes
(1...3) usando ED1 e ED2.
A operagédo inversa usa duas entradas digitais, conforme definido
abaixo (0 = ED desactivada, 1 = ED activada):

ED1| ED2 Funcéo
1 1 |Sem velocidade constante
0 1 |Velocidade constante 1 (1202)
1 0 |Velocidade constante 2 (1203)
0 0 |Velocidade constante 3 (1204)

-8 = ED2,3(INV) — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes
(1...3) usando ED2 e ED3.
 Para o cddigo veja acima (ED1,2(INV)).

-9 = ED3,4(INV) — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes
(1...3) usando ED3 e ED4.
 Para o cddigo veja acima (ED1,2(INV)).

-10 = ED4,5(INV) — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes
(1...3) usando ED4 e ED5.
 Para o cddigo veja acima (ED1,2(INV)).

-11 = ED5,6(INV) — Selecciona uma de trés Velocidades Constantes
(1...3) usando ED5 e ED6.
 Para o cddigo veja acima (ED1,2(INV)).

-12 = ED1,2,3(INV) — Selecciona uma de sete Velocidades Constantes
(1...7) usando ED1, ED2 e ED3.
* A operagédo inversa usa duas entradas digitais, conforme definido

abaixo (0 = ED desactivada, 1 = ED activada):

ED1|ED2|ED3 Funcéo

1 1 | 1 |Sem velocidade constante

0 1 1 |Velocidade constante 1 (1202)
1 0 1 |Velocidade constante 2 (1203)
01| O 1 |Velocidade constante 3 (1204)
1 1 | O |Velocidade constante 4 (1205)
0 1 | 0 |Velocidade constante 5 (1206)
1 0 | O |Velocidade constante 6 (1207)
O | O | O |Velocidade constante 7 (1208)

-13 = ED3,4,5(INV) — Selecciona uma de sete Velocidades Constantes
(1...7) usando ED3, ED4 e ED5.
 Para o cddigo veja acima (ED1,2,3(INV)).

-14 = ED4,5,6(INV) — Selecciona uma de sete Velocidades Constantes
(1...7) usando ED4, EDS e ED6. Para o codigo veja acima
(ED1,2,3(INV)).
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1202 [VEL CONST 1 0...30000 rpm/
Define o valor para a Vel Const 1. 0...500 Hz

* A gama e as unidades dependem do parametro 9904 MODO CTRL
MOTOR.

* Gama: 0...30000 rpm quando 9904 = 1 (VECTOR: VELOC).

e Gama: 0...500 Hz quando 9904 = 3 (ESCALAR: FREQ).

1203

1208

VEL CONST 2...VEL CONST 7 0...30000 rpm
Cada um define um valor para uma Vel.Const.  0...500 Hz
Veja acima VEL CONST 1.

1209

SEL MODO TEMP 1=EXT/CS1/2/3
2=CS1/2/3/4
Define modo da velocidade constante, activada pelo temporizador. O
temporizador pode ser usado para alternar entre referéncia externa e
um maximo de 3 velocidades constantes ou alternar entre 4 velocidade
constantes seleccionaveis: ex.: 1, 2,3 e 4.
1 = eExT/cs1/2/3 - Selecciona uma velocidade externa quando o
temporizador ndo esta activo: selecciona a veloc. constante 1 apenas
guando o temporizador 1 esta activo, selecciona a veloc. constante 2
apenas quando o temporizador 2 esta activo e selecciona a veloc.
constante 3 quando os temporizadores 1 e 2 estao activos.

TEMPL1 | TEMP2 Funcéo
0 0 |Referéncia externa
1 0 |Veloc. constante 1(1202)
0 1 |Veloc. constante 2 (1203)
1 1 |Veloc. constante 3 (1204)

2 = cs1/2/3/4 - Selecciona a velocidade constante 1 quando nao
existem temporizadores activos, selecciona a velocidade constante 2
apenas quando o temporizador 1 esta activo, selecciona a velocidade
constante 3 apenas quando o temporizador 2 esta activo e selecciona a
velocidade constante 4 quando ambos os temporizadores estao
activos.

TEMP1 | TEMP2 Funcao
0 0 |Veloc. constante 1 (1202)
1 0 |Veloc. constante 2 (1203)
0 1 |Veloc. constante 3 (1204)
1 1 |Veloc. constante 4 (1205)
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Grupo 13: ENT ANALOGICAS
Este grupo define os limites e a filtragem para as entradas

analogicas.
Cdod. |Descricéo Gama
1301 |[EA1 MINIMO 0...100%

Define o valor minimo da entrada analdgica.

» Define o valor como percentagem da gama completa de sinal
analogico. Veja o exemplo abaixo.

« O sinal analégico minimo corresponde a 1104 MIN REF1 ou 1107 MIN
REF2.

* A EA MINIMO ndo pode ser maior que a EA MAXIMO.

» Estes parametros (referéncia e os ajustes analégicos min. e max.)
fornecem a escala e o0 0 ajuste offset para a referéncia.

* Veja a figura no parametro 1104.

Exemplo. Para definir o valor minimo da entrada analogica para 4 mA:

» Configure a entrada analdgica para 0...20 mA sinal de corrente..

* Calcule o minimo (4 mA) como percentagem da gama completa (20
mA) =4 mA /20 mA - 100% = 20%.

1302 [EA1 MAXIMO 0...100%

Define o valor maximo da entrada analdgica.
» Define o valor como percentagem da gama completa de sinal

analdgico.
O sinal analégico maximo corresponde a 1105 MAX REF1 ou 1108 MAX
REF2.
* Veja a figura no parametro 1104.
1303 [FILTRO EA1 0..10s
Define a constante de tempo do filtro para a entrada analdgica 1 (EAL).
» O sinal filtrado alcanca 63% da alteracéo dentro do tempo
especificado.
(%] 4 Sinal sem filtro
100 + /
63T~ / \ Sinal filtrado
|
|
|
; >t

———

Constante de tempo
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1304 [EA2 MINIMO 0...100%

Define o valor minimo da entrada analdgica.
* Veja EAL1 MINIMO acima.

1305 [EA2 MAXIMO 0...100%

Define o valor maximo da entrada analdgica.
* Veja EA1 MAXIMO acima.

1306 [FILTRO EA2 0..10s
Define a constante de tempo do filtro para a entrada
analdgica 2 (EA2).

* Veja FILTRO EAL acima.

188 Lista de parametros e descricoes




Manual do Utilizador do ACH550-01

Grupo 14: SAIDAS RELE

Este grupo define a condi¢do que activa cada uma das saidas a
relé.

Cod.

Descricao Gama

1401

SAIDA RELE 1 0...47

Define o evento ou condi¢do que activa o relé 1 — o que significa saida
arelé 1.
0 = NAO SEL — O relé nao € usado ou esta desligado.
1 = PRONTO — Energiza o relé quando o conversor esta pronto para
funcionar. Necessita:
Do sinal de Permissao Func presente.
* Que nao existam falhas.
* Que a tenséo de alimentacéo esteja dentro da gama.
* Que o comando de Paragem de Emergéncia nao esteja ligado.
2 = FUNC — Energiza o relé quando o conversor esta em funcionamento.
3 = FALHA (-1) — Energiza o relé quando é aplicada poténcia. Desliga
guando a falha ocorre.
4 = FALHA — Energiza o relé quando a falha esta activa.
5 = ALARME — Energiza o relé quando um alarme est4 activo.
6 = INVERSO — Energiza relé quando o motor roda em sentido inverso.
7 = ARRANQUE — Energiza o relé quando o conversor recebe um
comando de arranque (mesmo que o sinal de Permissdo Func nao
esteja presente). Desliga o relé quando o conversor recebe um
comando de paragem ou quando ocorrer uma falha.
8= SOBRE SUPRV1 — Energiza o relé quando o primeiro parametro
supervisionado (3201) exceder o limite (3203).
* VVeja 0 Grupo 32: SUPERVISAO.
9 = suUB SUPRV1- Energiza o relé quando o primeiro parametro
supervisionado (3201) estiver abaixo do limite (3202).
* VVeja 0 Grupo 32: SUPERVISAO.
10 = SOBRE SUPRV2 — Energiza o relé quando o segundo parametro
supervisionado (3204) exceder o limite (3206).
« \Veja 0 Grupo 32: SUPERVISAO.
11 = suB SUPRV2 — Energiza o relé quando o segundo parametro
supervisionado (3204) estiver abaixo do limite (3205).
« VVeja 0 Grupo 32: SUPERVISAO.
12 =SOBRE SUPRV3 — Energiza o relé quando o terceiro parametro
supervisionado (3207) exceder o limite (3209).
« VVeja 0 Grupo 32: SUPERVISAO.
13 =suB SUPRV3 — Energiza o relé quando o terceiro parametro
supervisionado (3207) estiver abaixo do limite (3208).

* Veja 0 Grupo 32: SUPERVISAO.
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14 = NO PTO AJUST — Energiza o relé quando a saida de frequéncia for
igual a referéncia de saida.

15 = FALHA (RST) — Energiza o relé quando o conversor estiver em
condicdo de falha e rearmar apos o atraso de auto-rearme
programado.

* Veja 0 parametro 3103 ATRASO.

16 = FAL/ALARME — Energiza o relé quando ocorre uma falha ou alarme.

17 = CTRL EXT— Energiza o relé quando é seleccionado o controlo
externo.

18 = SEL REF 2 — Energiza o relé quando a EXT2 é seleccionada.

19 = FREQ CONST — Energiza o relé quando é seleccionada uma
velocidade constante.

20 = PERDA REF — Energiza o relé quando ou a referéncia ou o local de
controlo activo séo perdidos.

21 = SOBRECORRENTE — Energiza o relé quando ocorre uma falha ou
alarme de sobrecorrente.

22 = SOBRETENSAO — Energiza o relé quando ocorre uma falha ou
alarme de sobretenséo.

23 = TEMP ACCION— Energiza o relé quando occore uma falha ou alarme
de sobretemperatura do conversor ou da carta de controlo.

24 = SUBTENSAO — Energiza o relé quando ocorre uma falha ou alarme
de subtenséo.

25 = PERDA EALl — Energiza o relé quando o sinal EAL é perdido.

26 = PERDA EA2 — Energiza o relé quando o sinal EA2 é perdido.

27 = TEMP MOTOR — Energiza o relé quando ocorre um alarme ou falha
de sobretemperatura no motor.

28 = BLOQUEIO — Energiza o relé quando existe um alarme ou falha de
travagem.

30 = DORMIR PID — Energiza o relé quando a funcdo DORMIR PID esta
activa.

31 = PFA — Use o relé para Arrancar/Parar o motor em controlo PFA.
(veja o Grupo 81: CONTROLO PFA).

» Use esta opcdo s6 com o controlo PFA.
* A seleccao é activada / desactivada quando o conversor ndo esta a
funcionar.

33 = FLUX PRONTO — Energiza o relé quando o motor € magnetizado e
capaz de fornecer binario nominal (o motor alcangou o binario
nominal por magnetizagao).

34 = UTIL S2 — Energiza o relé quando o parametro UTIL CONJ2 esta
activo.
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5 = comM — Energiza o relé baseado na entrada de comunicacao por
fieldbus.
* O fieldbus grava o cddigo binario no parametro 0134 que pode
energizar o relé 1...relé 6 de acordo com o seguinte

Par. 0132 Binario SR6 | SR5 | SR4 | SR3 | SR2 | SR1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

» 0 = Desliga relé, 1 = Energiza relé.
36 = com(-1) — Energiza o relé baseado na entrada de comunicacéo
por fieldbus.
* O fieldbus escreve o cédigo do binario no parametro 0134 que pode
energizar o relé 1...relé 6 de acordo com o seguinte.
* 0 = Desligarelé, 1 = Energiza relé

Par. 0134 Binario SR6 | SR5 | SR4 | SR3 | SR2 | SR1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0

37 = FUNC TEMP 1 — Energiza o relé quando a FuncadoTemp 1 esta
activa.
« Veja 0 Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS.

38...40 = FUNC TEMP 1 — Energiza o relé quando a Fungédo Temp 1 esta
activa.
* Veja TEMP 1 acima.

41 = DISP MNT VENT - Energiza o relé quando o contador do ventilador
de refrigeracéo é activado.

42 = DISP MNT ROTAG - Energiza o relé quando o contador de rotacdes é
activado.

43 = DISP MNT H FUNC - Energiza o relé quando o contador de tempo de
funcionamento é activado.

44 = DISP MNT MWH - Energiza o relé quando o contador de consumo de
energia é ativado.

45 = OVERRIDE - Energiza o relé quando a funcao override é activada.

46 = ATR ARRANQUE — Energiza o relé quando o atraso arranque esta
activo.

47 = CURVA CARG UTIL C — Energiza o relé quando ocorre uma falha ou
alarme da curva de carga do utilizador.
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1402

SAIDA RELE 2 0...47

Define o evento ou condi¢do que activa o relé 2 — o que significa saida
arelé 2.
* Veja 1401 SAIDA RELE 1.

1403

SAIDA RELE 3 0..47

Define o evento ou condi¢do que activa o relé 3 — o que significa saida
arelé 3.

* Veja 1401 SAIDA RELE 1.

1404

ATRASO LIG SR 1 0...36

Define o atraso de
ligacdo para o relél. Controlo evento4
» Os atrasos on/off

sao ignorados | |

quando a saida a Estado relé , |
relé 1401 é definida |

para PFA. 1404 EM ATRASO 1405 SEM ATRASO
1405 |ATRASO DESL SR1 0...3600 s

Define o atraso de desligar para o relé 1.
» Os atrasos ligado/desligado séo ingorados quando a saida a relé
1401 é definida para PFA.

1406

ATRASO LIG SR2 0...3600 s

Define o atraso de ligacéo para o relé 2.
* Veja ATRASO LIG SR1.

1407

ATRASO DESL SR2 0...3600 s

Define o atraso de desligar para o relé 2.
* Veja ATRASO DESLIG SR1.

1408

ATRASO LIG SR3 0...3600 s

Define o atraso de ligacéo para o relé 3.
* Veja ATRASO LIG SR1.

1409

ATRASO DESL SR3 0...3600 s

Atraso de desligar para o relé 3.
* Veja ATRASO DESLIG SR1.

1410

1412

SAIDA RELE 4...6 0..47

Define o evento ou condi¢cdo que activa o relé 4...6 — o que significar
saidas arelé 4...6.
* Veja 1401 SAIDA RELE 1

1413

ATRASO LIG SR4 0...3600 s

Define o atraso de ligacéo para o relé 4.
* Veja ATRASO LIG SR1.
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1414 |ATRASO DESL SR4 0...3600 s

Define o atraso de desligar para o relé 4.
* Veja ATRASO DESLIG SR1.

1415 |ATRASO LIG SR5 0...3600 s

Define o atraso de ligacéo para o relé 5.
* Veja ATRASO LIG SR1.

1416 |ATRASO DESL SR5 0...3600 s

Define o atraso de desligar para o relé 5.
* Veja ATRASO DESLIG SR1.

1417 |ATRASO LIG SR6 0...3600 s

Define o atraso de ligacéo para o relé 6.
* Veja ATRASO LIG SR1.

1418 |ATRASO DESL SR6 0...3600 s

Define o atraso de desligar para o relé 6.
* Veja ATRASO DESLIG SR1
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Grupo 15: SAIDAS ANALOGICAS

Este grupo define as saidas analdgicas do conversor (sinal de

corrente). As saidas analogicas podem ser:

» qualquer parametro do grupo de dados de operacédo Grupo
01: DADOS OPERACAO

* limitadas a valores minimos e maximos de saida de corrente.

» escaladas (e/ou invertidas) pela definicdo dos valores
minimos e maximos da fonte do parametro (ou contetdo). A
definicdo de um valor maximo (parametro 1503 ou 1509) é
inferior ao conteudo do valor minimo (parametro 1502 ou
1508) resulta numa saida invertida.

» filtradas

Cod.

Descricao Gama

1501

SEL CONTEUDO SA1 99...159

Define o contetdo da saida analogica SAL.

99 = EXCITE PTC— Fornece uma fonte de corrente para o sensor tipo
PTC. Saida = 1.6 mA. Veja o Grupo 35: MED TEMP MOTOR.

100 = excITE PT100 — Fornece uma fonte de corrente para o sensor tipo
Pt100. Saida = 9.1 mA. Veja o Grupo 35: MED TEMP MOTOR.

101...159 — A saida corresponde a um parametro no Grupo 01: DADOS
OPERACAO.

» Parametro definido pelo valor (valor 102 = parametro 0102)
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Cod.

Descricao Gama

1502

CONTEUDO MIN SA1 -

Define o valor AsSA (MA)
minmo do P1505/{~~~=~~-~~~~~
o P 1511
» O conteudo é o °
parametro
seleccionado
pelo parametro

1501 P 1504 /|
O valor minimo P 1510 |

significa o P 1502/ 1508
conteddo minimo P 1503/ 1509

que sera

convertido numa  p 1505 ;4 SA (MA)

saida analdgica. P 1511
» Estes

parametros

(conteudo e

ajustes de

corrente min. e

max.) fornecem P 1504 /-

uma escala e P 1510

ajuste offset para

a saida. Veja a
figura. P 1503 /1509

CONT SA

|
|
: | CONT SA

P 1502 / 1508

1503

CONTEUDO MAX SA1

Define o valor maximo do conteudo.

» O conteudo é o parametro seleccionado pelo par. 1501.

« O valor maximo significa o conteldo maximo que sera convertido
numa saida analogica.

1504 |[SA1 MINIMO 0.0...20.0 mA
Define a corrente minima de saida.

1505 |SA1 MAXIMO 0.0...20.0 mA
Define a corrente maxima de saida.

1506 |[FILTRO SA1l 0.0...10.0 s

Define a constante de tempo de filtro para sAl.

» O sinal filtrado alcanca 63% de uma alteracdo dentro do tempo
especificado

» Veja a figura no parametro 1303.

1507

SL CONTEUDO SA2 99...159
Define o contetido da saida analOgica SA2. Veja SEL CONTEUDO SA1.
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Descricao Gama

1508

CONTEUDO MIN SA2
Define o valor minimo do conteudo. Veja acima CONTEUDO MIN SAL.

1509 |[CONTEUDO MAX SA2
Define o valor maximo do conteldo. Veja acima CONTEUDO MAX SAL.
1510 |SA2 MINIMO 0...20.0 mA
Define a corrente minima de saida. Veja acima SA1 MINIMO.
1511 [SA2 MAXIMO 0...20.0 mA
Define a corrente maxima de saida. Veja acima SA1 MAXIMO.
1512 |[FILTRO SA2 0..10.0s

Define a constante de tempo de filtro para SA2. Veja acima FILTRO SAL.
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Grupo 16: CONTROLOS SISTEMA

Este grupo define a variedade de niveis de bloqueio, rearmes e
permissdes do sistema.

Cdod. |Descricéo Gama

1601 [PERMISSAO FUNC -6...7

Selecciona a fonte do sinal de permisséo de funcionamento. Ver a

figura na pagina 203.

0 = NAO SEL — Permite que o conversor arranque sem sinal externo de
permissao de funcionamento.

1 = epl — Define a entrada digital ED1 como sinal de permisséao de
funcionamento.

* Esta entrada digital deve ser activada para permissao de
funcionamento.

» Se a tenséo cair e desactivar a entrada digital, o conversor para por
inércia e ndo arranca até que o sinal de permissao de
funcionamento rearme.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como sinal de
permissao de funcionamento.

* Veja acima ED1.

7 = coM — Define a Palav Comando de fieldbus como fonte de sinal de
permissao de funcionamento.

* O Bit 6 da Palav Comando 1 (parametro 0301) activa o sinal de
Permissao Func.

* Veja o manual do utilizador de fieldbus para instru¢des detalhadas.

-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como sinal de
permissao de funcionamento.

* Esta entrada digital deve ser desactivada para permissao de
funcionamento.

 Se esta entrada digital esta activa, o conversor para por inércia e
nao arranca até que o sinal de permissao de funcionamento
rearme.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida EDZ2 ...
ED6 como sinal de permissao de funcionamento
* Veja acima ED1(INV).
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1602

BLOQUEIO PARAM 0...2

Determina se a consola de operacéo (teclado do operador) pode mudar

os valores do parametro.

» Este bloqueio nao limita as alteragdes do parametro efectuadas pelas
macros.

» Este bloqueio néo limita as alteragbes do parametro gravadas pelas
entradas de fieldbus.

0 = FECHADO — Nao pode usar a consola de operacao para alterar os
valores do parametro.

» O bloqueio pode ser aberto através de uma password valida para o
parametro 1603.

1 = ABERTO — Pode usar a consola de operacéo para alterar os valores
do parametro.

2 = N GUARDADO - Pode usar a consola de operacéo para alterar 0s
valores do parametro, que ndo podem ser guardados na memoaria
permanente.
 Defina o parametro 1607 GRAVAR PARAM para 1 (GUARDAR) para

guardar as alteracdes dos valores do parametro para a memoria.

1603

PASSWORD 0...65535

A introducéo da password correcta retira o bloqueio do parametro.
* Veja acima o parametro 1602.
» O codigo 358 retira 0 bloqueio.

» Esta entrada € reposta automaticamente para O.
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Cod.

Descricao Gama

1604

SEL REARME FALHA -6...8

Selecciona a fonte para o sinal de rearme de falha. O sinal rearma o
conversor apos um disparo de falha se a causa da falha ja nao existir.
0 = TECLADO — Define a consola de operacdo como Unica fonte de
rearme de falha.
* O rearme de falha é sempre possivel com a consola de operagéo.
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como fonte de rearme de falha.
* A activacao da entrada digital rearma o conversor.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como fonte de
rearme de falha.
* Veja acima ED1.
7 = ARRANQUE/PARAGEM — Define o comando de Paragem como fonte
de rearme de falha.
» N&o use esta opg¢ao quando os comandos de arranque, paragem e
sentido forem fornecidos através de comunicacao por fielbus.
8 = com — Define o fieldbus como fonte de rearme de falha.
» A Palav Comando é fornecida através de comunicacao por fieldbus.
¢ O bit 4 da Palav Comando 1 (parametro 0301) rearma 0 conversor.
-1 = ep1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como fonte de
rearme de falha.
* A desactivagao da entrada digital rearma o conversor.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como fonte de rearme de falha.
* Veja acima ED1(INV).
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Cdod. [Descricéo Gama

1605 [ALT PARAM UTILIZ -6...6
Define o controlo para alteragdo do Conjunto de Parametros do
Utilizador.

* Veja parametro 9902 MACRO.

» O conversor deve ser parado para alterar o Conjunto de Parametros
do Utilizador.

* Durante a alteragcao, o conversor nao arranca.

Nota: Guarde sempre o Conj de Parametros Utiliz depois de alterar
quaisquer definicbes de parametros ou depois de efectuar uma
identificagdo do motor.

» Sempre que a alimentacdo € ciclica, ou o parametro 9902 MACRO €
modificado, o conversor carrega as ultimas definicdes guardadas.
Qualquer alteragéo no Conjunto de Parametros do Utilizador né&o
guardada é perdida.

Nota: O valor deste parametro (1605) ndo esta incluido no Conjunto de
Parametros do Utilizador, e ndo modifica se o Conjunto de
Parametros do Utilizador for modificado.

Nota: Pode usar uma saida a relé para supervisionar a seleccéo do
Conjunto de Parametros do Utilizador 2.

* Veja o0 parametro 1401.

0 = NAO SEL — Define a consola de operacéo (teclado do operador)
como unico controlo para alteracdo do Conjunto de Parametros do
Utilizador (usando o parametro 9902)

1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para alteragao do
Conjunto de Parametros do Utilizador.

» O conversor carrega o Conj 1 de Parametros do Utilizador quando a
ED esta activa.

» O conversor carrega o Conj 2 de Parametros do Utilizador quando a
ED esta inactiva.

* O Conj de Parametros do Utilizador s6 é modificado quando o
conversor esta parado.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo
para alteracéo das definicbes do parametro do utilizador. Veja acima
EDL.

-1 = ep1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo para
alteracéo das definicdes do parametro do utilizador.

» O conversor carrega o Conj 1 de Parametros do Utilizador quando a
ED esta inactiva.

» O conversor carrega o Conj 2 de Parametros do Utilizador quando a
ED esta activa.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como controlo para alteracdo do Conjunto de Parametros
do Utilizador. Veja acima ED1(INV).

200 Lista de parametros e descricoes



Manual do Utilizador do ACH550-01

Cod.

Descricao Gama

1606

BLOQUEIO LOCAL -6...8

Define o controlo para uso do modo LOC. O modo LOC permite o

controlo do conversor a partir da consola de operacgao (teclado do

operador).
» Quando BLOQUEIO LOCAL esté activo, a consola de operacao nao

pode mudar para modo LOC.

0 = NAO SEL — Inibe o bloqueio. A consola de operacéo pode
seleccionar LOC e controlar o conversor.

1 = ED1 — Define a entrada digital ED1 como controlo para definicdo do
bloqueio local.
* A activacao da entrada digital bloqueia o controlo local.
* A desactivacao da entrada digital permite a seleccéo de LOC.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo
para definicdo do bloqueio local.
* Veja acima ED1.

7 = LIG — Define o bloqueio. A consola de operacéo nao pode
seleccionar LOC, e ndo pode controlar o conversor.

8 = com — Define o bit 14 da Palav Comando 1 como controlo para
definicdo do bloqueio local.
» A Palav Comando € fornecida através da comunicacao por fieldbus.
» A Palav Comando é 0301.

-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo para
definicdo do bloqueio local.
A desactivacao da entrada digital bloqueia o controlo local.
* A activacdo da entrada digital permite a selec¢céo de LOC.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como controlo para definicdo do bloqueio local. Veja acima
ED1(INV).

1607

GRAVAR PARAM O0=FEITO, 1=SALVAR

Guarda todos os parametros alterados na memdéria permanente.

» Os parametros alterados através de fieldbus néo séo
automaticamente guardados na memdria permanente. Para guardar,
deve usar este parametro.

e Se 1602 BLOQUEIO PARAM = 2 (N GUARDADO), 0S parametros alterados
a partir da consola de operacéo (teclado do operador) ndo séao
guardados. Para guardar, deve usar este parametro.

* Se 1602 BLOQUEIO PARAM = 1 (ABERTO), 0S parametros alterados a
partir da consola de operacao sao guardados imediatamente na
memaoria permanente.

0 = FEITO — O valor altera automaticamente quando todos os
parametros sdo guardados.

1 = SALVAR — Guarda todos os parametros alterados na memoria
permanente.
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cad.

Descricéo Gama

1608

ARRANQ ACTIV 1 -6...7

Selecciona a fonte para o sinal 1 de activacéo do arranque. Veja a
figura na pagina 203.
Nota: A funcionalidade do arranque activo difere da funcionalidade da
permissao de funcionamento.
0 = NAO SEL - Permite que o conversor arranque sem o sinal externo de
arranque activo.
1 = epl - Define a entrada digital ED1 como sinal 1 de arranque activo.
 Esta entrada digital deve ser activada como sinal 1 de arranque
activo.
» Se a tensao cair e desactivar esta entrada digital, o conversor para
por inércia e exibe o alarme 2021 no ecréd da consola de operacao.
O conversor nao arranca até que o sinal 1 de arranque activo seja
reposto.
2...6 = ED2...ED6 - Define as entradas digitais ED2...ED6 como sinal 1 de

arranque activo.
— Veja acima ED1.

7 = coM - Define a Palav de Comando do fieldbus como fonte do sinal
1 de arranque activo.
— O bit 2 da Palav Comando (parametro 0302) activa o sinal 1 de

arrangue activo.
— Para informagdes mais detalhadas veja o manual de fieldbus.

(-1) = ED1(INV) - Define a entrada digital invertida ED1 como sinal 1 de
arranque activo.
(-2)...(-6) = ED2 (INV)...ED6(INV) - Define as entradas digitais invertidas
EDZ2.... ED6 como sinal 1 de arranque activo.

- Veja acima ED1.
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Cod. |Descrigéo Gama
Conversor On
COMANDO
ARR/PARAG
T (Grupo 10: CO-
| MANDO)
: SINAL ARRANQ
! ACTIVO
! (parametros
| 1608 &1609)
|
| |
| |
1 Relé energizado |
Relé
desligado ARRANQUE
ESTADO RELE
! | (Grupo 14: SAI-
| | DAS RELE)
! Amortecedor 1
|
| |
| |
Amortecedoj | f\mﬁrtdecedor
fechado | | echado
ESTADO
S > RN, AMORTECEDOR
tempo I I tempd
abertura | , fecho
SINAL PERMIS.

FUNC dointerrupt
do amortecedor
quando esta com-

pletamente aberto
(parédmetro 1601)

{ ESTADO MOTOR
—
I Tempo I Conversor !
aceler para por si
(par 2202) mesmo
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Descricéo Gama

1609

ARRANQ ACTIV 2 -6...7
Selecciona a fonte para o sinal 2 de activagao do arranque.

Nota: A funcionalidade do arranque activo difere da funcionalidade da
permissao de funcionamento.

0 = NAO SEL - Permite que o conversor arranque sem o sinal externo de
arranque activo.

1 = epl - Define a entrada digital ED1 como sinal 2 de arranque activo.
Esta entrada digital deve ser activada como sinal 2 de arranque activo.
Se a tensao cair e desactivar esta entrada digital, o conversor para por
inércia e exibe o alarme 2022 no ecré da consola de operacao. O
conversor nao arranca até que o sinal 1 de arranque activo seja
reposto.

2...6 = ED2...EDG6 - Define as entradas digitais ED2...ED6 como sinal 2 de

arranque activo.
— Veja acima ED1.

7 = com - Define a Palav de Comando do fieldbus como fonte do sinal
2 de arranque activo. O bit 3 da Palav Comando 2 (parametro 0302)
activa o sinal 2 de arranque activo. Para informacdes mais detalhadas
veja 0 manual de fieldbus.
(-1) = Ep1(INV) - Define a entrada digital invertida ED1 como sinal 2 de
arranque activo.
(-2)...(-6) = ED2 (INV)...ED6(INV) - Define as entradas digitais invertidas
EDZ2.... ED6 como sinal 2 de arranque activo.

- Veja acima ED1

1610

ALARMES ECRA 0=NAO, 1=SIM

Controla a visibilidade dos seguintes alarmes:
» 2001 SOBRECORRENTE
» 2002 SOBRETENSAO
» 2003 SUBTENSAO
» 2009 SOBRETEMP DISPOSIT
Para mais informacéo, veja a sec¢éo Listagem de alarmes na pagina
365.
0 = NAO — Os alarmes acima sao suprimidos.
1 = sim — Todos os alarmes acima estao activos.
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Cod.

Descricao Gama

1611

VIS PARAMETRO 0=DEFEITO,
1=FLASHDROP

Selecciona a vista de parametros, i.e. quais 0s parametros que sao
exibidos.

Nota: Este parametro é visivel apenas quando € activado pelo
dispositivo FlashDrop opcional. O FlashDrop € desenhado para cépia
rapida de parametros para conversores desligados. Permite a facil
costumizacgédo da lista de parametros, p.ex: parametros seleccionados
que podem ser ocultados. Para mais informacgéo, veja MFDT-01
FlashDrop User’s Manual [3AFE68591074 (English)].

Os valores dos parametros FlashDrop séo activados ajustando o

parametro 9902 para 31 (CARGA FD SET).

0 = DEFEITO — Sa0 apresentadas ambas as listas de parametros.

1 = FLASHDROP — E apresentada a lista de parametros FlashDrop. N&o
inclui a lista mais pequena de parametros. Os parametros que
possam ser ocultados pelo dispositivo FlashDrop n&o séo visiveis.
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Grupo 17: FUNC EMERGENCIA

Este grupo define a fonte para activagcéao do sinal de funcao de

emergéncia, a velocidade/ frequéncia de emergencia e a password e

de como esta funcao € activada e desactivada.

Esta funcdo pode ser usada por exemplo em situagdes de incéndio.

Quando a funcédo ED é activada, o conversor para e acelera depois até

a velocidade ou frequéncia pré-definidas. Quando ED é desactivada o

conversor para. Se o comando de Permissdo Func e Arranq Activ

estiverem activos, no modo AUTOM o conversor arranca

automaticamente e continua a operar depois do modo de Func Emerg.

Em modo MANUAL o conversor volta ao modo DESLIG.

Quando a Func Emerg esta activa:

* O conversor opera até a velocidade pré-definida

* O conversor ignora todos os comandos do teclado

* O conversor ignora todos os comandos dos links de comunicacao

» O conversor ignora todas as entradas digitais excepto as de
activacao/desactivacao da funcédo de emergéncia, a de
PERMISSAO FUNC e a de ARRANQ ACTIV

* O conversor exibe o alarme “2020 MODO FUNC EMERG”

As seguintes falhas séo ignoradas:

3 SOBRETEMPERATURA
5 SOBRECARGA

6 SUBTENSAO CC

7 PERDA EA1

8 PERDA EA2

9 SOBRETEMP MOTOR
10 PERDA PAINEL

12 BLOQ MOTOR

14 FALHAL EXT

15 FALHA2 EXT

18 FALHA TERM

21 MED CORR

22 FASE ALIM

24 SOBREVEL

28 ERR SERIE1

29 FICH COM EFB
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30 TRIP FORCA

31 EFB 1

32 EFB 2

33 EFB 3

34 FASE MOTOR

37 SOBRETEMP CB

38 CURVA CARGA UTIL
1000 PAR HZRPM

1001 PAR PFA REF NEG
1002 PAR PFA IOCONF
1003 ESCALA EA PAR
1004 ESCALA SA PAR
1006 EXT SR PAR

1007 PAR FBUS
1008 MODO PFA PAR
1016 PAR UTIL CURVA C

o1 &

Comissionamento do modo override:

Introduza os parametros em todos 0s grupos como
necessario, excepto os do Grupo 17.
Seleccione a entrada digital que activa 0 modo override
(P1701).
Introduza a referéncia de frequéncia ou velocidade para o
modo de override, (P1702 ou P1703) de acordo com o
modo de controlo do motor P9904.
Introduza a password (P1704 (358)).
Active o modo de override (P1705).

Alterac&o dos parametros de override:

Se 0 modo override estiver activo, proceda a desactivacao:
e Introduza a password (P1704).

» Desactive o modo override (P1705).

Se necessario, carregue o ajuste do parametro de override
(P9902).

Altere os parametros, excepto o Grupo 17
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4. Altere os parametros no Grupo 17 como necessario.
» Entrada digital para o modo Override (P 1701).
* Frequéncia ou referéncia de velocidade (P 1702 ou
P 1703).
Introduza a password (P1704)
Active o0 modo override (P1705). O conversor substitui o
ajuste do parametro override com novos valores para todos
0S parametros.

o 0

Cod.

Descricao Gama

1701

SEL OVERRIDE -6...6

Selecciona a fonte do sinal de activacao da funcado de emergéncia.

0 = NAO SEL - Sinal de activacao da funcéo de emergéncia

naoseleccionado.

1 = ED1 - Define a entrada digital ED1 como sinal de activagéo da fungéo

de emergéncia.

» Esta entrada digital deve ser activada como sinal de activacao da
funcdo de emergéncia.

2...6 = ED2...EDG6 - Define a entrada digital ED2...ED6 como sinal de

activacéo da funcéo de emergéncia.

* Veja acima ED1.

(-1) = ep1(INV) - Define a entrada digital invertida ED1 como sinal de

activacao da funcdo de emergéncia.

(-2)...(-6) = ED2 (INV)...ED6(INV) - Define a entrada digital invertida

ED2...ED6 como sinal de activacdo da funcdo de emergéncia.

* Veja ED1 (INV) acima.

1702

FREQ OVERRIDE 0...500 Hz

Define a frequéncia pré-definida para a funcéo de emergéncia. O
sentido de rotacao é definido pelo parametro 1003.

Nota: Ajuste este valor se 0 modo de controlo do motor (Par.9904) for
ESCALAR: FREQ (3).

1703

VELOC OVERRIDE 0...30.000 rpm

Define a velocidade pré-definida para a funcdo de emergéncia. O
sentido de rotacao € definido pelo parametro 1003.

Nota: Ajuste este valor se o0 modo de controlo do motor (Par.9904) for
VECTOR:VELOC (1).

1704

PASSWRD OVER 0...65535

A introducéo da password correcta possibilita uma alteragao no

parametro 1705.
Introduza sempre a password antes de alterar o valor do parametro
1705.

e Veja o parametro 1705 abaixo.

e A password é 358.

* A entrada volta para zero automaticamente.
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Cod.

Descricao Gama

1705

OVERRIDE 0..2

Selecciona se a funcdo de emergéncia esta ou néo activa.

0 = OFF - Override inactivo.

1 = ON - Override activo.

* Quando activa, o conversor guarda os valores de todos os
parametros como um ajuste de parametro (veja o parametro 9902) e
0s parametros no Grupo 17 ficam protegidos de edicao (excepto o
parametro 1704). Para alterar os outros parametros no Grupo 17, a
funcdo de emergéncia deve ser desactivada.

2 = CARGA — Carrega para uso 0s conjuntos de override guardados
(como um conjunto de parametros activo).

1706

DIR OVERRIDE -6...7

Selecciona a fonte do sinal de sentido de override.

0 = DIRECTO — Atribui o sentido directo como sentido de override.

1 = ED1 — Define a entrada digital ED1 como o sinal de sentido de
override.
» Desactivar a entrada digital selecciona o sentido directo.
* Activar a entrada digital selecciona o sentido inverso.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como o sinal de
sentido de override.
* Veja ED1 acima.

7 = INVERSO — Atribui o sentido inverso como sentido de override.

-1 = ED1 (INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como o sinal de
sentido de override.
* Activar a entrada digital selecciona o sentido directo.
» Desactivar a entrada digital selecciona o sentido inverso.

-2...-6 = ED2 (INV)...ED6 (INV) — Define uma entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como o sinal de sentido de override.
* Veja ED1 (INV) acima.

1707

REF OVERRIDE 1=CONSTANTE, 2=PID

Selecciona a fonte da referéncia de override.
1 = CONSTANTE — Selecciona uma frequéncia ou velocidade pré-definida
para override. O valor da frequéncia é definido pelo parametro 1702
FREQ OVERRIDE e 0 valor de velocidade pelo parametro 1703 VELOC
OVERRIDE.
2 = PID — A referéncia é retirada da saida PID, veja o grupo 40
PROCESSO PID CONJ1.
* Nota: As seguintes condi¢cdes devem ser obtidas quando usar PID
no modo override:
» O ponto de ajuste de PID1 (parametro 4010 SEL SETPOINT) pode
ser ou EAL, EA2 ou INTERNO.
» Os parametros do conj 1 PID1 devem estar activos (parametro
4027 ACTIV PARAM PID 1 = CONJ 1).
» O sentido de override (parametro 1706 DIR OVERRIDE) pode ser ou
0 (DIRECTO) ou 7 (INVERSO).
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Grupo 20: LIMITES

Este grupo define os limites minimos e maximos a seguir
durante o conversor do motor — velocidade, frequéncia,
corrente, binario, etc.

Cod.

Descricéo Gama

2001

VELOC MINIMA -30000...30000 rpm

Define a velocidade minima (rpm) permitida.

* Um valor de velocidade minima positivo (ou zero) define duas gamas,
uma positiva e uma negativa.

« Um valor de velocidade minima negativa define uma gama de
velocidade.

* Veja a figura.

Veloc 2001 valor é <0
P 2002

Gama de veloc permitida
0 » Tempo

P 2001

Veloc 2001 valoré >0
P 2002

Gama de veloc permitida

P 2001
0 p Tempo

-(P 2001)

Gama de veloc permitida

-(P 2002)

2002

VELOC MAXIMA 0...30000 rpm
Define a velocidade maxima (rpm) permitida.

2003

CORRENTE MAX depende do tipo de
Define a corrente de saida maxima conversor
(A) fornecida pelo conversor ao motor.
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Cod.

Descricao Gama

2006

CTRL SUBTENSAO 0.2

Liga e desliga o controlador de sobretenséo CC:

» Se atensao do barramento CC cair devido a perda de alimentacéo, o
controlador de subtensao diminui a velocidade do motor de modo a
manter a tensao do barramento CC acima do limite inferior.

* Quando a velocidade do motor diminui, a inércia da carga provoca a
realimentacéo do conversor, mantendo o barramento CC carregado,
e impedindo um disparo de subtensao.

» O controlador de subtensdo CC aumenta as perdas de poténcia em
sistemas de inércia elevada, tais como um centrifugador ou um
ventilador.

0 = INACTIVO — Controlador inactivo.

1 = ACTIVO (HORA) — Activa o controlador com um limite de 500 ms para
a operacao.

2 = ACTIVO — Activa o controlador sem um limite maximo de tempo para
a operacao.

2007

FREQ MINIMA -500...500 Hz

Define o limite minimo para a saida de frequéncia do conversor.

* Um valor de velocidade minima positivo ou zero define duas gamas,
uma positiva e uma negativa.

e Um valor de velocidade minima negativa define uma gama de
velocidade. Veja a figura.

Nota! Mantenha FREQ MINIMA < FREQ MAXIMA

Freq 2007 valor é < 0
P 2008
Freq de veloc permitida
0 > Tempo
P 2007
Freq 2007 valore >0
P 2008

Freq de veloc permitida

P 2007
0 >
-(P 2007)

Tempo

Freg de veloc permitida

-(P 2008)
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Cod.

Descricéo Gama

2008

FREQ MAXIMA 0...500 Hz
Define o limite maximo para a saida de frequéncia do conversor.

2013

SEL BINARIO MIN -6...7

Define o controlo da seleccéo entre os dois limites de binario minimos
(2015 BINARIO MIN 1 € 2016 BINARIO MIN 2).
0 = BINARIO MIN 1 — Selecciona 2015 BINARIO MIN 1 como limite minimo
usado.
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para selec¢cao do
limite minimo usado.
* A activacdo da entrada digital selecciona o valor BINARIO MIN 2.
* A desactivacao da entrada digital selecciona o valor BINARIO MIN 1
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo
para seleccéo do limite minimo usado.
* Veja acima EDL.
7 = coM — Define o bit 15 da Palav Comando 1 como controlo para
seleccao do limite minimo usado.
» A Palav Comando é fornecida através da comunicacéo por fieldbus.
» A Palav Comando é o parametro 0301.
-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo para
seleccao do limite minimo usado.
* A activacdo da entrada digital selecciona o valor BINARIO MIN 1.
A desactivacao da entrada digital selecciona o valor BINARIO MIN 2
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como controlo para seleccao do limite minimo usado.
» Veja acima ED1(INV).
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Cod. |Descrigcéo Gama
2014 [SEL BINARIO MAX -6...7
Define o controlo da sel entre os 2 limites de binario maximos (2017
BINARIO MAX 1 e 2018 BINARIO MAX 2).
0 = BINARIO MAX 1 — Selecciona 2017 BINARIO MAX 1 como limite maximo
usado.
1 = ED1 — Define a entrada digital ED1 como controlo para seleccdo do
limite maximo usado.
* A activacao da entrada digital selecciona o valor BINARIO MAX 2.
* A desactivagao da entrada digital selec o valor BINARIO MAX 1.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo
para seleccdo do limite maximo usado.
* Veja acima ED1.
7 = coM — Define o bit 15 da Palav Comando 1 como controlo para
seleccao do limite maximo usado.
» A Palav Comando é fornecida através da comunicacao por fieldbus.
» A Palav Comando é o parametro 0301.
-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo
para selecgéo do limite maximo usado.
* A activacao da entrada digital selecciona o valor BINARIO MAX 1.
* A desactivacao da entrada digital selecciona o valor BINARIO MAX 2
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
ED2...ED6 como controlo para selec¢éo do limite maximo usado.
* Veja acima ED1(INV).
2015 |BINARIO MIN 1 -600.0%...0%
Define o primeiro limite minimo para binario (%). O valor é uma
percentagem do binario nominal do motor.
2016 [BINARIO MIN 2 -600.0%...0%
Define o segundo limite minimo para binario (%). O valor é uma
percentagem do binario nominal do motor.
2017 |BINARIO MAX 1 0%...600.0%
Define o primeiro limite maximo para binario (%). O valor é uma
percentagem do binario nominal do motor.
2018 [BINARIO MAX 2 0%...600.0%

Define o segundo limite maximo para binario (%). O valor € uma
percentagem do binario nominal do motor.
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Grupo 21: ARRANCAR/PARAR

Este grupo define a forma de arranque e paragem do motor. O ACH550
suporta diversos modos de arranque e de paragem.

Cod.

Descricéo Gama

2101

FUNCAO ARRANQUE 1..8

Selecciona o0 método de arranque do motor. As opc¢des validas
dependem do valor do parametro 9904 MODO CTRL MOTOR.
1 = AUTO — Selecciona o modo de arranque automatico.

* Modo VECTOR:VELOC: Arranque Optimo na maioria dos casos.
Funcdo arranque em rotacdo para um eixo rotativo e arranque a
velocidade zero.

» Modo ESCALAR: FREQ: Arrangue imediato a partir de uma frequéncia
zero.

2 = MAGN ccC — Selecciona o0 modo arranque por Magnetizacdo CC.
Nota: O modo Magn CC nao pode arrancar um motor em rotacao.
Nota: O conversor arranca quando o tempo de pré-magnetizacéo

definido (parametro 2103 TEMPO MAGN CC) passar, mesmo se a

magnetizacao do motor néo estiver completa.

* Modo VECTOR:VELOC: Magnetiza 0 motor dentro do tempo
determinado pelo parametro 2103 TEMPO MAGN CC usando corrente
CC. O controlo normal é libertado exactamente apds o tempo de
magnetizacdo. Esta seleccéo garante o binario mais elevado
possivel.

* Modo ESCALAR: FREQ: Magnetiza o motor dentro do tempo
determinado pelo parametro 2103 TEMPO MAGN CC usando corrente
CC. O controlo normal é libertado exactamente ap0s apdos o tempo
de magnetizacao.

3 = ROT ESCALAR — Selecciona 0 modo de arranque em rotagéo. Apenas
modo ESCALAR: FREQ.

» O conversor selecciona automaticamente a frequéncia de saida
correcta para arrancar um motor em rotacdo. Util se o motor ja
estiver a rodar o conversor que arranca suavemente a frequéncia
actual.

4 = REF BINARIO — Selecciona o modo de refor¢co de binario automatico.

Apenas modo ESCALAR: FREQ.

* Pode ser necessario em conversores com binario de arranque
elevado

* O reforco de binario so € aplicado no final do arranque quando a
frequéncia de saida excede 20 Hz ou quando a frequéncia de saida
e igual a referéncia.

* No inicio o motor magnetiza dentro do tempo determinado pelo
parametro 2103 2103 TEMPO MAGN ccC usando corrente CC.

* Veja 0 parametro 2110 CORR REFORG BIN

5 = ROT + REFOR — Selecciona 0 modo ROT ESCALAR € REF BINARIO.

Apenas modo ESCALAR: FREQ.

* A rotina ROT ESCALAR € executada em primeiro e o0 motor &
magnetizado. Se a velocidade for zero, 0 REF BINARIO € executado.

8 = RAMPA — Arranque imediato da frequéncia zero.
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Cod.

Descricao Gama

2102

FUNCAO PARAGEM 1=INERCIA, 2=RAMPA
Selecciona o método de paragem do motor.
1 = INERCIA — Selecciona a paragem por atrito. O motor para por inércia.

2 = RAMPA — Selecciona usando uma rampa de desaceleracao
» A desaceleracdo em rampa é definida por 2203 TEMPO DESACEL1 ou
2206 TEMPO DESACELZ2 (a que estiver activa).

2103

TEMPO MAGN CC 0..10s

Define o tempo de pré-magnetizacdo para o modo de arranque

Magnetizacéo CC.

» Use parametro 2101 para seleccionar o modo de arranque.

» Depois do comando de arranque, 0 conversor pré-magnetiza o motor
durante o tempo definido, e depois arranca o motor.

» Ajusta o tempo de pré-magnetizacdo durante o tempo necessario
para permitir a magnetizacdo completa do motor. Demasiado tempo
aqguece 0 motor em excesso.

2104

CTL CORR CC 0=NAO SEL,
2=TRAVAG CC

Selecciona se a corrente CC € usada para travagem.
0 = NAO SEL — Desactiva o funcionamento da corrente CC.
2 = TRAVAG CC — Activa a injeccao de travagem CC depois da
modulacgao ter parado.
» Se 0 parametro 2102 FUNGCAO PARAGEM for 1 (INERCIA), O travagem é
aplicada depois do arranque ser removido.
» Se 0 parametro 2102 FUNCAO PARAGEM for 2 (RAMPA), a travagem é
aplicada depois da rampa.

2106

REF CORR CC 0%...100%

Define a referéncia de controlo de corrente CC como uma percentagem
do parametro 9906 CORR NOM MOTOR.

2107

TEMPO TRAV CC 0...250 s

Define o tempo de travagem CC depois da modulacéo ter acabado, se
0 parametro 2104 € 2 (TRAVAGEM CC).

2108

INIBE ARRANQUE O=desligado, 1=ligado

Controlo da funcéo de Inibicdo de arranque. A funcéo de Inibicdo de
arrangue ignora um comando pendente de arranque em qualquer uma
das seguintes situa¢des (é necessario um novo comando de arranque):
» A falha é rearmada

0 = DESLIGADO — Desliga a funcao de inibicdo de arranque.

1 = LIGADO — Liga a fun¢éo de inibicdo de arranque.
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Cod.

Descricéo Gama

2109

SEL PARAG EMERG -6...6

Define o controlo do comando de paragem de Emergéncia. Quando

activada:

» A paragem de Emergéncia desacelera o motor usando a rampa de
paragem de emergéncia parametro 2208 TMP DESACEL EMER.

» Necessita de um comando de paragem externo e da remocao do
comando de paragem de emergéncia antes de o conversor ser
arrancado.

0 = NAO SEL — Desliga a fungéo de paragem de Emergéncia através das
entradas digitais.

1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para o comando
de paragem de Emergéncia.

* A activacdo da entrada digital emite um comando de paragem de
Emergéncia.

* A desactivacao da entrada digital remove um comando de paragem
de Emergéncia.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo

para o comando de paragem de Emergéncia.
* Veja acima EDL.

-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo para
o comando de paragem de Emergéncia.

* A desactivacdo da entrada digital emite um comando de paragem
de Emergéncia.

* A activacdo da entrada digital remove um comando de paragem de
Emergéncia.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como controlo para o comando de paragem de
Emergéncia.

* Veja acima ED1 (INV).

2110

REFORC BIN 0...300%

Define a corrente maxima fornecida durante o reforco de binério.
* Veja o0 parametro 2101 FUNGAO ARRANQUE.

2113

INICIO ATRASO 0.00...60.00 s

Define o atraso de Arranque. Depois das condi¢cdes para o arranque
serem atingidas, o conversor espera até o atraso de tempo ter passado
e arranca o motor. O atraso de arranque pode ser usado com todos 0s
modos de arranque.

e Se INICIO ATRASO = zero, 0 atraso é desactivado.

» Durante o atraso arranque, o alarme 2028 INICIO ATRASO €

apresentado.
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Grupo 22: ACEL/DESACELERACAO

Este grupo define as rampas que controlam a taxa de
aceleracdo e desaceleracéo. O utilizador define estas rampas
como um par, uma para aceleracado e uma para desaceleracéo.
Também pode definir dois pares de rampa e usar uma entrada
digital para seleccionar um deles.

Cod.

Descricao Gama

2201

SEL AC/DES 1/2 -6...6

Define o controlo para a seleccao das rampas de aceleracéo/

desaceleracao.

» As rampas sao definidas em pares, uma para aceleragéo e outra
para desaceleracao.

» Ver abaixo as definicdes dos parametros da rampa.

0 = NAO SEL — Inibe a seleccao, € usado o primeiro par de rampa.

1 = EDp1 - Define a entrada digital ED1 como selec¢ao do controlo do par
de rampa.
* A activacao da entrada digital seleciona o par de rampa 2
A desactivacao da entrada digital seleciona o par de rampa 1.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como selecc¢éo do
controlo do par de rampa.
* Veja acima ED1.
-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como selecg¢éo do
controlo do par de rampa.
» A desactivacao da entrada digital seleciona o par de rampa 2
* A activacao da entrada digital seleciona o par de rampa 1.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
ED2...ED6 como seleccao do controlo do par de rampa.
* Veja acima ED1(INV).

2202

TEMPO ACEL 1 0.0...1800 s

Define o tempo de aceleracdo de zero a frequéncia maxima para o par
de rampa 1. Veja A na figura.

» O tempo de aceleracdo também depende de 2204 FORM RAMPA 1.

* Veja 2008 FREQ MAXIMA.

2203

TEMPO DESACEL 1 0.0...1800 s

Define o tempo de desaceleracdo da frequéncia maxima a zero para o
par de rampa 1.
» O tempo de desaceleracdo também depende de 2204 FORM RAMPA 1.

* Veja 2008 FREQ MAXIMA.
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Cod. [Descricéo Gama

2204 [FORMA RAMPA 1 0=LINEAR, 0.1...1000.0 s
Selecciona a forma da rampa de
aceleracao/desaceleracéo para o par FREQ A Linear
de rampa 1. Veja B na figura. MAX L — —

» A forma é definida como uma
rampa, excepto se o tempo |
adicional for especificado aqui para |
alcancar a frequéncia maxima. Um —>|<— B (=0)
tempo mais longo fornece uma
transicdo mais suave a cada ponta | > T
da inclinacao. A forma transforma- |
se numa Curva-S. FREQ A Curva-S|

* Regra geral: 1/5 é uma relagao MAX
apropriada entre o tempo da forma |
da rampa e o tempo de aceleracéo |

|
da rampa. |
0.0 = LINEAR — Especifica as rampas |
de aceleracédo/desaceleracao para —»lp | -—
0 par de rampa 1. | LT
0.1...1000.0 = curVA-s — Especifica a - A >

Curva-S das rampas de
aceleracdo/desaceleracéo para o
par de rampa 1.

A = 2202 TEMPO ACEL
B = 2204 FORMA RAMPA

2205

TEMPO ACEL 2 0.0...1800 s

Define o tempo (s) de aceleracao de zero a frequéncia maxima do par
de rampa 2. Veja 2202 TEMPO ACELL.

2206

TEMPO DESACEL 2 0.0...1800 s

Define o tempo de desaceleracdo da frequéncia maxima para O para o
par de rampa2. Veja 2203 TEMPO DESACEL 1.

2207

FORMA RAMPA 2 O=linear, 0.0...1000.0s

Selecciona a forma da rampa de aceleracédo/desaceleragcao para o par
de rampa 2. Veja 2204 FORMA RAMPA 1.

2208

TMP DESACEL EMERG 0.0...1800 s

Define o tempo de desaceleracdo da frequéncia maxima para zero
numa emergéncia.

* Veja o0 parametro 2109 SEL PARAG EMERG.

* Arampa é linear.
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Cod. [Descricéao Gama

2209 |[ENT RAMPA O -6...7

Define o controlo para forcar a entrada da rampa para O.
0 = NAO SEL - Nao seleccionada
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para forcar a

entrada da rampa para O.

* A activacao da entrada entrada digital forca a entrada da rampa
para 0. A saida da rampa cai para 0 de acordo com o tempo de
rampa usado no momento, apos o qual permanece em 0.

* A desactivagao da entrada digital: a rampa retoma a operacao
normal.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo

para forcar a entrada da rampa para 0.

* Veja acima ED1.

7 = coM — Define o bit 13 da Palavra Comando 1 (parametro 0301)

como controlo para forgar a entrada da rampa para O.

* A palavra de comando é fornecida através da comunicacéo
fieldbus.

-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo para

forcar a entrada da rampa para O.

* A desactivacao da entrada entrada digital forca a entrada da rampa
para 0.

* A activacdo da entrada digital: a rampa retoma a operacédo normal.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida

EDZ2...ED6 como controlo para forgar a funcdo de gerador de entrada

para 0.

* Veja acima ED1(INV).
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Grupo 23: CTRL VELOCIDADE
Este grupo define variaveis usadas para operacao de controlo

de velocidade.

Cod.

Descricao

Gama

2301

GANHO PROP

0.00...200.0

Define o ganho relativo para o controlador de velocidade.

» Valores elevados podem provocar oscilagdo de velocidade.

» A figura apresenta a saida do controlador de velocidade depois de
um erro (o0 erro mantém-se constante).

Nota! Pode usar o parametro 2305, FUNC AUTOM para definir
automaticamente o ganho proporcional.

Kp = Ganho =1
T, = Tempo integracdo =0
Tp= Tempo derivacéo = 0

Vzilor erro

% A
Saida
controlor = <
Kp * e

\| Saida controlador

| / \ e =Valor erro

t
>
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Cod.

Descricao Gama

2302

TEMPO INTEG 0...600.00 s

Define o tempo de integracéo para o controlador de velocidade.

« O tempo de integracdo define a taxa a qual a saida do controlador

muda para um valor de erro constante.

» Valores inferiores de tempos de integragéo corrigem rapidamente
erros continuos.

» O controlo é instavel se o tempo de integracao for muito curto.

A figura apresenta a saida do controlador de velocidade depois de
um erro (o erro mantém-se constante).

Nota: Pode usar o parametro 2305, FUNC AUTOM para definir o tempo

de integracdo automaticamente.

% A Saida controlador
0
Kp =Ganho=1
K T, =Tempo integragéo > 0
P e Tp=Tempo derivagdo = 0
|
Kp- €7 | e = Valor erro
| t
- 1
N Y >
y
T

Lista de parametros e descri¢oes 221




Manual do Utilizador do ACH550-01

Cod. [Descricéo Gama
2303 |TEMPO DERIV 0...10000 ms

Define o tempo de derivacdo do controlador de velocidade.

» A accdo de derivacdo aumenta a saida do controlador se o valor do
erro mudar.

» Quanto mais longo o tempo de derivacdo, maior é o refor¢co da saida
do controlador de velocidade durante a alteragéo.

» Se o tempo de derivacao for definido para zero, o controlador
funciona como controlador PI, e em qualquer outro caso, como
controlador PID.

A figura abaixo apresenta a saida do controlador de velocidade depois

de um erro quando o erro se mantém constante.

YA
Saiﬁa controlador
Kp-T 2e
D
P Ts Kp*e ,

7 /Valor erro
Kp =Ganho =1
T, = Tempo integrag&o >0 Ko~ e e = Valor erro
Tp= Tempo derivacdo > 0 t
T.= Amostra de periodo de —— >
tempo =2ms T
Ae = Valor de erro de alteragdo
entre duas amostras
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Cod. [Descricéao Gama

2304 |COMPENS ACEL 0...600.00 s

Define o tempo de derivacdo para a compensacao de aceleragao.

» Adicionando um derivativo da referéncia a saida do controlador de
velocidade compensa a inércia durante a aceleracao.

» 2303 TEMPO DERIV descreve o principio da acgéo derivativa.

» Regra geral: Ajuste este parametro entre 50 e 100% da soma das
constantes de tempo mecanico para o motor e a maquina accionada.

» Afigura apresenta as respostas de velocidade quando uma carga de
elevada inércia é acelerada ao longo da rampa.

Sem compensacao de aceleracéo

A
%

| B

A Compensacéo de aceleracao
%

- — = Ref. de velocidade

Veloc.actual

\
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Cod.

Descricao Gama

2305

ACTIVAR AUTOAJST 0=0OFF, 1=ON
Inicia o0 ajuste automatico do controlador de velocidade.

0 = DESLIGADO - Desactiva o processo de criacdo do Func. Automatico.
(N&o desactiva o funcionamento das definicdes do Func Automatico)

1 = LIGADO - Aesactiva o Func. Automatico do controlador de
velocidade. Passa automaticamente para DESLIGADO.

Procedimento:

Nota: A carga do motor deve estar ligada.

» Opere 0 motor a uma velocidade constante de 20 a 40% da
velocidade nominal.

* Mude o parametro 2305 FUNC AUTOM para LIGADO.

O conversor:

» Acelera o motor.

» Calcula os valores de ganho proporcional e de tempo de integracao.
 Altera os parametros 2301 e 2302 para estes valores.

* Repde o parametro 2305 para DESLIGADO.
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Grupo 25: VELOC CRITICAS

Este grupo define até trés velocidades criticas ou gamas de
velocidade que devem ser evitadas devido a, por exemplo,
problemas de ressonancia mecanica a certas velocidades.

Cod. [Descricéao Gama

2501 |SEL VELOC CRIT 0=0OFF, 1=ON

Define a funcao de controlo das velocidades criticas. A funcdo de
velocidade critica evita gamas de velocidade especificas.

0 = DESLIGADO — Desliga a funcao de velocidades criticas

1 = LIGADO — Liga a fungéo de velocidades criticas

.Exemplo: Para evitar velocidades as quais um sistema de ventilacdo
vibra fortemente:

» Determine as gamas de velocidade problematicas. Assuma que as
mesmas se encontram entre 18...23 Hz e 46...52 Hz.

Defina 2501 SEL VELOC CRIT = 1.

Defina 2502 VELOC CRIT1 BX = 18 Hz.

Defina 2503 VELOC CRIT1 AL = 23 Hz.

Defina 2504 VELOC CRIT2 BX = 46 Hz.

Defina 2505 VELOC CRIT2 AL = 52 Hz.

46 ]

23 |- __
18 | )

— — » f Hz
fIL fiH f2L f2H rer (H2)
18 23 46 52

2502 [VELOC CRIT 1BX 0...30000 rpm/ 0...500 Hz

Define o limite minimo para a gama de velocidade critica 1.

» Este valor deve ser inferior ou igual a 2503 VELOC CRIT 1 AL.

» As unidades s&o rpm, excepto se 9904 MODO CTRL MOTOR = 3
(ESCALAR: FREQ), onde a unidades s&o Hz.

2503 [VELOC CRIT 1 AL 0...30000 rpm/ 0...500 Hz

Define o limite maximo para a gama de velocidade critica 1.

» Este valor deve ser superior ou igual a 2502 VELOC CRIT 1 BX.

* As unidades s&o rpm, excepto se 9904 MODO CTRL MOTOR = 3
(ESCALAR: FREQ), onde a unidades s&o Hz.
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Cod. [Descricéo Gama
2504 [VELOC CRIT 2 BX 0...30000 rpm
0...500 Hz

Define o limite minimo para a gama de velocidade critica 2.
* Veja o0 parametro 2502.

2505 [VELOC CRIT 2 AL 0...30000 rpm
0...500 Hz

Define o limite maximo para a gama de velocidade critica 2.
* Veja o0 parametro 2503.

2506 |VELOC CRIT 3 BX 0...30000 rpm

0...500 Hz
Define o limite minimo para a gama de velocidade critica 3.
* Veja o0 parametro 2502.

2507 |VELOC CRIT 3 AL 0...30000 rpm
0...500 Hz

Define o limite maximo para a gama de velocidade critica 3.
* Veja o0 parametro 2503.
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Grupo 26: CONTROLO MOTOR
Este grupo define as variaveis usadas para controlo do motor.

Cod. [Descricéao Gama

2601 |OPT FLUXO ACTIVO 0=0OFF, 1=ON
Altera a magnitude do fluxo dependendo da carga actual. A
Optimizacéo de Fluxo pode reduzir o consumo total de energia e de
ruido, e deve ser activada em conversores que funcionam
normalmente abaixo da carga nominal.
0 = Desactiva o dispositivo.
1 = Activa o dispositivo.

2602 [FLUXO TRAVAGEM 0=0OFF, 1=ON

Efectua uma desaceleracdo mais rapida do motor quando necessario
aumentando o nivel de magnetizacdo, em vez de limitar a rampa de
desaceleracdo. Aumentando o fluxo no motor, a energia do sistema
mecanico é alterada para energia térmica no motor.
0 = Desactiva o dispositivo.
1 = Activa o dispositivo.
* O fluxo de travagem funciona apenas em modo de controlo
vectorial, i.e., quando o parametro 9904 MODO CTRL MOTOR =1
(VECTOR: VELOC).

Binario
Travagem (%) Pot. nom. o;oznlw(otor
120%4 — S/ Fluxo de Travagem g 15 kV\\//V
(3) 37 kW
80 1 (4) 75 kW
(5) 250 kW
40 -
0 —
30 40 50
f (Hz)
120% - -
80 -
40
0
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Cod.

Descricéo Gama

2603

TENS COMP IR 0...100 V

Define a tensdo de compensacéo IR usada para 0 Hz.

* Necessita do parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:
VELOC).

* Mantenha a compensacao IR o mais baixa possivel para prevenir o
sobreaquecimento.

» Os valores tipicos da compensacéao IR:

Unidades 380...480 V
Pn (KW) 3 75| 15 | 37 | 132
complIR(V) | 21 | 18 | 15 | 10 4

Compensacéo IR

Quando activa, a compensacéo IR fornece reforco de tensdo extra ao
motor a baixas velocidades. Use a compensacéao IR, por exemplo, em
aplicacdes que necessitem de elevado torque de travagem

A Tensao
Motor

A = Compensacao IR
B = Sem compensacéao

P 2603

f (Hz)

2604

FREQ COMP IR 0...100%

Define a frequéncia a qual a compensacdo IR € 0V (em % da
frequéncia do motor).

2605

U/f RATIO 1=LINEAR, 2=QUADRATICO

Selecciona a forma para a razao U/f (tensao para frequéncia) abaixo do
ponto de enfraquecimento de campo.

1 = LINEAR — Preferivel para aplicac6es de binario constante.

2 = QUADRATICO — Preferivel para aplicacbes de bombagem e
ventilacdo centrigufa. (Quadratico € mais silencioso para a maior
parte das frequéncias de operacéo.)
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Cod. [Descricéao Gama

2606 [FREQ COMUTACAO 1, 4,8, 12 kHz

Define a frequéncia de comuta¢do do conversor.
* Frequéncias de comutacao elevadas significam menos ruido.
* Frequéncias de comutacao disponiveis segundo poténcias do motor:

Poténcia | 1kHz | 4kHz | 8 kHz |12 kHz
(kw)
0.75...37 X X X X
45...110 X X X -
132 X X - -
2607 |CTRL FREQ COMUTA 0=DESLIGADO, 1=LIGADO

Activa o controlo da frequéncia de comutagdo. Quando activa, a
seleccdo do parametro 2606 FREQ COMUTACAO € limitada quando a
temperatura interna do conversor aumenta. Veja a figura abaixo. Esta
funcao permite a frequéncia de comutacdo mais elevada possivel a um
ponto de operacgao especifico. A frequéncia de comutacédo elevada
resulta num ruido acustico menor.

0 = DESLIGADO — A funcéo esté desligada.

1 = LIGADO — A frequéncia de comutacéo esta limitada de acordo com a

figura.
fSW
limit 0.75...37 kW
12 kHz | 45...110 kW
8 kHz —-— Temperatura
conversor
4kHzt---5------7-----7 .
: : f -
80 °C 90 °C 100°C T
2608 ICOMPENSA ESCORR 0...200%

Define 0 ganho para a compensacéo de escorregamento (em %).

* Um motor de gaiola de esquilo tem um escorregamento em carga. O
aumento da frequéncia quando o binario do motor aumenta
compensa 0 escorregamento.

* Precisa do parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 ( ESCALAR: FREQ).

0 - Sem compensacao de escorregamento.

1...200 = Aumento da compensacao de escorregamento. 100%
significa uma compensacao completa de escorregamento.
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Descricéo Gama

2609

SUAVIZAR RUIDO 0=INACTIVO, 1=ACTIVO

Este parametro introduz um componente aleatorio a frequéncia de
comutacdo. O Suavizar ruido distribui o ruido acustico do motor ao
longo de uma gama de frequéncias em vez de uma Unica frequéncia
tonal resultando numa intensidade do pico de ruido menor. O
componente aleatorio tem em média 0 Hz. E adicionado a frequéncia
de comutacédo definida pelo parametro 2606 FREQ COMUTAGAO. Este
parametro ndo tem efeito se o parametro 2606 = 12 kHz.

0 = INACTIVO

1 = ACTIVO.

2619

ESTABILIZADOR CC O0=INACTIVO, 1=ACTIVO

Activa ou desactiva o estabilizador de tensdo CC. O estabilizador CC é
usado em modo de controlo escalar para prevenir possiveis oscilacdes
de tenséo no barramento CC do conversor provocadas pela carga do
motor ou fraca rede de alimentacdo. No caso de varaiacdo de tensédo o
conversor ajusta a referéncia de frequéncia para estabilizar a tenséo
CC e a oscilacéo do binario de carga.

0 = INACTIVO — Desactiva o estabilizador CC.

1 = ACTIVO — Activa o estabilizador CC.
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Grupo 29: MANUTENCAO

Este grupo define os niveis de utilizacédo e pontos de disparo.
Quando a utilizacéo atinge o ponto de disparo definido, é
emitido um sinal de aviso na consola de operacéo (teclado do
operador) a requisitar manutengao.

Cod. [Descricéao Gama

2901 DISP VENT ARREF 0.0...6553.5 kh

Define o ponto de disparo do contador do ventilador de arrefecimento
do conversor.

» O valor é comparado ao valor do parametro 2902.

0.0 — Desactiva o disparo.

2902 [VENT ARREF ACT 0.0...6553.5 kh
Define o valor actual do contador do ventilador de arrefecimento do
conversor.

* Quando o parametro 2901 € ajustado para um valor ndo-zero, 0
contador arranca.

* Quando o valor actual do contador excede o valor definido pelo
parametro 2901, é exibido um alarme de manutencéo na consola.

0.0 — Restaura o parametro.

2903 |[CONTADOR DISP 0...65535 Mrev
Define o ponto de disparo para o contador de rotagcdes efectuadas pelo
motor.

» O valor é comparado ao valor do parametro 2904.
0 — Desactiva o disparo.

2904 |ICONTAD ACT 0...6553 Mrev

Define o valor actual do contador de rotagcGes efectuadas pelo motor.

* Quando o parametro 2903 é ajustado para um valor ndo-zero, o
contador arranca.

* Quando o valor actual do contador excede o valor definido pelo
parametro 2903, é exibido um alarme de manutencéo na consola.

0 — Restaura o parametro.

2905 DISP TMP FUNC 0.0...6553.5 kh
Define o ponto de disparo do contador de tempo de funcionamento do
conversor.

» O valor é comparado ao valor do parametro 2906.
0.0 — Desactiva o disparo.
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Descricéo Gama

2906

TMP FUNC ACT 0.0...6553.5 kh

* Quando o parametro 2905 ¢é ajustado para um valor ndo-zero, o
contador arranca.

* Quando o valor actual do contador excede o valor definido pelo
parametro 2905, é exibido um alarme de manutencéo na consola.

Define o ponto de disparo do contador de tempo de funcionamento do
conversor.
0.0 — Restaura o parametro.

2907

DISP UTIL MWh 0.0...6553.5 MWh

Define o ponto de disparo do contador de poténcia acumulada
consumida pelo conversor (em megawatt horas).

» O valor é comparado ao valor do parametro 2908.

0.0 — Desactiva o disparo.

2908

ACT UTIL MWh 0.0...6553.5 MWh

Define o valor actual do contador de poténcia acumulada consumida

pelo conversor (em megawatt horas).

* Quando o parametro 2907 € ajustado para um valor ndo-zero, 0
contador arranca.

* Quando o valor actual do contador excede o valor definido pelo
parametro 2907, é exibido um alarme de manutencéo na consola.

0.0 — Restaura o parametro.
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Grupo 30: FUNCOES FALHA

Este grupo define situagdes que o conversor deve reconhecer
como falhas potenciais e define como o conversor responde se
é detectada uma falha.

Cod. [Descricéao Gama

3001 [FUNCAO EA<MIN 0...3

Define a resposta do conversor se o sinal da entrada analogica (EA) cair

abaixo dos limites de falha e EA é usada na cadeia de referéncia).

e 3021 LIMITE FALHA EAL e 3022 LIMITE FALHA EA2 definem os limites
minimos

0 = NAO SEL — Sem resposta.

1 = FALHA — Exibe uma falha (7, PERDA EA1 OU 8, PERDA EA2) € O
conversor para por atrito.

2 = VEL CONST 7 — Exibe um alarme (2006, PERDA EA1 ou 2007, PERDA
EA2) e define a velocidade usando 1208 VELOC CONST 7.

3 = ULT VELOC — Exibe um alarme (2006, PERDA EAL ou 2007, PERDA
EA2) e define a velocidade usando o ultimo nivel de operacédo. Este
valor é a velocidade média durante os ultimos 10 segundos.

AVISO! Se seleccionar a VELOC CONST 7 ou a ULTIMA VELOCIDADE,
certifigue-se que a operacado continua € segura quando o sinal de
entrada analdgica é perdido.

3002 [ERR COM PAINEL 1...3

Define a resposta do conversor a um erro de comunicacéo da consola

de operacéo (teclado do operador).

1 = FALHA — Exibe uma falha (10, PERDA PAINEL) € O conversor para por
inércia.

2 = VEL CONST 7 — Exibe um alarme (2008, PERDA PAINEL) € ajusta a
velocidade usando 1208 VELOC CONST 7.

3 = ULT VELOC — Exibe um alarme (2008, PERDA PAINEL) € ajusta a
velocidade usando o ultimo nivel de operagéo. Este valor € a
velocidade média durante os ultimos 10 segundos.

AVISO! Se seleccionar a VELOC CONST 7 ou a ULTIMA VELOCIDADE,

certifique-se que a operacédo continua € segura quando o sinal de
entrada analdgica é perdido.
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Descricao Gama

3003

FALHA EXTERNA 1 -6...6

Define o sinal de entrada da Falha External e a resposta do conversor
a uma falha externa.
0 = NAO SEL — O sinal de Falha Externa n&o é usado.
1 = ED1 — Define a entrada digital ED1 como entrada da falha externa.
* A activacgao da entrada digital indica uma falha. O conversor exibe a
falha (14, FALHA EXT 1) e para por atrito.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como entrada da
falha externa.
* Veja acima EDL.
-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como entrada da
falha externa.
* A desactivacao da entrada digital indica uma falha. O conversor
exibe a falha (14, FALHA EXT 1) e para por atrito.
-2...-6 = ED2 (INV)...ED6 (INV) — Define a entrada digital invertida
ED2...ED6 como entrada da falha externa.
* Veja acima ED1(INV).

3004

FALHA EXTERNA 2 -6...6

Define o sinal de entrada da Falha Externa 2 e a resposta do conversor
a uma falha externa.
* Veja acima o parametro 3003.

3005

PROT TERM MOTOR 0...2

Define a resposta do conversor ao sobreaquecimento do motor.

0 = NAO SEL — Nenhuma resposta e/ou protecc¢ao térmica do motor nao
preparada.

1 = FALHA — Quando a temperatura calculada do motor excede os 90°
C, é exibido um alarme (2010, TEMP MOT). Quando a temperatura
calculada do motor excede os 90° C é exibida uma falha (9, SOBREAQ
MOT) e 0 conversor para por atrito.

2 = ALARME — Quando a temperatura calculada do motor excede 90° C,

e exibido um alarme (2010, TEMP MOT).
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Cod. [Descricéao Gama

3006 [TEMPO TERM MOTOR 256...9999 s
Define a constante de tempo térmico para a temperatura do modelo do
motor.

» Este € 0 tempo necessario para o motor alcancar 63% da
temperatura final em carga constante.

» Sobre proteccéo térmica de acordo com os requisitos UL para
motores da classe NEMA, use a regra geral: O TEMPO TER MOTOR €
igual a 35 vezes t6, onde t6 (em segundos) é especificado pelo
fabricante como o tempo que o0 motor pode operar em seguranca a
seis vezes a sua gama de corrente.

* No tempo térmico para a Classe 10 a curva de disparo é 350 s, para
a Classe 20 a curva de disparo é 700 s, e para a Classe 30 a curva
de disparo é 1050 s.

Carga mot
t
Aum. Temp : :
100% - - - - - e
63% ¢} - - - - |
L/
! t
P 3006
3007 [URVA CARGA MOT 50...150%

Define a carga operacional maxima permitida do motor.

» Quando definida para 100%, a carga maxima permitida € igual ao
valor do parametro 9906 CORR NOM MOTOR.

» Ajuste o nivel da curva de carga se a temperatura ambiente for
diferente do valor nominal.

Corrente saida (%) relativa

A @ 9906 CORR NOM MOTOR
150 +
P 3007 100 4+- - - — — — _
I
|
P 3008 50 - :
: Freq
P 3009
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3008 |CARGA VEL ZERO 25...150%
Define a corrente maxima permitida a velocidade zero.

« O valor é relativo a 9906 CORR NOM MOTOR.

3009 [FREQ ENFRAQ CAMP 1...250 Hz

Define a frequéncia de enfraquecimento de campo para a curva de
carga do motor.

Exemplo: Tempos de disparo da proteccdo térmica quando 0s
parametros 3006 TEMP TERM MOTOR, 3007 CURVA CARGA MOT e 3008
CARGA VEL ZERO tém os valores por defeito.

lo/! A
a5 4 o ‘
3.0 1 lo = Corrente saida
05 Iy = Corrente nominal motor
' fo = Frequéncia saida
2.0 1 ferk = Frequéncia ponto
enfragquecimento campo
1.5 :
A = Tempo disparo
1.0
0.5 1
0
0

236 Lista de parametros e descricoes



Manual do Utilizador do ACH550-01

Cod. [Descricéao Gama

3010 [FUNC BLOQUEIO 0...2

Este parametro define o funcionamento da fungédo Bloqueio. Esta
proteccdo esta activa se o conversor operar na zona de blogueio (veja
figura) durante o tempo definido em 3012 TEMPO BLOQUEIO. O “Limite
do Utilizador” é definido em modo escalar pelo parametro 2003
CORRENTE MAX no Grupo 20: LIMITES, e em modo vector por 2017
BINARIO MAX 1 e 2018 BINARIO MAX 2, ou pelo limite na entrada cowm.
0 = NAO SEL — A proteccao de Bloqueio ndo € usada.
1 = FALHA — Quando o conversor opera na zona de bloqueio durante o
tempo definido por 3012 TEMPO BLOQUEIO:
» O conversor para por atrito.
« E exibida uma indicacéo de falha.
2 = ALARME — Quando o conversor opera na zona de bloqueio durante o
tempo definido por 3012 TEMPO BLOQUEIO:
« E exibida uma indicac&o de aviso.
» O aviso desaparece quando o conversor se encontra fora da zona
de bloqueio definido pelo parametro 3012 TEMPO BLOQUEIO.

Binario/ A
Corrente
Regiao bloqueio
95%
Limite
utilizador I
|
|
|
|
| f
" P 3011
Frequéncia blogueio
3011 [FREQ BLOQUEIO 0.5...50 Hz

Este parametro define o valor da frequéncia para a funcéo de Bloqueio.
Consulte a Figura para o parametro 3010.

3012 [TEMPO BLOQUEIO 10...400 s
Este parametro define o valor de tempo para a funcao de Bloqueio.
3017 [FALHA TERRA 0=INACTIVO, 1=ACTIVO

Define a resposta do conversor se este detectar uma falha de terra no
motor ou nos cabos do motor.

0 = INACTIVO — Sem resposta.

1 = ACTIVO — Exibe uma falha (16, FALHA TERRA) € O conversor para por
Si mesmo.
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Cod.

Descricéo Gama

3018

FUNC FALHA COM 0...3

Define a resposta do conversor se a comunicacao por fieldbus for

perdida.

0 = NAO SEL — Sem resposta.

1 = FALHA — Exibe uma falha (28, ERRO SERIE 1) e 0 conversor para.

2 = VEL CONST7 — Exibe um alarme (2005, com E/S) e define a veloc.
usando 1208 VEL CONST 7. Este “alarme de velocidade” permanece
activo até o fieldbus obter um novo valor de referéncia.

3 = ULT VELOC — Exibe um alarme (2005, com E/S) e define a velocidade
usando o ultimo nivel de operacgéo. Este valor é a velocidade média
durante os ultimos 10 segs. Este “alarme de velocidade” permanece
activo até o fieldbus obter um novo valor de referéncia.

AVISO! Se seleccionar a VELOC CONST 7 ou a ULTIMA VELOCIDADE,
verifique se que a operacao continua € segura quando a
comunicacéo fieldbus é perdida.

3019

TEMPO FALHA COM 0...60.0s

Define o tempo da falha de comun. usado com 3018 FUNC FALHA COM.
* Breves interrup¢des na comunicacao por fieldbus ndo séo tratadas
como falhas se forem inferiores ao valor TEMPO FALHA COM.

3021

LIMITE FALHA EA1l 0...100%

Define o limite de falha para a entrada analdgica 1. Veja 3001 FUNCAO
EA<MIN.

3022

LIMITE FALHA EA2 0...100%

Define o limite de falha para a entrada analdgica 2. Veja 3001 FUNCAO
EA<MIN.

3023

FALHA CABO O0=INACTIVO, 1=ACTIVO

Define a resposta do conversor as falhas de cablagem e as falhas de
terra detectadas quando o conversor NAO esté a funcionar. Quando o
conversor ndo esta a funcionar, monitoriza:

» LigacOes incorrectas da entrada de alimentacéo para a saida do
conversor (0 conversor apresenta a falha 35, SAIDA CABOS se forem
detectadas ligacdes incorrectas).

» Falhas a terra (o conversor apresenta a falha 16, FALHA TERRA se for
detectada uma falha a terra). Veja também, o parametro 3017 FALHA
TERRA.

0 = INACTIVO — Sem resposta a qualquer dos resultados monitorizados.

1 = ACTIVO — Exibir falha quando a monitorizacéo detectar problemas.

3024

FALHA TEMP CB 0=INACTIVO, 1=ACTIVO

Define a resposta do conversor ao sobreaquecimento da carta de
controlo. Nao aplicavel a conversores com carta de controlo OMIO.

0 = INACTIVO — Sem resposta
1 = ACTIVO — Exibe uma falha (37, SOBRETEMP CB) € 0 conversor para.
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Grupo 31: REARME AUTOMATICO

Este grupo define as condi¢cbes para os rearmes automaticos.
Um rearme automatico ocorre depois de ser detectada uma
falha particular. O conversor aguarda durante o tempo de atraso
definido, e rearma automaticamente. Pode limitar o nimero de
rearmes num periodo de tempo especifico, e definir rearmes
automaticos para uma variedade de falhas.

Cod. [Descricéao Gama

3101 |NR TENTATIVAS 0..5

Define 0 nUmero de rearmes automaticos permitidos dentro do periodo

de ocorréncias definido por 3102 TEMPO TENTATIVAS.

* Se 0 numero de rearmes automaticos exceder este limite (dentro do
tempo de ocorréncia), o conversor evita rearmes automaticos
adicionais e fica parado.

» O arranque depois necessita de um rearme executado com sucesso
efectuado a partir da consola de operacéo (teclado do operador) ou a
partir de uma fonte seleccionda com 1604 SEL REARME FALHA.

Exemplo: Ocorreram trés falhas durante o tempo de tentativas. A
ultima é rearmada unicamente se o valor de 3101 NR TENTATIVAS for 3
Oou mais.

Tempo tentativas
N Temp

NN\
VANEIZAN =

X 0

X = Rearme automatico

3102 [TEMPO TENTATIVAS 1.0...600.0 s

Define o periodo de tempo usado para contar e limitar o numero de
rearmes.
* Veja 3101 NR TENTATIVAS

3103 |ATRASO 0.0...120.0 s

Define o tempo de atraso entre a deteccao da falha e a tentativa de
rearme do conversor.
* Se ATRASO = zero, 0 conversor rearma imediatamente.

3104 |RA SOBRECORRENT O=INACTIVO, 1=ACTIVO

Define o rearme automatico do controlo de sobrecorrente.
0 = INACTIVO — Desliga o rearme automatico.
1 = ACTIVO — Liga o rearme automaético.
* Rearma automaticamente a falha (SOBRECORRENTE) depois do
atraso definido por 3103 ATRASO, e 0 conversor retoma a operacao.
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Cod. [Descricéo Gama

3105 |RA SOBRETENS 0=INACTIVO, 1=ACTIVO
Define o rearme automatico do controlo de sobretensao.
0 = INACTIVO — Desliga o rearme automatico.
1 = ACTIVO — Liga o rearme automatico.

* Rearma automaticamente a falha (SOBRETENSAO cC) depois do
atraso definido por 3103 ATRASO, e 0 conversor retoma a operagao
normal.

3106 |RA SUBTENSAO 0=INACTIVO, 1=ACTIVO
Define o rearme automatico do controlo de subtensao.
0 = INACTIVO — Desliga o rearme automatico.
1 = ACTIVO — Liga o rearme automatico.

* Rearma automaticamente a falha (SUBTENSAO cC) depois do atraso

definido por 3103 ATRASO, e 0 conversor retoma a operacao normal.
3107 |RA EA<MIN 0=INACTIVO, 1=ACTIVO
Define o rearme automatico para o controlo da funcéo da entrada
analogica inferior ao valor minimo.
0 = INACTIVO — Desliga o rearme automatico.
1 = ACTIVO — Liga o rearme automatico.

* Rearma automaticamente a falha (EA<MIN) depois do atraso

definido por 3103 ATRASO, e 0 conversor retoma a operagao normal.

&AVISO! Quando o sinal da entrada analdgica é reposto, o conversor
pode arrancar, mesmo ap0s uma paragem longa. Certifique-se que
arranques automaticos, com atrasos longos nao causam ferimentos
fisicos e/ou danificam o equipamento.

3108 [RA FALHA EXTERNA 0=INACTIVO, 1=ACTIVO

Define o rearme automatico para o controlo de falhas externas.

0 = INACTIVO — Desliga o rearme automatico.

1 = ACTIVO — Liga o rearme automatico.

* Rearma automaticamente a falha (FALHA EXT 1 ou FALHA EXT 2)
depois do atraso definido por 3103 ATRASO, € 0 conversor retoma a
operacdo normal.
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Grupo 32: SUPERVISAO

Este grupo define a supervisao de até trés sinais do Grupo 01:
DADOS OPERACAO. A supervisdo monitoriza um parametro
especificado e energiza uma saida a relé se o par. ultrapassar o
limite definido. Use Grupo 14: SAIDAS RELE para definir o relé
e se o relé é activado quando o sinal € muito alto ou baixo.

Cod.

Descricao Gama

3201

PARAM SUPERV 1 101...159

Selecciona o primeiro parametro supervisionado.

« Deve ser um nimero de par. do Grupo 01: DADOS OPERACAO.

e 101...159 — Supervisiona o parametro 0101...0159.

» Se 0 parametro supervisionado utrapassa o limite, a saida a relé é
energizada.

» Os limites de supervisédo séo definidos neste grupo.

« As saidas a relé s&o definidas no Grupo 14: SAIDAS RELE a
definicdo também especifica qual o limite de supervisao
monitorizado).

BX <AL

Supervisione os dados de operacdo usando saidas a relé, quando

BX<AL. Veja a figura na pagina 242.

e Caso A =0 valor do par. 1401 SAIDA RELE 1 (ou 1402 saida RELE 2,
etc.) € SOBRE SUPRV1 ou SOBRE SUPRV 2. Use para monitorizacao
guando/se o sinal supervisionado exceder o limite dado. O relé
permanece activo até o valor supervisionado cair abaixo do limite
inferior.

e Caso B = o valor do par. 1401 sAIDA RELE 1 (ou 1402 saida RELE 2,
etc.) € SUB SUPRV1 ou SUB SUPRYV 2. Use para monitorizagdo quando/
se o sinal supervisionado cair abaixo do limite definido. O relé
permanece activo até o valor supervisionado subir acima do limite
superior.

BX>AL

Supervisione os dados de operacdo usando saidas a relé, quando
BX>AL. Veja a figura na pagina 242.

Inicialmente o limite mais baixo (AL 3203) est& activo, e permanece
activo até que o par. supervisionado passe acima do limite mais alto (Bx
3202), activando esse limite. Esse limite permanece activo até que o
parametro supervisionado passe abaixo do limite mais baixo (AL 3203),
activando esse limite.

» Caso A =0 valor do par. 1401 sAIDA RELE 1 (ou 1402 SAIDA RELE 2,
etc.) € SOBRE SUPRV1 ou SOBRE SUPRV 2. Inicialmente o relé esta
desligado. E energizado sempre que o parametro supervisionado
passa acima do limite activo.

» Caso B =0 valor do par. 1401 sAIDA RELE 1 (ou 1402 SAIDA RELE 2,
etc.) € SUB SUPRV1 ou SUB SUPRV 2. Inicialmente o relé esta
energizado. E desligado sempre que o par. supervisionado passa
abaixo do limite activo.
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Cod.

Descricéo Gama

BX <AL
Nota!O caso BX < AL representa histerese normal.

Valor do parametro supervisionado

AL (3203) T — N\ S\ —
BX (3202) 7 —

|
oy
Caso A A
Energizado (1) |-

0 >
Caso B A | | | | | |
Energizado (1) —| |-

0 -

BX > AL
Nota! O caso BX>AL representa histerese especial com dois limites de
supervisado separados.

Valor do parametro supervisionado ~ Limite activo

A
BX (3202)-
AL (3203)

Caso A L . . |
Energizado (1) -

0 >

[ I
Caso B A||| o

Energizado (1)
L [

3202

LIM BX SUPERV 1 -

Define o limite inferior para o primeiro parametro supervisionado. Veja
acima 3201 PARAM SUPERV1.

3203

LIM AL SUPERV 1 -

Define o limite superior para o primeiro parametro supervisionado. Veja
acima 3201 PARAM SUPERV1.

3204

PARAM SUPERYV 2 101...159

Selecciona o segundo parametro supervisionado. Veja acima 3201
PARAM SUPERVL.
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Cod.

Descricao Gama

3205

LIM BX SUPERV 2 -

Define o limite inferior para o segundo parametro supervisionado.. Veja
acima 3204 PARAM SUPERV2

3206

LIM AL SUPERV 2 -

Define o limite superior para o segundo parametro supervisionado. Veja
acima 3204 PARAM SUPERV2.

3207

PARAM SUPERV 3 101...159

Selecciona o terceiro parametro supervisionado. Veja acima 3201
PARAM SUPERV1.

3208

LIM BX SUPERV 3 -

Define o limite inferior para o terceiro parametro supervisionado.. Veja
acima 3207 PARAM SUPERYV 3.

3209

LIM AL SUPERYV 3 -

Define o limite superior para o terceiro parametro supervisionado. Veja
acima 3207 PARAM SUPERV3.
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Grupo 33: INFORMACAO

Este grupo fornece acesso a informacéo sobre os programas do
conversor: versdes e datas dos testes.

Cod. [Descricéo Gama

3301 [FIRMWARE 0000...FFFF hex
Contém a versao de firmware do conversor.

3302 |PACOTE CARGA 0000...FFFF hex
Contém a verséao do pacote de carga.

3303 [DATA TESTE aa.ss
Contém a data do teste (aa.ss).

3304 |GAMA ACCION XXXY

Indica a gama de corrente e de tensdo do conversor. O formato é

XXXY, onde:

« XXX = A gama de corrente nominal do conversor em amperes. Se
presente, um “A” indica um ponto décimal nha gama de corrente. Por
exemplo XXX = 8A8 indica a gama de corrente nominal de 8.8 A.

s Y=A gama de tensdo nominal do conversor, onde Y = 2 indica uma
gama de 208...240 V, e Y = 4 indica um gama de 380...480 V.

3305

TABELA PARAMETRO 0000...FFFF hex
Contém a verséao da tabela de parametros usada no conversor.
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Grupo 34: ECRA PAINEL

Este grupo define o contetdo do ecrd da consola de operacgao
(teclado do operador) (area central), quando a consola de
operacao estd em modo Saida.

Cod. [Descricéao Gama

3401 PARAM SINAL 1 100...159

Selecciona o primeiro parametro (pelo nimero) exibido na consola.

» As caracteristicas neste grupo definem o conteddo do ecra quando a
consola de operacédo esta em modo de controlo.

« Qualquer nimero do parametro do Grupo 01: DADOS OPERACAO
ode ser seleccionado.

» Usando os parametros seguintes, o valor exibido pode ser escalado,
convertido nas unidades convenientes, e/ou exibido como uma barra
gréfica.

» A figura identifica as selecc¢des efectuadas nos parametros deste
Grupo.

100 = NAO SELECCIONADO - 0 primeiro parametro ndo é exibido.

101...159 = Exibe os parametros 0101...0159. Se o parametro nao
existir, aparece “n.a.” no ecra.

P 3404 P 3405

AUTO R ¢ $1S.OHZ

P 3401 (137) —» 15'0 Hz
P3408(138) —m» 3.7 A
P3415(139) —— 44 .0 %

~ 1 00:00 [ MENU

AUTON 15.0Hz

15.0 Hz

3.7 A
P 3404 — - V VN

| 00:00 [ MENU
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Cod.

Descricéo Gama

3402

SINAL1 MIN -
Define o valor minimo esperado para o primeiro parametro do ecra.

Use os parametros 3402, 3403, 3406 e 3407, por exemplo, para
converter um parametro do grupo 01, como por exemplo 0102 VELOC
(em rpm) para a velocidade de um transportador accionado por um
motor (em ft/min). Para essa conversao, a fonte dos valores na figura
sao os valores min. e max. de velocidade do motor e os valores
exibidos séo os valores min. e max. correspondentes da velocidade do
transportador. Use o parametro 3405 para seleccionar as unidades
adequadas para o ecra.

Nota: Seleccionar unidades néo converte valores. O parametro ndo é
efectivo se o parametro 3404 FORM DECIM SAID1 = 9 (DIRECTO).

Valor
ecra

P3407 | — — — — — —

P 3406-| — —

Valor
P3402 p34o3  fonte

3403

SINAL1 MAX -
Define o valor maximo esperado para o primeiro parametro do ecra.

Nota: O parametro néo é efectivo se o parametro 3404 FORM DECIM
SAID1 = 9 (DIRECTO).
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Cod. [Descricéao Gama

3404 [FORM DECIM SAID1 0...9
Define a localizacdo do ponto decimal para o primeiro parametro do
ecra.

* Introduza o numero de digitos desejado a direita do ponto decimal.
* Veja a tabela para o exemplo usando pi (3.14159).

3404 Valor Ecra Gama

0 +3 -32768...+32767 (Atribuida)

1 +3.1

2 +3.14

3 +3.142

4 3 0...65535 (Nao atribuida)

5 3.1

6 3.14

7 3.142

8 Ecra grafico exibido.

9 Valor directo. A localizacdo do ponto décimal e as
unidades de medida s&o idénticas ao sinal fonte.
Nota: Os parametros 3402, 3403 e 3405...3407 ndo
séo efectivos.

3405 |[UNID SAIDA 1 0...127
Selecciona as unidades usadas com o primeiro parametro do ecra.
Note: Parameter is not effective if parameter 3404 OUTPUT1 DSP FORM =

9 (DIRECT).
O=NOouUNIT 9=°C 18 =MWh 27 =1t 36 =1I/s 45 =Pa 54 =Ib/m 63 = Mrev
1=A 10=Ilbft 19=m/s 28=MGD 37=I/min 46=GPS 55=Ib/h 64=d
2=V 11=mA 20=m%h 29=inHg 38=Ih 47 =galls 56 =FPS 65=inWC
3=Hz 12=mV  21=dm%s 30=FPM 39=m%s 48=gal/m 57=ft/s 66 =m/mir
4=% 13=kW 22=bar 31=kb/s 40=m®m 49=galh 58=inH,O 67 =Nm
5=s 14=W  23=kPa 32=kHz 41=kg/s 50=ft%/s 59=inwg
6=h 15=kWh 24=GPM 33=ohm 42=kg/m 51=ftm 60 =ftwg
7=rpm  16=°F 25=PSI 34=ppm 43=kgh 52=f}h 61 =Ibsi
8 = kh 17=hp 26=CFM 35=pps 44=mbar 53=Ib/s 62=ms

As seguintes unidades sao Uteis para a barra grafica
117 = %ref 118 = %act 119 = %dev 120 =% LD 121 =% SP 122 =%FBK 123 = lout 124 = Voul
125 = Fout 126 = Tout 127 =Vdc

3406 [SAIDA 1 MIN -
Define o valor minimo exibido para o primeiro parametro do ecra.

Nota: O parametro ndo é efectivo se o parametro 3404 FORM DECIM
SAID1 = 9 (DIRECTO).
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Cod.

Descricao Gama

3407

SAIDA 1 MAX -
Define o valor maximo exibido para o primeiro parametro do ecra.

Nota: O parametro néo é efectivo se o parametro 3404 FORM DECIM
SAID1 = 9 (DIRECTO).

3408

PARAM SINAL 2 100...159

Selecciona o segundo parametro (pelo nimero) exibido na consola de
operacao.

* Veja o0 parametro 3401.

3409

SINAL 2 MIN -

Define o valor minimo esperado para o segundo parametro do ecra.
* Veja o0 parametro 3402.

3410

SINAL 2 MAX -

Define o valor maximo esperado para o segundo parametro do ecra.
* Veja o parametro 3403

3411

FORM DECIM SAID2 0...9

Define a localizacdo do ponto decimal para o segundo parametro do
ecra.
* Veja o0 parametro 3404.

3412

UNID SAIDA 2 0...127

Selecciona as unidades usadas com o segundo parametro do ecra.
* Veja o0 parametro 3405.

3413

SAIDA 2 MIN -

Define o valor minimo exibido para o segundo parametro do ecra.
* Veja o0 parametro 3406.

3414

SAIDA 2 MAX -

Define o valor maximo exibido para o segundo parametro do ecra.
* Veja 0 parametro 340.

3415

PARAM SINAL 3 100...159

Selecciona o terceiro parametro (pelo numero) exibido na consola de
operacao.

* Veja o0 parametro 340.

3416

SINAL 3 MIN -

Define o valor minimo esperado para o terceiro parametro do ecra.
* Veja o0 parametro 3402

3417

MAX SINAL 3 -

Define o valor maximo esperado para o terceiro parametro do ecra.
* Veja o0 parametro 3403.
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Cod. [Descricéao Gama
3418 |[FORM DECIM SAID3 0...9
Define a localizacdo do ponto decimal para o terceiro parametro do
ecra.
* Veja o parametro 3404.
3419 |[UNID SAIDA 3 0...127
Selecciona as unidades usadas com o terceiro parametro do ecra.
» Veja o parametro 3405.
3420 |SAIDA 3 MIN -
Define o valor minimo exibido para o terceiro parametro do ecra.
* Veja o parametro 3406.
3421 [SAIDA 3 MAX -

Define o valor maximo exibido para o terceiro parametro do ecra.
* Veja o parametro 3407.
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Grupo 35: MED TEMP MOTOR

Este grupo define a deteccao e o reportar de uma falha em
particular - sobreaquecimento do motor, conforme detectada
pelo sensor de temperatura. As ligagcdes normais sao
apresentadas abaixo.

Um sensor

'I \‘ ﬁ - EAL

Motor ) '. / N
A —AGND

- //\ N N |
' IAGND
10 nF = J
Trés sensores
~— EAl
Motor v / !
" ' |AGND
Y o
T T T I, : ! 1
- /> 1 |sal
- / . |acnD
10 nF - ~/

AVISO! A IEC 60664 necessita de isolamento duplo ou
reforcado entre as partes sob tenséo e a superficie das partes
acessiveis do equipamento eléctrico que sao ndo-condutoras ou
condutoras mas que nao estao ligadas a terra.
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Para cumprir este requisito, ligue o termistor (e outros
componentes similares) aos terminais de controlo do conversor
usando qualquer uma das seguintes alternativas:

» Separe o termistor das partes vivas do motor com
isolamento duplo reforgado.

* Proteja todos os circuitos ligados as entradas digitais e
analdgicas do conversor. Proteja contra contacto, e isole de
outros circuitos de baixa tensdo com isolamento basico (com
caracteristicas de tensdo do mesmo nivel das do circuito
principal do conversor).

* Use um relé termistor externo. O isolamento do relé deve ter
caracteristicas de tensdo do mesmo nivel das do circuito
principal do conversor.

As figuras abaixo apresentam ligacdes por relé termistor e

sensor PTC usando uma entrada digital. No lado do motor a

blindagem do cabo deve ser ligada a terra através de um

condensador de 10 nF. Se isto néo for possivel, deixe a

blindagem desligada.

3501 TIPO SENSOR = 5 (TERM(0)) ou 6 (TERM(1)) — relé termistor

RELE
TERMISTOR Carta controlo
/o~ |ED
] / . {+24VCC

4

3501 TIPO SENSOR = 5 (TERM(0)) — sensor PTC
Carta controlo

/\;‘ ED
+24V CC

N
Motor 10 nF é}

Sobre outras falhas, ou para antecipar o sobreaguecimento do
motor usando um modelo, veja o Grupo 30: FUNCOES FALHA.
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Cod. [Descricéo Gama

3501 [TIPO SENSOR 0...6

Identifica o tipo de sensor de temperatura do motor usado, PT100 (°C)
ou PTC (ohms) ou termistor.

Veja os parametros 1501 CONTEUDO SALl e 1507 CONTEUDO SAZ2.
0 = NENHUM
1 =1 xPT2100 — A configuracao do sensor usa um sensor PT 100.
A saida analdgica SAl1 ou SA2 alimenta corrente constante atraves
do sensor.
* A resisténcia do sensor aumenta conforme a temperatura do motor
aumenta, tal como a tensao no sensor.
* A funcéo de medicao de temperatura |é a tenséo através da entrada
analdgica EAL ou EA2 e converte-a em graus Celsius.
2 =2 x PT100 — A configuracdo do sensor usa dois sensores PT 100.
» A operacdo é a mesma que acima para 1 x PT100.
3 =3 x PT100 — A configuracédo do sensor usa trés sensores PT100. A
operacéo é a mesma que acima para 1xPT100.
4 = PTC - A configuragéo do sensor usa um PTC.
* A saida analdgica alimenta
corrente constante através
do sensor
* A resisténcia do sensor Excessiva
aumenta rapidamente
conforme a temperatura do
motor aumenta sobre a
referéncia de temperatura
(Tyef) do PTC, bem como a pnormal
tensdo sobre a resisténcia.
A funcéo de medicéo de
temperatura |é a tenséo
através da entrada
analdgica EA1 e converte-a
em ohm.
* A tabela abaixo e o grafico
acima apresentam os valores tipicos de uma resisténcia de sensor
PTC como funcdo da temperatura de operacéo do motor.

Temperatura Resisténcia
Normal < 1.5 kohm
Excessiva > 4 kohm
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Cod.

Descricao Gama

5 = TERM (0) — A configuracao do sensor usa um termistor.

* A proteccao térmica é activada através de uma entrada analégica.
Ligue ou um relé termistor normalmente fechado ou um sensor PTC
a entrada digital.

» Quando a entrada digital € “0” o motor esta em sobreaquecimento.

* Veja os exemplos de ligacdo na pagina 251.

* A tabela abaixo e o grafico na pagina 252 apresentam os requisitos
de resisténcia para um sensor PTC ligado entre 24 V e entrada
digital como uma funcao da temperatura de operacéo do motor.

Temperatura Resisténcia
Normal < 3 kohm
Excessiva > 28 kohm

6 = TERM (1) — A configurac&o do sensor usa um termistor.
* A proteccao térmica é activada através de uma entrada analdgica.
Ligue um relé termistor normalmente fechado a uma entrada digital.
* Quando a entrada digital € “0” o motor esta em sobreaquecimento.
* Veja os exemplos de ligacdo na pagina 251.

3502

SEL ENTRADA 1.8

Define a entrada analOgica usada para o sensor de temperatura.
1 =EeAl-PT100 e PTC.

2=EA2-PT100e PTC

3...8 = EDL...ED6 - Termistor e PTC

3503

LIMITE ALARME -10...200 °C

Define o limite de alarme para a 0...5000 ohm

medicao de temperatura do motor. 0...1

* Em temperaturas de motor acima deste limite, o conversor exibe um
alarme (2010, TEMP MOTOR).

Para termistores ou PTC ligado a entrada digital:

0 = Desactivado

1 = Activado.

3504

LIMITE FALHA -10...200 °C

Define o limite de falha para 0...5000 ohm

a medicao de temperatura do motor. 0...1

* Em temperaturas de motor acima deste limite, o conversor exibe uma
falha (9, SOBRETEMP MOTOR) € para 0 conversor.

Para termistores ou PTC ligado a entrada digital:

0 = Desactivado

1 = Activado.
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Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS

Este grupo define as fungdes temporizadas. As fungdes temporizadas
incluem:

* Quatro arranques/paragens diarios

« Quatro arranques/paragens semanais

* Quatro temporizadores para juncao dos periodos seleccionados
Um temporizador pode ser ligado a diversos periodos de tempo e um
periodo de tempo pode existir em diversos temporizadores.

PERIODO TEMPO 1

3602 TEMPO ARRANQ 1
3603 TEMPO PARAG 1
3604 DIA ARRANQUE 1
3605 DIA PARAGEM 1

PERIODO TEMPO 2

3606 TEMPO ARRANQ 2 TEMP 1
3607 TEMPO PARAG 2
3608 DIA ARRANQUE 2
3609 DIA PARAGEM 2

3626 SRC FUNC TEMP 1

TEMP 2
PERIODO TEMPO 3 3627 SRC FUNC TEMP 2
3610 TEMPO ARRANQ 3
3611 TEMPO PARAG 3 TEMP 3

3612 DIA ARRANQUE 3
3613 DIA PARAGEM 3

3628 SRC FUNC TEMP 3

PERIODO TEMPO 4 TEMP 4

3614 TEMPO ARRANQ 4 3629 SRC FUNC TEMP 4
3615 TEMPO PARAG 4
3616 DIA ARRANQUE 4
3617 DIA PARAGEM 4

REFORCO

3622 SEL REFORCO
3623 TEMPO REFORCO

. Activa reforco

EDL...ED6
EDL(INV)...ED6(INV)
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1001 COMANDO EXT1

TEMP 1 1002 COMANDO EXT2
3626 SRC FUNC TEMP1[\ 1102 SEL EXT 1/2

1201 SEL VEL CONST

1401 sSAIDA RELE 1...1403 SAIDA RELE 3

TEMP 2 1410 SAIDA RELE 4...1412 SAIDA RELE 6
3627 SRC FUNC TEMP2 4027 ACTIV PARAM PID

8126 TMP COMUTACAO

Cod.

Descricao Gama

3601

CONTAD ACTIVOS -6...7

Selecciona a fonte do sinal de activacdo do temporizador.
0 = NAO SEL — Funcgdes Temp desactivadas.
1 = ep1- Define a entrada digital ED1 como fonte do sinal de activagao
do temporizador.
A entrada digital deve ser activada para permitir o funcionamento da
funcéo de temporizacgao.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como fonte do
sinal de activacdo do temporizador.
7 = ACTIVO — As fungdes de temporizagcao estédo activas.
-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como sinal activo
da funcéo de temporizacgao.
* A entrada digital deve ser desactivada para permitir a activacao da
fungéo de temporizacéo.
e -2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como sinal activo da funcao de temporizacéo.
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Cod. [Descricéo Gama
3602 TEMPO ARRANQ 1 00:00:00...23:59:58
Define a hora de arranque diario.
* A hora pode ser alterada em periodos de 2 segundos.
 Se o valor do parametro for 07:00:00, o temporizador € activado as
7 a.m.
* A figura apresenta diversos temporizadores nos diferentes dias da
semana.
20:30:00
17:00:00
15:00:00
13:00:00
12:00:00
10:30:00
09:00:00
Seg Ter Qua Qui Sex Sab Dom
3603 [TEMPO PARAGEM 1 00:00:00...23:59:58
Define a hora de paragem diaria.
* A hora pode ser alterada em periodos de 2 segundos.
 Se o0 valor do parametro for 09:00:00, o temporizador € desactivado
as 9 a.m.
3604 DIA ARRANQUE 1 1.7
Define o dia da semana de arranque.
1 = SEGUNDA ... 7 = DOMINGO
e Se o0 valor do parametro for 1, entdo o temporizador 1 € activado
semanalmente a partir de Segunda a meia noite (00:00:00).
3605 |DIA PARAGEM 1 1..7
Define o dia da semana de paragem.
1 = SEGUNDA ... 7 = DOMINGO
» Se o valor do parametro for 5, entdo o temporizador 1 € desactivado
semanalmente a partir de Sexta & meia noite (23:59:58).
3606 [TEMPO ARRANQ 2

Define a hora de arranque diario do temporizador 2.
* Veja 0 parametro 3602
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Cod.

Descricao Gama

3607

TEMPO PARAGEM 2
Define a hora de paragem diaria do temporizador 2.
* Veja o parametro 3603

3608

DIA ARRANQUE 2
Define o dia da semana de arranque do temporizador 2.
* Veja o parametro 3604

3609

DIA PARAGEM 2
Define o dia da semana de paragem do temporizador 2.
* Veja 0 parametro 3605

3610

TEMPO ARRANQ 3
Define o arranque diario do temporizador 3.
* Veja o parametro 3602

3611

TEMPO PARAGEM 3
Define a hora de paragem diaria do temporizador 3.
* Veja o parametro 3603

3612

DIA ARRANQUE 3
Define o dia da semana de arranque do temporizador 3.

* Veja o parametro 3604

3613

DIA PARAGEM 3
Define o dia da semana de paragem do temporizador 3.
* Veja 0 parametro 3605

3614

TEMPO ARRANQ 4
Define o arranque diario do temporizador 4.
* Veja 0 parametro 3602

3615

TEMPO PARAGEM 4
Define a hora de paragem diaria do temporizador 4.
* Veja o parametro 3603

3616

DIA ARRANQUE 4
Define o dia da semana de arranque do temporizador 4.
* Veja o parametro 3604

3617

DIA PARAGEM 4
Define o dia da semana de paragem do temporizador 4.
* Veja 0 parametro 3605

3622

SEL REFORCO

Selecciona a fonte para o sinal de reforgo.

0 = NAO SEL — O sinal de override é desactivado.

1 = ED1 — Define ED1 como fonte de sinal de reforco.

2...6 = ED2...ED6 — Define ED2...ED6 como fonte de sinal de reforco.

-1 = eD1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como sinal de
reforco.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida ED2...ED6
como fonte de sinal de reforgo.
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Cod.

Descricéo Gama

3623

TMP REFORCO 00:00:00-23:59:58

Define o tempo de reforco LIGADO. O tempo comeca quando a
seleccao de sinal de reforco € activada. Se o valor do parametro €
01:30:00, entéo o reforco € activado durante 1 hora e 30 minuto apoés a
activacao da ED.

Reforco activo

Activagao ED

| Tempo Reforgo |
| |
|

3626

SRC FUNC TEMP 1 0..31

Reune todos os temporizadores numa funcéo temporizada.

0 = NAO SEL — Nao foram seleccionados temporizadores.

1 =71 - Tempo 1 seleccionado no temporizador.

2 =712 — Tempo 2 seleccionado no temporizador.

3 =T1+12 — Tempos 1 e 2 seleccionados no temporizador.

4 =713 — Tempo 3 seleccionado no temporizador.

5=T11+13 — Tempos 1 e 3 seleccionados no temporizador.

6 =T12+T3 — Tempos 2 e 3 seleccionadosno temporizador.

7 =T1+712+T3 — Tempos 1, 2 e 3 seleccionados no temporizador.
8 = T4 — Tempo 4 seleccionado no temporizador.

9 =T11+74 — Tempos 1 e 4 seleccionados no temporizador.

10 =712+74 — Tempos 2 e 4 seleccionados no temporizador.

11 = 11+712+74 — Tempos 1,2 e 4 seleccionados no temporizador.
12 = 13+74 — Tempos 3 e 4 seleccionados no temporizador.

13 =T1+13+74 — Tempos 1,3 e 4 seleccionados no temporizador.
14 = 72+73+74 — Tempos 2,3 e 4 seleccionados no temporizador.
15 = 71+712+713+T4— Tempos 1,2,3 e 4 seleccionados no temporizador.
16 = REFORCO — Reforco (B) seleccionado no temporizador.

17 = 11+B — Tempo 1 e Reforco seleccionados no temporizador.
18 = 12+B — Tempo 2 e Reforgo seleccionados no temporizador.

258

Lista de parametros e descricoes




Manual do Utilizador do ACH550-01

Cod. [Descricéao Gama
19 =711+72+B — Tempos 1 e 2 e Refor¢o seleccionados no
temporizador.
20 = 13+B — Tempo 3 e Reforgo seleccionados no temporizador.
21 =T11+73+B — Tempos 1 e 3 e Reforco seleccionados no
temporizador.
22 =12+T73+B — Tempos 2 e 3 e Reforco seleccionados no
temporizador.
23 =T1+72+T3+B — Tempos 1, 2 e 3 e Reforco seleccionados no
temporizador.
24 =14+B — Tempo 4 e Reforgo seleccionados no temporizador.
25 =T1+T4+B — Tempos 1 e 4 e Reforco seleccionados no
temporizador.
26 = 12+T4+B — Tempos 2 e 4 e Reforco seleccionados no
temporizador.
27 =T1+72+T4+B — Tempos 1, 2 e 4 e Reforco seleccionados no
temporizador.
28 = 13+74+B — Tempos 3 e 4 e Reforco seleccionados no
temporizador.
29 = T1+73+T4+B — Tempos 1, 3 e 4 e Reforco seleccionados no
temporizador.
30 =T12+T3+T4+B — Tempos 2, 3 e 4 e Reforco seleccionados no
temporizador.
31 =T1+T2+T3+T4+B — Tempos 1, 2, e 4 e Reforco seleccionados no
temporizador.
3627 [SRC FUNC TEMP 2
* Veja 0 parametro 3626.
3628 |[SRC FUNC TEMP 3
* Veja 0 parametro 3626.
3629 |SRC FUNC TEMP 4

* Veja 0 parametro 3626.
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Grupo 37: CURVA CARGA UTIL

Este grupo define a supervisdo das curvas de carga ajustaveis
pelo utilizador (binario do motor como uma funcgao de
frequéncia). A curva € definida em cinco pontos.

Cod. [Descricéo Gama

3701 |CARGA UTIL MODO C 0...3
Modo de supervisdo para as curvas de carga ajustaveis pelo utilizador.

Esta funcionalidade substitui a anterior fungéo de subcarga no Grupo

30: FUNCOES FALHA. Consulte a seccdo Correspondéncia com a

obsoleta supervisdo de subcarga na pagina 262.

0 = NAO SEL — A supervisao ndo esta activa.

1 = SUBCARGA — Supervisdo para a queda de binario abaixo da curva de
subcarga.

2 = SOBRECARG — Supervisdo para para o excedimento da curva de
sobrecarga.

3 = AMBOS — Supervisao para a queda de binario abaixo da curva de
subcarga ou o excedimento da curva de sobrecarga.

Binario motor (%)

! Area sobrecarga

Psm
P3709 v

*P3715 P3718
P3714 P3717

Area de operac&o permitida

Area de subcarga

' P3708
i i — Ll
P3704 P3707 P3710 P3713 P3716
Frequéncia de saida (Hz)
3702 |ICARGA UTIL FUNC C 1=FALHA, 2=ALARME

Accao requerida durante a supervisaod e carga.

1 = FALHA — E gerada uma falha quando a condigo definida por 3701
CARGA UTIL MODO C seja valida durante mais tempo que o tempo
ajustado por 3703 CARGA UTIL TEMP C.

2 = ALARME — E gerado um alarme quando a condic&o definida por 3701
CARGA UTIL MODO C seja valida durante mais tempo que a metade do
tempo definido por 3703 CARGA UTIL TEMP C.
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Cod. |Descrigcéo Gama
3703 |CARGA UTIL TEMP C 10...400 s
Define o limite de tempo para gerar uma falha.
» Metade deste tempo € usado como o limite para gerar um alarme.
3704 FREQ CARGA 1 0...500 Hz
Define o valor da frequéncia do ponto de definicao da primeira curva de
carga.
* Deve ser inferior a 3707 FREQ CARGA 2.
3705 BIN CARG BAIX 1 0...600%
Define o valor de binario do ponto de definicdo da primeira curva de
subcarga.
» Deve ser inferior a 3706 BIN CARG ALT 1
3706 BIN CARG ALT 1 0...600%
Define o valor de binario do ponto de definicdo da primeira curva de
sobrecarga.
3707 |[FREQ CARGA 2 0...500 Hz
Define o valor da frequéncia do ponto de definicdo da segunda curva
de carga.
* Deve ser inferior a 3710 FREQ CARGA 3.
3708 BIN CARG BAIX 2 0...600%
Define o valor de binario do ponto de definicdo da segunda curva de
subcarga.
» Deve ser inferior a 3709 BIN CARG ALT 2
3709 BIN CARG ALT 2 0...600%
Define o valor de binario do ponto de definicdo da segunda curva de
sobrecarga.
3710 |[FREQ CARGA 3 0...500 Hz
Define o valor da frequéncia do ponto de definicdo da terceira curva de
carga.
» Deve ser inferior a 3713 FREQ CARGA 4.
3711 BIN CARG BAIX 3 0...600%
Define o valor de binario do ponto de definicdo da terceira curva de
subcarga.
» Deve ser inferior a 3712 BIN CARG ALT 3.
3712 BIN CARG ALT 3 0...600%
Define o valor de binario do ponto de definicdo da terceira curva de
sobrecarga.
3713 FREQ CARGA 4 0...500 Hz
Define o valor da frequéncia do ponto de definicdo da quarta curva de
carga.

* Deve ser inferior a 3716 FREQ CARGA 5.
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Cod. [Descricéo Gama
3714 BIN CARG BAIX 4 0...600%
Define o valor de binario do ponto de definicdo da quarta curva de
subcarga.
» Deve ser inferior a 3715 BIN CARG ALT 4.
3715 BIN CARG ALT 4 0...600%

Define o valor de binario do ponto de definicdo da quarta curva de
sobrecarga.

3716

FREQ CARGA 5 0...500 Hz

Define o valor da frequéncia do ponto de definicdo da quinta curva de
carga.

3717 BIN CARG BAIX 5 0...600%
Define o valor de binario do ponto de definicdo da quinta curva de
subcarga.
* Deve ser inferior a 3718 BIN CARG ALT 5.

3718 BIN CARG ALT 5 0...600%

Define o valor de binario do ponto de definicdo da quinta curva de
sobrecarga.

Correspondéncia com a obsoleta supervisdo de subcarga

O agora obsoleto parametro 3015 CURVA SUBCARGA fornecia as
cinco curvas seleccionaveis apresentadas na figura abaixo.

Tm

0,
(%) A Tipos curva subcarga
20 | ®
il 70%
60 -
7 50%
40
i 30%
20 -
f
0 >
24 - fn
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As caracteristicas dos parametros eram como descrito abaixo.

e Se a carga cair abaixo da curva definida durante mais tempo
gue o definido pelo parametro 3014 TEMPO SUBCARGA
(obsoleto), a proteccao de subcarga € activada.

e Ascurvas 1...3 atingem o maximo a frequéncia nominal do
motor definida pelo parametro 9907 FREQ NOM MOTOR

e Ty = binario nominal do motor.

* fn = frequéncia nominal do motor.

Se pretender terminar o comportamento de uma curva de

subcarga antiga com parametros segundo as colunas

sombreadas, ajuste 0s novos parametros de acordo com as

colunas ndo sombreadas nas tabelas.

Supervisao de |Parametros obsoletos Novos parametros
subcarga com
0s parametros 3013 3014 3701 3702 3703
3013...3015 FUNCAO TEMPO | CARG UTIL | CARG UTIL | CARG UTIL
(obsoleto) SUBCARGA | SUBCARGA | MODO C FUNC C FUNC C
Sem 0 - 0 - -
funcionalidade de
subcarga
Curva subcarga, 1 t 1 1 t
falha gerada
Curva subcarga, 2 t 1 2 2-t
alarme gerado
EU (50 Hz):
Obs. A
Novos parametros
par.

3015 | 3704 | 3705 | 3707 | 3708 | 3710 | 3711 | 3713 | 3714 | 3716 | 3717
CURVA| FREQ | BIN | FREQ | BIN |FREQ | BIN | FREQ | BIN | FREQ | BIN
SUB [CARGA| CARG |CARGA| CARG |CARGA| CARG [CARGA| CARG [CARGA| CARG
CARGA| 1 |BAIX1| 2 |BAIX2| 3 |[BAIX3| 4 |BAIX4| 5 |BAIXS

Hz % Hz % Hz % Hz % Hz %
10 32 17 41 23 50 30 | 500 | 30
20 31 30 42 40 50 50 | 500 | 50
30 31 43 42 57 50 70 | 500 | 70
10 73 17 98 23 | 120 | 30 | 500 | 30
20 71 30 99 40 | 120 | 50 | 500 | 50

ga| | W] N| P
gl o1 o1 o1 O1
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US (60 Hz):

Obs.

Novos parametros
par.

3015 | 3704 | 3705 | 3707 | 3708 | 3710 | 3711 | 3713 | 3714 | 3716 | 3717
CURVA| FREQ | BIN | FREQ | BIN |FREQ | BIN | FREQ | BIN |FREQ | BIN
SUB |CARGA| CARG |CARGA| CARG [CARGA| CARG |CARGA| CARG [CARGA| CARG
CARGA| 1 |BAIX1| 2 |BAIX2| 3 |BAIX3| 4 |[BAIX4| 5 |BAIX5

Hz % Hz % Hz % Hz % Hz %

10 38 17 50 23 60 30 | 500 | 30

20 37 30 50 40 60 50 | 500 | 50

30 37 43 50 S7 60 70 | 500 | 70

10 88 17 117 23 | 144 | 30 | 500 | 30

gl | W] N|
DO O] O] O

20 86 30 119 | 40 | 144 | 50 | 500 | 50
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Generalidades sobre Controladores-PID

Controlador PID - Ajustes basicos

No modo de controlo PID, o conversor compara o sinal de
referéncia (ponto de ajuste) com um sinal actual (feedback), e
ajusta automaticamente a velocidade do conversor para igualar
os dois sinais. A diferenca entre os dois sinais € o valor de erro
(desvio).

Normalmente o controlo PID é usado, quando a velocidade de
um ventilador ou de uma bomba precisa de ser controlada com
base na pressao, no caudal ou na temperatura. Na maioria dos
casos - quando existe apenas 1 sinal transdutor ligado ao
ACH550 - s6 sdo necessarios os parametros do Grupo 40:
PROCESSO PID CONJ1.

Na pagina 266 € apresentado um esquema do fluxo do sinal de
ponto de ajuste/feedback usando os parametros do Grupo 40.
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P1101
b L9 Painel REF1| REFL
Pianel REF2 |~
Pto Ajuste PID REF2
EA —] 500% G40
P4018painel REF2] 19
Corrente — -500% PID1
Binario — Selecgao
Potnei L _1p4014 Valor Act PID Man/Auto
otencia - -P401 | MANUAL
EA —P4017
Corrente | | __|AUTOM
Binario _
Poténcia -
Painel REF 1 457103l 51102
ED Sellgc P1104]
P11 EXT1
EA-] Const 05
Comun REF 1 - EXT2
Painel REF 2 {p1106
P1106
Veloc T P1108
EA— Const
Comun REF 2 19
Palnel REF2—pz010
EAL1 — P4012 PtoAjte PID | G40
EAD | —P4013 Saida PID1
Comun PID1
Interna —
Valor Act
PID
EA —|P4016

Corrente — E(Jl_?)‘

BII’]?I’IOI — | [Pa014
Poténcia |

EA —{P4017__|
Corrente |

Binario  _|
Poténcia _|

Nota: Para activar e usar o controlador PID o valor do parametro 1106
SEL REF2 deve ser ajustado para 19 (PID10OUT).
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Controlador PID - Avancado

O ACH550 tem 2 Controladores PID separados:

1. Processo PID (PID1) e
2. PID Externo (PID2).

Controlador PID de processo (PID1)

O Processo PID (PID1) tem 2 conjuntos separados de

parametros:

* Processo PID (PID1) CONJ1, definido no Grupo 40:
PROCESSO PID CONJ1, e

* Processo PID (PID1) CONJ2, definido no Grupo 41:
PROCESSO PID CONJ2.

O utilizador pode seleccionar entre os dois conjuntos usando o

parametro 4027 ACTIV PARAM PID1.

Normalmente usam-se 2 conjuntos diferentes de controladores

PID quando a carga do motor altera consideravelmente de uma

situacao para outra.

Controlador PID externo (PID2)

PID Externo (PID2) - definido no Grupo 42: AJUSTE PID /

EXTERNO, cpode ser usado de duas formas diferentes:

 Em vez de usar Hardware adicional do controlador PID, este
pode ser ajustado para controlo de um instrumento de
campo, tal como uma valvula, através das saidas do
ACH550. Neste caso o valor do parametro 4230 MODO TRIM
deve ser ajustado para 0. (valor por defeito).

O PID Externo (PID2) pode ser usado como um controlador-
PID adicional para o Processo PID (PID1) para regular a
velocidade do ACH550.
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Grupo 40: PROCESSO PID CONJ1

Este grupo define um conjunto de parametros usados com o
controlador de Processo PID (PID1).

Normalamente s6 sdo necessarios parametros deste grupo.

Cod.

Descricéo Gama

4001

GANHO 0.1...100

Define o0 ganho do Controlador PID.

¢ A gama de ajuste € 0.1... 100.

A 0.1, asaida do Controlador PID altera um décimo a mais que o
valor de erro.

* A 100, a saida do Controlador PID altera cem vezes mais que o valor
de erro.

Use os valores do ganho proporcional e do tempo de integracéo para

ajsutar a resposta do sistema.

* Um valor baixo para o ganho proporcional e um valor elevado de
tempo de integracdo assegura uma operagao estavel, mas fornece
uma resposta deficiente.

» Se o valor de ganho proporcional for muito alto ou o tempo de
integracdo muito curto, o sistema pode tornar-se instavel.

Procedimento:
* Inicialmente ajuste:

* 4001 cAaNHO = 0.0.

* 4002 TEMPO INTEGRAGCAO = 20 segundos.

* Arranque o sistema e veja se 0 mesmo atinge o ponto de ajuste
rapidamente enquanto a operacdo se mantém estavel. Se isto ndo
acontecer, aumente o GANHO (4001) até que o sinal actual (ou a
velocidade do conversor) oscilem constantemente. Pode ser
necessario arrancar e parar 0 conversor para provocar esta
oscilacao.

* Reduza o0 GANHO (4001) até o conversor oscilar.

* Ajuste 0 GANHO (4001) para 0.4 e 0.6 tempos acima do valor.

* Diminua o TEMPO INTEGRACAO (4002) até que o sinal de feedback
(ou a velocidade do conversor) oscilem constantemente. Pode ser
necessario arrancar e parar 0 Conversor para provocar esta
oscilagao.

* Aumente 0 TEMPO INTEGRAGCAO (4002) até a oscilacao parar.

» Ajuste 0 TEMPO INTEGRAGAO (4002) para 1.15 e 1.5 tempos acima
do valor.

» Se o sinal de feedback contém frequéncia de ruido elevada,
aumente o valor do parametro 1303 FILTRO EA2 até que o ruido seja
filtrado do sinal.

268

Lista de parametros e descricoes




Manual do Utilizador do ACH550-01

Cod. [Descricéao Gama
4002 [TEMPO INTEG 0.0 s=NAO SEL,
0.1...600 s

Define o Tempo de integracéo do Controlador PID.

O tempo de integracao &, por definicdo, o tempo necessario para
aumentar a saida pelo valor de erro:
» O valor de erro € constante e 100%.
 Ganho =1.
» O tempo de integracéo de 1 segundo nota que uma alteracéo de
100% ¢é obtida em 1 segundo.
0.0 = NAO SEL — Desliga a integracao (I-parte do controlador).
0.1...600.0 = Tempo de integracao (segundos).
* Veja 4001 sobre o procedimento de ajuste.
A A

[

B — —
D (P 4001 =10} L
C (P 4001 = 1) |

|

|
|
|
] |
~— P 4002 —*

A = Erro

B = Valor de erro depois da paragem
C = Saida controlador com ganho =1
D = Saida controlador com ganho =10
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Cod.

Descricéo Gama

4003

TEMPO DERIV 0.0...10.0 s

Define o tempo de derivacdo do Controlador PID.

» Pode adicionar o derivativo do erro a saida do controlador PID. O
derivativo é a taxa da alteracéo do valor de erro. Por exemplo, se o
valor de erro do processo altera linearmente, o derivativo é uma
constante adicionada a saida do controlador PID.

» O derivativo é filtrado com um filtro a 1-polo. A constante de tempo
do filtro é definida pelo parametro 4004 FILTRO DERIV PID.

0.0 - NAO SEL — Desliga a parte do derivativo da saida do controlador
PID

0.1...10.0 = Tempo de derivacao (segundos)

Erro A Valor de erro do processo

100% |-~ -~ -~~~ y

0%

Saida PID

A Parte-D da saida do controlador
I
Ganho

P 4001

\j

<—— P 4003 —*

4004

FILTRO DERIV PID 0.0...10.0s

Define a constante do tempo de filtro para a parte derivativa da saida

do controlador PID.

» Antes de adicionar a saida do controlador PID, o derivativo é filtrado
com um filtro 1-polo.

» Aumentar o tempo de filtro suaviza o derivativo, reduzindo o ruido.

0.0 - NAO SEL — Desliga o filtro do derivativo.

0.1...10.0 = Constante de tempo de filtro (segundos).

4005

INV VALOR ERRO 0=NAO, 1=SIM

Selecciona ou uma relagao normal ou invertida entre o sinal de

feedback e a saida do conversor.

0 = NAO — Normal, uma diminuicéo do sinal de feedback aumenta a
velocidade do conversor. Erro = Ref - Fbk

1 = sim — Invertido, uma diminui¢ao do sinal de feedback diminui a
velocidade do conversor. Erro = Fbk - Ref
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4006 [UNIDADE 0...127
Selecciona a unidade para os valores actuais do controlador PID.
(parametros PID1 0128, 0130, e 0132).
* Veja o parametro 3405 para a lista das unidades disponiveis.
4007 [FORMATO DECIMAL 0...4
Define a localizagéo do ponto decimal dos valores actuais do
controlador PID.
 Introduza a localizagao do ponto decimal a contar da direita da
entrada.
* Veja a tabela para um exemplo usando pi (3.14159).
Valor 4007 |Entrada|Ecra
0 00003 |3
1 00031 (3.1
2 00314 (3.14
3 03142 (3.142
4 31416 (3.1416
4008 |0 % VALOR unid e escala definidas
pelo par. 4006 e 4007
Define (juntamente com o parametro seguinte) a escala aplicada aos
valores actuais do controlador PID (PID1 parametros 0128, 0130, e
0132).
* As unidades e a escala sao definidas pelos parametros 4006 e 4007.
Unidades (P4006)
Escala (Ii4007) +1000.0%
P 4009 -
P 4008 -
. 0% 100%
-1000.0% Escala interna (%)
4009 (100% VALOR unid e escala definidas

pelo par. 4006 e 4007
Define (juntamente com o parametro anterior) a escala aplicada
aos valores actuais do controlador PID.

» As unidades e a escala sao definidas pelos par. 4006 e 4007.
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4010

SEL SETPOINT 0...20

Define a fonte do sinal de referéncia para o controlador PID.

» O parametro ndo tem significado quando o regulador PID é
ultrapassado (veja 8121 CTRL REG BYPASS).

0 = TECLADO — O painel de controlo fornece a referéncia.

1 = EA1 - A entrada analdgica 1 fornece a referéncia.

2 = EA2 — A entrada analdgica 2 fornece a referéncia.

8 = coM — O fieldbus fornece a referéncia.

9 = com+EAL — Define a combinacgéo do fieldbus e da entrada

analdgica 1 (EA1) como fonte de referéncia. Veja abaixo Correcgéo de
Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 273.

10 = com*EAl — Define a combinacéo do fieldbus e da entrada
analdgica 1 (EA1) como fonte de referéncia. Veja abaixo Correcgéo
de Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 273.

11 = ep3U,4D(RNC) — As entradas digitais, actuando como controlo do
potenciometro do motor, fornecem a referéncia.

» ED3 aumenta a velocidade (U significa “up”)

» ED4 diminui a referéncia (o D significa “down”).

» O parametro 2205 TEMPO ACEL 2 controla a alteragcado da gama do
sinal de referéncia.

* R = O Comando Paragem rearma a referéncia para zero.

* NC = O valor de referéncia nao € copiado.

12 = eEp3U,4D(NC) — Igual a ED3U,4D(RNC) acima, excepto:

* O comando de Paragem néo rearma a referéncia para zero. No
arranque o motor acelera, a gama de aceleragao seleccionada, até
a referéncia guardada.
13 = ED5U,6D(NC) — Igual a ED3U,4D(NC) acima, excepto:
» Usa as entradas digitais ED5 e ED6.

14 = EA1+EA2 — Define a combinacéo da entrada analdgica 1 (EAL) e da
entrada analdgica 2 (EA2) como fonte de referéncia. Veja abaixo
Correccao de Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 273.

15 =eAl*eA2 — Define a combinacdo da entrada analdgica 1 (EAL) e da
entrada analdgica 2 (EA2) como fonte de referéncia. Veja abaixo
Correccéo de Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 273.

16 = EAL1-EA2 — Define a combinacgéo da entrada analdgica 1 (EAL) e da
entrada analdgica 2 (EA2) como fonte de referéncia. Veja abaixo
Correccéo de Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 273.

17 = EA1/EA2 — Define a combinacédo da entrada analdgica 1 (EAL) e da
entrada analégica 2 (EA2) como fonte de referéncia. Veja abaixo
Correccao de Referéncia da Entrada Analdgica na pagina 273.

19 = INTERNA — Um conjunto de valor constante usando o parametro
4011 fornece a referéncia.

20 = PID20UT — Define a saida 2 do controlador PID (parametro 0127
SAIDA PID2) como a fonte de referéncia.
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Correccéo de Referéncia da Entrada Analdgica
O valor dos parametros 9, 10, e 14...17 usam as formulas da tabela
seguinte.
Value ajuste |[Calculo dareferéncia de EA
C+B valor C + (valor B - 50% do valor de referéncia)
Cx*B valor C - (valor B / 50% do valor de referéncia)
C-B (valor C + 50% do valor de referéncia) - valor B
C/B (valor C - 50% do valor de referéncia) / valor B
Onde:
» C = Representa o valor de referéncia
(= cowm para os valores 9, 10 e = EA] para os valores 14...17)
Onde:
* B = Correccao de referéncia
(= EAL para os valores 9, 10 e EA2 para os valores 14...17).
Exemplo:
A figura mostra as 1204
curvas da fonte de 17 (/)
referéncia para o 100 —//— —————————————
valor de ajuste 9, 10,
e 14...17, onde: i S N
« C=25%. 604 >SN\ - ___ A9, 14 (+)
e P 4012 PTO AJUSTE
MIN = 0. 40— - - - - —— = L —=T10,15 (%)
* P 4013 PTO AJUSTE
MA = 0. 20-|- - - - - = —N—— - - -
e Bvariaaolongo do - 16()
eixo horizontal. 0 ‘ >
0 100% B
4011 |SETPOINT INTERNO unidade e escala definidas
pelo par 4006 e 4007
Defineumvalor constante usado paraareferénciade processo.
* Unidades e escala sao definidas pelos param. 4006 e 4007.

4012 [SETPOINT MIN -500.0%...500.0%
Define o valor minimo para a fonte do sinal de referéncia. Veja
parametro 4010.

4013 [SETPOINT MAX -500.0%...500.0%

Define o valor maximo para a fonte do sinal de referéncia. Veja
parametro 4010.
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4014

SEL FEEDBACK 1...13

Define o feedback do controlador PID (sinal actual).

» Pode definir uma combinacdo de dois valores actuais (ACT1 e ACT2)
como sinal de feedback.

» Use o parametro 4016 para definir a fonte do valor actual 1 (ACT1).

» Use o parametro 4017 para definir a fonte do valor actual 2 (ACT2).

1 = AcT1 — Valor actual 1 (AcTl) fornece o sinal de feedback.

2 = ACT1-ACT2 — ACT1 menos ACTZ2 fornece o sinal de feedback.

3 = ACT1+ACT2 — ACT1 mais ACT2 fornece o sinal de feedback.

4 = ACT1*ACT2 — ACT1 multiplicado por ACT2 fornece o sinal de
feedback.

5 = ACT1/ACcT2 — ACT1 dividido por ACT2 fornece o sinal de feedback.

6 = MIN(ACT1,2) — O menor de ACT1 ou ACT2 fornece o sinal de
feedback.

7 = MAX(ACT1,2) — O maior de ACT1 ou ACT2 fornece o sinal de
feedback.

8 = sqrt(AcT1-2) — Raiz quadrada do valor ACT1 menos ACT2 fornece o
sinal de feedback.

9 = sgAl+sgA2 — Raiz quadrada de ACT1 mais a raiz quadrada de ACT2
fornece o sinal de feedback.

10 = sqrt(AcTl) — Raiz quadrada do valor de ACT1 fornece o sinal de
feedback.

11 = coM FBK 1 — O sinal 0158 vALOR com PID 1 fornece o sinal de
feedback.

12 = coMM FBK 2 — O sinal 0159 VALOR coM PID 2 fornece o sinal de
feedback.

13 = AVE(ACT1,2) — A média de ACT1 e ACT2 fornece o sinal de
feedback.

4015

MULTI FEEDBACK -32.768...32.767,
0.000=NAO SEL

Define um multiplicador extra para o valor de feedback PID definido

pelo parametro 4014.

» Usado principalmente em aplicacdes onde o fluxo € calculado pela
diferenca de pressao.

0.000 = NAO SEL - O parametro ndo tem efeito (1.000 usado como
multiplicador)

-32.768...32.767 = Multiplicador aplicado ao sinal definido pelo
parametro 4014 SEL FEEDBACK.

Exemplo: FBK = Multiplicador x /A1 -A2

274

Lista de parametros e descricoes




Manual do Utilizador do ACH550-01

Cod. [Descricéao Gama

4016 |ENTRADA ACT1 1.7

Define a fonte para o valor actual 1 (AcT1). Veja também o parametro
4018 ACT1 MINIMO.

1 = EALl — Usa a entrada analdgica 1 para ACT1.

2 = EA2 — Usa a entrada analOgica 2 para ACT1

3 = CORRENTE — Usa a corrente para ACT1

4 = BINARIO — Usa 0 binério para ACT1.

5 = POTENCIA — Usa a poténcia para ACT1

6 = COM ACT1 — Usa o valor do sinal 0158 VALOR coMm PID1 para ACT1
7 = COM ACT2 — Usa o valor do sinal 0159 VALOR COM PID2 para ACT1

4017 ENTRADA ACT2 1.7

Define a fonte para o valor actual 2 (ACT2). Veja também o parametro
4020 ACTZ2 MINIMO.

1 = EA1 — Usa a entrada analdgica 1 para ACT2.

2 = EA2 — Usa a entrada analOgica 2 para ACT2

3 = CORRENTE — Usa a corrente para ACT2

4 = BINARIO — Usa 0 binério para ACTZ2.

5 = POTENCIA — Usa a poténcia para ACT2

6 = COM ACT1 — Usa o valor do sinal 0158 VALOR CcOM PID1 para ACT2
7 = CcoM ACT2 — Usa o valor do sinal 0159 VALOR COM PID2 para ACT2
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4018 [MINIMO ACT1 -1000...1000%
Define o valor minimo para ACT1.
» Escala a fonte do sinal usado como o valor actual de ACT1 (definido
pelo parametro 4016 ENTRADA ACT1). Para os valores 6 (COM ACT 1) e
7 (coM ACT 2) do parametro 4016 a escala néo é efectuada.
Par 4016 Fonte Fonte min. Fonte max.
1 Ent analégica 1 |1301 MINIMO EAL 1302 MAXIMO EAL
2 Ent analdgica 2 |1304 MINIMO EA2 1305 MAXIMO EA2
3 Corrente 0 2 - corrente nominal
4 Binario -2 - binario nominal |2 - binario nominal
5 Poténcia -2 - pot nominal 2 - pot nominal
* Veja afigura: A = Normal; B = Inversédo (ACT1 MINIMO > ACT1 MAXIMO).
ACTL (%) A A
P4019t-----------
|
|
|
|
P 4018 I
| |
1 1 »I
P 1301 P 1302 Sinal fonte
Fonte min. Fonte min.
ACT1 (%) A B
P 4018 T
|
|
|
|
|
P4019-----"l--—-=-—-—---73
| |
| |
T 7 o
P 1301 P 1302 Sinal fonte
Fonte min. Fonte min.
4019 IMAXIMO ACT1 -1000....1000%
Define o valor maximo para ACT1.
* Veja 4018 MINIMO ACT1.
4020 [MINIMO ACT2 -1000....1000%
Define o valor minimo para ACT2.
* Veja 4018 MINIMO ACTL.
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4021 [MAXIMO ACT2 -1000....1000%
Define o valor maximo para ACT2.
* Veja 4018 MINIMO ACT1.

4022 |[SEL DORMIR -6...7

Define o controlo para a funcdo Dormir PID.

0 = NAO seL— Desliga o controlo da fungdo Dormir PID.

1 = ED1 — Define a entrada digital ED1 como controlo para a funcao
Dormir PID.

* A activacao da entrada digital activa a funcao dormir.
* A desactivagéo da entrada digital desactiva a fung&o dormir.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo
para a fungcdo Dormir PID.
* Veja acima ED1.

7 = INTERNA — Define a saida de rpm/frequéncia, a referéncia do
processo, e o valor actual do processo como controlo para a funcao
Dormir PID. Consulte os parametros 4025 NiVEL ACORDAR e 4023
NIVEL DORMIR PID.

-1 = ED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo para
a funcéo Dormir PID.

* A desactivacao da entrada digital activa a fungao dormir.
* A activacao da entrada digital desactiva a funcao dormir.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
ED2...ED6 como controlo para a fungcédo Dormir PID
* Veja acima ED1(INV).
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4023

NIVEL DORMIR PID 0...7200 rpm/
0.0...120 Hz

Define a velocidade/frequéncia do motor que activa a funcédo Dormir
PID — a velocidade/frequéncia do motor abaixo deste nivel, durante
pelo menos o periodo de tempo 4024 ATR DORMIR PID activa a funcéo
Dormir PID (parando o conversor).

* Necessita de 4022 = 7 (INTERNO).

Veja a figura: A = Nivel de saida PID; B = Feedback processo PID.

A i<pao2s A
— e

t>P 4024 \
|

P 4023

Setpoint

Setpoint }
;P 4025 } 4005=0
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4024 |ATR DORMIR PID 0.0...3600 s
Define o tempo de atraso para a funcdo Dormir PID — a velocidade/
frequéncia do motor abaixo de 4023 NIVEL DORMIR PID durante pelo
menos este periodo de tempo activa a funcdo Dormir PID (para o
conversor).
* Veja acima 4023 NIVEL DORMIR PID.
4025 |DESVIO ACORDAR unid.escala definidas
pelo par. 4106 e 4107

Define o desvio do acordar — um desvio do setpoint maior que
estevalor, durante pelo menos o periodo de tempo 4026 ATRASO
ACORDAR, arranca o controlador PID.
* Os parametros 4006 e 4007 definem as unidades e a escala.
» O parametro 4005 =0,

Nivel acordar = Setpoint - Desvio acordar.
e O parametro 4005 =1,

Nivel acordar = Setpoint + Desvio acordar.
» O nivel acordar pode ser superior ou inferior ao setpoint.
* Veja acima 4023 NIVEL DORMIR PID.
Veja fguras:
» C = Nivel acordar quando o parametro 4005 =1
* D = Nivel acordar quando o parametro 4005 =0
» E = O feedback é superior ao nivel acordar e a durag&o é superior a

4026 ATRASO ACORDAR — fungéo Acordar PID.
» F = O feedback é inferior ao nivel acordar e a duracao € superior a

4026 ATRASO ACORDAR — funcéo Acordar PID.

A
P 4025
- — Setpoint
P 4025 /
4026 [ATRASO ACORDAR 0...60s

Define o atraso de acordar — um desvio do ponto de ajuste maior que
4025 DESVIO ACORDAR, durante pelo menos este periodo de tempo,
rearma o controlador PID.

* Veja acima 4023 NIVEL DORMIR PID.
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4027 |ACTIV PARAM PID1 -6...11

O Processo PID (PID1) tem dois conjuntos separados de parametros, o
conjunto PID 1 e o conjunto PID 2. O coNJ PID 1 define qual o conjunto
que é seleccionado.
e O conjunto PID 1 usa os parametros 4001...4026.
e O conjunto PID 2 usa os parametros 4101...4126.
0 = coNJ 1 — O conjunto PID 1 (parametros 4001...4026) esta activo.
1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo para a selec¢cao do
Conj PID.
* A activacdo da entrada digital selecciona o Conj 2 PID.
A desactivacdo da entrada digital selecciona o Conj 1PID.
2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo
para a selec¢édo do Conj PID.
* Veja acima EDL.
7 =CONJ 2 — 0O Conj 2 PID (parametros 4101...4126) esta activo.
8...11 = FUNC TEMP 1...4 - Define a Func Temp como controlo para a
seleccdo do Conj PID. (Func Temp. desactivada = Conj PID 1; Func
Temp activada = Conj PID 2)
« VVeja 0 Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS.
-1 = ep1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo para
a seleccao do Conj PID.
* A activacdo da entrada digital selecciona o Conj 1 PID1.
* A desactivacdo da entrada digital selecciona o Conj 2 PID1.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define a entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como controlo para a selecgéo do Conj PID.
* Veja acima ED1(INV).

Para as seleccbes 2-zoNE (12...14), o conversor calcula a diferenca
entre o setpoint e feedback (desvio) do conjunto 1 PID1 e a diferenca
entre o setpoint e feedback (desvio) do conjunto 2 PID1.

12 = 2-zONE MIN — O conversor controla a zona (e selecciona o conjl,

PID1 ou PID1 conj 2) com o maior desvio.

» Um desvio positivo (um setpoint maior que o feedback) é sempre
maior que um desvio negativo. Isto mantém os valores de feedback
no ou acima do setpoint.

O controlador ndo reage a situacao de feedback acima do setpoint
se o feedback de outra zona estiver proximo do seu setpoint.

13 = 2-ZONE MAX — O conversor controla a zona (e selecciona o conj1,

PID1 ou PID1 conj 2) com o menor desvio.

« Um desvio negativo (um setpoint menor que o feedback) é sempre
menor que um desvio positivo. Isto mantém os valores de feedback
no ou acima do setpoint.

O controlador ndo reage a situacéo de feedback abaixo do setpoint
se o feedback de outra zona estiver proximo do seu setpoint.

14 = 2-ZONE AVE — O conversor controla a medio dos desvios, e usa-a
para comtrolar a zona 1. Assim um feedback € mantido acima do seu
setpoint e 0 outro é mantido o mais abaixo possivel do seu setpoint.
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Grupo 41: PROCESSO PID CONJ2

Este grupo define o segundo conjunto de parametros usados
pelo Controlador de Processo PID (PID1)

A operacao dos parametros 4101...4126 € analoga aos
parametros 4001.... 4026 do Processo PID Conj 1.

O Conj 2 pode ser seleccionado com o parametro 4027 ACTIV
PARAM PID1.

Cod. [Descricéao Gama

4101 (Veja 4001...4026.

4126
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Grupo 42: AJUSTE PID / EXTERNO
Este grupo define os parametros usados para o segundo

Controlador PID (PID2) do ACH550.

A operagao dos parametros 4201...4221 é semelhante a dos
parametros 4001...4021 do Processo PID Conjl (PID1).

Cod. [Descricéo Gama

4201 (Veja 4001...4021.

4221

4228 |ACTIVAR 0..8,-1...-6

Define a fonte para activagéo da fungéo externa PID.
« E necessario 4230 MODO TRIM = 0 NAO SEL.

0 = NAO SEL — Activa o controlo PID externo.

1 = epl — Define a entrada digital ED1 como controlo externo para
activacao o controlo PID.

* A activacdo da entrada digital activa o controlo PID externo.
A desactivacdo da entrada digital desactiva o controlo PID externo.

2...6 = ED2...ED6 — Define a entrada digital ED2...ED6 como controlo
externo para activacao o controlo PID.

* Veja acima EDL.

7 = FUNC ACCION — Define o comando de arranque como controlo
externo para activacao o controlo PID.

* A activagdo do comando de arranque (0 conversor esta a funcionar)
activa o controlo PID externo.

8 = LIGADO — Define a alimentagcdo como controlo externo para
activacao do controlo PID.

* A activacéo da alimentac&o ao conversor activa o controlo PID
externo.

9...12 = TEMP 1...4 — Define a Func Temp como controlo para a
activacao do controlo PID externo (Func Temp. activada permite o
controlo PID externo).

* Veja 0 Grupo 36: FUNCOES TEMPORIZADAS.

-1 = eED1(INV) — Define a entrada digital invertida ED1 como controlo
externo para activacao o controlo PID.

* A activacéo da entrada digital desactiva o controlo PID externo.
* A desactivacao da entrada digital activa o controlo PID externo.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define uma entrada digital invertida
EDZ2...ED6 como controlo externo para activagao do controlo PID.
* Veja acima ED1(INV).
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4229 |OFFSET 0.0...100.0%

Define o offset para saida do PID.

» Quando o PID é activado, a saida inicia a partir deste valor.

e Quando o PID é desactivado, a saida retoma este valor.

» O parametro ndo esta activo quando 4230 MoDO TRIM <> 0 (0 modo
esta activo).

4230 (MODO TRIM 0..2
Selecciona o tipo de equilibrio, se existir. Usando o equilibrio € possivel
combinar um factor de correccdo com a referéncia do conversor.

0 = NAO SEL — Desactiva a fungéo de equilibrio.

1 = PROPORCIONAL — Adiciona um factor equilibrio que seja proporcional
a referéncia rpm/Hz.

2 = DIRECTO — Adiciona o factor de equilibrio baseado no limite maximo
de controlo de circuito fechado.

4231 |ESCALA TRIM -100.0%...100.0%
Define o multiplicador (como uma percentagem, maior ou menor)
usada no modo de equilibrio.

4232 |CORRIGIR SRC 1=PID2REF,

2=PID20OUTPUT
Define a referéncia de equilibrio para a fonte de correccéao.
1 = REFPID2 — Usa a REF MAX apropriada (INTERRUPTOR A ou B):
» 1105 MAX RE 1 quando REF1 esta activa (A).
» 1108 MAX REF2 quando REF2 est4 activa (B).
2 = SAIDAPID2 — Usa a velocidade ou frequéncia maxima absoluta
(Interruptor C):
» 2002 VELOC MAXIMA se 9904 MODO CTRL MOTOR = 1 (VECTOR:VELOC).
» 2008 FREQ MAXIMA se 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:FREQ)
Add
Ref rampa > )
Seleccao Ref. equilib
Interruptor (par. 4230) Escala trin] Mul. M. + —Pp
Ext max ref 1 (A) off X
—» —» X
—pp| Ext max ref 2 (B) propor.
—p| Freqveloc Abs  —P girecto Seleccao
Max (C) (par. 4232)
P Ref. equilib PID2
ref PID2 ——»| PID 2 —— P saida equilib PID2
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Grupo 51: MOD COMUNIC EXT

Este grupo define variaveis ajustadas para um modulo externo
de comunicacao fieldbus. Consulte a documentacéo sobre o
modulo de comunicacao para mais informacéo sobre estes
parametros.

Cod. |Descricao Gama
5101 TIPO FBA

Exibe o tipo de modulo adaptador de fieldbus ligado.

0 = Mdédulo n&o encontrado ou néo ligado. Verifique o Manual de
Utilizador do Fieldbus, capitulo “Instalacdo Mecéanica” e verifique se o
parametro 9802 esta definido para 4 = FBA EXT.

1 = PROFIBUS-DP

16 = INTERBUS

21 = LONWORKS

32 = CANOpen

37 = DEVICENET

64 = MODBUS PLUS

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

5102 |PAR 2...PAR 26 FBA 26 0...65535
-+ |Consulte a documentacdo do modulo de comunicacao para mais
5126 |informacg6es sobre estes parametros.
5127 FBA PAR REFRESH 0=CONCLUIDO, 1=ACTUALIZAR

Valida qualquer alteracéo nas definicdes do parametro de fieldbus.

0 = CONCLUIDO — Actualizacao efectuada.

1 = ACTUALIZAR — A actualizar.

* Depois de actualizar, o valor muda automaticamente para
CONCLUIDO.

5128 |FIC CPI REV FIRM 0...0xFFFF

Exibe a revisdo de firmware do CPI do ficheiro de configuracdo do

modulo adaptador de fieldbus. O formato € xyz onde:

e X = numero da maior revisao

e y = numero da menor revisao

* Z = numero de correccao

Exemplo: 107 =revisédo 1.07

5129 |ID FIC CONFIG 0...0xFFFF

Exibe a revisdo da identificacdo do ficheiro de configuracdo do mdodulo

adaptador de fieldbus.

» Ainformacé&o sobre o ficheiro de configuracdo € dependente do
programa de aplicacéo do conversor.
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Cod. [Descricéao Gama
5130 |FIC REV CONFIG 0...0xFFFF
Contém a reviséo do ficheiro de configuragdo do modulo adaptador de
fieldbus do conversor.
Exemplo: 1 =revisédo 1
5131 [ESTADO FBA 0..6
Contém o estado do mdédulo adaptador.
0 = IDLE — Adaptador n&do configurado.
1 = EXECUT INIC — O adaptador esté a iniciar.
2 = TIME OoUT — Ocorreu uma interrupcao por ter excedido o tempo de
ciclo na comunicacédo entre o adaptador e o conversor.
3 = ERRO CONFIG — Erro de configuracéo do adaptador.
» O codigo da maior ou da menor revisdo de firmware do adaptador
CPI, é diferente do guardado no ficheiro de configuracéo do
conversor.
4 = OFF-LINE — O adaptador esta fora de rede.
5 = ON-LINE — O adaptador esta em rede.
6 = RESET — O adaptador esta a efectuar um rearme de hardware.
5132 REV FW CPI FBA 0...0xFFFF
Contém a reviséo do programa do modulo CPI. O formato é xyz onde:
e X = numero da maior revisao
e y = numero da menor revisado
* Z = numero de correccao
Exemplo: 107 =revisédo 1.07
5133 |REV FW APL FBA 0...0xFFFF
Contém a reviséo do programa de aplicacdo do moédulo. O formato é
Xyz onde:

¢ X = nUmero da maior revisao
e y = numero da menor revisao
e Z = numero de correccao

Exemplo: 107 =reviséo 1.07
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Grup 52: PAINEL

Este grupo apresenta as definicbes de comunicacgao
necessarias para ligar a porta da consola de operacéo ao
conversor. Normalmente, quando usar a consola de operacao
(teclado operador) fornecida, ndo ha necessidade de alterar as
definicbes neste grupo.

Neste grupo, as modificacdes do parametro sdo efectivas no
arrangue seguinte.

Cod.

Descricéo Gama

5201

ID ESTACAO 1...247

Define o endereco do conversor.
* N&o séo permitidas em rede duas unidades com o0 mesmo endereco.
 Gama: 1...247

5202

TAXA TRANSMISSAO 9.6, 19.2, 38.4, 57.6,
Define a velocidade de 115.2 kb/s

comunicacao do conversor em kbits por segundo (kbits/s).
9.6

19.2

38.4

57.6

115.2

5203

PARIDADE 0..3

Define o formato do caractér a ser usado com o painel de
comunicagao.

0 = 8 NONE 1 — 8 bits de dados, sem paridade, um bit de paragem.

1 = 8 NONE 2 — 8 bits de dados, sem paridade, dois bits de paragem.
2 = 8 EVEN 1 — 8 bits de dados, paridade par, um bit de paragem.

3 =8 opD 1 — 8 hits de dados, paridade impar, um bit de paragem.

5204

MENSAGENS OK 0...65535

Contém um contador de mensagens validas recebidas pelo conversor.
« Durante a operacdo normal, este nUmero aumenta constantemente.

5205

ERROS PARIDADE 0...65535

Contém um contador de caracteres com erro de paridade recebido do

bus. Para valores elevados, verifique:

» As definicbes de paridade dos dispositivos ligados no bus — ndo
podem ser diferentes.

» Os niveis de ruido electro-magnético do ambiente — niveis elevados
de ruido geram erros.
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Cod. [Descricéao Gama
5206 |ERROS ESTRUT 0...65535
Contém um contador de caracteres com erro no chassi que o bus
recebe. Para valores elevados, verifique:
» As definicdes de paridade dos dispositivos ligados no bus — ndo
podem ser diferentes.
» Os niveis de ruido electro-magnético ambientais — niveis elevados de
ruido geram erros.
5207 SOBRCARG BUFFER 0...65535
Contém um contador de caracteres recebidos que ndo podem ser
colocados no buffer.
» O comprimento da mensagem mais longa para o conversor € 128
bytes.
* Mensagens recebidas maiores que 128 bytes excedem o buffer. O
caracteres em excesso sao contados.
5208 |ERROS CRC 0...65535

Contém um contador de mensagens com erro CRC que o conversor

recebe. Para valores elevados, verifique:

» Os niveis de ruido ambientais electro-magnético — ruido elevado
gera erros.

* Os calculos CRC para possiveis erros.
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Grupo 53: PROTOCOLO EFB

Este Grupo define as variaveis usadas para um protocolo de
comunicacéao de fieldbus (EFB) fixo. Para mais informacdes
sobre estes parametros consulte a documentacéo sobre
protocolo de comunicacao.

Cod.

Descricao Gama

5301

ID PROTOCOLO EFB 0...OxFFFF

Contém a identificacdo e a revisdo do programa de protocolo.
» param: XXYY, onde xx = protocolo ID, e YY = revisdo programa.

5302

ID ESTACAO EFB 0...65535

Define o endereco de nodo da ligacdo RS485.
* O endereco de nodo em cada unidade deve ser Unico.

5303

TAXA TRANSM EFB 1.2,2.4,4.8, 9.6, 19.2,

Define a velocidade de 38.4, 57.6, 76.8 kb/s
comunicacao da ligacdo RS485 em kbits por segundo (kb/s).

1.2 kb/s

2.4 kb/s

4.8 kb/s

9.6 kb/s

19.2 kb/s

38.4 kb/s

57.6 kb/s

76.8 kb/s

5304

PARIDADE EFB 0..3

Define do comprimento dos dados de paridade e dos bits de paragem a

serem usados com a comunicacao da ligacdo RS485.

* Devem ser usadas as mesmas definicbes em todas as estacfes da
rede.

0 = 8 NONE 1 — 8 bits de dados, sem paridade, um bit de paragem.

1 = 8 NONE 2 — 8 bits de dados, sem paridade, dois bits de paragem.

2 = 8 EVEN 1 — 8 bits de dados, paridade par, um bit de paragem.

3 =8 opD 1 — 8 bits de dados, paridade impar, um bit de paragem.

5305

CTRL PERFIL EFB 0...2

Selecciona o perfil de comunicagado usado pelo protocolo EFB.

0 = ABB DVR LIM — A operacao das Palavras Controlo/Estado em
conformidade com o Perfil de conversores ABB, como usado no
ACS400.

1 = PERFIL DCU - Operacéo das Palavras de Controlo/Estado em
conformidade com o Pefil DCU 32-bit.

2 = ABB DVR FULL — A operacéo das Palavras Controlo/Estado em
conformidade com o Perfil de conversores ABB, como usado no
ACS600/800.
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Cod. [Descricéao Gama
5306 IMENSAGENS EFB OK 0...65535
Contém um contador de mensagens validas recebidas pelo conversor.
« Durante a operacdo normal, este contador aumenta constantemente.
5307 [ERROS CRC EFB 0...65535
Contém um contador de mensagens com um erro CRC recebido pelo
conversor. Para contagens elevadas, verifique:
* Os niveis de ruido electro-magnético ambientais geram erros.
» Os célculos CRC para possiveis erros.
5308 [ERROS UART EFB 0...65535
Contém um contador de mensagens com um erro de caractér recebido
pelo conversor.
5309 [EFB STATUS 0..7
Contém o estado do protocolo EFB.
0 = IDLE — O protocolo EFB esta configurado, mas nado recebe qualquer
mensagem.
1 = EXECUT INIT — O protocolo EFB esta a iniciar.
2 = TIME oUT — Ocorreu um intervalo na comunicagao entre o mestre da
rede e o protocolo EFB.
3 = ERRO CONFIG — O protocolo EFB tem um erro de configuragao.
4 = OFF-LINE — O protocolo EFB recebe mensagens que néo sao
dirigidas a este conversor.
5 = ON-LINE — O protocolo EFB recebe mensagens dirigidas a este
conversor.
6 = RESET — O prot. EFB esta a efectuar um rearme de hardware.
7 = LISTEN ONLY — O protocolo EFB esta em modo de escuta.
5310 |PAR 10 EFB 0...65535
Protocolo especifico. Veja os manuais Embedded Fieldbus (EFB)
Control [BAFE68320658 (English)] e BACnet Protocol
[BAUA0000004591 (English)]
5311 |PAR 11 EFB 0...65535
Veja o parametro 5310.
5312 |PAR 12 EFB 0...65535
Veja o parametro 5310.
5313 |PAR 13 EFB 0...65535
Veja o parametro 5310.
5314 |PAR 14 EFB 0...65535
Veja o parametro 5310.
5315 |PAR 15 EFB 0...65535
Veja o parametro 5310.
5316 |PAR 16 EFB 0...65535

Veja o parametro 5310.
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Cod. [Descricéo Gama
5317 [PAR 17 EFB 0...65535
Veja o parametro 5310.
5318 |PAR 18 EFB 0...65535
Veja o parametro 5310.
5319 |PAR 19 EFB...PAR 20 EFB 0...65535
.- |Reservado.
5320
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Grupo 81: CONTROLO PFA

Este grupo define o modo de operacédo do Controlo Bombas-
Ventiladores (PFA). As caracteristicas do controlo PFA séo:

O ACH550 controla o motor da bomba nr.1, variando a velocidade
do motor para controlar a capacidade da bomba. Este motor é o
motor de regulacdo de velocidade.

As ligacdes directas alimentam o motor da bomba nr. 2 e da bomba
nr.3, etc. O ACH550 liga e desliga a bomba nr. 2 (e depois a bomba
nr. 3, etc.) conforme necessario. Estes motores sdo motores
auxiliares.

O controlo PID do ACH550 usa dois sinais: uma referéncia de
processo e um feedback do valor actual. O controlador PID ajusta a
velocidade (frequéncia) da primeira bomba para que o valor actual
siga a referéncia de processo.

Quando o pedido (definido pela referéncia de processo) excede a
capacidade do primeiro motor (limite de frequéncia definido pelo
utilizador), o controlo PFA arranca automaticamente uma bomba
auxiliar. O PFA também reduz a velocidade da primeira bomba para
compensar a saida total da bomba auxiliar. Depois, como
anteriormente, o controlador PID ajusta a velocidade (frequéncia)
da primeira bomba para que o valor actual siga a referéncia do
processo. Se o pedido continuar a aumentar, o PFA adiciona as
bombas auxiliares, usando o mesmo processo.

Quando o pedido diminui, de tal forma que a velocidade da primeira
bomba cai abaixo do limite minimo (limite de frequéncia definido
pelo utilizador), o controlo PFA para automaticamente uma bomba
auxiliar. O PFA também aumenta a velocidade da primeira bomba
para compensar a saida em falta da bomba auxiliar.

Uma funcéo interlock (quando activa) identifica os motores fora da
rede (fora de servico), e o controlo PFA salta para o proximo motor
disponivel na sequéncia.

Uma funcédo de Comutacéo (quando activada e com o interruptor
apropriado) equaliza o tempo de servi¢co entre os motores da
bomba. A Comutacdo aumenta periodicamente a posicao de cada
motor na rotagéo — o motor de velocidade regulada transforma-se
no motor auxiliar, o primeiro motor auxiliar transforma-se no motor
de velocidade regulada, etc
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Cod.

Descricéo Gama

8103

REFER PASSO 1 0.0...100%

Define o valor da percentagem que € adicionado a referéncia do

processo.

» Aplicada unicamente quando pelo menos um motor auxiliar
(velocidade constante) esta a funcionar.

O valor por defeito € de 0%

Exemplo: Um ACH550 opera trés bombas paralelas que mantém a

pressao da agua na conduta.

* 4011 SETPOINT INTERNO define a referéncia da pressao constante que
controla a pressao na conduta.

* A bomba de velocidade regulada opera s6zinha a niveis baixos de
consumo de agua.

» Conforme o consumo de agua aumenta, a primeira bomba auxiliar
(velocidade constante) arranca, e depois a segunda.

» Conforme o fluxo aumenta, a pressao no lado da saida da conduta
cai relativamente a pressao medida no lado da entrada.

* Quando a primeira bomba auxiliar funciona, a referéncia aumenta
com o parametro 8103 PASSO REF1.

* Quando ambas as bombas auxiliares funcionam, a referéncia
aumenta com o parametro 8103 PASSO REF1 + 8104 PASSO REF2.

» Quando trés bombas auxiliares funcionam, a referéncia aumenta
com 0 8103 PASSO REF1 + 8104 PASSO REF2 + 8105 PASSO REF3.

8104

REFER PASSO 2 0.0...100%

Define o valor da percentagem que € adicionado a referéncia do

processo.

» Aplicada unicamente quando pelo menos dois motores auxiliares
(velocidade constante) estédo a funcionar.

* Veja 0 parametro 8103 PASSO REF1.

8105

REFER PASSO 3 0.0...100%

Define o valor da percentagem que € adicionado a referéncia do

processo.

» Aplicada unicamente quando pelo menos trés motores auxiliares
(velocidade constante) estédo a funcionar.

* Veja 0 parametro 8103 PASSO REF1.
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Cod. [Descricéao Gama
8109 FREQ ARRANQ 1 0.0...500 Hz
Define o limite de frequéncia usado no arranque do primeiro motor
auxiliar. O primeiro motor auxiliar arranca se:
* N&o estiverem
motores L
auxiliares a F(Hz) 4 P8lls == =
funcionar. fuax -
» A saidade
frequéncia do (P 8109)+1 3
ACH550 exceder P 8109
o limite: 8109 + 1
Hz. P 8112 +_
. Af,requéncia de N
saida se
mantiver acima
do limite
(8109 - 1 Hz) C A
durante pelo 1- 4
menos o tempo 0 >
de: 8115 ATRASO
ARR AUX..
Depois que o primeiro motor auxiliar arranca:
» A frequéncia de saida diminui pelo valor =
(8109 FREQ ARRANQ 1) - (8112 FREQ BAIXA 1).
* De facto, a velocidade de saida do motor regulado cai para
compensar a entrada do motor auxiliar.
Veja a figura, onde:
A =(8109 FREQ ARRANQ 1) - (8112 FREQ BAIXA 1)
* B = Aumento da frequéncia de saida durante o atraso de arranque.
» C = O diagrama que apresenta o estado de funcionamento do motor
auxiliar conforme a frequéncia aumenta (1 = Ligado).
Nota! O valor de 8109 FREQ ARRANQ 1 deve ser entre:
* 8112 FREQ BAIXA 1
* (2008 FREQ MAXIMA) -1.
8110 |[FREQ ARRANQ 2 0.0...500 Hz

Define o limite de frequéncia usado no arranque do segundo motor
auxiliar.
* Veja 8109 FREQ ARRANQ 1 sobre a descricao completa da operacgao.

O segundo motor auxiliar arranca se:

* Um motor auxiliar estiver a funcionar.

» A frequéncia de saida do ACH550 exceder o limite: 8110 + 1.

» A frequéncia de saida se mantiver acima do limite (8110 - 1 Hz)
durante pelo menos o tempo: 8115 ATRASO ARR AUX.
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Cod. [Descricéo Gama
8111 [FREQ ARRANQ 3 0.0...500 Hz
Define o limite de frequéncia usado no arranque do terceiro motor
auxiliar.
* Veja 8109 FREQ ARRANQ 1 sobre a descricao completa da operacao.
O terceiro motor auxiliar arranca se:
» Dois motores auxiliares estiverem a funcionar.
» A frequéncia de saida do ACH550 exceder o limite: 8111 + 1 Hz.
» A frequéncia de saida se mantiver acima do limite (8111 - 1 Hz)
durante pelo menos o tempo: 8115 ATRASO ARR AUX.
8112 |[FREQ BAIXA 1 0.0...500 Hz
Define o limite de frequéncia usado para parar o primeiro motor auxiliar.
O primeiro motor auxiliar para se:
* O primeiro motor T(HZ) 4
aux. funcionar ;
s6zinho. MAX
* A frequéncia de P 8109 \
saida do ACH550 )
. . - . . A
cair abaixo do limite: p8112. | |
8112 -1. PEI21T — — — —
« Afreq. de saida se ( f)' |
mantiver abaixo do MINT — — — — 1|_
limite L
(8112 + 1 Hz) P 8116 =+ r<—
durante pelo menos |
o tempo: 8116 C |
ATRASO PARA AUX. |
Depois de o primeiro 1 t
motor auxiliar parar: 0 >
» A frequéncia de
saida aumenta pelo valor = (8109 FREQ ARRANQ 1) - (8112 FREQ
BAIXAL).
» De facto, a velocidade de saida do motor regulado aumenta para
compensar a perda do motor auxiliar.
Veja a figura, onde:
* A =(8109 INICIO FREQ 1) - (8112 FREQ BAIXA 1)
» B = Diminuicdo da freq. de saida durante o atraso de paragem.
» C = O diagrama apresenta o estado de funcionamento do motor
auxiliar conforme a frequéncia diminui (1 = Ligado).
 Linha cinzenta = Apresenta histerese — se o tempo for inverso, a linha
de regresso ndo sera a mesma. Para mais detalhes sobre a linha
para arrancar, veja o diagrama 8109 FREQ ARRANQ 1.
Nota: O valor de 8112 FREQ BAIXA 1 deve ser entre:
e (2007 FREQ MINIMO) +1 e 8109 FREQ ARRANQ 1
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Cod.

Descricao Gama

8113

FREQ BAIXA 2 0.0...500 Hz

Define o limite de frequéncia usado para parar o segundo motor
auxiliar.
* Veja 8112 FREQ BAIXA 1 sobre a descricao completa da operacgao.

O segundo motor auxiliar para se:

» Dois motores auxiliares estiverem a trabalhar.

» A frequéncia de saida do ACH550 cair abaixo do limite: 8113 - 1Hz.

» A frequéncia de saida se mantiver abaixo do limite (8113 + 1 Hz)
durante pelo menos o tempo: 8116 PARAG MOT AUX D.

8114

BAIXA FREQ 3 0.0...500 Hz

Define o limite de frequéncia usado para parar o terceiro motor auxiliar.
* Veja 8112 FREQ BAIXA 1 sobre a descricao completa da operagao.

O terceiro motor auxiliar para se:

» Trés motores auxiliares estiverem a trabalhar.

» A frequéncia de saida do ACH550 cair abaixo do limite: 8114 - 1Hz.

» A frequéncia de saida se mantiver abaixo do limite (8114 + 1 Hz)
durante pelo menos o tempo: 8116 ATRASO PARA AUX.

8115

ATRASO ARR AUX 0.0...3600 s

Define o Atraso de Arranque para 0s motores auxiliares.

» A frequéncia de saida deve permanecer acima do limite de
frequéncia de saida (parametro 8109, 8110, ou 8111) para este
periodo de tempo antes do motor auxiliar arrancar.

* Veja 8109 FREQ ARRANQ 1 sobre a descricdao completa da operacao.

8116

ATRASO PARA AUX 0.0...3600 s

Define o Atraso de Paragem para os motores auxiliares.

» A frequéncia de saida deve permanecer abaixo do limite de
frequéncia de saida (parametro 8112, 8113, ou 8114) para este
periodo de tempo antes do motor auxiliar parar.

* Veja 8112 FREQ BAIXA 1 sobre a descricao completa da operagao.
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Cod.

Descricao Gama

8117

NR DE MOT AUXIL 0.4

Define o nimero de motores auxiliares.

« Cada motor auxiliar necessita de uma saida a relé, que o conversor
usa para enviar sinais de arranque/paragem.

» A funcdo Comutacao, se usada, necessita de uma saida a relé
adicional para o motor de velocidade regulada.

» Segue-se uma descri¢cao sobre as definicdes das saidas a relé
necessarias.

Saidas arelé

Como acima mencionado, cada motor auxiliar necessita de uma saida
a relé, que o conversor usa para enviar sinais de arranque/paragem.
Segue-se uma descricdo sobre como 0 conversor mantém um registo
dos motores e dos relés.

* O ACH550 fornece as saidas a relé sr1...SR3.

* Um mddulo externo de saida a relé pode ser adicionado para
fornecer saidas a relé sr4...SR6.

e Os parametros 1401...1403 e 1410...1412 definem,
respectivamente, como os relés sr1...SrR6 sao usados — o valor do
parametro 31 PFA define um relé como o usado para PFA.

* O ACH550 atribui motores auxiliares a relés por ordem ascendente.
Se a funcdo de Comutacéo esta desactivada, o primeiro motor
auxiliar é o ligado ao primeiro relé com o ajuste de parametro = 31
PFA, e assim sucessivamente. Se a funcdo Comutacédo € usada, as
atribuicdes sucedem-se. Inicialmente, o motor de velocidade
regulada € o ligado ao primeiro relé com o ajuste de parametro = 31
PFA, o primeiro motor auxiliar é o ligado ao segundo relé com o
ajuste de parametro = 31 PFA, e assim sucessivamente

e O quarto motor auxiliar usa os mesmos valores de referéncia de
passo, baixa frequéncia e frequéncia de arranque que o terceio motor
auxiliar.

1

ACH550

{

—

{

]
==

{

=
=4

Modo PFA Standard
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Cod. [Descricéao Gama
H Relé Logic
ACH550
R
1 iﬂﬁ]f
1 |
i
— 7 |

PFA com Modo Comutacéo

» Atabela abaixo apresenta as atribuicdes PFA dos relés de saida para
algumas defini¢des tipicas (1401...1403 e 1410...1412), onde os
ajustes sao ou =31 (PFA), ou =X (qualquer um excepto 31), e onde a
funcdo Comutacao estéa desactivada (8118 INTERV COMUT = 0).

Ajuste do parametro Atribuicédo do relé do ACH550
1)]12(1(1|1|1/|8 Comutacéao desactivada
414141414141 SR1[] SR2[ SR3 | SR4 | SR5 | SR6
0O(0({0|1(1|1|1

1(2(3|0|1]|2]|7

B X | X[ X[ X|[X]|1]Aux. [X X X X X
31|31 X | X | X | X |2 |Aux. [Aux. [X X X X
31(31(31| X | X | X| 3 |Aux. |Aux. J|Aux. |X X X
X[3L|3L| X | X|X]|2|X Aux. [Aux. [X X X
XX | X[31] X|31| 2 X X X Aux. [X AUX.
31|31 X [ X | X | X [1*|Aux. [Aux. [X X X X

* = Uma saida a relé adicional para PFA em utilizacdo. Um motor em
modo “dormir” quando o outro esta a rodar.
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Cod.

Descricao

Gama

A tabela abaixo apresenta as atribuicdes PFA dos relés de saida para
algumas defini¢des tipicas (1401...1403 e 1410...1412), onde o0s
ajustes sao ou =31 (PFA), ou =X (qualquer um excepto 31), e onde a
funcdo Comutacéo esta desactivada (8118 INTERV cOMUT = 0).

Ajuste do parametro Atribuicao do relé do ACH550
1(11(1(1]1|1]|8 Comutacédo activada
41414141441 SR1] SR2[SR3 | SR4 | SR5 | SR6
O(o0fo0|1|1|1]|1

112(3(0]1(|2]|7

31(31| X | X | X|X|1|PFA |PFA [X X X X
31(31(31| X | X | X |2 |PFA |PFA |[PFA (X X X

X [3L3L| X | X[ X|1|X PFA |PFA [X X X
X|X|X|31] X[31|1 (X X X PFA X PFA
31(31| X | X | X | X |0*|PFA [|[PFA [X X X X

** Sem motores auxiliares, mas com a funcao de comutagdo em
utilizacao. A funcionar como controlo PID standard.
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8118

INTERV COMUT 0.0...336 h

Controla a operacao da funcdo de Comutacéo e define o intervalo entre

as alteracoes.

* O intervalo de tempo de Comutacao aplica-se unicamente ao tempo

durante o qual o motor de velocidade regulada estiver a funcionar.

* Veja o parametro 8119 NIVEL cOMUT sobre a funcédo de Comutacao.

» O conversor para sempre por atrito quando é efectuada a

Comutacéo.

» A comutagao activa necessita do parametro 8120 ENCRAVAMENTOS =

valor > 0.

-0.1 = MmODO TESTE — Forga o intervalo para o valor 36...48 s.

0.0 = NAO SEL — Desactiva a fungado de Comutacao.

0.1...336 — O intervalo de tempo de operacgao (periodo durante o qual o

sinal de arranque esta ligado) entre as alteracfes automaticas do

motor.
AVISO! Quando activada, a fungdo Comutagéo necessita de
encravamentos (8120 encravamentos = valor > 0) activos. Durante
a Comutacéo a saida de alimentacédo é interrompida e o conversor
para por si mesmo, evitando danificar os contactos.

L]

ACHS550

Relé Logic

i
8 |
i

PFA com modo de Comutacéo
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8119 |NIVEL COMUT 0.0...100.0%

Define um limite superior, como percentagem da capacidade de saida,

para a logica de comutacdo. Quando a saida do bloco de controlo PID/

PFA exede este limite, a comutacédo é evitada. Use este parametro

para, por exemplo, negar a comutacao quando o sistema Bomba-

Ventilador esta a funcionar proximo da capacidade maxima.

Comutacéo

O objectivo da operacéo de comutacao € igualar o tempo de

funcionamento entre os diversos motores usados num sistema.

Em cada operacéo de comutacéo:

* Um motor diferente é ligado a saida do ACH550 — o motor de
velocidade regulada.

* A ordem de arranque dos outros motores altera.

A fungéo de comutacao necessita de:

» Mecanismo de alternancia externa para alterar as ligacdes da saida
de alimentacao do conversor.

» Parametro 8120 ENCRAVAMENTOS = valor > 0.

A comutacao é efectuada quando:

* O tempo de operacao desde a comutagao anterior alcanca o tempo
definido por 8118 INTERV COMUT

» A entrada PFA é inferior ao nivel definido por este parametro, 8119
NIVEL COMUT.

A comutacdo é efectuada quando:

» O tempo de operacao desde a comutacao anterior alcanca o tempo
definido por 8118 INTERV COMUT

» A entrada PFA é inferior ao nivel definido por este parametro, 8119
NIVEL COMUT.
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Nota! O ACH550 para sempre por atrito quando a comutacéo é
efectuada.

Numa comutacao, a funcdo Comutacao faz tudo do que se segue (veja
a figura):

Saida PID

A APFA
100%1 — — — —

| | = =P 8122

+— P 8118 —i +~— P 8118 —
B

A = Area acima 8119 NIVEL COMUT — comutacéo nao
permitida.

B = A comutacao ocorre.

1PFA, etc. = Saida PID associada com cada motor.

* Inicia a alteracdo quando o tempo de operacédo, desde a ultima
comutacao, alcanca 8118 INTERV COMUT, e a entrada PFA esta abaixo
do limite 8119 NIVEL COMUT.

» Péara o motor de velocidade regulada.

» Desliga o contactor do motor de velocidade regulada.

» Incrementa a ordem de arranque do contador, para alterar a ordem
de arranque dos motores.

* ldentifica o proximo motor em linha a ter a velocidade regulada.

» Desliga o contactor do motor acima, se 0 motor esteve a funcionar.
Quaisquer outros motores que estejam a funcionar ndo séao
interrompidos.

 Liga o contactor do novo motor de velocidade regulada. O

mecanismo de comutacdo liga este motor a saida de alimentacéo do

ACH550.

Atrasa o arranque do motor para o tempo 8122 ATR INICIO PFA.

Arranca o motor de velocidade regulada.

Identifica o proximo motor de velocidade constante na rotacao.

Liga o motor acima, mas s se 0 novo motor de velocidade regulada

tiver estado a funcionar (como motor de velocidade constante) — Este

passo mantém em funcionamento um numero igual de motores antes

e depois da comutacéo.

» Continua com a operacédo PFA normalconversor.
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Contador da ordem

de arranque Frequéncia

A operacao do de Sa'ﬁa Sem 1 mot ' 2mot

contador da ordem mot aux | aux | aux |

de arranque: fmaxtT — — — — — — - — —

» As definigbes da
saida a relé |
(1401...1403 e |
1410...1412)) |
estabelecem a
sequéncia inicial ; |
do motor. (O A area de |
ndmero do comutacao
parametro mais € permitida  Saida PID| .
baixo com o valor ! '

31 (PFA) identifica P 8119 100%
o relé ligado a
1PFA, o primeiro motor, e assim sucessivamente.)

* Inicialmente, 1PFA = motor de velocidade regulada, 2PFA = 1° motor
auxiliar, etc.

» A primeira comutacdo muda a sequéncia para: 2PFA = motor de
velocidade regulada, 3PFA = 1° motor auxiliar, ..., 1PFA = dltimo
motor auxiliar.

» A proxima comutacdo muda a sequéncia de novo, e assim
sucessivamente.

» Se a comutacao ndo puder arrancar um determinado motor porque
todos 0s motores inactivos estao encravados, 0 conversor exibe um
alarme (2015 BLOQUEIO PFA).

* Quando a entrada de alimentacdo do ACH550 for desligada, o
contador mantém a corrente de Comutacéo das posi¢cdes de rotacéo
na memaria permanente. Quando a alimentacao é reposta, a rotacdo
de Comutacdo inicia na posicdo guardada em memoaria.

» Se a configuracéo do relé PFA for alterada (ou se o valor PFA activo
for alterado), a rotac&o é reposta. (Veja acima o primeiro ponto.)
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8120 ENCRAVAMENTOS 0...6
Define a operacgéo da fungéo de Encravamentos. Quando a fungéo é
activada:

* Um encravamento esta activo quando o seu sinal de comando néo
esta presente.

¢ Um encravamento nao esta activo quando o seu sinal de comando
esté presente.

* O ACH550 néo arranca se ocorrer um comando de arranque quando
o encravamento do motor de velocidade regulada esta activo — o
painel de controlo exibe um alarme (2015, BLOQUEIO PFA).

Ligue cada circuito de encravamento como se segue:

» Ligue um contacto do interruptor de ligado/desligado do motor ao
circuito de encravamento — a légica PFA do conversor pode assim
reconhecer quando o motor estiver desligado, e arrancar o proximo
motor disponivel.

e Ligue um contacto do relé térmico do motor (ou outro dispositivo de
protecc¢ao no circuito do motor) a entrada do encravamento — a logica
PFA do conversor pode assim reconhecer quando uma falha do
motor for activada e parar o motor.

0 = NAO SEL — Desliga a fungdo Encravamentos. Todas as entradas
digitais estao disponiveis para outros fins.

« E necessario 8118 INTERV cOMUT = 0 (A fun¢do Comutacéo deve
estar desligada se a funcéo Encravamentos estiver desligada.)
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1 = epl - Liga a fungdo Encravamentos, e atribui uma entrada digital
(inicio em ED1) ao sinal de encravamento para cada relé PFA. Estas
atribuicdes estéo definidas na tabela seguinte e dependem de:
* O numero dos relés PFA [nameros de parametros 1401...1403 e
1410...1412) com valor = 31 PFA)].
* Ao estado da funcdo de Comutacgéo (desligado se 8118 INTERV
coMuT = 0, de outra forma ligado).
Nr. de | Comutacao desligada Comutacéo ligada
relés (P 8118) (P 8118)
PFA
0 ED1: Motor Veloc Reg Nao permitido
ED2...EDG6: Livre
1 ED1: Motor Veloc Reg EDL: Primeiro relé PFA
ED2: Primeiro relé PFA ED2...EDG: Livre
ED3...EDG6: Livre
2 ED1: Motor Veloc Reg EDL: Primeiro relé PFA
ED2: Primeiro relé PFA ED2: Segundo relé PFA
ED3: Segundo relé PFA  |[ED3...EDG: Livre
ED4...EDG: Livre
3 ED1: Motor Veloc Reg ED1: Primeiro relé PFA
ED2: Primeiro relé PFA ED2: Segundo relé PFA
ED3: Segundo relé PFA  |[ED3: Terceiro relé PFA
ED4: Terceiro relé PFA ED4...ED6: Livre
EDS...EDG: Livre
4 ED1: Motor Veloc Reg ED1: Primeiro relé PFA
ED2: Primeiro relé PFA ED2: Segundo relé PFA
ED3: Segundo relé PFA  |ED3: Terceiro relé PFA
ED4: Terceiro relé PFA ED4: Quarto relé PFA
ED5: Quarto relé PFA ED5...ED6: Livre
ED6: Livre
5 ED1: Motor Veloc Reg EDL: Primeiro relé PFA
ED2: Primeiro relé PFA ED2: Segundo relé PFA
ED3: Segundo relé PFA  |[ED3: Terceiro relé PFA
ED4: Terceiro relé PFA ED4: Quarto relé PFA
ED5: Quarto relé PFA ED5: Quinto relé PFA
ED6: Quinto relé PFA EDG6: Livre
6 N&o permitido ED1: Primeiro relé PFA
ED2: Segundo relé PFA
ED3: Terceiro relé PFA
ED4: Quarto relé PFA
ED5: Quinto relé PFA
ED6: Sexto relé PFA
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2 = ED2 - Liga a funcdo Encravamentos, e atribui a entrada digital
(inicio em ED2) ao sinal de encravamento para cada relé PFA. Estas
atribuicOes estéo definidas na tabela seguinte e dependem de:

* O numero dos relés PFA [numeros de parametros 1401...1403 e
1410...1412) com valor = 31 PFA)]

* Ao estado da fungcdo de Comutacgéo (Desligado se 8118 INTERV
coMuT = 0, e de outra forma ligado).

Nr. de Comutacgéo desliga Comutacéo ligada
relés PFA PFAda (P 8118)
(P 8118)
0 ED1: Livre N&o permitido
ED2: Motor Veloc Reg
ED3...EDG6: Livre
1 ED1: Livre EDL: Livre
ED2: Motor Veloc Reg ED2: Primeiro relé PFA
ED3: Primeiro relé PFA ED3...ED6: Livre
ED4...EDG: Livre
2 ED1: Livre EDL: Livre
ED2: Motor Veloc Reg ED2: Primeiro relé PFA
ED3: Primeiro relé PFA ED3: Segundo relé PFA
ED4: Segundo relé PFA ED4...ED6: Livre
ED5...ED6: Livre
3 ED1: Livre ED1: Livre
ED2: Motor Veloc Reg ED2: Primeiro relé PFA
ED3: Primeiro relé PFA ED3: Segundo relé PFA
ED4: Segundo relé PFA ED4: Terceiro relé PFA
ED5: Terceiro relé PFA EDS...EDG: Livre
EDG: Livre
4 ED1: Livre EDL: Livre
ED2: Motor Veloc Reg ED2: Primeiro relé PFA
ED3: Primeiro relé PFA ED3: Segundo relé PFA
ED4: Segundo relé PFA ED4: Terceiro relé PFA
ED5: Terceiro relé PFA ED5: Quarto relé PFA
ED6: Quarto relé PFA EDG6: Livre
5 N&o permitido ED1: Livre
ED2: Primeiro relé PFA
ED3: Segundo relé PFA
ED4: Terceiro relé PFA
ED5: Quarto relé PFA
ED6: Quinto relé PFA
6 N&o permitido Nao permitido
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3 = ED3 - Liga a funcdo Encravamentos, e atribui a entrada digital
(inicio em ED3) ao sinal de encravamento para cada relé PFA. Estas
atribuicdes estéo definidas na tabela seguinte e dependem de:
* O numero dos relés PFA [nameros de parametros 1401...1403 e
1410...1412) com valor = 31 PFA)].
* Ao estado da funcdo de Comutacgao (Desligado se 8118 INTERV
coMuT = 0, e de outra forma ligado).
Nr. de Comutacéo desligada Comutacéo ligada
relés PFA (P 8118) (P 8118)
0 EDL...ED2: Livre Nao permitido
ED3: Motor Veloc Reg
ED4...ED6: Livre
1 EDL...ED2: Livre EDL...EDZ2: Livre
ED3: Motor Veloc Reg ED3: Primeiro relé PFA
ED4: Primeiro relé PFA ED4...EDG: Livre
ED5...ED6: Livre
2 EDL...ED2: Livre EDL...EDZ2: Livre
ED3: Motor Veloc Reg ED3: Primeiro relé PFA
ED4: Primeiro relé PFA ED4: Segundo relé PFA
ED5: Segundo relé PFA ED5...ED6: Livre
EDG: Livre
3 EDL...ED2: Livre EDL...ED2: Livre
ED3: Motor Veloc Reg ED3: Primeiro relé PFA
ED4: Primeiro relé PFA ED4: Segundo relé PFA
ED5: Segundo relé PFA ED5: Terceiro relé PFA
ED6: Terceiro relé PFA ED6: Livre
4 Nao permitido ED1...ED2: Livre
ED3: Primeiro relé PFA
ED4: Segundo relé PFA
ED5: Terceiro relé PFA
ED6: Quarto relé PFA
5...6  |Nao permitido N&o permitido
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4 = ED4 - Liga a funcédo Encravamentos, e atribui a entrada digital
(inicio em ED4) ao sinal de encravamento para cada relé PFA. Estas
atribuicOes estéo definidas na tabela seguinte e dependem de:

* O numero dos relés PFA [numeros de parametros 1401...1403 e
1410...1412) com valor = 31 PFA)].

* Ao estado da fungcdo de Comutacgéo (Desligado se 8118 INTERV
coMuT = 0, e de outra forma ligado).

Nr. de Comutacgéo desligada Comutacgéo ligada
relés PFA (P 8118) (P 8118)
0 EDL...ED3: Livre N&o permitido

ED4: Motor Veloc Reg
ED5...EDG: Livre

1 ED1...ED3: Livre ED1...ED3: Livre
ED4: Motor Veloc Reg ED4: Primeiro relé PFA
ED5: Primeiro relé PFA  |[ED5...EDG6: Livre
ED6: Livre

2 EDL...ED3: Livre EDL...ED3: Livre

ED4: Motor Veloc Reg ED4: Primeiro relé PFA
ED5: Primeiro relé PFA  [ED5: Segundo relé PFA
ED6: Segundo relé PFA  [ED6: Livre

3 Nao permitido ED1...ED3: Livre

ED4: Primeiro relé PFA
ED5: Segundo relé PFA
ED6: Terceiro relé PFA

4...6 |Nao permitido N&o permitido
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5 = ED5 — Liga a funcdo Encravamentos, e atribui a entrada digital
(inicio em ED5) ao sinal de encravamento para cada relé PFA. Estas
atribuicbPFAes estao definidas na tabela seguinte e dependem de:
* O numero dos relés PFA [nameros de parametros 1401...1403 e
1410...1412) com valor = 31 PFA)].
* Ao estado da funcdo de Comutacgao (Desligado se 8118 INTERV
coMuT = 0, e de outra forma ligado).
Nr. de Comutacéo desligada Comutacéo ligada
relés PFA (P 8118) (P 8118)
0 ED1...ED4: Livre Nao permitido
ED5: Motor Veloc Reg
ED6: Livre
1 ED1...ED4: Livre ED1...ED4: Livre
ED5: Motor Veloc Reg ED5: Primeiro relé PFA
ED6: Primeiro relé PFA ED6: Livre
2 N&o permitido EDL...ED4: Livre
ED5: Primeiro relé PFA
ED6: Segundo relé PFA
3...6 [Nao permitido N&o permitido
6 = ED6 — Liga a funcdo Encravamentos, e atribui a entrada digital ED6
ao sinal de Encravamentos para o motor de velocidade regulada.
* Necessita de 8118 INTERV coMUT = 0.
Nr. de relés | Comutacdo desligada | Comutacédo ligada
PFA (P 8118) (P 8118)
0 ED1...ED5: Livre Nao permitido
ED6: Motor Veloc Reg
1 N&o permitido ED1...ED5: Livre
ED6: Prim relé PFA
2..6 N&o permitido N&o permitido
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8121

CTRL REG BYPASS 0=NAO, 1=SIM

Selecciona o controlo do Regulador by-pass..Quando activo, o controlo
do Regulador by-pass fornece um mecanismo simples de controlo sem
regulador PID.

four,

fmax]

P 8110 -
P 8109 -

P 8113 |
P 8112

fmiIN —1

|
|
|
|
|
|
|
|
|

P 4014
<*~— A —><—B—><+— C—= (%)

A = Sem mot auxiliares a funcionar
B = Um mot auxiliar a funcionar
C = Dois mot auxiliares a funcionar
» Use o controlo do Regulador by-pass s6 em aplicacdes especiais.
0 = NAO — Desactiva o controlo do Regulador by-pass. O conversor usa
a referéncia PFA normal: 1106 SELEC REF2.
1 = sim — Activa o controlo do Regulador by-pass.
* O processo do regulador PID é ultrapassado.
O valor actual de PID é usado como referéncia PFA (entrada).
Normalmente a REF EXT2 € usada como a referéncia PFA.
» O conversor usa o sinal de feedback definido por 4014 SEL FBK (ou
4114) para a referéncia de frequéncia PFA.
* A figura apresenta a relagédo entre o sinal de controlo 4014 SEL FBK
(ou 4114) e a frequéncia do motor de velocidade regulada num
sistema de trés motores.

Exemplo: No diagrama abaixo, o fluxo de saida da estacéo de

bombagem é controlado pela medicdo do fluxo de entrada (A).
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Rede 3~ 73 Contactores
p1 3
3 | ACH550 |+ &
P2 | 3
P3 3
3 Tubo saida 1

0

i P1

| A Tanque de \J

| arrefecimento

| agua 2 Tubo saida 2
|

<

P3 Tubo saida 3

\J

Tubo de entrada

8122 |ATR INICIO PFA 0..10s

Define o inicio do atraso para os motores de velocidade regulada no

sistema. Usando o atraso, o conversor funciona como se segue:

 Liga o contactor do motor de velocidade regulada — ligando o motor a
saida de alimentacdo do ACH550.

» Atrasa o arranque do motor durante o tempo 8122 ATR INICIO PFA.

» Arranca o motor de velocidade regulada.

» Arranca os motores auxiliares. Veja o parametro 8115 sobre o atraso.

AVISO! Motores equipados com arrancadores de estrela
triangulo necessitam do Atraso Inicio PFA.

» Depois da saida a relé do ACH550 ligar o motor, o arrancador
estrela-triangulo necessita ligar a ligagéo-estrela e depois a ligacao-
triangulo antes do conversor arrancar.

» Por issso, 0 Atraso Inicio PFA deve ser superior ao tempo de ajuste
do arrancador estrela-triangulo.
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8123 |PERMISSAO PFA 0=NAO SEL, 1=ACTIVO

Selecciona o controlo PFA. Quando activo, o controlo PFA:

» Liga ou desliga, os motores auxiliares de velocidade constante
conforme a saida aumenta ou diminui. Os parametros 8109 INCICIO
FREQ 1 a 8114 BAIXA FREQ 3 definem os pontos de mudanca
relativamente a frequéncia de saida do conversor.

» Ajusta a saida inferior do motor de velocidade regulada, conforme os
motores auxiliares sdo adicionados, e ajusta a saida superior do
motor de velocidade regulada, conforme os motores auxiliares sao
retirados da linha.

» Fornece funcdes de Encravamento, se activado.

* Necessita de 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:FREQ).

0 = NAO SEL — Desactiva o controlo PFA.
1 = AcTIvO — Activa o controlo PFA.
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8124 |ACEL EM PAR AUX 0.0...1800 s

Define o tempo de aceleracdo do PFA para uma frequéncia de rampa

de zero-a-maximo. Esta rampa de aceleracdo PFA:

« E aplicada ao motor de velocidade regulada, quando um motor
auxiliar é desligado.

» Substitui a rampa de aceleragéo definida no Grupo 22: ACEL/
DESACELERACAO.

« E aplicada so até que a saida do motor regulado aumente até um
valor igual a saida do motor auxiliar desligado. Depois a rampa de
aceleracéo definida no Grupo 22: ACEL/DESACELERACAO é
aplicada.

0 = NAO SEL

0.1...1800 — Activa esta funcao usando o valor introduzido como tempo

de aceleracao.

fouTa

A

P 8124

Y~

t
0 -

A = motor de velocidade regulada em aceleracéo usando os
parametros do Grupo 22: ACEL/DESACELERACAO (2202 ou 2205).

* B = motor de velocidade regulada em desaceleracdo usando os
paranetros do Grupo 22: ACEL/DESACELERACAO (2203 ou 2206).

* No arranque do motor auxiliar, o motor de velocidade regulada
desacelera usando 8125 DESACEL EM ARR AUX.

* Na paragem do motor auxiliar, 0 motor de velocidade regulada
acelera usando 8124 ACEL EM PAR AUX.
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8125

DESACEL EM ARR AUX 0.0...1800 s

Define o tempo de desaceleracdo PFA para uma frequéncia de rampa

de maximo-a-maximo. Esta rampa de desaceleracédo PFA:

« E aplicada ao motor de velocidade regulada, quando um motor
auxiliar é ligado.

» Substitui a rampa de desaceleracéo definida no Grupo 22: ACEL/
DESACELERACAO.

« E aplicada s6 até que a saida do motor regulado diminui até um valor
igual a saida do motor auxiliar desligado. Depois a rampa de
desaceleracéo definida no Grupo 22: ACEL/DESACELERACAO é
aplicada.

0 = NAO SEL.

0.1...1800 = Activa esta func&o usando o valor introduzido como o
tempo de desaceleracao.

8126

TMP COMUTACAO 0..4

Define a comutagdo com um temporizador. Quando activo, a
comutacao € controlada com as fungdes temporizadas.

O = NAO SEL.
1 = TEMP 1 — Activa a Comutacdo quando o temporizador 1 esta activo.

2...4 =TEMP 2...4 — Activa a Comutagcao quando o temporizador 2...4
esta activo.

8127

MOTORES 1.7

Define o numero de motores com controlo PFA (maximo 7 motores, 1

de velocidade regulada, 3 ligados em linha directa e 3 motores extra).

» Este valor também inclui o motor de velocidade regulada.

» Este valor deve ser compativel com o niumero de relés alocados ao
PFA se for usada a fungéo de comutacéao.

» Se afuncdo de comutacao néo for usada, o motor de velocidade
regulada n&o necessita de ter um relé alocado ao PFA mas
necessita de ser incluido neste valor.

8128

COM MARCHA AUX 1=TEMP FUNC PAR
2=ORDEM RELE

Define a ordemd e arranque dos motores auxiliares.

1 = TEMP FUNC PAR — A partilha de tempo esta activa. A ordem de
arrangue depende dos tempos de funcionamento.

2 = ORDEM RELE — A ordem de arranque é fixa para ser a ordem dos
relés.
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Grupo 98: OPCOES

Este grupo configura opgcdes e, em particular, permite a
comunicacao em se€rie com 0 conversor.

Cod.

Descricao Gama

9802

SEL PROT COM 0...5

Selecciona o protocolo de comunicacao.
0 = NAO SEL — N&o é seleccionado protocolo de comunicagéo.
1 = MODBUS STD— O conversor comunica com um controlador Modbus
através da ligacdo em série RS485 (X1-terminal comunicacéao).
* Veja os parametros do Grupo 53: PROTOCOLO EFB.
3 = FLN — O conversor comunica via um controlador FLN através da
ligacdo série RS485 (X1-comunicacgdes, terminal).
* Veja também os parametros do Grupo 53: PROTOCOLO EFB.
4 = EXT FBA — O conversor comunica através de um médulo adaptador
de fieldbus na opc¢éo da ranhura 2 do conversor.
* Veja também os parametros do Grupo 51: MOD COMUNIC EXT.
5 = BACNET — O conversor comunica através de um controlador BACnet
através da ligacéo série RS485 (comunicagfes X1, terminal).
* Veja também os parametros do Grupo 53: PROTOCOLO EFB.
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Lista completa de parametros

A tabela seguinte lista todos os parametros e 0s seus valores
por defeito para todas as macros de aplicagao. O utilizador pode
inserir os valores de parametros pretendidos na coluna

“Utilizador”.
HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
99 DADOS IDIOMA 9901 | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH
INICIAIS HVAC | VENTIL | VENTIL [ VENTIL BOMBA
MACRO 9902 Fabrica ALIMENT |RETORNO| REFRIG |CONDENS |REFORCO
MOTOR CTRL ESCALAR: [ ESCALAR: | ESCALAR: [ ESCALAR: [ ESCALAR: [ ESCALAR:
MODE 9904 | FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
TENS NOM 230/400/ 230/400/ 230/400/ | 230/400/ 230/400/ 230/400/
MOTOR 9905 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V
CORR NOM
FREQ NOM
MOTOR 9907 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
VELOC NOM 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
MOTOR 9908 | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm
POT NOM
MOTOR 9909 1.0- Py 1.0-Py 1.0 - Py 1.0- Py 1.0- Py 1.0 - Py
DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/
ID RUN 9910 | IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN
1 DADOS _ |VELOCIDADE | 0101 - - - - - -
OPERAGAO
FREQ SAIDA | 0102 - - - - - -
CORRENTE 0103 - - - - - -
BINARIO 0104 - - - - - -
VELOCIDADE | 0105 - - - - - -
POTENCIA 0106 - - - - - -
TENSAO BUS
cC 0107 - - - - - -
TENSAO
SAIDA 0109 - - - - - -
TEMP
ACCION 0110 - - - - - -
REF1
EXTERNA 0111 - - - - - -
REF2
EXTERNA 0112 - - - - - -
LOCAL CTRL | 0113 - - - - - -
TEMPO OPER
(R) 0114 Oh Oh Oh Oh Oh Oh
CONTADOR
KWH (R) 0115 - - - - - -
SAIDA BLC
APL 0116 - - - - - -
ESTADO
ED 1-3 0118 - - - - - -
ESTADO
ED 4-6 0119 - - - - - -
EA1 0120 - - - - - -
EA2 0121 - - - - - -
ESTADO
SR 1-3 0122 - - - - - -
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Setpoint  Setpoint
Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indicel
7 8 9 10 11 12 13 14 Param JUtil
ENGLISH |ENGLISH |ENGLISH |[ENGLISH |ENGLISH |[ENGLISH [ENGLISH [ENGLISH 9901
BOMBA TEMP TEMP INT [PTO SETPNT SPNT CTRL
ALTERN INTERNO |C/S FLUTUANT |DUPLO DUPLO CS |E-BYPASS |MANUAL 9902
ESCALAR: |[ESCALAR: |[ESCALAR: |[ESCALAR: |[ESCALAR: [ESCALAR: [ESCALAR: [ESCALAR:
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ 9904
230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 9905
1.0- 1y 1.0y 1.0-1y 1.0-1y 101y 1.0-1Iy 1.0 - Iy 1.0- 1y 9906
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 9907
1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm [ 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 9908
DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/ DESLIG/
IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN 9910
- - - - - - - - 0101
- - - - - - - - 0102
- - - - - - - - 0103
- - - - - - - - 0104
- - - - - - - - 0105
- - - - - - - - 0106
- - - - - - - - 0107
- - - - - - - - 0109
- - - - - - - - 0110
- - - - - - - - 0111
- - - - - - - - 0112
- - - - - - - - 0113
Oh Oh Oh Oh Oh Oh Oh Oh 0114
- - - - - - - - 0115
- - - - - - - - 0116
- - - - - - - - 0118
- - - - - - - - 0119
- - - - - - - - 0120
- - - - - - - - 0121
. . - - - . . . 0122
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HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
ESTADO
SR 4-6 0123 - - - - - -
SA1 0124 - - - - - -
SA2 0125 - - - - - -
SAIDA
PID 1 0126 - - - - - -
SAIDA
PID 2 0127 - - - - - -
SETPOINT
PID1 0128 - - - - - -
SETPOINT
PID2 0129 - - - - - -
FEEDBACK
PID1 0130 - - - - - -
FEEDBACK
PID2 0131 - - - - - -
DESVIO
PID 1 0132 - - - - - -
DESVIO
PID 2 0133 - - - - - -
PALAV COM
SR 0134 0 0 0 0 0 0
VALOR
COM1 0135 0 0 0 0 0 0
VALOR
COM2 0136 0 0 0 0 0 0
VAR
PROC 1 0137 - - - - - -
VAR
PROC 2 0138 - - - - - -
VAR
PROC 3 0139 - - - - - -
TEMPO
OPER 0140 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh 0 kh
CONTADOR
MWH 0141 - - - - - -
CNTR _
ROTACOES | 0142 0 0 0 0 0 0
ACC NO
TEMPO (EL) | 0143 0 0 0 0 0 0
ACC NO
TEMPO (BX) | 0144 0 0 0 0 0 0
TEMP
MOTOR 0145 0 0 0 0 0 0
TEMP CB 0150 - - - - - -
ENTRADA
KWH (R) 0151 - - - - - -
ENTRADA
MWH 0152 - - - - - -
VAL COMUN
PID 1 0158 - - - - - -
VAL COMUN
PID 2 0159 - - - - - -
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Bomba
Alternativa

Tempor
Interno

Tempor

Interno/CS Flutuante

Ponto

Setpoint
PID
Duplo

Setpoint
PID

Duplo/CS E-Bypass

Controlo
Manual

7

8

9

10

11

12

13

14

Indice
Param

Util

0123

0124

0125

0126

0127

0128

0129

0130

0131

0132

0133

0134

0135

0136

0137

0138

0139

0140

0141

0142

0143

0144

0145

0150

0151

0152

0158

0159
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HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
PALAV COM
3 SINAIS FB 1 0301 - - - - - -
ACTUAIS  [pALAV COM
FB 2 0302 - - - - - -
PALAV EST
FB 1 0303 - - - - - -
PALAV EST
FB 2 0304 0 0 0 0 0 0
PALAV
FALHA 1 0305 0 0 0 0 0 0
PALAV
FALHA 2 0306 0 0 0 0 0 0
PALV
FALHA 3 0307 0 0 0 0 0 0
PALAV
ALARME 1 0308 0 0 0 0 0 0
PALAV
ALARME 2 0309 0 0 0 0 0 0
ULTIMA
4  HISTORICO [FALHA 401 0 0 0 0 0 0
FALHA TEMPO
FALHA 1 402 0 0 0 0 0 0
TEMPO
FALHA 2 403 0 0 0 0 0 0
VELOC NA
FALHA 404 0 0 0 0 0 0
FREQ NA
FALHA 405 0 0 0 0 0 0
TENS NA
FALHA 406 0 0 0 0 0 0
CORR NA
FALHA 407 0 0 0 0 0 0
BIN NA FALHA[408 0 0 0 0 0 0
ESTADO NA
FALHA 409 0 0 0 0 0 0
ED 1-3 NA
FALHA 410 0 0 0 0 0 0
ED 4-6 NA
FALHA 411 0 0 0 0 0 0
FALHA
ANT 1 412 0 0 0 0 0 0
FALHA
ANT 2 413 0 0 0 0 0 0
10 COMANDO |COMANDO 1001 JED1 ED1 ED1 ED1 ED1 ED1
COMANDO 1002 JED1 ED1 ED1 ED1 ED1 ED1
SENTIDO 1003 |DIRECTO |DIRECTO |DIRECTO |DIRECTO [DIRECTO |DIRECTO
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Setpoint  Setpoint
Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indice I _
7 8 9 10 11 12 13 14 Param JUtil
- - - - - - - - 0301
- - - - - - - - 0302
- - - - - - - - 0303
0 0 0 0 0 0 0 0 0304
0 0 0 0 0 0 0 0 0305
0 0 0 0 0 0 0 0 0306
0 0 0 0 0 0 0 0 0307
0 0 0 0 0 0 0 0 0308
0 0 0 0 0 0 0 0 0309
0 0 0 0 0 0 0 0 0401
0 0 0 0 0 0 0 0 0402
0 0 0 0 0 0 0 0 0403
0 0 0 0 0 0 0 0 0404
0 0 0 0 0 0 0 0 0405
0 0 0 0 0 0 0 0 0406
0 0 0 0 0 0 0 0 0407
0 0 0 0 0 0 0 0 0408
0 0 0 0 0 0 0 0 0409
0 0 0 0 0 0 0 0 0410
0 0 0 0 0 0 0 0 0411
0 0 0 0 0 0 0 0 0412
0 0 0 0 0 0 0 0 0413
ED1 TEMP 1 ED1 ED1 ED1 ED1 ED1 NAO SEL |1001
ED1 TEMP 1 NAO SEL |ED1 ED1 ED1 ED1 NAO SEL |1002
DIRECTO |DIRECTO |DIRECTO |DIRECTO |DIRECTO |DIRECTO |DIRECTO |DIRECTO ]1003
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HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
SEL REF REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
11 SEL TECLADO 1101 | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) (Hz/rpm) (Hz/rpm) (Hz/rpm) (Hz/rpm)
REFERENC [ggL
EXT1/EXT2 1102 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1
SELEC
REF1 1103 EA1 EAL EA1 EA1 EA1 EA1
0.0Hz/ 0.0 Hz / 0.0Hz/ 0.0Hz/ 0.0Hz/ 0.0Hz/
MIN REF 1 1104 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm

50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/
1500 rpm [ 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0 Hz/
MAX REF 1 1105 | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm

SELEC SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA
REF2 1106 JPID1 PID1 PID1 PID1 PID1 PID1
MIN REF2 1107 0.0 % 0.0 % 0.0 % 0.0 % 0.0 % 0.0 %

MAX REF2 1108 J100.0 % 100.0 % 100.0 % 100.0 % 100.0 % 100.0 %

12 VELOC SEL VELOC 1201 ED3 ED3 ED3 ED3 ED3 ED3

CONST VELOC
CONST 1 1202 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz
VELOC
CONST 2 1203 | 10/12Hz | 10/12 Hz 10/12 Hz 10/12 Hz | 10/12Hz | 10/12 Hz
VELOC
CONST 3 1204 | 15/18 Hz | 15/18 Hz 15/18 Hz 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz
VELOC
CONST 4 1205 | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz
VELOC
CONST 5 1206 | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz
VELOC
CONST 6 1207 | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz
VELOC
CONST 7 1208 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
SEL MODO
TEMP 1209 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4
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Setpoint  Setpoint
Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indice
7 8 9 10 11 12 13 14 Param |Util
REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
(Hz/rpm) | (Hz/rpm) (Hz/rpm) (Hz/rpm) (Hz/rpm) (Hz/rpm) (Hz/rpm) (Hz/rpm) 1101
EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 ED2 EXT1 EXT1 1102
EAl EAl TECLADO | ED5U, 6D EAL EAl EAl EAl 1103
0.0Hz/ 0.0 Hz / 0.0 Hz / 0.0Hz/ 0.0Hz/ 0.0 Hz/ 0.0 Hz / 0.0Hz/
0 rpm 0 rpm 0rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm 1104
52.0Hz/ | 50.0 Hz/ 50.0H/ 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0Hz/ | 50.0 Hz/
1560 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
620Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0Hz/ | 60.0 Hz/
1860 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1105
SAID PID1 | SAID PID1 EA2 EA2 SAID PID1 | SAID PID1 | SAID PID1 EA2 1106
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 1107
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1108
NAO SEL | NAOSEL | TEMP 1 ED3 NAO SEL ED4, 5 NAO SEL | NAO SEL | 1201
5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 1202
10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 1203
15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 1204
20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 1205
25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30 Hz | 1206
40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 1207
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 1208
CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | CS1/2/3/4 | 1209
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HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
EA1
13 ENTRADAS |MINIMO 1301 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%
ANALOG EAL
MAXIMO 1302 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
FILTRO
EAL 1303 0.1ls 0.1ls 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
EA2
MINIMO 1304 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%
EA2
MAXIMO 1305 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
FILTRO
EA2 1306 0.1ls 0.1ls 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
SAIDA
14 SAIDAS RELE 1 1401 |PRONTO |EM FUNC |EM FUNC [EM FUNC |EM FUNC [EM FUNC
RELE SAIDA
RELE 2 1402 RUN RUN RUN RUN RUN RUN
SAIDA
RELE 3 1403 |FALHA (-1) |[FALHA (-1) |[FALHA (-1) [FALHA (-1) |FALHA (-1) |FALHA (-1)
ATRASO
LIGARSR 1 1404 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
DESLIG SR 1 | 1405 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
LIGAR SR 2 1406 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
DESLIG SR 2 | 1407 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
LIGAR SR 2 1408 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
DESLIG SR 3 | 1409 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
SAIDA . - . . . .
RELE 4 1410 INAO SEL |[NAO SEL |NAO SEL [NAO SEL |[NAO SEL |[NAO SEL
SAIDA
RELE 5 1411 [NAO SEL |[NAO SEL |[NAO SEL |NAO SEL |NAO SEL [NAO SEL
SAIDA
RELE 6 1412 [NAO SEL |NAO SEL |[NAO SEL [NAO SEL |NAO SEL |NAO SEL
ATRASO
LIGAR SR 4 1413 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
DESLIGSR 4 | 1414 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
LIGAR SR 5 1415 0.0s 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
DESLIG SR 5 | 1416 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
LIGAR SR 6 1417 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
ATRASO
DESLIGSR 6 | 1418 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
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Setpoint  Setpoint
Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indice
7 8 9 10 11 12 13 14 Param |Util
20.0% 20.0% 0.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 0.0% 1301
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1302
0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1ls 0.1s 0.1s 0.1s 1303
20.0% 20.0% 0.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0% 0.0% 1304
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 1305
0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1306
PFA EM FUNC | EM FUNC | EM FUNC | EM FUNC [ EM FUNC [ EM FUNC | PRONTO | 1401
RUN RUN RUN RUN RUN RUN RUN RUN 1402
FALHA (-1) | FALHA (-1) | FALHA (-1) | FALHA (-1) [ FALHA (-1) | FALHA (-1) | FALHA (-1) | FALHA (-1)| 1403
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1404
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 1405
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1406
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1407
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 00s 0.0s 1408
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1409
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 1410
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 1411
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 1412
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s 0.0s 1413
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1414
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 1415
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1416
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1417
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 1418
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HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
CONTEUDO FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
15 SAIDAS SA1 1501 SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA
ANALOG
CONTEUDO
MIN SA 1 1502 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
CONTEUDO 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
MAX SA 1 1503 | 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz
SA1 MINIMO | 1504 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA
SA 1 MAXIMO | 1505 | 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA
FILTRO SA1 1506 0.1ls 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
CONTEUDO
SA2 1507 | CORRENT | CORRENT | CORRENT [ CORRENT | CORRENT | CORRENT
CONTEUDO
MIN SA 2 1508 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
} Definido |Definido Definido Definido Definido Definido
CONTEUDO por par. |por par. por par. por par. por par. por par.
MAX SA 2 1509 0104 0104 0104 0104 0104 0104
SA2 MINIMO | 1510 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA
SA 2 MAXIMO | 1511 | 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA
FILTRO SA2 | 1512 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
PERMISSAO .
16 CONTRLOS |FUNC 1601 | NAO SEL ED2 ED2 ED2 ED2 ED2
SISTEMA BLOQUEIO
PARAM 1602 | ABERTO | ABERTO | ABERTO | ABERTO | ABERTO | ABERTO
PASSWORD | 1603 0 0 0 0 0 0
SEL REARME
FALHA 1604 | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO
ALT PARAM 5 5 5 5 B .
UTILIZ 1605 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
BLOQUEIO j j ) j j j
LOCAL 1606 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
GRAVAR
PARAM 1607 FEITO FEITO FEITO FEITO FEITO FEITO
ARRANQ
ACTIV 1 1608 ED4 ED4 ED4 ED4 ED4 ED4
ARRANQ -~
ACTIV 2 1609 | NAO SEL EDS5 EDS ED5 EDS5 ED5
REGISTO 5 5 5 5 5 5
ALARMES 1610 NAO NAO NAO NAO NAO NAO
VER
PARAMETRO | 1611 | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO
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7 8 9 10 11 12 13 14 Param |Util
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA 1501
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1502
52.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/

62.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 1503
4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 0.0 mA 1504
20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 1505
0.1s 0.1s 0.1s 0.1ls 0.1ls 0.1s 0.1s 0.1s 1506
FBK PID 1 | CORRENT [ CORRENT | CORRENT [ CORRENT | CORRENT [ CORRENT | CORRENT] 1507
0.0% 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 1508

Definido Definido Definido Definido Definido Definido Definido

por par. por par. por par. por par. por par. por par. por par.
100.0 % 0104 0104 0104 0104 0104 0104 0104 1509
4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 4.0 mA 0.0 mA 1510
20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 1511
0.1s 0.1s 0.1s 0.1ls 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 1512
ED2 ED2 ED2 ED2 ED2 NAO SEL D2 NAO SEL | 1601
ABERTO ABERTO | ABERTO ABERTO ABERTO | ABERTO | ABERTO | ABERTO 1602
0 0 0 0 0 0 0 0 1603
TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | 1604
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL 1605
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 1606
FEITO FEITO FEITO FEITO FEITO FEITO FEITO FEITO 1607
NAO SEL ED4 ED4 ED4 ED4 NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 1608
NAO SEL ED5 ED5 NAO SEL ED5 NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 1609
NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO 1610
DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO | DEFEITO 1611

Lista de parametros e descri¢oes 327




Manual do Utilizador do ACH550-01

HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
SEL . 5 5 5 . 5
17 FUNC OVERRIDE | 1701 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
EMERGENC FREQ
OVERRIDE 1702 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
VELOC
OVERRIDE 1703 0 rpm O rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
PASSWRD
OVER 1704 0 0 0 0 0 0
OVERRIDE 1705 ] DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG
VELOC
OVERRIDE 1706 | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO
REF
OVERRIDE 1707 JCONSTANT|CONSTANT|CONSTANT|CONSTANT[CONSTANT|CONSTANT
VELOC
20 LIMITES MINIMO 2001 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
VELOC 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/
MAXIMO 2002 | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm
CORRENTE
MAX 2003 1.1-1y 1.1 -1y 1.1-1y 1.1-1y 1.1-1y 1.1-1y
CTRL ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO
SOBRETENS | 2006 (TEMP) (TEMP) (TEMP) (TEMP) (TEMP) (TEMP)
CTRL
SUBTENSAO | 2007 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
FREQ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/
MINIMO 2008 | 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz
FREQ BINARIO | BINARIO | BINARIO [ BINARIO | BINARIO | BINARIO
MAXIMO 2013 MIN 1 MIN 1 MIN 1 MIN 1 MIN 1 MIN 1
SEL BINARIO BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO
MAX 2014 MAX 1 MAX 1 MAX 1 MAX 1 MAX 1 MAX 1
BINARIO
MIN 1 2015 | -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0%
BINARIO
MIN 2 2016 | -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0% -300.0%
BINARIO
MAX 1 2017 | 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0%
BINARIO
MAX 2 2018 | 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0%
FUNCAO
21 ARRANC/ |ARRANQUE 2101 RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA
PARAR FUNCAO ] ] ] ] ] ]
PARAGEM 2102 | INERCIA | INERCIA | INERCIA | INERCIA | INERCIA | INERCIA
TEMPO
MAGN CC 2103 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s
PARAGEM CC| 2104 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
REF CORR
CcC 2106 30% 30% 30% 30% 30% 30%
TEMPO TRAV
CC 2107 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
INIBE
ARRANQUE 2108 OFF OFF OFF OFF OFF OFF
SEL PARAG ~ i i ~ _ i
EMERG 2109 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
CORR
REFORC BIN | 2110 100% 100% 100% 100% 100% 100%
INICIO
ATRASO 2113 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s
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NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 1701
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 1702
0 rpm 0 rpm Orpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm Orpm 1703
0 0 0 0 0 0 0 0 1704
DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG | 1705
DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | 1706
CONST CONST CONST CONST CONST CONST CONST CONST 1707
0 rpm 0 rpm Orpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm O rpm 2001
1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/ 1500/

1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 1800 rpm | 2002
1.1 1y 1.1 1y 111y 111y 1.1 -1y 1.1 -1y 1.1 1y 111y 2003

ACTIVO | ACTIVO | ACTIVO | ACTIVO | ACTIVO | ACTIVO | ACTIVO | ACTIVO
(TEMP) (TEMP) (TEMP) (TEMP) (TEMP) (TEMP) (TEMP) (TEMP) 2006
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 2007

52.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/ 50.0/

62.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 60.0 Hz 2008

BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO
MIN 1 MIN 1 MIN 1 MIN 1 MIN 1 MIN 1 MIN 1 MIN 1 2013

BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO | BINARIO
MAX 1 MAX 1 MAX 1 MAX 1 MAX 1 MAX 1 MAX 1 MAX 1 2014
-300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | 2015
-300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | -300.0% | 2016
300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 2017
300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 2018
RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA RAMPA | 2101
INERCIA | INERCIA | INERCIA | INERCIA | INERCIA | INERCIA | INERCIA | INERCIA | 2102
0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30s 0.30 s 0.30s 2103
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 2104
30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 2106
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 2107
OFF OFF OFF OFF OFF ON ON ON 2108
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 2109
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 2110
0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 2113
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SEL AC/DES j j j . j j
22 ACEL/ 1/2 2201 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
DESACEL [TEmMPO
ACEL 1 2202 30.0s 15.0s 15.0s 30.0s 10.0s 5.0s
TEMPO
DESACEL 1 2203 30.0s 15.0s 15.0s 30.0s 10.0s 5.0s
FORMA
RAMPA 1 2204 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 10s
TEMPO
ACEL 2 2205 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0 s
TEMPO
DESACEL 2 2206 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s
FORMA
RAMPA 2 2207 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
TMP
DESACEL EM | 2208 1.0s 1.0s 1.0s 10s 1.0s 10s
ENT
RAMPA 0 2209 | NAO SEL [ NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
23 CTRL GANHO PROP| 2301 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
VELOC TEMPO
INTEG 2302 250s 250s 2.50s 250s 2.50s 2.50s
TEMPO
DERIV 2303 0ms 0ms 0ms 0ms 0ms 0ms
COMPEN
ACEL 2304 0.00s 0.00s 0.00s 0.00s 0.00s 0.00s
FUNC
AUTOM 2305 | DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG
SEL
25 VELOC VELOC CRIT | 2501 ] DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG
CRITICAS  [VELOC OHz/ OHz/ 0Hz/ OHz/ OHz/ 0Hz/
CRIT 1 BX 2502 0 rpm 0 rpm 0rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm
VELOC 0 Hz/ 0O Hz/ 0OHz/ OHz/ 0 Hz/ 0 Hz/
CRIT 1 AL 2503 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
VELOC 0 Hz/ 0 Hz/ 0 Hz/ OHz/ 0 Hz/ 0 Hz/
CRIT 2 BX 2504 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
VELOC OHz/ 0Hz/ OHz/ 0Hz/ OHz/ 0O Hz/
CRIT 2 AL 2505 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
VELOC 0 Hz/ 0O Hz/ 0OHz/ OHz/ 0 Hz/ 0 Hz/
CRIT 3 BX 2506 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
VELOC OHz/ 0Hz/ OHz/ 0Hz/ OHz/ OHz/
CRIT 3 AL 2507 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
OPT FLUXO
26 CTRL ACTIVO 2601 | LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO
MOTOR FLUXO
TRAVAGEM 2602 | DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG
TENSAO
COMP IR 2603 ov oV ov oV ov ov
FREQ
COMP IR 2604 50% 50% 50% 50% 50% 50%
U/F RATIO 2605 | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT
FREQ COMUT| 2606 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz
CTRL FREQ
COMUT 2607 | LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO
COMPENSA
ESCORR 2608 0% 0% 0% 0% 0% 0%
SUAVIZAR
RUIDO 2609 | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO
ESTABILIZAD
CC 2619 | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO
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NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 2201

5.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 10.0s 30.0s 30.0s 2202

5.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 10.0s 30.0s 30.0s 2203

0.0s 00s 00s 0.0s 00s 00s 0.0s 0.0s 2204

60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0s 60.0s 2205

60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 2206

0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 2207

10s 10s 10s 10s 10s 10s 1.0s 1.0s 2208

NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 2209
10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 2301

250s 250s 250s 250s 250s 250s 250s 250s 2302

0 ms 0 ms 0ms 0ms 0ms 0 ms 0 ms 0 ms 2303

0.00 s 0.00 s 0.00s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00s 0.00 s 2304
DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG 2305
DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG 2501

OHz/ 0 Hz/ OHz/ OHz/ OHz/ OHz/ OHz/ OHz/

0 rpm 0 rpm 0rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm 2502

OHz/ 0 Hz/ OHz/ 0 Hz/ OHz/ OHz/ OHz/ 0 Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2503

OHz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ OHz/ OHz/ OHz/ 0 Hz/

0 rpm 0 rpm O0rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm 2504

OHz/ 0 Hz/ OHz/ O Hz/ O Hz/ OHz/ OHz/ O Hz/

0 rpm 0 rpm 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2505

O Hz/ 0 Hz/ 0Hz/ 0 Hz/ OHz/ OHz/ O Hz/ 0 Hz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2506

OHz/ 0 Hz/ OHz/ O Hz/ O Hz/ OHz/ OHz/ OHz/

0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2507
LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO 2601
DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG DESLIG 2602

oV ov ov ov ov ov ov ov 2603
50% 50% 50% 50% 50% 50% 50% 50% 2604
QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | QUADRAT | 2605
4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 2606
ON ON ON ON ON ON ON ON 2607
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 2608
INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | 2609
INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | 2619
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DISP VENT
29 MANUTEN- |ARREF 2901 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
CAO VENT ARREF
ACT 2902 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
CONTADOR
DISP 2903 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
CONTADOR
ACTIVO 2904 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev
DISP TMP
FUNC 2905 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
TMP FUNC
ACT 2906 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh
DISP UTIL
MWH 2907 | 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh
ACT UTIL
MWH 2908 | 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh
j FUNCAO . j j . j .
30 FUNCOES |EA<MIN 3001 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
FALHA ERR COM
PAINEL 3002 FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA
FALHA j . N . j R
EXTERNA 1 3003 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
FALHA
EXTERNA 2 3004 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
PROT TERM
MOTOR 3005 FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA
TEMP TERM
MOTOR 3006 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s
CURV CARG
MOTOR 3007 100% 100% 100% 100% 100% 100%
CARGA VEL
ZERO 3008 70% 70% 70% 70% 70% 70%
FREQ ENFR
CAMPO 3009 35 Hz 35 Hz 35Hz 35Hz 35Hz 35Hz
FUNCAO i i i i i i
BLOQUEIO 3010 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
FREQ
BLOQUEIO 3011 | 20.0Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz
TEMPO
BLOQUEIO 3012 20s 20s 20s 20s 20s 20s
FALHA
TERRA 3017 | ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO
FUNC FALHA j j j j R R
COM 3018 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
TEMPO
FALHA COM | 3019 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
LIMITE FALHA
EAL 3021 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
LIMITE FALHA
EA2 3022 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
FALHA CABO | 3023 | ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO
FALHA TEMP
CB 3024 1 1 1 1 1 1
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0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2901
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2902
0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2903
0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 0 Mrev 2904
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2905
0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 0.0 kh 2906
0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 2907
0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 0.0 MWh 2908
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3001
FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA 3002
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3003
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3004
FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA 3005
1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 3006
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 3007
70% 70% 70% 70% 70% 70% 70% 70% 3008
35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 3009
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3010
20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 3011
20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3012
ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO 3017
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3018
10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 3019
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3021
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3022
ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO 3023
1 1 1 1 1 1 1 1 3024
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NR
31 REARME TENTATIVAS | 3101 5 5 5 5 5 5
AUTOM TEMPO
TENTATIVAS | 3102 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s
ATRASO 3103 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s
RA
SOBRECOR 3104 | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO
RA
SOBRETENS | 3105 | ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO
RA
SUBTENSAO | 3106 | ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO
RA
EA<MIN 3107 | ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO
RA
FALHA EXT 3108 JACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO
PARAM FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
32 SUPER- SUPERV 1 3201 | SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA
VISAO LIM BX
SUPERV 1 3202 | 50.0Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
LIM AL
SUPERV 1 3203 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
PARAM
SUPERV 2 3204 | CORRENT [ CORRENT | CORRENT [ CORRENT | CORRENT [ CORRENT
LIM BX
SUPERYV 2 3205 - - - - - -
LIM AL
SUPERV 2 3206 - - - - - -
PARAM ] FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
SUPERV 3 3207 | BINARIO SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA
LIM BX
SUPERV 3 3208 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
LIM AL
SUPERV 3 3209 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
Verséo Verséo Verséo Verséo Verséo Verséo
33 INFOR- FIRMWARE 3301 | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware
MACAO PACOTE
CARGA 3302 0 0 0 0 0 0
DATA TESTE | 3303 0 0 0 0 0 0
GAMA
ACCION 3304 - - - - - -
TABELA Verséo Tab. |Verséo Tab. |Verséo Tab. |Verséo Tab. [Versdo Tab. |Verséo Tab.
PARAMETRO | 3305 Param Param Param Param Param Param
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Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indice
7 8 9 10 11 12 13 14 Param |Util
5 5 5 5 5 5 5 5 3101
30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 3102
6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 6.0s 3103
INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | INACTIVO | 3104
INACTIVO | ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO 3105
ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO 3106
ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO 3107
ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO 3108
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA 3201
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 3202
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 3203
CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT [ CORRENT [ CORRENT [ CORRENT | CORRENT | 3204
- - - - - - - - 3205
- - - - - - - - 3206
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA 3207
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 3208
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 3209
Versao Versao Versao Versao Versao Versao Versao Versao
Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | Firmware | 3301
0 0 0 0 0 0 0 0 3302
0 0 0 0 0 0 0 0 3303
- - - - - - - - 3304
Versdo Tab. |Versdo Tab. |Versdo Tab. |Versao Tab. |Versao Tab. | Versao Tab. | Versao Tab. | Verséao Tab.
Param Param Param Param Param Param Param Param 3305
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Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
] PARAM SINAL FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
34 ECRA 1 3401 SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA
PAINEL SINAL 1
MIN 3402 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
SINAL 1 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/
MAX 3403 | 600.0 Hz 600.0 Hz 600.0 Hz 600.0 Hz 600.0 Hz 600.0 Hz
FORM DECIM
SAID 1 3404 | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO
UNID
SAIDA 1 3405 % % % % % %
SAIDA 1
MIN 3406 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
SAIDA 1 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/
MAX 3407 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3%
PARAM SINAL
2 3408 | CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT
SINAL 2
MIN 3409 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
SINAL 2
MAX 3410 - - - - - -
FORM DECIM
SAID 2 3411 | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO
UNID
SAIDA 2 3412 A A A A A A
SAIDA 2
MIN 3413 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
SAIDA 2
MAX 3414 - - - - - -
PARAM SINAL
3 3415 All All All All All All
SINAL 3
MIN 3416 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
SINAL 3
MAX 3417 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
FORM DECIM
SAID 3 3418 | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO
UNID
SAIDA 3 3419 V/mA V/mA VImA VImA VImA VImA
SAIDA 3 oov/ oov/ oov/ oov/ oov/ o.ov/
MIN 3420 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA
SAIDA 3 100V/ 10.0Vv/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0V/ 10.0Vv/
MAX 3421 | 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA
TIPO
35 MED SENSOR 3501 | NENHUM | NENHUM | NENHUM | NENHUM | NENHUM | NENHUM
TEMP SEL
MOTOR ENTRADA 3502 EAL EA1 EA1 EA1L EAL EAL
130°C/ 130°C/ 130 °C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
LIMITE 4000 ohm / [ 4000 ohm / [ 4000 ochm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / [ 4000 ohm /
ALARME 3503 0 0 0 0 0 0
130°C/ 130°C/ 130 °C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
LIMITE 4000 ohm / [ 4000 ohm / [ 4000 ochm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / [ 4000 ohm /
FALHA 3504 0 0 0 0 0 0
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Indice
7 8 9 10 11 12 13 14 Param |Util
FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ FREQ
SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA SAIDA 3401
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 3402
500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/ 500.0/
600.0Hz | 600.0Hz | 600.0Hz | 600.0Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 600.0 Hz | 3403
DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | 3404
% % % % % % % % 3405
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 3406
1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/ 1000/
833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 833.3% 3407
CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT | CORRENT | 3408
0.0A 0.0A 0.0A 00A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 3409
- - - - - - - - 3410
DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | 3411
A A A A A A A A 3412
0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 3413
- - - - - - - - 3414
EAl EAl BINARIO | BINARIO EAl EAl EAl NAO SEL | 3415
0.0% 0.0% -200.0% -200.0% 0.0% 0.0% 0.0% - 3416
100.0% 100.0% 200.0% 200.0% 100.0% 100.0% 100.0% - 3417
DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | DIRECTO | 3418
VImA V/mA % % V/mA V/ImA V/ImA - 3419
0.0Vv/ 0.0Vv/ o0.o0Vv/ o0.0V/ 0.o0Vv/
0.0 mA 0.0 mA -200.0% -200.0% 0.0 mA 0.0 mA 0.0 mA - 3420
10.0Vv/ 10.0Vv/ 10.0Vv/ 100V/ 10.0Vv/
20.0 mA 20.0 mA 200.0% 200.0% 20.0 mA 20.0 mA 20.0 mA - 3421
NENHUM | NENHUM | NENHUM [ NENHUM | NENHUM [ NENHUM [ NENHUM [ NENHUM | 3501
EAl EAl EAl EAl EAl EAl EAl EAl 3502
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / [ 4000 ohm / [ 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3503
130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/ 130°C/
4000 ohm /| 4000 ohm /| 4000 ohm /| 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / [ 4000 ohm / [ 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3504
Lista de parametros e descri¢oes 337




Manual do Utilizador do ACH550-01

HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
5 CONTAD . 5 5 5 . 5
36 FUNCOES |ACTIVOS 3601 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
TEMP TEMPO
ARRANQ 1 3602 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TEMPO
PARAGEM 1 | 3603 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
DIA
ARRANQ 1 3604 | SEGUNDA [ SEGUNDA | SEGUNDA [ SEGUNDA | SEGUNDA [ SEGUNDA
DIA
PARAGEM 1 3605 | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA
TEMPO
ARRANQ 2 3606 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TEMPO
PARAGEM 2 | 3607 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
DIA
ARRANQ 2 3608 | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA
DIA
PARAGEM 2 3609 | SEGUNDA [ SEGUNDA | SEGUNDA [ SEGUNDA | SEGUNDA [ SEGUNDA
TEMPO
ARRANQ 3 3610 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TEMPO
PARAGEM 3 | 3611 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
DIA
ARRANQ 3 3612 | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA
DIA
PARAGEM 3 3613 | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA
TEMPO
ARRANQ 4 3614 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TEMPO
PARAGEM 4 | 3615 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
DIA
ARRANQ 4 3616 | SEGUNDA [ SEGUNDA | SEGUNDA [ SEGUNDA | SEGUNDA [ SEGUNDA
DIA
PARAGEM 4 3617 | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA
SEL
REFORCO 3622 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
TEMPO
REFORCO 3623 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TEMP 1 SRC | 3626 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
TEMP 2 SRC | 3627 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
TEMP 3 SRC | 3628 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
TEMP 4 SRC | 3629 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
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Indice
7 8 9 10 11 12 13 14 Param JUtil
NAO SEL ED1 ED1 NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3601
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3602
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3603
SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA] 3604
SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA ] 3605
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3606
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3607
SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA| 3608
SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA ] 3609
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3610
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3611
SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA] 3612
SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA| 3613
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3614
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3615
SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA| 3616
SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA | SEGUNDA] 3617
NAO SEL ED3 ED3 NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3622
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3623
5 T1+T2+T3+|T1+T2+T3+ 5 5 5 5 5
NAO SEL T4+R T4+R NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3626
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3627
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3628
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3629
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Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
CARGA UTIL - - - - - -
37 CURVA MODO C 3701 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
CARGA CURVA UTIL
UTIL FUNC C 3702 | FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA
CARGA UTIL
TEMP C 3703 20s 20s 20s 20s 20s 20s
FREQ
CARGA 1 3704 5 Hz 5 Hz 5 Hz 5 Hz 5 Hz 5 Hz
BIN CARGA
BAIX 1 3705 10% 10% 10% 10% 10% 10%
BIN CARGA
ALT 1 3706 | 300% 300% 300% 300% 300% 300%
FREQ
CARGA 2 3707| 25Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz
BIN CARGA
BAIX 2 3708 15% 15% 15% 15% 15% 15%
BIN CARGA
ALT 2 3709 | 300% 300% 300% 300% 300% 300%
FREQ
CARGA 3 3710 | 43Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz
BIN CARGA
BAIX 3 3711 25% 25% 25% 25% 25% 25%
BIN CARGA
ALT 3 3712 | 300% 300% 300% 300% 300% 300%
FREQ
CARGA 4 3713| 50Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
BIN CARGA
BAIX 4 3714 30% 30% 30% 30% 30% 30%
BIN CARGA
ALT 4 3715| 300% 300% 300% 300% 300% 300%
FREQ
CARGA5 3716 | 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz
BIN CARGA
BAIX 5 3717 30% 30% 30% 30% 30% 30%
BIN CARGA
ALT 5 3718 | 300% 300% 300% 300% 300% 300%
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Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indice

7 8 9 10 11 12 13 14 Param JUtil
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 3701
FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA FALHA 3702
20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3703
5Hz 5 Hz 5 Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5 Hz 5Hz 3704
10% 10% 10% 10% 10% 10% 10% 10% 3705
300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 3706
25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 3707
15% 15% 15% 15% 15% 15% 15% 15% 3708
300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 3709
43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 3710
25% 25% 25% 25% 25% 25% 25% 25% 3711
300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 3712
50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 3713
30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 3714
300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 3715
500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 3716
30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 30% 3717
300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 300% 3718
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Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
40 PROCESSO |GANHO 4001 2.5 0.7 0.7 25 25 25
PID CONJ 1 [TEmMPO
INTEG 4002 30s 10.0s 10.0s 3.0s 3.0s 3.0s
TEMPO
DERIV 4003 00s 0.0s 00s 00s 00s 00s
FILTRO
DERIV PID 4004 10s 10s 10s 10s 10s 10s
INV VALOR -~ i -~ -~ -~
ERRO 4005 NAO NAO NAO NAO SIM NAO
UNIDADE 4006 % % % % % %
FORMATO
DECIMAL 4007 1 1 1 1 1 1
0% VALOR 4008 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
100% VALOR | 4009 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SEL
SETPOINT 4010 | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO
SETPOINT
INTERNO 4011 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0%
SETPOINT
MIN 4012 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
SETPOINT
MAX 4013 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SEL
FEEDBACK 4014 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1
MULTI
FEEDBACK 4015 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
ENTRADA
ACT1 4016 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2
ENTRADA
ACT2 4017 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2
MINIMO
ACT1 4018 0% 0% 0% 0% 0% 0%
MAXIMO
ACT1 4019 100% 100% 100% 100% 100% 100%
MINIMO
ACT2 4020 0% 0% 0% 0% 0% 0%
MAXIMO
ACT2 4021 100% 100% 100% 100% 100% 100%
SEL DORMIR | 4022 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
NIVEL
DORMIR PID | 4023 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
ATR
DORMIR PID | 4024 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0s
DESV
ACORDAR 4025 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
ATRASO
ACORDAR 4026 0.50s 0.50s 0.50s 0.50s 0.50s 0.50s
ACTIV PARAM
PID1 4027 ] CONJ1 CONJ 1 CONJ 1 CONJ 1 CONJ 1 CONJ 1
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Indice I _
7 8 9 10 11 12 13 14 Param JuUtil
2.5 25 1.0 25 2.5 0.7 25 1.0 4001
3.0s 30s 60.0s 3.0s 30s 10.0s 3.0s 60.0s 4002
0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 4003
1.0s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4004
NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO 4005
% % % % % % % % 4006
1 1 1 1 1 1 1 1 4007
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4008
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4009
TECLADO | TECLADO EAl TECLADO | INTERNO | INTERNO | TECLADO EAl 4010
40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 50.0% 50.0% 40.0% 40.0% 4011
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4012
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4013
ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4014
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 4015
EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 4016
EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 4017
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4018
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4019
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4020
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4021
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 4022
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 4023
60.0 s 60.0s 60.0s 60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0 s 60.0 s 4024
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4025
0.50 s 0.50 s 0.50's 0.50s 0.50s 0.50s 0.50s 0.50s 4026
CONJ 1 CONJ 1 CONJ 1 CONJ 1 ED3 ED3 CONJ 1 CONJ 1 4027
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Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
41 PROCESSO [GANHO 4101 2.5 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
PID CONJ 2 [TEmMPO
INTEG 4102 3.0s 60.0s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s
TEMPO
DERIV 4103 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
FILTRO
DERIV PID 4104 10s 10s 10s 10s 10s 10s
INV VALOR - i -~ -~ -~ -~
ERRO 4105 NAO NAO NAO NAO NAO NAO
UNIDADE 4106 % % % % % %
FORMATO
DECIMAL 4107 1 1 1 1 1 1
0% VALOR 4108 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
100% VALOR | 4109 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SEL
SETPOINT 4110 | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO | TECLADO
SETPOINT
INTERNO 4111 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0%
SETPOINT
MIN 4112 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
SETPOINT
MAX 4113 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SEL
FEEDBACK 4114 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1
MULTI
FEEDBACK 4115 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
ENTRADA
ACT1 4116 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2
ENTRADA
ACT2 4117 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2
MINIMO
ACT1 4118 0% 0% 0% 0% 0% 0%
MAXIMO
ACT1 4119 100% 100% 100% 100% 100% 100%
MINIMO
ACT2 4120 0% 0% 0% 0% 0% 0%
MAXIMO
ACT2 4121 | 100% 100% 100% 100% 100% 100%
SEL DORMIR | 4122 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
NIVEL
DORMIR PID | 4123 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz
ATR
DORMIR PID | 4124 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0s
DESV
ACORDAR 4125 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
ATRASO
ACORDAR 4126 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50s
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Setpoint  Setpoint
Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indice
7 8 9 10 11 12 13 14 Param JUtil
1.0 25 1.0 25 2.5 0.7 25 1.0 4101
60.0 s 3.0s 60.0s 3.0s 30s 10.0s 3.0s 60.0s 4102
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s 0.0s 4103
1.0s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4104
NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO 4105
% % % % % % % % 4106
1 1 1 1 1 1 1 1 4107
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4108
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4109
TECLADO | TECLADO EAl TECLADO | INTERNO | INTERNO [ TECLADO EAl 4110
40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 100.0% 100.0% 40.0% 40.0% 4111
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4112
100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4113
ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4114
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 4115
EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 4116
EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 4117
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4118
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4119
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4120
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4121
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 4122
0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 0.0 Hz 4123
60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0 s 60.0s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 4124
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4125
0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 0.50 s 4126
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HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
42 AJUSTE GANHO 4201 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0
PID/ TEMPO
EXTERNO (INTEG 4202| 60.0s 60.0's 60.0 s 60.0s 60.0's 60.0 s
TEMPO
DERIV 4203 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
FILTRO
DERIV PID 4204 10s 1.0s 1.0s 10s 10s 1.0s
INV VALOR
ERRO 4205 NO NO NO NO NO NO
UNIDADE 4206 % % % % % %
FORMATO
DECIMAL 4207 1 1 1 1 1 1
0% VALOR 4208 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
100% VALOR | 4209 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SEL
SETPOINT 4210 | INTERNO | INTERNO | INTERNO | INTERNO | INTERNO | INTERNO
SETPOINT
INTERNO 4211 | 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0%
SETPOINT
MIN 4212 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
SETPOINT
MAX 4213 ] 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
SEL
FEEDBACK | 4214] ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1
MULTI
FEEDBACK | 4215 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
ENTRADA
ACT1 4216 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2
ENTRADA
ACT2 4217 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2
MINIMO
ACT1 4218 0% 0% 0% 0% 0% 0%
MAXIMO
ACT1 4219 100% 100% 100% 100% 100% 100%
MINIMO
ACT2 4220 0% 0% 0% 0% 0% 0%
MAXIMO
ACT2 4221 100% 100% 100% 100% 100% 100%
ACTIVAR 4228 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
OFFSET 4229 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
MODO TRIM | 4230 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
ESCALA TRIM| 4231 | 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0%
CORRIGIR
SRC 4232 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2
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Setpoint  Setpoint
Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual

Indice

7 8 9 10 11 12 13 14 Param |Util
1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 4201
60.0 s 60.0 s 60.0s 60.0 s 60.0s 60.0s 60.0s 60.0s 4202
0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 0.0s 0.0s 00s 4203
1.0s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4204
NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO 4205
% % % % % % % % 4206
1 1 1 1 1 1 1 1 4207
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4208

100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4209

INTERNO [ INTERNO | INTERNO | INTERNO | INTERNO | INTERNO | INTERNO EAl 4210
40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 40.0% 4211
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4212

100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4213

ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 4214

NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 4215

EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 4216
EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 EA2 4217
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4218
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4219
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4220
100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 100% 4221

NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 4228

0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 4229

NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 4230

100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 4231

REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | REF PID2 | 4232
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HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
NAO NAO NAO NAO NAO NAO
51 MOD COM |TIPO FBA 5101 | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO
EXTERNO [paAR2..26 [ 5102
FBA 0 0 0 0 0 0
REFRESC
PAR FBA 5127 0 0 0 0 0 0
FIC CPI REV
FIRM 5128 0 0 0 0 0 0
ID FIC
CONFIG 5129 0 0 0 0 0 0
FIC REV
CONFIG 2130 0 0 0 0 0 0
ESTADO
FBA 5131 0 0 0 0 0 0
VER FW
CPI FBA 5132 0 0 0 0 0 0
VER FW
APL FBA 5133 0 0 0 0 0 0
52 PAINEL ID ESTACAO | 5201 1 1 1 1 1 1
TAXA
TRANSMIS 5202 | 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s
PARIDADE 5203 0 0 0 0 0 0
MENSAGENS
OK 5204 - - - - - -
ERROS
PARIDADE 5205 - - - - - -
ERROS
ESTRUT 5206 - - - - - -
SOBRCARG
BUFFER 5207 - - - - - -
ERROS
CRC 5208 - - - - - -
ID PROT
53 PROTOCOL |EFB 5301 0 0 0 0 0 0
EFB ID ESTACAO
EFB 5302 1 1 1 1 1 1
TAXA TRANS
EFB 5303 | 9.6 kb/s 9.6kibs/s | 9.6kibs/s | 9.6kibs/s | 9.6kibs/s | 9.6kibs/s
PARIDADE
EFB 5304 0 0 0 0 0 0
CTRL PERFIL
EFB 5305 0 0 0 0 0 0
MENSAGENS
EFB OK 5306 0 0 0 0 0 0
ERROS CRC
EFB 5307 0 0 0 0 0 0
ERROS
UART EFB 5308 0 0 0 0 0 0
ESTADO EFB | 5309 0 0 0 0 0 0
5310
PAR 10...20
EFB 5320 0 0 0 0 0 0
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Setpoint  Setpoint
Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indice
7 8 9 10 11 12 13 14 Param |Util
NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO
DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | DEFINIDO | 5101
5102...
0 0 0 0 0 0 0 0 5126
0 0 0 0 0 0 0 0 5127
0 0 0 0 0 0 0 0 5128
0 0 0 0 0 0 0 0 5129
0 0 0 0 0 0 0 0 2130
0 0 0 0 0 0 0 0 5131
0 0 0 0 0 0 0 0 5132
0 0 0 0 0 0 0 0 5133
1 1 1 1 1 1 1 1 5201
9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 5202
0 0 0 0 0 0 0 0 5203
- - - - - - - - 5204
- - - - - - - - 5205
- - - - - - - - 5206
- - - - - - - - 5207
- - - - - - - - 5208
0 0 0 0 0 0 0 0 5301
1 1 1 1 1 1 1 1 5302
9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 9.6 kb/s 5303
0 0 0 0 0 0 0 0 5304
0 0 0 0 0 0 0 0 5305
0 0 0 0 0 0 0 0 5306
0 0 0 0 0 0 0 0 5307
0 0 0 0 0 0 0 0 5308
0 0 0 0 0 0 0 0 5309
5310...
0 0 0 0 0 0 0 0 5320
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HVAC Vent. Vent. Vent. Bomba
fabrica aliment. retorno refrig. Condens. reforgo
Nome Indice
parametro Par. 1 2 3 4 5 6
REF
81 CONTROLO |PASSO 1 8103 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
PFA REF
PASSO 2 8104 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
REF
PASSO 3 8105 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0%
FREQ
ARRANQ 1 8109 | 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
FREQ
ARRANQ 2 8110 | 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
FREQ
ARRANQ 3 8111 | 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz
FREQ
BAIXA 1 8112 | 25.0Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz
FREQ
BAIXA 2 8113 | 25.0Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz
FREQ
BAIXA 3 8114 | 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz
ATRASO
ARR AUX 8115 50s 50s 50s 50s 50s 50s
ATRASO
PARAG AUX 8116 30s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 30s
NR DE MOT
AUXIL 8117 1 1 1 1 1 1
INTERV i -~ -~ - i -~
COMUT 8118 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
NIVEL
COMUT 8119 | 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0%
ENCRAVAM | 8120 ED4 ED4 ED4 ED4 ED4 ED4
CTRL REG -~ ~ -~ i i -~
BYPASS 8121 NAO NAO NAO NAO NAO NAO
ATRASO
ARRANQ PFA | 8122| 050s 0.50s 0.50s 0.50s 0.50s 050s
PFA ACTIVO | 8123 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
ACC EM
PARAG AUX | 8124 ] NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
DSACEL
ARRANQ AUX | 8125 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
TEMP COMUT| 8126 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
MOTORES 8127 2 2 2 2 2 2
COM TEMP TEMP TEMP TEMP TEMP TEMP
MARCHA AUX| 8128 | FUNC PAR [ FUNC PAR | FUNC PAR | FUNC PAR | FUNC PAR | FUNC PAR
~ SEL PROT
98 OPGOES  |copy 9802 | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL
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Setpoint  Setpoint
Bomba Tempor Tempor Ponto PID PID Controlo
Alternativa Interno Interno/CS Flutuante Duplo Duplo/CS E-Bypass Manual
Indice I _
7 8 9 10 11 12 13 14 Param JuUtil
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 8103
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 8104
0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 8105
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz | 8109
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0Hz | 8110
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz | 8111
25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0Hz | 8112
25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0Hz | 8113
25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 25.0 Hz 8114
50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 8115
3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 30s 3.0s 3.0s 8116
1 1 1 1 1 1 1 1 8117
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 8118
50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 50.0% 8119
ED4 ED4 ED4 ED4 ED4 ED4 ED4 ED4 8120
NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO NAO 8121
0.50 s 0.50 s 0.50's 0.50 s 0.50 0.50 0.50's 0.50 s 8122
ACTIVE | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 8123
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 8124
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 8125
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 8126
2 2 2 2 2 2 2 2 8127
TEMP TEMP TEMP TEMP TEMP TEMP TEMP TEMP
FUNC PAR [ FUNC PAR [ FUNC PAR | FUNC PAR | FUNC PAR [ FUNC PAR | FUNC PAR | FUNC PAR| 8128
NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | NAO SEL | 9802
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Diagndsticos e manutencao

Conteudo do capitulo

Este capitulo contém informacgéo sobre os diagnoésticos e
correccao de falhas, rearme e manutencao do conversor.

AVISO! Nao efectue nenhuma medicao, substituicdo de pecas
ou qualquer outro procedimento de manutencao que nao esteja
descrito neste manual. Tais ac¢des anulam a garantia, colocam
em risco o correcto funcionamento, aumentam o tempo de
paragem e 0s custos.

AVISO! Toda a instalagéo eléctrica e trabalhos de manutencao
descritos neste capitulo devem ser efectuados por pessoal
qualificado. Devem ser cumpridas as instrucdes de seguranca
na pagina 6 deste manual.
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Ecras de diagndstico

O conversor detecta situacdes de erro e comunica-as usando:

* O LED verde e vermelho no chassis do conversor

O LED de estado na consola de operacgao (se o conversor for
instalado com consola)

* O ecra da consola de operacao (se existir uma consola de
operacdo HVAC ligada ao conversor)

e Os bits do parametro Palavra de falha e da Palavra de

alarme (parametros 0305 a 0309.) Veja Grupo 03: SINAIS
ACTUAIS FB .

A forma de indicacao depende da gravidade do erro. Pode
especificar a gravidade para muitos erros indicando ao
conversor para:

e Ignorar a situacao do erro.

* Reportar a situagdo como um alarme.

* Reportar a situagcdao como uma falha.

Falhas - Vermelho

O conversor indica que foi detectado um erro ou falha grave, e:

* Activa o LED vermelho no conversor (o LED esta aceso ou
intermitente).

» Activa o LED vermelho de estado na consola de operacéo
(se ligada ao conversor).

e Ajusta um bit apropriado num parametro de Palavra de falha
(0305 a 0307).

* Subsitui a indicagao apresentada no ecra da consola pela
indicacdo de um caodigo de falha.

« Para o motor (se estiver a funcionar).

O caodigo de falha no ecré da consola de operagao é temporario.

Ao pressionar qualquer uma das seguintes teclas remove a

mensagem de falha: MENU, ENTER, botdo UP, ou botdo

DOWN. A mensagem volta a aparecer depois de uns segundos

se nao se tocar na consola de operacéo e a falha ainda estiver

activa.
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Alarmes - Verdes, intermitentes

Para erros menos graves, os alarmes, o ecrad diagnostico
apresenta uma sugestéo. O conversor informa que foi detectada
uma situacao “néo usual’. Nestas situacdes o conversor:

» Liga e desliga o LED verde do conversor (ndo se aplica aos
alarmes provenientes de erros de utilizacao da consola).

* Liga e desliga o LED verde de estado na consola (se o
conversor for instalado com consola).

e Ajusta um bit apropriado num parametro de Palavra de
alarme (0308 ou 0309). Veja o grupo Grupo 03: SINAIS
ACTUAIS FB sobre as definicdes dos bits.

e Subsitui a indicagcdo apresentada no ecré da consola pela
indicacdo de um nome e/ou codigo de alarme.

As mensagens de alarme desaparecem do ecréa da consola de

operacao apos alguns segundos. A mensagem volta a aparecer

de forma periddica enquanto existir o estado de alarme.

Correccao de falhas

A accéao de correccdo recomendada para falhas é a seguinte:

1. Use atabela na pagina 355 para encontrar e solucionar a
origem do problema.
2. Rearme o conversor. Veja Correccao de falhas na pag 355.

Lista de falhas

A tabela seguinte lista as falhas pelo numero de codigo e
descreve cada uma delas. O nome da falha € a forma mais
longa apresentada no ecré da consola de operacéo quando a
falha ocorre. O nome da falha exibido no modo Diéario de Falhas
(ver a pagina 84) e o nome da falha no parametro 0401 ULTIMA
FALHA pode ser mais curto.

Céd | Nome dafalha Descricao e ac¢cao de correcgao
Falha no painel recomendada
1 SOBRECORRENT | Corrente de saida excessiva. Verifique e corrija:

e Carga excessiva do motor.

» Tempo de aceleracéo insuficiente (parametros
2202 TEMPO ACEL 1 e 2205 TEMPO ACEL 2).

* Motor, cabos ou ligacbes do motor avariados.
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Cod | Nome dafalha Descrigcdo e acc¢éo de correccéao
Falha no painel recomendada
2 SOBRETENS cC | Tens&o CC do circuito intermédio excessiva.
Verifique e corrija:
» Sobretensdes estaticas ou transitorias na
rede de alimentacao.
» Tempo de desaceleracao insuficiente
(parametros 2203 TEMPO DESACELL e 2206
TEMPO DESACELZ).
» Chopper de travagem subdimensionado (se
presente).
3 SOBRETEMP Temperatura do dissipador do conversor
excessiva. Temperatura acima ou no limite:
R1...R4: 115 °C (239 °F)
R5/R6: 125 °C (257 °F).
Verifique e corrija:
» Falha do ventilador.
* Obstrucdes no fluxo de ar.
» Sujidade ou revestimento de poeira no
dissipador.
» Temperatura ambiente excessiva.
e Carga excessiva do motor.
4 CURTO CIRC Corrente em falha. Verifique e corrija:
e Curto-circuito no cabo(s) do motor ou no
motor.
* Perturbagdes na alimentagéo.
5 RESERVADO N&o usado.
6 SUBTENSAO cC | Tens&o CC do circuito intermédio insuficiente.
Verifique e corrija:
» Fase em falta na rede de alimentagao.
* Fusivel queimado.
» Subtensao na rede.
7 PERDA EAL Perda da entrada analdgica 1. Valor da entrada
analdgica menor que EAL FALHA MIN (3021).
Verifique e corrija:
» Afonte e ligacdo da entrada analogica.
» As definicbes do parametro EAL FALHA MIN
(3021) e 3001 FUNCAO EA<MIN.
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Céd | Nome dafalha Descricdo e accao de correccao
Falha no painel recomendada
8 PERDA EA2 Perda da entrada analdgica 2. Valor da entrada

analégica menor que EA2 FALHA MIN (3022).
Verifique e corrija:

» A fonte e ligacdo da entrada analdgica.

» As definicbes do parametro EA2 FALHA MIN
(3022) e 3001 FUNCAO EA<MIN.

9 SOBRETEMP MOT | Motor muito quente, baseado ou na estimativa
do conversor ou no feedback de temperatura.

» Verifigue se o motor estd em sobrecarga.

* Ajuste os parametros usados pela estimativa
(3005...3009).

» Verifique os sensores de temperatura e 0s
parametros do Grupo 35: MED TEMP
MOTOR.

10 PERDA PAINEL Perda de comunicacéo do painel, porque:

* O conversor estd em modo de controlo local
(o painel de controlo exibe LOC), ou

* O conversor esta em modo de controlo
remoto (REM) e estd parametrizado para
aceitar comandos de arrancar/parar, sentido
ou referéncia a partir do painel.

Para corrigir verifique:
* Linhas e ligagdes de comunicacao.
» Parametro 3002 ERRO COM PAINEL.

* Parametros do Grupo 10: COMANDO e no
Grupo 11: SEL REFERENCIAS (se o
funcionamento do conversor for AUTO).

11 FALHA ID RUN A ID Run do motor nao foi completado com
sucesso. Verifique e corrija:

* As ligacdes do motor

12 BLOQ MOTOR Bloqueio do motor ou do processo. Verifique e
corrija:

» Carga excessiva.
* Poténcia do motor insuficiente.
e Parametros 3010...3012.

13 RESERVADO Nao usado.
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Céod
Falha

Nome da falha
no painel

Descricdo e acc¢éo de correccéao
recomendada

14

FALHAL EXT

A entrada digital definida para reportar a primeira
falha externa esté activa. Veja o parametro 3003
FALHA EXTERNA 1.

15

FALHA2 EXT

A entrada digital definida para reportar a
segunda falha externa esta activa. Veja o
parametro 3004 FALHA EXTERNA 2.

16

FALHA TERRA

Desiquilibrio da carga no sistema de entrada de
alimentacéo.

» Verifique/corrija falhas no motor ou no cabo
do motor.

» Verifique se o cabo do motor ndo excede o
comprimento maximo especificado.

17

RESERVADO

N&ao usado.

18

FALHA TERM

Falha interna. O termistor de medicéao da
temperatura interna do conversor esta aberto ou
desligado. Contacte o representante local da
ABB (veja a pagina 427).

19

OPEX LINK

Falha interna. Foi detectado um problema
relacionado com a comunicagao entre as carta
de controlo e as cartas do circuito de
alimentagao. Contacte o representante local da
ABB (veja a pagina 427).

20

OPEX PWR

Falha interna. Detectado um estado de baixa
tensdo na carta do circuito de alimentagao.
Contacte o representante local da ABB (veja a
pagina 427).

21

MED CORR

Falha interna. A medicao de corrente esta fora
da gama. cartas do circuito de alimentacéo.
Contacte o representante local da ABB (veja a
pagina 427).

22

FASE ALIM

Tensé&o de ondulacao na ligagdo CC muito
elevada. Verifique e corrija:

+ Falta de fase na rede.
* Fusivel queimado.
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Cod
Falha

Nome da falha
no painel

Descricdo e accao de correccao
recomendada

23

RESERVADO

N&ao usado

24

SOBREVELOC

Velocidade do motor é mais alta que 120% do
maior (valor absoluto) de 2001 VELOC MINIMA ou
2002 VELOC MAXIMA. Verifique e corrija:

» Defini¢cdes dos parametros 2001 e 2002.

» Adequabilidade do binéario de travagem do
motor.

» Aplicabilidade do controlo de binario.
» Chopper e resisténcia de travagem.

25

RESERVADO

Nao usado.

26

ID ACCIONAM

Falha interna. O bloco de configuragao de
identificacdo do conversor ndo é valido.
Contacte o representante local da ABB (veja a
pagina 427).

27

FICH CONFIG

O ficheiro de configuracdo interno tem um erro.
Contacte o representante local da ABB (veja a
pagina 427).

28

ERRO SERIE 1

A comunicacao de fieldbus excedeu o tempo de
ciclo. Verifique e corrija:

» Definigbes da falha (3018 FUNC FALHA COM e
3019 TEMPO FALHA COM).

» Definicdes da comunicacéo (Grupo 51 ou 53
conforme apropriado).

» Mas ligacdes e/ou ruido na linha.

29

FICH COM EFB

Erro na leitura do ficheiro de configuracéo para o
adaptador de fieldbus.

30

TRIP FORCA

Disparo de falha forcado pelo fieldbus. Veja o
Manual de Utilizador do fieldbus.

31

EFB 1

32

EFB 2

33

EFB 3

Caodigo de falha reservado para a aplicacao do
protocolo EFB. O significado esta dependente do
protocolo.
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Céod
Falha

Nome da falha
no painel

Descrigcdo e acc¢éo de correcgéao
recomendada

34

FASE MOTOR

Falha no circuito do motor. Perda de uma das
fases do motor. Verifique e corrija:

e Falha do motor.

« Falha do cabo do motor.

» Falha do relé térmico (se usado).
* Falhainterna.

35

CABOS SAIDA

Erro nos cabos de poténcia. Verifique e corrija:

* Aligacdo de entrada de poténcia a saida do
conversor.

* Falhas de terra.

36

SW
INCOMPATIVEL

O software carregado ndo € compativel com o
tipo de corrente do conversor. Contacte o
representante local da ABB (veja a pagina 11).

37

SOBRETEMP CB

A carta de controlo do conversor sobreaqueceu.
O limite de disparo de falha € 88 °C. Verifique e
corrija:

* temperatura ambinete excessiva

» falha do ventilador

» obstrucdes no fluxo de ar.

Nao se aplica em conversores com uma carta de
controlo OMIO.

38

CURVA CARGA
UTIL

A condicado definida pelo parametro 3701 CARG
UTIL MoDO c foi valida durante mais tempo que o
definido por 3703 CARG UTIL TEMP C.

101

199

ERRO SISTEMA

Erro interno do conversor. Contacte o
representante local da ABB e informe o nimero
do erro (ver pagina 11).

201

299

ERRO SISTEMA

Erro interno no sistema. Contacte o
representante local da ABB e informe o niamero
do erro (ver pagina 11).
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Cod
Falha

Nome da falha
no painel

Descricdo e accao de correccao
recomendada

1000

PARAM HZ-RPM

Valores dos parametros inconsistentes. Verifique
um dos seguintes:

e 2001 VELOC MINIMA > 2002 VELOC MAXIMA.
e 2007 FREQ MINIMA > 2008 FREQ MAXIMA.

e 2001 VELOC MINIMA / 9908 VELOC NOM MOTOR
fora da gama: -128...128.

» 2002 VELOC MAXIMA / 9908 VELOC NOM MOTOR
fora da gama: -128...128.

» 2007 FREQ MINIMA / 9907 FREQ NOM MOTOR
fora da gama: -128...128.

e 2008 FREQ MAXIMA / 9907 FREQ NOM MOTOR
fora da gama: -128...128.

1001

PAR PFA REF
NEG

Valores dos parametros inconsistentes. Verifique
0 seguinte:

e 2007 FREQ MINIMA € negativa, quando 8123
PERMISSAO PFA esta activa.

1002

RESERVADO

Nao usado.

1003

ESCALA EA PAR

Valores dos parametros inconsistentes. Verifique
0 seguinte:

e 1301 EA 1 MINIMO > 1302 EA 1 MAXIMO.
e 1304 EA 2 MINIMO > 1305 EA 2 MAXIMO.

1004

ESCALA SA PAR

Valores dos parametros inconsistentes. Verifique
0 seguinte:

e 1504 sA 1 MINIMO > 1505 sA 1 MAXIMO.
e 1510 sA 2 MINIMO > 1511 SA 2 MAXIMO.

1005

PAR PCU 2

Valores dos parametros de controlo de poténcia
inconsistentes: kVA nominal do motor ou
poténcia nominal do motor incorrecta. Verifique o
seguinte:

* 1.1 <(9906 CORR NOM MOTOR - 9905 TENS
NOM MOTOR - 1.73 / Py) < 2.6,

onde: Py = 1000 - 9909 POT NOM MOTOR (Se
as unidades sao kW)

ou Py =746 - 9909 POT NOM MOTOR (se a
unidades séo hp, ex: na USA)
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Céod
Falha

Nome da falha
no painel

Descrigcdo e acc¢éo de correccéao
recomendada

1006

EXT SR PAR

Valores dos parametros inconsistentes. Verifique
0 seguinte:

* Moddulo de extensao de relé néo ligado e

e 1410...1412 SAIDA RELE 4...6 tem valores
nao-zero.

1007

PAR FIELBUS
MISSING

Valores dos parametros inconsistentes. Verifique
e corrija:

* Se um parametro esta definido para controlo
de fieldbus (ex: 1001 COMANDOS EXT1 = 10
(com)), mas 9802 SEL PROT COM = 0.

1008

MODO PFA PAR

Valores dos parametros inconsistentes — 9904
MODO CTRL MOTOR deve ser = 3 (ESCALAR: FREQ),
guando 8123 PERMISSAO PFA esta activado.

1009

PAR PCU 1

Valores dos parametros de controlo de poténcia
inconsistentes: Frequéncia ou velocidade
nominal incorrecta. Verifique o seguinte para as
duas:

e 1<(60 9907 FREQ NOM MOTOR / 9908 VELOC
NOM MOTOR < 16

e 0.8 <9908 VELOC NOM MOTOR / (120 - 9907
FREQ NOM MOTOR / Polos motor) < 0.992

1010

OVERRIDE /
CONFLITO PFA

O modo Override é activado ao mesmo tempo
gue o PFA. Isto ndo pode ser feito porque os
interlocks PFA ndo podem ser observados no
modo override.

1011

PAR OVERRIDE

Os valores dos parametros sao inconsistentes.
Os parametros no modo override ndo tém
valores correctos quando o modo override esta
activo (parametro 1705 OVERRIDE ACTIVO).
Verifique se:

e parametro 1701 SEL OVERRIDE, sinal de
activacao de override

* parametro 1702 FREQ OVERRIDE e 1703 VELOC
OVERRIDE ambos em zero.
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Cod
Falha

Nome da falha
no painel

Descricdo e accao de correccao
recomendada

1012

PAR PFAES 1

A configuracdo ES nao esta completa — ndo
foram parametrizados relés suficientes para
PFA. Ou, existe um conflicto entre o grupo
14, parametro 8117 NR DE MOT AUX € O
parametro 8118 INTERV COMUT.

1013

PAR PFA ES 2

A configuracdo ES néo estd completa — o
namero actual de motores PFA (parametro
8127 MOTORES) nédo é igual aos motores
PFA no grupo 14 e parametro 8118 INTERV
COMUT.

1014

PAR PFA IO 3

A configuracédo ES néo estd completa — o
conversor ndo consegue alocar uma
entrada digital (interlock) para cada motor
PFA (parametros 8120 INTERLOCKS e 8127
MOTORES).

1015

RESERVADO

Nao usado.

1016

PAR USER
LOAD C

Os valores dos parametros para a curva de
carga do utilizador sao inconsistentes.
Verifiqgue se as seguintes condi¢des sao
cumpridas:

e 3704 FREQ CARGA 1 < 3707 FREQ
CARGA 2 < 3710 FREQ CARGA 3 <
3713 FREQ CARGA 4 < 3716 FREQ
CARGA 5.

e 3705 BIN CARG BAIX 1 < 3706 BIN CARG
ALT 1.

e 3708 BIN CARG BAIX 2 < 3709 BIN CARG
ALT 2.

e 3711 BIN CARG BAIX 3 < 3712 BIN CARG
ALT 3.

e 3714 BIN CARG BAIX 4 < 3715 BIN CARG
ALT 4.

e 3717 BIN CARG BAIX 5 < 3718 BIN CARG
ALT 5.

TIPO DE
CONVERSOR
DESCONHECIDO:
ACH550
CONVERSORES
SUPORTADOS: X

Tipo errado de consola, i.e. a consola que
suporta o conversor X, mas nao o ACH550,
foi ligada ao ACH550.
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Rearme de falhas

A

O ACH550 pode ser configurado para rearmar automaticamente
certas falhas. Consulte o parametro Grupo 31: REARME
AUTOMATICO.

AVISO! Se for seleccionada uma fonte externa, por ex. chave
AUTO, para comando de arranque que esteja activa, o ACH550
pode arrancar imediatamente apds o rearme de uma falha.

LED vermelho intermitente

Para rearmar o conversor das falhas indicadas pelo LED
vermelho intermitente:

* Deslique a alimentacéo durante 5 minutos.

LED vermelho

Para rearmar o conversor das falhas indicadas pelo LED
vermelho (ligado, n&o intermitente), corrija o problema e um do
seguinte:

* No painel de controlo: Prima RESET

» Desligue a alimentacéo durante 5 minutos.

Dependendo do valor de 1604, SEL REARME FALHA, O conversor
pode ser rearmado da seguinte forma:

» Entrada digital

» Comunicacéao série

Quando a falha tiver sido removida, o0 motor pode arrancatr.
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Historico
Para consulta, os codigos das 3 ultimas falhas sdo guardados
nos parametros 0401, 0412, 0413. Para as falhas mais recentes
(identificadas pelo parametro 0401), o conversor guarda
informacé&o adicional (nos parametros 0402....0411) para ajuda
na resolucdo dos problemas. Por ex., o parametro 0404 guarda
a velocidade do motor no momento da falha.
Para limpar o historico da falha (todos os parametros do Grupo
04: HISTORICO FALHAS):
1. Com a consola em Modo Parametros, seleccione o

parametro 0401.

2. Pressione EDITAR (ou ENTER na consola de operacéo).
3. Pressione Up e Down ao mesmo tempo.
4. Pressione GUARDAR.

Correccao de alarmes

As accdes recomendadas de correccéo de alarmes sao:
» Determine se o alarme necessita de alguma accao de
correccao (a accao nem sempre € necessaria).

» Consulte Listagem de alarmes abaixo para localizar e
reconhecer a causa do problema.

Listagem de alarmes

A tabela seguinte lista os alarmes por codigo numeérico e
descreve cada um deles:

Cddigo

Ecra D rica
alarme cra escricao

2001 SOBRECORR | O controlador limitador de corrente esta activo.
Verifique e corrija:

e carga excessiva do motor

» tempo de aceleracao insuficiente (parametros
2202 TEMPO ACEL 1 e 2205 TEMPO ACEL 2)

» motor, cabos do motor ou ligacdes danificados.

2002 | SOBRETENS O controlador de sobretenséao esta activo. Verifique
e corrija:

» sobretensdes estaticas ou transientes na
alimentacéo de entrada

e tempo de desaceleracéo insuficiente
(parametros 2203 TEMPO DESACEL 1 e 2206
TEMPO DESACEL 2).
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Cadigo
alarme

Ecra

Descricao

2003

SUBTENSAO

O controlador de subtenséo esta activo. Veirfique e
corrija:

* subtensdo na rede

2004

BLOQUEIO DIR

A alteracao de sentido de rotacao pretendida néo é
permitida. Ou:

* Nao tente alterar o sentido de rotagcdo do motor,
ou

e Altere o parametro 1003 SENTIDO que permitam
a alteracado do sentido de rotagéo (se a
operacgao inversa for segura).

2005

COMUN ES

A comunicacéo fieldbus terminou. Verifique e

corrija:

» Ajuste da falha (3018 FUNC FALHA com e 3019
TEMPO FALHA COME).

» Defini¢coes de falha (Grupo 51: MOD COMUNIC
EXT ou Grupo 53: PROTOCOLO EFB como
apropriado).

* Ma ligacéo e/ou ruido na linha.

2006

EALl PERDIDA

Entrada analégica 1 perdida, ou valor inferior ao
minimo definido. Verifique:

» A fonte de entrada e as ligacdes
* O parametro que define o minimo (3021)

* O parametro que define a operacao alarme/
falha (3001)

2007

EA2 PERDIDA

Entrada analégica 2 perdida, ou valor inferior ao
minimo definido. Verifique:

» A fonte de entrada e as ligacOes
* O parametro que define o minimo (3022)

* O parametro que define a operacao alarme/
falha (3001).
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Cadigo
alarme

Ecra

Descricao

2008

PERDA
PAINEL

Comunicagéo da consola perdida e ou:

* O conversor estd em modo de controlo local (o
ecra da consola de operacao exibe LOC), ou

» O conversor estd em modo de controlo remoto
(REM) e esta parametrizado para aceitar
comando de arrancar/parar, sentido de rotacéo
ou referéncia a partir da consola de operacao.

Para corrigir verifique:
* As linhas de comunicacgao e as ligacoes
e O parametro 3002 ERR COM PAINEL

 Oa parametros nos grupos Grupo 10:
COMANDO e Grupo 11: SEL REFERENCIAS
(se a operacao do conversor for AUTO).

2009

SOBRETEMP
DISPOSITIVO

O dissipador do conversor esta quente. Este
alarme informa que pode estar para acontecer uma
falha por SOBRETEMPERATURA.

R1...R4: 100 °C (212 °F)
R5/R6: 110 °C (230 °F)

Verifique e corrija:

» falha do ventilador

» obstrugdes no fluxo de ar

» sujidade ou poeira no dissipador
e temperatura ambiente excessiva
e carga excessiva do motor.

2010

TEMP MOTOR

O motor estéa quente, baseado ou na estimativa do
conversor ou no feedback de temperatura. Este
alarme alerta para a possibilidade da ocorréncia de
um disparo de falha por SOBRETEMP MOTOR.
Verifique:

* A sobrecarga do motor.

* O ajuste os parametros usados para a
estimativa (3005...3009).

« Os sensores de temperatura e 0os parametros
do Grupo 35: MED TEMP MOTOR.

2011

RESERVADO

N&o usado.

2012

BLOQUEIO
MOTOR

O motor esta a operar na regiao de bloqueio. Este
alarme alerta para a possibilidade de ocorréncia de
um disparo da falha de BLOQUEIO MOTOR.
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Cadigo
alarme

Ecra

Descricao

2013
(Nota 1)

AUTOREARME

Este alarme alerta que o conversor esta proximo
de efectuar um rearme automatico de falhas, que
pode arrancar 0 motor.

» Para controlar o autorearme, use o grupo de
parametros Grupo 31: REARME AUTOMATICO

2014
(Nota 1)

ALTERAUTOM

Este alarme alerta que a funcao de alteracao
automatica PFA esta activa.

» Para controlar o PFA, use o grupo de
parametros Grupo 81: CONTROLO PFA e
também a macro Alternancia de bombas na
pagina 100.

2015

BLOQUEIO
PFA

Este alarme alerta que os bloqueios PFA estao
activos, o que significa que o conversor nao pode
arrancar o seguinte:

* Qualquer motor (quando é usado Alterautom),

» O motor de velocidade regulada (quando néo é
usado Alterautom).

2016

RESERVADO

N&ao usado.

2017

TECLA OFF

Este alarme informa que foi pressionada a tecla
OFF na consola de operagao com o bloqueio de
local de controlo activo.

+ Desactive o modo de controlo local com o
parametro 1606 BLOQUEIO LOCAL e tente de
novo.

2018
(Nota 1)

DORMIR PID

Este alarme alerta que a funcdo PID dormir esta
activa, o que significa que o motor pode acelerar
guando a funcao PID dormir termina.

e Para controlar PID dormir, use os parametros
4022...4026 ou 4122...4126.

2019

ID RUN

A executar o ID run.

2020

OVERRIDE

Modo Override activo.

2021

ARRANQ
ACTIVO 1
EM FALTA

Este alarme avisa que o sinal de Arranque Activol
estad em falta

e Para controlar a funcéo Arranque Activo 1, use
0 parametro 1608.

Para corrigir, verifique:

* A configuracao da entrada digital.

» Os ajustes da comunicacao.
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Codigo Ecra Descricao
alarme
2022 ARRANQ Este alarme avisa que o sinal de Arranque Activol
ACTIVO 2 estad em falta
EM FALTA « Para controlar a fungéo Arranque Activo 2, use
0 parametro 1609.
Para corrigir, verifique:
* A configuracao da entrada digital.
* Os ajustes da comunicagao.
2023 PARAGEM Paragem de emergéncia activa.
EMERGENCIA
2024 RESERVADO | N&o usado.
2025 PRIMEIRO Assinala que o conversor esta a executar o
ARRANQ Primeiro Arranque de avaliacdo das caracteristicas
do motor. Isto € normal a primeira vez que o motor
é ligado depois dos parametros do motor terem
sido introduzidos ou alterados. Veja no parametro
9910 ID RUN uma descricdo dos modelos de motor.
2026 PERDA FASE | A tensdo do circuito CC intermédio esté a oscilar
ENTRADA devido a falta de uma fase da linha de alimentacao
de entrada ou a fusivel queimado. O alarme é
gerado quando a ondulacéo de tensdo CC excede
14% da tensédo nominal CC.
» Verifique os fusiveis da linha da alimentacéo de
entrada
» Verifique o desiquilibrio da alimentacédo de
entrada.
2027 | CURVA Este alarme avisa que a condicao definida pelo
CARGA UTILIZ | parametro 3701 CARG UTIL MODO C est4 valida ha
mais tempo que metade do tempo definido por
3703 CARG UTIL TEMP C.
2028 | ATRASO Apresentado durante o Atraso de arranque. Veja o
ARRANQUE parametro 2113 INICIO ATRASO.

Nota 1. Mesmo quando a saida a relé esta configurada para indicar
condi¢cbes de alarme (ex: parametro 1401 SAIDA RELE 1 =5 (ALARME) ou
16 (FALHA/ALARME), este alarme n&o é indicado pela saida a relé.
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Intervalos de manutencao

A

AVISO! Leia as instrucfes de seguranca na pagina 6 antes de
efectuar qualquer trabalho de manutencéo no equipamento. O
nao cumprimento das instrucdes de seguranca pode causar
ferimentos ou morte.

Se instalado num ambiente apropriado, o conversor requer
muito pouca manutenc¢ao. Esta tabela lista os intervalos de
manutencao de rotina recomendados pelaABB.

Manutencéo

Intervalo

Instrucéo

Verificacdo da
temperatura e
limpeza do dissipador

Dependendo da
sujidade do ambiente
(cada 6...12 meses)

Veja Dissipador na
pagina 371.

Substituicdo do
ventilador de
refrigeracao principal

Cada seis anos

Veja Substituicdo do
ventilador principal
na pagina 371.

Substituicdo do
armario interno do
ventilador de
refrigeracao
(unidades IP 54)

Cada trés anos.

Veja Substituicdo do
armario interno do
ventilador na pagina
374.

Reforma
condensadores

Todos 0s anos se
armazenados

Veja Reforma na
pagina 375.

Substituicdo dos
condensadores
(Tamanho R5 e R6)

Cada nove a doze
anos, dependendo do
ciclo de carga e da
temperatura
ambiente

Veja Substituicdo na
pagina 375.

Substituicdo da
bateria da Consola
de Operacao HVAC.

Cada dez anos

Veja Consola de
operacao na pagina
376.
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Dissipador

O dissipador acumula poeira do ar de refrigeracdo. Um

dissipador sujo € menos eficiente na refrigeracado do conversor,

pelo que acontecem falhas de sobreaquecimento com mais

frequéncia. Num ambiente “normal” (sem poeira, nao limpo)

verifiqgue o dissipador anualmente, num ambiente com poreira

verifique com mais frequéncia.

Limpe o dissipador como se segue (quando necessario):

1. Desligue o conversor da alimentacao.

2. Remova o ventilador de refrigeracéo (veja Substituicdo do
ventilador principal na pagina 371.)

3. Sopre ar comprimido limpo (ndo humido) do fundo para o
topo e use em simultdaneo um aspirador na saida de ar para
apanhar a poeira.

Nota: Se existir risco de poeira entrar no equipamento continuo,
efectue a limpeza num outro local.

4. Reinstale o ventilador de refrigeracao.
5. Ligue a alimentacéo.

Substituicdo do ventilador principal

A vida util do ventilador principal € de cerca de 60,000 horas de
funcionamento a temperatura e a carga maxima do conversor. A
vida atil esperada duplica por cada quebra de 10 °C (18 °F) na
temperatura do ventilador (a temperatura do ventilador € uma
funcéo de temperaturas ambiente e cargas do conversor).

Pode prever uma falha do ventilador através do aumento do
ruido das chumaceiras do ventilador e pelo aumento gradual da
temperatura do ventilador. E recomendada a substituicdo do
ventilador, se 0 conversor operar numa parte critica do
processo, logo que estes sintomas comecem a aparecer. Estao
disponiveis na ABB ventiladores de substituicdo (veja a pagina
427). Use so6 pecas de reserva especificadas pela ABB
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Substituicao do ventilador principal (Chassis R1...R4)
Para substituir o ventilador

1. Desligue a alimentacédo do conversor.
2. Retire a tampa conversor.
3. Parachassis:
 R1, R2: prima os clips de retencéao da tampa do
ventilador e retire.
* RS3, R4: pressione a alavanca no lado esquerdo do
ventilador, rode e retire.
4. Desligue o cabo do ventilador.
5. Instale o ventilador na ordem inversa.
6. Ligue a alimentacao.

As setas no ventilador indicam o sentido de rotacéo e do fluxo
de ar.

372
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Substituicdo do ventilador principal (Chassis R5 e R6)

Para substituir o
ventilador

1. Desligue a
alimentacao do
conversor.

2. Retire os paraf.
que prendem o
ventilador.

3. Desligue o cabo
do ventilador.

4. Instale o
ventilador na
ordem inversa.

5. Ligue a
alimentacdo.

As setas no ventilador

indicam o sentido de

rotacéo e do fluxo de
ar.

Vista inferior (R5)

Diagndsticos e manutencéo
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Substituicdo do armario interno do ventilador

Os armarios IP 54 / UL Tipo 12 tem um ventilador interno
adicional para circulacdo do ar no interior do armario.

Chassis R1 a R4

Para substituir o armario interno do ventilador nos tamanhos de
chassis R1 a R3 (localizado no topo do conversor):

1. Desligue o conversor.

Retire a tampa frontal.

3. A estrutura que fixa o
ventilador no lugar tem clips
de retencao nos quatro
cantos. Prima os clips de
retencdo para o centro e
liberte.

4. Quando os clips estiverem
soltos, puxe a estrutura
para cima e retire-a do
conversor.

5. Desligue o cabo do
ventilador.

6. Instale o ventilador na ordem
inversa, notando que:

» o0 sentido do fluxo de ar é
para cima (veja a seta).

e aarmadura do ventilador é
frontal.

* 0 clip encontra-se no canto
direito traseiro.

e 0 cabo do ventilador liga a
parte frontal do ventilador ao
topo do conversor.

N

3AUA000000404
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Chassis R5 a R6

Proceda da seguinte forma para proceder a substituic&o:
Desligue a alimentacdo do conversor

Retire a tampa frontal.

Levante o ventilador e desligue o cabo.

Instale o ventilador na ordem inversa.

Ligue a alimentacéo.

Rl A

Condensadores

Reforma

Os caondensadore CC do conversor precisam de ser
substituidos se o conversor estiver sem funcionar mais de um
ano. Sem reforma os condensadores podem estar danificados
quando o conversor comecar a funcionar. E por isso
recomendado que os condensadores sejam reformados todos
0s anos. Veja na pagina 16 como verificar a data de fabrico no
namero de série nas etiquetas do conversor.

Para mais informacgdes sobre reforma de condensadores,
consulte o Guide for Capacitor Reforming in ACS50, ACS55,
ACS150, ACS350, ACS550 and ACH550 [3BAFE68735190
(English)], disponivel na Internet (aceda a www.abb.com e
introduza o cédigo no campo de procura).

Substituicéo

O circuito intermédio do conversor utiliza varios condensadores
electroliticos. Baixando a temperatura ambiente pode prolongar
a vida de um condensador.

N&o é possivel prever falhas do condensador. A falha do
condensador é seguida normalmente por uma falha do fusivel
de entrada de poténcia ou por um disparo de falha. Contacte a
ABB se suspeitar de uma falha do condensador (veja a pagina
427).

Estéo disponiveis na ABB pecas de substituicdo para os
tamanhos de chassis R5 e R6. Use s0 pecas de reserva
especificadas pela ABB.
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Consola de operacao

Limpeza

Use o0 pano suave para limpar a consola de operacéo. Evite
panos de limpeza asperos que possam riscar o ecra.

Bateria

A bateria mantém o relogio a funcionar em memoria durante as
interrupcdes de alimentacéo.

O tempo de vida da bateria é superior a dez anos. Para retirar a
bateria, use uma moeda para rodar o suporte da bateria na
parte de tras da consola. Substitua a bateria por uma do tipo
CR2032.
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Dados técnicos

Conteudo do capitulo

Este capitulo contém a seguinte informacao:

e gamas de corrente (pagina 377 )

» cabos e fusiveis de alimentacdo de entrada e disjuntores
(pagina 383)

» cabos terminais (pagina 390)

» ligacdo da alimentacéo de entrada (rede) (pagina 390)

* ligacdo do motor (pagina 391)

» ligagcBes de controlo (pagina 395)

» descricdo do hardware (pagina 396)

* rendimento (pagina 399)

» arrefecimento (pagina 399)

» dimensdes e pesos (pagina 401)

» condi¢cdes ambiente (pagina 418)

* materiais (pagina 419)

* normas aplicaveis (pagina 420)

» disposi¢des para cumprimento dos requisitos para marcagao
CE, C-Tick e UL (pagina 420)

e garantia (pagina 425)

» proteccao do produto na USA (pagina 426)

* informacéo de contactos (pagina 427).

Gamas de corrente

Pelo cddigo do tipo, a tabela abaixo fornece as caracteristicas

do conversor CA de velocidade variavel ACH550, incluindo:

 gamas IEC em 40 °C para conversores de 400 V e 200 V.
Veja a tabela na pagina 381 sobre as correntes disponiveis
para outras temperaturas para conversores de 400 V.

« tamanho do chassis

Os titulos das colunas abreviados sdo descritos na seccao

Simbolos na pagina 380.
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Gamas IEC, conversores de 380...480 V

Cddigo tipo Valido até 40 °C Chassis
ACHS50-01- | 2N N nddmat,
Tensédo de alimentacao trifasica, 380...480 V

02A4-4 2.4 0.75 3.1 R1
03A3-4 3.3 1.1 4.3 R1
04A1-4 4.1 15 5.9 R1
05A4-4 5.4 2.2 7.4 R1
06A9-4 6.9 3.0 9.7 R1
08A8-4 8.8 4.0 12.4 R1
012A-4 11.9 5.5 15.8 R1
015A-4 154 7.5 21.4 R2
023A-4 23 11 27.7 R2
031A-4 31 15 41 R3
038A-4 38 18.5 56 R3
045A-4 45 22 68 R3
044A-4 44 22 68 R4
059A-4 59 30 79 R4
072A-4 72 37 106 R4
087A-4 87 45 139 R4
096A-4 96 45 139 R5
125A-4 125 55 173 RS
124A-4 124 955 173 R6
157A-4 157 75 223 R6
180A-4 180 90 281 R6
195A-A 205 110 292 R6
246A-4 245 132 346 R6

00467918.xIs B
Iuax: Corrente méaxima de saida permitida durante 2 segundos em cada minuto
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Gamas IEC, conversores de 208...240

Caodigo tipo Valido até 40 °C Chassis

Ion PN Corrente
ACH550-01- A kW maxima lyx

A

Tenséo de alimentacao trifasica, 208...240 V
04A6-2 4.6 0.75 6.3 R1
06A6-2 6.6 1.1 8.3 R1
07A5-2 7.5 15 11.9 R1
012A-2 11.8 2.2 13.5 R1
017A-2 16.7 4.0 21.2 R1
024A-2 24.2 55 30.1 R2
031A-2 30.8 7.5 43.6 R2
046A-2 46 11 55 R3
059A-2 59 15 83 R3
075A-2 75 18.5 107 R4
088A-2 88 22 135 R4
114A-2 114 30 158 R4
143A-2 143 37 205 R6
178A-2 178 45 270 R6
221A-2 221 55 320 R6
248A-2 248 75 346 R6

00467918.xIs B

lyax: Corrente méaxima de saida permitida durante 2 segundos em cada minuto

Dados técnicos
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Simbolos

Valores tipicos:
Uso normal (10% capacidade de sobrecarga)

Ion corrente de saida em continuo. E permitida 10% de
sobrecarga durante um minuto em cada 10 minutos ao
longo de toda a gama de velocidade.

PN poténcia tipica do motor em uso normal. Os valores de
poténcia em Kilowatts aplicam-se a maioria dos motores
de 4-pdlos IEC 34. Os valores de poténcia em Hp
aplicam-se a maioria dos motores de 4-polos NEMA.

1,1
IN I
1 minuto 9 minutos 1 minuto

Tamanho
Dentro de uma gama de tenséo os valores de corrente sdo os
mesmos independentemente da tenséo de alimentacéo. Para
alcancar a poténcia nominal do motor apresentada na tabela, a
corrente nominal do accioanmento deve ser mais elevada ou
igual a corrente nominal do motor.
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Conversores de 400 V

Os conversores de 400 V (IP21 e IP54) podem fornecer as
seguintes correntes em continuo (24 horas/dia, 7 dias/semana e
365 dias/ano) em diferentes temperaturas ambiente. Estas
correntes estao disponiveis até 1000 m (3300 ft).

Codigo de | Chassis | Py | I35 | la0 | las | I50 | M2000
tipo
ACH550-01- kW | A A A A A
02A4-4 R1 0.75 125 |24 |23 |22 |[1.93
03A3-4 R1 1.1 |34 |33 |3.1 |3.0 |2.65
04A1-4 R1 15 |42 |41 (3.9 |3.7 |3.50
05A4-4 R1 22 |55 |54 |51 (49 |485
06A9-4 R1 3 70 |69 (6.6 |63 |6.30
08A8-4 R1 4 90 |88 (8.6 |83 |8.29
012A-4 R1 55 ]12.1|11.9|11.410.9 {10.90
015A-4 R2 7.5 [15.7|154|149|14.4 [14.40
023A-4 R2 11 23.5 |23 |22.0(20.9 |20.87
031A-4 R3 15 |32 |31 |29.5|28.0 [27.97
038A-4 R3 18.5 |39 |38 [36.1|34.2 |34.12
045A-4 R3 22 |46 |45 |43 |41 39.44
059A-4 R4 30 |60 |59 |56 |53 53
072A-4 R4 37 |73 |72 |69.5|67 67
087A-4 R4 45 |89 |87 |83.5(80 80
125A-4 R5 55 128 |125 |119 |113 |98
157A-4 R6 75 160 |157 |149 |141 |138
180A-4 R6 90 |184 |180 |1/71 |162 |162
195A-4 R6 110 |208 |205 {195 |185 |203
246A-4 R6 132 |250 |246 (234 |221 |239
00467918.xIs B
P 40: Poténcia tipica do motor a 40 °C
Iy Corrente de saida do conversor a xx °C

M2000: Corrente nominal do motor M2 ABB (Catalogue BU/ General
purpose motors EN 12-2005)
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Conversores de 200 V

Em conversores de 200V, na gama de temperatura
+40°C...50°C (+104 °F...122 °F) a corrente nominal de saida
diminui 1% por cada 1°C (1.8 °F) acima +40 °C (+104 °F). A
corrente de saida é calculada multiplicando a corrente dada na
tabela nominal pelo factor de desclassificacao.

Exemplo Se a temperatura ambiente € 50 °C (+122 °F) o factor
de desclassificacéo € 100% - 1%/°C x 10 °C = 90% ou 0.90.
A corrente de saida é entdo 0.90*I,.

Desclassificacéo de altitude

Em altitudes entre 1000...4000 m (3300...13,200 ft) acima do
nivel do mar, a desclassificacdo € 1% por cada 100 m (330 ft).
Se o local de instalac&o for mais elevado que 2000 m (6600 ft)
acima do nivel do mar, contacte por favor a ABB local para mais
informacoes.

Desclassificacdo de fornecimento monofasico

Em conversores da série de 208.... 240 Volts, pode ser usada
alimentacdo monofasica. Neste caso a desclassificagéo é 50%.
Desclassificacdo da frequéncia de comutacéo

O controlo da frequéncia de comutacao (veja o parametro 2607
na pagina 229) pode diminuir a frequéncia de comutagdo em
vez da corrente quando o conversor atinge o limite de
temperatura interna.

Por defeito esta funcao esta activa.

Para os piores casos de dimensionamento, 0s valores maximos
de desclassificacéo séo:

Se a frequéncia de comutagao 8 kHz é usada, limite Py e Iop
para 80%.

Se a frequéncia de comutagéo 12 kHz é usada, limite Py e Io
para 65%.
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Cabo de entrada de alimentacéo (rede), fusiveis e
disjuntores

E recomendado um cabo de quatro condutores (trés fases e
terra/terra de proteccéo) para a cablagem de entrada de
poténcia. Nao € necessaria blindagem. Dimensione os cabos e
os fusiveis de acordo com a corrente de entrada. Verifique
sempre os codigos locais quando fizer o dimensionamento de
cabos e de fusiveis.

Os ligadores dos cabos de entrada de poténcia estéao
localizados no fundo do conversor. O cabo de entrada deve ser
conduzido de forma a que a distancia em ambos os lados do
conversor seja de pelo menos 20 cm (8 in) para evitar radiagao
excessiva no cabo de entrada de poténcia. No caso de cabo
blindado, torca a blindagem num so fio que n&do seja mais
comprido do que cinco vezes a sua largura e proceda a sua
ligacdo ao terminal PE do conversor. (Ou ao terminal PE do filtro
de entrada, se presente.)

Harmonicas de corrente de linha

O conversor standard ACH550 sem qualquer opcéo adicional
cumpre os limites IEC/EN 61000-3-12 para harmonicas de
corrente. O standard pode ser cumprido com um transformador
de curto-circuito relacédo de 120 ou superior.

Estao disponiveis sob pedido os niveis de harmoénicas de
corrente para as diversas condi¢cGes de carga nominal.

Fusiveis

Os circuitos de proteccao devem ser fornecidos pelo utilizador
final, dimensionados de acordo com os codigos eléctricos
nacionais (NEC) e com os codigos locais.

Os fusiveis para proteccéo do cabo de alimentacdo contra
curto-circuito recomendados sao apresentados nas tabelas
seguintes.
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Fusiveis, conversores de 380...480 V

Corrente Fusiveis de rede
ACH550-01- enﬁgda IEC269gG | UL classe T Tipo
A A Bussman?
02A4-4 2.4 10 10 JJS-10
03A3-4 3.3
04A1-4 4.1
05A4-4 54
06A9-4 6.9
08A8-4 8.8 15 JJS-15
012A-4 11.9 16
015A-4 154 20 JJS-20
023A-4 23 25 30 JJS-30
031A-4 31 35 40 JJS-40
038A-4 38 50 50 JJS-50
044A-4 44 60 JJS-60
045A-4 45
059A-4 59 63 80 JJS-80
072A-4 72 80 90 JJS-90
087A-4 87 125 125 JJS-125
096A-4 96
124A-4 124 160 175 JJS-175
125A-4 125
157A-4 157 200 200 JJS-200
180A-4 180 250 250 JJS-250
195A-4 205
246A-4 245 315 350 JJS-350
00467918 .xIs B
1 Exemplo
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Fusiveis, conversores de 208...240 V

Corrente Fusiveis de rede
ACH550-01- enﬂida IEC269 gG | UL classe T Tipo
A A A Bussman?

04A6-2 4.6 10 10 JJS-10
06A6-2 6.6

07A5-2 7.5

012A-2 11.8 16 15 JJS-15
017A-2 16.7 25 25 JJS-25
024A-2 24.2 30 JJS-30
031A-2 30.8 40 40 JJS-40
046A-2 46.2 63 60 JJS-60
059A-2 594 80 JJS-80
075A-2 74.8 80 100 JJS-100
088A-2 88.0 100 110 JJS-110
114A-2 114 125 150 JJS-150
143A-2 143 200 200 JJS-200
178A-2 178 250 250 JJS-250
221A-2 221 315 300 JJS-300
248A-2 248 350 JJS-350

00467918.x1s B
1 Exemplo

Nota: O uso de fusiveis ultra rapidos € recomendado, mas 0s
fusiveis HRC normais, os disjuntores de caixa moldada Tmax
(MCCB) ou os disjuntores miniatura S200 B/C (MCB), ambos da
ABB sao suficientes. Consulte a seccéo Disjuntores na pagina
386.
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As tabelas seguintes listam os disjuntores da ABB que podem
ser usados em substtuicdo de fusiveis (recomendado).
Dependendo do codigo de tipo, os disjuntores de caixa moldada
Tmax (MCCB) ou o disjuntores miniatura S200 B/C (MCB) /
arrancadores manuais de motor, ou ambos sao apresentados.

Disjuntores ABB miniatura S200 B/C (MCB) e arrancadores
manuais de motor

Cdédigo | Chassis |Corrente|Corrente Disjuntores ABB miniatura e
de tipo de nominal arrancadores manuais de motor
entrada
Corrente de curto-circuito
prospectiva
S200M | S200P | S200 | MS325 | MS495
B/C B/C | B/IC
ACH550-
01- A A kA kA kA kA kA
03A3-4 |R1 3.3 10 10 15 6 15
04A1-4 |R1 4.1 10 10 15 6 15
05A4-4 |R1 5.4 10 10 15 6 15
06A9-4 |R1 6.9 16 10 15 6 15
08A8-4 |R1 8.8 16 10 15 6 15
012A-4 |R1 11.9 16 10 15 6 15
015A-4 |R2 154 20 10 15 6 15
023A-4 |R2 23.0 32 10 15 6
031A-4 |R3 31.0 40 10 15 6 10
038A-4 |R3 38.0 50 10 15 6 10
045A-4 |R3 45.0 63 10 15 6 10
00577998.xls A
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Disjuntores ABB de caixa moldada Tmax (MCCB)

gg?iigg Chassis Cororlgnte Disjuntor ABB de caixa moldada Tmax
entrada | Tmax | Tmax | Electronic | Prospective
frame | rating | release | short circuit
current
ACH550-
01- A A A kA
038A-4 |R3 38.0 T2 160 63 50
045A-4 |R3 45.0 T2 160 63 50
059A-4 R4 59.0 T2 160 100 50
072A-4 R4 72.0 T2 160 100 50
087A-4 R4 87.0 T2 160 160 50
125A-4 [R5 125.0 T2 160 160 65
157A-4 |R6 157.0 T4 250 250 65
180A-4 |R6 180.0 (T4 250 250 65
195A-4 |R6 195.0 T4 250 250 65
00577998.xIs A
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Cabo de entrada de poténcia (rede)

A tabela abaixo apresenta os tipos de cabo de cobre e de
aluminio para as diferentes correntes de carga. Estas
recomendacdes aplicam-se as condicdes listadas na tabela.

Dimensione os cabos de acordo com os regulamentos de
seguranca locais e a tensao de entrada e a corrente de carga
apropriada para o conversor. Em qualquer caso, o cabo deve
ser menor que o limite maximo definido pelo tamanho do
terminal (consulte Terminais de cabos na pagina 390).

IEC

NEC

Baseado em:
« EN 60204-1 e IEC 60364-5-2/2001

e |solamento PVC

» Temperatura ambiente 30 °C (86 °F)
» Temperatura de superficie 70°C

(158 °F)

e Cabos com blindagem de cobre

concéntrica superiores a uma

esteira de nove cabos estendidos

Baseado em:

» Tabela NEC 310-16 para
cabos de cobre

e |solamento de cabo 90 °C

(194 °F)

» Temperatura ambiente 40 °C

(104 °F)

 Nao mais de trés condutores
de corrente na esteira ou no

lado a lado. cabo, ou no terra ( enterrado
directo)

e Cabos de cobre com
blindagem de cobre
concéntrica

gg[:raerntz Cabo ggrcraernt: Cabo Corrente de Tamanho
maxg Cu2 maxg Al , carga max Cabo (AWG/
(A) (mm*) (A) (mm*) (A) kcmil)

14 3x1.5 |61 3x25 [22.8 14

20 3x2.5 |75 3x35 |[27.3 12

27 3x4 91 3x50 |[36.4 10

34 3x6 117 3x70 |[50.1 8

47 3x10 143 3x95 |[68.3 6

62 3x16 165 3x120 | 86.5 4

79 3x25 191 3x150 | 100 3
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IEC

NEC

Baseado em:

* Isolamento PVC

(158 °F)

concéntrica superiores a uma

* EN 60204-1 e IEC 60364-5-2/2001

e Temperatura ambiente 30 °C (86 °F)
» Temperatura de superficie 70°C

* Cabos com blindagem de cobre

esteira de nove cabos estendidos

Baseado em:

» Tabela NEC 310-16 para
cabos de cobre

* Isolamento de cabo 90 °C
(194 °F)

* Temperatura ambiente 40 °C
(104 °F)

* Nao mais de trés condutores
de corrente na esteira ou no

lado a lado. cabo, ou no terra ( enterrado
directo)

e Cabos de cobre com
blindagem de cobre
concéntrica

gggaernt: Cabo g:grcr:rnt: Cabo Corrente de Tamanho
maxg Cu2 maxg Al , carga max Cabo (AWG/
(A) (mm*) (A) (mm*<) (A) kcmil)
98 3x35 | 218 3x185 | 118 2
119 3x50 | 257 3x240 | 137 1
153 3x70 | 274 3X 155 1/0
(3x50)
186 3x95 | 285 2X 178 2/0
(3x95)
215 3x120 205 3/0
249 3x150 237 4/0
284 3x185 264 250 MCMou 2
x1
291 300 MCMou 2
x 1/0
319 350 MCM ou
2 x2/0

Nota 1: O dimensionamento do cabo de rede € baseado num factor de correccéo de
0.71 (um maximo de 4 cabos estendidos lado a lado numa conduta de cabos,
temperatura ambiente de 30°C (86°F), EN 60204-1 e IEC 364-5-523). Em outras
condi¢des, dimensione os cabos de acordo com os regulamentos locais de
seguranca, a tensdo de entrada adequada e a corrente de carga do conversor. Em
cada caso, o cabo deve ser entre o limite minimo definido nesta tabela e o limite
maximo definido pelo tamanho do terminal (veja Terminais de cabos na pagina 390.)

Dados técnicos
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Terminais de cabos

Os tamanhos maximos dos cabos de rede e do motor (por fase),
assim como os tamanhos maximos dos cabos de controlo
aceites nos terminais de cabo, e os binarios de aperto séao
listados na tabela abaixo.
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Tam de ul, vi, wi . ~
Chassis U2 V2 W2 Ligacéo aterra PE Controlo
Diametro Binario Diametro Binario Diametro Binario
maximo do maximo do maximo do
cabo cabo cabo
mm?2 |AWG [N-m [Ib-ft |mm? [AWG |[N-m |lb-ft |mm?2 |AWG |N-m |Ib-ft
R1 6 8 1.4 (1.0 4 10 1.4 |1.0
R2 10 6 1.4 (1.0 10 8 1.4 |1.0
15 16 0.4 (0.3
R3 25 3 1.8 |1.3 16 6 1.8 |1.3
R4 50 1/0 2.0 (15 35 2 2.0 |15
R5 70 2/0 15 |11.1 |70 2/0 15 |111
R6 185 350 40 1|295 |95 4/0 8 5.9
MCM
1 valores apresentados para cabos sélidos. 00467918.xIs B

Para cabos entracados, o tamanho maximo € 1 mm<.

2

Ligacao da poténcia de entrada (rede)

Especificacdes de ligacédo da poténcia de entrada (Rede)

Tenséao (U,)

208/220/230/240 V CA trifasico (ou monoféasico)
+10% -15% para unidades de 230 V CA
400/415/440/460/480 V CA trifasico +10% -15%
para unidades de 400 V CA

A capacidade maxima permitida de corrente de

C?j%agllﬁ,ﬁ)de curto-circuito na alimentagao € de 65 kA num
circuito segundo desde que o cabo de alimentacao da
(IEC 629) unidade esteja protegido com fusiveis apropriados.
US: 65,000 AIC.
Frequéncia |48...63 Hz

Desequilibrio

Max. + 3% da fase nominal a fase de tensdo de
entrada

390
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Especificacdes de ligagdo da poténcia de entrada (Rede)

Factor de
poténcia
fundamental
(cos phiy)

0.98 (a carga hominal)

Gama de
temperatura
do cabo

Gama minima 90 °C (194 °F).

Ligacdo do motor

Especificacao daligagcdo do motor

Tenséo (Uy)

0...U,, trifasica simétrica, U5 N0 ponto de
enfraquecimento de campo

Frequéncia 0...500 Hz

Resolucéo de 0.01 Hz

frequéncia

Corrente Veja a seccdo Gamas de corrente na pagina

377.

Ponto de enfraq
de campo

10...500 Hz

Frequéncia de
comutacao

Seleccionavel: 1, 4, 8 ou 12 kHz. Veja a
disponibilidade segundo a poténcia do
conversor na tabela abaixo.

Poténcia |1kHz |4 kHz |8 kHz (12 kHz
(kw)

0.75...37 X X X X

45...110 X X X -
132 X X - -

Comprimento
maximo do
cabo do motor

Veja a secgdo Comprimento do cabo do
motor abaixo.

Dados técnicos
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Comprimento do cabo do motor

As tabelas abaixo apresentam os comprimentos maximos do
cabo do motor para conversores de 400 V com diferentes
frequéncias de comutacdo. Exemplos para uso da tabela
também fornecida.

Comprimentos maximos do cabo (m) para 400 V

Limites EMC Limites operacionais
IEC/EN 61800-3 IEC/EN 61800-3 Com
Segundo ambiente | Primeiro ambiente Unidade filtros
(categoria C31) (categoria C21) basica du/dt
8/12
Chassis| 1 kHz |4 kHz | 8 kHz | 1 kHz | 4 kHz | 8 kHz [1/4 kHZz] kHz
R1 300 | 300 | 300 | 300 | 300 | 300 | 100 | 100 | 150
R2 300 | 300 | 300 | 300 100 30 200 | 100 | 250
R3 300 | 300 | 300 | 300 75 75 200 | 100 | 250
R4 300 | 300 | 300 | 300 75 75 200 | 100 | 300
R5 100 | 100 100 | 100 100 | 100 | 300 | 1502 | 300
R6 | 100 | 100 3 100 | 100 3 300 | 1507 | 300
00577999.xIs A

1 Consulte os novos termos na seccéo Definicdes da IEC/EN 61800-3 (2004) pagina 422.
2 12 kHz de frequéncia de comutacéo n&o disponivel.

3 N&o testado.
Os filtros sinusoidais aumentam o comprimento do cabo.

Comprimentos maximos do cabo (ft) para 400 V
Limites EMC Limites operacionais
IEC/EN 61800-3 IEC/EN 61800-3 Com
Segundo ambiente | Primeiro ambiente Unidade filtros
(categoria C3%) (categoria C21) basica du/dt
Chassis| 1 kHz |4 kHz | 8 kHz | 1 kHz | 4 kHz | 8 kHz {1/4 kHZ E/I-lé
R1 980 | 980 | 980 | 980 | 980 | 980 | 330 | 330 | 490
R2 980 | 980 | 980 | 980 | 330 98 660 | 330 | 820
R3 980 | 980 | 980 | 980 | 245 | 245 | 660 | 330 | 820
R4 980 | 980 | 980 | 980 | 245 | 245 | 660 | 330 | 980
R5 330 | 330 | 330 | 330 | 330 | 330 | 980 | 4902 | 980
R6 | 330 | 330 3 330 | 330 3 980 | 4902 | 980
00577999.xls A

1 Consulte os novos termos na secc¢éo Definicdes da IEC/EN 61800-3 (2004) pagina 422.
2 12 kHz de frequéncia de comutacao n&o disponivel.

3 Nao testado.
Os filtros sinusoidais aumentam o comprimento do cabo.
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Nas colunas “Limites operacionais”, e “Unidade basica” séo
especificados os comprimentos do cabo com os quais a
unidade béasica opera sem problemas para a especificacdo do
conversor, sem instalacao de qualquer opcédo. A coluna “Com
filtros du/dt” define os comprimentos do cabo quando € usado
um filtro externo du/dt.

A coluna “Limites EMC” apresenta os comprimentos maximos
do cabo com os quais as unidades foram testadas para
emissfes EMC. A fabrica garante que esses comprimentos de
cabo cumprem com os requisitos standard EMC.

Se forem instalados filtros sinusoidais externos, podem ser
usados cabos mais compridos. Com os filtros sinusoidais os
factores de limitacdo sdo a queda de tensao do cabo, que deve
ser considerada pela engenharia, assim como os limites EMC
(onde aplicaveis).

A frequéncia de comutacao por defeito é 4 kHz.

A AVISO! O uso de um cabo mais comprido que o especificado na
tabela acima pode provocar danos permanentes no conversor.

Exemplos da utilizacdo da tabela

Requisitos Verificag&o e conclusoes
Chassis R1, Verificar os limites operacionais para R1 e
8 kHz fc, 8 kHz -> paraum cabo com 150 m é
Categoria C2, | necessario um filtro du/dt.

150 m cabo

Verificar os limites EMC -> os requisitos EMC
para a Categoria C2 sdo cumpridos com um
cabo de 150 m.

Chassis R3, Verificar os limites operacionais para R3 e

4 kHz fc, 4 kHz -> um cabo com 300 m nao pode ser

Categoria C3, |usado mesmo com um filtro du/dt. Deve ser

300 m cabo usado um filtro sinusoidal e a queda de
tensao do cabo deve ser considerada na
instalacéao.

Verificar os limites EMC -> os requisitos EMC
para a Categoria C3 sdo cumpridos com um
cabo de 300 m.
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Requisitos Verificag&o e conclusdes
Chassis R5, Verificar os limites operacionais para R5 e
8 kHz fc, 8 kHz -> para um cabo com 150 m a unidade
Categoria C3, | basica é suficiente.
150 m cabo

Verificar os limites EMC -> os requisitos EMC
para a Categoria C3 nao podem ser
cumpridos com um cabo de 300 m. A )
configuracéo da instalacéo néo é possivel. E
recomendado um plano EMC para
ultrapassar a situacao.

Chassis R6, Verificar os limites operacionais para R6 e
4 kHz fc, 4 kHz -> para um cabo com 150 m a unidade
limites EMC basica é suficiente.

nao aplicaveis, |\~ . - " o .
150 mpcabo N&o é necessario verificar os limites EMC ja

gue nao existem requisitos EMC.

00577999.xIs A

Proteccao térmica do motor

Segundo os regulamentos, o0 motor deve ser protegido contra
sobrecarga térmica e a corrente deve ser desligada quando é
detectada sobrecarga. O conversor inclui uma fungéo de
proteccao térmica do motor e desliga a corrente quando
necessario. Dependendo de um parametro do conversor (veja o
Grupo 35: MED TEMP MOTOR), a funcéo pode ou
monitorizar um valor calculado de temperatura (baseado num
modelo térmico do motor) ou uma indicacao actual de
temperatura fornecida pelos sensores de temperatura do motor.
O utilizador pode ajustar ainda mais o0 modelo térmico ao
fornecer dados do motor e da carga adicionais.

Os sensores de temperatura mais comuns sao:

« tamanho motor IEC180...225: interruptor térmico (ex: Klixon)
« tamanho motor IEC200...250 ou maior: PTC ou PT100.
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LigacOes de controlo

Especificacdes da ligacao de controlo

Entradas e Veja a tabela Descricdo do hardware na
saida pagina 396.
analdgicas
Veja a nota de rodapé a seguir a tabela na
Entradas < > 12 o'C
o seccao Descricao do hardware na pagina
digitais 306
» Tens&o contacto max.: 30 V CC, 250 V CA
« Corrente /poténcia contacto max.: 6 A, 30
V CC; 1500 VA, 250 V CA
) » Corrente continua max.: 2 A rms (cos phi
Reles =1), 1 A rms (cos phi = 0.4)
g?g:;ja?g) » Corrente minima: 10 mA, 12V CC
e Carga minima: 500 mW (12 V, 10 mA)
* Material de contacto: Prata-niquel (AgN)
» Teste de tenséo, isolamento entre as
saidas a relé digitais: 2.5 kV rms, 1 minuto
Tamanhos

dos terminais

é/g{')a a seccao Terminais de cabos na pagina

Especificacao
dos cabos

ggja a seccdo Cabos de controlo na pagina

Dados técnicos
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Descricdo do hardware

X1

Descricao do Hardware

1 |[SCR

Terminal para blindagem do cabo de sinal. (Ligado
internamente a terra do chassi.)

2 |EAL

Canal 1 de entrada analdgica, programavel. Por
defeito? = referéncia de frequéncia. Resolugéo 0.1%,
preciséo +1%.

Podem ser usados dois tipos de interruptores DIP.

JLEA1 DESLIGADO:0...10V (Rj=312kQ) [2p] | ~J( |°

JLEEALLIGADO: 0..20mA (R=100Q) [2p] |~J( |9

AGND

Circuito de entrada analdgica comum. (Ligado
internamente ao terra do chassi. através de 1 MQ).

4 +10V

E/S analdgicas
w

Referéncia de saida de tenséo 10 V/10 mA para
potenciometro de entrada analdgica (1... 10 kohm),
precisao £2%.

5 |EA2

Canal 2 de entrada analdgica, programavel. Por
defeito? = sinal actuall (feedback PID1). Resolucéao
0.1%, precisdo +1%.

Podem ser usados dois tipos de interruptores DIP.

JLEAL DESLIGADO:0...10V (Rj=312kQ) [2p] | ~J ( o

JLEAL LIGADO: 0...20 mA (R;=100Q) [2p] | =D ( ]9

6 | AGND

Circuito de entrada analdgica comum. (Ligado
internamente ao terra do chassi. através de 1 Mohm)

7 | SAl

Sajda analdgica, programavel. Por defeito? = frequéncia.
0...20 mA (carga < 500 ohm). Precisao +3%.

8 | SA2

Saida analdgica, programavel.. Por defeito? = corrente.
0...20 mA (carga < 500 ohm). Precisao +3%.

9 | AGND

Circuito de saida analégica comum (Ligada
internamente ao terra do chassi através de 1 Mohm)
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X1 Descricdo do Hardware
10 | +24V Saida de tenséo auxiliar 24 V CC / 250 mA (referéncia
para GND). Protegido contra curto circuito.
11 | GND Saida de tenséo auxiliar comum. (Ligada internamente
como flutuante.)
—
£ 112 | DCOM | Entrada digital comum. Para activar uma entrada digital,
@ I
= devem existir >+10V
= (ou <£-10 V) entre a entrada e 0o DCOM. Os 24 V podem
a ser fornecidos pelo ACH550 (X1-10) ou por uma fonte
S externa de 12...24 V de cada polaridade.
c |13 |ED1 Entrada digital 1, programavel. Por defeito? = arranque/
- paragem.
14 | ED2 Entrada digital 2, programavel. Por defeito? = ndo usada.
15 | EDS Entrada digital 3, programavel. Por defeito® = velocidade
constantel (parametro 1202).
16 | ED4 Entrada digital 4, programavel. Por defeito® = arranque
activo 1 (parametro 1608).
17 | ED5 Entrada digital 5, programavel. Por defeito® = ndo usada
18 | ED6 Entrada digital 6, programavel. Por defeito® = ndo usada
19 | SR1C Saida g relé 1, programavel. Por
20 | SRIA de,fe.lto = Pronto
Méaximo: 250 VCA/30V CC, 2 A
21 |SR1B | __, Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)
% 22 | SR2C | ——— | Saida % relé 2, programavel. Por
S [23 | SR2A de,fe.lto = Em funcionamento
@ ~ N | Maximo: 250 V CA/30V CC, 2 A
Tc% 24 |SR2B | __, Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)
? 125 [sRrac Saida % relé 3, programavel. Por
defeito” = Falha
26 | SR3A
~ N | Maximo: 250 V CA /30 V CC, 2 A
27 |SR3B | Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)

! Impedancia da entrada digital 1.5 kQ. A tensdo maxima para as entradas

digitais é 30 V.

2 Os valores por defeito dependem da macro usada. Os valores especificados
sdo para a macro por defeito. Veja o capitulo Macros de aplicacao e ligacdes.

Nota: Os terminais 3, 6, e 9 estdo ao mesmo potencial.

Dados técnicos
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Nota! Por razdes de seguranca o relé assinala uma “falha”
guando o ACH550 é desligado.

Os terminais na carta de controlo assim como os médulos
opcionais que encaixam na carta cumprem com oS requisitos de
Proteccéo Extra Baixa Tensao (PELV), que constam da

EN 50178, desde que os circuitos externos ligados aos
terminais e o local de instalacdo seja abaixo dos 2000 m

(6562 ft).

Pode ligar os terminais das entradas digitais quer numa
configuracdo PNP ou NPN.

ligacdo PNP (fonte) ligacdo NPN (diss)
X1 X1

10 |+24V 10 |+24V

|:11 GND { 11 |GND

12 [ DCOM 12| DCOM
13 |ED1 — —[13|ED1
114 |ED2 — — (14 |ED2
——15|ED3 ——|15|ED3
——16 |ED4 —— 16 |ED4
——17 |ED5 ——— 117 |ED5
——18 |ED6 ——|18 |ED6

Para uso de poténcia de alimentagcao externa, veja 0s
esquemas abaixo.

ligacdo PNP (fonte) ligacdo NPN (diss)
X1 X1
10 [+24V 10 [+24V
0V CCo— E Sggm +12/24 V CCo— E SggM
+12/24 VV CC & __H3leDI 0V CCe - 3EDT
-~ 114|ED2 - 114|ED2
~— 115|ED3 ——115|ED3
116 |ED4 ——116 |ED4
——17 |ED5 ——17 |ED5
———118[ED®6 —"—118|ED6
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Comunicacdes

Os terminais 28...32 séao para comunicacdes modbus RS485.
Use cabos blindados.

X1 | ldentificacéo Descricdo do hardware?!
28 | Blindagem RS485 Aplicacdo multidrop
Outros dispositivos modbus
29 |B scR 28|SCR
A 30 (A
31 |AGND GND 31|AGND
32 | Blindagem 32 |SCR
B
A |
GND |
SCR Interface RS485
J2 J5 J2 J5
N | I
A A
A A ON||oN
ON||ON o
desligado ligado
Terminal Bus

1 Sobre descri¢cdes funcionais, veja Ligacdes e aplicagbes e
Listagem e descricdo de parametros.

Rendimento
Aproximadamente 98% ao nivel de poténcia nominal.

Arrefecimento

Especificacdes de arrefecimento

Ventilador interno, direccéo de

Método . ~ :
circulagao do fundo para cima.

Espaco livre a volta da unidade:

¢ 200 mm (8 in) em cima e em
Requisitos baixo da unidade

e« 25 mm (1in) ao longo de cada
lado da unidade.
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A tabela seguinte apresenta dados sobre dissipacéo de calor e
fluxo de ar em unidades de 380...480 Volts com carga

completa.
conversor Dissipacéo de calor Fluxo de ar
ACHS550-xx- | Tam de W BTUHr | m%h | ft%min
Chassis

-02A4-4 R1 30 101 44 26
-03A3-4 R1 40 137 44 26
-04A1-4 R1 52 177 44 26
-05A4-4 R1 73 249 44 26
-06A9-4 R1 97 331 44 26
-08A8-4 R1 127 433 44 26
-012A-4 R1 172 587 44 26
-015A-4 R2 232 792 88 52
-023A-4 R2 337 1150 88 52
-031A-4 R3 457 1560 134 79
-038A-4 R3 562 1918 134 79
-044A-4 R4 667 2276 280 165
-059A-4 R4 907 3096 280 165
-072A-4 R4 1120 3820 280 165
-077A-4 R5 1295 4420 168 99
-096A-4 R5 1440 4915 168 99
-124A-4 R6 1940 6621 405 238
-157A-4 R6 2310 7884 405 238
-180A-4 R6 2810 9590 405 238
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Fluxo de ar, conversores 208...240 Volts

Informacéao sobre dissipacao de calor e fluxo de ar em unidades

de 208...240 Volts.

conversor Dissipagao de Fluxo de ar
calor

ACHSSOx- | Tamde ) w | BTUMr m3h | #3min
-005A-2 R1 55 189 44 26
-007A-2 R1 73 249 44 26
-008A-2 R1 81 276 44 26
-012A-2 R1 116 404 44 26
-017A-2 R1 161 551 44 26
-024A-2 R2 227 776 88 52
-031A-2 R2 285 373 88 52
-046A-2 R3 420 1434 134 79
-059A-2 R3 536 1829 134 79
-075A-2 R4 671 2290 280 165
-088A-2 R4 786 2685 280 165
-114A-2 R4 1014 | 3463 280 165
-143A-2 R6 1268 | 4431 405 238
-178A-2 R6 1575 | 5379 405 238
-221A-2 R6 1952 | 6666 405 238
-248A-2 R6 2189 | 7474 405 238

Dimensdes e pesos

As dimens0bes e a massa para o ACH550 depende do chassis e
do tipo de armario. Se néo tem a certeza quanto ao tamanho,
consulte o cédigo do “Tipo” nas etiquetas do conversor. Depois
procure esse codigo em Gamas de corrente na pagina 377,
para determinar o tamanho do chassis. As paginas 406...417
disponibilizam desenhos dimensionais de diferentes tamanhos
de chassis para cada grau de proteccao. Um conjunto completo
de desenhos dimensionais para os conversores ACH550 pode
ser encontrado no CD HVAC Info Guide [SAFE68338743
(English)].

Dados técnicos
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Dimensdes de montagem

Ver detalhe A

AT

B

58

Ver detalhe B —

Detalhe A

d

Detalhe B

X0032

chassis

IP54 / UL Tipo 12 e IP21 / UL Tipo 1 — Dimensdes para cada tamanho de

Ref.

R1

R2

R3

R4

R5

R6

mm

in

mm

in

mm

in

mm

in

mm

in

mm

in

w1

98.0

3.9

98.0

3.9

160

6.3

160

6.3

238

9.4

263

10.4

wW2*

98.0

3.9

98.0

3.9

H1*

318

12.5

418

16.4

473

18.6

578

22.8

588

23.2

675

26.6

a

5.5

0.2

5.5

0.2

6.5

0.25

6.5

0.25

6.5

0.25

9.0

0.35

10.0

0.4

10.0

0.4

13.0

0.5

13.0

0.5

14.0

0.55

14.0

0.55

5.5

0.2

5.5

0.2

8.0

0.3

8.0

0.3

8.5

0.3

8.5

0.3

5.5

0.2

5.5

0.2

6.5

0.25

6.5

0.25

6.5

0.25

9.0

0.35
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Pesos e parafusos de montagem

Peso do Peso do Parafusos | Parafusos
Chassis chassis chassis montagem | montagem
kg Ib Unidades | Unidades
IP21/IP54 IP21/IP54 métricas imperiais
R1 6.5/8 14/ 18 M5 #10
R2 9.0/11 20/ 24 M5 #10
R3 16/ 17 35/38 M5 #10
R4 24 | 26 53 /57 M5 #10
R5 34 /42 75/ 93 M6 1/4 in
R6 691 /862 | 152171902 |M8 5/16 in
1ACH550-01-246A-4, IP21: 71 kg / 156 |b
2 ACH550-01-246A-4, IP54: 88 kg / 194 |b
Dados técnicos 403
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Consola de operacao (teclado do operador) dimenséo
e montagem

As dimensdes gerais da consola de operacéo sédo apresentadas
na tabela abaixo.

mm in

Altura 100 3.9
Largura 70 2.8
Profund 20 0.8

Kit de montagem da consola IP54

Use o kit de montagem da consola (opcéao) para montar a
consola na porta de um armario para manter o grau de
proteccéo IP54. O kit inclui um cabo de extensdo de 3-metros,
vedante, um esquema de montagem e parafusos de montagem.
A figura abaixo ilustra como montar a consola de operacao com
0 vedante.

Mounting screws

Extension cable

@3.5 (2x) @24

Flat mounting wall
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Kit de montagem da consola IP66

Use o kit de extensao de cabo (opcao) para montar a consola
na porta de um armario para manter o grau de proteccao IP66.
O kit inclui um cabo de extensdo de 3-metros, tampa, um
esquema de montagem, casquilhos e parafusos de montagem.
A figura abaixo ilustra como montar a consola de operacdo com
a tampa.

Mounting screws (4 pcs.)

Extension cable

(Outline of the connector)

Flat mounting wall
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Tamanho de chassis R1 (IP54/UL Tipo 12)

Zre ZPr8.2
L8/1 1.1

234
[2.211

18,127

461
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Tamanho de chassis R2 (IP54/UL Tipo 12)

<Zee,e Ze8.2
L8 /] 1.11]

1,377

cee 246
(8.74] [(9.69]

o6l
[(P2.09]
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Tamanho de chassis R3 (IP54/UL Tipo 12)

Z02,2 44
£8/] 1733
50,4 —\ )
[1.95] &)<§%§§g”‘j
] 1
267 254
[10.50 [10.003
@
S ——+—] o
y g
ABB i
@ @
¢
>
(NI N
S
1
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Tamanho de chassis R4 (IP54 / UL Tipo 12)

Zee,e

CS/]
44
1,73
50,4 OO

[1.98] O

285

[11.22]

ﬁ§

i) L (|
N
o
OO
NS

N ) 1
o /\
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Tamanho de chassis R5 (IP54 / UL Tipo 12)

c8 o8
1.101 [(2.28]

309

Oe.17/]
%’— -%1
i
d
™
o™
2 S
Nsllan)
<0
| [© o o
i
- JJ = ———
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Tamanho de chassis R6 (IP54/UL Tipo 12)

28 . 69
1.141 [(2.72]

/@@'@@ g

Jc4
[36.38]

423

16,691

/00

[27.56]
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Tamanho de chassis R1 (IP21/UL Tipo 1)

©28,2 [1.11

oI0.

T $22.2 [0.88]
@jﬂ‘f
235 [1.38]

=

125 [4.92] 212 [8.33]

ABB
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Tamanho de chassis R2 (IP21/UL Tipo 1)
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Tamanho de chassis R3 (IP21/UL Tipo 1)
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Tamanho de chassis R4 (IP21/UL Tipo 1)
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Tamanho de chassis R5 (IP21/UL Tipo 1)
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Tamanho de chassis R6 (IP21/UL Tipo 1)
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Condicdes ambientais
A tabela seguinte lista os requisitos ambientais do ACH550.

Requisitos ambientais

Local de instalagéo

Armazenagem e transporte na
embalagem de proteccéo

Altitude

0...1000 m (0...3,300 ft)

« 1000...2000 m (3,300...6,600 ft)
If Py e |, desclassificam 1%
cada 100 m acima de 1000 m
(300 ft acima 3,300 ft)

e 2000...4000 m

(6,600...13,200 ft):

Contacte o representante local

da ABB.

Temperatura
ambiente

* Na&o é permitido congelacéo

e Conversore de 400 V:
Veja as correntes disponiveis
em -15...50 °C (5...122 °F) na
tabela na pagina 381.

e Conversores de 200 V:
-15...40 °C (5...104 °F),
max. 50 °C (122 °F) if Py € loy
desclassificacdo a 90%

-40...70°C (-40...158°F)

Humidade relativa

<95% (sem-condensacao)

Niveis de
contaminacéo (IEC
721-3-3)

« Na&ao é permitido p6 condutor.

e O ACH550 deve ser instalado
em ar limpo de acordo com a
classificacdo do armario.

e O ar de refrigeracao deve ser
limpo, livre de materiais
corrosivos e de poeira
electricamente condutora.

¢ Gases quimicos: Classe 3C2

» Particulas sélidas: Classe 3S2

Armazenagem

* Na&o é permitido p6 condutor.

e Gases quimicos: Classe 1C2

e Particulas sélidas: Classe 1S2
Transporte

¢ N&o é permitido p6 condutor.

¢ Gases quimicos: Classe 2C2

e Particulas soélidas: Classe 252

Vibracéo
sinusoidal
(IEC 60068-2-6)

* Condi¢cBes mecénicas: Classe
3M4 (IEC60721-3-3)

e 2..9Hz3.0mm (Q.12in)

« 9...200 Hz 10 m/s? (33 ft/s?)

* De acordo com as
especificacdes ISTA 1A e 1B.

Choque Nao permitido max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11ms

(IEC 68-2-29)

Queda livre N&o permitido e 76 cm (30 in), chassis R1
e 61cm (24 in), chassis R2
e 46 cm (18 in), chassis R3
e« 31cm (12in), chassis R4
e 25cm (10 in), chassis R5
¢ 15cm (6 in), chassis R6
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Materiais

Especificacdes dos materiais

Armario

 PC/ABS 2.5 mm, cor NCS 1502-Y ou NCS
7000N

» Chapa de ago revestida com zinco a quente
1.5...2 mm, expessura do revestimento de 20
micrometros. Se a superficie for pintada, a
espessura total do revestimento (zinco e tinta) €
80...100 micrometros.

* Aluminio fundido AISi

* Aluminio AlSi

Embalagem

Cartao enrrugado (conversores e modulos
opcionais), polystyrene expandido. Cobertura
plastica da embalagem: PE-LD, faixas PP ou aco.

Reciclagem

O conversor contém matérias primas que devem
ser recicladas para preservacao de energia e de
recursos naturais. Os materiais da embalagem
respeitam o ambiente e podem ser reciclados.
Todas as partes metélicas podem ser recicladas. Os
componentes plasticos podem ser reciclados ou
gueimados em circunstancias controladas, segundo
as regulamentacdes locais. As partes reciclaveis
estdo todas marcadas com os simbolos de
reciclagem.

Se a reciclagem néo for possivel, todos os
componentes a excepcao dos condensadores
electroliticos e dos circuitos impressos podem ser
depositados em aterro. Os condensadores CC
contém electrolito e, se o conversor nao for
fornecido com marcacdo RoHS, os circuitos
impressos contém chumbo e ambos séo
considerados na UE residuos perigosos. Devem ser
retirados e tratados segundo a legislacéo local.
Para mais informacdes sobre aspectos ambientais e
instrugdes mais detalhadas sobre reciclagem,
contacte por favor um representante da ABB (veja a
pagina 427).

Dados técnicos
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Normas aplicaveis
O conversor cumpre com as seguintes normas.
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Normas aplicaveis

EN 50178 (1997)

Equipamento electronico para utilizacao
em instalacdes de poténcia

IEC/EN 60204-1
(2005)

Seguranc¢a da maquinaria.
Equipamento eléctrico das maquinas.
Parte 1: Requisitos eléctricos.
CondicOes para concordancia: O
instalador final da maquina é
responsavel pela instalacao de:

* Um dispositivo de paragem de
emergéncia

« Um dispositivo de corte de
alimentacao

IEC/EN 60529
(2002)

Graus de proteccao fornecidos pelos
armarios (codigo IP)

IEC 60664-1 (2002)

Coordenancdao de isolamento para
equipamentos em sistemas de baixa
tensdo. Parte 1. Principios, requisitos e
testes

IEC/EN 61000-3-12

EMC standard limitando harmonicas de
corrente produzidas por equipamentos
ligados a sistemas publicos de baixa
tensao

IEC/EN 61800-3
(2004)

Sistemas eléctricos de poténcia de
velocidade variavel. Parte 3: requisitos
EMC e métodos de teste especificos

IEC/EN 61800-5-1
(2003)

Sistemas eléctricos de poténcia de
velocidade variavel. Parte 5-1.:
Requisitos de seguranca. Eléctricos
térmicos e energia

UL 508C

Standard UL sobre seguranca,
equipamento de conversao de

frequéncia, segunda edicéo

420
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Marcacao CE

Existe uma marca CE no conversor para atestar que a unidade
cumpre as Directivas Europeias de Baixa Tenséo e EMC
(Directiva 73/23/EEC, conforme emenda 93/68/EEC e Directiva
89/336/EEC, conforme emenda 93/68/EEC).

Conformidade com a Directiva EMC

A Directiva EMC define os requisitos de imunidade e emissoes
de equipamento eléctrico usado na Unido Europeia. A norma de
produtos EMC (EN 61800-3 (2004)) cobre os requisitos
estabelecidos para os conversores de frequéncia.

Conformidade com a IEC/EN 61800-3 (2004)
Consulte a pagina 422.

Marcacao C-Tick
O ACH550 tem uma marca C-Tick.

A marcacao C-Tick é exigida na Australia e na Nova Zelandia.
Uma marcacao C-Tick é colada ao conversor para comprovar
gue este cumpre com o0s requisitos da norma (IEC 61800-3
(2004) — Sistemas eléctricos de accionamento de poténcia de
velocidade ajustavel — Parte 3: Standard de Produtos EMC
incluindo metodos de testes especificos), mandatados pelo
Esquema de Compatibilidade Electromagnética Trans-Tasman.

O Esquema de Compatibilidade Electromagnética Trans-
Tasman (EMCS) foi introduzido pela Autoridade de
Comunicacgao Australiana (ACA) e o Grupo de Gestao do
Espectro Radio (RSM) do Ministério do Desenvolvimento
Econdmico da Nova Zelandia (NZMED) em Novembro de 2001.
O objectivo deste esquema ¢é proteger o espectro de radio
frequéncia introduzindo limites técnicos para emisséo de
produtos eléctricos/electronicos.

Conformidade com a IEC/EN 61800-3 (2004)
Consulte a pagina 422.
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Marcagcao UL

O ACHS550 é apropriado para usar num circuito capaz de
entregar ndo mais de 65,000 rms amperes simétricos, 480 V
maximo. O ACH550 tem um dispositivo de proteccao
electronico que cumpre com os requisitos da UL 508C. Quando
este dispositivo € seleccionado e devidamente ajustado, ndo é
necessaria proteccao adicional de sobrecarga a menos que
estejam ligados ao conversor mais de um motor motor ou que
seja necessaria proteccao adicional por motivos de seguranca.
Veja os parametros 3005 (PROT TERM MOT) e 3006 (TEMP TERM
MOT).

Os conversores sao para ser usados em ambientes
controlados. Veja a seccdo CondicOes ambientais na pagina
418 sobre os limites especificos.

Nota: Para tipo de armarios abertos, i.e. conversores sem caixa
conduta e/ou tampa para os conversores IP21 / UL Tipo 1, ou
sem a placa conduta e/ou tampa superior para conversores
IP54 /UL Tipo 12, o conversor deve ser montado no interior de
um armario de acordo com o Codigo Nacional Eléctrico e os
codigos eléctricos locais.

Definicbes da IEC/EN 61800-3 (2004)

EMC significa Compatibilidade Electromagnética. E a
capacidade do equipamento eléctrico/electréonico funcionar sem
problemas num ambiente electromagnético. Do mesmo modo, o
equipamento nao deve perturbar ou interferir com qualquer
outro produto ou sistema circundante.

Primeiro ambiente inclui estabelecimentos ligados a uma rede
de baixa tensdo que alimenta edificios usados para fins
domésticos.

Segundo ambiente inclui estabelecimentos ligados a uma rede
gue nao alimenta edificios usados para fins domeésticos.

Conversor da categoria C2: conversor com tensdo nominal
inferior a 1000 V destinado a ser instalado e comissionado
apenas por um profissional qualificado quando usado em
primeiro ambiente.

Nota: Um profissional € uma pessoa ou uma organizacao com
as devidas qualificacdes para instalar e/ou comissionar
sistemas eléctricos de accionamento, incluindo os seus
requisitos EMC.

422
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A categoria C2 tem os mesmos limites de emissdo EMC como
os da anterior classe de distribuicao restrita de primeiro
ambiente. O standard EMC IEC/EN 61800-3 ja ndo se aplica a
distribuicdo restrita do conversor, mas, 0 seu uso, instalacao e
comissionamento estdo definidos.

Categoria C3: conversor com tensdo nominal inferior a 1000 V,
destinado a ser usado em instalactes de segundo ambiente e
nao em instalagdes de primeiro ambiente.

A categoria C3 tem os mesmos limites de emissao EMC como
os da anterior classe de distribuicdo sem restricdes de segundo
ambiente.

Conformidade com a IEC/EN 61800-3 (2004)

Os requisitos de imunidade do conversor cumprem com as
exigéncias da IEC/EN 61800-3, segundo ambiente (veja a pagin
422 sobre as definicdes IEC/EN 61800-3). Os limites de
emissao da IEC/EN 61800-3 estdo em conformidade com as
seguintes restricoes.

Primeiro ambiente (conversores da categoria C2)

1. O filtro EMC opcional é seleccionado de acordo com a
documentacédo ABB e instalado como especificado no
manual do filtro EMC.

2. Os cabos do motor e de controlo sao seleccionados como
especificado neste manual.

3. O conversor € instalado de acordo com as instrucdes
fornecidas neste manual.

4. O comprimento do cabo do motor ndo excede o
comprimento maximo especificado na seccdo Comprimento
do cabo do motor na pagina 392 ou o chassis e frequéncia
de comutacdo em uso.

AVISO! Num ambiente doméstico, este produto pode provocar

radio interferéncia, o que significa que podem ser necessarias

medidas suplementares de atenuacao.
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Segundo ambiente (conversores da categoria C3)The
internal EMC filter is connected.

5. Ofiltro EMC interno esta ligado (o parafuso em metal no
EMC esta colocado) ou o filtro EMC opcional esta instalado.

6. O motor e os cabos de controlo sao seleccionados de
acordo com o especificado neste manual.

7. O conversor foi instalado segundo as instrucoes
apresentadas neste manual.

8. O comprimento do cabo do motor ndo excede o
comprimento maximo especificado na seccdo Comprimento
do cabo do motor na pagina 392 ou o chassis e frequéncia
de comutacdo em uso.

AVISO! Um conversor da categoria C3 nao é indicado para ser

usado em redes publicas de baixa tensédo que alimentem

edificios residenciais. S&do esperadas radio interferéncias se o

conversor for usado neste tipo de rede.

Nota: Nao é permitido instalar um conversor com filtro EMC
interno ligado a sistemas IT (sem ligacéo a terra). A rede de
alimentacéo fica ligada ao potencial terra atraves dos
condensadores do filtro EMC o que pode ser perigoso ou
danificar a unidade.

Nota: Nao é permitido instalar um conversor com filtro EMC

interno ligado a um sistema TN (com ligacdo a terra) uma vez
gue danificaria a unidade.
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Garantia do equipamento e fiabilidade

O fabricante garante o equipamento fornecido contra defeitos
de fabrico e materiais durante um periodo maximo de trinta (30)
meses a partir da data de fabrico. A ABB local ou o distribuidor
pode atribuir um periodo de garantia diferente do acima
mencionado desde que o contrato de fornecimento assim o
exija.
O fabricante ndo é responsavel por
* Quaisquer custos resultantes de uma avaria se a
instalac&o, comissionamento, reparacao, alteracao ou
condi¢cbes ambiente do conversor ndo cumprirem 0s
requisitos especificados na documentacao fornecida
com a unidade e outra documentacao relevante.
* Unidades sujeitas a uso indevido, negligéncia ou
acidente
* Unidades alteradas nos materiais ou no projecto pelo
comprador.
Em nenhum caso devera a ABB, os seus fornecedores ou
subcontratantes serem responsaveis por danos especiais,
indirectos ou consequentes, perdas ou penalidades.

Esta € a Unica e exclusiva garantia dada pelo fabricante com
respeito ao equipamento e é em lugar de e exclui todas as
outras garantias, expressas ou implicitas, que resultem da
aplicacdo da lei ou outra, incluindo, mas nao limitada a,
gualquer garantia implicita comercial ou de servicos emitida
com uma finalidade particular.

Qualquer duvida relativamente ao seu conversor ABB, contacte
por favor a ABB (veja a pagina 427) ou 0 seu representante
local. Os dados técnicos, informacao e especificacdes sao
validas a data da publicacdo. O fabricante reserva-se o direito
de proceder a modificacbes sem aviso prévio.
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Proteccéo do produto nos USA
Este produto esta protegido por uma ou mais das seguintes

patentes US:

4,920,306
5,589,754
5,942,874
6,184,740
6,305,464
6,396,236
6,741,059
6,922,883
6,967,453
6,992,908
7,045,987
7,084,604
D510,320
D521,466
D548,183

5,301,085
5,612,604
5,952,613
6,195,274
6,313,599
6,448,735
6,774,758
6,940,253
6,972,976
6,999,329
7,057,908
7,098,623
D511,137

D541,743S

5,463,302
5,654,624
6,094,364
6,229,356
6,316,896
6,498,452
6,844,794
6,934,169
6,977,449
7,023,160
7,059,390
7,102,325
D511,150

D541,744S

Outras patentes pendentes.

5,521,483
5,799,805
6,147,887
6,252,436
6,335,607
6,552,510
6,856,502
6,956,352
6,984,958
7,034,510
7,067,997
D503,931
D512,026

5,532,568
5,940,286
6,175,256
6,265,724
6,370,049
6,597,148
6,859,374
6,958,923
6,985,371
7,036,223
7,082,374
D510,319
D512,696

D541,745S D548,182

426

Dados técnicos



Manual do Utilizador do ACH550-01

Contactos

Veja também a seccao Consultas sobre produtos e servigos na pagina 11.

Albania(Tirana)
Tel: +355 4 234 368, 363 854
Fax: +355 4 363 854

Algeria
Tel: +212 2224 6168
Fax: +212 2224 6171

Argentina (Valentin Alsina)
Tel:  +54 (0)114 229 5707
Fax: +54 (0)114 229 5593

Australia (Victoria - Notting Hill)
Tel: +1800 222 435

Tel: +61 3 8544 0000

email: drives@au.abb.com

Austria (Vienna)
Tel: +43 1601090
Fax: +431 60109 8312

Azerbaijan (Baku)
Tel: +994 12 598 54 75
Fax: +994 12 493 73 56

Bahrain (Manama)
Tel: +973 725 377
Fax: +973 725 332

Bangladesh (Dhaka)
Tel:  +88 02 8856468
Fax: +88 02 8850906

Belarus (Minsk)

Tel: +375228 12 40
Tel: +375228 12 42
Fax: +375228 12 43

Belgium (Zaventem)
Tel: +322718 6320
Fax: +322 718 6664

Bolivia (La Paz)
Tel: +591 2278 8181
Fax: +591 2278 8184

Bosnia Herzegovina (Tuzla)
Tel: +387 35246 020
Fax: +387 35 255 098

Brazil (Osasco)

Tel: 0800 014 9111
Tel:  +55 11 3688 9282
Fax: +55 11 3688 9421

Bulgaria (Sofia)
Tel:  +359 2981 4533
Fax: +359 2 980 0846

Canada (Montreal)
Tel:  +1514 420 3100
Fax: +1514 420 3137

Chile (Santiago)
Tel: +56 2471 4391
Fax: +56 2471 4399

China (Beijing)
Tel: +86 105821 7788
Fax: +86 105821 7618

Colombia (Bogota)
Tel: +57 1417 8000
Fax: +57 1413 4086

Costa Rica (San Jose)
Tel: +506 288 5484
Fax: +506 288 5482

Croatia (Zagreb)
Tel: +385 1 600 8550
Fax: +385 1619 5111

Czech Republic (Prague)
Tel: +420 234 322 327
e-mail: motors&drives@cz.abb.com

Denmark (Skovlunde)
Tel:  +45 44 504 345
Fax: +45 44 504 365

Dominican Republic (Santo Domingo)
Tel: +809 561 9010
Fax: +809 562 9011

Ecuador (Quito)
Tel:  +593 2 2500 645
Fax: +593 2 2500 650

Egypt (Cairo)
Tel: +202 6251630
e-mail: drives@eg.abb.com

El Salvador (San Salvador)
Tel: +503 2264 5471
Fax: +503 2264 2497

Estonia (Tallinn)
Tel: +372 6801 800
email: info@ee.abb.com

Ethiopia (Addis Abeba)
Tel: +251 1 669506, 669507
Fax: +251 1669511
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Finland (Helsinki)

Tel: +358102211
Tel: +358 10 222 1999
Fax: +358 10 222 2913

France (Montluel)

Tel:  +33(0)4 37 40 40 00
Fax: +33(0)4 37404072

Germany (Ladenburg)

Tel:  +49 (0)1805 222 580 (Service)

Tel:  +49 (0)6203 717 717
Fax: +49 (0)6203 717 600

Greece (Athens)
Tel: +30210 289 1 651
Fax: +302102891 792

Guatemala (Guatemala City)
Tel: +502 363 3814
Fax: +502 363 3624

Hungary (Budapest)
Tel:  +36 14432224
Fax: +36 1443 2144

India (Bangalore)
Tel: +91 80 2294 9585
Fax: +91 80 2294 9389

Indonesia (Jakarta)
Tel: +62 21 2551 5555
email: automation@id.abb.com

Iran (Tehran)
Tel: +98 21 2222 5120
Fax: +98 21 2222 5157

Ireland (Dublin)
Tel: +353 1405 7300
Fax: +353 1405 7312

Israel (Haifa)
Tel: +972 4 850 2111
Fax: +972 4 850 2112

Italy (Milan)
Tel:  +39 02 2414 3085
Fax: +39 02 2414 3979

Ivory Coast (Abidjan)
Tel: +22521 354265
Fax: +225213504 14

Japan (Tokyo)
Tel: +81(0)3 5784 6010
Fax: +81(0)3 5784 6275

Jordan (Amman)
Tel: +962 6 562 0181
Fax: +962 6 5621369
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Kazakhstan (Almaty)
Tel: +7 3272 583838
Fax: +7 3272583839

Kenya (Nairobi)
Tel: +254 20 828811/13 to 20
Fax: +254 20 828812/21

Kuwait (Kuwait city)
Tel:  +965 2428626 ext. 124
Fax: +965 2403139

Latvia (Riga)
Tel:  +3717 063 600
Fax: +371 7 063 601

Lithuania (Vilnius)
Tel:  +3705 273 8300
Fax: +3705 273 8333

Luxembourg (Leudelange)
Tel: +352 493 116
Fax: +352 492 859

Macedonia (Skopje)
Tel: +389 23 118 010
Fax: +389 23118 774

Malaysia (Kuala Lumpur)
Tel:  +603 5628 4888
Fax: +603 5635 8200

Mauritius (Port-Louis)
Tel: +230 208 7644
Tel: +230 211 8624
Fax: +230 211 4077

Mexico (Mexico City)

Tel: +52 (55) 5328 1400 ext. 3008

Fax: +52 (55) 5328 7467

Morocco (Casablanca)
Tel: +212 2224 6168
Fax: +212 22246171

The Netherlands (Rotterdam)
Tel: +31(0)10 407 8886
e-mail:freqconv@nl.abb.com

New Zealand (Auckland)
Tel: +64 9 356 2170
Fax: +64 9 357 0019

Nigeria (Ikeja, Lagos)
Tel: +234 1 4937 347
Fax: +234 14937 329

Norway (Oslo)
Tel:  +47 03500
e-mail:drives@no.abb.com
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Oman (Muscat)
Tel: +968 2456 7410
Fax: +968 2456 7406

Pakistan (Lahore)
Tel: +92 42 6315 882-85
Fax: +92 42 6368 565

Panama (Panama City)
Tel:  +507 209 5400
Tel:  +507 209 5408
Fax: +507 209 5401

Peru (Lima)
Tel: +51 1561 0404
Fax: +51 1 561 3040

The Philippines (Metro Manila)
Tel: +63 2821 7777/824 4581
Fax: +63 2 824 4637/824 6616

Poland (Lodz)
Tel:  +48 42 299 3000
Fax: +48 42 299 3340

Portugal (Oeiras)

Tel: +351 21 425 6000
Fax: +351 21 425 6390
Fax: +351 21 425 6354

Qatar (Doha)
Tel: +974 4253888
Fax: +974 4312630

Romania (Bucharest)
Tel: +40 21 310 4377
Fax: +40 21 3104383

Russia (Moscow)
Tel:  +7 495 960 2200
Fax: +7 495 960 2201

Saudi-Arabia (Al Khobar)
Tel:  +966 (0)3 882 9394, ext. 240, 254, 247
Fax: +966 (0)3 882 4603

Senegal (Dakar)

Tel: +221 832 1242

Tel: +221 832 3466

Fax: +221 832 2057, 832 1239

Serbia (Belgrade)

Tel: +381 11 3094 320
Tel: +381 11 3094 300
Fax: +381 11 3094 343

Singapore (Singapore)
Tel: +656776 5711
Fax: +65 6778 0222

Slovakia (Banska Bystrica)
Tel: +421 48 410 2324
Fax: +421 48 410 2325

Slovenia (Ljubljana)
Tel: +386 1 2445 440
Fax: +386 1 2445 490

South Africa (Johannesburg)
Tel: +27 11 617 2000
Fax: +27 11 908 2061

South Korea (Seoul)
Tel: +822 528 2794
Fax: +82 2528 2338

Spain (Barcelona)
Tel: +34(9)3 728 8700
Fax: +34 (9)3 728 8743

Sri Lanka (Colombo)
Tel: +94 11 2399304/6
Fax: +94 11 2399303

Sweden (Vasteras)
Tel:  +46 (0)21 32 90 00
Fax: +46 (0)21 1486 71

Switzerland (Zurich)
Tel:  +41 (0)58 586 0000
Fax: +41 (0)58 586 0603

Syrian Arab Republic
Tel: +9626 5620181 ext. 502
Fax: +9626 5621369

Taiwan (Taipei)

Tel: +886 2 2577 6090
Fax: +886 2 2577 9467
Fax: +886 2 2577 9434

Tanzania (Dar es Salaam)

Tel: +25551 2136750

Tel: +25551 2136751, 2136752
Fax: +25551 2136749

Thailand (Bangkok)
Tel:  +66 (0)2665 1000
Fax: +66 (0)2665 1042

Tunis (Tunis)
Tel: +216 71 860 366
Fax: +216 71 860 255

Turkey (Istanbul)
Tel: +90 216 528 2200
Fax: +90 216 365 2944

Uganda (Nakasero, Kampala)
Tel: +256 41 348 800
Fax: +256 41 348 799

Ukraine (Kiev)
Tel: +380 44 495 22 11
Fax: +380 44 495 22 10
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The United Arab Emirates (Dubai)
Tel: +971 4 3147500

Tel: +971 4 3401777

Fax: +971 4 3401771, 3401539

United Kingdom (Daresbury, Warrington)
Tel: +44 1925741 111
Fax: +44 1925 741 693

Uruguay (Montevideo)
Tel:  +598 2 707 7300
Tel:  +598 2 707 7466

USA (New Berlin)
Tel: +1 262 785 3200
Fax: +1 262 785 0397

Venezuela (Caracas)

Manual do Utilizador do ACH550-01

Tel: +58 212 2031924
Fax: +58 212 237 6270

Vietham (Hochiminh)
Tel: +84 88237 972
Fax: +84 8 8237 970

Zimbabwe (Harare)
Tel: +263 4 369 070
Fax: +263 4 369 084
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APOGEE é uma marca registada da Siemens Building Technologies Inc.
BACnet € uma marca registada da ASHRAE.

CANopen é uma marca registada da CAN in Automation e.V.

ControlNet € uma marca registada da ControlNet International.

DeviceNet € uma marca registada da Open DeviceNet Vendor Association.
DRIVECOM é uma marca registada da DRIVECOM User Organization.
Ethernet/IP € uma marca registada da Open DeviceNet Vendor Association.
Interbus € uma marca registada da Interbus Club.

LonWorks é uma marca registada da Echelon Corp.

Metasys € uma marca registada da Johnson Controls Inc.

Modbus, Modbus Plus e Modbus/TCP s&o marcas registadas da Schneider
Automation Inc.

PROFIBUS é uma marca registada da Profibus Trade Org.
PROFIBUS DP é uma marca registada da Siemens AG
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