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Informacgbes de seguranca

INFORMACOES DE SEGURANCA

Leia todas as informacoes de seguranca indicadas abaixo e no
Manual de operacoes e manutengao completo antes de utilizar
o sistema ou efetuar quaisquer tarefas de manutencio.

Perigos

Elétricos

O sistema DATA Count S-25 esta ligado a um sistema de alta
tensdo (1157230 VAC).

Precaucdes de seguranca relacionadas com o laser

O DATA Count S-25 esta classificado como Classe 1, néo
requer a utilizacdo de equipamento de protecao durante as
operacdes padrao do sistema (para obter mais informacées,
consulte o manual completo).

Avisos

Obedeca e siga todos o0s avisos e precaucdes indicados neste manual.

Todas as tarefas de manutencdo devem ser efetuadas apenas por
pessoal formado e autorizado.

Verifique se a fonte de alimentacdo esta desligada antes de proceder
ao procedimento relacionado com os componentes elétricos.

w  Aviso:

Este € um manual de funcionamento resumido
Para obter mais informac6es aprofundadas sobre o
funcionamento do sistema, calibracéo de objectos, manutencéo e
resolucéo de problemas, consulte o Manual completo de
funcionamento e manutencao do DATA Count S-25.

INFORMACOES EXCLUSIVAS E SIGILOSAS
Copyright © 2010 da Data Technologies Ltd.

Todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste manual pode ser reproduzida ou copiada de
qualquer forma ou por qualquer meio - grafico, eletrénico ou mecénico, incluindo fotocdpia,
escrita ou sistemas de obtencao de informacées- sem a autorizacgio por escrito da
Data Detection Technologies Litd.
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Introducéo

1 INTRODUCAO

O DATA Count S-25 permite contar, de forma rapida e
precisa, um elevado nimero de objectos pequenos num saco ou
recipiente fechado, em trés modos de contagem opcionais:

e Batch Count (Contagem por lotes): os sacos sio enchidos
de acordo com um nuimero definido de objetos por saco e o
numero de sacos.

e Free Count (Contagem livre): sdo contados todos ou parte
dos objetos na tremonha.

e Remote Count (Contagem remota): os sacos sdo enchidos
de acordo com um numero definido de objetos por saco
através de um software informatico remoto (consulte o
manual completo).

O Sistema é controlado pela aplicagdo Data Count, que é

executada num PC com painel tatil ou num PC no modo

remote count (Contagem remota).

1.1 Principais pecas do sistema

Calha vibratéria

—

—/

Tubo superior

Pemas de ajuste
da estrutura

Montagem
secundaria
pneumatica

Suporte do
saco e detetor

Figura 1. Principais pecas do sistema
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Requisitos de configuracao
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REQUISITOS DE CONFIGURACAO

Verifique se o sistema esta posicionado numa mesa ou superficie
estavel e nivelada.

Certifique-se de que o fornecimento de ar protege a unidade do detetor
contra sujidade e residuos.

\, Cuidado: O regulador de ar deve estar definido para fornecer uma

presséo de 0,1 bar. Consulte o manual completo para obter mais
informacdes.

3 LIGAR E DESLIGAR O SISTEMA

Para ligar o sistema:

Prima o interruptor On/Off (Ligar/desligar) no painel traseiro do
sistema.

O PC com painel tatil liga-se automaticamente.

Para liga-lo manualmente, prima o interruptor no canto inferior
direito do painel.

O ecra inicial DATA Count é apresentado, seguido do ecra

inicial principal.

‘f* = N
Figura 2. Home (Inicio)

Para desligar o sistema:

Prima Exit (Sair) (X) no canto superior direito do ecra inicial e ok para
confirmar.

Nota: Existem algumas maquinas que é necessaria uma senha para
deixar o software. A senha é 1111. Para alterar a senha ou para
desativa-lo, entre em contato com a equipe de suporte dos dados.

Desligue o PC com painel tatil (Start 2Turn Off Computer)

(Iniciar 2Desligar computador).
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Calibracdo dos parametros do objeto

4.1

41.1

Aguarde até o PC se desligar por completo.

Prima o interruptor On/Off (Ligar/desligar) no painel traseiro do
sistema.

CALIBRACAO DOS PARAMETROS DO OBJETO

As maquinas DATA Count requerem uma calibracao
predefinida de cada tipo de objeto. Depois da calibracio ser
concluida, os parametros sdo guardados para utilizagao
futura. Cada tipo de objeto requer uma tnica calibracéo (que
pode ser editada mais tarde).

Nota: Para introduzir as definicbes avancadas, é necessaria
uma senha. A senha é 1111. Para alterar a senha ou para
desativa-lo, entre em contato com a equipe de suporte dos
dados.

Para calibrar o objeto:

Prima o botdo Advanced Settings (Definicbes avancadas) no
ecrd Home (Inicio). E apresentado o ecra Advanced Settings
(Definigoes avancadas).

DATA  ADVANCED SETTINGS

Figura 3. Advanced settings (Definic6es avancadas)
Configurar tipo de objeto
Permite ao utilizador: introduzir, duplicar, editar e remover
um objeto.
Para eliminar, duplicar e editar um objeto, consulte o manual
completo.

Introduzir um novo objeto
Prima OBJECT TYPE SETUP (CONFIGURAR TIPO DE OBJETO).
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Calibracao dos parametros do objeto

Prima ENTER NEW OBJECT (INTRODUZIR NOVO OBJETO).

Introduza o novo home do objeto (< para corrigir, E3 para cancelar).
Prima oK para confirmar.
E apresentado o ecra de instrucdes de calibracao.
PATA  cavraTioN

1: CLOSE GATE
2: FILL HOPPER
3: PLACE CONTAINER

4: OPEN GATE ACCORDING TO MANUAL

Figura 4. Ecrd de instru¢des de calibracéo

Siga as acoes preliminares:

Feche a porta da tremonha.

Encha a tremonha com os objetos necessérios.

Cologque um recipiente ou um saco debaixo do tubo activo.

Prima NEXT (SEGUINTE) para aceder ao ecra Calibration (Calibracéo).
4.1.2 Calibracdo dos parametros

Para preparar o sistema de calibracao, retire a tampa

superior transparente do sistema secundario de alimentacéo,

para uma melhor visualizac@o dos objetos que atravessam a

calha vibratéria.

4.1.2.1 Calibracdo de velocidade
Define a velocidade de contagem mais adequada.
Prima TEST (TESTE).

Levante ou baixe manualmente a porta para a altura pretendida,
certificando-se de que os objetos que passam através da calha
vibratdria se estdo numa Unica camada.

Pode ver os objetos a passarem através da calha vibratoria.

Modifique o valor de frequéncia (utilizando as setas ), para
localizar os valores mais adequados que permitem a passagem
sem problemas dos objetos de acordo com a melhor taxa de
contagem.
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Calibracdo dos parametros do objeto

Nota: Um valor de frequéncia elevado diminui a precisdo, enquanto
gue um valor mais baixo aumenta a preciséo.

Nota: N&do modifique o parametro Duty Cycle (Ciclo de trabalho)
ApOs a otimizagao, prima STOP TESTING (PARAR TESTE).

Registe o valor da altura da porta na régua e introduza-o no valor da
altura da porta.

Prima DONE (Concluido) (E apresentado o proximo ecré de Calibration
(Calibracéo).

4.1.2.2 Calibragédo do tamanho

Indica o intervalo do tamanho do objeto contado pelo sistema.
Prima TEST (TESTE) (é medido o tamanho do objeto)..

Aguarde até serem contadas 10.000 e prima STOP TESTING (Parar
teste) (este € um parametro de contagem interno e ndo o nimero
de objetos). E apresentado o tamanho maximo e minimo do
objeto.

Prima TEST (Teste) para efetuar uma nova amostragem de 1000 ou
2000 amostras adicionais.

Prima STOP TESTING (PARAR TESTE).
Nota: Continue a efetuar os testes até os valores no tamanho maximo
e minimo do objeto ndo mudarem consideravelmente.

Prima DONE (Concluido) para concluir o processo de calibragdo de
tamanho.

E apresentado o proximo ecré Calibration (Calibrag&o).

4.1.2.3 Parar a calibragcéo de velocidade

Indica a velocidade de contagem final adequada para receber
uma contagem precisa dos objetos.

Prima CALIBRATE (CALIBRAR).

Prima TEST (TESTE).

Os objetos passam através do detetor de contagem, até o nimero
atingir o valor couNT TO (Contar).

Prima STOP TESTING (PARAR TESTE).
Prima ADVANCED SETTINGS (DEFINICOES AVANCADAS).

Modifique os valores de STOPPING SPEED (VELOCIDADE DE PARAGEM) €
EXTRA PULSE LENGTH (Comprimento do impulso adicional).

w»  Nota: os valores elevados permitem uma contagem mais rapida, mas a
precisdo de paragem pode ser afetada.
DATA Count S-25 5



Calibracao dos parametros do objeto

4.2

4.3

Prima TEST > STOP TESTING (Teste > Parar teste) para verificar os hovos
valores. Repita o teste até ser atingida a contagem precisa na
velocidade ideal.

Prima DONE (CONCLUIDO) para concluir a fase de calibracéo.

Prima DONE > BACK (Concluido > Voltar) para regressar ao ecra
Advanced Settings (Definicbes avancadas).

Configurar nome do utilizador

Prima ENTER NEW USER (INTRODUZIR NOVO UTILIZADOR).

Introduza o novo nome de utilizador (< para corrigir, E3 para
cancelar).

Prima oK para confirmar

Prima BACK (Voltar) para regressar ao ecra Advanced Settings
(Definicbes avancadas).

Para eliminar, duplicar ou editar um nome da lista, consulte o

manual completo.

Parametros gerais
Permite visualizar e modificar varios parametros predefinidos
do sistema.

Cuidado: Estes parametros s6 devem ser modificados por uma
pessoa experiente com formacg&o adequada sobre o sistema DATA
Count S-25.

Este ecri é utilizado para determinar o modo de trabalho:

¢ Trabalhar com um saco ligado ao tubo de alimentac&o.

e Trabalhar com um recipiente colocado debaixo do tubo de
alimentacéo.

e Trabalhar com um pedal/ Tomada dupla (para conectar e
utilizar o pedal /Tomada dupla, consulte Manual de
Operacdo e Manutencio)..

Para seleccionar o modo de trabalho:

1. Prima GENERAL PARAMETERS (Parametros gerais) no ecra
Advanced Setting (Definicdes avancadas).

2. Seleccione ENABLED (Activado) para trabalhar com um saco ou
com um pedal/Tomada dupla.

3. Selecione DISABLED (Desativado) para trabalhar com um
recipiente.
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Calibracdo dos parametros do objeto

4. Prima DONE (CONCLUIDO).
Depois do objeto ser calibrado, o nome de utilizador definido e
o modo de trabalho (saco/pedal/recipiente) ser determinado,
volte para o ecrd HOME (Inicio) para iniciar o processo de
trabalho.

DATA Count S-25 7



INICIAR A AplicaCAO

5 INICIAR A APLICACAO
5.1 Configurar trabalhos
Prima JoB seTup (Configurar trabalhos) no ecrda Home (Inicio).
DATA  JOBSETUP  BATCHCOUNT

Figura 5. Job setup (Configurar trabalhos)
5.1.1 Selecionar o utilizador
Prima user (Utilizador) (percorra com as teclas para
encontrar o seu nome).
5.1.2 Selecionar o objeto

Prima OBJECT TYPE (TIPO DE OBJETO) (percorra com as teclas we s
para encontrar o0 objeto).

Selecione o tipo de objeto pretendido.

Defina a altura da porta de acordo com o valor da altura da porta
registado no separador object type (Tipo de objeto).

5.1.3 Selecionar o modo de contagem

Altere o modo de contagem, Batch Count (Contagem por
lote), Free Count (Contagem livre) ou Remote Count
(Contagem remota) premindo o separador count mope (Modo
de contagem).

O ecra de legendas mostra o modo de contagem atual.
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INICIAR A AplicaCAO

514

5.1.5

5.2.1

No modo Batch Count (Contagem por lotes):
Definir o nimero de objetos por saco

Prima NUMBER OF OBJECTS PER BAG (NUMERO DE OBJETOS POR SACO) €
introduza o numero pretendido.

Prima back (Voltar) < para corrigir o nimero.

Prima IE para cancelar.

Prima oK para concluir.

Definir o nimero de sacos

Prima NUMBER OF BAGS (NUMERO DE SACOS) e introduza o nimero
pretendido.

Prima back (Voltar) < para corrigir o nimero, prima [ x | para
cancelar.

Prima ok para concluir..
Depois de preencher todos os campos necessarios, é activada a
opcao RUN (Executar).

Contagem

\, Cuidado: Antes de premir RUN (EXECUTAR), verifique se esta colocado

algum saco ou recipiente.

Procedimento da contagem por lotes

Coloque um saco no tubo de alimentacgdo (consulte o manual
complete).

Prima RUN (EXECUTAR).
E apresentado o nimero de objetos contados.

O processo de contagem continua até ser atingido o nimero
predefinido de objetos por saco.
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INICIAR A AplicaCAO

DATA  BacboNe

USER: DEFAULT USER

OBJECTTYPE: CARROT
NUMBER OF OBJECTS PER BAG: 100
BAGNUMBER: 2 OUTOF 100

COUNTED: 100

Figura 6. Bag Done (Saco concluido)

wp  Nota: Para obter mais informag6es sobre como rejeitar a dltima
contagem, consulte o manual completo.
Retire o saco cheio.
Cologue um novo saco vazio.
Prima NEXT BAG (Novo saco) para continuar.
Continue a substituir os sacos até o ultimo saco estar cheio.
E apresentado o separador Finish Batch (Terminar lote)
Prima FINISH BATCH (TERMINAR LOTE).

E apresentado o ecrd Job Done Summary (Resumo do trabalho
concluido).

PATA  summary

USER:  ARI
OBJECTTYPE: TOMATO
ELAPSED TIME:  00:03:20

ACCEPTED: 5 BAGS TOTAL OBJECTS: 1279

AVERAGE NUMBER OF OBJECTS PER BAG:  255.8

REJECTED: 2 BAGS

Figura 7. Resumo da contagem por lotes
Selecione uma das seguintes opc¢des:
=  BATCH REPORT (RELATORIO POR LOTE), para visualizar o
relatério.

= DONE (CONCLUIDO), para iniciar um novo processo de

contagem.
10 DATA Detection Technologies Ltd




INICIAR A AplicaCAO

=  EMPTY HOPPER (ESVAZIAR A TREMONHA), para esvaziar a
tremonha.

"  HOME (INiCIO), para ir para o ecrd Home (Inicio).

5.2.1.1 Colocar em pausa a contagem por lotes
Prima PAUSE (PAUSA) durante o processo de contagem.
QMA COUNTING

USER: ARI

OBJECTTYPE: TOMATO

NUMBER OF OBJECTS PER BAG: 200
BAG NUMBER: 2 OUTOF 500

COUNTED: 98

RATE: 0

Figura 8. Colocar em pausa a contagem por lotes
Escolha uma das seguintes opc¢des:

=  RESUME (CONTINUAR) para continuar a contagem.
"  ABORT (INTERROMPER) para cancelar a contagem.

5.2.1.2 Rejeitar a contagem por lotes
Prima REJECT (Rejeitar) no ecré de conclusdo de contagem por lotes.
PATA  BacpoNE

USER: ARl
OBJECTTYPE: TOMATO
NUMBER OF OBJECTS PER BAG: 200

BAG NUMBER: 2 OUTOF 500

Figura 9. Rejeitar contagem

w»  Nota: A contagem de sacos rejeitada é ignorada, mas sera
apresentada no Relatério.

Retire o saco rejeitado e coloque um novo saco.
Prima NEXT BAG (SACO SEGUINTE) para continuar.
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INICIAR A AplicaCAO

5.2.2 Procedimento de contagem livre

Coloque um saco no tubo de alimentac&o ou um recipiente por baixo
do tubo.

Prima RUN (EXECUTAR).
E apresentado o nimero de objetos contados.
PATA counting

USER: EFRAT

OBJECTTYPE: ZUCCHINI
NUMBER OF OBJECTS PER BAG: 0
BAG NUMBER: 1 OUTOF 1

COUNTED: 78

RATE: 26

Figura 10. Contagem livre
A contagem prossegue depois de ser colocada em pausa.

W  Nota: A colocacdo em pausa no modo Free count (Contagem livre) é
utilizada para parar ou colocar a contagem em pausa.

5.2.2.1 Colocar em pausa a contagem livre
Prima PAUSE (PAUSA).
Qﬂm COUNTING

USER: DEFAULT USER
OBJECTTYPE: CARROT

NUMBER OF OBJECTS PER BAG: 0

BAG NUMBER: 1 OUTOF 1

COUNTED:

RATE: 18

Figura 11. Colocar em pausa a contagem livre
Selecione uma das seguintes opc¢oes:
"  RESUME (RETOMAR) para continuar a contagem.
=  DONE (CONCLUIDO) para terminar a contagem.
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INICIAR A AplicaCAO

DATA  BacboNe

USER: DEFAULT USER

OBJECTTYPE: CARROT
NUMBER OF OBJECTS PER BAG: 0

BAG NUMBER: 1 OUTOF 1

COUNTED:

Figura 12. Terminar contagem livre
Prima FINISH BATCH (Terminar lote) para terminar o processo de
contagem.
5.3 Ver relatorios

Prima VIEW REPORTS (Ver relatdrios) no ecrd Home (Inicio) ou BATCH
REPORT (Relatério dos lotes) no ecra Batch count summary
(Resumo da contagem por lotes).

D.Etm VIEW REPORTS

TIME DATE USER OBJECT BAGS WANTED

ARt [TomaTa
[ari [Tomato
Rt [TomaTo

2 |DEFAULT USER [TomaTo
14 Sep 2010 09:43:36 DEFAULT USER TOMATO

Figura 13. View reports (Ver relatdrios)
W  Nota: As contagens a vermelho foram interrompidas pelo utilizador.

Selecione o relatério pretendido.
Prima INSPECT BATCH (INSPECIONAR LOTE).
Séo apresentados os detalhes da contagem.
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ANEXO

PATA  parci rEPORT
OBJECTTYPE: CHERRY USER: DEFAULT USER DATE: 20 Oet2010
ACCEPTED: 9 BAGS TOTAL OBJECTS: 903 ELAPSED TIME: 0O

AVERAGE NUMBER CF OB G: .3 (100) REJECTED: 1

BAGS | TIME | counT S| |RATE | DESCR IPTION

Figura 14. Batch report (Relatério dos lotes)
ApOs a verificagdo, prima DONE (CONCLUIDO).
5.4 Esvaziar atremonha
Va para o ecrd HOME (Inicio).
Coloque um recipiente debaixo do tubo de alimentacéo.
Levante a porta para acelerar o fluxo.
Prima EMPTY HOPPER (ESVAZIAR A TREMONHA).
Prima oK.
Prima DONE (CONCLUIDO) quando concluir.
6 ANEXO
6.1 Resolucéo de problemas
Consulte o capitulo 10 do manual completo para obter mais
informacoes.
6.2 Manutencao
Consulte o capitulo 11 do manual completo para obter mais
informacoes.
6.3 Unidade pneumaética
Consulte a sec¢ao 12.2 do manual completo para obter mais
informacoes.
6.4 Especificagcfes do sistema
Consulte o capitulo 12 do manual completo para obter mais
informacoes.
6.5 Glossario
Consulte o capitulo 13 do manual completo para obter mais
informacoes.
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