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Informacgoes gerais
Uso do manual

1 Informagdes gerais

1.1 Uso do manual

O manual é parte integrante do produto e inclui informagdes importantes sobre a insta-
lagéo, colocagdo em operagao, operagdo e manutencao. O manual destina-se a todas
as pessoas encarregadas da instalagdo, colocagdo em operagéo e dos trabalhos de
manutengéo do produto.

O manual deve estar de facil acesso e deve estar legivel. Garantir a leitura e compre-
enséo integral do manual por parte dos responsaveis pelo sistema, bem como por parte
das pessoas que trabalham sob responsabilidade propria na unidade. Em caso de davi-
das ou se desejar outras informagdes, consultar a SEW-EURODRIVE.

1.2  Estrutura das indicagbes de segurancga

icone

>

As indicacgdes de seguranga neste manual sdo elaboradas da seguinte forma:

A PALAVRA DE AVISO!

Tipo de perigo e sua causa.
Possiveis consequéncias em caso de nao observagéo.
+ Medida(s) para prevenir perigo(s).

icone

Palavra de Significado Consequéncias em caso de
aviso nao observagao

Exemplo:

>

Perigo geral

u PERIGO! Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

Possivel situagéo de risco Morte ou ferimentos graves

A H CUIDADO! Possivel situagao de risco Ferimentos leves
Perigo especifico,
p. ex., choque elétrico
n PARE! Possiveis danos no material Dano no sistema do acionamento ou no seu
STOP ambiente
NOTA Informagao util ou dica.
@ Facilita 0o manuseio do sistema do
l acionamento.
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Informacgoes gerais
Reivindicacao de direitos de garantia

1.3  Reivindicacao de direitos de garantia

A observacio da documentacdo do MOVITRAC® B é pré-requisito basico para uma
operacdo sem falhas e para o atendimento a eventuais reivindicagdes dentro dos
direitos de garantia. Por isso, leia atentamente as instrugées de operagado antes de
colocar a unidade em operagao!

Garantir que a documentacgéao esteja de facil acesso e em condi¢des legiveis para os
responsaveis pelo sistema e pela operagao, bem como para as pessoas que trabalham
sob responsabilidade propria na unidade.

1.4 Perda da garantia

A observacao das instrugdes contidas na documentagao do MOVITRAC® B é pré-requi-
sito basico para a operagao segura do MOVITRAC® B e para atingir as caracteristicas
especificadas do produto e de seu desempenho. A SEW-EURODRIVE n&o assume
nenhuma garantia por danos em pessoas ou danos materiais que surjam devido a ndo
observagao da documentagao. Nestes casos, a garantia contra defeitos esta excluida.

1.5 Nota sobre os direitos autorais
© 2009 — SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados.

E proibida qualquer reprodugdo, adaptagao, divulgagdo ou outro tipo de reutilizagéo
total ou parcial.

1.6 Conteudo da publicagcao

Esta publicagdo contém adendos e condi¢des para a utilizagdo do MOVITRAC® B em
aplicagbes relacionadas a seguranga.

O sistema é composto por um conversor de frequéncia com motor assincrono e um dis-
positivo de desligamento externo com certificado de seguranca.
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Informacgoes gerais
Publicagdes validas

1.7  Publicagobes validas
Esta publicagdo complementa as instru¢des de operagéo do MOVITRAC® B e limita as
indicacdes de utilizagdo de acordo com os dados a seguir.

Esta publicagdo s6 pode ser utilizada com as seguintes publicagoes:
* As instrugcdes de operagao do MOVITRAC® B sempre devem ser observadas.

Variantes de conexao aprovadas encontram-se no capitulo "Variantes de conexao"
(— pag. 17).
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Conceito de seguranga 7

2 Conceito de seguranca

Em caso de perigo, qualquer potencial de risco na maquina deve ser eliminado o
mais rapido possivel. Em caso de maquinas que realizam movimentos perigosos,
via de regra o risco deve ser eliminado somente com a parada da maquina acompa-
nhada de um bloqueio contra um novo reinicio.

O MOVITRAC® B caracteriza-se pela possibilidade de conexao do X17 a um comu-
tador de seguranca externo e com certificado de controle de modelo. Este disposi-
tivo desconecta todos os elementos ativos (desligamento da tenséo de alimentagéo
24V . orientada para a seguranca do controlador do estagio de saida), que sdo
necessarios para gerar o trem de pulsos para o estagio de saida de poténcia (IGBT)
quando um dispositivo de controle é acionado (p. ex., botao de emergéncia com fun-
¢ao de engate).

Através do desligamento da tensdo de alimentacao de 24 V no conector X17, é
garantida a interrupgdo segura das tensdes de abastecimento necessarias para as
fungdes do conversor de frequéncia. Assim, a geragao de um campo girante pulsado
(que permite a criacdo de um campo girante no motor) é interrompida de uma forma
segura evitando uma nova partida automatica.

Em vez da separacao galvanica do acionamento da rede através de relés ou disjun-
tores, o desligamento aqui descrito impede de modo seguro o comando dos semi-
condutores de poténcia no conversor de frequéncia. Assim, esse processo impede
a geracao de campo magnético no respectivo motor. Neste estado, o motor nédo
pode desenvolver o torque, embora a tensao da rede ainda esteja presente.

Os capitulos a seguir especificam as exigéncias feitas ao controle de seguranga. E
fundamental observar todas as informacoes.

Utilizando um circuito elétrico externo adequado através de um controle de
seguranga com a seguinte caracteristica:

— autorizagao para a categoria 3 da EN 954-1

o conversor de frequéncia MOVITRAC® pode ser utilizado com desligamento
seguro de acordo com a categoria de parada 0 ou 1 de acordo com EN 60204-1,
e protecado segura contra uma nova partida de acordo com a EN 1037 e cumpri-
mento da categoria de seguran¢a 3 de acordo com EN 954-1.

Utilizando um circuito elétrico externo adequado através de um controle de
seguranga com a seguinte caracteristica:

— autorizado para EN ISO 13849-1, nivel de desempenho "d"

o conversor de frequéncia MOVITRAC® pode ser utilizado com desligamento
seguro de acordo com a categoria de parada 0 ou 1 de acordo com EN 60204-1,
e protecado segura contra uma nova partida de acordo com a EN 1037 e cumpri-
mento do nivel de desempenho "d" de acordo com EN ISO 13849-1.
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VA 7 " Conceito de segurancga
7 Restrigcdes
P| Hz
Restricoes

Importante: o conceito de seguranca é adequado apenas para a realizagao de
trabalhos mecéanicos no sistema / componentes de maquinas.

Importante: é imprescindivel que o fabricante do sistema /da maquina faga
uma analise dos riscos especificamente envolvidos no sistema /na maquina e
que considere esses dados quando utilizar o conversor de frequéncia MOVI-
TRAC® B.

Atencao, perigo de morte: ao desligar a tensao de alimentagao de 24 V relacio-
nada com a seguranga, ainda ha tensao presente no circuito intermediario do
conversor de frequéncia.

Atencao, perigo de morte: ao desligar a tensao de alimentagao de 24 V, a ten-
sdo do circuito intermediario ainda esta presente no conversor de frequéncia
MOVITRAC® B.

Importante: para a realizagao de trabalhos nos componentes elétricos do con-
versor de frequéncia, é necessario desligar a tensao do circuito intermediario.
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Representagédo esquematica do "Conceito de seguranca para o MOVITRAC® B / modulo

2.2 Representagdao esquematica do "Conceito de seguranga para o
MOVITRAC® B / médulo de controle”
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[1] Comutador de seguranga (externo)

[2] Médulo de conexao a rede, de baixa tensao

[3] Médulo de conexao a rede de seguranga (SNT)

[4] Tens&o de alimentagdo para o controle dos transistores de poténcia

[5] Feedback para a unidade de processamento central: tensdo de alimentagéo para o controle do estagio de saida O.K.
(n&o no circuito de segurancga)

[6] Sinais modulados por largura de pulso para o estagio de saida

[7]1 Segéo de poténcia

[8] Motor

[9] M6dulo de conexéo a rede, de alta tenséo
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Representagéo esquematica do "Conceito de seguranga para o MOVITRAC® B / tamanho

Z
P| Hz
~ o " .
2.3 Representagdao esquematica do "Conceito de seguranga para o
"
MOVITRAC® B / tamanho 0
N 1 Comutador de seguranca
i\\ Desligamento ) (externo)
— N L&Y relacionado a seguranga,
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| ext ! / ou — cat. 3 conforme EN 954-1
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\/,/ v 2| |§| PL"d"EN13849-1
m=- === G- mmeemmee—— e :
I © g g x17 I
| T, = 3) a |
| MOVITRAC® B @ g 1L |
S
| 2 LSNT |
| @ |
! 3 | N !
I g —oc—o—— o TeEL L = — oo — :
= — ==
S
CAN o m [WY] [YW] [YW] |
RS485 |
| ) |
I?l\?w A (5) // | Tensao de I
A - 7 alimentagéo para
T / Tenséo de alimentagdo para o controle do estagio de saida O.K. // ] ocontroledos  i____________ I
Unidade \ (n&o no circuito de seguranga) o T ~-.____transistores de poténcia g |
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I central Peca de conexao de|seguranga de 24 V desligada / I
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[1] Comutador de seguranga (externo)

[2] M6dulo de conexéo a rede, de baixa tensao

[3] Mdédulo de conexao a rede de seguranga (SNT)

[4] Tens&o de alimentag&o para o controle dos transistores de poténcia

[5] Feedback para a unidade de processamento central: tensédo de alimentagéo para o controle do estagio de saida O.K.
(n&o no circuito de segurancga)

[6] Sinais modulados por largura de pulso para o estagio de saida

[7]1 Segao de poténcia

[8] Motor

Para unidades de tamanho 0 na versdo MCO7B...-SO sempre & necessario conectar
uma tensao externa de 24 V, pois essa € a Unica maneira de alimentar o sistema ele-
trénico de controle.
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Nota sobre as categorias de parada =

3 Condicoes de segurancga

As seguintes condi¢des sdo obrigatérias para a instalagao e operacéo do MOVITRAC®
B em aplicagcdes com desligamento seguro do conversor com a categoria de parada 0
ou 1, de acordo com a EN 60204-1, protecédo segura contra uma nova partida de acordo
com a EN 1037, e cumprimento da categoria de seguranca 3 de acordo com a EN 954-
1 ou nivel de desempenho "d" de acordo com a EN ISO 13849-1. As condicdes sao sub-
divididas nos seguintes capitulos:

Unidades aprovadas

Requisitos para a instalagao

Requisitos para os comutadores de seguranca externos
Requisitos para a colocagdo em operagéao

Requisitos a operagao

3.1 Nota sobre as categorias de parada

Na categoria de parada 0, a tens&o de alimentagéo de 24 V relacionada com a segu-
ranga pode ser desligada independentemente dos valores nominais.

Na categoria de parada 1, é necessario observar o seguinte procedimento:

— Desacelerar o acionamento com uma rampa de frenagem adequada especifi-
cada para o valor nominal utilizado.
— Desligar a fonte de alimentagéo de 24 V relacionada com a seguranca.

Seguranga de funcionamento — MOVITRA c®B
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e Condigoes de seguranga
Z=== Unidades aprovadas

3.2 Unidades aprovadas

Os seguintes conversores de frequéncia podem ser utilizados para aplicagdes com des-
ligamento seguro de acordo com a categoria de parada 0 ou 1 de acordo com a EN
60204-1, protecao segura contra uma nova partida de acordo com a EN 1037 e cum-
primento da categoria de seguranga 3 de acordo com a EN 954-1 ou nivel de desem-
penho "d" de acordo com a EN ISO 13849-1.

3.21 MOVITRAC® B para tensio de conexdo 3 x 380 — 500 Vp / 200 — 240 Vcp

Poténcia [kW] 380 - 500 V
Tamanho Tipo
0.55 0s MC07B0005-5A3-4-S0
0.75 0S MC07B0008-5A3-4-S0
1.1 0S MC07B0011-5A3-4-S0
1.5 0s MC07B0015-5A3-4-S0
22 oL MC07B0022-5A3-4-S0
3.0 oL MC07B0030-5A3-4-S0
4.0 oL MC07B0040-5A3-4-S0
5.5 2S MC07B0055-5A3-4-00
7.5 28 MC07B0075-5A3-4-00
1 2 MC07B0110-5A3-4-00
15 3 MC07B0150-503-4-00
22 3 MC07B0220-503-4-00
30 3 MC07B0300-503-4-00
37 4 MC07B0370-503-4-00
45 4 MC07B0450-503-4-00
55 5 MC07B0550-503-4-00
75 5 MC07B0750-503-4-00
Poténcia [kW] 200 -240 V
Tamanho Tipo

0.55 0S MC07B0005-2A3-4-S0
0.75 0s MC07B0008-2A3-4-S0
1.1 oL MC07B0011-2A3-4-S0
1.5 oL MC07B0015-2A3-4-S0
2.2 oL MCO07B0022-2A3-4-S0
3.7 1 MC07B0037-2A3-4-00
5.5 2 MC07B0055-2A3-4-00
7.5 2 MC07B0075-2A3-4-00
1 3 MC07B0110-203-4-00
15 3 MC07B0150-203-4-00
22 4 MC07B0220-203-4-00
30 4 MC07B0300-203-4-00

Seguranga de funcionamento — MOVITRAC® B




Condigoes de segurancga
Requisitos para a instalagao

3.2.2 Perigos causados pela operagao do acionamento por inércia

E necessario observar que se o acionamento nao tiver um freio mecanico ou se o freio
estiver com defeito, pode ocorrer uma operag¢ao do acionamento por inércia.

Nota: Em caso de perigos causados pela operagao do acionamento por inércia e
que sao dependentes da aplicagdo, é necessario tomar medidas de protecao adi-
cionais (p. ex., protegbes moveis com apoio) que possam proteger os pontos
perigosos até nao haver mais perigo para as pessoas na area de risco.

As tampas de protecédo adicionais devem ser dimensionadas de acordo com a categoria
de segurancga exigida para a maquina.

Apos a ativagao do dispositivo de parada de emergéncia, de acordo com o perigo, o
acesso a maquina deve permanecer bloqueado até o acionamento parar completa-
mente ou determinar o tempo de acesso para garantir uma distancia de seguranga ade-
quada.

3.3 Requisitos para a instalagcao

Observar as seguintes instrugdes para aplicagdes com desligamento seguro do con-
versor MOVITRAC® B com a categoria de parada 0 ou 1, de acordo com a EN 60204-
1, e protecao segura contra uma nova partida, de acordo com a EN 954-1, na categoria
de segurancga 3 ou nivel de desempenho "d" de acordo com a EN ISO 13849-1.

» O cabo entre o controle de seguranca (ou relé de desligamento seguro) e o conector
X17 do MOVITRAC® B ¢ designado como a tensao de alimentagio de 24 V relacio-
nada com a seguranca.

* Os cabos de energia e a alimentagéo de tensdo de 24 V relacionada com a segu-
ranga devem ser instalados em eletrodutos separados.

* Atensao de alimentagao de 24 V relacionada com a seguranga deve ser compativel
com EMC e instalada da seguinte forma:

— Fora de um espaco de instalagao elétrica, os cabos blindados devem ser insta-
lados permanentemente (fixos) e devem ser protegidos contra danificaces
externas, ou devem-se tomar medidas semelhantes.

— Dentro de um espaco de instalagao elétrica, é possivel instalar carregadores uni-
cos.

Observar as seguintes normas que sao validas para as aplicagdes especificas.

+ E imprescindivel garantir que nao exista indugdo de tensdo na tens&o de alimenta-
¢ao de 24 V relacionada com a seguranga.

« Devido a EMC, o comprimento total dos cabos entre o controle de seguranga (p. ex.
comutador de segurancga) € 0 MOVITRAC® B deve ser limitado a no maximo 100 m.

+ Para desligamentos em grupo, é necessario observar a capacidade de comutacao
dos comutadores de seguranga assim como a queda de tensdo maxima admissivel
para o cabo de tensao de alimentagao de 24 V.

» Usar somente pontos de ligagao (régua de bornes) que atendam a norma EN 60204-
1 e que evitem um curto-circuito.

* Observar as instru96e§ de operagao do "MOVITRAC® B" em caso de instalacao
compativel com EMC. E imprescindivel observar que a blindagem seja colocada em
ambas as extremidades na carcaga.

» S0 devem ser utilizadas fontes de tensdo com isolamento seguro (SELV/PELV) de
acordo com a VDEO0100. De acordo com a EN60950-1, apds uma irregularidade, a
tensdo entre as saidas ou entre uma saida qualquer e partes ligadas a terra nédo
deve exceder a tensdo continua de 60 V por mais de 0,2 seg., atingindo o valor
maximo de tensdo continua de 120 V.

Seguranga de funcionamento — MOVITRA c®B
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e Condigoes de seguranga
===z Requisitos para os comutadores de seguranca externos

Para aplicagbées com desligamento seguro do conversor com a categoria de parada
0 ou 1, de acordo com a EN 60204-1, e garantia contra uma nova partida, de acordo
com a EN 954-1, na categoria de seguranca 3 ou nivel de desempenho "d" de
acordo com a EN ISO 13849-1, é necessario retirar os jumpers dos bornes X17:1 a
X17:4 (— figura seguinte).

Os cabos blindados de alimentacao da tenséo de 24 V relacionada com a segurancga
(borne X17) devem ser presos na presilha de fixagdo da blindagem da eletrénica de
sinal.

E imprescindivel observar os dados técnicos do MOVITRAC® B (— Instrugdes de
operagdo MOVITRAC® B).

Remover os jumpers

Requisitos para os comutadores de seguranga externos

Caso as exigéncias da norma EN 954-1 tiverem de ser cumpridas, é necessario que
haja no minimo uma aprovacéo para categoria de seguranga 3 de acordo com a
EN 954-1.

Caso as exigéncias da norma EN ISO 13849-1 tiverem de ser cumpridas, é neces-
sario que haja no minimo uma aprovagao para nivel de desempenho "d" de acordo
com a EN ISO 13849-1.

Se for desligado somente o positivo da tensdo de modo seguro 24 V¢, néo é per-
mitida a realizagédo de pulsos testes neste polo durante o estado de desligamento.

E permitido desligar a tens&o de alimentagao de 24 V¢ nos dois polos.

E imprescindivel observar os valores especificados para o comutador de seguranca
ao selecionar o circuito.

Seguranga de funcionamento — MOVITRAC® B




Condigoes de segurancga
Requisitos para os comutadores de seguranca externos

* A capacidade de comutagdo dos comutadores de seguranga deve, no minimo, cor-
responder a maxima corrente de saida limitada admissivel para a tens&o de alimen-
tacéo de 24 V. Observar as instrugées do fabricante de comutadores de
segurancga no que diz respeito as capacidades de carga dos contatos e os fusi-
veis necessarios para os contatos de seguranga. Se nao houver especifica-
¢oes do fabricante, os contatos devem ser protegidos por fusiveis com 0,6
vezes o valor da carga maxima de contato especificado pelo fabricante.

» O controle deve ser conectado de tal modo, que néo haja risco de reinicio quando o
dispositivo de controle é resetado. Ou seja, s6 devera ser possivel acionar um novo
reinicio apds um reset adicional do dispositivo de controle.

3.4.1 Exemplo de ligagao "Comutador de seguranga”

A figura a seguir representa a conexao basica de um comutador de seguranca externo
(correspondente aos requisitos acima mencionados) no MOVITRAC® B.

E necessario observar os dados das folhas de dados de cada fabricante ao efetuar a
conexao.

Desligamento de um polo da tensao de alimentagéo de 24 V:

Elemento de ativagao
aprovado para PARADA Gb’7;"7
DE EMERGENCIA

O comutador de seguranca

Fusiveis especificados com aprovagao para, no minimo,

de acordo com as a categoria 3, de acordo

recomendagdes do com EN954-1 ou nivel de

fabricante do comutador | desempenho "d" conforme

de segurancga a ENISO 13849
2V ——71 ] T Tensao de alimentagédo de 24 V

Tenséo de alimentago 24 V i relacionada com a seguranga
—— | — ] do comutador de seguranga

GND L ; 77777 (p. ex., PNOZ...)

£\ Tecla reset

Seguranga de funcionamento — MOVITRA c®B
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e Condigoes de seguranga
5555 Requisitos para a colocagdo em operagéo

3.5 Requisitos para a colocacao em operagao

E necessario documentar a colocagdo em operacdo, incluindo a comprovagéo do
funcionamento das fungbes de seguranca.

E necessario efetuar e protocolar os testes de colocagéo em operacéo do dispositivo
de desligamento e da cablagem correta em aplicagées MOVITRAC® B com desliga-
mento seguro do acionamento conforme a categoria de parada 0 ou 1, de acordo
com EN 60204-1, e protegdo segura contra uma nova partida de acordo com a
EN 1037, bem como o cumprimento da categoria de seguranca 3 de acordo com
EN 954-1 ou desempenho "d" de acordo com EN ISO 13849-1.

Durante a colocagéo em operagao, a tensao de alimentagcédo de 24 V relacionada
com a segurancga deve ser integrada no teste de funcionamento.

3.6 Requisitos a operagao

A operagéao deve ser realizada somente dentro dos limites especificados na folha de
dados. Isso é valido tanto para o comutador de seguranga externo, quanto para o
MOVITRAC® B.

As fungbes de seguranca devem ser verificadas em intervalos regulares, para
garantir a operagao correta das fungdes. Os intervalos para os testes devem ser
definidos de acordo com a analise de risco.

Seguranga de funcionamento — MOVITRAC® B
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Desligamento de acionamentos individuais S=5E

4

4.1

411

Tipos de conexao

Exemplos de tipos de conexao aprovados para as unidades listadas no capitulo "Uni-
dades aprovadas" para desligamento seguro do acionamento da categoria 0 ou 1 de
acordo com a EN 60204-1 e protecédo segura contra uma nova partida de acordo com
a EN 1037 e cumprimento da categoria de seguranca de acordo com a EN 954-1 ou
nivel de desempenho "d" de acordo com a EN ISO 13849-1 encontram-se no docu-
mento "Desligamento seguro do MOVITRAC® B — Aplicacdes". Esse documento é con-
tinuamente atualizado e ampliado com novas possibilidades de aplicagao, incluindo
listas de controle que oferecem um auxilio adicional ao projeto e a instalagéo, assim
como a operacgdo dos conversores de frequéncia MOVITRAC® B em aplicagdes orien-
tadas para a seguranca. E fundamental observar os documentos mencionados no capi-
tulo "Indicacbes de seguranca e avisos" para todas as variantes de conexdo apresen-
tadas no documento "Desligamento seguro do MOVITRAC® B — Aplicacdes".

Desligamento de acionamentos individuais

Requisitos

E fundamental observar os requisitos do fabricante dos comutadores de seguranca (p.
ex., protecao dos contatos de saida contra derretimento) ou outros componentes de
seguranga. Todos os requisitos basicos contidos na documentagdo "Desligamento
seguro do MOVITRAC® B — Condicdes" também s&o validos para a instalagdo dos
cabos.

Devido a EMC, o comprimento dos cabos entre a conexdo X17 no MOVITRAC® B e
os componentes de seguranga (p. ex., comutador de seguranga) deve ser limitado a
no maximo 100 m. Observar as demais instrucdes do fabricante do comutador de
seguranga utilizado em cada aplicagédo especifica.

Seguranga de funcionamento — MOVITRA c®B
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===z Desligamento de acionamentos individuais

4.1.2 Tensao de alimentacao de 24 V interna, categoria de parada 0

+24V :
< 1
[®) 1
Z
€l = 3
—7 g PARADA}——?L }——\\ PARTIDA Conexdo a rede
4 ! de alimentagéo
PARADA DE aod ONONG®
EMERGENCIA 2 1
i | 000
FA Entrada digital
of i
5| ! CLP
o 1
1 . .
é ' Saida digital L1 2 I3
5] 1
Comutador g 3 ‘ 1 ‘ 9 ‘ 3 ‘
de seguranga gl 1 Q@
‘ gurang e X12 X1
1
T '0'=Regulador bl d i
GND i 1 | —Libaragao do controlador | de fatrica
: 2 '0'=Parada
' "1'=PARTIDA horaria
: 4 '0'=Pare
: '"1'=Liberagéo
! *pc 8 | 24vi0
: 24V X 9 | GND
i m
: ®
L I (8)
Circuito de seguranga é
X17 E
GND | GND >
0
J VO24 | Saida +24 V =
L SOV24 | Referéncia entrada +24 V parada segura
SVI24 | Entrada +24 V parada segura
X2
4|15]|6

‘v

* Tens&o de alimentacéo externa 24 V.. Necessaria para os tamanhos 0S e OL!
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4.1.3 Tensao de alimentagao de 24 V externa, categoria de parada 0

1
+24V i
<
@) 1
4 1
FoR Conexao a rede
- S 1 PARADA|--/ |--\ PaRTIDA one <
w de alimentagéo
PARADA DE o OO 0O
EMERGENCIA S
IR [l
| Entrada digital
of i
5| ! CLP
o 1
™ 1 B ..
z ' Saida digital L1 12 |3
1
Comutador - ]1\2\3\
de segurancga 5| 1 8
‘ guranea | 2] 1 X12 X1
—] / 1 . .
0'=Regulador bl d t
GND ] : 1 '1'=Li§%$aié%rdoog:rifolzdor} do fabrica.
: 2 '0'=Parada
1 '1'=PARTIDA horaria
: 4 '0'=Pare
: "1'=Liberagéo
: *pc ¥ 8 | 24avio
; 24V X 9 | oo
i m
: }7 (@)
e e mmmmmm————————— [ I %)
Circuito de seguranga X17 é
[
GND | GND S
(@)
V024 | Saida +24 V s
L—SOV24| Referéncia entrada +24 V parada segura
SVI24 | Entrada +24 V parada segura
X2
4|15|6

qv

* Tens&o de alimentacéo externa 24 V. Necessaria para os tamanhos 0S e OL!
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Desligamento de acionamentos individuais

1
+24V i
< i
(@] 1
P 1
4 H .
_7 & 1 PARADA ‘ -- 7L ‘ - —\ PARTIDA Conexéo a rede
< ! de alimentag&o
PARADA DE w H O OO
EMERGENCIA < i
o 00
o ! —
g Entrada digital
o
§ CLP
<
[0} . .« e
z Saida digital L1 12 L3
1 [0
i Comutador g ’ 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘
de seguranga | &
guranga | 2 X12 X1
/ﬁ '0'=Regulador bloqueado sem ajuste
GND t1 1 '"1'=Liberagédo do controlador} de fabrica
2 '0'=Parada
'1'=PARTIDA horéria
4 '0'=Pare
'1'=Liberagao
*pc ¥ 8 | 24vi0
24V - 9 GND
11]
®
................................... &)
Circuito de seguranga X17 é
|_
GND | GND S
o
J VO24 | Saida +24 V =
SOV24 | Referéncia entrada +24 V parada segura
SVI24 | Entrada +24 V parada segura
X2
415]|6

20

“W

* Tensé&o de alimentagéo externa 24 V. Necessaria para os tamanhos 0S e OL!
[1] Comutador de seguranga com tempo de atraso t1 ajustavel.
Na categoria de parada 1, € necessario observar o seguinte procedimento:

+ Desacelerar o acionamento com uma rampa de frenagem adequada especificada
para o valor nominal utilizado.

« Desligar a tensdo de alimentacdo de 24 V relacionada com a seguranca.
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-
4.1.5 Tensao de alimentagao de 24 V externa, categoria de parada 1
1
1
+24V H
<
O 1
P4 1
(g : -~ <
- g | PARADA\——?L }——\\ PARTIDA Conexgo a rede
g de alimentag&o
PARADA DE W ONON®
EMERGENCIA S
= I
s i Entrada digital
1 1
gl 1 CLP
Q 1
® 1 . ..
153 i Saida digital L1 2 L3
1 S 1
(1 Comutador IR ’1‘2‘3‘
de seguranga | &/ ! &
guranga | 2] @ X12 X1
% /ﬁ - : '0'=Regulador bloqueado sem ajuste
GND t1 1 1 '1'=Liberagdo do controlador} de fabrica
: 2 '‘0'=Parada
! *'=PARTIDA horaria
1 4 '0'=Pare
: '1'=Liberag&o
i +pc 8 | 2avio
1 24V > 9 | GND
1
i [11]
e eemmmmeemmmmnnnn . %
Circuito de seguranga X17 é
[
GND | GND S
(@]
VO24 | Saida +24 V =
L—1S0V24 | Referéncia entrada +24 V parada segura
SVI24 | Entrada +24 V parada segura
X2
415]|6

“v

* Tensé&o de alimentagéo externa 24 V. Necessaria para os tamanhos 0S e OL!

[1] Comutador de seguranga com tempo de atraso t1 ajustavel.

Na categoria de parada 1, € necessario observar o seguinte procedimento:

+ Desacelerar o acionamento com uma rampa de frenagem adequada especificada

para o valor nominal utilizado.

« Desligar a tensdo de alimentacdo de 24 V relacionada com a seguranca.

Seguranga de funcionamento — MOVITRA c®B

21



22

4.2
421

—J Tipos de conexao
5=55 Desligamento de acionamentos de grupo

Desligamento de acionamentos de grupo

Requisitos

Para acionamentos de grupo, a tensédo de alimentacédo de 24 V de diversos MOVI-
TRAC®B pode ser disponibilizada por um Unico comutador de seguranca. A quantidade
maxima possivel (n unidades) resulta da carga de contato maxima admissivel para o
comutador de seguranca e da queda de tensdo maxima admissivel do abastecimento
de CC para o MOVITRAC® B.

E fundamental observar os demais requisitos do fabricante do comutador de seguranga
(p. ex., protecdo dos contatos de saida contra derretimento). Todos os requisitos basi-
cos contidos na documentacao "Desligamento seguro do MOVITRAC® B - Condicoes"
também sao validos para a instalagéo dos cabos.

Devido a EMC, o comprimento dos cabos entre a conexado X17 (MOVITRAC® B) e os
componentes de seguranga (p. ex., comutador de seguranga) deve ser limitado a no
maximo 100 m.

Observar as demais instru¢des do fabricante do comutador de segurancga utilizado em
cada aplicacao especifica.

Determinagédo do numero max. de acionamentos MOVITRAC® B no desligamento em grupo

A quantidade (n unidades) de MOVITRAC® B comutaveis no desligamento em grupo é
limitada pelos seguintes itens:

1. Capacidade de comutacdo do comutador de seguranca.

E fundamental conectar um fusivel na frente dos contatos de seguranca, de acordo
com as instru¢des do fabricante do comutador de seguranga, para impedir o derre-
timento dos contatos.

E responsabilidade do projetista, garantir a observagéo estrita das especificagdes
da capacidade de comutacéao e da proteg¢ao dos contatos, de acordo com EN 60947-
4-1, 02/1 e EN 60947-5-1, 11/97 e segundo as instru¢des do fabricante do comu-
tador de seguranca.

2. Queda de tensdo maxima admissivel no cabo da tensdo de alimentagdo de 24 V.

Ao realizar o planejamento de projeto dos grupos de acionamento, observar os
valores referentes ao comprimento dos cabos e as quedas de tensdo admissiveis.

3. Sec3o transversal maxima do cabo de 1x1,5 mm? ou 2x0,75 mm?.

E necessario efetuar um calculo separado para cada caso de aplicagdo, baseado
nos dados técnicos do MOVITRAC® B para desligamentos em grupo.
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4.2.2 Tensao de alimentagao de 24 V externa, categoria de parada 0

+24V

PARADA DE
EMERGENCIA

1
T
1
1
1
! PARADA|-- |- -
i
1
1
1
1

Entrada digital

CLP

Saida digital

Comutador
de segurancga

—— —
GND

\ Mensagem de retorno PARADA DE EMERGENCIA

PARTIDA

Conexao a rede
de alimentacédo

L1 |L2 |L3
11213

X12 X1

Circuito de seguranga

'0'=Regulador bloqueado } sem ajuste
'1'=Liberagéo do controlador

'0'=Parada
'1'=PARTIDA horaria
'0'=Pare
'1'=Liberagao

de fabrica

24VIO
GND

MOVITRAC® B

GND

V024

Saida +24 V

SOV24 | Referéncia entrada +24 V parada segura

SVI24

Entrada +24 V parada segura

*DC
24V

©

Olo|d[IN|=

X17

X12 X1

'0'=Regulador bloqueado } sem ajuste
'1'=Liberagao do controlador

‘0'=Parada
'1'=PARTIDA horaria
'0'=Pare
'1'=Liberagao

de fabrica

24VI0
GND

MOVITRAC® B

GND

GND

VO24

Saida +24 V

SOV24 | Referéncia entrada +24 V parada segura

SVI24 | Entrada +24 V parada segura

X2

* Tensé&o de alimentagéo externa 24 V. Necessaria para os tamanhos 0S e OL!
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4.2.3 Tensao de alimentagao de 24 V externa, categoria de parada 1

+24V ‘ Conexao a rede

I de alimentacéo
< 1 |
&) 1
= 1
% | PARADA|-- |-- PARTIDA
&
5 |
PARADA DE w
EMERGENCIA 2l {
2 Entrada digital L1 |L2 |L3
o 1
<C
S CcLP 1123
=
sl Saida digital X12 X1
° : 1 '0'=Regulador bloqueado } sem ajuste
‘g : '1'=Liberag&o do controlador / de fabrica
[1] S| 2 '?'z;i:?laDAhoréria
Comutador g 1 2 |'o=Pare
de seguranga | g| "1'=Liberagao @
! *DC +:T 8 | 24vio %
— —_ 24V
GND t, ; - 9 Jene =
lecccmcm——————— I I =
P S
Circuito de seguranga
gtrany — | x17 2
GND GND

VO24 | Saida +24 V

¢+——| SOV24 | Referéncia entrada +24 V parada segura

SVI24 | Entrada +24 V parada segura

X12 X1

'0'=Regulador bloqueado } sem ajuste
'1'=Liberagéo do controlador J de fabrica
'0'=Parada
'1'=PARTIDA horaria
'0'=Pare
'1'=Liberagao

24VIO

O©|o|d|IN| -~

. +
24v @

GND

MOVITRAC® B

X17

GND GND

VO24 |Saida +24 V

s——| SOV24 | Referéncia entrada +24 V parada segura

SVI24 | Entrada +24 V parada segura

X2

* Tensao de alimentagéo externa 24 V. Necessaria para os tamanhos 0S e OL!
[1] Comutador de seguranga com tempo de atraso t1 ajustavel.
Na categoria de parada 1, é necessario observar o seguinte procedimento:

+ Desacelerar o acionamento com uma rampa de frenagem adequada especificada
para o valor nominal utilizado.

* Desligar a tensao de alimentagao de 24 V relacionada com a seguranca.
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5 Dados técnicos

Dados técnicos VA 7 =
2
P| Hz
Entrada de seguranga X17 borne 4
Tensao / secao transversal / intervalo de tempo Min. Tipo Max. @ Unidade
Tenséo de alimentagéo de 24 V relacionada com a seguranga 19.2 24 30 VvV CC
Consumo de poténcia (tamanho / Tamanho 0S / Tamanho 3
capacidade) OL /27 yF 5
Tamanho 1/270 puF 6
Tamanho 2/2S / 270 yF 7.5 w
Tamanho 3 /270 puF 8
Tamanho 4 / 270 pF 10
Tamanho 5/ 270 uF
Sega_o transversal do cabo da tens&o de alimentacédo de 24 V 0.75 15 mm2
relacionada com a seguranca
Intervalo de tempo do desligamento da
tensdo de alimentagao de 24 V relacio-
nada com a seguranga ao MOVI- Tamanho 0 20 ms
TRAC® B até o desligamento dos Tamanho 1...5 100
modelos de impulsos do estagio de
saida tdeslig-
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