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Software

Configuracao do Hardware

Antes de iniciarmos a programacéo, necessitamos informar a CPU quais os cartdes iremos utilizar
em nossa aplicacdo. Isto deve ser configurado no software e depois descarregado no PLC.
Necessitamos fazer isto para que o PLC reconheca corretamente o enderecamento que iremos
atribuir para as entradas e saidas.

€0

1. Escolher a lingua Inglés IwidoSuite

ou Francés;

I @
\ n ~ n
} Programming" Mode
‘ i/
" N =
P | "Monitoring” Mode
@ 7 2
|

R\ .
| PLC Firmware Update

2. Modo de Programacéo.

Project

Primeiro passo € criar ou abrir uma aplicacéo

3. Criar um novo programa;

4.  Abrir um programa

existente;
. Create a new project
5' Abrlr um programa 4 Open an existing project
Open a recent project
recente.

) @




Segundo passo, inserir informagdes sobre o projeto:

6. Informacdes sobre 0

P I‘OJ eto ; Project management Project information
| File i

7. Crlar (6] prOIetO. Create a new project Project | My project
Open an existing project Directory |C:\Program Files (x86)\Schneider E J
Open a recent project Project i

Author

Department

Index |
Create a new project Industrial Property |
In this screen, you can: 1
- selectthe project name and enter the
projectinformation using the form;
- attach a photo to the projectin the
"Image" tak.

C D

Click on "Create" to create the project

@ Create < »

Describe \_(

Segundo passo € configurar o Hardware:

. [ catal
8. Para configurar o Hardware : : |
clicar em describe; S | .
I - - Modular
9.  Adicionar Base, Modulo ) — ! Yo i
~ .. B o5 2 z i TWDLMDA20DRT
Expanséo, I/O digital e : e EEE

analdgico, 22 porta de ) . || woLmasonT
- ~ y s . 3 - 2 o Mod_ular base controller, 24 24V
comunicacao, Reldgio, Memaria A e

MIL connectors.

e Mdédulos de Comunicagao.

Para adicionar o médulo clicarem | \.
cima da referéncia e arrastar




Program

Dentro da pasta Program temos acesso a configuragdo dos médulos de expanséo, blocos de fungoes,
acesso a programacao, transferéncia do programa ao PLC.

Isto tudo esté dividido em subpastas, observar no canto superior direto da pagina e na lateral direita.

Configure

Na pasta Configure temos acesso a configuragéo de entradas digitais, analogicas, bits de
memoria, bloco de fungdes e Aplicacao.

Configure

Configure
the Hardware

Description of the module Reference number | TWDLMDA40DTK ‘ Address [0 |
Description Modular base controller. 24 24Y DC inputs, 16 outputs (0.3A source transistors). Removahble MIL
connectors.

Module configuration. Aeglx I Cancel I

Table of inputs.

|Used| Address | Symbol |  UsedBy | Fiteing | Latch? | Run/Stop? |  Deactivation High Priority | SR Numbe

[0 [ %I0.0 3ms (] (m}

0 %I0.1 3ms = (H]

0 %02 3ms = O Notused
‘ (] "/ﬁ.:‘l 3 ms (] [] MNot ﬁ

Configure the Hardware - Configurar o Hardware I/Os

Configure the Data - Configurar variaveis internas (bits, words, ponto flutuante), Bloco de
Funcdes, Blocos de I/Os(Contadores rapidos e geradores de pulsos) e Blocos de funcbes
avancadas (PID)

Configures Behavior- Configuracdo da Aplicacdo (Watchdog, Start in Run...)

Define the Protections - Colocar senha na aplicacédo ou programa

Configuracao das Entradas

Symbol - Dar um simbolo/nome para entrada




Used By- Se a entrada ja esta sendo utilizada no programa por uma instru¢do ou um bloco
de funcdes e indica estado ou valor da variavel;

Filtering - Filtro de entrada;

Deactivation - Habilita a entrada para chamar um evento.ou sub-rotina.

Escolha: (falling edge (borda de descida), rising edge (borda de subida) ou both edge (ambos
borda de subida e descida)

High Priority- Prioridade da entrada em relacéo a outro evento ou sub-rotina

SR Number - O numero da sub-rotina que devera ser acionada pela entrada

Run/Stop - O PLC entra em RUN somente com a entrada no estado 1 (ligado)

1. Configuracdo das Saidas

Controller Status - indica o estado do controlador. Se esta em RUN saida estado 1, se esta
STOP ou ERRO saida estado 0

2. Configuragao de Entradas e Saidas Analdgicas

Type - Tipo de entrada analdgica depende o cartdo pode ser configurada em tensao,
corrente ou temperatura.
Scope - Configurar a resolucdo da entrada analogia
Normal - 0 a 4095
Customizado - alterar o valor da resolucéo que pode ser -32768 a 32767 ou 0
valor desejado exemplo: 0 a 100
Celsius -1000 a 5000 x 0,1 °C
Fahrenheit -1480 a 9320x0,1 °F

Observacdo: ndo esquecer de configurar as entradas/saidas analdgicas, pois as mesmas
estdo desabilitadas.
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Programacao

Dentro da pasta Programa vamos ter acesso a programacgao com opcdes de inserir seges,
rungs e sub-rotinas onde teremos possibilidade de importar e exportar as mesmas.

Na subpasta (Define Symbols) canto direito, temos acesso a definir simbolos as variaveis

Segue abaixo passo a passo para programacgao

Acesso ao Programa
Adicionar uma sec¢éo
Definir a linguagem de
programacéao (Ladder)

far Ewenow  F[ [

| Used | Address | Symbol Comment

S M) [B) [radder Vzﬂ’s:-smg%,n%z‘%mﬁr Yyex 3 25
ree i (B Br [4E4/E A (L8| B LT 50 > | > AN

Top [0]

Bottom [0]

A |

| Used | Address

Informacgdes do Programa

Editar o programa

Listas de erros

Informacdes das variaveis contadoras, temporizador...

Barra de funcdes: importar e exportar programa, aparecer/desaparecer,
informacgdes sobre programa e variaveis.

Comment

o N O



Construindo uma linha do programa

Ao inserir uma se¢ao automaticamente aparece uma rung. Para editar clicar na linha (1) da rung onde
sera inserido o contato ou bloco de funcdo e fica disponivel os botées na barra de instrucées
Ladder(2),

@

% @@@@W_ Betm %[ B ¥[NMHF ¥y =B RE
?"'””"'Ladde, ERHH/HH/)}ut,a;@{;}m i ->>\ € > A EA/ERE AN

- Top [0]
- Bottom [0]

5..»Subroutmes ‘Rungﬂ | l i

Clicar no bot&o da instrugcdo desejada, automaticamente aparece a instru¢éo na linha, para atribuir o
endereco ao contato duplo click no campo acima do contato e para configurar um bloco de fungéo
duplo click no bloco de funcéo.

SR LN-TANGS ST

iede 0 B Be b4 O A0 (L | BB 50D | > Lk A/E 4PN -

: ;----Top[O] 1 LD :

Bf)ttom [0] [ A

“.. Subroutines Rung 0 Ism’ngA'l ;Ls'A'Ib'A""I
pi0g | | %0

IAII EI%C E - E I Find |

| Used | Address | Symbal | Comment |~
T (%o | | 3
0 |%ci ‘ N _

There is no output st line 0 @ \_) w @ S E > '.5

The instruction of column 10, row 0 must include Jad 2 Analyze program |-
K. widoSuite 2.2



Barra do Programa

ETE BB tm % [ E MM ¥y=xB B HK

T 0006 6 bo0es0s0s

1- Escolha Ladder ou Lista

2- Adicionar uma sec¢éo

3- Inserir uma sec¢éo entre se¢bes

4- Adicionar uma sub-rotina

5- Recorta uma secéo possibilidade de inserir em outra se¢éo
6- Zoom

7- Recorta

8- Copiar

9- Colar

10- Retorno

11- Avanco

12- Display em hexadecimal ou decimal

13- Habilita/desabilita comentéario nas rungs

14- Habilita/desabilita comentarios instrugdo ladder

15- Habilita/desabilita simbolos



Barra de Instrucdes Ladder

H.Br (1O | LI td | B e S |

55 0006 06 08660

© ® N o g b~ wDdhPRE

N T
A wdp O

Adicionar uma rung
Inserir uma rung

Contato normalmente aberto
Contato normalmente fechado
Bobina

Bobina inversa

Link

Remover link

Bloco de Comparagéo

Bloco Operate

Bloco Temporizador

Bloco Contador

Adicionar um salto ou chamar uma sub rotina

Extenséo de instru¢bes Ladder

4

> 4 FA/ Pk AN




Extensdo de instrucbes Ladder

. Br (AHHO ) (UG BEEINM K > |« > A RA/EPEN

5

Alternador da extenséo de instrucdes Ladder ‘

LU

O ) ®)
DL e

% g I JLL

© © 0 6 O

MR D

Contatos: normal aberto, normal fechado, transig&o positivo, transicdo negativo.
Contatos especiais: XOR, XORN, XORR, XORF, OPN e SHORT.

Bobinas: normal, inversa, set e reset

Bobinas especiais: IMP/SR, RET, END, Grafset

Blocos de fungdes basicos; %FC, %VFC, %PLS, %PWM

Blocos de func¢des avancados: %MSG, %R, %SBR, %DR, %SC

© o >~ w N B



Descricdo das Funcdes das Instrucbes Basicas

1F Contato Normal Aberto: Quando o Bit associado (enderecado) a instrucéo € acionado, a
instrugéo passa de nivel l6gico = 0 para, nivel lI6gico = 1, habilitando a linha de programacéo, ou
linha loégica. Exemplo:

Quando o dispositivo de entrada enviar um sinal para o
____________ PLC, a instru¢&o assume nivel l6gico = 1.

I
T T —— : Endereco
iLia ! /
%10.0 |

'V" Contato Normal Fechado: Quando o Bit associado (enderecado) a instrugéo é
acionado, a instrugao passa de nivel l6gico = 1, para nivel l6gico = 0, desabilitando a linha de
programacéo, ou linha légica. Exemplo:

Quando o dispositivo de entrada enviar um sinal para o
PLC, a instrugcao assume nivel légico = 0.

1

|
\DESLIGA | : / Endereco
1%l0.1 !

1Pk Contato Transiclonal Tipo P : Esta instrugdo gera um pulso de 1 scan, quando o seu bit
associado passa de nivel I6gico = 0 para nivel I6gico=1 (borda de subida). Exemplo:

Sinal enviado pelo dispositivo
T conetado na Entrada %l 1.5 | Pulso de 1 Scanl

S N %l1.5

— P %15 | 4>|P|_>J—|_

ENTRADA milE
SAIDA [ 1

1SCAN 1 SCAN




N Contato Transicional Tipo N : Esta instrugédo gera um pulso de 1 scan, quando o seu bit
associado passa de nivel l6gico=1 para nivel lIogico = 0 (borda de descida) Exemplo:

Sinal enviado pelo dispositivo

conectado na Entrada %! 1.2 | Pulso de 1 Scan I
""""" 1 \ y, \

%l 2
11{2N I-— %1 1.2 |0 .{H} p_"—l_

{) Bobina: Quando todas as condicdes (instrucdes) da linha légica onde esté ligada a Bobina
estiverem acionadas, o bit relacionado a mesma assume nivel l6gico=1. E todas as instrucfes de
contato aberto, fechado ou transitérios relacionados a este Bit (com 0 mesmo endereco) serdo
habilitados. Exemplo:

__________ Enderego Quando a bobina passar para nivel légico = 1, o
SAIDA dispositivo da saida %Q2.0 sera acionado.
%000

(/) Bobina Inversa: Quando todas as condicdes (instru¢es) da linha légica onde esta ligada
a bobina estiverem acionadas, o bit relacionado a mesma assume nivel I6gico = 0. E todas as
instrugbes de contato aberto, fechado ou transitorios relacionados a este Bit (com 0 mesmo
endereco) serdo desabilitados. Exemplo:

Enderego
Quando a bobina passar para nivel loégico = 0, o
%023 dispositivo da saida %Q2.3 sera acionado.




(S)' (R) Bobina SET/RESET: Estas bobinas sdo utilizadas em conjunto, ambas
relacionadas a um mesmo Bit (endereco). Quando a linha l6gica habilita uma instrucéo de Bobina Set
seu bit associado assume nivel légico = 1, e todas as instrucdes de contato aberto, fechados ou
transitérios relacionados a este Bit (com 0 mesmo endereco) seréo habilitados. Este s6 passara para
nivel l6gico = 0 quando a linha légica da Bobina Reset for habilitada, sendo que neste instante a
bobina set deve estar desabilitada. Exemplo:

Quando a instrugdo de Bobina Set é habliitada o Bit
%Q2.3 assume nivel 16gico = 1

mesmo Enderego

Quando a instrug@o de Bobina Reset é habilitada o Bit
%02.3 assume nivel I6gico = 0

-El- Bloco Comparador

Esta instrucao é programada em forma de uma expresséao, onde digitamos os valores a serem
comparados, e a comparagao desejada < (1 menor que 2), > (1 maior que 2), =(1ligual 2), ou <>
(1 diferente de 2). Exemplo:

WW0.000 = %W00.1

Entrada da Instrugdo _l < }'— Salda da Instrugio




D Instrucdo Operate

A instrucéo Operate permite ao programador realizar as mais complexas fun¢des em sua logica
de programacao, com ele podemos programar desde uma simples operacdo matemética até

uma transferéncia de dados. Exemplos:

Podemos usar o Operate para alterarmos o valor de contagem do temporizador, este fica

armazenado na palavra % TMi.P (i = nome do temporizador).

%TMi.P:=100

Podemos usar o Operate para alterarmos o valor de contagem do contador, este fica

armazenado na palavra %Ci.P (i = nome do contador).

%Ci.P:=100

Podemos usar o Operate para realizarmos operacfes matematicas.

Adicao

%MWO0:=%IWO.2+1

Subtragao

%MW1:=%IW0.2-1

Multiplicagao

%MW2:=%IW0.2*5

Divisao

%MW3:=%IW0.2/5

Raiz Quadrada

%MW4:=SQRT(%IWO.2)

Podemos usar o Operate para efetuar incrementos e decrementos.

INC %MW100

DEC %MW100

As instrucdes INC (incremento) e DEC (Decremento), executam suas func¢des de acordo com o
tempo de Scan, por tanto se utilizarmos a fungédo INC em nosso programa como esta no exemplo
acima, o incremento ocorrera muito rapido, isto devido a funcéo INC realizar um incremento a

cada ciclo de Scan, ou seja, de poucos ms em poucos ms (tempo de duracéo do Scan).




Podemos usar o Operate para efetuar conversdes de valores. (Ex. Inteiro para Real, etc.)

%MF100:=INT_TO_REAL (%MWO0)

%MW100:=REAL_TO_INT (%MFO)

Para realizarmos as conversfes, devemos nos atentar quanto aos tipos de variaveis que estamos
convertendo e 0s tipos de variaveis onde iremos salvar a conversao.

Podemos utilizar o Bloco Operate para Indexar um endereco. (Ex. os valores das entradas 10 a 116
serdo armazenadas em cada bit da MW100, exemplo o BitO da MW100 é igual a entrada 10
(MW100:X0=I0)

%MW100:=%10:16

%Q0.8:=%
MO0:8

%Q0.8:=%MO0:8:

%MW100:=%10:16

%Q0:8:=%M
0:8:




Blocos de Funcgoes

Timers (Temporizadores) ‘M

O Bloco temporizador € composto pelas seguintes entradas, saidas e variaveis:

[ IN - Habilitac&o do bloco;

[ Q - Saida que ¢é acionada quando o bloco estiver no valor de preset;

[ %TMi*.V - Variavel onde fica armazenado o valor em processo de temporizagéo
(Acumulado);

[ %TMIi\P - Variavel onde fica armazenado o valor de preset (Tempo de duracao da
temporizacéo);

[ %TMi*.Q - Endereco para deslocamento da saida Q do bloco.

* Substituir o i pelo nimero do Bloco Temporizador utilizado.

Podemos configurar o Bloco Temporizador para trabalhar em 3 Modos:

%TMi.P = 5s
TON
Quando a entrada IN € habilitada o TON conta um tempo, IN | ] 5s | | |
definido pelo programador na configuragdo do bloco. Apds este Q I_l

tempo a saida Q é habilitada e permanece enquanto IN estiver
habilitada. Quando desabilitamos a entrada IN o temporizador € - b |

. ®TMiV |~ |
ressetado independente do valor de contagem.

%TMi.P =5s
TOF
Quando a entrada IN é habilitada, automaticamente a saida Q
também é. Quando IN for desabilitada o TOF conta um tempo IN I—l

definido pelo programador na configuragédo do bloco e, apds este Q _I_TTl_

tempo, a saida Q é desabilitada. ,
wimiv |

P %TMI.P = 5s

Quando a entrada IN é habilitada, a saida Q gera um pulso de

duracéo configurada pelo programador. IN I_L |
0 [5s || 5s |

stmiv | -1 -1

Parametrizacdo do Timer

Para parametrizar o bloco temporizador dar duplo click no bloco, visualiza a janela de
configuracao onde é possivel parametrizar qualquer bloco de fungao.



1. Type: selecionar o
modo de operagao

2. Base: selecionar a
base de tempo

3. Preset: definir o
valor do tempo, este valor
sera multiplicado pela base
de tempo,

Ex: 1min (base) x 5 (preset) =

5 minutos

4, Adjustable: habilita

a alterar o valor do preset.

Veja abaixo o Timer (Temporizador):

Hahilitacan dn temneviz acor

Object categories

Simple objects
Function blocks
170 objects
Advanced object

Function blocks

Define objects

Allocation | Automatic E Number of objects |0

Affected: 0 Maxi: 128 Configure

the data

Table.
All =
| Used | %TM | Symbol | Twpe |  Base | Preset | Adjustable =
[0 %TM0 | TEMPORIZADOR TON [T min 9999 ~ L
O %M | ~|ToN [1 min 9999 [
0 | %TM2 TON |1 min 9399 ~
O |[%T™3 | TON |1 min 9999 [
0| %TM4 | TON [ 1 min 9999 ™
[ | %TMs5 TON [T min 9999 v
O | %TM6 | TON [ min | 9939 [
O | %TM7 TON |1 min 9999 ™
[ |[%TMs TON [1 min | 9999 ™
O |%T™e | TON [1 min 19999 2
O |%TM™I0 TON [1min JEEEE] ~
O % ™I | TON |1 min 19999 ™
0 | %TMI2 | TON [1 min 19999 ~
| %TMI13 | TON |1 min 19999 2
O |%TM14 |TON 1 min 9999 ~
O | %TMI5 TON [ 1 min 9999 ™
| [0 [ %TMIE TON 1 min 9999 [
0 | %TMI7 TON. [1 min 9999 ™
O | %TMi8 TON (1 min 9999 ~
00 | %TM19 [ TON [T min | 9999 ~
I |%T™Me0 | TON [1 min 9999 ™ -

A palara %TMx.P guarda o valor
Presetado, Podemos alravés de
programacdo alterar o valor desta palawra,
por exemplo, usando uma insirug@o que
move dados (Operate).

/

L™V Bit de saida do Temporizador
D G
TYPFE TON ‘_> R
z‘, ’ m: \* Tempo de Base
T

A palavra %TMx.V mostra valor da
contagem do Temporizador.




Counters (Contadores)

O Bloco Contador é composto pelas seguintes entradas, saidas e variaveis:

R - Entrada Reset, para zerar o bloco;

S - Entrada Set, para setar o valor do preset, ou seja, saltar de onde ele estiver para o valor
de preset;

CU - Entrada Counter up, € a entrada que faz a contagem crescente;

CD - Entrada Counter Down, é a entrada que faz a contagem decrescente;

F - Saida Full, é a saida que sera acionada quando o bloco estiver estourado, passado de

9999 para 0O;

D - Saida Done, é a saida que seré acionada quando o bloco tiver chegado no valor
presetado;

E - Saida Empty, é a saida que ser& acionada quando o bloco estiver estourado, passado de
0 para 9999;

%Ci.V - Variavel onde fica armazenado o valor acumulado do bloco;

%Ci.P - Variavel onde fica armazenado o valor de preset (Valor a ser contado);
%CLF - Endereco para deslocamento da saida F do bloco;

%Ci.D - Endereco para deslocamento da saida D do bloco;

%Ci.E - Endereco para deslocamento da saida E do bloco.

Este bloco € usado para realizar contagens crescentes e decrescentes.

Temos 2 entradas de contagem, uma que executa contagem crescente (CU) e outra
decrescente (CD). Ao habilitarmos tais entradas estas vao incrementar ou decrementar o
Valor de Contagem, e quando este for exatamente igual ao valor Presetado na configuragéo
do bloco que atua a saida D (Done).

Quando o valor de contagem ultrapassar 9999, este volta a 0 e aciona a saida F (Full),
guando o valor de contagem estiver em 0 e sofrer um decremento, este passa para 9999
acionando a saida E (Empty).

Para ressetar o valor de Contagem do contador temos de habilitar a entrada R (Reset), por
outro lado se quisermos que o valor de contagem seja igual ao valor Presetado, habilitamos a
entrada P (Preset).

Bits de saida para indicar que o Contador
Entradas para Selar (S) e Reselar aungiu o vaor prSE’mO (D} ou que

sofreu uma siluagdo de “estourc”, positivo

’l (F) ou negativo (E).

A palavra %Cx.V mostra o valor
- P de contagem do Contador.

- A palara %Cx.P guarda o valor presetado
do Contador.

Podemos alravés de programacdo alterar o
valor desla palawa, por exemplo, usando

B L T T T R T N o W N

Entradas de contagem Crescente
(CU) e Decrescentes (CD)




Parametrizagéo do Contador

Configure

Object categories Define objects
Simple objects Allocation | Automatic m Number of objects 707\ Affected: 0 Maxi: 128 Oz‘r:-g:r;
Function blocks Lok
1. Preset: inserir o valor a ol R
. . Advanced object o
tar Used | %C |  Symbol | Preset | Adjustable |‘A
0| %C0 | 9999 ~ K|
Con . B |%Cl 19999 ~
2. Adjustable: habilita a eI |28 -
e ]
alterar o valor do preset o %o =
& O %C6 9999 ~
%C O |%C7 [ | 9999 ~
0| %C8 | 9999 ~
&R B |%C9 | 9999 ~
%DR 0 | %Cl0 | 9999 ~
%SBR B |%C11__ | | 9999 ~
O |%C12 | 9999 ~
il @_|%C13 | 9999 ~
O [%Ci4 9999 ~
O |%Cl5 | 19999 ~
o |%Ci6 9599 ~
@ |%Ci7 | 9999 ~
O | %Ci8 JEEE] ~ i
2 E

(e
Hl &
C



Fast Counter ’m

Este bloco é utilizado para realizar contagens rapidas (5 kHz) crescentes ou decrescentes. Para
cada Bloco Fast Counter temos uma entrada dedicada onde, ao habilitarmos o mesmo, este é
que fard a contagem. Esta entrada dedicada ja vem declarada ao inserirmos o contador rapido,
portanto ndo necessitamos enderegcar a mesma, mas necessitaremos verificar a entrada
declarada para o bloco que irei utilizar, para que possamos fazer a conexao fisica do dispositivo
de campo. Para que o contador inicie a contagem, necessitamos habilita-lo através da entrada
IN, e para resetar temos que habilitar a entrada R (Reset).

Este contador rdpido possui apenas a saida D (Done), que €é habilitada sempre que contador
chegar ao valor presetado.

YFCo

IN D Bits de saida para indicar que o
Contador atingiu o valor presetado.

TYPE UP

Y
Entrada para resetar o contador. ‘ ‘3‘&0.\/ 0
FCO.

Habilitag@o do contador

A palawva %FCx.V, mostra o
valor do contagem do contador.

A palawa %FCx.P guarda o valor presetado do
Contador.

Podemos através de programagdo aiterar o
valor desta palawa, por exemplo usandc uma
instrugéo que move dados ( Operate).

¥ v

Parametrizacdo do Fast Counter

Object categories Define objects

:L FaSt Cou nter Type: :::;::Z::S /:”:ncaw [Automatic ] Numberofobjects [0 | Aflectedt: 0 Mexi:2
selecionar o tipo de O objects .
contador rapido, e E :
crescente ou decrescente emnioniins

2. Dedicated Input: B —
endereco da entrada ' SR

Dedicated Input

dedicada para este bloco N a2 Nomalions
3. Preset: inserir o valor de
contagem

There is no output at line 0



Very Fast Counter i

Este bloco é utilizado para realizar contagens muito rapidas (até 20 kHz) nos modos crescente
e decrescente, crescente, decrescente e também como medidor de freqUéncia.

Para cada Bloco Very Fast Counter configurado como contador, temos entradas dedicadas, onde ao
selecionarmos o tipo de contagem que o mesmo ira realizar, ele automaticamente nos informara
guais entradas ele utilizara e para que servira estas entradas. Os Blocos Very Fast Counter
disponibilizam alguns recursos mais além dos tradicionais:

] Threshold SO e Threshold S1, estes dois itens funcionam como preset auxiliares, pois no
Very Fast Counter vocé possui duas saidas (THO e TH1) que sdo acionadas de acordo com o
valor estipulado para cada Threshold pelo programador na hora da parametrizacdo do bloco.

[ Reflex Outputs, este item funciona da seguinte forma, na hora da parametrizacdo no item
Reflex Outputs, podemos programar duas saidas para que elas sejam acionadas de acordo com o
valor dos Thresholds.

Importante: para que as saidas reflex sejam acionadas € preciso habilita-las:

- 9%0Q0.2 - %VFCO.R tem que estar nem nivel l6gico 1 para que essa saida seja acionada
conforme configuracao.

- 9%0Q0.3 - %VFCO0.S tem que estar nem nivel l6gico 1 para que essa saida seja acionada
conforme configuracao.

A saida F indica que o

contador estourou.
1VFCD
A saida U indica se a contador estd em

Habiitagao do contador  feg——1 m} ‘ F ’/ processo ' de contagem crescente ou
arrecranta

TYPE UR/ON

ouT Y A palawra %VFCLV, moestra ¢ valor atual
Setar o valor desejado, ou § Joum Y U Vv de conlagem do conlador,

seja, ao acionar S, o valor da Y

" *WFCOY 0
z;"‘:’;a vd";‘r";g'i;‘r’;;'a' 4 dirslo sweoP 2 A palava %VFCI.P guarda o valor presetado
‘ TWFCO.C Dﬁ do Contador. Podemos alravés de
Iwwcaso 1w programacio alterar o valor desta palawa,
IWCoST 20 por exemplo, usando uma insitrugdo cue
move dados (Operale).
€

da

As saidas THO e TH1, sdo acionadas quando o valor

contagem for igual ou malor que o valor do

Threshold S (THO) e Threshold S1 (TH1) definido
pelo programador na hora da parametrizac@o.




1. Parametrizacao do Very Fast Counter (%0VFCO) como contador
crescente e decrescente (Counter/Down Counter)

1 Very fast counter type (VFC):
selecionar o tipo de contagem

2. Threshold: adicionar o valor
desejado para os Thresold SO e S1

3. Dedicated Inputs: entradas
dedicadas e suas fungbes

4. Reflex Outputs: habilita as
saidas reflex de acordo com os

thresholds
5. Trigger event: habilta as
interrupcgdes a serem

executadas caso o valor dos
thresholds sejam alcancados

Entradas Dedicadas (Dedicated Inputs):

%I0.0 - Up/Down Input = Entrada que indica a direcao da contagem. Em 1 temos contagem
crescente e em 0 contagem decrescente.

%I0.1 - Pulse Input = Entrada de contagem dos pulsos.

%I0.2 - Preset Input m Entrada opcional. Para contagem crescente, quando ativada,
carrega 0 no valor atual de contagem %VFCO0.V. Para contagem decrescente, carrega
o valor do preset %VFCO.P no valor atual de contagem %VFCO.V.

%I0.3 - Catch Input = Entrada opcional que quando ativada carrega o valor atual de contagem
contido em %VFCO0.V na palavra %VFCO.C.

Saidas Reflexas

%Q0.2 - Reflex Output 0 = Saida opcional que pode ser configurada conforme o valor dos
Thresholds SO e S1. Além da configuragdo no bloco, o bit %VFCO.R tem que estar nem nivel
l6gico 1 para que essa saida seja acionada conforme configuracéo.

%Q0.3 - Reflex Output 1 m Saida opcional que pode ser configurada conforme o valor dos
Thresholds SO e SI. Além da configuragdo no bloco, o bit %VFCO0.S tem que estar nem nivel
l6gico 1 para que essa saida seja acionada conforme configuracéo.

Essas saidas podem ser configuradas para as seguintes condi¢cfes:

<S0 = Aciona se o valor atual da contagem %VFCO.V for menor que o valor do Threshold SO. >S0 =
Aciona se o valor atual da contagem %VFCO.V for maior que o valor do Threshold SO. >S1 = Aciona
se o valor atual da contagem %VFCO.V for maior que o valor do Threshold SI.

Obs: as trés condicbes podem ser selecionadas e as saidas s6 serdo acionadas se os bits %VFCO0.R
e %VFCO0.S estiverem setados (nivel l6gico 1)




Trigger Event

Essa funcdo habilita eventos que sdo iniciados quando os valores dos Threshold SO (THO) e
Threshold SI (TH1) s&o alcancados. Ao alcancar esses valores, uma chamada de subrotina é
habilitada.

Configuracéo do Evento:
E possivel selecionar como o evento vai ser acionado dependendo da troca de estado das
saidas THO e THL1 do bloco.

Falling edge = Borda de descida
Rising edge = Borda de subida
Both edges = Ambas as condi¢des

Apébs configurar como 0 evento serd acionado, configuramos o himero da subrotina a ser iniciada
e se ela serd prioritéaria.

2. Parametrizacdo do Very Fast Counter (%VFCO0) como contador
crescente e decrescente utilizando as vias A e B do Encoder
(Counter/Down Counter bi-phase)

Entradas Dedicadas (Dedicated Inputs):

%I0.0 - Pulse Phase B = Entrada de contagem da Via B do Encoder.

%I0.1 - Pulse Phase A = Entrada de contagem da Via A do Encoder.

%I0.2 - Preset Input = Entrada opcional. Para contagem crescente, quando ativada, carrega O

no valor atual de contagem %VFCO.V. Para contagem decrescente, carrega o valor do preset
%VFCO.P no valor atual de contagem %VFCO.V.

%I0.3 - Catch Input = Entrada opcional que quando ativada carrega o valor atual de contagem

contido em %VFCO.V na palavra %VFCO.C.

Obs: As configuracdes de Saidas Reflexas e Trigger Event sdo iguais as apresentadas Up/Down
Counter.

Parametrizacdo do Very Fast Counter (%VFCO0) como contador crescente (Single Up
Counter)

Entradas Dedicadas (Dedicated Inputs):

%I10.0 - Normal Input = Entrada nao utilizada

%I0.1 - Pulse Input = Entrada de contagem.

%I10.2 - Preset Input = Entrada opcional. Quando ativada, carrega 0 no valor atual de
contagem %VFCO.V.

%I0.3 - Catch Input = Entrada opcional que quando ativada carrega o valor atual de contagem
contido em %VFCO.V na palavra %VFCO.C.

Obs: As configuracfes de Saidas Reflexas e Trigger Event sdo iguais as apresentadas Up/Down
Counter.



3. Parametrizacao do Very Fast Counter (%VFC0) como contador
decrescente (Single Down Counter)

Entradas Dedicadas (Dedicated Inputs):

%10.0 - Normal Input = Entrada néo utilizada

%I0.1 - Pulse Input = Entrada de contagem.

%10.2 - Preset Input = Entrada opcional. Quando ativada, carrega o valor do preset %VFCO.P
no valor atual de contagem %VFCO.V.

%10.3 - Catch Input = Entrada opcional que quando ativada carrega o valor atual de contagem
contido em %VFCO0.V na palavra %VFCO.C.

Obs: As configuracfes de Saidas Reflexas e Trigger Event séo iguais as apresentadas
Up/Down Counter.

4. Very Fast Counter como Medidor de Frequéncia (Frequency
Meter)

Utilizado para medi¢cGes de frequéncias de 10Hz a 20KHz. Duas bases de tempo podem ser
selecionadas na parametrizacdo ou alteradas durante o programa (via Bloco Operate)
modificando a palavra %VFCi.T. As bases de tempo sdo 100ms para medidas de 100Hz a
20kHz ou 1s para medidas de 10Hz a 20kHz.

XWFCO
4—@ G'—’ A saida F indica que ©
centadior estourou

YPE FRE

' ;l SAVFCOST 1244 U
0

FORCA o x\?:co.p

Habilitagdo do contador

HO\L
Saidas ndo ulilizadas

TH1 L




Parametrizac&do do Very Fast Counter (%VFCO0) como Medidor de Frequéncia

(Frequency Meter)

1. Time Window: configurar a \
base de tempo

2. Dedicated Inputs: entradas
dedicadas e suas funcbes |

Entradas Dedicadas (Dedicated Inputs):
%I0.0 - Normal Input = Entrada n&o utilizada.
%I0.1 - Pulse Input = Entrada de contagem.
%10.2 - Normal Input = Entrada néo utilizada.
%10.3 - Normal Input = Entrada néo utilizada.

PLS (Gerador de Pulso) 1

Function blocks
1/0 objects
Advanced object

Time Window

%FC
%PLS/%PWM
%VFC

wAdustable

1
e — AR AUAC) L)

Este bloco é utilizado para gerar pulsos nas saidas dedicadas de acordo com a parametrizagao

realizada.

Ao alimentar a entrada IN, automaticamente a saida dedicada é acionada durante 50% do tempo
parametrizado do pulso (Preset x Base de tempo), e apés ter passado os 50% do tempo, a saida é
desabilitada e permanece assim durante os outros 50% do tempo parametrizado. O quantidade de
pulsos é parametrizado através da variavel %PLSi.N

Ex. Se parametrizarmos o bloco para gerar 4 pulsos, tempo do pulso de 2 seg. o bloco ira gerar os
pulsos 1s ligado e 1s desligado, da seguinte forma.

Entrada IN _

Saida dedicads — ML R s Bl L B
I

%PLSILA ol
%PLSI.D

-
[ B

PLSI.Q - Variavel que informa o estado do gerador, %PLSi.Q=1 est& gerando pulsos
PLSI.D - Variavel que indica fim do ciclo, %PLSi.D = 1 atingiu o numero de pulsos conforme a

variavel %PLSi.N



Entrada de habilitacao do bloco. A Salda para sinalizar quando
mesma deve permanecer ligada 0 bloco estiver gerando ¢s
durante todo o ciclo de geracdo de pulsos, pois a mesma

pulsos, se mesma for desabilitada %PLS0 permanece ligada durante
todo o ciclo.
IN Q y

no meio do ciclo. a aeracao para.
Entrada Reset, para resetar (zerar) } 1 sec C )_" Saida para sinalizar quando
o bloco em qualquer parte do ciclo DA 0 bloco finalizar o ciclo de
de geragao de pulsos. %PLSOPO geragéo de pulsos.

A

Parametrizagcédo do bloco PLS

1. Type PLS/PWM: selecdo do
bloco que vocé ira utilizar

Time base: base de tempo ‘ :
Preset: inserir o tempo de o il

w N

duracéo de cada pulso (r— S - i
Ex: 10 (preset) x 1s (time base) = g 2
10 segundos — s ool

4. Dedicated Output: saida
dedicada que serdo gerados os
pulsos

o ' B!

T — . ASA_ACAS) © @

Obs.: Para parametrizar a quantidade de pulsos, deve-se inserir a quantidade de pulsos
desejavel na variavel %PLSi.N

PWM (Gerador de Pulso)

Este bloco € utilizado para gerar um pulso na saida dedicada de acordo com a parametrizacao
realizada.

Ao alimentar a entrada IN, automaticamente a saida dedicada é acionada durante a
porcentagem do tempo parametrizado (Preset) que deve ser definida na variavel %PWMi.R, e
apos ter passado a porcentagem do tempo, a saida é desabilitada e permanece assim durante o
restante do tempo parametrizado (Preset). Ex. Se parametrizarmos o bloco para gerar o pulso
com o tempo de 10 seg., porém a porcentagem do tempo definido é de 20% o bloco ird gerar o
pulso da seguinte forma.



Entrada IN

Saida dedicada |

Entrada de habilitacdo do bloco. A PWMO
mesma deve permanecer ligada ‘__‘CE
durante todo o ciclo de geragio do

pulso, se a mesma for desabilitada

5 % = TB 1 2e¢
no meio do ciclo, a geragéo para. SPAMO P O

Parametrizacdo do PWM

Type PLS/PWM: selecdo do
bloco que vocé ira utilizar

2 Time base: base de tempo
Preset: inserir o tempo de
duracdo de cada pulso
Ex: 10 (preset) x 1s (time base) =

4 10 segundos

Dedicated Output: saida
dedicada que serdo gerados os
pulsos

Bloco Drum @

Este bloco executa acdes passo-a-passo (Sequencial), pode trabalhar com 08 passos de
operagdo controlando até 16 dispositivos de saida. Este bloco €, na verdade, o equivalente em
programacéo de um carne mecanico. O Bloco Drum possui as seguintes entradas e saidas:

R - Entrada Reset, para zerar o bloco;
U - Entrada Up, para passar de um passo para o outro;
F - Saida Full, é acionada quando o bloco chega no ultimo passo;

%DRi.P - Variavel onde fica armazenado o valor de preset;
%DRi.S - Variavel onde fica armazenado o passo em que o bloco se encontra;
%DRi.F - Endereco para deslocamento da saida F do bloco.

A cada vez que a entrada U (Up) é habilitada, o bloco executa um passo de operacdao (maximo
08 passos), dentro deste passo os bits de saidas configurados serdo habilitados (maximo 16).



A palavra % DRX.S exibe o numero do passo que esta sendo executado. Quando todos os
passos configurados forem executados, a saida F (Full) sera habilitada.

O Bil de saida para indicar que o Bloco
Drum executou o uitimo passo.

Bits de enlrada para avancar um "—
passo de operagdo (U) e para

SRR TEETEEEEE

reselar o Bloco (B).

s 8 A palawa %DRx.S mostra o ndmero do
DROST o —t— . passo que estd sendo executado,

Parametrizacdo do Bloco Drum:

Object categories Define objects
Simple objects Allocafion  [Automatic [ Numberofabjects [0 | Affected:0 Maxi.8
Function blocks Tablo-
1/0 objects
rancod Gl Al > Apply Cancel
1. Number of steps: numero de fcedoned bl som | smea |
passos que sera realizado S seet COBOOEOOOOBROEDD
H H H 0 | %DR3 Step1|"DFF[jITEDEFGI",EDE!T
Selecionar quals os bits que - S ERERERERERERCECT
serdo acionados no passo 5 P Ses FCCCOROORCECORDE
%R Siepﬁl_!_\l'l_!_\l‘jl_!_\l'l_!_ll‘:v’!_\l’r
2 coour [Sfﬁf ! gggltzrar os Bits de 5 oo
. . %SBR Bit0: Bit6: Bit12:
e =~ %SC B:1 : : 5;7 : :Bi:13: :
saida que serdo atuados o | e ]
Bit3: | | Bitd: [ | Bit15: [ ]
Bita: [ |Btio:[ |
Bits: [ Bttt |

O regulador PID é uma funcéo auxiliar de ajustes aplicado aos processos sequenciais e
processos simples.

Para utilizar a fung&o PID, apenas enderec¢ar no bloco operate (Ladder)

[ BB BstmO [ HYNHF V=D LH
'ﬁ&+WHWHmmlgwm» TN




Configuracgéo bloco PID

1 ° passo habilitar a configuracéo do PID selecionando Configured

| -

|‘Used| Address | Configured|

PID 1
PID 2
PID3
PID 4
PID &
PID &
PID 7
PID &
PID 9
PID 10
PID 11
PID 12
PID 13

siisli=li=lizllsli=sji=jlsli=]li=li=ji=] <
a|ojojoogoooooooed

2 9 passo escolher o modo de operacdo/controle através do Operating mode

Configuracdo General

1. Operating mode: selecionar o
modo de operacao
2. PID Status: status do PID

2 Numberofobjecss Aaciad: 1 Maxi: 14

— Camgue
General | Input | PID| AT | Output the beacr
owtee

podendo ser armazenado em oo | |t =
uma memoria :  omm

3. Setpoint: valor que se deseja 7 < —— H
obter o - v

4. Mes: entrada onde se obtém o Mot 0 i: 2 e

feedback do sistema , I .-

Input.
a u@l)’u 0o
Configuracgéo Input
1. Measure: variavel de eptrada General [Input| PID| AT | Output|
analégica, onde se obtém o
feedback do sistema Apply | Cancel |
2. Conversion: autorizado, Measure Conversion Alarms
converte o valor de entrada Authorize Authorize
measure, limitando entre minimo e Min Cow Output
maximo | | |
3. Alarms: alarmes, set um bit nas .
Max High Output

saidas para os valores que atinge
nivel alto e baixo | | l




Configuracgéo PID

o

Setpoint: valor que se deseja obter

2. Parameters: valores de Kp (constante
proporcional), Ti (tempo da integral) e
Td (tempo da derivada)

3. Sampling Period: intervalo de tempo

entre as atualiza¢cBes do sinal de saida

1. Action: comportamento do sinal de saida
reverso, direto ou definir reverso/direto
através de um bit

2. Limits: limita a saida para o sistema,
proibe, autoriza ou proibe/autoriza através
de um bit

3. Manual modeivalor a ser assumido pelo
processo em uma saida analégica em
modo manual
proibe, autoriza ou proibe/autoriza
através de um bit

4. Output analog: saida analégica para o
sistema a ser controlado

5. Output PWM: habilita a saida pulsada

General I Inputl PID lm 0utput|

General | Input| PID|AT | Output|

Apply I Cancel |
Setpoint Corrector Parameters Sampling
type Period
Kp {x0.01)
{10ms)
[P0 F Tixols | \
Tdixols) [
Configuracao Output
General | |nput| PID | AT | Output
Apply [ Cancel |
Action Limits Manual mode Uul?ul Output PWM
) = - . ] S Authorize
|Re/erse bl Ilnhlblt :‘ﬂ Inhibit bl B
Min Bit 0.1s)
Bit Bit | |
| | M Output Output

Configuracdo AT

1. AT mode: habilita o modo auto

Apply I Cancel |

AT mode Measurement limit Dutput setpoint

Monitorar a aplicagao PID

tuning

2. Measurement limit: limite da
entrada do processo

3. Output setpoint: variavel de
saida analdgica quando o sistema
estiver em auto tuning

E possivel visualizar os valores das variaveis e o comportamento do PID através do bloco PID e

do grafico

Acessar o Bloco PID na pasta Program / Configure - e selecionar o PID configurado na ultima

janela ira aparecer a opc¢éo do grafico



PID DOutput
Ts

1
—@— PID Controller B+ Rev &= - —.
Kp Ti Td

100

Bits e Palavras de Sistema

Bits de Sistema

%S0 :al, retorno afrio

%S1 »al, retorno a quente

%S4 a S7 : base de tempo 10 ms, 100 ms, 1's, 1 mn.

%S8 : TSX37 nédo configurado, S8=1 saidas a 0, S8=0 saidas ajustaveis
%S9 : a1, forca as saidas repli

%S10 a0, defeito I/O

%S11 ral, tempo de WATCHDOG

%S13 :a 1, primeiro ciclo(scan) ap6s RUN

%S15 a1, error cadeia de caracteres

%S16 a0, error entradas/saidas tarefa

%S17 a1l .ultrapassagem de palavra 16 bit

%S18 :a 1, ultrapassagem 15 bit + sinal ou error aritmético
%S19 . a 1, ultrapassagem tempo de tarefa periddica

%S20 a1, ultrapassagem de index

%S21 : a1, inicializagcao grafcet

0522 :al, reset das etapas

%S23 : a 1, congelamento do grafcet

%S26 a1, ultrapassagem de possibilidade de ativacéo grafcet
%S30 a0, desativa a tarefa mestre

2%S31 : a0, desativa a tarefa rapida

%S38 : a0, desativa as tarefas de eventos

%S39 : a1, saturacao dos tratamentos de tarefas de eventos
%S40 a 47 . a 0, error entradas/saidas do rack correspondente 0 a 7
%S49 :a 1, rearmamento automatico a cada 10 s., sadias estéticas
%S50 a1, escritura SW50 a 53, colocagdo em hora do reldgio
%S51 :a 1, perda da hora do relogio

%S59 a1, ajuste da data atual, por incremento na SW59
%S66 : a1, display 7 segmento (néo disponivel)

%S67 : a0, pilha cartucho(PCMCIA) memdéria funcionando
%S68 : a 0, pilha memadria RAM funcionando

%S69 : a1, visualizacdo de 16 words maxi em display frontal do controlador



Software

%S70
%S90
%S98
%S99
%S100

> a 1 pelo sistema refresco de words de intercambio em rede TSX 07
a1 Atualizacdo de words comuns

: a 1 bot&o visualizacdo mod. ASi SAZ10 substituido por uma entrada
: a 1 botdo visualizacao frontal TSX37 substituido por uma entrada

: protocolo tomada terminal (0=Uni-TE , 1=ASCII)

Palavras de Sistema

%SWO0

%SW1

%SW8

%SW9

%SW10
%SW11
%SW12
%SW13
%SW17
%SW18
%SW20
%SW21
%SW30
%SW31
%SW32
%SW33
%SW34
%SW35
%SW48
%SW49
%SW50
%SW51
%SW52
%SW53
%SW54

%SW55
%SW56
%SW57
%SW58
%SW59
%SW67
%SW68
%SW69
%SW80 a 86 :
%SW96

%SW9I7

%SW9I8

%SW99

%SW108
%SW109
%SW124
%SW125

: valor do periodo da tarefa mestre, periodica

: valor do periodo tarefa rapida

: controle da aquisicdo das entradas em cada tarefa. (SW8:0=T.mestre)
. controle da atualizac&o das saidas em cada tarefa. (SW8:0=T.mestre)
: primeiro ciclo ap6s retorno a frio

: valor do WATCHDOG

: enderec¢o Unitelway tomada terminal

: endereco principal estagéo

. status de defeito c/ palavras flutuante

: contador de tempo absoluto, incrementado a cada 100 ms.

. numero etapas ativas, a ativar ou a desativar

: numero transi¢des validas, a validar ou a invalidar

: Tempo do ultimo ciclo tarefa mestre

: Tempo do ciclo maximo tarefa mestre

: Tempo do ciclo minimo tarefa mestre

: Tempo do ultimo ciclo tarefa rapida

: Tempo do ciclo maximo tarefa rapida

: Tempo do ciclo minimo tarefa rapida

: Numero de evento tratados

: Funcao reldgio calendério Corrente: dia da semana;

: Funcao reldgio calendério Corrente : segundos

: Fungéo reldgio calendério Corrente : horas e minutos

: Funcao reldgio calendério Corrente : més e dia

: Funcao reldgio calendario Corrente : século e ano

: Funcao reldgio calendario Ultima parada defeito ou stop: segundos e

cod.defeito

: Funcao reldgio calendério Ultima parada defeito ou stop: horas e minutos
: Funcéo reldgio calendario Ultima parada defeito ou stop: més e dia

: Fungéo reldgio calendario Ultima parada defeito ou stop : século e ano

: codigo ultima parada e dia da semana

. Ajuste incrementai da data e hora para o display frontal TSX37

: comando e estado (default %MW, hexadecimal,incremento)

: indice maximo e indice corrente (default palavras .0 a 15)

: endereco da primeira palavra (default %MWO)

Gestéo mensagens e telegrama

: Controle/Diag. de funcdes de save/retrieve

: Numero de %MW a ser salvaguardadas

: Endereco entrada digital p/ B. DIAG. (modulo SAZ10)
: Endereco entrada digital p/ B. DIAG. (bloco display)

: numeros de bit forcados

: numeros de vias analdgicas forcados

: tipo de ultimo defeito UC encontrado

: tipo de defeito bloqueante

%SW126 a 127 : endereco de instrucdo de defeito bloqueante
%SW128 a 155 : FIPIO



Debug &'

Transferéncia do programa para o controlador PLC

Selecionar a conexao verificando qual a porta de comunicacao esta ligado o PLC;
Selecionar a troca de informacdes, se 0 programa sera transferido do PC para PLC ou PLC
para o PC;

3. Confirmar o tipo de troca de informagdes;

N P

Configure ‘Program Debug
Connection for Upload.
This connection made lets you Select a Connecti
upload an application fram = sl
the cantroller. e
Serial COM1,Punit

The ication has been
Test the
The TwidoSuite and the PLC applications are different
immediate connection impossible
Hardware configurations are compatible:
PC ==> PLC Transfer is possible
PLC application is not protected
PLC ==> PCtransfer is autharized

Cy i of
Project Controller
Application Name My Twido My Twido
Type of base TWDLC-E40DRF TWDLC-E40DRF
Choose a type of h 2
e o

Transfer Transfer
PC==>controller controller ==> PC
Confirm your type of exch:

4, Na janela que aparecer ap6s, clicar em “Yes” para confirmar a transferéncia;

Remark -

° Controller running. Click on OK to stop the

\U controller, or on Cancel to stop the transfer.

@ OK I | Cancel “ |

5. Realizada a transferéncia do programa, aparecera um pequeno console para controle do

PLC. Dé um clique no icone @ para colocar o PLC em modo RUN.



Subroutines.
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- - Ladder
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You are about to launch the controller. To do so,
click on OK. Otherwise, click on Cancel.
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Monitora a aplicacéo e possibilidade de alterar e monitora valor de variaveis através manage
animation tables do lado esquerdo da pagina.

Create a new table

Copy the current table.
Renam the current table
Delete the current table
Import a table

Export a table

Name
My animation table 1




Cabo de Programacao e Conversores

Conversor: USB - RS485: TSXCUSB485

O conversor TSXCUSB485 é um dispositivo que permite um PC se conectar pela sua porta USB
a dispositivos remotos usando interface serial RS 485. Este dispositivo é totalmente compativel
com os protocolos Modbus e Unitelway mas requer a instalacdo dos drives padrdes Schneider.

Para fazer realizar a conexdo do PC com o PLC Twido para programacado, utiliza-se o
conversor TSXCUSB485 juntamente com o cabo TSX CRIMD 25, como mostrado abaixo:

TSXCRJMD25 TSXCUSB485

Twido
mini-DIN RJ45
TSXCRJMD25

TSXCUSB485

Para controladores Twido que possuam porta de comunicacdo ethernet, existe a
possibilidade de programacdo através de um cabo ethernet crossover ou normal
dependendo da situacdo (conexdo PC — CLP ou PC — SWITCH — CLP).

Apo6s a criagdo do projeto no Twido Suite, configurar um IP address valido (Menu
DESCRIBE >> duplo clique sobre o desenho da porta ethernet):



]
i
Configuration

thernet netwark

IP address configuration.

m. 1. an
m. 1. an
/

Marked IP.

Idle time.

NOTE: The contraller will detect the active and passive TCP connections and will close
those that are inactive for the time indicated here. If the maximurm idle time is set ta 0,
the controller will nat run the detection.

Remaote Device

Connection time |

Index | Slave IP address Unit I out (100 ms)

SR

Obs.: a subnet mask e o gateway address sé@o preenchidos automaticamente assim que
selecionados estes campos.

O controlador que néo possui IP address configurado pelo usuario, permanece com o
endereco padrdo definido pelo MAC address. O MAC address esta localizado ao lado
da porta de comunicagao principal:




O endereco IP padréo, expresso em notacdo decimal é definido como segue:
085.016.xxx.yyy, onde:
o 085.016. é um cabecalho compartilhado por todos os enderegos IP derivados do
endereco MAC;
o XXX e yyy sdo os dois Ultimos nimeros do endereco MAC.

Por exemplo, o endereco IP derivado do endereco MAC 00.80.F4.81.01.11 é 085.016.001.17.

Para realizar o download da aplicacdo em um controlador via porta ethernet, proceder
da seguinte forma:

1. Criar a conexéo via ethernet através do caminho: Menu PROGRAM >> DEBUG
>> CONNECT >> MANAGE CONNECTION;

2. Adicionar nova conexao;

3. Seleciona modo de conexdo Ethernet e digitar o IP address do CLP a ser
programado;

4. Aplicar as alteracdes;

5. Seguir procedimentos de download descritos na seg¢do de transferéncia de

programa;

Se a conexao estabelecida entre o PC e o CLP é ponto a ponto, o PC deve ser
configurado com outro endereco IP e de mesmo cabecalho que o IP address do CLP.

Connection for debugging
This connection mode allows you Select a C
to directly connectto a controller ar q A
to transfer an application between the PC and a $M =1
contraller Ay 85 160117 Direct B
Senal COM1T Punit
Serial COr4 Punit
Serial COME, Punit
Serial COM? Punit v
Establish
OK I
Name Connection mode addres:Number Address  Flow Parity I;‘i’ts Timeout T‘ii:eaukm
My connection 1 Ethernet 85.16.01.17 Direct 5000 5
] Modify | Delete |

Add
—




