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CARACTERISTICAS DO DRIVER MPC6006L
14 de marco de 2008

O objetivo deste boletim é mostrar as caracteristicas do driver MPC6006L.

Tdpicos abordados neste boletim:

APRESENTACAO DA CPU MPC6006L;
CONFIGURACAO DE HARDWARE;
NOVAS INSTRUCOES;

TROCA A QUENTE;
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APRESENTACAO DA CPU MPC6006L

DESCRICAO
e CPU com arquitetura RISC de 32bits;
e Fonte incorporada: 3,3Vcc @ 2A; 5,0Vcc @ 300mA,;
e 400Mhz de clock interno e 133Mhz de clock externo (periféricos);
e 16Mbyte de SDRAM, 2Mbyte de FLASH; 256kbyte SRAM,;
e Aceitam frontais numéricos com campos livres;
e 8 Entradas e 8 Saidas 24Vcc tipo “N” (6006.05L);
e 8 Entradas e 8 Saidas 24Vcc tipo “P” (6006.06L);
e 2 Contadores bidirecionais ou unidirecionais de até 20 Khz;
e 2 Contadores unidirecionais de até 20kHz;
o 8 Entradas que ativam programas de interrupc¢éo;
e 2 Saidas PWM de até 20kHz;

e Canais de comunicacao serial RS232 e RS485 com protocolos APR03 e MODBUS, onde ambos
podem ser programados em modo mestre ou escravo. Os canais seriais permitem programacéao de
1 ou 2 stop bits e paridade (par, impar ou nenhuma). Possuem instrucdo PRINT e ESCUTA CANAL
SERIAL

CARACTERISTICAS ELETRICAS

Fonte incorporada / entradas/ saidas 24V cc — 30% / +40%
Consumo no 24Vcc (CPU + IHM 6006.98): 245mA @ 24Vce
270mA @ 3,3Vcc com IHM
235mA @ 5,0Vcc com IHM

Consumo interno

Interface de comunicacgéao Padréo RS-232 e RS-485
Maxima corrente de entrada 10mA (por canal)
Méaxima corrente de saida 2A

Maxima corrente p/ as 8 saidas 8A

ESPECIFICACOES GERAIS

Temperatura de operacéao Oa+55°C
Umidade 0 a 95% sem condensacéo
Peso 265 gramas
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CONFIGURACAO DE HARDWARE

O driver MPC6006L apresenta diferentes caracteristicas para a configuragdo de hardware que
séo feitas através do software Al.

Hardware com maultiplas entradas de interrupcao

O driver MPC6006L permite configurar até 8 tarefas preemptivas por evento que sado
associadas a cada uma das entradas digitais da CPU.

Uma tarefa preemptiva por evento é solicitada sempre que habilitada sua respectiva entrada
digital. Nesta situacao, por se tratar de uma interrupcdo de hardware os programas associados a
tarefa sdo executados imediatamente, interrompendo o processamento atual do CLP. Somente apos
seu término a tarefa suspensa anteriormente volta a executar do ponto onde parou.

A configuracao de interrupgéo nas entradas da CPU é feita através do item “Entradas” da guia
Propriedades da CPU.

- O Rack 1 [6006.24]

[#] @ A1 -6006,05L CPUSE [ 85 "N o
£ >
Propriedades | Supervisionar varidveis|
+ Geral
+ Watchdog Timer
+ Especial
= Entradas

Habilita Scan krue

11 Interrupcdo
1z Inkerrupcdo
I3 Inkerrupcdo
14 Inkerrupcdo
15 Inkerrupcdo
16 Inkerrupcdo
17 Interrupcdo
I Interrupc o

Identificagcdo automatica dos modulos

O recurso de identificacdo automatica de modulos do software Al permite ao usuario ler a
configuracdo de hardware fisica no bastidor, montando automaticamente uma configuracao
equivalente no projeto

O recurso esta disponivel na guia “Gerenciador de Projeto”, conforme procedimento a seguir:
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e Na guia Gerenciador do Projeto, clique com o botéo direito do mouse sobre o item “Hardware”;
e No menu pop up visualizado, selecione a opcéo “Receber Configuragdo da Remota...”,
conforme mostrado na figura a seguir.

erenciador do Projeto =3 L8
= N Hardware A
=00 F  yer Catilogo de Hardware
[ Receber Configuracdo da Remota. ..

|_| HEZ=30CTVPE

[1 &3 - slok livre

F: Hardware Remoto

e ApOs esse procedimento é possivel
visualizar a janela Hardware Remoto,
mostrada ao lado. Nela devera conter
as informacdes da configuracdo
encontrada pelo Software Al.

] a1-6006.05L CPUGE [ 85 "N" [24vcc] com fonte interna
A2 -6006,43  Madulo digital SE "M" [24%cc] [Troca Quent
l A3 - 600660  Madulo analdgico ZE [V -0a +10Voe | & -
l A4 - 6006,65  Madulo de kemperatura 4 Canais Termopar

IJsar configuracio ] ’ Zancelar

Para realizar esse procedimento o CLP deve estar conectado ao PC, caso contrario a

mensagem abaixo sera visualizada.
OBSERVAGAO

A1l Automation Tools

Conexdo com o controlador ndo esta disponivel

Verificacdo de Hardware

A verificacdo de hardware € uma caracteristica do MPC6006L que compara a configuracdo de
hardware fisica no bastidor com a configuracéao feita no programa de usuario.

Caso existam diferencas nessas configuracdes até trés formas de aviso podem ser
visualizadas, conforme mostrado abaixo:

e Hardware

Caso haja essa diferenca, o LED ST2, localizado no frontal da CPU MPC6006L pisca em uma
cadéncia de 1s.
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e Software

Através do software Al o aviso dessa diferenca € mostrado ao iniciar o envio do programa de
usuéario. A mensagem abaixo € mostrada sé permitindo o envio do programa caso seja selecionado a

opc¢éao Sim.
Confirmar E|

P Hardware identificado no bastidor & diferente do declarado no programa atual, Continuar ¢

-

O aviso através do Hardware e do Software ndo pode ser desabilitado, com
isso sempre que houver diferencas de configuractes de Hardware o LED deve piscar
IMPORTANTE & 3 mensagem acima ser visualizada.

e |H

Na IHM o aviso de diferenca de configuracdo de Hardware é verificado sempre na inicializacdo
da CPU, essa opcao é configurada pelo usuario. Para realizar essa configuracdo, o0 seguinte
procedimento deve ser seguido:

e Selecione a CPU configurada, no item Hardware do Gerenciado de Projeto;
¢ Na guia Propriedades, a configuracao € feita através do item Especial;

=00 Rack 1 [6006,24]
[+ El a1 -6006,05L  CPUSE [ 85 "N =
3]

£ | b
Propriedades | Supervisionar varidveis |
i+ Geral .
# Watchdog Timer
=l Especial
Avisar diferencas de hardware  true

# Entradas
# Saidas

Se desabilitada (FALSE) ap6s a inicializagdo do CLP, caso haja diferenca de hardware, ndo
sera mais visualizada a mensagem mostrada a seguir.
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NOVAS INSTRUCOES

O driver MPC6006L apresenta algumas novas instrucoes.

PTO (Pulse train output) - Saida de trem de pulsos com frequéncia variavel

PTO 1
— PTo =5 Estainstrucéo € utilizada para gerar um ciclo que pode conter até trés fases:
N - ou | @Celeracao, regime e desaceleracao. X
A imagem abaixo ilustra um ciclo com suas trés fases.
P F_minka  P_efe —77 FlHzT &
79— F_minkd  Done —577 Frrax

S F_max

#7—{P _Ra
Froin ra
P Rd
Frnin rd |
PP — P_max - = .
" Pra y Prd » Fulsos
" Prnax -

PWM (Pulse width modulation) - Modulagéo por largura de pulso

PIAR_1
Pinira

- | EMGI— Através da configuracdo da frequéncia da onda e da largura do pulso, é
EoHERTZ OUTI—R nossivel através desse bloco controlar a quantidade de energia na saida.

P WIDTH

Temporizadores com base de tempo de 1ms:

TP _1MS 1 ToM_1MS 1
TP _1MS ToM_1IMS
—ENM EMC EMH EMC f——
I I QT E I 27" e TOF_1ms (temporizador OFF Delay de 1ms)
] pT ngFiThfSi erls © TON_1lms (temppnzador ON Delay de 1ms)
— I e e TP_1ms (temporizador Pulse mode de 1ms)
wr—1IM o) euFrrry
R PT ET %
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Ja algumas instrucBes especiais da biblioteca Atos tiveram alteracfes em sua configuracao,
conforme mostrado abaixo.

ANGLE COUNTER (Contador modo Angulo)

ANGLE_COUNTER, 1

ALGLE COUNTER A instrugdo ANGLE_COUNTER néo teve alteragdo em sua configuragéo de

7777 —PT_LP e entradas e saidas.

gEmRre R para o driver MPC6006L existe a possibilidade de configurar em seu efetivo

7777 — CMP_beg zt—r (ET) o contador 1 (ID1) ou contador 2 (ID2), podendo a instrucéo ser utilizada
com outras instru¢des vinculadas a Hardware porém com diferentes efetivos de

77— CMP ernd  OUT 777 X
-0 contagem configurados.

CPU COUNTER (Contador da CPU)

CPU_COUNTER L Para a instrucdo CPU CONTER foram inseridas mais entradas no bloco, sendo
_ |FReciER]  necessaria para o driver MPCB006L a configuragdo das entradas LD (carrega
7~ RST outl—===  valor de IV no efetivo), IV (valor carregado no efetivo quando acionado o LD) e
S . Efective (Efetivo da contagem).

Erictay (A% Para essa instrucdo estdo disponiveis quatro efetivos de contagem: contador 1
2955 Efective (ID1), contador 2 (ID2), contador 3 (ID3) ou contador 4 (ID4).
77— PT_beg

Quando utilizada no driver MPC6006L a instrucao podera ser inserida em um
757~ PT_end projeto juntamente com outras instru¢des vinculadas a hardware, com diferentes
efetivos de contagem configurados.

HS COUNTER (Contador rapido da CPU)
HS COLMTER 1

HE_COLMTER Para o driver MPC6006L € necesséaria a configuracdo das novas entradas:
. EM ENO EN_QLT (habilita a saida Q para ser acionada quando EFETIVO < PRESET),
PERET MGE = PR (valor de preset), IV (valor carregado no efetivo quando acionado o load),
77— LD MLT DV (valor carregado no efetivo, para contagem decrescente quando
EFETIVO=0) e EF (Efetivo de contagem).
FFr—{ STOP L)
77— EN_Q il=» EmM relagdo as novas saidas, temos: M.GE (status de comparacao:
EFETIVO>= PRESET), M.LT (status de comparacdo: EFETIVO<PRESET), Q
FERNQLT (saida da instrucdo atualizada somente se EN_Q=TRUE.).
T PR
Para essa instrucéo estédo disponiveis quatro efetivos de contagem: contador 1
566ty Lk (ID1), contador 2 (ID2).
T DV

Quando utilizada no driver MPC6006L a instrucdo podera ser inserida em um
77— EF projeto juntamente com outras instru¢cbes vinculadas a hardware, com
diferentes efetivos de contagem configurados.
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A tabela abaixo faz um comparativo das instru¢cdes de contagem para o driver MPC4004BF e

CARACTERISTICAS MPC4004BF MPC6006L

Efetivos de contagem 1 4
Maxima quantidade

HS COUNTER 1 2
ANGLE_COUNTER 1 1
CPU_COUNTER 8 8
Permitido utilizar com outras instru¢cdes vinculadas a hardware
HS_COUNTER NAO SIM
ANGLE_COUNTER NAO SIM
CPU_COUNTER NAO SIM

Step motor (Acionamento de motor de passo)

STEPMOTOR _FASE 1

STEPMOTOR_FASE

Y —

T —

)

T —

e

o=

T —

T —

Y —

EM

5

ENC
TORGQUE REACH 777 - . ~ .
2 STERMOTOR PULSE 1 Para a familia MPC4004BF a instrucdo STEPMOTOR_PULSE é
ETEPMOTOR PULSE controlada pela entrada SO e a STEPMOTOR_FASE pelas

EM EMo[—— entradas SO a S3.

¥ 729?—BLOCK  REACH |77

No driver MPC6006L a instrucdo STEPMOTOR_PULSE é

D 7777 —MODE  EFETIVE[—7777  controlada pela entrada Q3 e a STEPMOTOR_FASE controlada

T %777 — RESET
R #7977 — RESOLUTION
e

R 7777 — PRESET

p

pelas entradas Q3 a Q6.
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TROCA A QUENTE

A troca a quente € uma caracteristica existente em todos os modulos do driver MPC6006L,
consiste na substituicdo de mddulos (placas), que eventualmente apresentaram falhas em suas
entradas ou saidas sem que o CLP tenha de ser desligado ou reiniciado, evitando que o processo
sofra interrupcao.

Nesta situacdo, a CPU MPC6006L permanece energizada controlando o restante do processo
durante a troca do referido modulo.

Os pontos controlados durante a substituicdo permanecem inativos, com a op¢do de manter o
status ou valor das entradas digitais e analdgicas.

Funcionamento
Durante a troca a quente, a CPU identifica a auséncia do médulo deixando de atualiza-lo.
O comportamento das entradas e saidas durante a troca a quente é descrito a seguir:

e Saidas: Enquanto o médulo estd ausente do bastidor, a CPU péara de atualizar as saidas
digitais e analdgicas, retornando automaticamente a atualiza-las no momento que o médulo é
reposto.

e Entradas: A CPU para de monitorar as entradas digitais e analdgicas enquanto o moédulo esta
ausente do bastidor. Nesse momento ha duas opc¢des que o usuario pode configurar no
momento da programacéo do hardware:

Para as entradas digitais:

o Desligar as entradas em troca a quente;
o Manter o status das entradas em troca a quente;

Para as entradas analdgicas e de temperatura:

o Zerar o valor das entradas em troca a quente;
o Manter o valor das entradas em troca a quente;

Para mais informagfes, consulte o Manual de Utilizagdo do Al disponivel para download no site
www.atos.com.br.
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