Funcao PID 60 para AL-2005

Cod. Doc.: 6104-837.2

1. Descricao do Produto

A funcgdo PID AL-2745 é um aplicativo para o processador
AL-2005/RTMP que executa até 60 lagos de controle PID
(Proporcional-Integral-Derivativo). Ela libera o processador
principal do CP AL-2002/MSP ou AL-2003/MSP do
processamento dos lagos de controle PID, permitindo o uso
simultaneo de multiplos lagos de controle ativos, sem
prejuizo significativo do tempo de ciclo de execugao do
controlador programavel.

A fungdo PID AL-2745 pode ser configurada para operar
com ganhos proporcional, integral e derivativo (Kp, Ki e Kd)
ou com fatores independentes em cada termo (Fp, Fi e Fd),
conforme pode ser visto nas figuras 1 e 2.
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Figura 1 - PID com ganhos Kp, Ki, Kd
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Figura 2 - PID com fatores Fp, Fi, Fd

O termo derivativo é calculado a partir da variavel medida do
processo em lugar do erro, evitando a introducéo de
disturbios na saida por alteragéo do Ponto de Ajuste PA
(Set-Point SP).

Cada lago PID possui um conjunto independente de
parametros e variaveis de entrada e saida, armazenados em
tabelas do CP definidas pelo usuario. A troca destas
informacgdes entre o programa aplicativo do CP e a fungéo
PID no processador AL-2005/RTMP da-se através da
chamada da fun¢do F-2005.016 no programa do CP.
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2. Itens Integrantes

Os seguintes itens compdem o produto:
m Disco magnético de 34" contendo dois arquivos:
— LEIAME.txt: instrugdes para instalagao
— PID60.EXE: fungéo PID AL-2745
— AL-2745.exe: que contém o Manual de Utilizagao
AL2745.doc

m Contrato de Licenga para Utilizagéo (envelope do disco)

3. Caracteristicas Funcionais

3.1. Caracteristicas Gerais
B Execucgéo de até sessenta (60) lagos de controle PID.

B Protegao contra "windup" do termo integral: limitagéo do
crescimento do termo integral quando a saida do lago PID
encontra-se saturada. Nesta situagéo o crescimento do
termo integral ndo contribui efetivamente para a saida e
provoca aumento do tempo de reagao da agado de
controle.

B Suporte para a posta em marcha de processos:
monitoragdo em separado das agdes proporcional,
integral e derivativa de um determinado lago especificado

W Para cada lago de controle PID configurado tem-se:

— habilitagdo da execugao do lago, isto &, do calculo do
valor de atuagao

— habilitagao de alteragdo nos ganhos proporcional,
integral e derivativo

— operagdao em modo automatico (calculo normal do
valor de saida) ou manual (valor de saida forgado)

— acgao direta ou reversa, conforme relagéo da saida
com o valor controlado do processo

— limitagado da saida: valor de atuagao é limitado por
valores de saturagdo maximo e minimo, como também
por velocidade maxima de variagao ("slew-rate") nos
modos automatico e manual

— desabilitagao individual das agdes integral e derivativa

— interpretagdo dos parametros de ganho configuravel
como ganhos proporcional, integral e derivativo (Kp, Ki
e Kd) ou como fatores independentes em cada termo
(Fp, Fie Fd)

— operagao em modo local ou remoto: em modo remoto
a fungédo automatico/manual e controles de
desabilitagéo das PID adquire o Ponto de Ajuste,
selegdo de modo agdes integral e derivativa de
posigdes alternativas da tabela correspondente. Com
isto é facilitada a execugao remota de ensaios, via
interface serial do CP, com a finalidade de ajuste dos
ganhos.

B Parametros/variaveis de um lago PID:

Faixa Unidade
Kp ou Fp 0,0000 a 100,0000 -
Ki ou Fi 0,0000 a 100,0000 s/repeticao
Kd ou Fp 0,0000 a 100,0000 s
Valor min/max da saida 0 a 4095 -
e ;s
Valor medido 0 a 4095 -
Ponto de ajuste 0 a 4095 -
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3.2. Caracteristicas de Software

m Configuragdo do numero total de lagos de controle PID e
do enderego das tabelas correspondentes a cada lago
realizada via programa aplicativo do CP (fungéo
F-2005.016)

m Transferéncia de parametros e variaveis de entrada e
saida de cada lago de controle PID, armazenados em
tabelas do CP, feita através do programa aplicativo do CP,
por meio da chamada da fungdo F-2005.016

B Representagao dos parametros e variaveis de entrada e
saida dos lagos de controle PID:
— valores inteiros de 16 bits em complemento de dois
— valores fracionarios de 32 bits, sendo metade para a
parte inteira e metade para a parte fracionaria limitada
a 4 digitos decimais
— bits de controle

4. Instalagcao

A funcao PID AL-2745 é carregada no processador
AL-2005/RTMP pelo programa carregador AL-3860, que
acompanha este processador. O carregador AL-3860 é
executado em microcomputador padréo IBM-PC®,
realizando a carga da fungao PID através de canal serial
RS-232.

Antes de executar o carregador para carga de arquivos no
processador AL-2005/RTMP é necessario instalar o cabo
serial AL-1340.

ATENCAO:

Ao conectar o processador AL-2005/RTMP a qualquer
outro equipamento (como um microcomputador), é
imprescindivel que ambos os equipamentos possuam
um ponto de aterramento comum, a fim de evitar danos
a seus canais seriais.

5. Utilizagao
O processador AL-2005/RTMP calcula as agdes

proporcional, integral e derivativa de cada lago a partir dos
pontos de ajuste (PA) e valores medidos (VM) fornecidos.

A comunicagao entre o programa aplicativo no CP e a
fungéo PID no processador AL-2005/RTMP é efetuada
através de uma area de memoria compartilhada. A iniciativa
da comunicagao € sempre comandada pela chamada da
fungao F-2005.016, dentro do programa do CP.

ATENCAO:

A utilizagdo da fungdo PID AL-2745 requer as seguintes

versdes de softwares:

e Funcgao PID AL-2745, versao 1.00 ou superior

e Executivo CP AL-2002, versdao 1.55 ou superior; ou
executivo CP AL-2003, versao 1.00 ou superior.

e Executivo do processador AL-2005/RTMP, versao
2.10 ou superior

e Fungao F-2005.016, versao 1.16 ou superior.
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