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1. Descri¢cao do Modulo

O moédulo QK1117 é integrante da série Quark de
controladores programaveis e destina-se a leitura de
temperatura de até quatro termoresisténcias do tipo Pt100
com coeficiente de variag&o térmica (alfa) de 0,00385°C.

A leitura pode ser feita a dois, trés (com compensagao da
resisténcia do fio) ou quatro fios, com linearizag&o por
software. Apresenta trés faixas de medicdo de temperatura,
selecionaveis pelo usuario via software e pontes de ajuste.

2. Caracteristicas Funcionais

2.1. Caracteristicas Gerais
B NUumero de pontos por cartdo: 4

| Tipo de entradas: analégicas diferenciais multiplexadas
nao isoladas

B GND comum a todos os pontos

m Indicagao de fio rompido: sim

B Conexao ao processo por borne parafusado

m Bitolas dos cabos de conex3o: 0,5 a 1,5 mm?

B LED de atividade indicando acesso ao modulo pela UCP

B Temperatura de operacéo: 0 a 60°C
excede a norma |IEC 1131

B Temperatura de armazenagem: -25 a 75°C
conforme a norma IEC 1131

B Umidade de operacao: 5 a 95% sem condensacéo
conforme norma IEC 1131 nivel RH2
m Peso:
sem embalagem: 465 g
com embalagem: 510 g
m indice de protec&o: IP 20, contra acessos incidentais dos
dedos e sem protegdo contra agua
conforme norma IEC Pub. 144(1963)

2.2. Caracteristicas Elétricas

B Resolucao:
12 bits

m Consumo:
61 mA @ +12V
5mA@+5V

B Excitacé@o independente para cada canal

W Corrente maxima:
1,04 mA

m Detecc¢édo de fio rompido for¢ando o valor lido para fundo
de escala

B Constante de tempo do filtro de entrada:
03s

B Resolucao e exatidao:

Faixa de temperatura Resolucéao Exatidao
-30 a +50°C 0,02°C 0,08°C
-30 a +370°C 0,10°C 0,30°C
-30 a +770°C 0,20°C 0,60°C

B Tempo de estabilizac&do da temperatura do mddulo para a
referida exatidao:
10 minutos

B Efeitos da temperatura:

Tipico Méaximo
Zero 0,006 0,025 °C/°C
Escala 0,0025 0,009 % do fundo de escala/°C
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Os moédulos séao calibrados na fabrica a 25°C +2°C.

m Rejeicao de ruido diferencial a 60 Hz:
100 dB (minimo)

B Rejeicdo de modo comum a 60 Hz:
70 dB (minimo)
® Maxima tensdo de modo comum:
- temperatura maxima de 35°C: 2,0 Vpp
— temperatura maxima de 55°C: 1,6 Vpp
- temperatura maxima de 60°C: 1,4 Vpp
m Maxima resisténcia do fio compensada na operagdo a 3
fios:
5 Q (resisténcia total do fio de 10 Q)
B Tempo de atualizagdo do valor lido:
1,6 s para qualquer nimero de médulos
m Dissipag&o no modulo:
16 W
m Nivel de severidade de descargas eletrostaticas (ESD) :
conforme a norma IEC 1131, nivel 3
B Imunidade a campo eletromagnético radiado:

10 V/im @ 140 MHz
conforme norma IEC 1131

3. Dimensodes Fisicas
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4. Instalacéao

4.1. Aterramento

4.1.1. Recomendacfes a Imunidade ao Ruido

Durante a instalagdo do médulo, deve ser evitado qualquer
tipo de interferéncia eletromagnética ao conjunto formado
pela UCP, médulo QK1117, cabos de alimentagédo e de
sinal.

A seguir apresentam-se algumas formas de evitar que
interferéncias alcancem niveis que venham alterar aos
valores lidos pelo médulo:

W Evitar que os cabos de sinal passem proximos ou
compartilhem a mesma canaleta onde passam cabos de
alta tensdo ou condutores sujeitos a surtos de corrente
(alimentacédo de motores, por exemplo).

| |dentificar e eliminar outras fontes de ruido, tais como
contactores defeituosos ou sem protec¢ao e faiscamento
produzido por escovas de motores desgastadas.

m Utilizar cabos blindados para os sinais de entrada
aterrando a malha em uma das extremidades. A maior
imunidade é conseguida através de um cabo com dupla
malha, sendo a externa aterrada em ambos os lados e a
interna aterrada em um sé lado.
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4.1.2. Ponto de Aterramento Junto ao CP

Para cabos com blindagem individual deve-se conectar cada
blindagem ao respectivo ponto G de terra de cada canal.
Caso haja também uma blindagem coletiva esta deve ser
conectada ao ponto de massa do médulo.

O ponto de massa do médulo deve ser conectado ao ponto
de aterramento do armario elétrico.

Se existirem borneiras intermediarias na ligacéo, estas
devem tratar as blindagens como se fossem sinais, sem
interromper ou aterrar as mesmas.

Os aterramentos das malhas devem ser em ponto Unico, ao
menos que a malha seja dupla, podendo assim, ser aterrada
nos dois lados.

4.1.3. Ponto de Aterramento Junto aos
Transdutores

Neste caso a blindagem dos cabos deve ser conectada a
terra somente junto aos transdutores.

O ponto de massa do médulo deve ser conectado ao
sistema de aterramento do armario elétrico.

Caso existam borneiras intermediarias na ligacéo, estas
devem tratar as blindagens como se fossem sinais, sem
interromper ou aterrar as mesmas.

A blindagem n&o deve ser aterrada em nenhum outro ponto
além do citado. Nao pode ser feito aterramento junto ao CP
e junto aos transdutores simultaneamente.

4.2. Pontos Nao Utilizados

Caso exista algum ponto nao utilizado em um cartéo é
recomendado que se curto-circuite os terminais (S) com (+)
e (G) com (-) e coloque um resistor de 100 Q (+10%) entre
os dois curto-circuitos.
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4.3. Operacao a 2,3 ou 4 Fios

O QK1117 permite a operagdo a 2, 3 ou 4 fios. Esta selecdo é
feita por meio de pontes de ajuste, como descrito na se¢ao
Pontes de Ajuste, e por programacéo, como descrito na se¢éo
Programagao.

4.3.1. Operacgao a 2 Fios

Na operacgéo a 2 fios, o cabo que liga 0 médulo QK1117 ao
sensor Pt100 deve ter bitola suficiente para evitar a
introducéo de erros pela resisténcia do fio.

Deve-se curto circuitar as entradas (S) com (+) e (G) com (-)
de todos os canais. O sensor € ligado as entradas (+) e (-).
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ATENCAO:

Recomenda-se que os fios que ligam o modulo aos
sensores contenham as identificagbes do ndmero do
canal e do nome da entrada na forma: 0+, 0-, 1+, 1- e
assim sucessivamente.
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4.3.2. Operacdo a 3 Fios

Na operagdo a 3 fios, o cabo que liga 0 médulo QK1117 ao
sensor Pt100 deve ter bitola suficiente para evitar a
introducdo de erros por resisténcias ndo compensaveis pelo
cartéo.

Deve-se curto-circuitar as entradas (S) com (+) de todos os
canais. O sensor € ligado as entradas (+), (-) e (G).
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ATENCAO:

Recomenda-se que os fios que ligam o médulo aos
sensores contenham as identificagdes do numero do
canal e do nome da entrada na forma: 0+, 0-, 0G, 1+, 1-,
1G e assim sucessivamente.

4.3.3. Operacdo a 4 Fios

Na operagéo a 4 fios sao utilizadas todas as entradas do
maodulo.

Pt 100

ATENCAO:

Recomenda-se que os fios que ligam o modulo aos
sensores contenham as identificagdes do nimero do
canal e do nome da entrada na forma: 0S, 0+, 0-, 0G,
1S, 1+, 1-, 1G e assim sucessivamente.

4.4. Pontes de Ajuste

m PA1 e PA2: enderegamento do médulo, como nos demais
membros da série Quark, conforme o caso

m PA3: selegcdo do numero de fios da medicédo
medicdo a 3 fios: posi¢éo 1
medicao a 2 ou 4 fios: posi¢éo 0

® PA4: sempre posicao 1
B PA5 e PAG: selecéo da faixa de temperatura

Faixa de temperatura PAS5 PA6
-30 a +50°C posicédo 0 | posicdo O
-30 a +370°C posicédo 1 | posicdo 1
-30 a +770°C posicéo 2 | posigdo 1
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4.5. Localizagéo das Pontes de Ajuste,
Trimpots e Pontos de Teste
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5. Calibracéo

O mddulo sai de fabrica calibrado para a operagdo em todas
as condicdes possiveis. Porém, caso seja desejado, ou
mesmo necessario, podem ser feitos alguns ajustes.

ATENCAO:
A recalibracdo total do moédulo deve ser feita por
pessoal habilitado e instrumentacéo adequada.

No painel frontal do médulo existe uma tampa que abriga o
ajuste da corrente que circula pelos sensores. Existe um
ajuste para cada canal: o primeiro trimpot corresponde ao
ajuste do primeiro canal e assim sucessivamente.

Para uma correta calibracéo deve-se curto-circuitar os pinos
(+) com (-) e (-) com (G). A corrente que circula entre os
pinos (+) e (-) deve ser de 1,0000 mA, se for utilizada uma
carga de 100,0000 Q, ou de 1,0204 mA para as entradas em
curto-circuito.

6. Manuais

Para maiores informagdes sobre instalacéo e utilizagéo dos
maodulos de E/S, consultar também o manual de utilizag&o
do CP utilizado.

Para informagfes sobre programagéo, consultar o manual
de utilizagao do software programador.
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