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Este manual salienta procedimentos incorrectos e Chama-se a atencéo para os avisos atraves de
outras informagbes importantes. sinais especiais.

1. Informacao importante

Leia sempre o manual antes de utilizar a unidade de topo!

ATENQAO!! : Indica que tém que ser seguidos procedimentos
especiais por forma a evitar o risco de ferimentos
graves.

CUIDADO! - Indica que tém que ser seguidos procedimentos
especiais por forma a evitar o risco de danos no
ThinkTop®.

NOTA! . Refereinformagéesimportantes, destinadasa
simplificar procedimentos ou a torna-los mais
claros.

2. Sinais de aviso

Avisogeral.

Agentes corrosivos.

/A



Seguranca

Preste especial atengdo as instrugdes abaixo, para
evitar o risco de ferimentos graves e/ou de danos na
propria unidade de topo.

3. Precaucoes de seguranca

Instalacao:

Leia sempre as caracteristicas técnicas na
integra (consulte as paginas 5 a 9).

As ligacoes eléctricas do ThinkTop® tém
sempre que ser feitas por pessoal
especializado.

- Nuncainstale o ThinkTop® sem que a
valvula ou o relé estejam numa posicéao
segura.

Se forem feitas soldaduras junto ao ThinkTop®:
- Ligue sempre a terra a area de soldadura.
- Desligue o ThinkTop®.

> D> B
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Manutencao:
Leia sempre as caracteristicas técnicas

na integra (consulte as paginas 5 a 9).

Nunca limpe o ThinkTop® com equipamento
de limpeza de alta pressao.

- Nunca utilize agentes de limpeza para
limpar o ThinkTop®.

> >

Monte sempre os vedantes entre a valvula e o
ThinkTop® correctamente.

- Nunca faga manutengéo ao 7ThinkTop® sem
que a valvula ou o relé estejam numa
posicédo segura.

- Nunca faga manutengéo ao ThinkTop®com
avalvula/actuador sob pressao.

> >



Informacoes de indole geral

1. Interface AS em geral

O ThinkTop® foi concebido para garantir um controlo 6ptimo de valvulas em conjunto com valvulas
Alfa Laval, sendo compativel com a maior parte dos sistemas PLC (Controlador Légico Programavel)
com interface AS.

O ThinkTop® pode ser equipado com 0 a 3 valvulas de solendide. As valvulas séo electricamente
controladas pelo interface AS. Quando activadas, o ar comprimido activa o actuador de ar. Todas as
vélvulas incorporam uma fungéo de estrangulamento nos tubos de entrada e saida de ar, o que
permite controlar o tempo de abertura e de fecho do actuador de ar. Os solendides também estao
equipados com um cancelamento manual estatico.

Os indicadores luminosos indicam constantemente o estado da unidade: Posi¢bes de valvula,
solendide actuado, configuracédo e indicagédo de avaria local, etc.

O ThinkTop® é caracterizado por uma concepcao simples e modular. E interpermutével podendo ser
reactualizado.



Caracteristicastécnicas

1. Interface AS 29,5 - 31,6 VDC do 7hinkTop®

1.1 Sistema sensor “Sem Toque”

Unidade sensora

PLC, retro- Placa Placa de interface
; = sensora sensora
alimentacéo RX Controlo remoto de
[\ Infravermelhos
Ligacéo 8ol :E
série A
8el-r-=
- -
ASIP =
+5 V| Terminais ASIN -
\ Ligacdo Bus
Sinais de valvulas de Levantamento da sede
solenodide (DC) externo (PNP) Linacs
Ligagdes = = - == Ligacdes
externas - Solendide comum Sensores de allmentagg externas

Tipo: Sistema “Sem Toque” da Alfa Laval

Para as ligagdes dos fios: Consulte a secgéo 2. “Ligacdes eléctricas, internas” na pagina 12.

Caracteristicas

Programas detolerancia.

Programa de auto-afinagéo (so6 para valvulas SRC/ARC).

Monitor de manutencao embutido.

Configuragéo por botbes de pressao internos ou por controlo remoto (de infravermelhos).
Superviséo local de configuragéo e de avarias.

Configuragéo gravada ao desligaracorrente.

Indicadores luminosos.

Sistema Sensor

Sistema sensor Unico, “Sem Toque”, sem quaisquer afinagdes de sensores mecanicos. Esta montado
um iman na haste da valvula e o campo magnético (longitudinal) é detectado por sensores integrados
dentro da unidade sensora. O &ngulo de medigéo para cada integrado é utilizado para identificar a
posicao actual da haste da valvula com uma exactiddo de + 0,1 mm. E de notar que a distancia ao
iman pode ser de 5 mm + 3 mm.

Sinais deretroalimentacéao

O sistema sensor pode ser utilizado para 3 sinais de retroalimentagao + 1 sinal de estado = 4 sinais
de retroalimentacdo. (Dois dos sinais de retroalimentagéo podem, se necessario, ser utilizados em
sensores externos.)

O sinal de estado ¢ utilizado para a detecgéo das seguintes trés condigbes:

- Configuragéo emcurso.

- Errointerno.

- Manutengéo necessaria (com base no tempo e/ou no programa de auto-afinagao).



Caracteristicastécnicas

1.1 Sistema sensor “Sem Toque”
Programa de tolerancial/tipo de valvula:

Individual, de acordo com os tipos de valvula.

*Tipo1: SRC/ARC.

*Tipo 2: LKB (LKLA-T).

*Tipo 3: Unique, SMP-SC Spillage-Free e AMP.

*Tipo4: SMP-SC, SMP-TO, SMP-BC e SMP-BCA.

*Tipo 0: (Pré-definido) Todos os parametros pré-definidos (valido também para valvulas Koltek/
SMP-EC” (7 néo é possivel indicagao de levantamento de sede)).

Valores pré-definidos e redefinidos: Programa de tolerancia N.2 0 (+ 5 mm) e todas as fungdes sao

desactivadas.

NOTA! E importante seleccionar o programa de tolerancia correcto.

Auto-afinacao (sé para valvulas SRC/ARC)

A caracteristica de auto-afinagdo é um aspecto excepcional da concepgao do 7ThinkTop®. Pode ser
activado um programa que permite a afinacado da banda de tolerancia se os vedantes na valvula
estiverem a ser comprimidos ou estiverem gastos. Quando a banda de tolerancia da unidade tiver sido
afinada em 0,3 mm, é dado um aviso de alerta sob a forma de um sinal de estado e um indicador
luminoso de manutencao intermitente. Apds 0,5 mm de afinagao é dado um aviso de alarme: O sinal
de perda de retroalimentacéo, o sinal de estado e o indicador luminoso de manutencao
constantemente aceso indicam que so resta um minimo do vedante, sendo necessario substitui-lo.

Monitor Embutido de Manutencao

A unidade pode ser pré-definida para indicar quando o tempo de manutencao da valvula tiver sido
alcangado. Um sinal de estado e um indicador luminoso de manuteng&o intermitente podem ser
programados para aparecer a cada 3, 6, 9 ou 12 meses ou mais.

1.2 Caracteristicas técnicas do sistema sensor

Exactidao dO SENSOI .......covveeeiiiieeiee e + 0,1 mm.

Distancia ao iman ........cccoeeevveeiieieee e, 5+ 3 mm

O 1= Y 0,1-80 mm.

Ligac0es eléCtricas ........coeoviiiieeieiiiiieee e Entrada do passa-fios para o cabo directo

(ligagdes permanentes)
PG11 (94 - 10 mm).

Terminais

A fila de terminais na unidade sensora esta equipada com terminais de enroscar para cabos e
condutores, tanto internos como externos. Os terminais sao indicados para fios com um maximo de
0,75 mm? (AWG 19).

Fonte de alimentacao

A alimentacdo da unidade completa faz-se a partir do Interface AS.

Tensdodealimentagdo ..........cccooceiiiiieiiiicicee 29.5-31.6 VDC.

Correntedealimentagao ........ccooceeeeeiieee e Max. 45 mA (sé para a unidade sensora)
(excepto a corrente para as valvulas de
solendide e os sensores de proximidade
externos).

Sinais deretroalimentacéao
Sinais enviados pelo BUS do Interface AS para o PLC mestre do Interface AS.

Sensoresexternos

Os sensores externos sao utilizados para supervisao do levantamento da sede quando o levantamento
desta ndo puder ser detectado internamente. Os sensores obtém a sua tensao de alimentacgao a partir
da fila de terminais. Os sinais de saida provenientes dos sensores estéo ligados a duas entradas na
fila de terminais na unidade sensora interna. Se a configuracéo actual estiver definida para
levantamento de sede interno, o respectivo sinal externo nao é utilizado. Caso contrario, o sinal
externo controlalogicamente a respectiva retroalimentagéo do PLC (Controlador Logico Programavel).



Caracteristicas técnicas

1.2 Caracteristicas técnicas do sistema sensor

Tensdodealimentagao ..........ccccooevvvveveeeieen A mesma especificada para o Interface AS
(habitualmente, 24VDC).

Correntedealimentacdo ............................................ Max. 15 mA por sensor.

TIPOAE SENSON ... S6 sensor PNP de 3 condutores.

Comprimento dos cabos do sensor ............................ Max. 3 m.

Atribuicao de bits do bus do AS
Na versao Interface AS, utiliza-se a seguinte atribuicio de bits:

Bit de entrada 0 - retroalimentacio # 1 Posicdo Fechado Bit de saida 0 — Desligado

Bit de entrada 1 - retroalimentacio # 2 Posicdo Aberto Bit de saida 1 - Valvula de solenoide 1
Bit de entrada 2 - retroalimentacdo # 3-4 Sede 1 ou posicdo 2 Bit de saida 2 - Valvula de solendide 2
Bit de entrada 3 - retroalimentacio # Estado 5 Bit de saida 3 - Valvula de solendide 3

Indicadores luminosos no 7hinkTop® Significado dos indicadores luminosos

Ind. lumin. B "Valvula aberta" (Open valve) (Amarelo)
Receptor de infravermelhos (IR-Receiver)

Ind. lumin.D "Configuragao/Avaria" (Set-up/Fault) (Vermelho)
Ind.lumin.C "Levantamento da sede" (Seat-Lift) (Amarelo)
Ind.lumin.E "Valvulas de solenoide" (Solenoids) (Verde)

Ind. lumin. F "Manutenc¢ao" (Maintenance) (Laranja)

iR

Ind. lumin. A "Valvula fechada" (Closed valve) (Amarelo)

Nota: Se o programador quiser detectar uma posicao fisica de valvula fechada numa posigéo de
sensor de "Valvula aberta", deixa de haver consisténcia entre a posicédo da deteccao do sensor da
vélvula e os indicadores luminosos do 7hinkTop®.

Sinal de estado (retroalimentacgao # 5) Bit de entrada 3:
O sinal de estado ¢é utilizado para cinco finalidades:
- Indicar a execucao corrente da configuracéo (Indicador luminoso D).
Indicar um determinado erro (Indicador luminoso D), (intermitente = erro de software), (constante =
errode hardware).
Indicar que chegou a altura de proceder a manutencao (Indicador luminoso F).
Indicar se ha conflito no programa de auto-afinacéo (Indicador luminoso F).

Cédigo de escravo pré-definido: 0

Caodigo 1/0: 7 (4 bits, bidireccional)

Caodigo I/D: F (escravo sem perfil)

P=F.7.

Para as ligagdes dos fios: Consulte a pagina 12 "Ligagdes eléctricas, internas".



Caracteristicas técnicas

1.3 Caracteristicas técnicas das valvulas de solendide

Sinais de solendide
Sinais enviados pelo BUS do Interface AS para o PLC mestre do Interface AS.

Ligacoes internas

Terminais para ligacéo dos solendides montados internamente na cabeca de controlo.

O numero de solendides efectivamente montados na cabega de controlo pode ser de 0 a 3.
Os sinais sao retirados directamente da fila de terminais.

Dadostécnicos

Até 3 valvulas de solendide em cada unidade.

B T valvula 3/2 ou 5/2 (s6 possivel com uma valvula 5/2).
Alimentacdodear................ooooooeii 300 a 900 kPa (3 a 9 bar).

Arfiltrado, max. de particulas ou sujidade .................. 0,01 mm.

Max. contetdo de 8le0 ..........oooovveeeeii 1,0 ppm.

Max. conteldode agua............oovvvveeeeieeeiiiiiiiina, 0,0075 kg/kg ar.

Capacidade ..o 82,5 mm.

Restricdo de ar (funcdo de estrangulamento) da entrada/saida de ar.
Cancelamento manual estatico.

Ligacéo externade tubagemdoar .................cccee. @6 mm ou 1/4" (especificar na altura do pedido).
TensaoNOMINaAl .........cccvvveeiiiiiiiie e 24V DC.
Poténcianominal ..o 1,0 W.

Liga¢des internas (solenodides)

Os condutores de solendide podem reduzir a poténcia dos solendides através da funcdo PWM, apos a
activacao. A funcdo PWM é activada por um conector (12, 13). O numero de solendides realmente
montados na cabeca de controlo pode irde 0 - 3.

TensaoNOMINaAl .........cccevvieiiiiiiiee e 24V DC.

Poténcianominal ..o 1,0 W.

Tensdodesaida.........cccceeeeeeeiiiiiiiiiee e Tem de condizer com o tipo de 7hinkTop® escolhido.
Correntedecarga............ooooeeeieeiieeeeeeeeeeeeeeeeeee Max. 100 mA por solendide.

. A corrente max. de qualquer nimero de fases de
. saida accionadas é 200 mA.

Quedadetensdo........cccccceevviiiiiiii e Max. 3V a 50 mA.

Tempodeactivagao .................ooooeiiiicieeee 60 + 10 ms (tempo com poténcia maxima se a
funcdo PWM estiveractivada).

CiclodafuncaBo PWM ... 40 % (ap6s activacdo com a funcio PVWM activada).

FrequénciadaPMW ... 2-5kHz.

Materiais

Componentes em plastiCo ..............eevveeveeieeeiiiiiiiinnnnn. Nylon PA 6. Reforgado.

Componentesemaco ...........ccceeeeeeeiiiiiiiiiiee e, Aco Inox. AlSI 304 e 316.

Vedantes ........oovvviiiiiiii e, Nitrilo (NBR), EPDM.



Caracteristicas técnicas

1.3 Caracteristicas técnicas das valvulas de solendide

Caracteristicas ambientais para o correcto funcionamento

Temperatura
Em funcionamento: -20°Ca+85°C IEC68-2-1/2
Emarmazenamento: -40°Ca+85°C IEC68-2-1/2
Mudancga de temperatura: -25°Ca+70°C IEC68-2-14
Vibracao 10 a 55 Hz, 0,7 mm IEC68-2-6
55 a 500 Hz, 10g
3*30 min, 1 oitava/min
Teste de queda IEC68-2-32
Humidade
Humidade constante: +40°C, 21 dias, 93% R.H. IEC68-2-3
Humidade ciclica: +25 °C/+55°C
12 ciclos IEC 68-2-30
(emfuncionamento) 93% R.H.
Classe de proteccao IP67 IEC 529
Limite de entrada
Tensé&o/corrente: Requisitos de entradado Tipo1 | EN61131-2

DirectivaEMC

89/336/CEE

EN50081-1,EN50082-2
KA 2791.30 Tetra Pak Corporate
Standard




Instalacao

1. Instalacao em actuadores de ar

Leia sempre as caracteristicas técnicas
na integra (consulte as paginas 5 a 9).

- As ligagdes eléctricas do ThinkTop® tém
sempre que ser feitas por pessoal
especializado.

- Nunca instale o ThinkTop® sem que a
vélvula ou o relé estejam numa posicao
segura.

1. Aplique os acessorios de passagem de ar no
actuador se ndo estiverem montados.

2. Monte a haste actuadora (iman) e aperte
cuidadosamente com uma chave.

NOTA!

O ThinkTop® para a valvula SMP-EC tem uma

haste actuadora mais longa que passa pela

tampa. Nao se esqueca do O-ring.

1. Coloque o ThinkTop® em cima do actuador.
2. Certifique-se de que o0 X-ring esta montado.

1. Assegure-se de que a unidade esta correctamente
montada carregando no topo do 7hinkTop®.

2. Aperte os dois parafusos Allen cuidadosamente.

3. Rode o actuador para ficar com os
indicadores luminosos virados para a frente.

NOTA!

Passado algum tempo depois da instala¢ao

(por ex., duas semanas) convém verificar se

todas as ligagdes estdo devidamente apertadas.

o

50

Instale a tubagem do ar de @6 mm (1/4") no
ThinkTop® (ver desenho "Ligagdes do ar" na
pagina12).

Monte os tubos de passagem de ar no actuador
(veja o desenho "Ligacbes de ar" na pagina 12).




I
Instalacao

1. Instalacao em actuadores de ar

1. Instale o cabo (se néo estiver ja montado)
através do passa-fios.
oo | 2. Faca as ligacoes eléctricas do ThinkTop®
Desaperte os trés parafusos e desmonte a tampa (Consulte as "Ligagdes eléctricas, internas”,
do ThinkTop®. napagina 13).

o

Configure o ThinkTop® (consulte os Diagramas
de configuracao, paginas 17 e 19).

NOTA!

A unidade pode ser configurada com a tampa
montada, utilizando o controlo remoto de
infravermelhos. Para alimentar a valvula, utilize
um tubo de passagem de ar separado ou

Certifique-se de que o passa-fios estd completa-  estabelega contacto via radio com a sala de
mente apertado. controlo.

70 800-019 ‘




Instalacao

Ligacoes de ar:

Restricdo de ar (funcdo de
estrangulamento) da entrada de ar

Saida de ar 1A
Restricdo de ar (funcdo de
estrangulamento) da saida de ar

Escape de ar

Cancelamento manual estatico. ’ ) )
Saida de ar 1B (s6 na valvula de

solendide de porta 5/2)

Saida de ar 2

Saida de ar 3

‘@trada de ar

TD 800-002



2. Ligacoes eléctricas, internas

Ligagédo de
bus

Ligacoes
internas aos
solendides 1-3

%)

**)

Nota!

Solen. com, castanho 2

Solendide 1, azul 74

Solendide 2, azul ;9

24

Levantam.dasede1*) "upper"
25 Levantam. dasede2*) "lower"

26 Alimentacéo +*)

P/
ASI P Castanho g a @ 1 NIC
ASI N Azul ; 0| 2NC
N/C . o+ NIC
N/C 0 %, 5 NIC
N/C » o112 Conector PWM }
Terra 1 713 Conector PWM
@
@
@
%;

Solenoide 3, azul 53

SNV AENVE NIV NN VRN RN

27 Alimentacéo - *)

D 800-003

Instalacao

Conector
PWM**)

Sinais provenientes de
sensores externos

Suporte dos
sensores externos

- Osterminais 24, 25, 26 e 27 podem ser utilizados para sensores externos de levantamento
de sede, bem como para qualquer entrada digital. Utilize sempre um sensor externo PNP.

- Podem ser ligados dois sinais externos, que estdo associados aos sinais de feedback 3
(levantamento da sede 1) e 4 (levantamento da sede 2. O cabo do sensor externo a utilizar tem
que ser do tipo 8-30 VDC PNP 3. Ligagéo (-) comum no terminal 27, e ligagéo (+) comum no
terminal 26. Os sinais dos sensores externos estéo associados conforme segue: Sinal sensor
no terminal 24 (levantamento da sede 1) associado ao sinal de feedback 3 (levantamento da
sede 1), e sinal sensor no terminal 25 (levantamento da sede 2) associado ao sinal de feedback
4 (levantamento da sede 2).

Nota! Conector existente = PWM. Consulte o capitulo 1.3 'Valvulas de solendide - especificagdes

técnicas', em 'Ligacdes internas', pagina 8.






Diagrama da configuragao

Notas: (6] - Deslocamento sem alteracéo
- Indica funcgéo principal necessaria

— — — - Indica o progresso automatico como indicado

Configuragao do ThinkTop® utilizando o controlo remoto de infravermelhos

1.IND intermitente = sem valor definido.
IND constante = valor definido como se mostra.

Geral:

Indicador luminoso D,
A constante
com posicdo ‘fechado’ activada
Indicador luminoso D
constante, A intermitente
com posigdo ‘fechado’

2.Predefinicao: Passo 2, Tipo 0 (+/- 5 mm)

Passo 3-8 desactivado

3.Estado da lampada indicado em []

desactivada
Indicac¢oes visuais do ThinkTop Indicagées dos indicadores luminosos
Ind.lum.B "Valvula aberta" (Amarelo)
O Receptor de infravermelhos Indicador luminoso D
. - - " constante, )
Ind.Jum.D "Configuragéo/Avaria interna" (Vermelho) {indicador luminos) C intermitente ’Ilkccllonea
Ind.lum.C "Levantamento da sede 1/2" (Amarelo) D intermitente) comtipo de vélvula va ;:;géa;aa
. desactivado
Ind.Jum.E "Valvulas de solenoide" (Verde) ‘fechado’
Ind.lum.F "Manutengao" (Laranja)
Ind.lum.A "Valvula fechada" (Amarelo)

Passo2

4.[D] IND activo durante a configuracéo.

A Passo Definir tipo de vélvula Passo3
- Intermitente no passo 1, ntroduzi onciad Definiges de aceitagéo Definir posicéo ‘fechado’
ntroduzir sequéncia de )
- Constante em todos os outros passos. configuragio Indicador Reiniciar sequéncia de El Desvio Desvio
. . luminoso D " = X . ) '
ou durante o funcionamento, condicéo de erro El constante, depois —|—> nfigur —> Va para o passo seguinte |- > Va para o passo eguinte —>—n—>
. - Gravar & sair
- termitent
Constante mostra falha no hardware intermitente A alteragbes aceites El SRC/ARC [7] cuardar posigio— | — —
- Intermitente mostra falha no software (Indicador luminoso D (Indicadorluminoso C
I constante, por instantes) constante) Desactivar fungéo
. Sair E LKB (LKLA-T) (Indicador luminoso Carregue,
5.Interrupgao: I alteragdes nao aceites grécgﬁgg?];g;minoso C. Carregue Aintermitente) \ em El
Inicia-se uma interrupgéo de 60 segundos assim que se El Unigue, AMP, em El pgraa°:§SVi°
. . - 1 . Vi I
libertar um ou mais botdes. [ SMP-SC Spillage-Free | g paraaceitar P int
- . (Indicador luminoso C, aseleccdo passo seguintg
Se nédo se carregar em nenhum botdo durante o tempo de | g'\lflzr;:%rgtasn'::% o
interrupcéo, va para a condicdo normal (cancelar & sair). | El SMP-BC, SMP-BCA
(Indicador luminoso C,
I E, F, Aconstante)
E Desactivar fungdo
(Indicador luminoso C
___________________________________»J intermitente)
I'» Todos os parametros
predefinidos ou a L L
| valvula MH, SMP-EC* | * ndo é possivel indicacao de levantamento da sede. 4
I Indicador luminoso D) Indicador luminoso D, Indicador luminoso D,
B constante com posicao C, B constante com levan- C, A constante com levan-
I ‘aberto'activada tamento de sede superioractivado tamento de sede quenoractlvado
Indicador luminoso D Indicador luminoso D, C Indicador luminoso D, C s A
| constante, B intermitente constante, B intermitente constante. Antermitente Nota! Distancia do controlo remoto
com posigéo ‘aberto’ com levantamento de sed com levantamento de sede, = . ® (.
I desactivada superior desactivado, inferiordesactivado Tl hlnkTOp 0-300 mm.
Accione a lllkcclionera ﬁcc:ona:a Indicador luminoso D Indicador luminoso D
I valvula paraa I Y’Z::iamp‘:tiza I “"2:; ;p:tiZa constante, E intermitente constante, F intermitente
I posicao ‘aberto’ ese des © rior es deinfe rior com auto-afinagdo com manutengédo
@ supe! © © desactivada desactivada
I Passo4 PassoS Passo6 Passo7 Passo8
I Definir posicéo 'aberto’ Defln;;'g;’izfen:izl:io da Definir levantamento da sede Definir auto-afinagao Configurar manutengéo
s inferior
I | Desvio Va para o Desvio va pota© El Desvio El Desvio El Desvio
passo seguinte passo seguinte Vé paraopassoseguinte [P 4 V& para o passo seguinte [ > Va para o passo seguinte _— *
I El Guardar posicdo —o— — — IIl Guardarposicao | __ __ E Guardar posicio — — — — E Sé valvulas SRC/ARC El 90 dias I
Associado a posi¢céo N .
I Desactivar fungdo Desactivar funcao Desactivar fungdo fechada! 'abeflo' ¢ (Indicador luminoso F constante) I
(Indicador luminoso (Indicador luminoso " . Recomendado! :
I B intermitente) Carregue em B intermitente) Carregue em l(Indlce}dorIumlnosoA (Indicador luminoso E, A, 2|ﬁgidla§  luminoso F
. . intermitente) Carregue em Carregue em icador luminoso
| para o desvio para o desvio \ B constante) > constante, C intermitente)
4parao 4parao ara o desvio. Va . ra aceitar i E
I pasvsopserguinte pasvsopserguinte P parao El Associado a paaselicgléo E 270 dias : p|Carregueem I
i posicao ‘fechado’ (Indicador luminoso F ara aceitar a
passo seguinte 4 ! ) p
I E constante, C, E intermitente) selecgéo I
Associado a E 360 dias
| posigéo ‘aberto’ (Indicador luminoso F |
constante, C, E, A intermitente) I
El Desactivar fungdo | : I Desactivar fungdo
I (Indicador luminoso E (Indicador luminoso F
I intermitente) intermitente) I




Diagrama da configuragao

Configuracao do 7hinkTop® utilizando o
controlo remoto de infravermelhos



Notas:

Geral:

| - Deslocamento sem alteracao
- Indica fungéo principal necessaria
— — — - Indica o progresso automatico como indicado

1. IND intermitente = sem valor definido.
IND constante = valor definido como se mostra.

2. Predefinicdo: Passo 2, Tipo O (+/- 5 mm)
Passo 3-8 desactivado
3. Estado da ldampada indicado em [ ]
Indica¢oes visuais do ThinkTop Indicagées dos indicadores luminosos

"Valvula aberta”
Receptor de infravermelhos

(Amarelo)

"Configuragéo/Avaria interna" (Vermelho)
"Levantamento da sede 1/2" (Amarelo)

"Valvulas de solenoide" (Verde)
"Manutengao" (Laranja)
"Valvula fechada" (Amarelo)

4.[D] IND activo durante a configuragao.

Diagrama da configuragao

Configuracao do 7/inkTop® utilizando os botoes locais 'l' e 'lI

(Indicador luminoso D
intermitente)

Passo1

- Intermitente no passo 1,

- Constante em todos os outros passos.
ou durante o funcionamento, condigéo de erro

- Constante mostra falha no hardware
- Intermitente mostra falha no software

Introduzir sequéncia
de configuracédo

O]

Indicador luminoso D
constante,
Cintermitente
com tipo de valvula
desactivado

Passo2

Definir tipo de valvula

Indicador luminoso D, A
constante com posicao
‘fechado'activada
Indicador luminoso D
constante, A intermitente
com posicao 'fechado’
desactivada

Accionea
valvula paraa
posicao
‘fechado’

Passo3

Defini¢6es de aceitacao

Indicador luminoso\
D constante,
depois intermitente,

@ Reiniciar sequéncia de configuracdo

Il ) Gravar & sair alteragdes aceites
(Configurar/Falha constante, por
instantes)

5. Interrupgéo:
Inicia-se uma interrupgédo de 60 segundos assim que se libertam
um ou mais botdes.
Se nao se carregar em nenhum botéo durante o tempo de
interrupgéao, va para a condigdo normal (cancelar & sair).

________________________________ >l

Sair
alteracoes nao aceites

xx Carregue
durante 5 s.

@ Desvio
—>> Va para o passo seguinte - '\

Definir posicao ‘fechado’

Desvio
Va para o passo seguinte

SRC/ARC
(Indicador luminoso C constante)

LKB (LKLA-T)

Guardar posicdo —— -—

OJO1G;

xx Carregue (Certifique-se de que

durante 5 s. carrega em"ll"durante
pelomenos 5seg.; todos
osindicadores luminosos
ficardointermitentes por
instantes)

—I—P
A
|
|
|
|
|

xx  (Indicador luminoso C intermitente)
Carregue Todos os parametros

(Ind. luminoso C, E constante) Des?ctivar fupgéo
U AMP (Indicador luminoso A
nique, A %x  intermitente

SMP-SC Spillage-Free Carregue em Carregue )
(Indicador luminoso C, E, F > para aceitar a durante
constante) selecgdo 5s.

@ SMP-SC, SMP-TO,
SMP-BC, SMP-BCA
(Indicador luminoso C, E, F, A
constante)

@ Desactivar funcao * Carregue de novo em "lI" para ir para o tipo de

valvula seguinte (Indicador luminoso Nota).

Carregue em
para o desvio
vaparao
passo seguinte

< < dusra nte predefinidos ou a valvula
S MH, SMP-EC** **néo é possivel indicacao de levantamento da sede.
<
Indicador luminoso D, Indicador luminoso D,
Indicador luminoso D, C, B constante C, A constante
B constante com posicdo com levantamento da sede com levantamento da sede
‘aberto’activada superioractivado inferioractivado
Indicador luminoso D Indicador luminoso D, C Indicador luminoso D, C
constante, B intermitente constante, B intermitente constante, A intermitente
com posicédo ‘aberto’ com levantamento da sede, com levantamento da sed
desactivada superior desactivado inferiordesactivado
l Configuracao/Falha
constante, Manutencao
. intermitente
Accione a Accione a ficcionea Indicador luminoso D com manutengao
. . valvula parao . . uteng
vélvulaparaa vélvula parao constante, E intermitente desactivada
b levantamento da finaca
posicao 'aberto’ levantamento da sede inferior com au!o-; finacao
sede superior desactivada
Passo8
Passo4 Passo5 Passo6 Passo7 Configurar manutencéao
Definir posicao ‘aberto’ Definir levantamento da sede Definir levantamento da sede Definir auto-afinacao @ Desvio
superior inferior Vé para o passo seguinte
@ Desvio @ Desvio @ Desvio @ Desvio | Vaparaopassoseguinte
| 4 Va para o passo seguinte Va para o passo seguinte Va para o passo seguinte Va para o passo seguinte 90 dias — - *
- Indicador luminoso F constante
@ Guardar posi¢ao —— |— — @ Guardar posicao— 4— — @ Guardar posi¢ao —— —— — @ S6 vélvulas SRC/ARC ¢ ' ) I
Associado a posi¢ao @ 180 dias
@ Desactivar fungéo\ @ Desactivar funca @ Desactivar fungédo ‘fechado'/'aberto’ (Indicador luminoso F constante, C intermitente) I
(Indicador luminoso B Carregue em @ ~’ (Indicador luminoso Carregue em (Indicador luminoso A Recomendado! . :
** intermitente) \ c intermitente) . ** intermitente) K\ Carregue em (Indicador luminoso E, A, B arregue em 270 dia:
Carregue para o desvio arregue para o desvio Carregue ) . ara aceitara . S - . )
durante P durante P durante para o desvio constante) p , (Indicador luminoso F constante, C, E iniermitente)! Carregue em
5s. vaparao 5s. vaparao 5s. véparao selecgdo > i I
passo seguinte passo seguinte passo seguinte @ Associado a posi¢cado @ 360 dias para Iaceljar a
P . selecgdo
fechado (Indicador luminoso F constante, C, E, A ga I
intermitente
@ Associado a posicao ) - S I
‘aberto' Desactivar funcio Carregue de novo em "Il
s ungao para ir para o intervalo de |
. N (Indicador luminoso F intermitente) ~ ©
Desactivar fungao xx manutencao seguinte (
(Indicador luminoso E Carregue Indicador luminoso Nota) I
**  intermitente) durante 5 .
Carregue I
durante
5s. I

17
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Diagrama da configuragao

Configuragao do 7hinkTop® utilizando os
bot6es locais 'I' e 'lII



Configuracao

3. Configuracao do 7hinkTop® através do Interface AS

O texto seguinte destina-se a clarificar a operagéo dos comandos de configuracao das valvulas,
quando a configuragao é executada através do interface AS.

Operagdes:

Para o caso em questao, vamos considerar que os dados produzidos e consumidos pelo escravo ASi
consistem num unico byte de 8 bits, no qual o nibble superior (4 bits) corresponde aos bits de
parametros e o nibble inferior aos bits de dados. Os comandos de configuragao e os de accionamento
da bobine de solendide sdo mapeados neste “byte ASi”, tal como se mostra na tabela 1 abaixo, sendo
os bits de resposta (retroalimentacao) produzidos pelo escravo indicados na tabela 2.

Tabela 1: Atribuicao de bits de comandos de configuragéo e de valvulas ASi (consumidos pelo escravo).

P3 P2 P1 PO D3 D2 D1 DO
Comando | Comando Comando Comando Bobine#3| Bobine#2| Bobine#1| Comando
bit 3 bit 2 bit 1 bit O Inibicdo de

Tabela 2: Atribuicao de bits de comandos de configuragéo e de valvulas ASi (produzidos pelo escravo).

P3 P2 P1 PO D3 D2 D1 DO
Manut. Lev.to sede| ABERTO| FECHADO

Os bits das bobines (D1..3) sdo mapeados para os condutores de bobines de solendide. A definicao
de um bit acima (=1) activara o solendide correspondente. Se a fungdo PWM estiver activada, a
valvula de solendide sera ligada durante 60 msec, seguindo-se um ciclo de espera de 2KHz, 40%. Na
revisdo actual do cddigo, sé é permitido o accionamento de um solendide de cada vez. Se se tentar
activar mais do que um, dar-se-a uma retroalimentagéo de manutencao (e um sinal de erro no
respectivo indicador luminoso), mantendo-se o ultimo estado do solendide.

Os bits de comandos (P0..3) sdo mapeados directamente para os estados de configuragéo descritos
na arvore de configuragcéo (configura¢do 35.xls) e operam tal e como se os comandos manuais de
infravermelhos e de botao tivessem sido activados. No entanto, a vantagem da operacgéo por bus
reside no facto de os comandos serem imediatamente executados sem necessidade de voltar ao
estado de configuracéo anterior ou de percorrer os estados de configuracéo seguintes. Isto significa
também que os comandos de configuragcdo podem executar-se pela ordem desejada. Os valores dos
comandos de configuracédo (hexadecimais) sdo indicados na tabela 3 da pagina seguinte.



Configuracao

3. Configuracao do 7hinkTop® através do Interface AS

Tabela 3: Indica¢do dos comandos de configuracao

Estadode
configuracao Nome Valor do comando (hex.)
1 Gravar e Sair 0x00
Cancelar e Sair 0x80
2 Incrementar Tipo de Tolerancia 0x10
Redefinirtolerancia 0x90
3 Activar e Definir Posi¢do 'Fechado’ 0x20
Desactivar Posi¢édo 'Fechado' 0xAO0
4 Activar e Definir Posicdo ‘Aberto’ 0x30
Desactivar Posigcéo ‘Aberto’ 0xBO
5 Activar e Definir Levantamento de Sede #1 0x40
Desactivar Levantamento de Sede #1 0xCO0
6 Activar e Definir Levantamento de Sede #2 0x50
Desactivar Levantamento de Sede #2 0xDO
7 Incrementar Modo de Auto-Afinacao 0x60
Desactivar Auto-Afinagéo OxEOQ
8 Incrementar Valorde Manutencao 0x70
Desactivar Intervalo de Manutencéo 0xFO

Por fim, o comando Bit de inibicdo (D0) serve para solucionar uma das falhas do software de bus
mestre ASi. Na maioria dos programas de software ASi, os bits de dados e parametros sao
projectados em bits. Isto equivale a dizer que o mestre actualiza constantemente os escravos com os
valores actuais dos bits de dados e parametros, em vez de esperar que um comando activado pelo
utilizador efectue essa actualizacdo. No nosso caso, isso significa que & medida que alteramos varios
bits de pardmetros para executar o comando de configuracao seguinte, o mestre envia
permanentemente os valores de parametros intermédios (e geralmente incorrectos) para o escravo,
onde sao interpretados como comandos validos. Para resolver esta situacao, foi criado um bit de
inibicdo. Com o bit de inibicao definido, o escravo ignora todos os comandos de configuragéo do
campo de bits de parametros. Isto permite ao utilizador manipular livremente os bits para configurar o
comando seguinte. Quando o comando é valido, a redefini¢cdo da inibicdo permite que o escravo volte
a interpretar os bits de parametros actuais como sendo um comando de configuragdo. O bit de inibicdo
ndo afecta em nada os bits de comando das bobines. De igual modo, o comando de configura¢édo é
executado quando o bit de inibicédo é redefinido (saliéncia descendente), isto apesar do comando de
configuracéo previamente executado. Isto significa que o bit de inibicdo deve ser definido e redefinido
para cada comando de configuracgdo. Significa também que o mesmo comando de configuragéao (por
ex., incrementar o intervalo de manuten¢&o ou incrementar o modo de auto-afinacao) pode ser
executado sequencialmente. Para tal, basta definir e redefinir o bit de inibicdo sem alterar os bits do
comando de configuracgo.
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3. Configuracao do 7hinkTop® através do Interface AS

Segue-se uma sequéncia de programacao para configurar as posicées ABERTO e FECHADO, e para
definir o programa de tolerancia #3 (isto partindo do principio de que a posicdo ABERTO tem o
solendide #1 activo e a posicao FECHADO tem o solendide #1 inactivo). O texto a negrito indica os
bits manipulados:

2

11.
12.

13.
14.

15.
16.

17.
18.

19.
20.
21.

xxxx0001
10010001
10010000
10010001
00010001
00010000

00010001
00010000

00010001
00010000

00010001
00010011

00110011
00110010

00110011
00110001

00100001
00100000

00100001
00000001
00000000

definir bit de inibicao (inibe os comandos de configuracéo)
configurar o comando “redefinir tipo de tolerancia”
executar o comando “redefinir tipo de tolerancia” (0x9x)
definir o bit de inibicao

configurar o comando “incrementar tipo de tolerancia” (0x1x)
executar o comando “incrementar tipo de tolerancia”
(incrementa o tipo #1)

definir o bit de inibicao

executar de novo o comando “incrementar tipo de tolerancia"

(incrementa o tipo #2)

definir o bit de inibicao

executar de novo o comando “incrementar tipo de tolerancia”

(incrementa o tipo #3)

definir o bit de inibicao

activar o solenoide #1 e esperar que a valvula atinja a posicao ABERTO
(nota: max. 30 segundos.)

configurar o comando “definir ABERTO” (0x3x)

executar o comando “definir ABERTOQO” (a retroalimentagdo ABERTO deve
acender-se ao mesmo tempo que a retroalimentacao de manutencéo,
indicando a activa¢do do modo de configuracéo)

definir o bit de inibicao

desactivar o solendide #1 e esperar que a valvula atinja a posicao FECHADO
(nota: max. 30 segundos.)

configurar o comando “definir FECHADQO” (0x2x)

executar o comando “definir FECHADQO” (aretroalimentagdo FECHADO
acende-se)

definir o bit de inibicao

configurar o comando “gravar e sair” (0x0x)

executar o comando “gravar e sair”

(aretroalimentacao de manutencao apaga-se)



Deteccao de avarias

1. Deteccao de avarias e indicadores luminosos

Abaixo é dado o significado dos indicadores luminosos para efeitos de deteccéo de avarias
relacionadas com o funcionamento do 7hinkTop®.

—1 ,

Vermelho constante:

m I% 2.Laranjaconstante,

amarelointermitente
(A e/ou B):

NOTA!

Vermelhointermitente: Unidade no modo de configura¢éo ou avaria interna do software.

Se houver uma avaria interna do software, reprograme a unidade.

A unidade esté no modo de configuracao, ou avaria interna
dohardware.

Se houver uma avaria interna do hardware, verifique se o
iman esta na amplitude e verifique se as ligagbes eléctricas
estdo correctas.

O tempo de manutencéo esgotou-se.

A unidade foi auto-afinada e entrou em condi¢éo de alerta de
manutenc&o. A manutencggo da valvula é fortemente aconselhada.
Apds a manutengdo: E necessdrio desactivar a fungéo de
manutengdo/auto-afinagdo antes de configurar a nova posicéao,
mas aconselhamos fortemente a fazer uma configuragéo
completamente nova apds a manutengéo da vélvula.

A unidade foi auto-afinada e entrou em condic&o de alerta de
manutengao tendo-se perdido a retroallmentagao (s6restaum
minimo de vedante). E necessdrio fazer a manutengdo da
vélvula. Apés a manutencdo: E necessdrio desactivar a funcéo
de manutengdo/auto-afinagcdo antes de definir a nova posicéao.
Porém, recomendamos vivamente a execugdo de uma configu-
racdo completamente nova apds a manutengéo da vélvula.

O indicador de manutencao aceso e uma luz de aberto ou

fechado intermitente.....= Note o seguinte:
O programa de auto-afinagao s6 é valido para valvulas SRC/
ARC; nao utilize o programa com outros tipos de valvulas.
Utilize o tipo de tolerancia/valvula 1.
Juntamente com a mudanca do tipo de valvulas; 21, 22, 31 e
32
- A posicao 'aberto' tem de ser definida como posicao superior
do sensor (com o iman na posi¢do mais elevada).
Um topo, suporte de iman ou sistema sensor mal apertado
pode também gerar o estado de alerta/alarme.
A retirada dum 7ThinkTop®com a auto-afinagao activada
provocaraimediatamente um alarme! Se tiver de retirar o
ThinkTop® por outras razdes que ndo a manutencéo das
vélvulas e quiser armazenar os dados ja afinados, desactive a
funcéo de auto-afinagdo antes de retirar o 7hinkTop®e volte a
activa-la quando o ThinkTop®estiver de novo no actuador.
Apd6s a manutengéo das valvulas, é necessario desactivar a
funcao de auto-afinacéo antes de definir uma nova posigéo.
Porém, recomendamos vivamente a execucao de umanova
configuracéo (desactive todas as fungdes do tipo de vélvula do
passo 2 e execute uma configuracdo completamente nova).
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Deteccao de avarias

1. Deteccao de avarias e indicadores luminosos

1000 el

Amarelo constante: Posicéo A (valvula fechada).

AmercioB Amarelo constante: Posicédo B (valvula aberta).

HUUD M

Amarelo constante: Posicédo C (levantamento da sede 1 a 2 ou sensores externos).

Verde Verde constante: Valvulas de solendide activadas.

HUAUDeD  JUUEDL

Nota! Durante a configuragéo, os indicadores luminosos tém fungdes diferentes.



Manutencao

Estude as instrugbes cuidadosamente.
Proceda correctamente ao tratamento dos detritos.

1. Desmontagem do 7hinkTop®

Tenha sempre X-rings sobresselentes em stock.

C
é 9
1. Retire o ThinkTop® do actuador.
2. Puxe parafora o X-ring e substitua-o.

©

1. Desaperte os trés parafusos.
2. Puxe para fora a tampa do ThinkTop®.

1. Desaperte os parafusos.
2. Retire as valvulas de solendide (até trés) e

Nota:

Rode o ligador
de passagem
anelar!

do ThinkTop®) da base (a parte média),
desaperte os trés parafusos.
2. Rode a parte inferior ligeiramente para a direita
(no sentido dos ponteiros do relégio) e puxe-a.
3. Se necessario, substitua o adaptador.

substitua-as por outras novas.

TD 800-023

Para desmontar a unidade sensora, desaperte o
parafuso e puxe a unidade sensora para fora.




I
Manutencao

Estude as instrugbes cuidadosamente. Tenha sempre X-rings sobresselentes em stock.
Proceda correctamente ao tratamento dos detritos.

2. Montagem do 7hinkTop®

Nota:
Rode o ligador
de passagem
anelar!

Monte a base com o adaptador, rodando-o

0 800-023 ligeiramente para a esquerda (no sentido
Coloque a unidade sensora na base e aperte os contrario ao dos ponteiros do relégio) e aperte os
parafusos (torque: 1 Nm). trés parafusos (1,9 Nm).

o o

1. Substitua as valvulas de solendide (até trés)
poroutrasnovas. Volte a montar a tampa do 7ThinkTop® e aperte

2. Aperte os parafusos (0,2 Nm). os trés parafusos (0,6 Nm).

—_

Substitua o X-ring.
2. Monte o ThinkTop® no actuador.




Desenho expandido

Esta pdgina mostra um desenho expandido do Os itens sdo idénticos aos itens da lista de
Interface AS versdo ThinkTop®. componentes de substituicgo.

Interface AS 29,5 - 31,6 VDC do 7hinkTop®

7D 800-024



O desenho e a lista de componentes incluem
todos os itens da unidade de topo.

Lista de componentes

Os itens sdo idénticos aos itens da Lista de
componentes de substituiggo.

Quando encomendar componentes de
substituicdo, utilize a Lista de componentes de
substituicdo!

Pos.| Qtd. | Denominacao
1a 1 Tampa completa
1b 1 Tampa completa
2 1 O-ring, NBR
3 1 Parafuso
4 1 Anilha
5 1 Unidade sensora Digital 8-30 VDC PNP/NPN
6 1 Valvula de solendide
7 3 Parafuso PT
8 1 Base completa
9 1 O-ring, NBR
10 1 Acessério de passagem de ar
11 1 Vélvula de descarga
12 1 Bujao roscado, PG7
13 1 Passa-fios, PG11
14 1 Valvula de controlo de presséo
15 1 Adaptador completo
1 Adaptador, fundido
16 1 O-ring
17 1 O-ring
18 1 Parafuso Allen
19 1 X-ring especial
20a 1 Pino indicador completo
20b 1 Pino indicador completo
21 1 O-ring, EPDM
22 1 5 metros de cabo (12 x 0,5 mm?)

00000

171.6

E de notar que o design aqui mostrado é o
basico, pelo que as medidas deverao ser,

aproximadamente:

7
i

0137

@ 180 x 250 (SRC NC)
@ 180 x 320 (SRC NO)
@ 180 x 300 (LKB (LKLA-T))

Desenho/Lista de componentes

Os desenhos abaixo mostram a unidade Os itens correspondem a lista de componentes

ThinkTop® . na metade oposta da pdgina.

Interface AS 29,5 - 31,6 VDC do 7hinkTop®

14

‘

TD 800-036

27
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