OMRON

Controlador de movimento avangado

de 1.5 eixos

R88A-MCW151-(DRT)-E

Funcionalidade de multi-tarefa

em Windows
Liga directamente a uma consola de

Informagdes para encomenda

Liga directamente ao servodrive da série W

E/S locais incorporadas para facilidade de operagao
Funcionalidade de registo, Cam e sincronizagao
Desenvolvimento facil através de linguagem do tipo BASIC

Ferramenta de programacao poderosa e amigavel baseada

Suporta o protocolo HostLink da Omron ou o bus DeviceNet

didlogo

Cédigo de produto

Descricao

R88A-MCW151-E

Controlador de movimento de 1.5 eixos
RS422/485

R88A-MCW151-DRT-E

Controlador de movimento de 1.5 eixos com
DeviceNet

R88A-CCM002P4

Cabo de programacao, 2m

MOTION PERFECT V2

Software de depuragado e monitorizacao da
programagcao. (Incluido no CD Motion Tools)

1203-E2-01

Manual do utilizador do R88A-MCW151

Especificagcoes

Especificagoes gerais

Item

Descrigao

Servodrive aplicavel

Série W (vers. Firmware 14 ou superior)

Servomotor aplicavel

Série W, encoder absoluto/incremental

Método de instalacao

Ligado ao conector DPRAM no lado do servodrive

Método de alimentacao

24 VDC (fonte de alimentacdo externa)
5 VDC (fornecida pelo servodrive da série W)

Consumo eléctrico total

40W

Dimensbes 142x128x20mm (AxPxL)
Peso 200 g
Consumo de corrente 170 mA a 24 VDC

Alimentacao de saida

5 VDC, max.160 mA (para encoders externos)

Especificagoes do ambiente

Item

Descricao

Ambiente

Isento de gases corrosivos ou explosivos
Bem ventilado
Isento de poeiras ou humidade

Temperatura ambiente de funcionamento

0...+55°C

Temperatura ambiente de armazenamento

-20 ... +75°C

Humidade ambiente de funcionamento/
armazenamento

<90% RH ou menos (sem condensacéo)

Imunidade a vibragao

0,5G (4,9 m/s?)

Imunidade ao choque

2G (19,6 m/s?)




Especificagoes funcionais

Item Descricao
Numero total de eixos 3

Eixo do servodrive controlado 1

N° max. de eixos de entrada e saida do 1

encoder

N° max. de eixos virtuais 2

Ciclo da malha de realimentacao

Seleccionavel para 0,5 ms ou 1,0 ms.

Entradas de registo

2x Unidade MCW151 para eixo de entrada do
encoder
1x Controlador W para eixo do sistema servo

Unidades de medida

Definigao do utilizador

Funcdes de diagndstico automatico

Deteccao danos na memoria via checksum
Deteccao de excesso no contador de erros

Programacao

Linguagem de programacao

BASIC

NuUmero de tarefas

Até 3 tarefas em execucgao simultanea mais a
tarefa da linha de comandos

Numero max. de programas

14

Memoria disponivel para programas do
utilizador

128KB

Capacidade de armazenamento de dados

251 (VR) + 8000 (Tabela)

Gravagéao de dados do programa,
Controlador de movimento

Random Access Memory (RAM) e copia de
seguranca em memoéria Flash.

Gravagéao de dados do programa,
Computador pessoal

O software Motion Perfect gere uma cépia de
seguranga no disco rigido do computador
pessoal.

Controlo do movimento

Controlo de velocidade

Malha fechada com PID, velocidade de saida e
ganhos de compensacao da velocidade
Velocidade de referéncia (malha aberta)
Possivel funcionamento com limite de binario

Controlo do binario

Binario de referéncia (malha aberta)
Possivel funcionamento com limite binario

Interruptor de controlo

Interruptor de controlo de velocidade / binario
durante o funcionamento

Operagdes de posicionamento

Interpolacao linear

Interpolacao circular

Movimento de perfil CAM

Ligacdo da transmisséo electrénica
Movimento do perfil CAM ligado
Movimento ligado para dois eixos
Adicao de eixos

Curvas de aceleracao/desaceleragao

Curva S ou trapezoidal

Acesso ao servodrive

Controlo de movimentos

Controlo de velocidade

Controlo do binario

Realimentagéo do posicionamento
Activagdo do controlador

Registo de impressao do controlador

Monitorizacao

Estado de alarme e aviso do controlador
Estado geral do controlador
Entrada digital do controlador




Entrada analdgica do controlador
Interruptores de limite do controlador

Controlo geral

Reposi¢céo do alarme do controlador
Reposicéo do controlador

Acesso a parametros

Leitura e escrita de parametros Pn
Leitura de parametros Un

Especificacoes de E/S

Entradas digitais

Item Descricao
NuUmero de entradas: 8
Tensdo max. de entrada | 24 VDC +10%

Isolamento galvanico

Entre E/S e outras partes do sistema, e entre entradas e saidas

Tipo NPN ou PNP
Impedancia de entrada 3,3 KQ
Corrente de entrada: 7 mA a 24VDC
Tensao ON 11 no min.
Tensao OFF 1V no max.

Tempo resposta entrada

Periodo servo

0,5ms 1,0 ms

Priorid. max. tarefa

1,8 ms (max.) 2,3 ms (max.)

Priorid. max. tarefa

2,8 ms (méax.) 3,3 ms (max.)

N°. entradas registo

2

Tempo de resposta da Entrada digital 10/RO e I11/R1 (ON) 50 us

entrada de registo Entrada digital I0/R0O e 11/R1 (OFF) 150 us
Fase Z (ON) 2us
Fase Z (OFF) 2us

Saidas digitais

Item Descrigao

Numero de saidas: 6

Tensdo max. 24 VVDC +10%

Isolamento galvanico

Entre E/S e outras partes do sistema, e entre entradas e saidas

Tipo PNP

Capacidade de corrente 100 mA cada saida (total de 600 mA para grupos de 6)
Tensédo ON 11 no min.

Tensao OFF 1V no max.

Tempo resposta saida

Periodo servo de 0,5 ms

0,8 ms (max.)

Periodo servo de 1 ms

1,3 ms (max.)

Protecgao

Corrente excessiva, temperatura excessiva e fusivel de 2A em

comum




Entrada do encoder

Item

Descrigcao

Numero de entradas do
encoder:

1

Sinais do encoder:

A(*), A(-), B(+), B(-), Z(+), Z(-)

Nivel do sinal

Normas EIA RS-422A (controlador de linha)

Impedancia de entrada

48 KQ min.

Frequéncia de resposta

1500 kps (6000 kcps)

Terminacao Sim, interno, de 220 Q, seleccionavel por interruptor
Isolamento galvéanico Néo

Saida do encoder

Item Descrigcao

Numero de entradas do
encoder:

1

Sinais do encoder:

A(*), A=), B(+), B(-), Z(+), Z(-)

Nivel do sinal

Normas EIA RS-422A (controlador de linha)

Frequéncia maxima

1500 kps (2000 kcps)

Isolamento galvanico

Nao

Especificagoes de interface RS-232C

Item

Descrigcao

Caracteristicas eléctricas

Em conformidade com a norma EIA RS-232C

Sincronizagao

Sincronizagao Start-Stop (assincrono)

Velocidade de
transmissao em baud

1200/ 2400 / 4800 / 9600 / 19200 / 38400 bps

Formato de transmisséao

Tamanho em 7 ou 8 bits
bits de dados
Bit de paragem | 1 ou 2 bits

Bit de paridade | Par/impar/Nenhum

Modo de transmissao

Ponto-a-ponto (1:1)

Protocolo de transmissao | Porta 0 Motion Perfect Software Protocol
Porta 1 Host Link Master Protocol,
Host Link Slave Protocol,
ASCII geral
Isolamento galvanico Nao

Tipo de conector

MiniDIN de 8 pinos

Buffer de comunicagao

254 bytes (porta1)

Dimensao do cabo

15 m no max.




Especificagoes de interface RS-422A/485 (apenas MCW151-E)

Item

Descricao

Caracteristicas eléctricas

Em conformidade com a norma EIA RS-422A/485

Sincronizagao

Sincronizagao Start-Stop (assincrono)

Velocidade de
transmissdo em baud

1200/ 2400 / 4800 / 9600 / 19200 / 38400 bps

Formato de transmisséao

Tamanho em 7 ou 8 bits
bits de dados
Bit de paragem | 1 ou 2 bits

Bit de paridade | Par/impar/Nenhum

Modo de transmissao

Ponto-para-multiponto (1:N)

Protocolo de transmissdo | RS-422A Host Link Master Protocol,
Host Link Slave Protocol,
ASCII geral
RS-485 ASCII geral
Isolamento galvanico Sim
Tipo de conector Phoenix MSTB 2.5/5-ST-5.08 (incluido no pacote).
Buffer de comunicacao 254 bytes
Controlo do fluxo Nenhum

Terminador

Sim, interno, de 220 Q, seleccionavel por interruptor DIP SW2

Dimensao do cabo

500 m no max.

Especificacdes de DeviceNet (apenas R88A-MCW151-DRT-E)

Item

Descrigcao

Protocolo comunicagdes

DeviceNet

Ligacdes suportadas
(comunicacoes)

Mensagens de monitorizagao E/S remotas
Mensagens explicitas
Ambas em conformidade com DeviceNet

Velocidade de
transmissdo em baud

500 kbps, 250 kbps, 125 kbps (comutavel)

Meios de comunicagao

Cabos com 5 condutores (2 linhas de sinal, 2 linhas de
alimentacéo, 1 linha de blindagem)

Distancias de comunicacgao

500 kbps

Comprimento da rede: 100 m max. (cabo fino: 100 m max.)
Comprimento da extensido: 6 m no max.
Comprimento total da extensao: 39 m no max.

250 kbps

Comprimento da rede: 250 m no max.(cabo fino: 100 m max.)
Comprimento da extens&o: 6 m no max.
Comprimento total da extensdo: 78 m no max.

125 kbps

Comprimento da rede: 500 m max. (cabo fino: 100 m max.)
Comprimento da extensio: 6 m no max.
Comprimento total da extensdo: 156 m no max.
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Componentes e definicdes de unidade

Indicadores

Controlador

Estado do LED

Estado do sistema

Em execucao (Verde) | STS (Vermelho)

Off Off A unidade n&o iniciou correctamente ou
esta desligada

On Off Funcionamento normal

On A piscar Ocorreu um erro de movimento.

On On O eixo nao esta activado

A piscar A piscar A inicializacdo das comunica¢cdes DPRAM
falhou ou perdeu-se

RS-422/RS-485 (apenas R88A-MCW151-E)

LED | Cor Estado Descricao

SD Verde ON A transmitir dados
OFF Sem comunicacao

RD Verde ON A receber dados
OFF Sem comunicacao

DeviceNet (apenas R88A-MCW151-DRT-E)

LED | Cor Estado Definicao Descricao
MS | Verde ON Dispositivo Estado de funcionamento normal.
operacional
A piscar | Dispositivo em A ler definigbes do interruptor.
modo de espera
Vermelho | ON Falha Erro no hardware da unidade: erro no
irrecuperavel temporizador de alarme.
A piscar | Falha menor Definicdes do interruptor incorrectas.
- OFF Unidade sem A alimentacao nao esta a ser fornecida a
alimentagéo unidade, aguarda o inicio do processa-
mento inicial, ou a unidade encontra-se
em reposicao.
NS | Verde ON Ligacdo OK. Rede a funcionar normalmente
Online, Ligado. (comunicacdes estabelecidas).
A piscar Online, A rede esta a funcionar normalmente,
Nao Ligado mas as comunicagdes ainda nao foram
estabelecidas.
Vermelho | ON Falha critica na Ocorreu um erro fatal nas comunicagoes.
ligacao Nao é possivel efectuar comunicagoes
de rede.
A piscar | Tempo de ligagdo | O tempo limite de comunicagéo foi
Excedido excedido.
- OFF Rede sem A verificar a duplicagdo de endereco do
aliment./ Offline nd na unidade principal (Master), defini-
cOes de interruptor incorrectas ou rede
de campo sem alimentacao.




Interruptores DIP
RS-422/RS-485

No R88A-MCW151-E, o interruptor DIP externo pode ser utilizado genericamente.
E possivel aceder ao valor do interruptor através do parametro SWITCH_STATUS.

Interruptores DIP externos

N° pino SW

Seleccao

Utilizagao genérica

Pino1-10

Leitura do valor pelo software

Selecgéo da terminacao e do tipo de interface:

Interruptores DIP internos -2 | N° pino SW2 Selecgao

Tipo: RS-422 / RS-485 Pino 1, 2 OFF, OFF: RS-422
ON , ON : RS-485

Terminagao On/Off: Pino 3

Este interruptor ndo é visivel do exterior: & colocado directamente no PCB. As

definicbes devem ser efectuadas antes de ligar a unidade ao controlador da série W.

DeviceNet

Os interruptores Dip sao utilizados para seleccionar a velocidade de transmissdo em

baud na comunicacgéo de rede e o enderego da unidade secundaria (slave).

Interruptores DIP externos N° pino SW Observagoes
Definigdo do enderecgo da Pino 1 -6 Endereco 0-63
unidade secundaria (slave)
Definigao do modo de Pino 7 0: Modo de monitorizagao 1
monitorizacéo 1: Modo de monitorizagdo 2
Reservado Pino 8 Selecgao
Definigdo da velocidade Pino 10, 9 00: 125kbps
transmissdo em baud 01: 250kbps
10: 500kbps
11: Nao permitida, o indicador
LED apresenta um erro

Terminagao do encoder

Interruptores para terminar os sinais de entrada/saida do encoder.

Interruptores DIP N° pino SW3 Selecgao

internos -3

Canal A da terminagao Pino 1 OFF: Desactivado, ON: Activado
Canal B da terminagao Pino 2 OFF: Desactivado, ON: Activado
Canal Z da terminacao Pino 3 OFF: Desactivado, ON: Activado

Este interruptor n&o é visivel do exterior: é colocado directamente no PCB. As
definicbes devem ser efectuadas antes de ligar a unidade ao controlador da série W.



Cablagem

Conector de E/S

O conector de E/S é utilizado para ligar E/S digitais e para ligar a entrada e a saida do encoder.

Disposigao dos pinos do conector

Conector E/S
A+ 1] 2 A-
R B+ 3 | 4 B-
e Z+ 5 | 6 Z-
oo OV ENC | 7 | 8 | 5V ENC
H oo I0/RO | 9 | 10 FG
g 12 11 12| 11/R1
F e ||vo 14 13 | 14 13
H 16 15 | 16 15
0 . OV IN [17 ] 18 17
D 08 19 | 20 09
g a 010 |21 |22 011
25 oo | |ae 012 23 | 24 013
OV OP | 25|26 | 24v OP

Fung¢des dos pinos do conector E/S

Pino Sinal
Nome Funcao
1 A+ Fase do encoder A+ (Entrada / Saida)
2 A- Fase do encoder A- (Entrada / Saida)
3 B+ Fase do encoder B+ (Entrada / Saida)
4 B- Fase do encoder B- (Entrada / Saida)
5 Z+ Fase do encoder Z+ (Entrada / Saida)
6 Z- Fase do encoder Z- (Entrada / Saida)
7 OV_ENC | Encoder OV comum
8 5V_ENC | Saida de alimentacdo de 5V do encoder
9 10/R0O Entrada (registo) 0
10 FG Ligacdo da malha
11 12 Entrada 2
12 11/R1 Entrada (registo) 1
13 14 Entrada 4
14 13 Entrada 3
15 16 Entrada 6
16 15 Entrada 5
17 0V-IN Entrada OV comum
18 17 Entrada 7
19 08 Saida 8
20 09 Saida 9
21 010 Saida 10
22 o1 Saida 11
23 012 Saida 12
24 013 Saida 13
25 ovV_OP Saida 0V comum
26 24V _OP | Saida 24V; entrada de alimentacao




Conector de alimentagao

O conector de alimentacao é utilizado para ligar a saida de alimentacao de 24V a
unidade do controlador.

+ 24V
v

L

Pino | Nome | Fungao
1 +24V | Fonte de alimentagdo 24 VDC
2 oV Fonte de alimentacédo 0 VDC
3 FG Ligacdo da malha

Ligacdes RS-232C (porta 0 e porta 1)

A unidade do controlador tem duas portas RS-232C série para comunicagao com
dispositivos externos.

PORTO0,1

Pino | Simbolo Nome do pino | Porta Direccao
1 - N&o utilizado -
2 RTS1 (RS) | Pedido de envio | 1 Saida
3 TXO0 (SD) Enviar dados 0 Saida
4 0V (SG) Terra de sinal 0 -
5 RX0 (RD) Receber dados | 0 Entrada
6 TX1 (SD) Enviar dados 1 Saida
7 0V (SG) Terra de sinal 1 -
8 RX1 (RD) Receber dados | 1 Entrada

Nota: a abreviacdo normalmente utilizada nos produtos da Omron para os nomes de
sinal encontra-se entre aspas.

Ligacao RS-422/RS-485 (apenas R88A-MCW151)

A unidade do controlador tem uma porta RS-422/RS-485 série para comunicagao com
dispositivos externos.

PORT2

(

Pino | Simbolo | Nome do pino Porta Direccao
1 RD- Receber dados (-) 2 Entrada
2 RD+ Receber dados (+) 2 Entrada
3 Blindagem | Ligacdo malha 2
4 SD- Enviar dados (-) 2 Saida
5 SD+ Enviar dados (+) 2 Saida




Ligacao DeviceNet (apenas R88A-MCW151-DRT-E)

A tabela seguinte apresenta a atribui¢cdo de pinos do conector DeviceNet para a rede

DeviceNet.
Pino | Simbolo | Sinal Cor do cabo

|8 1 V+ Linha de alimentacao, Vermelho
(P tens&o positiva
’ 2 CAN-H Linha de comunicacgao, superior | Branco
- )U . .
S0 3 Blindagem | Ligacdo malha

4 CAN-L Linha de comunicagao, inferior | Azul

5 -V +V Linha de alimentacgao, Preto

tensdo negativa

Acessorios

Cédigo de produto

Descricao

R88A-CCMO001P5-E

Cabo bifurcado, 1m; para ligagdo a um
computador com MotionPerfect e a uma
aplicacio genérica (por ex. terminal)

MOTION TOOLS V1.0

CD Motion Tools. Completas ferramentas de
software da Omron e informacdes técnicas.

(Ficheiro EDS)

Ficheiro EDS. DeviceNet Electronic Data
Sheet. (Incluido no CD Motion Tools)

B2L 3.5/26 SN SW (Weidmdler)

Conector E/S (incluido no pacote)

MSTB 2.5/3-ST-5.08 (Phoenix)

Conector de alimentacao (incluido no pacote)

MSTB 2.5/5-ST-5.08 (Phoenix)

Conector de porta 2 (incluido no pacote)

Cat. N° 1810-PT2-01 No interesse de aperfeicoamento de produto, as especificagbes estio sujeitas a

alteragao sem aviso prévio.

PORTUGAL

Omron Electronics Lda.

Edificio Omron, Rua de Sao Tomé, Lote 131
2689-510 Prior Velho

Tel: +351 2194294 00

Fax: +351 21 941 78 99

www.omron.pt




