Radar Infravermelhos MR27

DUPLO FEIXE DETECAO/SEGURANCA

EMCTESTED

NO.:BSTDG

1001420419
6C-1

MANUAL DO UTILIZADOR/INSTALADOR

- J

L& Leia com atencao as seguintes informacdes antes de usar o produto. )

Areas de Detecdo:

Ve

>2 sensores em1-Radar e fotocélulas combinados num s6 produto.

> Saida de 2 relés - Movimento e Presenca.
> Desenvolvido para portas automaticas de correr e portas giratorias.

> Com fun¢ao Auto-aprendizagem da area de acao dos sensores infraver-
melhos. Permite assim adaptar-se automaticamente a alteracoes na area de
detecao dos infravermelhos bem como quando influenciado por oscilacoes,
distor¢coes, movimento, escuridao e claridade.

> Adopta sensor microondas de origem alema, nao sendo influenciavel pela
temperatura e humidade, assegurando assim performance fidvel e segura.
>Para instalacoes até 2.5 metros de altura.
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Area de Seguranca de Detecdo Presenca: Largura & Profundidade:
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Area de Ativacao do Radar: Largura e Profundidade:
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AJUSTE DA SENSIBILIDADE DO RADAR
E FAIXA DE DETECAO PRESENCA

.
Regulacao Sensibilidade do Radar

NOTA:
Maior Sensibilidade - Rodar no sentido horario

Menor Sensibilidade - Rodar no sentido contrario f5
aos ponteiros do relogio.

N

Para uma area de detecao
mais perto da porta rode
0 poténciometro no
sentido dos ponteiros do
relégio.

Para uma area de detecao
mais afastada da porta
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A portaabrira se algum objeto for
colocado na area de detecao.
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Se ap6s18 segundos nao ocorrer
nenhum movimento dentro da area de
infravermelhos, o sensor aceitara o
objeto como parte doambiente e
fechara a porta.
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Remova o objeto. O sistema emitira
um sinal de leitura de ambiente e
voltara a gravar o fundo original.

Passagemdo Cabo

NOTA: Observe o caminho correto
do cabo. Este formato permite total
isolamento de possiveis entradas

de &guas,servindo para

escoaragua em caso deinfiltracao
no espaco. Uma correta colocacao do
flo proporciona uma instalacao da
tampa mais facil.

Pino de Plastico
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Area Detecdo do Sensor Presenca | 1

Por favor, assegure que a area de detecao
esta livre de objetos durante o processo
de auto-aprendizagem do sensor
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/1>Tipo de Raio
> Fonte de Raio
> Quant. de Raios

rode o poténciometro no \ /
sentido contrario dos -
ponteiros do relégio. PARAMETROS
N
MR27
NOTA: /[>Alimentac,éo AC/DC12to 30V (‘/+1O°/$
Por favor, instale o sensor > Saida Relé
a s100mm acima do. > Corrente (STANDBY) 65MA
caixilho de forma a evitar ~
perda de sensibilidade. > Corrente (A¢ao) 130MA
> Comprimento Cabo 2500mMm
> Altura Max. Instalacao 2500Mm
\ J \»> Material Tampas ABS
Sensor Presenca
e N

Infravermelho refletido\
Infravermelho 94omm

8 emitidos, 8 recebidos

>Tempo de Auto-Aprendizagem 10 seg
> Indicador de Operacdes Standby (azul)/ Activ. (vermelho)
>Temperatura -40°C a 60°C
> Area de Dete¢do 1600 (W) x 800 (D) mm
>Tempo de Saida SelelnS
> Resposta <100MS
\ > Superficie Otica PMMA
Radar
/[>Tecnologia Processador N
> Frequéncia 24.125GHz
> Emissao <20dBm EIRP
> Densidade frequéncia de Transmissao <smW/cmz2
> Modo Detecao Movimento
> Alcance Detecao 4m (W) x2m (D)
>Tempo de Saida 0.55
\[>Temperatura -20°Ca 55°C




