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IMPORTANTE

NOTA: O caminho do veio de infravermelhos DEVERA manter-se
desobstruido em todas as ocasioes!

O incumprimento desta recomendacgao podera resultar na
activacao de um sinal de incéndio ou avaria
por parte do detector.




Instalagao Ecra e indicadores
4 Informacgdes gerais 22 Esquema de icones no LCD
5 Diagramas de ligagbes 23 Indicadores de estado do detector e do
6 Instalagcdo do produto controlador do sistema
24 Menu do utilizador
Colocagao em funcionamento 25 Menu do utilizador - Descri¢cdes
7 Aplicacdo de corrente e introducao do cédigo 26 Menu de engenharia
8 Localizacado de detectores e selecgao do modo 27 Definicdes do detector
de corrente 28 Definicdes do controlador do sistema
9 Seleccao do detector e da distancia 29 Parametros de funcionamento e dimensdes
10 Alinhamento por LASER
11 "Auto" e "Set" 0/100 (Calibragem) Informagdes de aprovacgcao
12 Estado do alinhamento 30 Informagbes de aprovacao especificas dos
territorios
Utilizagao

13 Definigdes e testes finais

15 Limpeza do sistema

16 Localizar novamente um sistema - Apds adigao
ou remocgao de detectores

Resolugdo de problemas

17 Sistema com anomalia/avaria
18 Codigos de erro

20 LASER néao visivel

21 Posigéao inicial



Instalagao Informagées gerais

- A
| 50 om 50-100 m = 4
] ‘\‘ />>
! : v
! ; 18-50m = 1
50 cm// ) ‘¢ 8-18m = 1
R A 8-100 m % Utilizar mascara

de curto alcance
Garantir uma linha de vis3o Montar em superficies solidas (parede estrutural

desobstruida do detector ao ou viga)
reflector

7,
 Verifique o espacamento do feixe a luz dos

regulamentos locais ‘
» Coloque o feixe o mais alto possivel, mas com uma J
distdncia minima de 0,5 m do detector ao tecto

* Monte o detector e o reflector directamente em frente
um ao outro

« NAO coloque o detector num local em que pessoas ou ,
objectos possam entrar na trajectéria do feixe
+ NAO coloque 2 detectores voltados um para o outro
O indicador LED tem de estar voltado para baixo " x

e



Instalacao Diagramas de ligagbes

: |_|_|+|_||_|_|+|_||_|_|+|_ _|_|+|_ _|_|+|_ _|_|+|_||_|_|+|_||_|_|+|_|
DET 1 DET 2 DET 3 DET 4 : DET 1 DET 2 DET3 DET 4 :
14V-28VCC : 14V -28V CC -
1 - — =
JUR Y R N
Ext | - : Ext
Reset| - . Reset
L =
INCENDIO AVARIA I INCENDIO AVARIA I
ConA ConB 1 ConA ConB .
P A 12 3 = 12 3 o2 8 =
N/A |COM| N/F N/A |corv|| N/F N/A ICOM| N/F N/A [COM [ N/F Aplique uma
tenséo de 5V
: Resisténcia _J Resisténcia a40Vno
. a fogo a fogo contacto "Ext
: ‘-H— Reset" (Repos.
ZONA - X
ZONA + - ext.) durante,
* o no minimo,
~ 2 segundos
ALIMENTAQ:_QO - < para limpar
ALIMENTACAO + < | uma condigao
TERRA/BLINDADO “de sinal activo

- Ligagbes para todos os restantes controladores do sistema (sempre que Ligagbes para um unico controlador do sistema  até reposigao
exista mais do que um controlador de sistema activo por zona) ou ultimo controlador do sistema numa zona ("latched")
(Néo utilizar em instalagées da regido UL. Consultar o CD fornecido para
obter as ligagbdes de varios controladores de sistema para a regiao UL)

 Verifiqgue o funcionamento da ligagéo de incéndio e
avaria no painel de controlo de incéndios
Utilize SEMPRE um cabo de 2 condutores blindado
para cada cabeca detectora

* AVISO: Para monitorizagédo do sistema, nédo
estabelecer ligagbes fechadas nos terminais. Cortar
o fio para assegurar a monitorizagéo das ligagdes

Componentes nao fornecidos (consultar o fabricante do
painel de controlo de incéndios para obter os valores):
 Resisténcia a incéndios (Alguns médulos de interface de zona
e comutagdo ndo necessitam de uma resisténcia a incéndio -
substitua a resisténcia por um corta-circuito fusivel.)
Diodo de continuidade do detector
» Componente de fim de linha (EOL)



Instalacao Instalag&o do produto

O indicador LED tem
de estar voltado para baixo




Colocagao em Aplicagdo de corrente e introdugéo do codigo

funcionamento

Pode ser utilizado um controlador do sistema
para controlar e monitorizar até quatro

cabecgas detectoras.
O simbolo "#" é utilizado neste manual

para representar o numero do detector 2. Introdugao do cédigo para aceder ao menu de
seleccionado actualmente (1, 2, 3 ou 4). engenharia
1. Aplicagdo da Prima ¢ para aceder ao ecré do cddigo:
corrente 15 segundos
:'_"- - ' N
BED T B F e Q,'-! ) 083"{
g b
P e ]|
ABMERIG)E) e N
< >
e Cadigo predefinido: 1 2 3 4
I + A v Alterar digito
E'B / « < > Mover entre digitos

a + ¥ Aceitar
* Um cédigo incorrecto implica o retrocesso ao ecra de
introducéo do cédigo

40 segundos + Trés tentativas sem éxito bloqueiam o acesso durante

trés minutos

#B I
* "E-02" nesta fase € _nNn
normal a E UB




Colocacao em

funcionamento

3. Localizacao de detectores

 "Find" (Encontrar) 4B ’
€ apresentado
automaticamente ;F' nd
da primeira vez @’
que o processo &
executado. Também v
é possivel aceder a
"Find" no menu de
definicdes do
controlador do
sistema

Este sera o numero de ] ‘ 3 d

detectores encontrados

v

* Prima na marca para activar os detectores
"encontrados"

* Quaisquer canais de detectores ndo
utilizados serao desligados

e Prima X para efectuar nova pesquisa,
se 0 numero estiver incorrecto

4. Seleccdao do modo de corrente

Localizagéo de detectores e selec¢dao do modo de corrente

¢ Todas as fungdes podem ser executadas no modo "Lo A"
(predefini¢ao) (10, 12, 14 ou 16 mA para 1,2, 3 ou

4 detectores localizados)

¢ O sistema assume o modo "Lo A" por defeito quando é

aplicada a corrente

* Seleccione "Hi A" (50 mA) para permitir uma movimentacéo
do feixe mais rapida durante o alinhamento automatico,
o alinhamento manual e o alinhamento por Laser

¢ Apés a instalagao, coloque novamente o sistema no

modo "Lo A"

1. Utilize @<>> para se movimentar
entre os icones no menu de engenharia,
para realgar o icone apresentado

[2. Prima ,/ para seleccionar ]

|

4. Utilize @@ para
alterar a seleccéao

3. Utilize @@ para se
movimentar para o item pretendido

|

Navegagéo no menu

5. Prima @ para aceitar
Prima ® para cancelar

|




Colocacao em

funcionamento Selecgéo do detector e da distancia

5. Selecgao do detector 6. Seleccgao da distancia entre o detector e o reflector
e Seleccione o detector a aceder ¢ Seleccione 8-50m (predefinido) ou 100m
+ Todos os detectores tém de ser alinhados * E possivel definir o alcance de cada

separadamente detector individual

Os passos 6 a 9 explicam o alinhamento de
detectores individuais

4-B A

3-p

X




Colocacao em

e Alinhamento por LASER

7. Alinhamento por LASER

RS O sistema mostra "Fault" (Avaria) enquanto estiver
4 S neste modo
T #» \ #B A .
A é utilizado para alinhar o detector com o reflector.
A e O LASER é utilizad linh detect flect
g~ v N E apenas uma ferramenta de alinhamento aproximado.
ﬂ@ﬁ bosu e ® Apods o alinhamento automatico, o LASER nao estara

necessariamente a apontar para o reflector

o Utilize € (> (A (v para mover o LASER o mais
préximo possivel do reflector

* Uma pressdo num dos botdes de seta resulta num
movimento da cabecga detectora

« Prima ¥ ou X para desligar o LASER e voltar ao
menu de definicdes

» Consulte a Resolugao de problemas no Manual do

E’E’E‘ﬁé&%ﬁéﬁﬁ\g&m Utilizador, pagina 20, se o LASER né&o estiver visivel

SAIDA DE POTENCIA < 5 mW
LASER DE CLASSE llla

Comprimento de onda 630 -
680 nm

10



Colocacao em

e e P "Auto" e "Set" 0/100 (calibragem)

9. "Set" 0/100 (calibragem)

8. "Auto" #B
S_ﬁ ]
oo
#B —
SRS #B
JAuto < z %\ _An
)
U >
¢~ Hand N [ T

[ B)
] @@ < >

g #D
L 183
+ Seleccione "Auto" para £ * Quando "Set" (Definir) for apresentado, prima +
alinhar automaticamente o ¢ Quando "S-00" for apresentado, cubra o reflector com
feixe de infravermelhos LoA: 7 minutos um material n&o reflector e deixe coberto; em seguida,
« Aforga do sinal & < HiA: 4 minutos > prima
apresentada durante o e Quando "S-01" for apresentado, descubra o reflector e
alinhamento D deixe descoberto; em seguida, prima ¥
* Se 0 LASER estiver ligado, * Repita os passos 5 a 9 para outros detectores
nao apontara n SE 4'_' encontrados durante o processo de localizagcéo
necessariamente para o 5

reflector, depois de "Auto"”
ser executado - esta € uma
situagao normal

1"



Colocacao em

funcionamento Estado do alinhamento

10. O sistema esta alinhado 11. Verificagao dos ecras do estado do alinhamento

¢ Recomenda-se colocar novamente o sistema no modo

"Lo A" Um sistema colocado #o
¢ O LED verde no detector piscara a cada 10 segundos em funcionamento ,'38 .
e a forca do sinal devera situar-se entre 99% e 101% mostra: R
* Valores predefinidos: 35% Limiar de incéndio, atraso
de 10 segundos para Incéndio e Avaria, Modo de sinal
inactivo até reposicao
¢ Consulte o0 Manual do Utilizador, paginas 13-14, para
alterar as definicdes e para o teste de incéndio e avaria
Quando os detectores 4B 1 0o
tiverem sido — e e
encontrados, mas o [
detector seleccionado
nao estiver alinhado,
o sistema mostra:
Quando um detector #B

esta ligado, mas nao é E - ne
encontrado, o sistema oy u
mostra:

12



Utilizacao

Defini¢des e testes finais

Limiar de incéndio
Como alterar o limiar em
que o detector detecta um
incéndio

(Definicao para cada detector)

Atraso de incéndio / avaria
Como alterar o atraso
utilizado pelo controlador
do sistema antes de enviar
um sinal de incéndio ou
avaria para o painel de
controlo de incéndios

(Definicao para cada detector)

Modo de sinal activo/inactivo
até reposicao

Como seleccionar o modo de
sinal activo até reposig¢ao (o
sistema mantém-se no estado
de incéndio apods a extingdo do
incéndio) ou o modo de sinal
inactivo até reposigao (o
sistema regressa
automaticamente ao estado
normal apés a eliminagéo do
estado de incéndio)

(Definido para o sistema e nao para cada detector individual)

#B @ #B @ #B @
a] a] N
250 . 350 500
ilﬁ *@ il e @ @ @
< >
#
v “ P O atraso para
| 10 10 incénd
L gt = |n~cend|o (Atra_so 1_)
[ [ néo pode ser inferior
L Atraso 1 (Incéndio) J L Atraso 2 (Avaria) ] ao Atraso para

< > avaria (Atraso 2)

Activo até reposicao

#B (1aY} A
#B L “ \4
v
" v
) X

Utilize <@ ») para se movimentar entre os
icones no menu do detector, até que os icones de
grafico e de campainha sejam apresentados

13



Utilizacao Definigbes e testes finais

Testes manuais de incéndio e avaria

Apés a instalacdo ou limpeza, recomenda-se que seja realizado um teste manual de incéndio e avaria:

Teste de incéndio: Cubra o reflector lentamente, de modo a que demore mais de
5 segundos a cobrir. O controlador do sistema envia o sinal de incéndio para o

painel de controlo de incéndios

Teste de avaria: Cubra o reflector completamente num intervalo de 2 segundos.
O controlador do sistema envia um sinal de avaria para o painel de controlo de incéndios.

Teste de incéndio

Como realizar um teste de
incéndio a partir do
controlador do sistema para
testar as ligagbes ao painel
de controlo de incéndios

14

#B @

M v
é‘mmm

%)

Teste do LED do detector
de incéndios

O detector apresenta o
sinal de incéndio; o
controlador do sistema
mantém-se Normal.

Prima X para sair
sem realizar o teste

#BD i Qy
F "
"
s L L |
5

d'

Teste de ligacdes do
relé/controlador

O controlador do sistema
envia o sinal

"Fire" (Incéndio) para o painel
de controlo de incéndios

Prima « ou ¥ para sair



Utilizacao Limpeza do sistema

Limpeza do sistema Como alterar o nivel de compensacao:

O sistema compensa automaticamente a acumulagéo
de po através da alteragéo do nivel de compensacgao.

No entanto, recomenda-se que as lentes do detector entre os icones do menu do detector

e o reflector sejam limpas periodicamente com um

[ Utilize para se movimentar
pano macio sem fibras.

até que este icone seja apresentado

Se o nivel de compensacao para um detector em D S A
particular se mantiver acima de 130 durante varios % S
dias, tal indica que devera proceder-se a sua limpeza. 1 [

#b #B & \4
O sistema devera ser isolado do painel de controlo de v 8 v
incéndios antes de proceder a limpeza. o EP@ X

Depois de limpar, verifique se o sistema esta a
funcionar normalmente:

Se a forga do sinal se encontrar entre 92% e 108%
- permita que o sistema compense até aos 100%
(este processo nao devera exceder as 12 horas)

Se a forga do sinal estiver acima dos 108%

- reduza o nivel de compensacéao até que a forgca do
sinal se situe nos 92 - 108% e aguarde até que o
sistema compense novamente para os 100%

Se a forga do sinal estiver abaixo dos 90%
- execute as tarefas de alinhamento por LASER,
alinhamento automatico e calibragem (Set).

15



Utilizacao Localizar novamente um sistema - Apds adi¢cdo ou remogéao de detectores

* Desligar o sistema

* Ligue novo(s) detector(es) ou desligue o(s)
detector(es) indesejado(s)

* Ligue novamente o sistema e siga o
seguinte procedimento:

16

Este sera o numero de
detectores encontrados

Utilize @<@ para se movimentar entre os icones
no menu de definigdes do controlador do sistema
até ser apresentado o ecra "Find" (Encontrar)

X
60 segundos

e

v

* Prima na marca para activar os detectores encontrados

¢ Quaisquer canais de detectores nédo utilizados serao
desligados

» Prima X para efectuar nova pesquisa, se 0 nimero
estiver incorrecto

¢ Repita o alinhamento (passos 5 a 9) para outros
detectores encontrados durante o processo de localizagao



Resolucao de

problemas Sistema com anomalia/avaria

¢ Se for indicada uma anomalia/avaria no controlador do sistema:

(0 LCD acende-se quando é premido um botdo? NAO
o trolador do sist a LED [Verifique a alimentacao do controlador do sistema ]
controlador do sistema apresenta S
lintermitentes?
SIM
Os detectores foram encontrados e alinhados? : . :
. o . Execute uma procura ("Find") e alinhe/calibre
Consulte a pagina 12 do Manual do Utilizador NAO P P
§elativament2 agos ecras de indicaco) ("Set") o(s) detector_(gs). Consulte as paginas 8 a
L 14 do Manual do Utilizador
SIM
O nivel de compensacao ¢é igual a 205 ou - 497
(Consulte as paginas 15, 24 e 25 do Manual do " [Limpe e alinhe novamente o(s) detector(es). j
Utilizador relativamente aos ecras do nivel de
compensagao)
NAO Verifique se a trajectoria do feixe nao esta obstruida
[A forca do sinal é inferior a 13%? ] SIM Verifique se o reflector e o detector mantém a
posicdo e nao foram movidos
NAO ; .
. X . SIM rVerifique se nao existe um objecto reflector na ]
%7
[A forca do sinal é superior a 110%" } trajectoria do feixe

» Contacte o fabricante para obter assisténcia técnica

17



Resolugao de

problemas

Cadigos de erro

Detector ndao encontrado

O controlador do sistema néo

conseguiu encontrar o detector.

Também apresentado durante o

arranque

» Aguarde 45 segundos pelo
arranque do sistema

» Verifique as ligagdes entre o
controlador do sistema e o
detector (a tenséo do detector
devera serde 11 - 13 V)

#B

£-09

Forga do sinal fora do intervalo

A forga do sinal esta demasiado
alta ou baixa apés o alinhamento
automatico

« Certifique-se de que a distancia
correcta foi definida
Certifique-se de que o tipo de
reflector correcto foi utilizado

» Assegure uma linha de viséo
desimpedida para o reflector
Realinhe o detector utilizando o
alinhamento por LASER e
automatico

18

)

#B

LE-02

O detector esta ligado, mas
nao foi encontrado

Um detector esta ligado, mas

nao foi encontrado

» Siga o processo de procura e
alinhe, conforme necessario

#B
E-10

Reflector ndao encontrado

Nao foi possivel alinhar o detector
com o reflector

 Certifique-se de que a distancia
correcta foi definida

« Certifique-se de que o tipo de
reflector correcto foi utilizado

» Assegure uma linha de viséo
desimpedida para o reflector

* Realinhe o detector utilizando o
alinhamento por LASER e
automatico

#B

L£-08

Nivel de compensagéo nao igual
a zero

A compensagéao deve ser igual a
zero quando "Set" (Definir) é
seleccionado

« Realinhe o detector utilizando o
alinhamento automatico

#B
E-11

Erro durante o alinhamento

automatico

 Certifique-se de que a distancia
entre o reflector e as estruturas
do tecto esta correcta

» Assegure uma linha de visao
desimpedida para o reflector

» Realinhe o detector utilizando o
alinhamento automatico



Resolucao de

problemas

Nao é possivel obter zero
durante "S-00" em "Set"

O reflector ndo foi coberto ou
o detector nado foi alinhado no
reflector

» Certifique-se de que o
reflector é completamente
coberto com um material
nao reflector

Realinhe o detector
utilizando o alinhamento
automatico

.

Cadigos de erro

Sem sinal durante "S-01" em
"Set"

O reflector nao foi descoberto
durante "S-01"

« Certifique-se de que o reflector
é descoberto quando "S-01" for
seleccionado

A fase "Centrar" do
alinhamento falhou

O detector foi alinhado com algo

diferente do reflector

« Certifique-se de que existe
uma linha desimpedida do
detector para o reflector num
raio de 0,5 m

19



Resolugao de

problemas LASER Néo visivel

20

Se nao for possivel ver o LASER devido ao
ambiente da instalagéo (por exemplo, se ndo
conseguir ver o reflector a partir do controlador do
sistema ou se existir uma intensa luz ambiente),
utilize o alinhamento manual ("Hand"). Esta opgéo
mostra o valor da for¢a do sinal devolvido pelo
detector e permite que o utilizador movimente o
feixe
1. Inicie o alinhamento "Auto" e prima X apds
2 segundos para sair. (desta forma maximiza a
poténcia dos infravermelhos)

Seleccione o alinhamento manual ("Hand")

3. Utilize €' (> (A (v para guiar o feixe até que a
forca do sinal seja superior a 800. N&o existe
fungéo de repeticdo automatica em nenhum
botdo. Para movimentar o motor numa dada
direcgdo mais do que uma vez, prima o botao
varias vezes

4. Cubra o reflector. Se a forga do sinal ndo

diminuir para mais de metade, o feixe nao esta
alinhado com o reflector; repita o passo 3

5. Execute um alinhamento automatico "Auto",
seguido da calibragem ("Set")

N



Resolugao de

problemas Posicéo inicial

#B g #B

TFpEOLOEL e
N — A

&

Se nédo souber para onde o feixe esta a apontar, utilize a posi¢ao
inicial ("Home") para dirigir automaticamente o feixe de
infravermelhos aproximadamente para o centro do seu alcance
de movimentos.

+ Prima«f ou X para sair desta fungéo
» Esta operagao demora cerca de 15 minutos a concluir
» Depois de concluida, o ecréa volta ao menu de engenharia

21



Ecra e indicadores Esquema de icones do LCD

7
Activo Segundos
("Latched") / Repor Forga do sinal

Numero do detector
\ Graus
o d o 1 2‘@] —
cupado
p 32= L

~—Apooo

o0

Comando do utilizador

Pés
Nivel de compensagéo

Incéndio

(Qr

Forga do sinal
Forga do sinal
Forga do sinal
Forga do sinal

% IV

Sistema

trancado/
destrancado I I | I () I I : I IL‘IAE’& I
Grafico de | I o
barras
Definir a Alinhamento Limiar de Teste de Definigées do
posigao por laser incéndio incéndio controlador do
inicial sistema
Definigdes do Alinhamento Atraso de Utilitarios
\_ detector do feixe incéndio/avaria de software )

22



Ecra e indicadores Indicadores de estado do detector e do controlador do sistema

~N

Detector

O indicador pisca a cada 10 segundos.

NORMAL: VERDE

AVARIA: AMARELO

INCENDIO: VERMELHO
J
\

Controlador do sistema

Os indicadores 1 a 4 mostram o estado dos
detectores 1 a 4:
NORMAL: Sem piscar
AVARIA: AMARELO
INCENDIO: VERMELHO
O indicador pisca 5 vezes a VERDE para indicar um
estado de controlador do sistema NORMAL.
Todos os indicadores piscam a cada 10 segundos.
J

23



Esquema do menu Menu do utilizador
HoA ol
3 &)
g bood v
J J

c3

[7aY} #B L [7aY]

#B I n
SB th
L. onx a8
&

Parametros do detector

#B #B I
amc 1
our -
#Bp L #B L #B ﬂ_ #p L #B 1L
1 17
IRy, bood o8- 0.
8 a8 a8
)

* Prima ~/ neste menu para introduzir o codigo
* Prima X para colocar o sistema no modo de inactividade ("Sleep")

24



Esquema do menu Menu do utilizador - Descrigbes

Parametros do controlador

Modo de corrente Estado do Estado do
"Hi A" ou "Lo A" controlador do sistema controlador do sistema
v,
Percentagem do Nivel de compensacéao Limiar de incéndio Atraso do incéndio

sinal recebido

Parametros do detector

Versao do software do Estado do detector Temperatura Distancia Atraso da avaria
detector

Centigrados ou Fahrenheit 8-50 m ou 50-100 m

25



Esquema do menu Menu de engenharia

#B #B #B #B
A
d g g g g
D %O hue /P oo O hue /PEHOLD OB L e /D ¥RL oL e /D *0EG B L e
- Posigao inicial J L Definigoes do detector J L Alinhamento por ] L Alinhamento do feixe J L Limiar de incéndio ]
LASER
Atraso de incéndio /
C Definigdes do comroladorj = Utilitarios de software = = Teste de incéndio 1 — avaria 1
#B #B
g g g g

/D¥0L0oBuM@ |sprohobll]e /D¥*d0 oL e /D ¥ LBk u e

« O cédigo tem de ser inserido para aceder ao menu de engenharia

« E possivel navegar no menu utilizando os botdes ¢ (> para
movimentar o cursor.

« Os itens sdo seleccionados utilizando ¥

+ Se premir X sai do menu e volta a colocar o sistema num
estado "trancado”

26




Esquema do menu Definigbes do detector

A predefinigao é ndo "latched"

B
c.nt A
—B
c_n:
=B #B L A #B I A
£-01 Y. 180-
oL Ut oy iy
B fisi] #p JL V| #p L \"4
HE 8-50-
[ " o o
2] J =) ) lj ®
N . | | N ] ]
Definicdo do nimero Definicao da distancia Defmgao de sinal activo ate Optlmlzagao automatica
do detector reposicéo ("latched") / Repor do movimento do
- . motor ligada/desligada
Definigdo da poténcia Definigao do nivel de Definigao do ganho
— de transmiss@o** ) C compensagao definido** ! — de recepgao** Deflmgao zero / 100% -

«

#B #B & #B
NN =]
uuy - 0 g o 2 CEE
) ) B @
250
B
5 -
@

** AVISO: APENAS PARA USO DE ENGENHARIA. A ALTERAGAO PODE PROVOCAR MAU FUNCIONAMENTO
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Esquema do menu Definigbes do controlador do sistema

A

- |
Lo A L, L |
[«

J

Modo de corrente — L Unidades de medida —
Loggiggg?gsde — Alterar o cédigo — >
F, nd é\ - - - -
~ J

* Unidades de medida

Deve ser exercido todo o

cuidado ao alterar o Alterna entre métricas e imperiais
codigo. Se perder o . Alterar o cédiqo

cédigo, contacte o g

fabricante para obter uma Utilize () '») para aceder a cada digito

reposicao do cédigo.

Utilize ) (A para alterar o digito
Prima ¢ para guardar o novo codigo e voltar ao menu de defini¢des
28 Prima ¢ para cancelar a alterag&o e voltar ao menu de engenharia



Informacgdes do sistema| Parametros de funcionamento e dimensoes

Parametro Valor Parametro Descrigao Predefinicao

Tensao de funcionamento 14-28 V CC Codigo E necessério o cédigo do utilizador para a acederao | 1234
menu de engenharia
10, 12, 14 ou "Hi A": O sistema funciona com um consumo de
Corfen.te de funcionamento — Modo de baixa 16 mMA+2 mA Modo de corrente constante de 50 mA LAY
poténcia (para1,2,3ou corrente "Lo A": O sistema funciona com um consumo de
4 detectores corrente constante de 10,12,14,16 mA (para 1, 2, 3
encontrados) ou 4 detectores encontrados)
. | | —49 a +204. ivel lificaca
Corrente de funcionamento — Modo de alta poténcia |48-52 mA Nivelde an;ﬁ(?;zg gz?ra c%riper?sarce)z r;l(\:/l?m?;leagémg) ég"gg": a 0
. . compensagao movimentagdo do edificio
Intervalo do limiar de incéndio 0,45-3,98 dB A optimizaco automatica comega a 75
—R0Y
10-60% Poténcia de Intervalo de 50 a 4095. Indica a saida de poténcia _
ineandi _ transmisséo Optica
Atraso para incéndio 2730 seg. Definido automaticamente pelo alinhamento automatico
Atraso para avaria 2-30 seg. Ganho de Intervalo de 1 a 255. Indica o nivel de amplificagdo _
Distancia de funcionamento entre o detector e o 8-100 m recepgao aplicado pelo receptor
reflector Definido automaticamente pelo alinhamento automéatico
Desalinhamento angular maximo do detector +0,3 graus Limiar de Intervalo de 10% a 60%. Define a quantidade de 35%
- - incéndio obscurecimento necessaria para o detector emitir um
Desalinhamento angular maximo do Reflector + 5 Graus sinal de incéndio
Movimento angular maximo da cabega detectora + 3,5 Graus Atraso para Intervalo de 2 seg. a 30 seg. Define o periodo de 10
incéndio tempo durante o qual o sistema se mantém abaixo do | segundos
Comprimento de onda optica 850 nm limiar de incéndio antes de emitir um sinal de incéndio
Limiar de avaria por obscurecimento rapido 87% Intervalo de 2 s a 30 s. Define o periodo de tempo
Atraso para durante o qual o sistema se encontra abaixo do limiar] 10
Temperatura de funcionamento (aprovada pela UL) | 0—+37,8 graus C avaria de avaria antes que seja emitido um sinal de avaria | segundos
- - Note que o sinal tem de cair abaixo de <=13% dentro|
Temperatura de funcionamento (em conformidade -10-+55 graus C de 2 seg.
EN54-12 —
coma ) Distancia 8-50 m ou 50—-100 m. Define a distancia entre o 8-50 m
Temperatura de armazenamento -40—+85 graus C detector e o reflector. Afecta a poténcia de transmissao|
- - - inicial no arranque do alinhamento automatico
Humidade relativa (ndo condensada) 93% — - - — —
Optimizagéo Desactiva ou activa a Optimizagdo automatica (a On (Ligada)
Classificagao IP P54 automatica funcéo de movimentagéo automatica do feixe) 9
- - Ligada/Desligada
onsdo do contacly dos rekes Actvalnactivo | e P oo e | Inactvo
Corrente de contacto dos relés 100 mA avarias séo sempre definidas para reposicéo automatica.
Comprimento maximo do cabo (controlador ao detector)| 100 m Dimensées T m(pol) Alura,mm (pol) Profurideck, rm(pol) Peso, kg
Calibre do cabo 24-14 AWG Controlador do sistema, incluindo a base| 202 (8,0) 230 (9,1) |81(3,2) 1,0 (2,2)
0,5-1,5 mm Detector, incluindo a base de
e —— — . oo "instalacsio facil" 135 (5,3) 135(5,3) |[135(5,3) 0,5 (1,1)
assiicagao de Inflamabllidade da caixa Suporte universal 135 (5,3) 135 (5,3) |71 (2,8) 0,2 (0,4)
Reflector (simples) 100 (3,9) 100 (3,9) |10 (0,4) 0,1(0,2)
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Informacoes de

Informacgbes de aprovacgédo especificas dos territorios

aprovacao
Informagées da aprovagéo UL Informacdes de aprovacdo europeia
Numero de ficheiro UL: S3417 Em conformidade com a EN54-12 relativamente a niveis
de sensibilidade entre 25% e 35% com um atraso maximo

Distancia entre Intervalo do limiar para incéndio de 20 segundos.
o detector e o reflector de incéndio

8-10 m (26,2-32,8 ft) 10-18%

10-15 m (32,8-49,2 ft) 15-25%

15-22 m (49,2-72,2 ft) 15-35%

22-40 m (72,2-131,2 ft) 25-50%

40-60 m (131,2-196,8 ft) 35-50%

60-100 m (196,8-328,1 ft) 50%

Todas as instalagbes devem cumprir a NFPA72

Numero do documento: 0044-034-01
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Em conformidade com a EN54-12 relativamente a níveis
de sensibilidade entre 25% e 35% com um atraso máximo
para incêndio de 20 segundos.




