Onsoz

DELTA'nin yiksek performansh VFD-E serisi surticlleri sectiginiz igin tesekkurler. VFD-S serisi
Urunler yuksek kaliteli komponent, materyal ve mevcut en yeni mikroislemci teknolojisi kullanilarak
Uretilmektedir.

[ Baslarken

Bu bilgi dékiimani AC motor sirlicisinun kurulumu ve parametre ayarlarinda kullaniciya
yardimci olur. Guvenli galisma icin AC motor siriiciisiine enerji vermeden 6nce asagidaki
glvenlik uyarilarini okuyunuz. Detayli bilgi icin VFD-E Serisi User Manual inceleyiniz.
VFDXXEXXC modelleri ile ilgili bilgi icin dosyayi http://www.delta.com.tw/industrialautomation
adresinden indirebilirsiniz.
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1.

AC motor sirliciisiine herhangi bir baglanti yapiimadan énce, AC giris baglantisi soktlmelidir.

Enerji kesildikten sonra, DC-link kapasitorler Gizerinde tehlikeli yiksek sarj voltaji kalir. Kisisel
zararlari dnlemek icin, AC motor siricusu ile calismadan 6nce, besleme enerjisi kesilmelidir.
Kapasitorlerin desarj olmasi i¢in 10 dakika beklenilmelidir.

Asla suriicunun igindeki dahili komponentlere veya baglantilara midahale etmeyiniz.

AC motor surlicisu giris/cikis terminalleri baglantisi dogru yapilmalidir. Aksi takdirde cihaz
zarar gorebilir. AC power baglantisini kesinlikle dogrudan U/T1, V/T2, ve W/T3 ¢ikis
terminallerine baglamayiniz.

VFD-E suriciyu tzerindeki ground terminalini kullanarak topraklayin. Topraklama metodu AC
surtictnin kuruldugu Ulke kosullarina uyumlu olmalidir. Temel baglanti semasini inceleyin.
VFD-E serisi suruciler sadece 3-faz motorlari kontrol etmek icin kullanilir. 1-faz motorlari
kontrol etmek igin veya farkli bir amag i¢in kullaniimaz.

VFD-E serisi asansor kapisi ve benzeri otomatik kapi kontrolleri i¢in 6zel olarak tasarlanmistir. Hayat
kurtarma ekipmanlarinda kullaniimak tzere degil.

Surticuniin zarar gérmesini engellemek amaciyla, eger AC suriici topraklanmamis ya da direnci
yuksek toprakli (30 ohm Uizerinde) veya TN toprakli bir gii¢ sistemine bagl ise, topraga bagl olan RFI
jumper baglantisi kesilmelidir.

WARNING!

1.

2.

3.

Dahili komponentler igin Hi-pot test kullanmayiniz. AC motor suriiciisinde kullanilan yari
iletkenler ylksek basingta kolayca zarar gérebilirler.

PCB (Printed Circuit Board) uzerinde yuksek hassasiyetli MOS komponentler vardir. Bu
komponentler 6zellikle statik elektrige karsi duyarlidir. Bu komponentlerin zarar gdrmesini
engellemek i¢in, bu kompanentlere ve devrelere metal nesnelerle veya ¢iplak elle dokunmayin.

AC motor surtictisuniin kurulumu, baglantisi ve bakimi yetkili kisiler tarafindan yapiimahdir.

/\\ e

1.

2.

Bazi parametre ayarlari, AC siriicliye enerji verdikten sonra motorun hemen calismasini
saglar.

AC motor suriclyt yiksek sicaklik, direk gunisigr géren, asiri nemli, asiri titresimli, asindirici gaz ve
sivilarin veya metal pargaciklarin bulundugu ortamlara kurmayiniz. AC suricdileri tanimlanmis
ozellikler dahilinde kullaniniz. Uygulamada yapilacak hatalar yangin, patlama yada elektrik garpmasina
neden olabilir. Zarar gérmemeleri igin ¢cocuklari ve cihazla ilgili teknik bilgisi olmayan kisileri
ekipmandan uzak tutun.

AC surict ile motor arasindaki kablo ¢cok uzun olursa, motorun izolasyon katmani zarar gorebilir.
Lutfen frekans degisimine uygun bir motor kullanin veya motorun zarar gérmesini engellemek igin AC
cikis reaktorl ekleyin. Detaylar icin Reaktor bolimu B'ye bakiniz.

AC surlcu icin oransal voltaj <240V olmali ve besleme kaynaginin kapasitesi <5000A RMS olmalidir.
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Ozellikler

Voltaj Sinifi

115V Voltaj Sinifi

Model Numarasi VFD-XXXE 002 004 007
Max.Uygulanabilir Motor Cikisi(kW) 0.2 0.4 0.75
Max.Uygulanabilir Motor Cikisi (hp) 0.25 0.5 1.0

& | Gikig Kapasite Orani (kVA) 0.6 1.0 1.6

3, | Gikis Akim Orani (A) 1.6 25 42

& | Maksimum Cikis Voltaji (V) 3-Faz Giris voltajinin iki katina orantil

£ | Cikis Frekans! (Hz) 0.1~600 Hz

O | Tastyici Frekansi (kHz) 1-15

g Giris Akim Orani (A) 5 I Tel;—faz I 8

§’ Voltaj/Frekans Orani Tek faz, 100-120V, 50/60Hz

oy Voltaj Toleransi + 10%(90~132 V)

O | Frekans Toleransi + 5%(47~63 Hz)

Sogutma Metodu Dogal Sogutma | Fan Sogutma

Agirlik (kg) 1.2 | 1.2 | 1.2
Voltage Sinifi 230V Sinifi

Model Numarasi VFD-XXXE 002 [ 004 | 007 [ 015 [ 022 | 037 | 055 | 075 110 150
Max. Uygulanabilir Motor Cikisi(kw)| 0.2 0.4 0.75 15 2.2 3.7 55 7.5 11 15
Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (hp)| 0.25 0.5 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10 15 20
‘5 | Cikis Kapasite Orani (kVA) 0.6 1.0 1.6 2.9 4.2 6.5 9.5 125 | 17.1 25
E, Cikis Akim Orani (A) 1.6 25 4.2 75 | 110 17 25 33 45 65
8 Maksimum Cikis Voltaji (V) 3-Faz Giris voltajina oranli
2| Cikis Frekansi (Hz) 0.1~600 Hz
O | Tastyici Frekans (kHz) 1-15
E Akim girig orani (A) Tel/S-faz Staz

5 4.91.9]6.5/2.7[9.5/5.1] 15.7/9] 24115 | 20.6 | 26 | 34 | 48 | 70
§ Voltaj/Frekans Orani Tek/3-faz, 200-240 V, 50/60Hz 3-faz, 200-240V, 50/60Hz
2| Voltaj Toleransi + 10%(180~264 V)
G [ Frekans Toleransi + 5%(47~63 Hz)
Sogutma Metodu Dogal Sogutma | Fan Sogutma
Agirlik (kg) 11 [ 11 [ 11 [2ne] 19 [ 19 [ 35 [ 35 [ 357 [ 66
*NOT: VFDO15E23P agirligi 1.2kg.
Voltaj Sinifi 460V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXE 004 | 007 | 015 | 022 | 037 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220
Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (kw) | 0.4 | 0.75| 15 | 22 | 3.7 | 55 | 75 11 15 | 185 | 22
Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (hp) 0.5 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10 15 20 25 30
E Cikis Kapasite Orani (kVA) 1.2 2.0 3.3 4.4 6.8 99 |13.7 | 183 | 24 29 34
,ﬁg, Cikis Akim Orani (A) 15| 25| 42 | 55 | 82 ] 13 18 24 32 38 45
8 Maksimum Cikis Voltaji (V) 3-Faz Girig voltajina oranh
z Cikis Frekansi (Hz) 0.1~600 Hz
O | Tastyicl Frekans (kHz) 1-15
E Akim giris orani (A) Sfaz
5 19 [ 32 [ 43 [ 71 J112] 14 J 19 [ 26 [ 35 [ 41 [ 49
’é’ Voltaj/Frekans Orani 3-faz, 380-480V, 50/60Hz
@ Voltaj Toleransi + 10%(342~528V)
o Frekans Toleransi + 5%(47~63Hz)
Sogutma Metodu Sggs;t?llwa Fan Sogutma
Agirlik (kg) 12 [ 12 121919424242 [747]747]747
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Genel Ozellikler

Kontrol Sistemi SPWM(Sinusoidal Pulse Width Modulation) kontrol (V/f veya sensérsiiz vektorl)
Frekans Ayari Cozunurlagi 0.01Hz
.= | Cikis Frekansi Cozindrlagi | 0.01Hz
% Tork Karakteristigi Oto-tork/oto-kayma karsilama; baslangic torku 3.0 Hz'de %150'dir
B | Asiryiik Davranis 1 dakika boyunca akim orani %150'si
g Atlama Frekansi Ug farkli bolge, ayar araligi 0.1-600Hz
© | Hizlanma/Yavaglama Zamani| 0.1 - 600 saniye (2 adet bagimsiz Hizlanma/Yavaglama zamani)
8 [[Durma Engel Seviyesi Akim oranini % 20 — 250'si
° DC Fren Calisma frekansi 0.1-600.0Hz, %0-100 % akim orani
‘g Start zamani 0-60 saniye, stop zamani 0-60 saniye
4 Reienerasyon Eren Torku Yaklasik %20 (Opsiyonel fren direnci veya harici monte edilmis frenleme tnitesi
) Y ile %125'e kadar olabilir, 1-15hp (0.75-11kW) modellerde dahili fren chopper)
VIf Egrisi 4-nokta ayarlanabilir  V/f egrisi
Frekans Tustakimi A Pje ayarlanir
— | Ayan Harici Sinyal Potansiyometre-5kQ/0.5W, 0 to +10VDC, 4 - 20mA, RS-485 arabirim; Coklu-
3 fonksiyon girisler 3 - 9 (15 step, Jog, up/down)
% Calisma Tustakimi RUN ve STOP ile ayarlanir
'§ Aya?sinyali Harici Sinval 2 kablolu/3 kablolu ((MI1, MI2, MI3)), JOG ¢alisma, RS-485 seri arabirimi
= Y (MODBUS), programlanabilir lojik kontrol
E Coklu-adim segimi 0 - 150, Jog, hizlanma/yavaslama engeli, 2 adet
< | Goklu-fonksiyon girig sinyali hizlanma/yavaslama anahtari, sayici (counter), Harici Base Block, ACI/AVI
% secimi, suriict reset, UP/DOWN tus ayari, NPN/PNP giris secimi
3 Coklu-fonksiyon ¢ikis AC surucu galisiyor, frekansa ulasildi, sifir hizi, Base Block, hata gostergesi,
gostergesi asiri sicaklik alarmi, acil stop ve giris terminalleri durum secimi
Analog Cikis Sinyali Cikis frekansi/akimi
N Sirucude hata olustugunda kontak verir (Standart tiplerde 1 Form C/change-
Alarm Gikis Kontagi over kontak ve 1 open collector gikis)
Dahili PLC(CANopen modeler hari¢ ), AVR, hizlanma/yavaslama S-Egrisi,
asiri-voltaj/asiri-akim durma engeli, 5 hata kaydi, geri ¢alisma engeli, ani
elektrik kesintisinde restart, DC fren, otomatik tork/kayma karsilama, auto
tuning, ayarlanabilir tasiyici frekansi, ¢ikis frekans limitleri, parametre kilit/reset,
Calisma Fonksiyonlari vektor kontrol, PID kontrol, harici sayici (counter), MODBUS haberlesme,
anormal reset, anormal re-start, enerji tasarrufu, fan kontrol, uyuma/uyanma
frekansi, 1 inci / 2 nci frekans kaynagi secimi, 1 inci /2 nci frekans kaynagi
kombinasyonu, NPN/PNP secimi, Motor O — motor 3 parametreleri, DEB ve
OOB (Duzensiz Cali sma Algilama)(yikama makinasi igin)
. Asin voltaj, asirt akim, dusuk voltaj, harici hata, asiri yuk, toprak hatasi, asiri
Koruma Fonksiyonlari sicaklik, elektronik termik, IGBT kisa devre, PTC
6-tus, 4 digit 7-segment LED, 5 durum LED'i, master frekans, ¢ikis frekansi,
Display Keypad (opsiyonel) ¢ikis akimi, kullanici tanimli gostergeler, setup ve kilit icin parameter degerleri,
hatalar, RUN, STOP, RESET, FWD/REV, PLC
VFDOO2E11T/21T/23T, VFDOO4E11T/21T/23T/43T, VFDOO7E21T/23T/43T,
VFDO015E23T/43T, VFDO07E11A/11C, VFDO15E21A/21C,

Dahili Fren Chopper VFDO022E21A/21C/23A/23C/43A/43C, VFDO37E23A/23C/43A/43C,
VFDO55E23A/23C/43A/43C,VFD075E23A/23C/43A/43C, VFD110E23A/23C/
43A/43C, VFD150E23A/23C/43A/43C, VFD185E43A/43C, VFD220E43A/43C

Dabhili EMI Filtre 230V 1-faz ve 460V 3-faz modeler igin.

Koruma Seviyesi 1P20
& | _Kirlilik Derecesi 2
2| Kurulum yeri Yikseklik 1,000 m veya alti, yanici gaz, sivi ve tozdan uzak
£ Calisma sicakligi -10°C ~ 50°C (yanyana monte iken 40°C) Yogunlagsmasiz ve donmamis
g Saklama / Nakliye Sicakligi | -20°C ~ 60°C
o |_Rutubet Orani %90 RH altinda (yogunlagmasiz)

Titresim 20 Hz altinda 9.80665m/s? (1G), 20 ~ 50Hz arasinda 5.88m/s2 (0.6G)
Belgeler c E G@US 0
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Temel Ba glanti $emasi

Kullanicilar baglantilari asagidaki devre semasina uygun olarak yapmalidirlar.
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Sekil - 4 NPN mod ve PNP mod ba glanti

A. NPN mod harici besleme olmadan

B. NPN mod harici besleme ile

NPN

TP[QJ:M FWD/STOP ___

o MI1 NP "|[FWD/STOP & M1

LREV/STOP & miz2 REV/STOP _ MI2

Factory MO O MI3 Factory Multi-step 1 __ M3
setting | | ’V“"“'.'Step2 & M4 setting Multi-step2 Mi4
¢ Multi-step3 & MiIs Multi-step3 MI5

Multi-step4 ____ i
¢+—— 0 © O MI6 Multi-step4 M6
Digital Signal Common.: S DeM

i o DCM

OED OED
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C. PNP mod harici besleme olmadan D. PNP mod harici besleme ile
NPN NPN
HE]SM HE]S"”
PNP PNP +24V
FWD/STOP O FWD/STOP =5 M1
REV/STOP - REV/STOP 5 P M2
Multi-step1 ___ Multi-step1 L
Factory ulti-step Factory - Pl o =0 MI3
setting Multi-step2 setting Multi-step 2 I ' ' M4
Multi-step 3 s Multll-step 3 - . MI5
Multi-step 4 . Multi-step 4 . : MI6

Sekil 5 VFD*E*C Modeller i¢cin RJ-45 Pin Agiklamasi

PIN Sinyal Aciklama
1 CAN_H CAN_H bus line (dominant high)
2 CAN_L CAN_L bus line (dominant low)
3 CAN_GND Ground / OV /V-
4 SG+ 485 haberlesme
5 SG- 485 haberlesme
7 CAN_GND Ground / OV /V-

Digital Keypad KPE-LEO2 Aciklamasi (Opsiyonel)

© UP and DOWN Key 3 ) _
Set the parameter number and changes the Stops AC drive operation and reset the drive
numerical data, such as Master Frequency. Py after fault occurred.

@ Status Display
Display the driver's current status.

@® LED Display
Indicates frequency, voltage, current, user
defined units and etc.

©® Potentiometer
For master Frequency setting.

® RUN Key
Start AC drive operation.

@ STOP/RESET

ENTER
® MODE Used to enter/modify programming
Change between different display mode. parameters
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Digital Keypad Cali sma Adimlari

START
T - Bl - Cl - P - I - B
=y BN iy =g | gm0~ Ea

NOTE: In the selection mode, press  [1jj to setthe parameters. GO START

A - B - i - i - A

0~ EmAR <" Rl ICml ENTER Success to Input data error

set parameter.
NOTE :Inthe parameter setting mode, you can press m to return the selecting mode.

To shift data

START
B - BFE - B
U

(When operation source is digital keypad)
B - i - EBx

I o =

Y - (i -~ i - IRy -
[l a7 15

enter PLC2 mode
or
I=HR = =>

enter PLC1 mode
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Power Terminalleri ve Kontrol Terminalleri

Tipi
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Terminal Agiklamalari

Terminal Sembolu
R/L1, S/L2, T/L3
U/T1, VIT2, W/T3
+/B1~ B2
+/B1, -

®

Modeller Kablo Tipi

Modeller Kablo Tipi

Terminal Fonksiyonu Aciklamasi
AC power giris terminalleri (1-faz/3-faz)
3-faz motor baglantisi igin AC su cikis terminalleri
Fren Direnci Baglantisi (opsiyonel)
Harici fren Unitesi baglanti terminalleri (BUE serisi)

Toprak baglantisi, lutfen yerel topraklama kurallarina uyunuz.
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Kontrol Terminal Aciklamalari

RA RB RC
The position of the control terminals Terminals 1
AFM_MCM MO1
Terminals 2 @ @ @
SiSiSiSSISISSISISISISIS/Ihaia
MI1 MI2 MI3 MI4 MI5 MI6 DCM DCM 24V ACM AVI ACI 10V
Kasa Tipi Kontrol Terminalleri Tork Kablo
Terminaller 1 5 kgf-cm (4.4 in-lbf) | 12-24 AWG (3.3—0.2mm2)
A B, C
Terminaller 2 2 kgf-cm (2 in-Ibf) 16-24 AWG (1.3—0.2mm2)
(JE=pNOTE

Kasa A : VFDO02E11A/21A/23A, VFDOO4E11A/21A/23A/43A, VFDOO7E21A/23A/43A,
VFDO15E23A/43A, VFDO02E11C/21C/23C, VFDOO4E11C/21C/23C/43C,
VFDO07E21C/23C/43C, VFD015E23C/43C, VFDO02E11T/21T/23T,
VFDOO4E11T/21T/23T/43T, VFDOO7E21T/23T/43T, VFDO15E23T/43T,
VFDO02E11P/21P/23P, VFDO04E11P/21P/23P/43P, VFDOO7E21P/23P/43P,

VFDO15E23P/43P

Kasa B: VFDOO7E11A, VFDO15E21A, VFD022E21A/23A/43A, VFDO37E23A/43A, VFDOO7E11C,
VFDO15E21C, VFD022E21C/23C/43C, VFD0O37E23C/43C

Kasa C: VFDO55E23A/43A, VFDO75E23A/43A, VFD110E23A/43A, VFDO55E23C/43C,
VFD075E23C/43C, VFD110E23C/43C

Kasa D: VFD150E23A/43A, VFD150E23C/43C, VFD185E43A/43C, VFD220E43A/43C

Kontrol Terminal Agiklamalari

Terminal e Enlehemr Fabrika Ayari (NPN mod)
Sembolii Y ON: DCM ile baglanti
ON: Ml (ileri) Run
Mi1 Forward-Stop komutu OFF:  Stop metoduna gére Stop
: ON: MI2 (Geri) Run
MI2 Reverse-Stop komutu OFF: Stop metoduna gore Stop
MI3 Coklu-fonksiyon giris 3 Gok fonksiyonlu girig terminallerinin
Mi4 Coklu-fonksiyon giris 4 programlanmasi igin Pr.04.05 ~ Pr.04.08
- — parametrelerini inceleyiniz.
MIS Coklu-fonksiyon giris 5 ON: aktivasyon akimi 16mA .
MI6 Coklu-fonksiyon giris 6 OFF: sizinti akimi toleransi 10pA.
+24V DC Voltaj Kaynagi +24VDC, 20mA PNP modda kullanilir.
oklu-fonksiyon role cikis! Resistif Yuk:
RA (QNIO_) a Y ss 5A(N.O.)/3A(N.C.) 240VAC
5A(N.O.)/3A(N.C.) 24VDC
RB Coklu-fonksiyon réle cikisl Enduktif Yik:
(N.C)b 1.5A(N.0.)/0.5A(N.C.) 240VAC

English- 10



Terminal . . Fabrika Ayari (NPN mod)
Semboli Uil For SR ON: DCM ile baglanti

— L.5A(N.O.)/0.5A(N.C.) 24VDC
RC Coklu-fonksiyon réle ortak u¢ | programlama igin Pr.03.00'a bakiniz

DCM Dijital Sinyal Ortak Ug NPN modda dijital giriglerin ortak ucu.

Maksimum 48VDC, 50mA
Programlama igin Pr.03.01’e bakiniz

MO1-DCM Max: 48vdc
Coklu-fonksiyon gikis 1 Mot
MO1 N
(Photocoupler) )
hand
=t
1 vem[ 1L
internal circuit -

MCM Coklu-fonksiyon cikis ortagl | Coklu-fonksiyon ¢ikislarinin ortak ucu

+10V | Potansiyometre power supply| +10VDC 3mA

Analog voltaj girisi

FOV it Empedans: 47kQ
- Cozunurlik: 10 bit
Aralik: 0~ 10vVDC =
AVI AVI 1 0 ~ Maksimum Cikis Frekansi
I T (Pr.01.00)

Secim: Pr.02.00, Pr.02.09, Pr.10.00

ACM_] Set-up: Pr.04.11 ~ Pr.04.14, 04.19~04.23
internal circuit

ACM Analog kontrol sinyali ortak AVI, ACI, AFM i¢in ortak ug

—
nalog axim guis Empedans:  2500Q/100kQ

ACH Coziintrlik: 10 bits
Aralik: 4 ~20mA =
ACI 0 ~ Maksimum Cikis Frekansi
(Pr.01.00)
Secim: Pr.02.00, Pr.02.09, Pr.10.00
Ayar: Pr.04.15 ~ Pr.04.18
ACM _internal circuit
Analog ¢ikis 6lgumi
ACM circuit 0 to 10\/’ 2mA
% AR Empedans: 100kQ
AEM Cikis akimi 2mA max
L= Datentiometer | GOZUNiiK: 8 bit
3 Max. 2mA Aralik: 0~ 10vDC
Fonksiyon: Pr.03.03 - Pr.03.04
internal circuit ACM

NOT: Kontrol sinyali ba glanti dl¢tist: 18 AWG (0.75 mm 2) shielded kablo.

English- 11



Parametre Ayarlar Ozeti
A Bu isarete sahip parametreler ¢alisma esnasinda ayarlanabilir.

Pr.

Aciklama

Avyarlar

Fabrika
Ayari

NOT

Grup 0 Kullanici Parametreleri

00.00

Sdrucinin
tanimlama kodu

Sadece okunabilir

##

00.01

AC motor surucisu
ortalama akim orani
goruntileme

Sadece okunabilir

H#H#

00.02

Parametre Reset

0: Tim parametreler okunabilir/yazilabilir
1: Butiin parametreler sadece okunabilir
6: PLC program sil (VFD*E*C modeler icin
degil)

9: Tim parametreler fabrika ayarina
resetlenir. (50Hz, Pr.00.12'ye gére
230V/400V veya 220V/380V)

10: Tum parametreler fabrika ayarina
resetlenir. (60Hz, 220V/440V)

~00.03

Sirlcu baslangic
displayi segimi

0: Frekans komut degeri goster (Fxxx)

1: Gergek cikis frekansi goster (Hxxx)

2: Kullanici-taniml birim goster (Uxxx)

3: Cok-fonksiyonlu display, Pr.00.04’e
bakiniz

4: FWD/REV komutu

5: PLCx (PLC segimi: PLCO/PLC1/PLC?2)
(VFD*E*C modeler icin de gil)

»00.04

Coklu-fonksiyon
Display Igerigi

0: Kullanici tanimli birim igerigi goster (Uxxx)
1: Sayici (Counter) degeri goster (c)

2: PLC D1043 degeri goster (C) (VFD*E*C
modeler igin de gil)

3: DC-BUS voltaji goster (u)

4: Cikis voltajini goster (E)

5: PID analog geribesleme sinyali degeri
goster (b) (%)

6: Cikis gui¢ factor agisi (n)

7: Cikig guclni goster (P)

8: Akim ile iligkili tahmini tork deg@erini goster
®

9: AVI goster (1) (V)

10: ACI/ AVI2 goster (i) (mA/V)

11: IGBT sicaklik degerini goster (h) (T)

12: AVI3/ACI2 seviyesini goster (l.)

13: AVI4/ACI3 seviyesini goster (i.)

14: PG hizini RPM olarak goster (G)

15: Motor numarasini gdster (M)

~00.05

Kullanici-Tanimli
Katsay! K

0.1~160.0

1.0

00.06

Power Board Yazilim
Versiyonu

Sadece-okunabilir

#H#

00.07

Kontrol Board
Yazilm Versiyonu

Sadece-okunabilir

#.H#

00.08

Sifre Girigi

0~9999
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Fabrika
Pr. Aciklama Avyarlar Ayari NOT
00.09 | Sifre Ayari 0~9999 0
0: V/f Kontrol

00.10 | Kontrol Metodu 1: Vektor Kontrol 0

00.11 Rezerve
50Hz Ana Voltaj 0: 230V/400V

00.12 Secimi 1: 220V/380V ‘ 0 ‘

Grup 1 Temel Parametreler

o1.00 |Maksimum Gikig 50.00 ~ 600.0 Hz 60.00
Frekansi (Fmax)

Maksimum Voltaj

01.01 Frekansi (Fbase) 0.10 ~ 600.0 Hz 60.00
(Motor 0)

0102 xgﬁzjnbﬁg(';@ 115V/230V serisi: 0.1V ~ 255.0V 2200
(Motor 0) 460V serisi: 0.1V ~ 510.0V 440.0
Orta-Nokta Frekansi

01.03 (Fmid) (Motor 0) 0.10 ~ 600.0 Hz 1.50

01.04 Orta-Nokta Voltaji 115V/230V serisi: 0.1V ~ 255.0V 10.0

) (Vmid) (Motor 0) 460V serisi: 0.1V ~ 510.0V 20.0
Minimum Cikis

01.05 Frekansi (Fmin) 0.10 ~ 600.0 Hz 1.50
(Motor 0)

Minimum Gikig 115V/230V sefisi: 0.1V ~ 255.0V 10.0

01.06 | Voltaji (Vmin) 250V sori S(;erl'f/' oy
(Motor 0) serisi: 0. . 20.0

01.07 Cikig Frekansi Ust | 0.1~ 120.0% 110.0

) Limiti )

01.08 Cikis Frekansi Alt 0.0 ~100.0 % 0.0

) Limiti )
A¥01.09 | Hizlanma Zamani 1 | 0.1 ~ 600.0/0.01 ~ 600.0 saniye 10.0
~01.10 | Yavaglama Zamanil| 0.1 ~ 600.0/0.01 ~ 600.0 saniye 10.0
0.1 ~ 600.0/0.01 ~ 600.0 saniye 10.0
#0111 | HizZlanma Zamani 2 VFD*E*C modeler i¢in, fabrika ayar 1.0
0.1 ~600.0/0.01 ~ 600.0 saniye | 10.0
#0112 | Yavaglama Zaman2 VFD*E*C modeler icin, fabrika ayari 1.0
Jog Hizlanma 0.1 ~600.0/0.01 ~ 600.0 saniye
»01.13 Zamani 1.0
w0114 Jog Yavaslama 0.1 ~600.0/0.01 ~ 600.0 saniye 10
Zamani
~01.15 | Jog Frekansi 0.10 Hz ~ Fmax (Pr.01.00) Hz 6.00
0: Lineer Hizlanma/Yavaglama
Otomatik hizlanma / | 1: Otomatik Hizlanma, Lineer Yavaslama
yavaslama 2: Lineer Hizlanma, Otomatik Yavasglama

01.16 (Hizlanma/Yavasla | 3: Otomatik Hizlanma/Yavaglama(yike 0
ma zaman ayarina | gore)
bakiniz) 4: Otomatik Hizlanma/Yavaslama

(Hizlanma/Yavaglama zamanina gore)

01.17 Hizlanma S-Egrisi 0.0 ~ 10.0/0.00 ~ 10.00 saniye 0.0

o118 | Yavaslama S-Erisi | 9.0~ 10.0/0.00 ~ 10.00 saniye 0.0

0119 | HiZlanma/Yavasiam 0: Birim: 0.1 saniye 0

’ a Zaman Birimi 1: Birim: 0.01 saniye
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Fabrika

Pr. Aciklama Avyarlar Ayari NOT
Basit pozisyon igin B ;
01.20 0 Hz gecikme zamani 0.00 - 600.00 saniye 0.00
Basit pozisyon igin _ ;
01.21 10 Hz gecikme zamani 0.00 - 600.00 saniye 0.00
Basit pozisyon igin _ ;
01.22 20 Hz gecikme zamani 0.00 - 600.00 saniye 0.00
Basit pozisyon igin B ;
01.23 30 Hz gecikme zamani 0.00 - 600.00 saniye 0.00
Basit pozisyon igin _ ;
01.24 40 Hz gecikme zamani 0.00 - 600.00 saniye 0.00
Basit pozisyon igin B ;
01.25 50 Hz gecikme zamani 0.00 - 600.00 saniye 0.00
Maksimum Voltaj
01.26 Frekansi (Fbase) 0.10 - 600.0 Hz 60.00
(Motor 1)
Maksimum Cikis 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 220.0
01.27 Voltaji (Vmax)
(Motor 1) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 440.0
Orta-Nokta Frekansi
01.28 (Fmid) (Motor 1) 0.10 - 600.0 Hz 1.50
Orta-Nokta Voltaji 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 10.0
01.29 )
(Vmid) (Motor 1) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 20.0
Minimum Cikig
01.30 Frekansi (Fmin) 0.10 - 600.0 Hz 1.50
(Motor 1)
Minimum Cikis 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 10.0
01.31 Voltaji (Vmin)
(Motor 1) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 20.0
Maksimum Voltaji
01.32 Frekansi (Fbase) 0.10 - 600.0 Hz 60.00
(Motor 2)
Maksimum Cikis 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 220.0
01.33 Voltaji (Vmax) o
(Motor 2) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 440.0
Orta-Nokta Frekansi
01.34 (Fmid) (Motor 2) 0.10 - 600.0 Hz 1.50
013 Orta-Nokta Voltaji 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 10.0
1.35 .
(Vmid) (Motor 2) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 20.0
Minimum Cikis
01.36 Frekansi (Fmin) 0.10 - 600.0 Hz 1.50
(Motor 2)
Minimum Cikis 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 10.0
01.37 Voltaji (Vmin)
(Motor 2) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 20.0
Maksimum Voltaj
01.38 Frekansi (Fbase) 0.10 - 600.0 Hz 60.00
(Motor 3)
Maksimum Cikis 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 220.0
01.39 Voltaji (Vmax) o
460V serisi: 0.1V - 510.0V 440.0

(Motor 3)
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Fabrika

Pr. Aciklama Avyarlar Ayari NOT
Orta-Nokta Frekansi
01.40 (Fmid) (Motor 3) 0.10 - 600.0 Hz 1.50
o141 | Orta-Nokta Voltaj 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 10.0
’ (Vmid) (Motor 3) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 20.0
Minimum Cikig
01.42 Frekansi (Fmin) 0.10 - 600.0 Hz 1.50
(Motor 3)
Minimum Cikis 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 10.0
01.43 Voltaji (Vmin)
(Motor 3) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 20.0
Grup 2 Call gma Metodu Parametreleri
0: Digital keypad UP/DOWN tuslari veya
Coklu-fonksiyon UP/DOWN girisleri ile.
Kullanilan son frekans saklanir.
1: AvVl'dan 0 ~ +10V
02.00 Birinci Ana Frekans | 2: ACl'dan 4 ~20mA veya AVI2'den 1
w02, Komutu Kaynagi 0~+10V
3: RS-485 (RJ-45)/USB haberlesme
4: Digital keypad potansiyometre
5: CANopen haberlesme
VFD*E*C modeler i¢in fabrika ayari 5
0: Digital keypad
1: Harici terminaller. Keypad STOP/RESET
aktif.
2: Harici terminaller. Keypad STOP/RESET
pasif.
02.01 Birinci Caligma 3: RS-485 (RJ-45)/USB haberlesme. Keypad 1
H02. Komutu Kaynagi STOP/RESET aktif.
4: RS-485 (RJ-45)/USB haberlesme. Keypad
STOP/RESET pasif.
5: CANopen haberlesme. Keypad
STOP/RESET pasif.
VFD*E*C modeler i¢in fabrika ayari 5
0:STOP: rampali durma; E.F.: serbest durma
1:STOP: serbest durma; E.F.: serbest durma
02.02 | Stop Metodu 2:STOP: rampali durma; E.F.: rampali durma|  ©
3:STOP: serbest durma; E.F.: rampali durma
02.03 | PWMTastyici 1- 15kHz 8
Frekans Segimi
.. ..| 0: Forward/reverse (ileri/geri) calisma aktif
02.04 Motor Caligma Yonii 1: Reverse (geri) calisma pasif 0

Kontrol

2: Forward (ileri) calisma aktif
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Fabrika

Pr. Aciklama Ayarlar A NOT
yari
0: Pasif. Calisma komutu kaynagi Pr.02.01
degisse de ¢alisma durumu degismez.
1: Aktif. Calisma komutu kaynagi Pr.02.01
Enerji geldiginde degisse de calisma durumu degismez.
02.05 | calismayi kesme 2: Pasif. Galisma komutu kaynagi Pr.02.01 1
secimi degisirse ¢alisma durumu degisir.
3: Aktif. Calisma komutu kaynagi Pr.02.01
degisirse calisma durumu degisir.
0: 0 HZ'e yavasla
02.06 ACI Sinyal Kaybinda| 1: Serbest dur ve displgyde “AErr” goster 1
' davranis (4-20mA) | 2: Son frekans komutu ile caligmaya devam
et
0: UP/DOWN Tuslari ile
N 1: Hizlanma/yavaglama zamanina gore
02,07 | Yukar/Asagi Modu | 5. gapjt hlza)ggére (Pr.02.08) g 0
3: Pulse girig birimine gore (Pr.02.08)
Sabit hiz UP/DOWN
02.08 ‘;Ha"g'm degisimi | 4 51-10.00 Hz 0.01
1zlanma/Yavaslam
a Orani
0: Digital keypad UP/DOWN tuslari veya
Coklu-fonksiyon UP/DOWN girigleri ile.
Kullanilan son frekans saklanir.
I 1: AvVl'dan 0 ~ +10V
kinci Frekans 2: ACI'dan 4 ~ 20mA veya AVI2'den 0 ~ 0
»02.09 Komut‘u Kaynag +10V
Segimi 3: RS-485 (RJ-45)/USB haberlesme
4: Digital keypad potansiyometre
5: CANopen haberlesme
VFD*E*C modeler i¢in fabrika ayari 5
0: Birinci Ana frekans Komutu
Birinci ve Ikinci Ana | 1: Birinci Ana Frekans Komutu + ikinci Ana
»02.10 | Frekans Kaynaginin | Frekans Komutu 0
Kombinasyonu 2: Birinci Ana Frekans Komutu - ikinci Ana
Frekans Komutu
0211 | Keypad Frekans 0.00 - 600.0Hz 60.00
Komutu
Haberlesme 0.00 - 600.0Hz
> 02.12 Frekans Komutu 60.00
0: Keypad & Communication Frekansini
Keypad veya Sakla
0213 | Haberlesme 1: Sadece Keypad Frekans| Sakla 0
Frekansi Komutu | 5. sadece Haberlesme Frekansini Sakla
Saklama Segenegi
0: Mevcut frekans komutu ile
Baslangi¢ Frekansi : p
02.14 Secimi (Keypad & éj égo Eretans Iépmlutq |_I|e 0
RS485/USB icin) - Stop Frekans displayt lie
Baslangi¢ Frekansi
02.15 Setpoint (Keypad & | 0.00 ~ 600.0Hz 60.00

RS485/USB)
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Pr.

Aciklama

Avyarlar

Fabrika
Ayari

NOT

02.16

Ana Frekans Komut
Kaynagini Goster

Sadece okunabilir

Bit0=1: Birinci Frekans Kaynag! ile(Pr.02.00)
Bit1=1: Ikinci Frekans Komutu Kaynag ile
(Pr.02.09)

Bit2=1: Coklu-giris fonksiyonu ile

Bit3=1: PLC Frekans komutu ile

(VFD*E*C modeler icin de gil)

#it

02.17

Calisma Komutu
Kaynagini Goster

Sadece okunabilir

Bit0=1: Dijital Tus takimi ile

Bitl=1: RS485 haberlesme ile

Bit2=1: Harici Terminal 2/3 kablolu mod
Bit3=1: Coklu-giris fonksiyonu

Bit4=1: PLC Calisma Komutu ile
(VFD*E*C modeler icin de gil)

Bit5=1: CANopen haberlesme ile

#it

02.18

Taslyicl Modilasyon
Segimi

0: Yk akim ve sicakhgi ile tastyici
moddulasyon
1: Yik akimi ile tagiyici modilasyon

Gru,

3 Ciki s Fonksiyon Parametreleri

03.00

Coklu-fonksiyon
Cikis Rolesi (RA1,
RB1, RC1)

0: Fonksiyon yok
: AC sirlcu caligiyor
: Ana frekansa ulasildi
: Sifir hizi

03.01

Coklu-fonksiyon
Cikis Terminali MO1

: Base-Block (B.B.) gostergesi
: Dusuk-voltaj gostergesi
: Calisma modu gostergesi
8: Hata gostergesi
9: Istenilen frekansa ulasildi 1
10: Terminal sayici degerine ulagildi
11: On-ayar sayici degerine ulagildi
12: Asiri voltaj durma denetimi
13: Asiri akim durma denetimi
14: Sogutucu asiri 1sindi uyarisi
15: Asiri voltaj denetimi
16: PID denetimi
17: Forward (ileri) komutu
18: Reverse (geri) komutu
19: Zero speed (sifir hiz) cikis sinyali
20: Uyari(FbE,Cexx, AoL2, AUE, SAVE)
21: Fren kontrol (Tanimlanmis frekansa
ulasildi)
22: Suruci hazir
23: istenilen frekansa ulagildi 2

1
2
3
4: Asiri tork algilama
5
6
7

03.02

Istenilen frekansa
ulasildi 1

0.00 - 600.0Hz

0.00

~03.03

Analog Cikis Sinyal
Secimi (AFM)

0: Analog frekans metre
1: Analog akim metre

»03.04

Analog Cikis
Kazanci

1~ 200%

100

03.05

Terminal Sayma

Degeri

0~ 9999
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Fabrika

Pr. Aciklama Avyarlar Ayari NOT
On-ayar Sayma
03.06 Degeri 0~ 9999 0
. 0: Terminal sayma degerine ulasinca, EF
Terminal sayma .
03.07 degerine ulaginca ggsterm_e - 0
EF Calismas| 1.__Term|nall sayma degerine ulasinca, EF
goster (aktif)
0: Fan surekli ¢aligir (ON)
1: AC motor suriictisu durduktan 1 dakika
sonra, fan durur (OFF)
03.08 Fan Kontrol 2: AC motor sirticisti RUN'da ilen Fan 0
calisir (ON), STOP’da iken fan durur (OFF)
3: Sogutucu ayarlanan sicakliga ulastiginda
fan calisir (ON)
Sadece okunabilir
Bit0=1:RLY PLC’den kullanilir
PLC'den kullanilan B!tlzl:MOl PLC’den kullanilir
Dijital Cikis B!t2=1:M02/RA2 PLCden kullanilir
03.09 (VFD*E*C modeler B!t3:l:M03/RA3 PLC’den kullanilir #H
icin de gil) B!t4=1:MO4/RA4 PLC'den kullanilir
Bit5=1:MO5/RA5 PLC’den kullanilir
Bit6=1:MO6/RA6 PLC’den kullanilir
Bit7=1:MO7/RA7 PLC’den kullanilir
PLC’den kullanilan | Sadece okunabilir
03.10 Analog Cikis Bit0O=1:AFM PLC’den kullanihr -
’ (VFD*E*C modeler | Bitl=1: AO1 PLC'den kullanilir
icin de gil) Bit2=1: AO2 PLC'den kullanilir
03.11 | Fren Birakma 0.00 ~ 20.00Hz 0.00
Frekansi
Fren Tutma
03.12 Frekansi 0.00 ~ 20.00Hz 0.00
Read only
Bit0: RLY Durumu
Bitl: MO1 Durumu
Coklu-fonksiyon Bit2: MO2/RA2 Durumu
03.13 Cikis Terminalleri Bit3: MO3/RA3 Durumu #
Durum Gosterimi Bit4: MO4/RA4 Durumu
Bit5: MO5/RA5 Durumu
Bit6: MO6/RA6 Durumu
Bit7: MO7/RA7 Durumu
03.14 istenilen Frekansa 0.00 - 600.0Hz 0.00
Ulasildi 2
Grup 4 Giri § Fonksiyon Parametreleri
Keypad
Potansiyometre
04,00 | EOM 0.0 ~ 100.0 % 0.0
Keypad 0: Positif egim
A~ 04.01 | Potansiyometre 1: Negatif egim 00

Egim Polaritesi
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Fabrika

Pr. Aciklama Avyarlar Ayari NOT
Keypad
~04.02 | Potansiyometre 0.1 ~200.0 % 100.0
Kazancli
Kgypad Pot. Negaif 0: Negatif e§im komutu yok
04.03 Egl_m, Te;rs Hareket 1: Negatif egim: REV ha¥eket aktif 0
aktif/pasif
04.04 2-kablolu/3-kablolu | 0: 2-kablo: FWD/STOP, REV/STOP
Galigma Kontrol 1: 2-kablo: FWD/REV, RUN/STOP 0
Modlari 2: 3-kablolu uygulama
04.05 | Coklu-fonksiyon 0: Fonksiyon yok 1
Giris terminali (MI3) | 1: Coklu-adim hiz komutu 1
2: Coklu-adim hiz komutu 2
3: Coklu-adim hiz komutu 3
04.06 | Coklu-fonksiyon 4: Coklu-adim hiz komutu 4 2
Girig terminali (M14) | 5: Harici reset
6: Hizlanma/Yavaglama Engeli
7: Hizlanma/Yavaslama Segimi Komutu
04.07 | Coklu-fonksiyon 8: Jog Calisma 3
Giris terminali (MI5) | 9: Harici base block
10: Up: Ana frekansi arttir
11: Down: Ana frekansi azalt
12: Sayici (Counter) Tetikleme Sinyali
13: Sayici (Counter) reset
14: E.F. Harici Hata Girisi
15: PID fonksiyonu pasif
16: Cikis kesme (shutoff) stop
17: Parametre kilidi aktif (enable)
18: Calisma komutu segimi (harici
terminaller)
19: Calisma komutu segimi (keypad)
20: Calisma komutu segimi (haberlesme)
21: FWD/REV komutu
22: ikinci frekans komutu kaynagi
Coklu-fonksiyon 23: PLC Program Run/Stop (PLC1)
Giris terminali (MI6) | (VFD*E*C modeler igin de gil)
04.08 VFD*E*C modeler 23: Hizli Stop (VFD*E*C modeler igin) 2

icin, fabrika ayari
23. Diger modeller
fabrika ayari 4.

24: PLC program Yukle/Caligtir/Monitor et
(PLC2) (VFD*E*C modeler icin de gil)

25: Basit pozisyon fonksiyonu

26: OOB (Out of Balance Detection)

27: Motor secimi (bit 0)

28: Motor segimi (bit 1)
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Fabrika

Pr. Aciklama Avyarlar Ayari NOT
Bit0:MI1
Bit1:MI2
Bit2:MI3
Bit3:MI4
Bit4:MI5
Bit5:MI6
. Bit6:MI7
Coklu-fonksiyon Py
04.09 o - .| Bit7:MI8 0
Girig Kontagd! Segimi Bit8-MI9
Bit9:MI10
Bit10:MI11
Bit11:MI12
O:N.A,, 1I:N.K.
NOT: 3-kablolu kontrolde MI1 ile MI3 arasi
gegersiz olur.
Digital Terminal
04.10 | Girig Aktivasyon 1-20 (*2ms) 1
Zamani
04.11 | Min AVI Voltaji 0.0 ~ 10.0V 0.0
04.12 Min AVI Frekansi 0.0 ~ 100.0% 0.0
04.13 Max AVI Voltaji 0.0 ~ 10.0V 10.0
04.14 Max AVI Frekansi 0.0 ~ 100.0% 100.0
04.15 Min ACI Akimi 0.0 ~ 20.0mA 4.0
04.16 Min ACI Frekansi 0.0 ~ 100.0% 0.0
04.17 Max ACI Akimi 0.0 ~ 20.0mA 20.0
04.18 Max ACI Frekansi 0.0 ~ 100.0% 100.0
.. 0: ACI
04.19 ACI/AVI2 Segimi 1: AVI2 0
04.20 | Min AVI2 Voltaji 0.0 ~ 10.0v 0.0
04.21 | Min AVI2 Frekansi | 0-0~100.0% 0.0
04.22 | Max AVI2 Voltaji 0.0 ~ 10.0v 10.0
04.23 | Max AVI2 Frekansi | 0.0 ~ 100.0% 100.0
Sadece okunabilir.
Bit0=1:MI1 PLC’den kullanilir
Bit1=1:MI2 PLC’den kullanilir
Bit2=1:MI3 PLC’den kullanilir
PLC’den kullanilan Bit3=1:MI4 PLC’den kullanilir
04.24 Dijital Girig Bit4=1:MI5 PLC’den kullanilir -
: (VFD*E*C modeler | Bit5=1:MI6 PLC'den kullanilir
icin de gil) Bit6=1: MI7 PLC'den kullanihr

Bit7=1: MI8 PLC’den kullanilr
Bit8=1: MI9 PLC’den kullanilir
Bit9=1: MI10 PLC’den kullanilir
Bit10=1: MI11 PLC’den kullanilir
Bitl1=1: MI12 PLC'den kullanihr
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Fabrika

Pr. Aciklama Avyarlar Ayari NOT
, Sadece okunabilir.
s [oncs | OLAL LS et "
. e it1=1: en kullanilir
%rf%eEgi(l:) modeler | gitp=1: AL PLC'den kullanilir
Bit3=1: AI2 PLC’den kullanilr
Sadece okunabilir.
Bit0: MI1 Durumu
Bitl: MI2 Durumu
Bit2: MI3 Durumu
Bit3: MI4 Durumu
Coklu-fonksiyon Bit4: MI5 Durumu
04.26 | Girig Terminalleri Bit5: MI6 Durumu iz
Durum Gosterme Bit6: MI7 Durumu
Bit7: MI8 Durumu
Bit8: MI9 Durumu
Bit9: MI10 Durumu
Bit10: MI11 Durumu
Bit11: MI12 Durumu
04.27 Dahili/Haric_i Giri§ ) 0~4095 0
Terminalleri Segimi
w0428 Dabhili Terminal 0~4095 0
Durumlari
Grup 5 Coklu-Adim Hiz Parametreleri
~05.00 | linci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.01 | 2nci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.02 | 3unci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.03 | 4uncl Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
A~ 05.04 | 5inci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.05 | 6nci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
A~ 05.06 | 7nci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.07 | 8inci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.08 | 9uncu Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.09 | 10uncu Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.10 | 1linci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.11 | 12nci Adm Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.12 | 13unct Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.13 | 1l4inci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.14 | 15inci Adim Hiz 0.00 ~ 600.0 Hz 0.00

Frekansi
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Fabrika

Pr. Aciklama Ayarlar A NOT
yari
Grup 6 Koruma Parametreleri
Asin Voltai D 115/230V serisi: 330.0V ~ 410.0V 390.0V
06.00 |3t 18] Durma | 460y serisi: 660.0V ~ 820.0V 780.0V
9 0.0: Agiri-voltaj durma engeli pasif (disable)
Hizlanmada Asiri- 0:Pasif (Disable)
06.01 Akim Durma Engeli | 20 - 250% 170
Calismada Asiri- 0:Pasif (Disable)
06.02 Akim Durma Engeli | 20 - 250% 170
0: Pasif (Disabled)
1: Sabit hizda calismada aktif (enabled).
Asiri-tork algilandiktan sonra, OL1 veya OL
verene kadar calismaya devam et.
2: Sabit hizda ¢alismada aktif. Asiri-tork
06.03 Asiri-Tork Algilama | algilandiktan sonra, ¢alismayi durdur. 0
) Modu (OL2) 3: Hizlanmada aktif (enabled). Asiri-tork
algilandiktan sonra, OL1 veya OL verene
kadar calismaya devam et.
4: Hizlanmada akitif (enabled). Asiri-tork
algilandiktan sonra, ¢alismayi durdur.
Asir-Tork Algilama
»06.04 Seviyesi 10 ~ 200% 150
06.05 | Asn-Tork Algilama | ¢4 _ g4 o saniye 0.1
Zamani
Elektronik Termik 0: Standard motor (Kendi fani ile sogutma)
06.06 Asin yluk Role 1: Special motor (Harici sogutma) 2
Secimi 2: Pasif (Disabled)
06.07 | Etektronik Termik | 55 600 saniye 60
Karakteristigi
0: Hata yok
1: Asir-akim (oc)
2: Asiri voltaj (ov)
06.08 | Son Hata Kaydi 3:IGBT Agirt isindi (oH1) 0
4: Power Board Asiri 1sindi (oH2)
5: Asiriytk (oL)
6: Asirtydk 1 (oL1)
06.09 ikinci Hata kaydi 7: Motor asiri yiklendi (oL2)
8: Harici hata (EF)
9: Hizlanma sirasinda akim normal ¢alisma
akim oraninin 2 katina ulasti.(ocA)
10: Yavaglama sirasinda akim normal
calisma akim oraninin 2 katina ulasti.(ocd)
11: Normal calisma sirasinda akim normal
calisma akim oraninin 2 katina ulasti (ocn)
12: Toprak Hatasi (GFF)
13: Rezerve
14: Faz-Kaybi (PHL)
06.10 | Uglincii Hata Kaydi 15: Rezerve

16: Oto Hizlanama/Yavaslama Hatasi (CFA)
17: SW/Sifre korumasi (codE)

18: Power Board CPU YAZMA hatasi(cF1.0)
19: Power Board CPU OKUMA hatasi
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(cF2.0)
20: CC, OC Donanim koruma hatas| (HPF1)
21: OV Donanim koruma hatasi (HPF2)
22: GFF Donanim koruma hatasi (HPF3)
23: OC Donanim koruma hatasi (HPF4)
24: U-faz hatasi (cF3.0)
25: V- faz hatasi (cF3.1)
26: W- faz hatasi (cF3.2)
27: DCBUS hatas! (cF3.3)
28: IGBT Asiri i1sindi (cF3.4)
29: Power Board Asiri 1sindi (cF3.5)
06.11 Dérdiincii Hata ?é),éfg;trol Board CPU YAZMA hatasi
Kaydi 31: Kontrol Board CPU YAZMA hatasi
(cF2.1)
32: AClI sinyal hatasi (AErr)
33: Rezerve
34: Motor PTC asiri 1si korumasi (PtC1)
06.12 | Besinci Hata Kaydi | 35-39: Rezerve
40: Kontrol board ve power board
haberlesme zaman-asimi hatasi (CP10)
41: dEb hatasi
42: ACL (Anormal Haberlesme DOngusii)
Grop 7 Motor Parametreleri
07.00 Motor Akim Orani 30 %FLA - 120% FLA FLA
(Motor 0)
07.01 | Motor YUksUz AKImI | o, A _ 9994 FLA 0.4*FLA
(Motor 0)
Tork Karsilama
»07.02 (Motor 0) 0.0 -10.0 0.0
Kayma Karsilama 0.00 - 10.00 0.00
~07.03 | (PG’siz kullanilir)
(Motor 0)
. | 0: Pasif (Disable)
07.04 Xsttngzii?metre'er' 1: Auto tuning R1 0
9 2: Auto tuning R1 + yiilksuz test
Motor Line-to-line
07.05 Direnc R1 (Motor 0) 0~65535 mQ 0
Motor Kayma Orani
07.06 (Motor 0) 0.00 - 20.00 Hz 3.00
07.07 | KaymakKarsilama 5 5540, 200
Limiti
Tork Karsilama N )
07.08 Zaman Sabiti 0.01 ~10.00 Saniye 0.30
Kayma Karsilama _ .
07.09 Zaman Sabiti 0.05 ~10.00 Saniye 0.20
Toplam Motor
07.10 Calisma Suresi 0 - 1439 Dakika 0
(Dakika)
Toplam Motor
07.11 Calisma Sdresi 0 - 65535 Giin 0

(Gun)
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07.12 Motor PTC Asiriisi | 0: Pasif (Disable) 0
) Korumasi 1: Aktif (Enable)
PTC Koruma girig " *
07.13 Aktivasyon Zamani 0-9999(*2ms) 100
07.14 Motor PTC A§|r| Isi 0.1~10.0V 24
Koruma Seviyesi
07.15 | MOWrPTCAsInISI | 4 14 gy 12
Uyari Seviyesi
Motor PTC Asirt isi
07.16 Reset Delta 0.1~5.0V 0.6
Seviyesi
0: Uyar ve rampali dur
07.17 gotor PTC Aginiisi 1: Uyar ve serbest dur 0
avranisl :
2: Uyar ve calismaya devam et
07.1g | Motor AkimOrani | 35 o0 A 1209 FLA FLA
(Motor 1)
Motor Yiiksiiz 5 000 N
07.19 Akimi (Motor 1) 0%FLA - 99% FLA 0.4*FLA
Tork Kar gilama
»07.20 (Motor 1) 0.0-10.0 0.0
Kayma Kar gilama
~07.21 | (PG’siz kullanilir) 0.00 - 10.00 0.00
(Motor 1)
Motor Line-to-line
07.22 Direnc R1(Motor 1) 0~65535 mQ 0
07.23 | MotorkaymaOrani | 55 50 00 Hz 3.00
(Motor 1)
Motor Kutup Sayisi
07.24 (Motor 1) 2-10 4
07.25 | Motor AkimOrant | 55 0.0y A - 1209 FLA FLA
(Motor 2)
Motor Yiiksiiz o o N
07.26 Akimi (Motor 2) 0%FLA - 99% FLA 0.4*FLA
Tork Kar gilama
»07.27 (Motor 2) 0.0-10.0 0.0
Kayma Kar gilama
»07.28 | (PG’siz kullanilir) 0.00 - 10.00 0.00
(Motor 2)
Motor Line-to-line
07.29 Direnc R1(Motor 2) 0~65535 mQ 0
Motor Kayma
07.30 Orani (Motor 2) 0.00 - 20.00 Hz 3.00
Motor Kutup Sayisi
07.31 (Motor 3) 2-10 4
07.32 | Motor AkimOrant | 35 ok A - 120 FLA FLA
(Motor 3)
Motor Yiiksuiz o o *
07.33 Akimi (Motor 3) 0%FLA - 99% FLA 0.4*FLA
Tork Kar gilama
»07.34 (Motor 3) 0.0-10.0 0.0
Kayma Kar gilama
»07.35 | (PG'siz kullanihr) 0.00 - 10.00 0.00

(Motor 3)
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Motor Line-to-line
07.36 Direnc R1(Motor 3) 0~65535 mQ 0
Motor Kayma
07.37 Orani (Motor 3) 0.00 - 20.00 Hz 3.00
Motor Kutup Sayisi
07.38 (Motor 3) 2-10 4
Grup 8 Ozel Parametreler
DC Fren Akim o
08.00 Seviyesi 0 - 100% 0
os.01 | BastangictaDCfren | (g4 o sanive 0.0
Zamani
0g.02 | DumadaDCiren |4 g4 0 saniye 0.0
Zamani
0803 | DCfrenBaslangic | ¢ oy g00.0Hz 0.00
Frekansi
0: Ani elektrik kesintisinden sonra, calisma
durur
. » 1: Ani elektrik kesintisinden sonra calisma
Ani Elektirik devam eder, hiz aramasi ana frekans
08.04 Kesintisinde degerinden baslar 0
Galisma Secimi 2: Ani elektrik kesintisinden sonra galisma
devam eder, hiz aramasi minimum
frekans degerinden baslar
08.05 | Maksimum Elektrik | (), 54 6 sanive 2.0
Kesintisi Zamani
0: Hiz arama pasif (Disable)
Base-block Hiz 1: Hiz aramasi son frekans komutu ile
08.06 Arama baglar. 1
2: Hiz aramasi minimum frekans cikisi ile
baglar
0g.o7 |HizaramaicnBB. |, 54 canive 05
Zamani
0g.08 | HiZAramaicin Akim| 55 5400, 150
Limiti
0809 |AtlamaFrekansil |44 6000 Hz 0.00
Ust Limit
Atlama Frekansi 1
08.10 Alt Limit 0.00 - 600.0 Hz 0.00
0g.11 |AlamaFrekansi2 | 65 6000 Hz 0.00
Ust Limit
0812 |AlamaFrekansi2 | 44 6000 Hz 0.00
Alt Limit
08.13 | AtlamaFrekansi3 | 44 6000 Hz 0.00
Ust Limit
0814 |AtamaFrekansi3 | 4, g600 1, 0.00
Alt Limit
08.15 Hatadan sonra 0 - 10 (O=pasif) 0
Otomatik Restart
Hatadan sonra
08.16 Restart Oto Reset 0.1 - 6000 saniye 60.0

Zamani
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08.17 Otomatik Enerji 0: Pasif (Disable) 0
) Tasarrufu 1: Aktif (Enable)
0: AVR fonksiyonu aktif (enable)
. 1: AVR fonksiyonu pasif (disable)
08.18 | AVR Fonksiyonu 2: AVR fonksiyonu yavaslamada pasif. 0
3: AVR fonksiyonu stop’da pasif (disable)
08.19 Yazilim Fren 115V / 230V serisi: 370.0 - 430.0V 380.0
i Seviyesi 460V serisi: 740.0 - 860.0V 760.0
Motor kararsiz 0.0~5.0
#08.20 calisma igin 0.0
Kompansazyon
Carpani
0OB Ornekleme )
08.21 Zamani 0.1-120.0 saniye 1.0
08.22 OOB Ornekleme 00 — 32 20
Zamani Sayisl
0g.23 | QOB Oralama Sadece okunabilir o
Ornekleme Agisi
. 0: Pasif (Disable)
08.24 DEB Fonksiyonu 1: Aktif (Enable) 0
0825 | DEBDOnUs 0 - 250 saniye 0
Zamani
Grup 9 Haberle gsme Parametreleri
~09.00 | Haberlesme Adresi | 1-254 1
0: Baud rate 4800bps
1: Baud rate 9600bps
~09.01 | Haberlesme Hizi 2: Baud rate 19200bps 1
3: Baud rate 38400bps
0: Uyar ve ¢alismaya devam et
Haberlesme Hatasi | 1: Uyar ve rampali dur
#09.02 Davranisi 2: Uyar ve serbest dur 8
3: Uyarmadan caligmaya devam et
Zaman-asimi 0.1 ~ 120.0 saniye
~09.03 Algilama 0.0: Pasif (Disable) 0.0
0: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
1: 7,E,1 (Modbus, ASCII)
2:7,0,1 (Modbus, ASCII)
3: 8,N,2 (Modbus, RTU)
4: 8,E,1 (Modbus, RTU)
Haberlesme 5:8,0,1 (Modbus, RTU)
#09.04 1 brotokolii 6: 8N.1 (Modbus, RTU) 0
7: 8,E,2 (Modbus, RTU)
8: 8,0,2 (Modbus, RTU)
9: 7,N,1 (Modbus, ASCII)
10: 7,E,2 (Modbus, ASCII)
11: 7,0,2 (Modbus, ASCII)
09.05 Rezerve
09.06 Rezerve
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Cevap Gecikme 0 ~ 200 (birim: 2ms)
»09.07 Zamani 1
0: Baud rate 4800 bps
- 1: Baud rate 9600 bps
#09.08 ggfeﬁ:“;]'g'ﬂm 2: Baud rate 19200 bps 2
s 3: Baud rate 38400 bps
4: Baud rate 57600 bps
0: 7,N,2 for ASClI
1: 7,E,1 for ASCII
2:7,0,1 for ASCII
3:8,N,2 for RTU
USB Card igin g 25%_?:; E.II—.LLJJ
#0909 |Haberlesme 6: 8.N,1 (Modbus, RTU) !
7: 8,E,2 (Modbus, RTU)
8: 8,0,2 (Modbus, RTU)
9: 7,N,1 (Modbus, ASCII)
10: 7,E,2 (Modbus, ASCII)
11: 7,0,2 (Modbus, ASCII)
USB Card 0: Uyar ve calismaya devam et
»09.10 [Haberlesme Hata ; Byar ve ran;)pall gur 0
davranigi : Uyar ve serbest dur
3: Uyarmadan calismaya devam et
USB Card igin .
0.1 ~ 120.0 saniye
»09.11 i%’ﬁ;;?'m' 0.0: Pasif (Disable) 0.0
PLC Haberlesmesi
icin COM Port 0: RS485
09.12 (VFD*E*C modeler 1: USB card 0
icin de gil)
CANopen
09.13 Haberlesme Adresi | 0: pasif (disable) 1
’ (Sadece VFD*E*C 1:1-127
modeler icin)
0: 1M
CANbus Baud Rate | 2 500K
09.14 (Sadece VFD*E*C 3j 125K 5
modeler igin) 2 100K
5: 50K
CANbus Frekans
Kazanci
09.15 (Sadece VFD*E*C 0.00~2.00 1.00
modeler igin)
bit 0 : CANopen Guarding Time out
bit 1 : CANopen Heartbeat Time out
bit 2 : CANopen SYNC Time out
09.16 é’:ﬁgg: sgglsEl*C bit 3 : CANopen SDO Time out Sadece-
: modeler icin) bit 4 : CANopen SDO buffer overflow oku

bit 5 : CAN Bus Off
bit 6 : Error protocol of CANopen
bit 7 : CANopen boot up fault
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Grup 10 PID Kontrol Parametreleri
0: PID calisma pasif (disable)
1: Keypad (Pr.02.00’a gore)
10.00 ggiﬁt Noktas| 2: AVl'dan 0 - +10V 0
¢ 3: ACl'dan 4 - 20mA veya AVI2'den 0 - +10V
4: PID set noktasi (Pr.10.11)
0: Harici terminal AVI'dan pozitif PID
geribesleme (0 ~ +10VDC)
10.01 PID Geribesleme igin | 1: Harici terminal AVI'dan negatif PID 0
’ Giris Terminali geribesleme (0 ~ +10VDC)
2: Harici terminal ACI (4 ~ 20mA)/ AVI2 (0 ~
+10VDC) ‘den pozitif PID geribesleme
10.01 PID Geribesleme 3: Harici terminal ACI (4 ~ 20mA)/ AVI2 (0 ~ 0
’ icin Girig Terminali | +10VDC) ‘den pozitif PID geribesleme
~10.02 | Oransal Kazang (P) | 0.0 - 10.0 1.0
~10.03 | Integral Zamani (1) 0.00 - 100.0 saniye (0.00=pasif) 1.00
1004 | Derivative Kontrol 0.00 - 1.00 saniye 0.00
(D)
10.05 Ipteg‘rall Kontrol igin 0 - 100% 100
Ust limit
Primary Delay Filtre .
10.06 Zaman 0.0 - 2.5 saniye 0.0
10,07 | PIDGkis Frekans | 5 4600 100
Limiti
PID Feribesleme
10.08 Sinyal Algilama 0.0 - 3600 saniye (0.0 pasif) 60.0
Zamani
PID Geri besleme 0: Uyar ve rampali dur
10.09 Sinyal Hatas! 1: Uyar ve serbest dur 0
Algilama Davranigi | 2: Uyar ve galismaya devam et
PID Algilama Degeri
10.10 | Uzerinde Kazang 0.0 - 10.0 1.0
Ayari
w1011 PID Sgt noktasi 0.00 - 600.0Hz 0.00
kaynagi
10.12 PID Offset Seviyesi | 1.0 - 50.0% 10.0
1013 |PIDOffsetAlglama | ¢ 1 346 5 sanive 5.0
Zamani
1014 | Wku/Uyanma 0.0 - 6550 saniye 0.0
Algilama Zamani
10.15 Uyku Frekansi 0.00 - 600.0 Hz 0.00
10.16 Uyanma Frekansa 0.00 - 600.0 Hz 0.00
1017 Minimum PID Cikis | O: PID kontrol ile 0

Frekansi Secimi

1: Minimum ¢ikis frekansi ile (Pr.01.05)
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Grup 11 Ilave Modiil Parametreleri
Coklu-fonksiyon 0: Fonksiyon yok
11.00 Cikis Terminali 1: AC siiriicti RUN’'da caligiyor 0
MO2/RA2 2: Ana frekansa ulasildi
Goklu-fonksiyon 3: Sifir hiz
11.01 | Cikis Terminali 4: Agir tork algilama ) 0
MO3/RA3 5: Base-Block (B.B.) gostergesi
6: Dusuk-voltaj gostergesi
7: Calisma modu gostergesi
Coklu-fonksiyon 8: Hata gostergesi
11.02 Cikis Terminali 9: Istemle_n frekansa ula _§|Id| 1 0
MO4/RA4 10: Terminal sayict degerine ulasildi
11: On sayici degerine ulasildi
12: Asiri voltaj durma denetimi
Coklu-fonksiyon 13: Asiri akim durma denetimi
11.03 Cikis Terminali 14: Sogutucu asiri 1sindi uyarisi 0
MO5/RA5 15: Asiri voltaj denetimi
Coklu-fonksiyon 16: PID denetimi
11.04 | Cikig Terminali 17: Forward (ileri) komutu 0
MOG6/RA6 18: Reverse (geri) komutu
19: Zero speed (sifir hizi) ¢ikis sinyali
Coklu-fonksiyon 20: Uyari(FbE,Cexx, AoL2, AUE, SAVE)
11.05 Cikig Terminali 21: Fren Kontrol (Istenilen frekansa ulasildi) 0
MO7/RA7 22: Sartct hazir
23: Istenilen frekansa ula sildi 2
0: Fonksiyon yok 0
11.06 Coklu-fonksiyon 1: Goklu-adim hiz komutu 1
) Girig Terminali (MI7) | 2: Goklu-adim hiz komutu 2
3: Coklu-adim hiz komutu 3
4: Coklu-adim hiz komutu 4 0
11.07 nglu—fonksiygn 5: Harici reset
’ Girig Terminali (MI8) [ 6: Hizlanma/Yavaglama Engeli
7: Accel/Decel time selection command
8: Jog Calisma 0
11.08 Coklu-fonksiyon 9: Harici base block
’ Girig Terminali (MI19) | 10: Up: Ana frekansi arttir
11: Down: Ana frekansi azalt
] 12: Sayici (Counter) Tetikleme Sinyali 0
Coklu-fonksiyon 13: Sayici (Counter) reset
11.09 | Girig Terminali 14: E.F. harici hata girigi
(MI10) 15: PID fonksiyonu pasif (disabled)
16: Cikis kesme (shutoff) stop
Coklu-fonksiyon 17: Parametre kilidi aktif_(e_nable;)_ 0
11.10 Girig Terminali 18: q_:all§ma komutu segimi (harici
(MI11) termlneller) o
19: Calisma komutu se¢imi (keypad)
20: Calisma komutu segimi (haberlesme)
21: FWD/REV komutu 0
Coklu-fonksiyon 21: FWD/REV komutu
11.11 Girig Terminali 22: Ikinci frekans komutu kaynagi

(MI12)

23: PLC Program Run/Stop(PLC1)

(VFD*E*C modeler icin de gil)
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23: Hizli Stop (VFD*E*C modeler igin
degil)
24: PLC Program yukle/calistir/monitor et
(PLC2) (VFD*E*C modeler icin de gil)
25: Basit pozisyon kontroll
26: OOB (Out of Balance Detection)
27: Motor secimi (bit 0)
28: Motor segimi (bit 1)
Grup 12: llave Modill icin Analog Giri §/Cikig Parametreleri
0: Pasif (Disabled)
1: 1" inci frekans kaynagi
12.00 All Fonksiyon 2: 2'nci frekans kaynagi 0
’ Secimi 3: PID Set Noktasi (PID aktif)
4: Positif PID geribesleme
5: Negatif PID geribesleme
12.01 All Analog Sinyal 0: ACI2 analog akim (0.0 ~ 20.0mA) 1
) Modu 1: AVI3 analog voltaj (0.0 ~ 10.0V)
12.02 Mmmjum AVI3 Girig 0.0 - 10.0V 0.0
Voltaji
Minimum AVI3 o
12.03 Skala Oran 0.0 - 100.0% 0.0
12.04 | MaKSMUMAVIS 164 40 0v 100
Giris voltaji
1205 | Maksimum AVI3 0.0 - 100.0% 100.0
Skala Orani
Minimum ACI2 Girig
12.06 Alimi 0.0 - 20.0mA 4.0
Minimum ACI2 o
12.07 Skala Oran 0.0 - 100.0% 0.0
12.08 | MaKSIMUMACIZ 1 6 520 0ma 200
Giris Akimi
12,09 | MakSmumACIZ 1 6 5 100,00 100.0
Skala Orani
0: Pasif (Disabled)
1: L'inci frekans kaynagi
12.10 Al2 Fonksiyon 2: 2'inci frekans kaynagi 0
’ Secimi 3: PID Set Noktasi (PID aktif)
4: Positif PID geribesleme
5: Negatif PID geribesleme
12.11 Al2 Analog Sinyal 0: ACI3 analog akimi (0.0 ~ 20.0mA) 1
) Modu 1: AVI4 analog voltaji (0.0 ~ 10.0V)
12,12 | Minimum AVI4 Giris | ¢ 5 19 ov 0.0
Voltaji
Minimum AVI4
12.13 Skala Orani 0.0 - 100.0% 0.0
1214 | Maksimum AVI4 o6 400y 10.0
Girig Voltaji
Maksimum AVI14
12.15 Skala Oran 0.0 - 100.0% 100.0
12.16 Minimum ACI3 Girig 0.0 - 20.0mA 4.0

Akimi
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Minimum ACI3
12.17 Skala Orani 0.0 - 100.0% 0.0
1218 | MaksmumACIS | 55 500ma 20.0
Giris Akimi
1219 | MaKSIMUMACIS 1 6 5 100,00 100.0
Skala Orani
I 0: AVO1
12.20 ﬁg{;geg{g”::'m 4u | 1:ACO1 (analog akim 0.0 - 20.0mA) 0
g Siny: 2: ACO1 (analog akim 4.0 - 20.0mA)
12.21 AO1 Analog Cikis 0: Analog Frekans 0
) Sinyali 1: Analog Akim (Akim Oraninin % 0 — 250'si)
1220 [AOLAnalog Cikis | 4 5400, 100
Kazanci
L 0: AVO2
12.23 ﬁg{ﬁgers'{‘r:”::'m du | 1:ACO2 (@nalog akim 0.0 - 20.0mA) 0
g SNy 2: ACO2 (analog akim 4.0 - 20.0mA)
12.24 AO2 Analog Cikis 0: Analog Frekans 0
) Sinyali 1: Analog Akim (Akim Oraninin % 0 — 250'si)
1225 |AO2Analog Cikis | 4 5000, 100
Kazanci
Grup 13: llave Modiil i¢in PG Fonksiyon Parametreleri
0: Pasif (Disabled)
- 1: Tek Faz
13.00 PG Girig 2: lleri/Saat yéniiniin tersine 0
3: Geri/Saat ydniine
13.01 PG Pulse Araligi 1 - 20000 600
Motor Kutup Sayisi
13.02 (Motor 0) 2-10 4
A 13.03 | Oransal Kazang (P) | 0.0 - 10.0 1.0
A 13.04 | Integral Kazang (1) 0.00 - 100.00 saniye 1.00
Hiz Kontrol Cikis )
A~ 13.05 Frekans Limiti 0.00 - 100.00Hz 10.00
Hiz Geribesleme "
»13.06 Display Filtresi 0 - 9999 (*2ms) 500
Geribesleme sinyali -
0.0: pasif (disabled)
~13.07 | hatasi algilama 0.1 - 10.0 saniye 1
zamani
. ) .| 0: Uyar ve rampali dur
A~ 13.08 Geribesleme sinyali 1: Uyar ve serbest dur 1
hatas| davranisi
2: Uyar ve calismaya devam et
Hiz geribesleme
~13.09 | filtresi 0-9999 (*2ms) 16
13.10 Yuksek Hizl sayict | 0: PG card Sadece
) Kaynagi 1: PLC (VFD*E*C modeler icin de gil) oku

English- 31



Hata Kodlari

Hata
Kodu

Hata Agiklamasi

Yapilmasi Gerekenler

Dusuk voltaj

AC motor sirucisu DC bus
voltajinin minimum degerin
altina dustaguna algiladi.

AC motor sirtclsu giris voltajinin belirtilen
giris voltaj araliginda oldugunu kontrol ediniz.
Motorda ani yuk degisimi olup olmadigini
kontrol ediniz.

Giris voltajinin R-S-T terminallerinde (3-faz
model i¢in) faz kaybi olmadidini kontrol ediniz.

[a]
[

Asir akim
Akimda asir yukselme.

o0

Motor giicinin AC motor siriictist ile uyumlu
olup olmadigini kontrol ediniz.

U/T1, VIT2, W/T3 kablo baglantilarinda kisa
devre olup olmadigini kontrol ediniz.

AC motor siriicisi, motor ve toprak arasinda
kisa devre olup olmadidini kontrol ediniz.

AC motor slriiclsi ile motor arasinda gevsek
baglantilari kontrol ediniz.

Hizlanma zamanini arttiriniz.

Motorda olasi asirtytik durumlarini kontrol
ediniz.

Kisa devre durumlari kontrol edilip
giderildikten sonra calisma sirasinda herhangi
bir anormallik varsa teknik servisimizle
baglantiya geginiz.

Asiri voltaj

AC surtict, DC bus voltajinin
izin verilen maksimum degeri
astigini algiladi.

wn

AC motor sirlclsu giris voltajinin belirtilen
voltaj araliginda oldugunu kontrol ediniz.
Olasi voltaj gegislerini kontrol ediniz.

DC-bus asiri voltaji motor rejenerasyonundan
kaynaklanmis olabilir. Yavaslama zamanini
arttiriniz veya opsiyonel frenleme direnci
kullaniniz (ve/veya fren unitesi).

Gerekli frenleme gucunin belirtilen aralkta
oldugunu kontrol ediniz.

[ ]
c o
[

Asin sicaklik
Sogutucu sicakligi ¢cok yuksek

o s

Ortam sicakhginin katalogta belirtilen sicaklik
araliginda olup olmadigini kontrol ediniz.
Havalandirma deliklerinin tikali olmadigindan
emin olunuz.

Sogutucuyu yabanci nesnelerden arindiriniz
ve olasi kirlenmeleri temizleyiniz.

Fani kontrol edip temizleyiniz.

Etkili havalandirmayi saglamak icin AC sirici
cevresinde gerekli bosluklari sadlayiniz.

[a]
-

Asiriyuk

AC motor suricisu asir
surtcu ¢ikig akimi algiladi.
NOT: AC motor surucisi
maksimum 60 saniye
boyunca ortalama akimin
%150'sine kadar dayanabilir.

N

Motorun asiri yukunu kontrol ediniz.
Pr.7-02'de ayarlanan tork karsilama ayarini
dusurianiz.

AC motor slriicistinin kapasitesini arttiriniz.
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Hata

Hata Agiklamasi

Yapilmasi Gerekenler

Kodu
1. Motorun asiri yukiini kontrol ediniz.
Asiriyuk 1 2. Elektronik termik ayarini kontrol ediniz.
o1 1 | Danhili elektronik asiryiik 3. Motor kapasitesini arttiriniz.
davranisi 4. Akim seviyesini, Pr. 7-00'da ayarlanan akim
oranini gegmemesi igin disiriniz.
_ " 1. Motor yikini dustruniz.
oL Agirylik 2 2. Asiri-tork algilama ayarini uygun bir degere

Motor asirytkli.

ayarlaymniz. (Pr.6-03 — Pr.6-05).

=

Yazilim Koruma Hatasi

Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.

g
(] (]
] =

CC (current clamp)

OV donanim hatasi

Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.

GFF donanim hatasi

P gl i g
O Bl ]
' Bl ]
g DORY [ WO PROR y y)

=

OC donanim hatasi

Harici Base Block.

1. Harici giris terminali (B.B) aktif oldugu zaman,
AC motor surticlisu ¢ikisini kesecek.

[
bb (Pr. 08.07’ye bakiniz) 2. AC motor slrictsini tekrar ¢alistirmak igin
harici giris terminali (B.B) sinyalini kesiniz.

1. Cok-fonksiyonlu giris terminalleri (MI3-MI19)

o external fault (harici hata) ayarlandidi zaman,
& - | Harici hata AC motor striictisti U, V ve W ¢ikisini
durdurur.

2. Hata giderildikten sonra RESET yapiniz.

1. Motor cikisinda kisa devre: Cikis hattindaki
olasi zayif izolasyonlari kontrol edin.

2. Baslangig torku gok yuksek: Pr.7-02 tork

_ karsilama ayarini dusurin.
o A | Hizlanmada a sin akim 3. Hizlanma Zamani ¢ok kisa: Hizlanma zamanini
arttirin.

4.  AC motor suriictusi ¢ikis guct gok kucuk: AC
motor suricusuni daha yiksek gigla bir
surici ile degistirin.

1. Motor cikisinda kisa devre. Cikis hattindaki
olasi zayif izolasyonlari kontrol edin.

2. Yavaglama zamani ¢ok kisa: Yavaglama

o o | Yavaglamada asir akim zamanini arttirin.

3. AC motor suriicusi ¢ikis guict gok kugik: AC
motor suricusuni daha yiksek gigla bir
surici ile degistirin.

1. Motor ¢ikisinda kisa devre: Cikis hattindaki
olasi zayif izolasyonlari kontrol edin.

2. Motor yukiinde ani artma: OlasiI motor

o~ | Sabit cali gmada agiri akim durmalarini kontrol edin.

3. AC motor suriictsi ¢ikis guct ¢ok kucuk: AC
motor suricusunid daha yiksek gigla bir
suriici ile degistirin.

Ny i
¢ iy| Dahili EEPROM Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
programlanamadi.
cFk Dahili EEPROM Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.

programlanamadi.
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Hata Agiklamasi

Yapilmasi Gerekenler

Kodu
o 1. RESET tusuna basiniz ve tiim parametreleri
c £ 2| pahili EEPROM okunamad. fabrika ayarina aliniz.
2. Teknik servisimiz ile baglantiya geciniz.
R 1. RESET tusuna basiniz ve tiim parametreleri
c £ 2 !| Dahili EEPROM okunamadi. fabrika ayarina aliniz.
2. Teknik servisimiz ile baglantiya geciniz.
1. AC motor surucusiine baglh motorun suruciye
_ | otomatik uygunlugqnu kon_tr_ol elcliin. (kw) 3
cen hizlanma/yava slama hatas 2. Rejeneratl_f enerjinin yuksek olup olmadigini
kontrol edin.
3. Yk aniden degisiyor olabilir.
c F 31| U-faz hatasi
c F 3 1| v-faz hatasi
c :: l‘:.‘ W- faz hatasi Teknik servisimiz ile baglantiya geciniz.
cF 33| OVveyalVv
-
cr i',-’ Sicaklik sensor hatasi
cra5
1. Parametre ayarlarini (Pr.10.01) ve AVI/ACI
) ’ baglantisini kontrol ediniz.
FLE EID geribesleme sinyal 2. PID geribesleme algilama zamani (Pr. 10.08)
atas| )
ve olasi sistem cevap zaman! hatalarini kontrol
ediniz.
HE ~ | Analog sinyal hatasi ACI baglantisini kontrol ediniz
O Gug kaynag! giris baglantisinda 3 giris fazinin
FHL | Faz Kaybi diizgiin bagl oldugunu kontrol ediniz.
Cikis terminallerinden herhangi biri
topraklandiginda, kisa devre akimi AC motor
suriclist akim oraninin % 50'sinden fazla ise, AC
L" £E Toprak hatasi motor suriicist power modull zarar goérebilir.
NOT: Kisa devre korumasi AC motor
surucusini korumak icindir. Kullaniciyi
korumak icin de gildir.
1. IGBT power modulunin zarar gorup
. gormedigini kontrol ediniz.
i | Toprak hatasi . .
o 2. Cikis hattindaki olasi zayif izolasyonlari kontrol
ediniz.
1.  AC motor suriicusu ile haberlestigi master
RS485 unitesinin pinlerinin sikili oldugunu ve
baglantilarinin dogru oldugunu kontrol ediniz.
co_ 2. Haberlesme protokollinin, adresinin, iletisim
ck Haberle sme hatas hizinin...vb dogru ayarlandigini kontrol ediniz.
3. Dogru checksum hesaplamasini kullaniniz.
4. Daha detayl bilgi i¢in 9 numarali parametreleri
inceleyiniz.
o 1. Sdricl ile motor arasindaki kablolamayi
H il E | Auto Tuning Hatasi kontrol ediniz.
2. Tekrar deneyiniz
__ | Kontrol board ve Power 1. RESET tusuna basiniz ve tum parametreleri
I~ 10| board iizerinde Haberle sme fabrika ayarina aliniz.

zaman agimi hatasi

2. Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
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E(,a(;[a Hata Aciklamasi Yapilmasi Gerekenler
F',': ,': ! 1. Motorun asiri isindigini kontrol ediniz.
~. ~ = | Motor asiri isi koromasi 2. Pr.07.12 - Pr.07.17 parametrelerini kontrol
rouc ediniz.
: 1. PG card baglantisini kontrol ediniz
orc .
Putr | PGsinyal hatasi 2. Baska bir PG card deneyiniz
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Olgiiler - mm [inch]

Kasa A
Birim: mm [inch]
Kasa W w1 H H1 D D1 D2 S1 S2
A (A1) 72.0 60.0 142.0 120.0 152.0 50.0 45 5.2 5.2
[2.83] [2.36] [5.59] [4.72] [5.98] [1.97] [0.18] [0.20] [0.20]
A (A2) 72.0 56.0 155.0 143.0 1115 9.5 - 5.3 -
[2.83] [2.20] [6.10] [5.63] [4.39] [0.37] [0.21]

|mmN O

Kasa A (Al): VFDO02E11A/21A/23A, VFDOO4E11A/21A/23A/43A, VFDOO7E21A/23A/43A,

VFDO15E23A/43A, VFDO02E11C/21C/23C, VFDO04E11C/21C/23C/43C, VFDOO7E21C/23C/43C,

VFDO015E23C/43C, VFDO02E11T/21T/23T, VFDOO4E11T/21T/23T/43T, VFDOO7E21T/23T/43T,

VFDO15E23T/43T

Kasa A (A2): VFD002E11P/21P/23P, VFDO04E11P/21P/23P/43P, VFDOO7E21P/23P/43P,

VFDO015E23P/43P
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Kasa B

W D1
W1 Lr_,
0060 1 | —
e~ E SB[ I
= ==
7 Hr ===
=——t=li
T Vi Vi Y B2 — —=
000000 ===
) & (o =il
[EEEFEL
|.S1_| .S2_|
Birim : mm [inch]
Kasa W W1 H H1 D D1 D2 S1 S2
B1 100.0 89.0 174.0 162.0 152.0 50.0 4.0 55 55
13.94] | [3.50] | [6.86] | [6.38] | [5.98] | [1.97] | [0.16] | [0.22] | [0.22]

[EmNOTE|

Kasa B (B1): VFDOO7E11A, VFDO15E21A, VFD022E21A/23A/43A, VFDO37E23A/43A,

VFDOO07E11C, VFDO15E21C, VFD022E21C/23C/43C, VFD0O37E23C/43C
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Kasa C

T
R A A A A e et

I
|
[

A =
===
@ ===
e~ —1 oI o
—| s====0)
N =
Y Vi %ia Ve B2 — ==
EES
=
o@D @° -

-

"

Birim: mm [inch]

Kasa W W1 H H1 D D1 D2 S1 S2
cp | 1800 | 1160 | 260.0 | 2465 | 1692 | 785 8.0 6.5 55
[5.12] | [4.57] | [10.24] | [9.70] | [6.66] | [3.09] | [0.31] | [0.26] | [0.22]

JEmNOTE |

Kasa C (C1): VFDO55E23A/43A, VFDO75E23A/43A, VFD110E23A/43A, VFDO55E23C/43C,
VFDO75E23C/43C, VFD110E23C/43C
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Kasa D

w D1
w1 D2

J%@H@i :»m

H1
H

%
@\

AAAARAAAAG[ARQ[HH[
TOT V2 Wis + = & ]

[CNCNONCEONC]

I I a

s

D@@D E 3 J

Birim: mm [inch]
Kasa W w1 H H1 D D1 D2 S1 S2

200.0 | 180.0 | 310.0 | 290.0 | 190.0 | 920 | 10.0 | 10.0 9.0
[7.87] | [7.09] | [12.20] | [11.42] | [7.48] | [3.62] | [0.39] | [0.39] | [0.35]

(=M

Kasa D (D1): VFD150E23A/43A, VFD150E23C/43C, VFD185E43A/43C, VFD220E43A/43C
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